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Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

BV-501

Sufitowa, pasywna czujka podczerwieni (PIR)

Czujka sufitowa BV-501 jest pasywng czujkg podczerwieni serii Bravo. Zastosowanie czujnika Quad wraz z
nowg konstrukcjg soczewki Fresnela dato w efekcie konstrukcje doskonale reagujgcg na ruch intruza w
obiekcie. Wysoki poziom zabezpieczeh elektrostatycznych, odporno$¢ na zaktdcenia typu radiowego oraz
wielopoziomowa obrobka sygnatu z czujnika zapewniajg doskonatg odpornos$é na falszywe alarmy. Dodatkowo,
nowoczesna technologia zaangazowana w procesie produkcji czujki, przyczynia sie do niezawodnej pracy BV-
501 przez wiele lat.

Przed przystgpieniem do instalacji czujki nalezy doktadnie zapozna¢ sie z ponizszg instrukcjg

WYBOR MIEJSCA INSTALACJI

Czujka EC-301 przeznaczona jest do montazu w pomieszczeniach wewnetrznych. Nalezy umiesci¢ czujke
w taki sposéb aby jej zasieg dziatania objgt chronione pomieszczenie.
Aby unikng¢ fatszywych alarmoéw nalezy przestrzegac ponizszych zasad:

. Nie ustawia¢ czujki w poblizu powierzchni odbijajgcych.

. Nie nalezy umieszczaé¢ czujki w poblizu przedmiotéw, obszaréw, kidére gwattownie mogg zmienia¢ swa
temperature, jak np. piece, otwarte okna.

. Nie nalezy poddawac czujki bezposredniemu dziataniu par oleju, pary wodnej itp.

. Nalezy unika¢ miejsc, w ktoérych czujka mogtaby zostaé czasowo oslepiona np. sSwiattem stonecznym.

. Unika¢ umieszczania obiektéw, ktdre moga zastania¢ obszar “widzenia” czujki (rosliny) oraz zwrécic¢

uwage na obecnos$¢ kotdw i pséw w obiekcie.
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Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

MONTAZ URZADZENIA

Aby otworzy¢ czujke nalezy obréci¢ cze$¢ gérng obudowy (z soczewka) przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara i oddzieli¢
od czesci dolnej. Do wykonania otworéw dla przewodéw w dolnej - tylnej Sciance obudowy nalezy uzy¢ Srubokreta,
wypychajac odpowiednio zaznaczone miejsca. Czujke do sufitu przykreca sie wykorzystujgc zatgczone wkrety. Po
zamocowaniu czujki i potgczeniu przewodoéw obudowe zamyka sie poprzez wkrecenie czesci z soczewka do zamocowanej
czesci dolnej czujki.

Uwaga! Przy demontazu i montazu czujki nie zaleca sie wyjmowania z obudowy ptytki drukowanej z elementami
elektronicznymi, gdyz moze nastgpic rozkalibrowanie uktadu optycznego czujki.

Po zamontowaniu czujki dokonaé potaczen zgodnie ze schematem.

12VDC 20mA
TAMPER ALARM ghudion,
100mA 24VDC 100mA 24VDC
Tl T2 +12GND NC C
23919 %, o DY ot
montazowry

;_ 10 ohm, 0.25 W otwor
OPCIA Ne mniszony

otwiér na
przewody

Zasilanie

Po wigczeniu zasilania przez pierwsze 90 sekund bedzie sie $wieci¢ dioda LED wskazujgca proces stabilizacji dziatania
czujki. Podczas tego okresu przekaznik alarmowy pozostawac bedzie w stanie otwartym (jak w stanie alarmu). Po 90
sekundach dioda zgasnie, a czujka bedzie gotowa do wiasciwej pracy.

Sygnalizacja alarmu w czujce
Zwora J1 pozwala na ustawienie sygnalizacji optycznej stanu alarmu. W pozycji ON dioda LED $wieci przy wykryciu przez
czujke ruchu, za$ w pozycji OFF dioda jest na state wytgczona.

TESTOWANIE

Po zamontowaniu i uruchomieniu czujki nalezy zawsze przeprowadzi¢ test dziatania. Po zakonczeniu testowania zaleca sie
aby zwora J1 byta w pozycji OFF, wytaczajacej diode LED. Zaleca sie poinstruowanie koncowego uzytkownika o sposobie
przeprowadzenia testu ruchu i sprawdzanie czujki co najmniej raz do roku.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zasilanie BV-501

Pobér pradu w stanie czuwania 9,5-14,5V=

Poboér pradu w stanie alarmu 15mA przy 12V=

Pobor pradu w stanie alarmu 18mA przy 12V=

Wyjscie alarmowe 100mA przy 24v=

Styk sabotazowy 100mA przy 24V=

Zasieg dziatania dla wys. montazu 2,4m w promieniu 3,8m

Zasieg dziatania dla wys. montazu 3,0m w promieniu 4,6m

Zasieg dziatania dla wys. montazu 3,6m w promieniu 6,1m

Czas trwania sygnatu alarmowego 2 sekundy

Odpornos¢ na zakiécenia radiowe 0,01 do 1200 MHz (20V/m)
Odpornos¢ na zakiécenia przepigciowe 2,4kV przy 1,2J
Temperatura pracy 0°C - +50°C

Wilgotnosé 5 do 95%, bez kondensacji
Wymiary @117 x 36 mm

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone. 4



Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

BV-501GB

Sufitowa, pasywna czujka podczerwieni (PIR) z czujnikiem zbicia szyby

Czujka sufitowa BV-501GB jest propozycjg firmy DSC poszerzajgcg asortyment produkowanych od wielu lat
czujek pasywnych podczerwieni serii Bravo. W jednej obudowie umieszczono dodatkowo, niezaleznie dziatajgca
czujke zbicia szyby. Zastosowanie czujnika Quad wraz z nowg konstrukcjg soczewki Fresnela dato w efekcie
konstrukcje doskonale reagujgcg na ruch intruza w obiekcie. Wysoki poziom zabezpieczen elektrostatycznych,
odporno$¢ na zakitécenia typu radiowego oraz wielopoziomowa obrébka sygnatu z czujnika zapewniajg
doskonatg odpornos¢ na fatszywe alarmy. Dzieki zastosowaniu uktadéw cyfrowej obrobki sygnatu, czujka zbicia
szyby jest szczegodlnie czuta na czestotliwosci zwigzane z efektem tluczonego szkta, natomiast nie reaguje na
inne normalne hatasy zewnetrzne. Dodatkowo, nowoczesna technologia zaangazowana w procesie produkcji
czujki, przyczynia sie do niezawodnej pracy BV-501GB przez wiele lat. Umieszczenie w jednej obudowie dwdch
urzgdzen sygnalizujgcych zagrozenie w oparciu o rézne techniki detekcji to doskonate rozwigzanie dla instalacji,
gdzie oba rodzaje detekcji zagrozeh muszg zosta¢ zastosowane.

Przed przystapieniem do instalacji czujki nalezy doktadnie zapozna¢ sie z ponizszg instrukcjg

WYBOR MIEJSCA INSTALACJI

Czujka BV-501GB przeznaczona jest do montazu w pomieszczeniach wewnetrznych. Nalezy umiesci¢ czujke
w taki sposob aby jej zasieg dziatania objgt chronione pomieszczenie. Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ czy czujka
,widzi” bezposrednio chronione okno.

Aby unikng¢ fatszywych alarméw nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

. Nie ustawia¢ czujki w poblizu powierzchni odbijajgcych.

. Nie nalezy umieszczaé czujki w poblizu przedmiotoéw, obszaréw, ktére gwattownie mogg zmienia¢ swa
temperature, jak np. piece, otwarte okna.

. Nie nalezy poddawac czujki bezposredniemu dziataniu par oleju, pary wodnej itp.

. Nalezy unika¢ miejsc, w ktérych czujka mogtaby zostaé czasowo oslepiona np. $wiattem stonecznym.

. Unikaé umieszczania obiektdéw, ktére mogg zastania¢ obszar “widzenia” czujki (rosliny) oraz zwrdci¢
uwage na obecnos$¢ kotdw i pséw w obiekcie.

. Nie nalezy umieszczac¢ czujki w poblizu zrédet dzwieku takich jak gtosniki, telefony, dzwonki, itp.

. Odlegtosé od chronionego okna nie moze by¢ wieksza niz podana w specyfikacji dla danego poziomu
czutosci.

Widdek znory Widok z boku

46 el S LSRRI TR : om...

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone. 5



Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

MONTAZ URZADZENIA

Aby otworzy¢ czujke nalezy obréci¢ czes¢ gérng obudowy (z soczewka) przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara i oddzieli¢
od czesci dolnej. Do wykonania otwordw dla przewodéw w dolne;j - tylnej Sciance obudowy uzy¢ srubokreta, wypychajac
odpowiednio zaznaczone miejsca. Czujke do sufitu przykreca sie wykorzystujgc zatgczone wkrety.

Po zamocowaniu czujki i potgczeniu przewodéw obudowe zamyka sie poprzez wkrecenie czesci z soczewka do
zamocowanej czesci dolnej czujki.

Uwaga! Przy demontazu i montazu czujki nie zaleca sie wyjmowania z obudowy ptytki drukowanej z elementami
elektronicznymi, gdyz moze nastgpic rozkalibrowanie uktadu optycznego czujki. Nie nalezy dotykac czujnika PIR ani
mikrofonu.

ALARM ALARM '
czegse PIR sthucz. szyby m Otwor
Zasilanie TAMPER o i na przewody

)

VIVCMDI—NI: < Ng] rrAMP] NG € ND'
+12 GND NC C TL T2 C _NO @]@@. L% %)%} %)%
LED
2]%1%3%, o @@@@@ @g ~\\\ otwer
LED ”‘QU” montaz.
NC ;f J— Otwér Iﬂ O
. . el pirodetektor
10 ohm. 0.25 W NC NO montaz. sy N
J% E]
mikrofen
zgh(z;qrr;?:rtﬁ.wamu czujki dokonac potgczen zgodnie ze T U @ T 7 Otwor
T//—’/ na przewody
Zasilanie

Po wigczeniu zasilania przez pierwsze 90 sekund bedzie sie $wieci¢ dioda LED wskazujgca proces stabilizacji dziatania
czujki (gdy zwora J4 zatozona). Po 90 sekundach dioda zgasnie, a czujka bedzie gotowa do wtasciwej pracy.

Ustawienie zasiegu wykrywania

Zwora J5 fabrycznie ustawiona jest w pofozeniu OFF (rozwarcie) przez co czujka zbicia szyby jest ustawiona na poziom 1
czutosci - bardzo czuta. Tego typu ustawienie powinno pozosta¢ wszedzie tam gdzie odlegtos¢ od okien jest stosunkowo
duza a pomieszczenie, ze wzgledu na swdj wystrdj, charakteryzuje sie wysokim stopniem ttumienia dzwiekdéw (rosliny,
meble, zastony, dywany). W celu uzyskania mniejszej czutosci nalezy zatozy¢ zwore J5.

Ustawienie zwor

J1 - Tryb testu instalatorskiego (ON test wigczony)

J2 - Pamie¢ alarmu (ON zatrzasniecie alarmu z czujki zbicia szyby)
J3 - Czutosé czujki PIR (ON detekcja szybkiego ruchu)

J4 - Wylgczenie diody LED (ON - sygnat od PIR)

J5 - Poziom detekcji czujki zbicia szyby

TESTOWANIE

Po zamontowaniu i uruchomieniu czujki nalezy zawsze przeprowadzi¢ test dziatania. Po zakonczeniu testowania zaleca sie
aby zwora J4 byta w pozycji OFF, wytaczajgcej diode LED. Zaleca sie poinstruowanie koncowego uzytkownika o sposobie
przeprowadzenia testu i sprawdzanie czujki co najmniej raz na kwartat.

Test czujki ruchu
1. Umiesci¢ zwore J4 - potozenie ON

2. Zamkna¢ obudowe czujki

3. Chodzgc wokot czujki obserwowac jej reakcje - Swiecenie diody LED

4. Po tescie wskazane jest rozwarcie zwory J4

5. W typowych zastosowaniach czujki zwora J3 powinna by¢ zatozona - ON. Czujka jest ustawiona wtedy na wykrywanie
szybkich przemieszczen obiektow. Jezeli jednak wystepujg falszywe alarmy mozna przetgczy¢é czujke na reagowanie
jedynie na wolne przemieszczanie sie obiektow (zmniejszenie czutosci)

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone. 6



Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

Test czujki zbicia szyby
1. Ustawi¢ w pozycji zwarcie zwore J1 na ptytce czujki a zwore J4 na rozwarcie. Przekaznik alarmu zostanie
uaktywniony w warunkach pojawienia sie alarmu i zatrzasniety az do chwili usuniecia zwory J1.

Uwaga: czujka nie reaguje na tester AFT-100 w normalnym trybie pracy.

2. Jezeli funkcja pamieci alarmu jest aktywna (zatozona zworka J2) dioda LED bedzie sie $wieci¢ stale od chwili
wystgpienia alarmu. Sygnalizacja alarmu jest kasowana przez odtgczenie zasilania na czas dtuzszy od 1
sekundy.

3. Procedure testowania nalezy zawsze wykonywac z zatozong pokrywg czujki.

4. Tester AFT-100 moze generowac dwa rodzaje dzwiekow: charakterystyczny dla ttuczenia tafli zwyktego szkta
(Plate Glass) lub hartowanego (Tempered Glass). W przypadkach watpliwosci co do rodzaju szkta sugeruje
sie ustawienie testera na zwykfe szkto.

5. W celu pojedynczej emisji dzwigku nalezy nacisngé czes¢ przycisku na testerze oznaczong jako ,Single”. W
celu automatycznej emisji dzwieku (sygnatly co 10 sekund) nalezy nacisngé czesé przycisku na testerze
oznaczong jako ,Continuous”.

6. W poblizu okna spowodowaé wyemitowanie dzwieku przez tester naciskajgc przycisk ,Single” lub
sContinuous”. Jezeli w pomieszczeniu sg zastony lub Zzaluzje testowanie przeprowadzi¢ dla réznych
przypadkéw przestoniecia okna oddzielnie. Jezeli co najmniej trzy razy w takich samych warunkach czujka
zadziatata lokalizacja jest poprawna. Jezeli czujka nie reaguje na niektdre sygnaty nalezy jg umiesci¢ w innym
miejscu. W przypadku duzych okien testowanie przeprowadzi¢ w réznych fragmentach okna.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Zasilanie BV-501GB

Pobér pradu w stanie czuwania 9,5-14,5V=

Pobér pradu w stanie alarmu 35mA przy 12V=

Poboér pradu w stanie alarmu 38mA przy 12V=

Wyjscia alarmowe 100mA przy 24v=

100mA przy 24V=

Styk sabotazowy

Zasieg dziatania (PIR) dla wys. montazu 2,4m w promieniu 3,8m

Zasieg dziatania (PIR) dla wys. montazu 3,0m w promieniu 4,6m

Zasieg dziatania (PIR) dla wys. montazu 3,6m w promieniu 6,1m

Poziom 1 (J5 OFF) 7,6m maks.

Zasieg dziatania czujnika zbicia szyby
Poziom (J5 ON) 4,6m maks.

Rodzaj ttuczonych szyb

Zwykte, laminowane, hartowane, zbrojone

Minimalne wymiary szyby

0,3 x0,3m

Grubos¢ szyby

Zwykte, laminowane: 3 - 6mm
Hartowane, zbrojone: 6mm

Odpornos¢ na zakiécenia radiowe

0,01 do 1200 MHz (20V/m)

Odpornos¢ na zakiécenia przepigciowe

2,4KkV przy 1,2J

Temperatura pracy

0°C - +50°C

Wilgotnos¢é

5 do 95%, bez kondensacji

Wymiary

@117 x 36 mm

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone.




Czujki serii Bravo — Instrukcja instalacji

BV-601

Podwadéjna, pasywna czujka podczerwieni (PIR) odporna na obecnos¢ zwierzat

BV-601 jest podwdjng, pasywng czujkg podczerwieni specjalnie przystosowang do pracy w obiektach
mieszkalnych, zwtaszcza takich, gdzie przebywajg matej i Sredniej wielkosci zwierzeta. Wyjgtkowa starannosé
wykonania, testowanie kazdej czujki w fabryce, zapewniajg bezawaryjng prace przez lata. Czujka jest odporna
na zaktdcenia statyczne, elektryczne i radiowe. Algorytm detekcji zastosowany w czujce gwarantuje wykrycie
obecnosci cziowieka nawet w upalny dzien. Czujka jest odporna na obecnos$¢ zwierzat o masie do 38 kg i
wysokosci nie przekraczajgcej 75 cm. W Polsce sprzedawany jest model BV-601 z sabotazem i wyj$ciem

WYBOR MIEJSCA INSTALACJI

Czujka przeznaczona jest do montazu w pomieszczeniach wewnetrznych. Czujke nalezy zainstalowa¢ w taki
sposoéb aby jej zasieg dziatania objat chronione pomieszczenie. Podczas montazu zaleca sie stosowaé ponizsze
zasady.

. Nie ustawia¢ czujki w poblizu powierzchni odbijajgcych. Powierzchnie odbijajagce mogg zakiécac
dziatanie czujnika PIR.
. Nie nalezy umieszcza¢ czujki w poblizu przedmiotow lub obszaréw, ktére gwattownie mogg zmienia¢ swg
temperature, jak np. piece, otwarte okna.
. Nie nalezy poddawac czujki bezposredniemu dziataniu par oleju, pary wodnej itp.
. Nalezy unika¢ miejsc, w ktérych czujka mogtaby zostaé czasowo oslepiona np. $wiattem stonecznym.
. Nie ogranicza¢ zasiegu czujki duzymi przedmiotami umieszczanymi w polu detekgciji.
. Nie nalezy montowac¢ czujki w odlegtosci mniejszej niz 2,1 m od mebli i przedmiotéw wyzszych
niz 0,9 m, na ktére moga sie wspiac zwierzeta.
. Czujka nie moze mie¢ w polu ,,widzenia” schodéw po ktérych moga porusza¢ sie zwierzeta.
12,0
10,5
9,0 p
7.5
6.0 —_—
45 j - D~
0 1,5 3 4,5 6 7,5 9 10,5 12
3.0
L TPR1 ( gérna soczewka )
1,5 [ PIR 2 ( dolna soczewka )
0,0

[m] 75 6 45 3 15 0 15 3 45 6 75

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone. 8
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MONTAZ URZADZENIA

Aby otworzy¢ obudowe czujki nalezy nacisngé srubokretem zaczep blokujgcy, a nastepnie odciggnaé od siebie obie czesci
obudowy. Nastepnie w celu wymontowania ptytki drukowanej, wykreci¢ srube mocujgcy i wyjac ptytke. Wykonac¢ otwory w
tylnej sciance obudowy dla wyprowadzenia przewodow i srub mocujgcych. Uzywajac srubokreta, wypchngé odpowiednio
zaznaczone miejsca. Przykreci¢ do Sciany tylng czes¢ obudowy. Nie nalezy montowac¢ czujki na uchwycie i pochylac¢ jej ku
dotowi. Regulacja zasiegu jest wykonywana przez odpowiednie ustawienie ptytki czujki wedtug skali regulacji pionowej.
Patrz: tabela ponizej i rysunek na poprzedniej stronie.

Wyprowadzenie
przewodow

Montaz do Sciany

OO0
C

EL T B eHD He Skala do regulacji

pionowe;j

Wysokos$¢ montazu [Potozenie ptytki Montaz narozny
21m +0,25
2,3 m 0700 S
ruba blokujgca do
2,6 m -0,50 regulacji pionowej
2,7m -1,00
32m -1,50

Wyprowadzenie
przewodow

Regulacja zasiegu czujki

Czujka posiada regulacje potozenia ptytki drukowanej umozliwiajgcg ustawienie wymaganego zasiegu detekcji. Przesuwajgc
ptytke do dotu zwiekszamy zasieg jednoczesnie zwiekszajgc martwe pole pod czujkg. Przesuwajgc ptytke w gore
zmniejszamy zasieg i zmniejszamy martwe pole pod czujka. Po regulacji dokreci¢ srube mocujgca ptytke.

Ustawienie zwor

Zwora J1 pozwala na ustawienie sygnalizacji optycznej stanu alarmu. Jesli zwora J1 jest zatozona to dioda LED $wieci sie w
przypadku wykrycia ruchu przez czujke. Jesli zwora J1 nie jest zatozona to dioda LED nie swieci sie.

Zwora J2 przetgcza tryb detekcji. Dla normalnych warunkéw otoczenia i kiedy zwierzeta sg nizsze niz 36 cm, zwore J2
nalezy zatozy¢. Dla pomieszczenia gdzie wystepujg zrédta fatszywych alarméw lub gdzie znajdujg sie wieksze zwierzeta
zwora J2 powinna by¢ zdjeta.

TESTOWANIE

Po zamontowaniu i uruchomieniu czujki mozna przeprowadzi¢ test dziatania poruszajgc sie w obszarze chronionym. Po
zakonczeniu testowania zaleca sie zdjg¢ zwore J1, aby wytgczy¢ diode LED.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Model BV-601

Napigcie zasilania 9.5V=+ 14.5V=

Pobér pradu w stanie czuwania 16,5mA

Pobér pradu w stanie alarmu 17,5mA

Przekaznik 100mA @ 24V=
Temperatura pracy 0°C do 49°C
Wilgotnos¢ (bez kondensacji) 5% do 93%

Odpornos¢ na zakiocenia statyczne 15kV

Odpornos¢ na zakiocenia przepigciowe 24kV@1,2J

Kat widzenia 100°

Wysokos¢ montazu 2,1-2,3m (typowo 2,3m)
Wymiary 124,5mm x 70mm x 44,5mm

DSC - Wszelkie prawa zastrzezone.



