KUBOTA _ K008-3
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES  DEBATTEMENT DES EQUIPEMENTS

*avec chenilles caoutchouc 2750
Poids de la machine*' | Chenilles caoutchouc kg 980 2000 750
Capacité godet, std. SAE/CECE m® 0,022/0,018 1120
Largeur | avec dents latérales mm 368 —
_ N|
godet | sans dent latérale mm 350 T y
Modéle D722-BH-5 e / -
Moteur diesel refroidi // \\ \\ \ —
Type par eau E-TVCS ~ A N
(économique et écologique) / d
PS/ 10,2 /2050 ,
Moteur | Puissance ISO90249 em , (\ \
kW/rpm 7,4 /2050 2 / '
@ !
Nombre de cylindres 3 o / . ’
Alésage x course mm 67 x 68 § 54 ,/ N \
. . N ?_7 I / |
Cylindrée cc 719 / >3 /' &
> <
Longueur hors tout mm 2750 — - / -
Hauteur hors tout mm 2230 / \\\ ] N 3\ IS
\ o _— ] b &
Vitesse de rotation tr/min 8,3 \ f/\x.& <
Largeur chenilles caoutchouc mm 180 ) \\ —at
Empattement mm 900 \\ | 2
Dimension lame (largeur x hauteur) mm 700 /860 x 200 8 \ / /
o|l® |
P1, P2 Type a engrenages NI \\ /’
Pompes ™ - - N !
hydrauliques Débit ¢/min 10,5+ 10,5 \ /L\ K
Pression d'utilisation MPa (kgf/cm?) 16,7 (170) ¥ /
Force d’excavation | Balancier daN (kgf) 450 (460) O - 7
maximum Godet daN (kgf) 980 (1000) 830
3020
Angle de déport (gauche/droit) deg 55/60 3070 795
Circuit Débit ¢/min 21,0
auxiliaire | pregsion d'utilisation MPa (kgf/cm?) 170
Capacité du réservoir hydraulique et du circuit complet ¢ 12,5
Capacité du réservoir a carburant ¢ 12,0
Vitesse de translation km/h 2,0
Pression au sol kPa (kgf/cm?) 24,3 (0,25) 3
Nl
Garde au sol mm 150 o 9
. LpA dB (A) 73 e
Niveau sonore
LwA (2000/14/EC) dB (A) 90
Systeme Excavation m/s* RMS <2,5 m
main-bras | Nivellement m/s? RMS <2,5
(SO 5349- | Translation m/s?RMS 2,67
2:2001) - ; 700 ‘
Vibration’ Ralenti : m/s2 RMS <2,5 860
Ensemble | EXcavation m/s? RMS <0,5 e ©%Y
ducorps | Nivellement m/s? RMS <0,5
(1802631- | Translation m/s? RMS 0,79 1 L
11997)  |Ralenti mis’ RMS <05 N sl
*1 Avec godet standard 17,5 kg, machine en ordre de marche. Poids de la machine, conducteur de 75 kg compris. S |~
*2 Ces valeurs ont été mesurées dans des conditions bien déterminées, au régime moteur maximal. @y
Dans la pratique les valeurs peuvent varier suivant les conditions de fonctionnement. - Unité : mm
daN (ton) Rayon du point de levage
Rayon du point de levage (1m) Rayon du point de levage (2m) Rayon du point de levage (max.)

leste%‘g grl: rp:%prtege En position frontale | gp position En position frontale | gp position En position frontale | gp position
Lame abaissée | Lame relevée|  1atérale || ame abaissée |Lame relevée |  1atérale || ame abaissée |Lame relevée | latérale Paint o
20m . . = [190(0,20) | 150 (0,15) | 120 (0,13) N -
1.0m - - = [200(021) | 150 (0,15) | 120 (0,12) - - -
0,5m - - - [230(023) [ 140(0,14) | 110(0,12) [ 150 (0,15) | 90(0.09) | 70(0.07) e
05m 490 (0,50) | 380 (0,39) | 290 (0,29) | 190 (0,20) | 130 (0,13) | 100 (0,11) . . - point de levage
A0m 360 (0,37) | 360 (0,37) | 290 (0,30) | 130 (0,13) | 130 (0,13) | 100 (0,11)

Nous attirons votre attention sur les points suivants :

* Les capacités de levage sont basées sur les normes ISO 10567 et ne dépassent pas 75% de la charge statique de retournement de
la machine ou 87% de la capacité de levage hydraulique de la machine.

* Le godet, le crochet, I'élingue et les autres accessoires de levage de la mini-pelle doivent étre pris en considération pour mesurer les
capacités de levage.

Axe de rotation

* Les performances données sont celles obtenues avec un godet standard KUBOTA sans attache rapide
* En vue d'une amélioration du produit, les caractéristiques peuvent étre modifiées sans avertissement préalable.
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KUBOTA U10-3

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

*avec chenilles caoutchouc

DEBATTEMENT DES EQUIPEMENTS

2980
Poids de |\ hine*! | Chenill tch ki 1120
oids de la machine enilles caoutchouc g 2310 670
Capacité godet, std. SAE / CECE m?® 0,024 /0,020 1250
Largeur | avec dents latérales mm 398
godet | sans dent latérales mm 380 7
Modegle D722-BH-6 i /
Moteur diesel refroidi ’ i
Type par eau E-TVCS // \\
(économique et écologique) 2 -~
10,2/2 /
Moteur | Puissance 1S090249 ov/rpm 0.2/2050 / [
kW/rpm 7,4 /2050 / !
- [=] /
Nombre de cylindres 3 8 / \
Alésage x course mm 67 x 68 @ / |
o / \
Cylindrée cc 719 LS / I !
| =
Longueur hors tout mm 2980 N ! // o
Hauteur hors tout mm 2230 { / R g
Vitesse de rotation tr/min 8,3 . 0
Largeur chenilles caoutchouc mm 180 \ N ﬁﬁ,
Empattement mm 1010 T - A
Dimension lame (largeur x hauteur) mm 750 /990 x 200 \ \\ ohb
>
P1, P2 Type & engrenage \ ! -
Débit ¢ /min 10,5 + 10,5 ol \ |
0 /
Pompes Pression d'utilisation MPa (kgf/cm?) 17,6 (180) S|~ \\ /
hydrauliques | p3 Type & engrenage \\ ,/
Débit ¢ Jmin 31 \‘\ /
Pression d'utilisation ~ MPa (kgf/cm?) 2,9 (30) S~ - /
: == -— 900
Force d'excavation | Balancier daN (kgf) 540 (550) 3330
maximum Godet daN (kgf) 1040 (1060) 3380
Angle de déport (gauche/droit) deg 55 /55
Circuit Débit ¢ /min 21,0 3
auxiliaire Pression d'utilisation ~ MPa (kgf/cm?) 180
Capacité du réservoir hydraulique et du circuit complet ¢ 12,5 B
Capacité du réservoir a carburant ¢ 12,0
Vitesse de translation (lente / rapide) km/h 2,0/4,0 o
1)
Pression au sol kPa (kgf/cm?) 25,3 (0,26) ﬁ o
Garde au sol mm 140 ©
Niveau LpA dB (A) 73
sonore LwA (2000/14/EC) dB (A) 89
Systeme Excavation m/s? RMS <2,5
main-bras | Nivellement m/s? RMS <2,5 -
(IS0 5349- | Translation m/s? RMS 2,89
2:2001) .
Vibratior Ralenti : m/sz RMS <2,5 990
Ensemble | EXcavation m/s? RMS <0,5
ducorps | Nivellement m/s? RMS <0,5 B
(SO 2631- | Translation m/s? RMS 0,75 3
11997) Ralenti m/s? RMS <0,5 @y olo
*1 Avec godet standard 17,5 kg, machine en ordre de marche. Poids de la machine, conducteur de 75 kg compris. [To} 8 u,\’
*2 Ces valeurs ont été mesurées dans des conditions bien déterminées, au régime moteur maximal. 2
Dans la pratique les valeurs peuvent varier suivant les conditions de fonctionnement. A _
Unité : mm
daN (ton) Rayon du point de levage
Rayon du point de levage (1,5m) Rayon du point de levage (2m) Rayon du point de levage (max.)
Hauteur du point de " ~ - — - —
levage en métres En position frontale | g, position En position frontale | g, position En position frontale | gp position
Lame abaissée | Lame relevée| latérale |Lame abaissée |Lame relevée | latérale || ame abaissée| Lame relevée| latérale .
oint de
20m - - - 170 (0,17) | 170 (0,17) | 150 (0,15) - - - levage
1,0m 290 (0,29) | 260 (0,26) | 220 (0,22) | 220 (0,22) | 160 (0,16) | 140 (0,14) - - -
0,5m 410 (0,42) | 230 (0,24) | 190 (0,20) | 250 (0,26) | 150 (0,16) | 130 (0,13) | 140 (0,14) | 90 (0,09) | 70 (0,08)
Om 380 (0,39) | 220 (0,22) | 180 (0,19) | 250 (0,25) | 150 (0,15) | 120 (0,13) - - - Hauteur du point de levage
-1,0m 240 (0,25) | 220 (0,22) | 180 (0,19) | 160 (0,17) | 140 (0,15) | 120 (0,12) - - -

Nous attirons votre attention sur les points suivants :

* Les capacités de levage sont basées sur les normes ISO 10567 et ne dépassent pas 75% de la charge statique de retournement de
la machine ou 87% de la capacité de levage hydraulique de la machine.

* Le godet, le crochet, I'élingue et les autres accessoires de levage de la mini-pelle
doivent étre pris en considération pour mesurer les capacités de levage.

Axe de I'016.1i0n/

* Les performances données sont celles obtenues avec un godet standard KUBOTA sans attache rapide.
* En vue d'une amélioration du produit, les caractéristiques peuvent étre modifiées sans avertissement préalable.
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