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BASIC CONCEPTS AND ELEMENTS
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level

(calculated; H - DIST)
volume

distance (measured)
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Wy @21map ay) 4o axunisip Buuinsoaw Xy

CURRENT STATE

APPLICATION

APPLICATION DATA

DEVICE DATA
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Bir NIVELCO cihazi sectiginiz icin tesekkir ederiz.

1. GIRIS

Uygulama
NIVELCO'nun SenSonic transduserlerininit si nag si -3 dB'de 5..7°'dir, bu da

NIVELCO'nun EasyTREK Pro kompakt ultrasonik seviye vericileri, si vi lari n - - ' a2 == B
diiz olmayan yan duvarlara sahip dar silolarda glvenilir 6lcim saglar

seviyesini 6lgmek icin mikemmeldir.
ve cesitli engelleyici nesnelere sahip tanklar. Ayri ca, ultrasonik sinyaller mikemmel

bir sekilde odaklani rvedari si nag s nedeniyle gazlar, buhar ve képuk
icinden geger.

Teknoloji, 6lciim cihazi ni n 6lgllen ortami n ylzeyine temas edemedigi uygulamalar
icin 6zellikle uygun olan temassi z ultrasonik prensibe dayanmaktadi r.

Cali sma prensibi

Ultrasonik seviye 6l¢lim teknolojisi, ultrason darbesinin sensérden élgilen seviyeye X D
gidis donis yapmasi ve geri dénmesi icin gereken sureyi élcer. Sensor bir ultrasonik 1m-=-021m
darbe patlamasi yayar ve yanki lari ali r. 2m-03m
Elektronik, ali nan sinyali yizeyden yansi yanyanki yi secerek isler ve ugus i
ani ndan itibaren sensor ile ylizey arasi ndaki mesafeyi hesaplar. Mesafe, EasyTREK 5m-056m
, . . - . 5° huzme
Pro'nun tim ¢ ki s sinyallerinin temelini olusturur . 0m-1m
a¢l s ndaki caplar.
15m-145m

Unitenin tasari mi , igcinde 8lgiimiin mimkin olmadi §1 (81U bélge) minimum &lclim mesafesini (Xm) belirler. Degeri sayfa 18'deki P05'e géredir . Bu arali kta élgim mimkin

olmadi § ndan malzeme bu bélgeye girmemelidir.

Maksimum &lgim mesafesi (XM) , cihazi n ideal kosullarda 6lgebilecedi en uzun mesafedir. Degeri igin sayfa 17'deki PO4'e baki n . Gergek uygulamani n (H) maksimum 6lgiim

mesafesi XM'den buyik olmamali di r.
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2. TEKNIK VERILER
2.1 GENEL

Dénlstlriict / muhafaza malzemeleri PP, PVDF

Proses s cakli gi PP, PVDF donusturuculer -30...4+90 °C [-20...+190 °F]

Ortamsi cakh @i -30...+80 °C [-20...+175 °F]

Basi ng(1) (mutlak) 0,5..3 bar (0,05...0,3 MPa) [7,25..43,5 psi]

Muhrler PP donlstiricl: EPDM; diger tim dénustiricu surdmleri: FPM
1P68

Girig korumasi

40...720 mW, galvanik izolasyon;

Glg kaynagi / gug tuketimi HART® iletigimi ile 12..36 V DC o
dalgalanma gegici koruma
Dogruluk (2) +(%0,1 Xolgllen + %0,025 XM) veya +( %0,05XM ) hangisi daha blylkse
PP, Olgiilen mesafeye bagl  olarak: <2 m: 1 mm, 2..5 m: 2 mm, 5...10 m: 5 mm, >10 m: 10 mm [<6,5 ft: 40 mil,
Cozunurluk
6,5...16 ft: 78 mil , 16...32 ft: 200 mil, >32 ft: 400 mil]
Analog: 4..20 mA, (3,9...20,5 mA), Rtmax = (Ut - 12V) / 0,02 A, galvanik
izolasyon; dalgalanma gegici koruma
o ko lar SPDT rélesi, 30V /1 ADC; 48V /0,5AC
Seri iletisim: HART® arabirimi (sonlandi rma direnci 250 Q)
Programlama / teshis arabirimi: 3,3 V LVDS, maks. 100 mA, galvanik olarak izole edilmis

Elektriksel baglanti 6x 0,5 mM2 [AWG20] korumali kablo 6mmx5m ( 0,24" x 196,9") (mevcut maksimum uzunluk 30 m [98,5 ft])
Elektriksel koruma Sini fIII (SELV)

a 1bar't n (14,5 psi)alti ndaki basi nglar igin NIVELCO ile iletisime gegin.

@ Optimum yansi ma kosullari ve sabit déntstiirict si cakli g1 alti nda.
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2.2 CIHAZA OZEL VERILER
PP VE PVDF TRANSDUSERLER iGIN CIHAZA OZEL VERILER
SP 5A - SP 59 - SP 58 - SP 57 - SP 56 - SP 54 -
Donusturtct malzemesi PP, PVDF
Maks. 6lgii fesi (XM 18 (60
aks. 6lgiim mesafesi (XM) 3(10) 5(17) 8 (26) 10(33) 12 (40) (60)
[m (ft)]
dak. olcd fesit
ax. otm mesatest 0,15(6) 0,18(7) 0.2(8) 0.25(10) 0,35 (14)
(61U bélge) (Xm) [m (in)]
Isi nagi si (-3dB) 5° 6° 5° 7° 5o
Slctim frekansi Ust 120kHz 80kHz 50kHz 60kHz 40kHz
proses baglanti si Alt proses 1" BSP
baglanti s 1" BSP / NPT 1%" BSP / NPT 2" BSP /NPT -
*Donustirich yazinden.
2.3 AKSESUARLAR
» Garanti Karti
Kurulum ve Programlama Ki lavuzu *
AB Uygunluk Beyani
2.4 SIPARIS KODLARI (TUM KOMBINASYONLAR MEVCUT DEGILDIR)
comacseL1-s [101-[]
[ 1 |
Déniistiirtict malzemesi Kod Arall |k / Frekans PP A Kod Islem Baglanti si Kod G ki si kod
0,15..3m /120 kHz (1) Bir B3P is parcaci gi 0 4..20 mA + HART® 4
PVDF B 0,18..5 m /80 kHz (2) 0,2]..8 m / 80 kHz (3) 0,25...10 98 1", 1%", 2" NPT ve N 4..20 mA + Role + HART® N
m /60 kHz (3) 0,25... 1" BSP (4)
12 m/60kHz (1) 0,35... 7
18 m /40 kHz (1) 6 (1) sadece 1" proses baglanti s
4 icin (2) sadece 1" veya 1%" proses baglanti st

icin (3) sadece 1" veya 2" proses baglanti si
icin (4) sadece SP-5A, SP-59, SP-58 icin, SP-57
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2.5 BOYUTLAR

SP -5A - SP -59 - SP -58 - SP -57 - SP -56 - SP -54 -

BSP 15, NPT 22

162
~182
~182

BSP 15, NPT 22
~202

17" BSP|
1% NPT
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3. KURULUM

3.1 SIVI SEVIYEST OLCUMU

Durum

EasyTREK Pro'nun ideal konumu, (silindirik) tanki n/
silonunr=(0,3..0,5) Ryari capi ndadi r.
(Radyasyon konisini (sayfa 5) dikkate

aldi g1 ni zdan emin olun.)

SENSOR HIZALAMA ) HAVA SICAKLIGI

Verici, dogrudan glnes
Sensorylza st vi ni nydzeyine £2..3° - .
I si g ndan yeterince

korunmali di r. 2 %

SUNSHADE ——>
™

icinde paralel olmali di .
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ENGELLER

Ultrasonik 1 si ni nalgl lama konisinde engelleyici nesneler (sogutma
borulari , destek elemanlari , termometreler, vb.) olmamal di r.

Not: EasyTREK'in programlanmasi , él¢iimii bozacak bir statik nesnenin
maskelenmesine izin verir (programlamani n P29'una baki n).

KOPUK

S vi nmi nylizeyindeki kopuk, ultrasonik seviye 6l¢imini imkansi z hale
getirebilir. Koptiglin en ince oldugu bir yer bulun (cihazsi vi  girisinden
mumkun oldugunca uzaga yerlestirilmelidir) veya bir dinlendirme borusu

veya kuyu kullani Imal di r.

3.1.1 YOKSELTICI

RUZGAR

Ultrasonik koninin yaki ni nda yogun hava (gaz) aki $1 ndan

kagi ni Imali di r. Siddetli bir riizgar ultrasonu ugurabilir. Daha disuk 6lgim
frekansi na (40, 20 kHz) sahip cihazlar 6nerilir.

DUMANLAR / BUHARLAR

Ozellikle dogrudan giines 1 si § na maruz kalan kapali tanklarda élgiilen

s vi ni nyuzeyinin Gzerindeki duman veya gazlar, ultrasonik cihazi n nominal
olgim arali g1 ni 6nemli 6lgude azaltabilir. Bu nedenle, bir cihaz segerken bu
olguyu g6z 6nuinde bulundurun.

Bu tlir senaryolar i¢in daha dusik 6lgim frekansi na (40 ve 20 kHz) sahip cihazlar
onerilir.

Yikseltici sert olmali di r; ultrasonik1 s1 mi nborudan ¢ kti § alt kenar yuvarlak olmali di r(r).

10744 5pas5g0tr22p06

L Dmin
SP -59 SP -58 SP -57
150 50 60 60
200 50 60 75
250 65 65 90
300 80 75 105
350 95 80 120
L Dmin
SP -54
90 130
200 140
350 150
500 160

Bu degerle ilgili olarak NIVELCO ile iletisime gegin.
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3.2 ACIK KANAL AKIS OLCUMU
+ Unite, bolim 5.3.8'de listelenen kanallarla agi k kanal aki s 6l¢iimii icin kullani labilir.

* Maksimum dogruluk igin, senséri beklenen maksimum su seviyesinin miimkin oldugunca yaki ni na kurun (minimum &lciim arali §i na baki n).

Uniteyi, oluk veya savagi n uzunlamasi na ekseni boyunca, 6l¢iim kanali ni n ézelliklerine gére belirlenen bir yere kurun. O NIVELCO tarafi ndansati lan

Parshall oluklari , sensériin konumu isaretlenmistir.

Bazi durumlarda yuzeyde kdpuk olusabilir. Dizglin ses yansi masi icin sensorin karsi si ndaki ylzeyin képuk icermediginden emin olun.

+ Unite, konumu degismeyecek sekilde sabitlenmelidir.
Parshall kanali ndan &nceki ve sonraki b6limu olusturmak, dogru élciimler icin ok dnemlidir.

. Kurulum ne kadar dogru olursa olsun, aki § 6lcimunin dogrulugu her zaman mesafe 6lgimunden daha dusuktir. Kanal veya savagi n
ozelliklerine gore belirlenir. « Cihaz glineslik kullani larak direkt giines1 si g1 ndan korunmali di r.

4. KABLOLAMA
+ Kutudaki terminallere enerji verilmediginden emin olun (réle ¢ ki s olan bir kurulum icin { Swhite = [®)=
\ / =)
korumali en az 7x0,5 mm2 (AWG20) kablo ve onsuz 4x0,5 mm2 kullani n). « Glg verildikten A\ | Il
sonra gerekli programlama yapi labilir. " =
rey 19 | - =
tel renkleri Bue =[] — E
Pembe -réle C1 ¢ ki si beyaz - ben aki m déngisu, giig kaynagi  ve HART noktalari ndan biri (polarite Pink E )
ilgisiz) @
Gri-réleCCq ki si kahverengi_1aki m déngusinin diger noktasi , giic kaynagi ve HART (polarite énemsizdir) siyah Yellow =
Mavi _ rgle c2 ¢ ks - GND islevsel topraklama ve ekranlama noktasi Green | —d @
Port for diagnostics—N\_" 1
vl zehaz(kahv;e:ng\)) m oo and firmware update Black — |®)} - Junction box
ahverengi (beyaz) | -~
+HART o[ o = EEGIEEY Entegre kablonun uzat Imasi
e Ak Mo kg SR i N : Kabloyu uzatmak igin bir terminal blogu kutusu
a R : -{o HART modemi kullani Imasi  6nerilir.
réle o—o—1— . . - . .
o ki s CC o1 pembe mavigri Iki kablonun ekrani  birlestirilmeli ve sinyal

isleme cihazi nda topraklanmali di r.
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4.1 MEVCUT KULLANICI ARAYUZLERI

Verici, asagl daki cihazlar kullani larak kurulabilir (programlanabilir): MultiCONT

Gok Kanalli  Islem Kontrol Cihazi  Ayri  olarak siparis edi iraBicRly gBlarak

HART® USB modem

UNICOMM SAT-504-0, -1, -2 Ayri olarak siparis edilir. “5.3.1 EView2 yazi I mi ile Programlama” bélimune baki n.

HART® USB modem Ayri olarak siparis edilir. “5.3.1 EView2 yazi I mi ile Programlama” bélimune baki n.

UNICOMM SAT-504-3 NiFlash yazi I mi ,cihazi nsabityazi I mi ni glncellemek icin de kullani labilir. "6.1 Bellenim yikseltme"

bélimine baki n.

5. DEVREYE ALMA, KURULUM

5.1 KULLANIM

Cihaz dogru bir sekilde baglanmi ssa, giig kaynagi agi Idi ktan sonra ki sa bir sire igin sesli bir sekilde t1 klayacakti r. 10...20 s sonra ECHO LED'i yanacak ve aki m¢ ki s
4..20 mA gosterecektir. Acma ani ndan, élctlen degerle oranti I aki miletiminin baslang c na kadar, baslatma slresi boyunca, iletilen aki mi n degeri, P12b "Aki m
Ureteci cali sma modu" parametresinde ayarlandi g gibi olacakti r.

Bu durumda cihaz fabrika varsayi lan ayarlari ile 6lgim yapar. Fabrika ayarlari , islevselligi kontrol etmek ve en basit 6l¢iim goérevlerini ¢dzmek icin de kullani labilir, ancak
cihazi nolanaklari ndanyalni zca 6lgiilen surece uyan dogru programlama ile yararlani labilir. Bu nedenle, cali sma karakteristiklerini tam olarak anlamak ve karmasi k
6lglim gorevlerini ¢ozmek icin gereken isletim bilgisini elde etmek icin programlama bélimlerini incelemek de gereklidir.

Tek LED durum géstergeleri:

* ECHO-LED -
Cihaz uygun bir yanki ali yorsa ACIK.
- Cihaz bir yanki ari yorsayani p soner. View of the transmitter neck from above:
- Cihaz seviye simulasyon modundayken hi zlayani p séner.+« COM-

LED - HART iletisiminde yani p séner -Uzaktan programlama devam Cable
ederken ACIK - Cihaz agi Idi ktan sonra 4 saniye boyunca yani p
soner: Bu sire iginde bir servis iletisim baglanti si kurulabilir.

Yani p sénmeye devam ederse, bir Ureticiyazi I mi hatasi oldugunu Nl
gésterir. » ROLE LED'i (istege bagl ) Red LED Red LED
,COM’ Red LED LECHO!
,RELAY”

- CC-C2 ACIK ise yanar.
-CC-C1 ACIK ise yanmaz.
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iki LED durum géstergesi

yanki LED'i COM LED'i yani psonme sayl sl Durum Raporu Kaynak - Hata biti (Bkz. bolim 7.1)
Donisimi olarak yani p soniyor surekli234 Diistik déngi voltaji Bit15, Bit14, Bit11 birlikte varli gi .
56 OCT biitiinliik hatas! Bit3 veya Bit4 veya Bit5
Su anda kullani Imi yor. )
Role hatasi Bit13
Ayniandayani p sonerler, ardi ndan duraklar ve tekrarlarlar Su anda kullani Imi yor. )
NV bellek hatasi (EEPROM) * HRP Bit1
algi lama hatasi +SIMalgi lama
surekli Bit12

hatasi

Cihaz fabrika ayarlari nasi fi rlanabilir. EasyTREK SP-500 Pro'nun varsayi lan ayarlart sunlardi r:  6lgiim: seviye (LEV)
maksimum mesafeye atanan si fi rseviye seviyeile oranti I aki mdéngusi ¢ ki si 4mAvesi fi rseviyeye
atanan %0 20 mA ve maksimum seviyeye (minimum mesafe) atanan %100a aki m¢ ki s Gzerinden hata
g0stergesi: son degeri tutar  sénimleme: 60 s.

5.2 GUVENLI CALISMA SARTLARI

Unitenin di g1 ndaki kablo sabit ve gerilimsiz veya y(iksiiz olmali di r.

Cihazi baglamak icin kullani lan terminal kutusu, yerel elektrik gerekliliklerine uygun olmah di r.

5.3 PROGRAMLAMA

EasyTREK'in HART® araylzl , tim parametre setine erisim saglar. Parametre setine iki farkli  sekilde erisilebilir: kullani larak: ~ Bir HART® modem araci I §i yla
donglye bagh bir bilgisayarda EView2.
NIVELCO'nun MultiCONT ¢ok kanalli  proses kontrol Unitesi.
Bu yontemler uzun bir agi klama gerektirir; bu nedenle, bu ki lavuz bunlari  tarti smaz. Bu programlama ki lavuzu yalni zca EView2'nin parametrelerini listeler.
Ayri nti | bilgiigin, lutfen her erisim yénteminin a¢i klamalari na veya talimatlari na baki n.

5.3.1 DEGERLENDIRME2 iLE PROGRAMLAMA

“EView2 HART Konfiglirasyon Yazi Ii_mi_ni_"kurun (bundan bdyle EView2 olarak ani lacakti r) program ki lavuzunun 3. bélimiine gére. Yazi It m nivelco.com adresinden
indirilebilir.

Elektrik baglanti lari : Vericiyi bir HART ~USB modem (ayri casati i r)kullanarak PC'nize baglayr n.
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Programi baglati n ve programda vericiyi arayl n(daha fazla ayri nti

icin bkz. EView2 kullani m ki lavuzu bdlim 4).

Algi lanan cihazlar listesinden bir cihaz segin ve cihazi n "Cihaz programlama" penceresini agi n (EView2 kullani m ki lavuzunun 4.4 ve 4.5 bolumleri).
EView2, tim parametreleri ve islevleri ayarlamani za izin verir. Asagl daki bolim, parametrelere nereden ve nasi | erisilecegini 6zetlemektedir.

5.3.2 OLGUM YAPILANDIRMASI

P0O0: - cba Mihendislik Birimleri

FABRIKA VARSAYILANL: 000

Cihaz, parametre degisikligi durumunda tim parametre setini yeni birim sistemine gére fabrika parametre degerleri ile yukler.

Bu nedenle, tim parametreler yeniden ayarlanmali di r!

a Operasyon

0 Si_vi_seviye dlcimi

Muhendislik birimleri

b (“c” ye gore)
Metrik (AB) imparatorluk (ABD)
0 m ft
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ ing
c Olcli sistemi
0 Metrik (AB)

Imparatorluk (ABD)

14744 $pas580tr22p06

Cihaz sadece s vi seviyelerini 6lgmek icin uygundur, bu nedenle bu parametre degistirilemez.
Eview2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Uygulama" "Cali sma modu."

Alet mesafeyi veya seviyeyi 6lcmek Uzere ayarlandi g1 nda 6lgllen degerin 6l¢l birimi. Ayni  zamanda

mesafe veya uzunluk tipi parametrelerin 6lcu birimidir.

EView2 ayari :"Aygl tAyarlari "Uygulama"  "Muihendislik birimleri."

Kullani lan 6l¢u birimleri (uzunluk, hacim, kutle) bu parametrede ayarlanan birim sistemi
tarafi ndan belirlenir. Olgu birimlerini degistirirken, énce birim sistemi secilmelidir ve ancak bundan
sonra gergek birim ayarlanabilir.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari "Uygulama" "Hesaplama sistemi."
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PO1: - - - a Olgim Modu

Parametre degeri “a” iletilen temel 6l¢im degerini belirler. Akabinde, rélelerin degerleri de bu niceliklerle iligkilidir.

iletilen 8lgtim birimiyle iliskili fiziksel miktari n
ayarlanmasi . Enstriiman mesafeyi 6lcer. Diger
miktarlar, belirtilen kap parametrelerine ve malzeme
ozelliklerine gore hesaplani .

EView?2 ayarlari :"Cihaz Ayarlari "
"Olcim yap! landi rmasi " "Ol¢im modu."

A: En ki sa 6lculebilir mesafe

H: Maksimum &lculebilir mesafe, ayri ca
si fi rseviyesine olan mesafe

FABRIKA VARSAYILANL: 11

a Olgim modu iletilen deger

0 Mesafe Mesafe

1 Seviye Seviye

2 Ses Ses

3* Yi g n Yi g n

4 Aki s Hacimsel aki s

*Baki ni z:532

DLST LEV
— Ve
iletilen deger MESAFE LEV=Y-MESAFE
Ayarlanacak parametreler P00 P00
P01a=0 PO1a=1
PO5 Xm P04 =H
PO5 Xm
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A:En ki sa 6lcllebilir mesafe

H: Maksimum 6lgllebilir mesafe, ayri casi fi r
seviyesine olan mesafe

B: En yuksek ile iligkili hacim
6lgulebilir seviye

C: Tanki n toplam hacmi

» VOL

iletilen deger vot
fP40...P45(Y-DIST)
Ayarlanacak parametreler P00
PO1a =3
P02b
P04 =H
P05 Xm
P40...P45

P02: - cba Hesaplama birimleri FABRIKA VARSAYILANI: 000

Hacmi, kitleyi veya aki g1 6lgmek UGizere ayarlanmi s bir alet igin iletilen miktari n 6lgU birimi. Tablonun icerigi POOc, PO1a ve PO2c'ye gdre yol

P40'a gore bir seviyeye bagh
veya aki sa donusturdr . Bu parametre ayri ca OCT tablosunun "Ci kti " stitununun 6lci birimini verir.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olctim konfiglirasyonu"  "Muhendislik birimleri."

16744 $pas580tr22p06

a Si_cakh_k°C St cakli k birimi bu noktada segilebilir.
0 EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olcimyapi landi rmasi " "Si cakh k."
1 °F
*

b Ses AgL_rl_k(P32'yi de ayarlay! n-) Hacim aki_si

metrik Metrik BIZ Metrik
0 m3 ton Ib (pound) m3/zaman ABD ft3/
1 litre ABD ft3 ton ton (BR) litre/zaman saat galon/
2 litre galon (BR) galon (ABD) ton ton (ABD) litre/zaman saat galon/zaman |

rumlani r. Cihaz,

(dogrusal olmayan) fonksiyon veya ¢i ki s diizeltme tablosu (OCT) kullanarak hesaplayarak 6lglilen seviyeyi hacme, agi rli ga
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c Zaman Akl s 6l¢imu icin zaman tabani ni n 6lgi birimi.
0 EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olcimyapi landi rmasi " "Zaman".
1 s
2 dk
3 saat giin
Dikkat!

EasyTREK bir seviye vericisidir. Agi rli k 8lcimu icin gereken cesitli faktérler dogrulugu 6nemli dlciide etkiler!

P03:---aSi cakli k kompanzasyon modu FABRIKA VARSAYILANL: O
a S1 cakh k telafisi modu Mesafe dl¢limu icin si cakh k telafisinin ¢ali sma modu: Otomatik: Telafi, si cakli k
sensoérl tarafi ndan élgilen deger kullani larak hesaplani r.
0 Otomatik Manuel: Telafi, 6lcilen degerden bagdi msi z olarak P07'de sabit bir ayar noktasi si cakh k degeri
olarak hesaplani r.
1 Manuel EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Ol¢iim optimizasyonu" "SI cakli k telafisi."
P04: - - - - Olgulecek Maksimum Mesafe (H) FABRIKA VARSAYILANI: Tabloya gére XM .
Bu parametre, mesafe 6lcimi di s1 nda her zaman ayarlanmali di r!
Maksimum 6lciim mesafesi XM [m (ft)] Olgiilecek maksimum mesafe, XM arasi ndaki en uzun mesafedir.
Dondstirict malzemesi: PP / PVDF dénustiriciinin yiizeyi ve dlctilecek en uzak seviye.

P 5A 3(10) Birimlerle dl¢ulebilen (XM) fabrikada programlanan en uzun mesafeler (VARSAYILAN

SP =59 5(17) degerler) asagl daki tabloda listelenmistir. Gercek uygulama igin, élgiilecek

SP -58 8(26) maksimum mesafe (H), yani sensor ile tanki n alti arasi ndaki mesafe PO4'e
girilmelidir .

Sp =57 10 (33) ) g . o
Seviye, P04'te ayarlanan deger arasi ndaki fark hesaplanarak belirlendiginden ve

sP 56 12 (40) mesafe (DIST) birim tarafi ndan dlctldugiinden, PO4'te (H)'nin dogru degeri

SP -54 18 (60) ayarlanmali di r. En yiiksek dogrulugu elde etmek i¢in bu mesafenin bos depoda
oOlgtlmesi 6nerilir.
EView2 ayari :
"Aygl tAyarlari " "Ol¢imyapi landi rmasi " "Olgiim mesafeleri"
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PO5: - - - - Minimum &lclim mesafesi (Olu bélge - Yaki n ug blokaji ) FABRIKA VARSAYILANI: Tabloya gére Xm
Minimum 6él¢tim mesafesi Xm [m (ing)] Sensor yuzeyinde baglayan ve (ultrasonik élgimdin fiziksel si ni rlamalari  nedeniyle) él¢imiin
Sens6r malzemesi PP / PVDF imkansi z oldugu arali §a 8li bélge denir. EasyTREK , burada ayarlanan engelleme
SP -5A 0,15 (6) 0,18 (7) 0,2 mesafesi icindeki herhangi bir yanki y1 - kabul etmeyecektir .
SP -59 8)
Sp 58 Yaki nug engelleme, icinde yanki lari nkullani Imayacadi 6lu bélgenin bir uzanti si
o 57 olarak dusundlebilir. Bdylece, sensériin yaki ni ndaki midahale eden nesnelerin
B 0,25 (10) di slanmasi  mumkin hale gelir.
SP -56 ' ..
Otomatik Yaki n Ug engelleme = Ol Bant kontrold (P05 = Xm)
Fabrika varsay! lan ayarlari na geri doénilmesi, cali sma kosullari na bagh olarak
muimkin olan en ki sa 6l bolgeyi otomatik olarak ayarlayacakti r. Cizelgede verilen
degerden optimal kosullarda daha ki sa, elverissiz kosullarda biraz daha uzun olacakti r.
SP -54 035 (12) 6l boélge (PO5 >Xm) st ni rlamasi ile manuel Close-end-blocking
Fabrika varsayi lan degerinden daha ytiksek bir deger girildiginde, yaki n ug engelleme,
hangisi daha biytkse, ya P05'te programlanan deger ya da gergek 6l bolge mesafesi
(uygulamani n gergek kosullari ndan etkilenir) olacakti r.
EView2 ayari :"Aygi tAyarlari " "Olcimyapi landi rmasi " "Olcim mesafeleri"
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FABRIKA VARSAYILANL: O

PO6: - - - - Uzak ug engelleme

Uzak ug engelleme, P06 parametresinde ayarlanan seviyenin alti ndaki
arali kti r.Tanki nalti ndakibirkari sti r ca veyar si tt a dan

kaynaklanan paraziti 6nlemek igin kullani labilir.

Cihaz, bu arali ktaki yanki lar igin 6zel sinyaller kullani r.

A.) Olclim seviyesi veya ses Seviyesi

alti na dusuyor « P06 aki m

¢l ki s mi ndegeriuzak ug bloklama degerini iletir « ALT 0" n (P06'ni n
7/8') al nda HATA KODU 10 HART yoluyla iletilir

« Uzak ug engelleme degeri Gizerinden seviye ylkselmesi:
Seviye ve hacmin hesaplanmasi , programlanan tank boyutlari na bagl di r; bu nedenle, dlgiilen veya hesaplanan islem degerleri, uzak ug engelleme degerinden higbir

sekilde etkilenmeyecektir.

B.) Acl k kanal aki s 6lcimu

M

Uzak ug engelleme, alti nda dogru aki s hesaplamasi ni narti k mimkin olmadi g1 kiglk seviyeler igin kullani It r.+
Kanaldaki/savaktaki seviye bloke edilen arali g1 nalti nainiyor:

-G ki saki mi degeri, Q =0 degerine karsi Ii k gelir-"Aki s Yok" veya 0 [

gosterimiicin HART araci It g1 yla iletilen 0 degeri E 1
« Kanal/savaktaki seviye haric tutulan arali g1 n Gzerine¢i ki yor: § \ ] h ‘Poﬁ N
Akl si n hesaplanmasi , programlanan kanal/savga verilerine dayali olacakti r; bu nedenle élgiim degerleri uzak ug A
engelleme degerinden higbir sekilde etkilenmez.

P06= 0, uzaktan engellemeyi devre di si b1 rakmak igin.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olcimyap! landi rmasi "Engelleme."
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PO7: - - - - Sabit degerli s cakli k kompanzasyonu FABRIKA VARSAYILANT: +20 °C

P03a = 1 (Manuel) ise, manuel si cakli k kompanzasyon degeri .
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olgiim optimizasyonu"  "Si cakl k telafisi" "Deger."
5.3.3 AKIM GIKISI

P08:----C1 ki saki mi sabit degeri FABRIKA VARSAYILANL: 4 mA

Sabitaki mg¢i ki $1 ayar parametresi. P12 parametresine baki n.

Bu parametreile¢i ki saki mi 3,8 mAile 20,5 mA arasi nda sabit bir degere ayarlanabilir.

Bu, HART multidrop modu tarafi ndan ayarlanan 4 mA degerini otomatik olarak gegersiz ki lar ve analog ¢t ki saki mi devredi si bi raki It r.

EView2 ayar1 :"Cihaz Ayarlani " "Ci ki slar" "Ci ki saki mi ni dizeltin."

P10:----4mAaki mg ki si naatanan deger (mesafe, seviye, hacim veya aki s) FABRIKA VARSAYILANL: O
EView2 ayar1 :"Cihaz Ayarlari " "Ci ki slar" "4mA Atama."

P11:----20mAaki mg¢ ki s naatanan deger (mesafe, seviye, hacim veya aki ) FABRIKA VARSAYILANIL: XM - Xm

(bkz. tablolar P04 ve P05)

Degerler PO1a tarafi ndan degistirilir . (Olctilen veya hesaplanan) proses degeri, aki m déngisti ¢i ki 1 na dogrudan veya ters olarak atanabilir.
Ornegin, 1 m'yi 4 mA'ya ve 10 m'yi 20 mA'ya atamak dogru orani , 1 m'yi 20 mA'ya ve 10 m'yi 4 mA'ya atamak ters oranti yi temsil eder.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Ci ki slar" "20 mA Atama."
iletim seviyesi

A
LEV 20,5 mA
l
,,,,,,, L
B 7|
P11| [s8m i A:Enki sa élgllebilir mesafe
P10 i D: P10 ve P11'invarsayr lan
__________________________ e ; IOgt degerleri igin gegerli diyagram
0 4 20 [mA]
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P12:--baAki mg¢ ki s modu

FABRIKA VARSAYILANL: O

Gl ki _gaki_mi_ile hata gostergesi G ki saki mi ile hata gésterimi: Hatalar, mevcut oldugu stirece

tarafi ndan gosterilecektir.

EView2 ayar :"Aygi tAyarlari " "Ci ki slar"
"Mevcut ¢i ki sla hata gostergesi."

LoSUC (3,5 mA)

HiSUC (23,5 mA)

ayarlanan degere gére aki m ¢ ki s1 nda EasyTREK Pro vericisi

"Aki mg kit "

Otomatik: Gegerli dongui ¢1 ki s degeri, 6lgllen degerden hesaplani r; Vericigi ki si aktif.

Manuel: Akl m dongust ¢ ki s dederi, 6lctlen degerden hesaplanmaz, ancak sabit (P08'e
gore) bir aki m déngust ¢ ki s degeri iletilir. Bu modda, mevcut ¢i ki s hatasi ayari

Bu parametre, HART multidrop iletisim modu 4 mA degerini gegersiz ki lar!

LoSUC - Disuk Basglatma Aki mi : C1 ki saki mi , 6lglilen degerden hesaplani r; Vericigl ki si

a
0 HOLD (son degeri tut)
1 3,8 mA
2 22mA
b Mevcut ¢i ki s modu
0 Otomatik
1 Manuel
onemsizdir.
c flkc ki saki mi
0

aktif. Baslangl ¢tac ki saki mi disuktdr (3,5 mA).

HiSUC - Yuksek Baslangr ¢ Aki mi :Ci ki saki mi degeri, 6lctilen degerden hesaplani r; Verici

¢l ki i aktif. Baslatmadaki ¢i ki saki mi ylksektir (23,5 mA).
Dikkat! Bu ayar, HART multidrop moduyla uyumlu degil!

spa580tr22p06
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5.3.4 ROLE GIKISI

P13:- c 0 a Réle fonksiyonu

FABRIKA VARSAYILANL: 002

a Role cali sma modlari Programlanacak parametreler
IKI NOKTA ANAHTARI Level S14,515
(Miktar PO1a'ya gore.) o= Lo
Olglilen veya hesaplanan deger P14'te ayarlanan B e P14 vg P15 ara5| nda en az 20 mm
0 | degeri asarsa réle geker. Olguilen veya hesaplanan \ » Time histerezis ayarlanmali di r.
q | q | d | Relay Energized: [=] m
eder P15'te ayarlanan degerin alti na diserse role s
) Desneizet =1p P14 > P15 - normal ¢ali sma
eker.
) L261 P14 <P15-terscall sma
1 "nOECHO" durumunda réleye eneriji verilir. )
2 "nQECHO" durumunda rdlenin enerjisi kesilir. )
SAYAG Agl k
ol 10ms (P17
kanal aki s 6lgcimu igin. (Hacim ve boyut P01 ve i | s L el L
) > i P17 Darbe esdegeri
3 | po2'ye gére). » Time *
Relay Energized: =] rﬂ (P13c'ye gore)
P17'de tani mlanan deger basi na 100 ms X
N X 3 ﬂ De-energized: =] r Il
uzunlugunda bir darbe verir.
= 100 ms c2C1
EView2 ayari :"Aygl tAyarlart " "Ci ki slar" "Roleg ki si " "Réle modu."
Cihazi n enerjisiz durumda “C1” devresi kapali di r.
c P17'nin boyutu (ha P13a = 3) - EView2 ayar1 :"Cihaz Ayarlari " "Ci ki slar" "Réle¢i ki g1 " "Role parametreleri"
Metrik Biz " .
Darbe sabitleri birimi.
0 m3 ft3
1 litre galon (BR)
2 litre galon (ABD)
P14: - - - - Role parametresi - Cali sma degeri FABRIKA VARSAYILANL: 0
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "G ki slar" "Role¢ ki si " "Role parametreleri"  "Enerji verilen deger."
P15: - - - - Role parametresi - Serbest bi rakma degeri FABRIKA VARSAYILANI: O
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Ci ki slar" "Réleg ki si " "Role parametreleri" "Enerjisiz deger."
P17:- - - - Role parametresi - Nabi zhi z1 bkz. P13a= 3 EView2 FABRIKA VARSAYILANI: O
ayari :“Cihaz Ayarlart " “Ci ki slar” “Rélec ki s " “Role parametreleri” “Darbe sabiti.”
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5.3.5 DIJITAL ILETiSIM

P19: - - - Ginitenin Ki sa (HART) adresi 0...63 adresleri, HART FABRIKA VARSAYILANI: 0

standardi na gére, ayni dongldeki birimleri ayr rt etmek igindir.
» Adres 0: 4..20 mA aki mdongust ¢t ki si cali s1 yor«Adres 1..15:
aki mg¢ ki s sabit4 mA.
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Cihaz Tani mlamasi " "HART Cihazi Ki sa Adresi."

5.3.6 OLGUM OPTIMIZASYONU

P20: - - - Sénimleme FABRIKA VARSAYILANL: 60 s
Yalnizca test etmeklicin Uygulanabilir SGnimleme suresi, istenmeyen ¢i ki si ve ekran dalgalanmalari ni sénimler. Hi zla
Yok veya orta derecede duman / osn 2sn degisen 6lgiim degerleri, bu ayar stiresinden sonra (istel fonksiyon séniimlemesi) %1
dalgalar dogrulukla yerlesir.
Yogun duman veya galkanti i EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Ol¢iim optimizasyonu"  "Séniim siresi."
>6sn >10sn
dalgalar
P22: - - a Kubbe (st tank telafisi FABRIKA VARSAYILANL: O
a Telafi KAPALT AGIK Not
0 Goklu EasyTREK tepenin ortasi na monte edilmemisse ve tepe duzse.
1 ekolari n EasyTREK, Ustu kubbe seklinde olan bir tanki n merkezine monte edilmisse.
girisimini azalti r.
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olgiim optimizasyonu"  "Kubbe Ustii Tank Telafisi."
P24: - - - a Hedef izleme h1 z1 FABRIKA VARSAYILANI: 0
a izleme hi z1 Not
0 Standart Cogu uygulama icin.
1 Hiozh Hi zli degisen seviyeler icin.
2 azel Sadece 6zel uygulamalar igin 6lgim arali 1 nominal degerin %50'sine disuralar!
ze| .
Olguim penceresi etkin degil (bkz . S25 ) ve EasyTREK herhangi bir hedefe ani ndayani tverecektir.

Bu parametrede, dogruluk pahasi na degerlendirme hi zlandi ri labilir.
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olclim optimizasyonu"  "Hedef izleme hi z1 ."
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P25:---bir  Giciim penceresinde Yanki  segimi Olciim penceresi, FABRIKA VARSAYILANL: 0
yanki sinyalinin etrafi nda olusturulur. Bu 6lcim penceresinin konumu, hedefe olan mesafenin hesaplanmasi icin ucus stresini belirler (asagi daki resim
test osiloskopunda gorulebilir).

Received A
signal
amplitude Echo2.
Ech\ /
\‘ t
t
a Secilecek pencerede yanki Not
0 En uzun genlige sahip Ensi kkullani lan
ilki Olcim penceresinde birden cok ekoya sahip si vi_lar icin
Bazi uygulamalar, él¢im penceresi icinde bile ¢oklu (hedef + miidahale eden) ekolar igerir. Bu parametre, 6lcim penceresi icinde yanki ni n
secilmesini etkiler.
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olciim optimizasyonu"  "Olclim penceresinde Yanki secimi."
P26: - - - - Seviye ylkselme orani  (doldurma hi zi ) (m/h veya ft/h)) FABRIKA VARSAYILANI: 2000 m/h
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olcim optimizasyonu"  "Seviye yiikselme orani (doldurmahi z1 )."
P27: - - -- Seviye inishi z1 (bosaltma hi z1 ) (m/h veya ft/h) FABRIKA VARSAYILANI: 2000 m/s

Bu parametreler, cok yogun duman iceren uygulamalarda yanki kaybi nakarsi ek koruma saglar. Dogru degerin ayarlanmasi , doldurma ve bosaltma
si rasi nda élgimun gavenilirliginiarti n .

Metrik birim sistemi segilirse degerin birimi [m/h]'dir ve parametreler, kullani lan teknolojinin mimkin olan en hi zli  doldurma/bosaltma hi zi ndan
daha yavas olmamal di r.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olciim optimizasyonu"  "Seviye inishi z1 (bosaltmahi z )."

Dikkat! Konik veya piramit tabanli  tanklarda, tanki n dibindeki seviye degisim orani  6énemli élctide artar!
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P28 - bir

FABRIKA VARSAYILANL: 0

Yanki kaybi gostergesi
a Yanki kaybi gdstergesi: Not
Ki sabiryanki kaybi si rasi nda, soniletilen deger P29 siresi boyunca tutulur . Bu stireden sonra, gegerli deger
P12a'daki ayara gére HART araci It §i yla HI'nin DSE* 'sinin O bitinde iletilecektir .
Measured value | Held value (P29) | Error code 2
HART —ooeC ey (29 > Time
0 Gecikmeli gésterge NOECHO indicator
Echo loss Appeahars
EGHAIEEDIg0esis Errorcurrent22mA  (P12a=2)
» Time
Measured value | Held value (P29) | Holding last value P12a= 0,
Current Output {E29) 9 ( ) » Time
Error current3.8 mA  (P12a=1) = _
> Time
1 Isaret yok Yanki kaybi stresi boyunca, analog ¢t ki s son degeri tutacakti r.
Doldurma iglemi si rasi nda eko kayboldugunda, iletilen deger P26'da ayarlanan doldurma hi zi na gére
2 Doldurma simiilasyonu
artacakti r.
Yanki kayboldugunda, mevcut deger hemen iletilecektir.
3 ani nda gésterge HART yoluyla DSE* 'nin 0 biti (noEcho'yu gériintilemek icin)
P12aaki mg¢ ki s nagoreaki m degeri.
Kiresel tabanli  tamamen bos tanklarda ultrasonik 1 1 ni nsapmasi nedeniyle veyaag k¢ ki sh silolarda
4 Bos depo gostergesi yanki kaybi meydana gelebilir. Bu gibi durumlarda yanki kaybi yerine bos tanki belirtmek daha iyidir.

EView2 ayari :"Aygl tAyarlar "

"Olgiim optimizasyonu"  "Eko kaybi yénetimi."

* DSE - “Cihaza Ozgii Hata” sinyal bitleri (HART). Ayri ca bkz. bsliim 7. HATA ISLEME.
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P29 - - - - Rahatsi z edici nesne(ler)in engellenmesi FABRIKA VARSAYILANI: 0

P28a 0 olarak ayarlani rsa, bu parametre yanki bi rakma sinyalinin gecikmesini 0...999 s ayarlanabilir arali g1 nda belirler.

P31:----+20°C'deseshi z1 (m/s) FABRIKA VARSAYILANI: 343,8 (m/sn)

Bu parametre, 6lciilen ylizeyin Gizerindeki gazlardaki sesin hi z1  havadakinden énemli 6lgtide farkli oldugunda kullani It r. Gazi n az ok homojen oldugu
uygulamalar igin tavsiye edilir.

Degilse, 6l¢imin dogrulugu 32 noktali dogrusallasti rma (P48, P49) kullani larak iyilestirilebilir.
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Olgiim optimizasyonu" "+20°C'deseshi z1 ."

Cesitli gazlardaki ses hi zlari igin “Ses Hi zlari " bélumuine baki n.

P32:----0Ozgilag rh kBu FABRIKA VARSAYILANL: 0
parametrede 6zgll agi rli kicin “0"di s nda bir deger girilirse VOL yerine agi rli k gorintulenir.

Metrik birim sistemi secilirse bu parametrenin birimi kg/dm3, secilen birim sistemi ABD ise Ib/ft3 olur.

EView2 ayari :"Aygi tAyarlari " "Olgiim optimizasyonu"  "Yogunluk."

P34: - - - - Esik ofseti FABRIKA VARSAYILANL: 0

-4095 ile +4095 arasi ndayanki diyagrami icin ayarlanan goéreli kabul esigini degistirir. Cihazi n guriltt basti rma 6zelligini varsay! lan ayara gore
artl rmak (pozitif deger) veya azaltmak (negatif deger) icin kullani labilir. Degerin 0 olarak ayarlanmasi orijinal ayari etkilemez.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlani " "Ol¢iim optimizasyonu"  "Esik ofseti."
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5.3.7 HACIM OLCUMU

P40: dcba Hacim hesaplama segenekleri

FABRIKA VARSAYILANI: 0000

Programlanacak
dcba Hesaplama yéntemi (tank sekli)
parametreler
1000 Ci ki s Doniistiirme Tablosu (OCT) tablosu, bkz. bolim
00b0 5.3.9 Dik silindirik tank sekli ("b” degeri asagi daki gibidir) P40b, P41
0001 Konik tabanli , ayakta duran silindirik tank P41, P43, P44
0002 Dikddrtgen dik tank (oluklu) (“b” degeri asagl daki gibidir) P41, P42, P43, P44, P45
00b3 Yatay silindirik tank sekli P40b, P41, P42
0004 kiresel tank P41
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlart "  "Tank/Silo parametreleri"  "Tank/Silo sekli."
P41-45: - - - - Tank boyutlari FABRIKA VARSAYILANL: 0
Yari m kire tabanli Konik tabanli  silindirik Sutlu veya oluksuz dik
ayakta duran silindirik tank P40a = P40b = 0..3 tank P40a = 1, P40b = 0 dikdortgen tank P40a = 2, P40b = 1
_ h S —
P4
P04 P41 P41 P41
P04 P04
", ‘Fo P43 P43
P40 b5 p= P44 Pad_l~T diiz tabanli P43, P44 ve P45 =0

Yatay silindirik tank P40a = 3, P40b = 0..3

Kuresel tank P40a = 4, P40b = 0

s | =
P40 b=3—
b=2—f
B P41 P04
p=1—
b=0—
P42
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlart "  "Tank/Silo parametreleri" "Tank/ Silo boyutlari ."
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5.3.8 ACIK KANAL AKIS OLGUMU

P40: dcba Hacim aki 1 hesaplamasi icin secenekler FABRIKA VARSAYILANI: 0000
dcba Aygi tlar, formdil, veriler Programlanacak parametreler
1000 C1 ki s Dénustirme Tablosu (OCT) tablosu, bkz. bélim 5.3.9 P46

Tip formdl Qmin [I/sn] Qmaks [I/sn] “P [cm]

0000 GPA-1P1 Q [I/sn] = 60,87*h1,552 0,26 5.38 30 P46
0001 GPA-1P2 Q I/sn] = 119,7*h1,553 0,52 133 34 P46
0002 GPA-1P3 Q [/sn] = 178,4%h1,555 0,78 49 39 P46
0003 GPA-1P4 Q [/sn] = 353,0%h1,558 1.52 164 53 P46
0004 GPA-1P5 Q [I/sn] = 521,4%h1,558 225 360 75 P46
0005 GPA-1P6 Q [I/sn] = 674,6+h1,556 2.91 570 120 P46
0006 GPA-1P7 Q [/sn] = 1014,9%h1,56 4.4 890 130 P46
0007 GPA-1P8 Q [I/sn] = 1368*1,5638 5.8 1208 135 P46
0008 GPA-1P9 Q [I/sn] = 2080,5*h1,5689 8.7 1850 150 P46
0009 Genel Parshall kanali P46, P42
0010 PALMER-BOWLUS (D/2) P46, P41
0011 PALMER-BOWLUS (D/3) P46, P41
0012 PALMER-BOWLUS (dikdértgen) P46, P41, P42
0013 Khafagi Venturi P46, P42
0014 Basamakli savak P46, P42
0015 Kare kesitli veya BAZIN savag P46, P41, P42
0016 trapez savak P46, P41, P42
0017 Ozel trapez (4:1) savak P46, P42
0018 V gentikli savak P46, P42
0019 THOMSON (90° centik) savak P46
0020 dairesel savak P46, P41
0021 Genel aki s formilii: Q [I/s] = P41*hP42, h [m] P46, P41, P42
0121 Genel aki s formilii: Q [I/s] = P41*hP42, h [POOC, POOb] P46, P41, P42
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P40: dcba Hacim aki s1 hesaplamasi icin secenekler (devami )

dcba Cihazlar, formal, veriler Programlanacak parametreler
0100 4" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0101 6" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0102 8" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0103 10" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0104 12" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0105 15" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0106 18" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0107 21" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
0108 24" PALMER-BOWLUS (D/2) P46
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "Aki so6lcimu" "Ac kkanal aki s 6lcim yontemleri."
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P41-45: Kanal / savak boyutlari FABRIKA VARSAYILANL: 0

P40 = 00 NIVELCO Parshall oluklari (GPATP1 ... GPA1P9)

Daha fazla ayri nti igin Parshall kanal ki lavuzuna baki n. @

~
= |
EasyTREK
08 EasyTREK gy
g
i

P40 =09 Genel Parshall kanal 0,305 < P42 [m] K A

P42 (genislik) < 2,44 ( 3,05 2,450 |

. 1569 P42 0260 4,57 2,400 /_I
sQ3j2- P42 ,0/h305 610 2370 e
42
2,5<P42 7.62 2350 ::> EasyTREK °
Q [I/sn] = K* P42* h1,6 ERE 2300 = I
15,24 2,320
P = 2/3* Bir EasyTREK th__
P46
\—
- > h

P40=10

Palmer-Bowlus (D/2) kanali .

i
Q [m3/s] = f (h1/P41) * P412,5, burada h1 [m] = h+(P41/10)
P41 [m] PLM P46
T
Ve S
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P40 =11

Palmer-Bowlus (D/3) kanali

Q [m3/s] = f(h1/P41) * P412,5, burada h1 [m] = h+(P41/10)

P41 [m]

P40 =12

Palmer-Bowlus (dikdértgen) kanal

Q [m3/s] = C* P42* h1,5, burada C = f(P41/P42)

P41 [m], P42 [m]

P40 =13

Khafagi Venturi kanali
Q[m3/s]=1,744 P42 h1,5+0,091 h2,5
P42 [m]

h [m]

I:> ® P42
EasyTREK

=
EasyTREK th__

P46
>

A A A A A A A A A A A AT A AT ANl

7/

P40 =14

Basamakli savak

0,0005 < Q [m3/s] <1
0,3<P42[m]<150,1<

h[m] <10 Q[m3/s] =

5073 P42 h1,5Dogruluk:

+10%

P46

TT\

///////////

7

spa580tr22p06
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P40=15

Kare kesit veya BAZIN savagi
0,001 <Q[m3/s]1<50,15 < P41
[m]<0,80,15<P42[m]<30,015
<h[m]<0,8Q[m3/s]=
1,77738(1+0,1378n/P41) P42
(h+0,0012)1,5 Dogruluk: +1%

P04

P46

7
LSTAZ S A LA TS

v

P40=16

Trapez savak

0,0032 < Q [m3/s] < 82
20<P41[°1<1000,5 <
P42[m]<150,1 <h[m]
<2Q[m3/s]=1,772

P42 h1,5+1.320 tg(P41/2) h2,47 Dogruluk: +5%

P04

P46

A

P40=17

Ozel trapez kesit (4:1) devrilme ¢ubugu
0,0018 <Q [m3/s]<500,3<P42[m]<100,1

<h[m]<2Q[m3/s]=1.866 P42
Dogruluk: £3%

h1,5

P04

P46

A

P40=18

V gentikli

savak 0,0002 < Q [m3/
s]<120<P42[°]<
1000,05<h[m]<1
Q[m3/s]=1.320  tg(P42/2)
h2,47 Dogruluk : £3%

P04

P46
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P40 = 19 THOMSON (90° ¢entik) savak .
0,0002 <Q [m3/s] <1
0,05<h[m]<1Q[m3/

s]=1.320 h2,47 hl >
Dogruluk: +3%

P46

P04

P40 = 20 Dairesel savak
0.0003 < Q [m3/s] < 25 -
0.02<h[m]<2Q[m3/

sl=m*b D25, aholb=f(h/D)m=

P04
P46
=
|
P41

0,555+0,041  h/P41+(P41/(0,11  h))
Dogruluk: +5%

P41

P46: - - - - Aki s olmadan ylizeye olan mesafe FABRIKA VARSAYILANI: 0

P46, aki s baslatmasi ni ri nda 6lgulen sensor yuzuile si vi - ylzeyi arasi ndaki mesafedir (Q = 0); sekillere baki n (P06 = 0).
5.3.9 GIKTI DONUSUM TABLOSUNUN PROGRAMLANMASI - EKi

P40:d - - - OCT'nin cali smasi FABRIKA VARSAYILANL: 0

istege bagh &zelliklere sahip ¢i ki s sinyalleri, cihaz tarafi ndan dlciilen seviye degerlerine atanabilir. Ozellikler maksimum 100 puan ile belirtilebilir.
Cihaz, lineer enterpolasyonu kullanarak noktalar arasi nda dlgllen seviyeden ¢i ki s sinyalini hesaplar. Bu, 6rnegin dl¢ilen seviyenin gelisigizel bir
¢l ki gsinyaline atanmasi veya segilebilir sekillerde olmayan (6rn. gukurlu) bir tanki n seviyesinin/hacminin hesaplanmasi icin kullani labilir.

d Hesaplama yoéntemi
0 Formul, bkz. boélum 5.3.7 ve 5.3.8 OCT
4

EView2 ayari :"Aygi tAyarlari " "OC-Table" "Dogrusallasti rma."
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Veri ¢iftlerinin dogru programlanmasi ni n kosullari  «

Tablo her zaman L(1)=0ve r(1)=¢ ki s degeri (0 dizeyine atanmi s)ile baslamal di r.
+ L sGtunu ayni  degerleri icermeyebilir. « L ve R sttunlari yalni zcayukari danasagi ya
monoton olarak artan dederlere sahip olabilir.

* Tablo 32'den az veri cifti iceriyorsa, L sttunu ilgili son veri ciftini takip eden sati rda "0" seviye degeri ile bitmelidir.

i L (Sol situn) R (Sag s[]}un)
OLGULEN SEVIYE DEGERLERI CIKIS DEGERI R(1)
0
2 LR) K(2)
L(i) Ri)
nn L(nn) R(nN)
nn+1 0
100
EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari " "OC-Table" "OCT listesi"

5.3.10 BiLGI PARAMETRELERI (SADECE OKUnan PARAMETRELER)

P60: - - - - Unitenin genel ¢ali sma saatleri (h)
P61:----Soncall st rmadan sonra gegen sire (h)
P62: - - - - Rolenin gali sma saatleri (h)

P63: - - - - Rélenin anahtarlama dénguist sayr si P64: - -

- - Dénustirucinin gercek si cakh g1 (°C/ °F)
St cakli k sensorl devresi bozulursa cihaz HART lzerinden uyari  vererek “Pt Hatasi " gdsterir ve +20 °C (+68 °F)'ye kadar kompanse eder.
P65: - - - - Donusturdcinin maksimum si cakli g1 (°C/ °F)
P66: - - - - DonUstUrucinin minimum si cakl g1 (°C/ °F)
P70:----Yanki Sayl si /Yanki Haritasi Bu
yanki lart n genligi ve konumu da sorgulanabilir.
P71:---- OI(_;[]m Penceresi Mesafesi (DIST)
P72 - - - - Secilen yanki ni n genligi [dB] <0 P73: Secilen
yanki ni n konumu (zaman) [ms]
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P74: Sinyal guraltu orani
Oran Olgtim kosullari
70in azerinde Harika
70 ile 30 arasi Iyi
30altt nda Guvenilmez
P75: - - - - Blokaj Mesafesi

Gegerliyaki n ug engelleme mesafesi gorintilenir (eger PO5'te otomatik engelleme segilirse).

5.3.11 AKIS OLCUMUNUN ILAVE PARAMETRELERI

P76: - - - - Aki s yUksekligi (LEV) (Salt okunur parametre)

Ak s 6lcimu icin gereken 6lciim yUksekligi buradan kontrol edilebilir. Bu deger, aki s hesaplama formulindeki "h" degeridir.
P77:----TOT1 hacimsel aki s toplayr c1 (si fi rlanabilir)
P78:----TOT2 hacimsel aki stoplayr c (s fi rlanamaz)

5.3.12 DIGER PARAMETRELER

P96:----Yazi i m kodu 1 (Salt okunur parametre)
P97:----Yazi I m kodu 2 (Salt okunur parametre)
P98: - - - - Donani m kodu (Salt okunur parametre)

P99: - - - - Gizli kodla erisim kilidi

Parola kullanmak, yanh sh kla (veya yetkisiz) yeniden programlamayi korur. Parola 0000 di s1 nda bir say1 olabilir . Girdikten sonra EasyTREK 6l¢im
moduna dénduginde devre di 51 bi rakma etkinlestirilir. Kod korumali  cihazi yeniden programlamak igin sifre P99'a girilmelidir . Yeni bir sifre
girmek veya eskisini silmek (0000 ile) ancak eski sifreyi biliyorsani z mimkunddr.

EView2 ayari :"Cihaz Ayarlari "  "Gelismis (digme)" "Ozel" "Gulvenlik" "Sifreyi degistir."
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5.3.13 EKO SEMASI (OSILOSKOP FONKSIYONU)

Cihazi nyanki semasi ni gorintilemek icin EView2'deki "Eko |

W . . . " Féjl Hélozat Beslltsok Eszkozok Neézet Ablak  Sugo
Semasi " digmesine ti klayl nve "Cihaz Yanki haritasi A e
penceresi gorunecektir. Diyagram, cihaz tarafi ndan dlgllen Haldzatista FEH| Detektsiis  Detektdds (6. Hazatbedlisa  Készukékbedlitdsa Trend be
ansi ma egrisini gdsterir. Ayri ca bu pencere esik seviyesini e S i
Y o 9 9 y” pv . 3 Y o 4 HosTee No. Révidam Tag Descriptor  Date Message Statusz Gyrts  Késziléktpu... KészulékID
degistirmek icin de kullani labilir. Grafigi yenilemek veya verileri 01 o S50 FACTOR.. 2017.0102 EASTREK.. OKI  NIVELCO 38569 123456
okumak icin pencerenin alt sati ri ndaki "Yenile" digmesine B Echo map - Node 00] - [97.9700.1234561 -500 - 0 &
(veya F4 fonksiyon tusuna) basi n. T Y= |
Basari Ii bir okumadan sonra ekteki "Yanki Semasi "na benzer #99_ setected peak \[

bir yanki grafigi goriintilenecektir. Gostergede goériintilenen
bilgilerin igerigi secilebilir. "Eko listesi", birim tarafi ndan
degerlendirilen ve secilen seviye isaretinin "Secili tepe noktasi "
olarak isaretlendigi yanki tepe noktalari ni n konumunu ve
verilerini gosterir.

1343m

-15,19dB
1,506 m
2227 dB

3371m
-24,40 dB

Amplitude [ADInc.]

0512 1,024 1536 2,048 2,56 3072 3584 4,09 4506 512 5632 6,144 6656 7,168 7,68 8,192 6704 9,216

ad 2 Zero-level Distance (P04=5,000m) |
(Min. Distance, P05=0,200m) Distance [m] i
FEEcnes © — rreshod @ ¥ Echoiist “ |
|
> Refresh D zoom + 2 zoom - B Reset zoom Diagram settings ~ Threshold Edit Enabled |
COMA4 Opened. IDLE

Sekil 1. Yanki Semasi
5.3.14 SEVIYE ESIK DEGER EGRISI (“ESIK EGRISI")

Bu islev ileri diizey kullani ¢ larigin tasarlanmi sti r.Yanli s ayarlar cihazi nari zalanmasi na neden olabilir!

Esik degeri veya esik ¢izgisi, 6lcimden kaynaklanan istenmeyen yanki lari engeller. Esik seviyesinin alti ndaki yanki zirveleri degerlendirmede kullani Imaz.

Cihaz yanli s biryanki secerse, 6rnegin ultrason patlamasi yolunda engelleyici bir nesne varsa, esigin ayarlanmasi gerekli olabilir. Esik egrisini degistirmeden 6nce,
cihazi n kurulum yerini secerek parazit yanki lari ni en aza indirmeniz énerilir.
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Esik, EView2'deki Yanki Semas! penceresinden |m
- . . . . e . . Fajl Hélozat Bedlltdsok Eszkozok Nézet Ablak  Sugd
ayarlanabilir. Ayri ca esik yuksekligi bir bittn olarak élgim [T —— Detesis
optimizasyon parametreleri arasi nda "Esik kaymasi " [ FO| o ooinG: i ke e
| Haldzat lista Készulék lista
parametresi P34 ile basitlestirilmis bir sekilde ayarlanabilir. |[> ErosTec to. Rowddn T Desaplor Date Mesge  Stus: Gyt Késmléktiu.. KémléD
. . Py [T P . | O o SP-500 FACTOR... 2017,01,02. EASYTREK... OK! NIVELCO 38669 123456 |
Ana esik cizgisi, yanki  egrisinin genel seklini takip etmek
- . . ™ . | | M Echo map - Node [00] - (97.970D.123456] 5P-500 - o x|
icin kullani It r. Esik maskeleri olarak da bilinen esik T
oo 0,695 m e e Ay |
vurgulamalar , egriden ¢ ki nti yapanKkari san b 1 IR |
yanki lari maskelemek icin kullani labilir. B |
Esik, alt menl cubugunda "Esik Diizenleme Etkinlestir" | 20 A [hodssings 5 T neshod i rabied
R - N . | 3620 Refresh F4 Add new Threshold mask point
secilerek veya sag fare ti klamasi yla goriinen baglam | = b Zoom > Delcument Threshold mask poit
e . . . . . - Diagram settings
menusinde "Esik ayarlart " "Esik Diizenleme Etkinlestir" ! é?gﬁ St S
. . . . . - . 2720 Panels >
segilerek duizenlenebilir. Esik diizenleme cubugu pencerenin | =g -
Ustyari si nda goérunir ve dizenlenebilir noktalar esik G
egrisinde ki rmi z1 olarak isaretlenir. Diizenlenebilir bir ; 170
150
nokta secgilmezse, fonksiyon cubugunda "Esik ofseti" 140
‘ 128
ayarlanabilir, bdylece li¢ noktall temel esik egrisinin e
yuksekligi ayni  olur. Duzenlenebilir bir nokta sol ti klanarak s
> y e oz e 15 2ol 26 S0 e 4we  4ws 612 5a% i ewe i Te  siwa oo sare
secilirse, konumu ayri  olarak da dizenlenebilir. Esik e e e s ] T ZerotovelDistance Po4-5.000m)
noktalari , secilen nokta Gzerinde farenin sol tusu basi I ‘ EEEEE o el
tutularak grafiksel olarak da hareket ettirilebilir.
| Derefiesh B z00m + 2 z00m- B Reset zoom Diagram settings  Threshold Edit Enabled
|
| COMM4 Opened. IDLE

Sekil 1. Ana esik egrisi

Degisiklikler, yalni zca icerik mendsindeki esik dizenleme ¢ubugunda da bulunabilen "Esik ayarlari ni uygula" digmesine basi Idi ktan sonra cihazda

etkili olur. Yeni esige karsi It k gelen degerlendirmeyi gérintilemek icin, alt menl cubugundaki "Yenile" digmesiyle (veya F4 tusuyla) grafigi yenileyin.

Esik dizenleme gubugundaki "Yeni Esik maskesi ekle" digmesine basarak, kari san yanki zirvelerini maskelemek igin "Esik maskesi" islevini kullani n,
diyagramda esik vurgusunun yerlestirilecegi konuma sol ti klayr n. islevi baglam meniistiaraci It § yla kullanmak icin, konumasag ti klayr nve "Yeni

Esik maskesi ekle" islevini secin. Esik maskesinin konumu ve genisligi, daha sonra yukari daagi klandi g1 gibi esik dizenleme cubugundaki vurgunun

merkez noktasi segilerek ayarlanabilir. Alternatif olarak, grafik diizenleme i¢in konumu ve ylksekligi, merkezi siriikleyerek ve kése noktasi ni

surikleyerek genisligi ayarlayarak degistirilebilir. Toplam 4 esik vurgusu tani mlanabilir. Bundan daha fazla parazit yanki varsa, montaj konumu degistirilmelidir.
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I cho map - Node [00] - [97.9700.123456] $P-500 - o x 1B £cho map - Node 0] - [97.970D.123456] 5P-500 - o %
The threshold point to be edited is not selected! Please select the threshold point you want to edit. lenabied Olioded Selected thveshald ten:  Threshold mask item
Read Threshold settngs | | Add new Threshold mask point Distance: (0,705 %] aDCvake:  [a085 %] widt 0.8 %] [ hosly Read S T
Device Echo map

Device Echo map

Threshold settings 5 W Threshold Edit Enabled
Refresh Fa Add new Threshold mask point

Zoom > Del cument Threshold mask point

Disgram seftings Locked

Setes g Read Threshold settings

Bt i Apply Threshold settings

Fijl miveletek

Reset Threshold settings

Aurpitinda (ADIn.]
2

I
5
OBz 1s 1%  20% 2 o077 a4 40% 40 61 56R 614 6 78 760 oz 604 9216 051z 1024 16% 208 256 3072 354 409 4R 612  66@ G4 6@ 7068 7@ o1 o 9716
Dead zone Zero-evel Distance (Po4=5000m) Desd zone Zero-tevel Distance (P04-5000m)
(Min. Distance, PO5-0,200m) e (Min.Distance, PO5—0.200m) —
v —Eon hreshad v ¥ Echolist [V Echomap [+ © Thieshad @ ¥ Echolist
Drerenn B z00m + 2 z0om- Brestzom  Dagamsetings | ThweshodedtEnsied Derefesn Pons 2 zoom- B Resctzoom  Diagamsstiogs | Thveshad St ensbled

Sekil 3, 4. Esik hatti  uzanti si

Dikkat! "imleg Agi k" islevi kesin bir deger vermez. Bunun yerine, yalni zca grafik gésterime dayali olarak verilen noktani n degerini yeniden hesaplar.

Esik diizenleme ¢ubugundaki "Etkin" bayragdi ni  kapatarak veya icerik menustinde "Gegerli Esik maskesini sil" islevini secerek bir esik vurgusunu silmek icin merkezini
segin.

"Esik ayarlari niuygula" fonksiyonu ile degisiklikler uygulanmadi § surece cihaz, "Esik ayarlari ni oku" fonksiyonu ile okunabilen 6nceki (mevcut) esik ayarlari

ile cali sacakti r. Fabrika varsayr lan ayarlari , "Esik Ayarlari ni - Si fi rla" isleviyle geri yiklenebilir.

6. BAKIM VE ONARIM

Cihaz dizenli baki m gerektirmez. Garanti karti hikim ve kosullari igerir. Cihaz onari m igin génderilmeden &nce iyice temizlenmelidir. Ortamla temas halindeki
parcalar zararli maddeler icerebilir; bu nedenle dekontamine edilmelidirler. Resmi formumuz (lade Edilen Ekipman Isleme Formu) doldurulmali  ve koli icerisine
konulmali_di_r. www.nivelco.com adresindeki web sitemizden indirin. Cihaz, bir dekontaminasyon beyani ile geri génderilmelidir. Dekontaminasyon igleminin
basari ylatamamlandi §i nave cihazi n her tirli tehlikeli maddeden temiz olduguna dair beyanda bulunulmah di r.

6.1 YAZILIM YUKSELTME

NIVELCO, musterilerimizin gézlemlerine ve ihtiyaglari na dayanarak, cihazi ndonani myazi I mi ni surekli olarak gelistirir ve revize eder. Yazi | m, cihazi n
IrDA iletisim portu lzerinden yiikseltilebilir. "NiFlash Light" yikseltme programi  hakki nda daha fazla bilgi igin litfen NIVELCO ile iletisime gegin .
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7. HATA ISLEME

7.1 HART ILETISIMINDE DURUM VE HATA RAPORLAMA

HART iletisiminde durum ve hata gostergesi: HART standardi  "Yani t kodu", "Hata" "Durum" si rasi na gére baytlardan sonra gelen iki 16 bitlik kelimedir.

Bit Ne "Cihaza Ozgii Hata" (DSE) bayraklari Anlam, olasi neden, ¢6zim.

0 yanki  yok Cihaz digiilecek s1 vi  yiizeyini "gérmez", bu nedenle parazit nedeniyle yanki veya ok fazla yanki olmaz.

Dogru sekilde taki Idi g ndan emin olun. Cihaz ar zali , servisi arayl n.

1 EEPROM algi lanmadi Cihaz parametre hafi zasi ari zali |, servisle iletisime gegin.

2 EEPROM saglama toplami  hatasi  algi landi Cihaz parametre hafi zasi nda saklanan bazi veriler bozuk. Cihaz varsayi lan ayarlari nasi fi rlami st r.Busi ksi koluyorsa, cihaz
parametre hafi zasi ari zali di r, servisle iletisime gegin.

3 OCT giris tarafi  battnlik hatasi Ci kti Donustiirme Tablosunun (OCT) sol (L) stitununda, veriler monoton bir sekilde artmi yor. Lutfen diizeltin!

4 OCT ¢ ki starafi butanlik hatas Ci kti Donustirme Tablosunun (OCT) sag (R) sitununda, veriler monoton bir sekilde artmi yor. Litfen diizeltin!

5 Ekim 6gesayl s1 <2 Gi kti Déniistirme Tablosuna (OCT) cok az nokta girdiniz. En az iki nokta (6ge) (i >= 2) gereklidir. Lutfen diizeltin!

6 OCT giris tarafi  Gzerinden giris seviyesi (asi 1 yik) OCT'nin giris degeri olarak élcllen seviye, OCT'de belirtilen (L) sGtununun arali g1 ni gosterir. Arali §i genisletin.

7 EEPROM yeniden baslati Idi (EEPROM duzeni hasarli  veya eksik) Cihaz parametre hafi zasi nda saklanan veriyapi si bozuk. Fabrika varsayi lanlari yla tamamen yeniden olusturuldu. Busi ksi k oluyorsa,

cihaz parametre hafi zasi ari zali di r, servisle iletisime gegin.

8 "Uzun" zil sesi Yayi lan ultrason paketinden sonra, sensér kafasi uzun bir yanki yanki si gosterir. Uygun olmayan vurgulama (bogazda yanki ) veya akustik

olarak soniimlenmemis celik bir flansa monte edilmis cihaz (flans halkasi ). Cihazi  belirtilen sekilde kurun.

9 Yaki nengelleme arali i ndayanki Olgiilecek yiizey, cihazi n minimum élgim arali g1 (Xm) dahilinde gok yaki n.Yaki n blogu (P05) daha kigik ayarlayi n veya dlciilecek yizeyin

cihazi n radyatériine cok yaklasmamasi ni - saglamak icin teknolojiyi degistirin.

10 Uzak engelleme arali §i ndayanki "SUB 0" Olgtilecek yiizey, cihazi n maksimum élgim arali g1 ni n(XM)cok di i nda. Uzaktan engellemeyi (P06) daha yiiksege ayarlayl nveya

olctilecek ylizeyin cihazi n radyatériinden ok uzakta olmamasi ni saglamak icin teknolojiyi degistirin.

" Si cakh ksenséruari zasi . Si cakl ksensoriari zal , servisiarayl n.
12

Bir veya daha fazla bagi mli denetleyici(ler) ari zasi ! Cihazi nyardi mci denetleyicilerinden biri ari zalandi .UrGnyazi i mi hatasi olasi I i yiiksektir. Programi "NiFlash" ile ("Senkronizasyon"|

dahil) tamamen giincelleyerek sorunu ¢ozebilirsiniz. Basari si z olursa, servisle iletisime gegin.

13 role ar zalar Cihazda opsiyonel role varsa ari zali di r servise basvurun.
14 Parametre tablosu bittinltk hatasi Bir veya daha fazla parametrenin degeri, iliskili parametrelerle tutarli degil. Parametrenin degerini dizeltin.
15 Sensor glg arl zasi  (dislk sensdr glicli)->-> bit 11, Gegerli=0, HOLD=1 Ultrason paketirji yaymak (ates etmek) icin yeterli enerji yok. Cihazi n terminal voltaji  belirtilen degerin Gzerinde olmali di r.

her kosulda minimum! Genel olarak, aki m déngustine eklenen cihazlari n (dongt aki m géstergesi, HART Modem, PLC aki m girisi vb.) terminal
voltaj gereksinimleri ve kablolamadaki voltaj ok yiiksek olabilir veya dénguyu besleyen voltaj nispeten kiigiik. Dongiiniin voltaj kosullari ni

oSlcerek kontrol edin ve gerekirse cihazi n terminalleri icin elektriksel kosullari  karsi layacak sekilde degistirin.
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0-2

Hesaplama modu PO1a

PO1a'ya dayali birincil iletilen degeri (PV) hesaplama yontemi .

Manuel programlama aktif

Cihaz manuel programlama modundadi r. (Yalni zca kullani_ci

arayuzlii "SE..." cihaz tipi icin!)

Uzaktan programlama aktif

Cihaz uzaktan programlama modundadi r.

Simulasyon aktif 6

Cihaz simulasyon modundadi r.

Kullani c1_sifresi 7 olarak ayarlanmi sti .

Parola korumasi ayarlandi .

Réle enerjilendi 8

Réle enerjilenir.

Kullani ¢ kilidi aktif

Kullani  kilidi etkinlestirildi.

Fabrika kilidi aktif 10

Fabrika kilidi etkinlestirildi.

SAP ekrani__baglandi 11

Ekran bagland: . (Yalni_zca kullani_c1_araytizlt "SE..." cihaz tipi igin!)

Teshis modu etkin

Cihaz teghis modunda.

12TUT

131415

iletilen deger beklemede.

Kalibrasyon modu aktif

Cihaz kalibrasyon modundadi r.

Gegerli

iletilen deger guincellenir ve gegerlidir.

HS iletisim mod aktif

Cihaz yiiksek hi zli iletisim modunda.
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8. OZET PARAMETRE TABLOSU

8.1 KONFIGURASYON PARAMETRELERI (OKU - YAZ)

Pr. Sayfa agi klamasi

POO
PO1
P02
P03
PO4
POS
PO6
P07
P08
P09
P10
P11
P12
P13
P14
P15
P16
P17
P18
P19
P20
P21
P22
P23
P24
P25

14 Mihendislik Birimi
15 Olgtim Modu

15 Hesaplama birimi

17 S1 cakh k dengeleme modu 17 Olglilecek
Maksimum Mesafe (H)
18 Minimum 6lgiim mesafesi Olu bolge...)
19 Uzak ug engelleme 20
Sabit degerlisi cakli k kompanzasyonu 20 Sabit aki m
¢ ki s (Genisletmeiginayri Imi sti r)
204 mAaki mg ki s naatanan deger
2020 mAaki mg¢ ki s naatanan deger 21
Mevcut ¢t ki s modu
22 Role islevi
22 Réle parametresi - Cali sma degeri
22 Role parametresi - Serbest bi rakma degeri
(Genigletme icin ayri Imi st r)
22 Role parametresi - Darbe hi zi
(Genigletme igin ayri Imi st r)
23 Unitenin ki sa (HART) adresi
23 Sonimleme
(Genisletme igin ayri Imi st r)
23 Kubbe Gstii tank telafisi
(Genisletme icin ayri Imi st r)
23 Hedef takip hi zi

24 Olgim penceresinde Yanki  secimi

Deger

Pr. Sayfa agi klamasi

P26
527
P28
P29
P30
P31
P32

P34
P35
P36
P37
P38
P39
P40
P41
P42
P43
P44
P45
P46
P47
P48
s49

24 Kat yukseklik orani  (doldurma hi zi )

24 Seviye inis hi z1 (bosaltma hi z1 ) (m/h veya ft/h)

25Yanki kaybi géstergesi

26 Rahatsi z edici nesne(ler)in engellenmesi
(Genisletme icin ayri Imi st r)

26 +20°C'de seshi zi  (m/s)

26 Ozgiil agr rh k

(Genisletme igin ayri

esik ofseti

m

stior)

(Genisletme igin ayri Im

stir)

(Genigletme igin ayri Im

stir)

(Genigletme igin ayri Im

stir)

(Genigletme icin ayri Im

st )

(Genisletme icin ayri
27 Tank sekli

30 Tank boyutlari  / Hacim hesaplama segenekleri
30 Tank boyutlari / Kanal - savak boyutlari

m

st

30 Tank boyutlari  / Kanal - savak boyutlari
30 Tank boyutlari  / Kanal - savak boyutlari
30 Tank boyutlari / Kanal - savak boyutlari

33 Akl s olmadan ylizeye olan mesafe

(Genigletme igin ayri Imi st r)
) (Genisletme igin ayri Imi st r)

(Genisletme icin ayri Imi st r)
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8.2 BILGI VE KONTROL PARAMETRELERI (SADECE OKUNUR)

Pr. Sayfa agi klamasi

P60
P61
P62
P63
P64
P65
P66
P67
568
P69
P70
P71
P72
P73
P74
P75
P76
P77
P78

P79

42/ 44

34 Unitenin genel ¢ali sma saatleri (saat)
34 Soncali sti rmadan sonra gegen sire (h)
34 Rolenin ¢ali sma saatleri (h)
34 Rolenin anahtarlama dongui sayi si
34 Donustiricinin gercek st cakli g1 (°C/°F)
34 Donustiricinin maksimum si cakli g (°C/ °F)
34 Donustiricinin minimum st cakli g (°C/ °F)
(Hizmet amach ayri Imi sti r)
(Hizmet amach ayri Imi sti r)
(Hizmet amagh ayri Imi st 1)
35Yanki Sayr si /Yanki Haritasi
34 Olglim Penceresinin Uzakli g1 (DIST)
34 Secilen yanki ni n genligi [dB] <0
34 Secilen yanki ni n konumu (zaman) [ms]
35 Sinyal Gurdlti Orani
35 Blok Mesafesi

35 Aki s yiksekligi (LEV) (Salt okunur parametre)
35TOT1 hacimsel aki s toplay! ¢

35TOT2 hacimsel aki s toplay!

(Hizmet amagh ayri Imi sti r)

spa580tr22p06

Deger

Pr. Sayfa agi klamasi

P80
P81
P82
P83
P84
P85
P86
P87
P88
P89
P90
P91
P92
P93
P94
P95
P96
P97
P98

P99

(Hizmet amach
(Hizmet amach

(Hizmet amagh

ayri Imi
ayri Imi

ayrt Imi

(Genisletme icin ayri Imi sti

(Hizmet amagh
(Hizmet amagh
(Hizmet amach
(Hizmet amach

(Hizmet amach

ayri Imi
ayri Imi
ayri Imi
ayri Imi

ayri Imi

(Genisletme icin ayri Imi sti

(Hizmet amagh
(Hizmet amagh
(Hizmet amacgh
(Hizmet amach
(Hizmet amach

(Hizmet amagh

35Yazi i mkodu 1
35Yazi I mkodu 2

35 Donani m kodu

ayri Ilmi
ayrt Imi
ayri Imi
ayri Imi
ayri Imi

ayrt Imi

35 Gizli kodla erigim kilidi

Deger
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9. FARKLI GAZLARDA SES HIZI

Asagl daki tablo, +20 °C'de (+68 °F) dl¢llen cesitli gazlarda sesin hi z1 ni  icermektedir.

gazlar formal Ses Hi_z1(m/s)252,8 gazlar formal Ses Hi_z1(m/s)267,3
asetaldehit C2H40 etanol C2H30H

Asetilen C2H2 3408 Etilen C2H4 3294
Amonyak NH3 429.9 Helyum (0] 994.5
Argon Ar 3191 Hidrojen silfit H2S 321.1
Benzol C6H6 183.4 Metan CH4 445.5
Karbon dioksit co2 268.3 Metanol CH30H 347
Karbonmonoksit co 349,2 Neon ne 449,6
Karbon tetraklorir CcCla 150,2 Azot N2 349,1
Klor cl2 212.7 nitrojen monoksit HAYIR 346
dimetil eter CH30CH3 2134 Oksijen 02 328.6
Etan C2H6 327.4 Propan C3H8 246.5
Kiikiirt hekzaflorir SF6 137.8
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