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Bir NIVELCO cihazi sectiginiz icin tesekkur ederiz!

1. GIRIS

NIVELCO'nun EchoTREK SBD/STD-300 serisi kompakt ultrasonik vericileri, cogu serbest akisl kati toz ve granulin seviyesini 6lgmek icin
tasarlanmistir. Temassiz ultrasonik prensibe dayali seviye 6l¢iim teknolojisi, herhangi bir nedenle &lglilen malzemenin ylzeyiyle fiziksel temasin
kurulamadigi ve mekanik asinmayi ortadan kaldirmak icin hareketli parcalardan kaginiimasi gereken uygulamalar igin 6zellikle uygundur.

-3 dB'de toplam 5° 1sin agisi, NIVELCO'nun serbest akan kati maddelerin seviye 6l¢imu igin tasarlanmig tim ultrasonik sensérlerinin bir 6zelligidir. Bu
benzersiz dar 1sin agisi, diz olmayan yan duvarlara sahip dar silolarda veya bazen tozlanmanin oldugu durumlarda bile glvenilir 6l¢im saglar. Ayrica,
dar huzme agisi nedeniyle - yayilan ultrasonik sinyaller olaganustu bir odagda sahiptir - tozdan yeterli bir sinyal penetrasyonu saglanir.

GALISMA PRENSIBI

X D
Ultrasonik seviye 6l¢iim teknolojisi, ultrason darbelerinin sensérden 5m-07m
olculen seviyeye gidip geri gelmesi icin gereken sureyi dlcer. 10m-12m
Sensor bir dizi ultrasonik darbe yayar ve yansiyan yankilari alir. Cihaz alinan 20m-2m
sinyali yuzeyden yansiyan yankiyi secerek isler ve EchoTREK'in tim ¢ikis 30m-3m 5° 1sin agisina karsilik gelen
sinyallerinin temelini olusturan ucus anindan itibaren sensor ile yizey 40m-38m caplar.
arasindaki mesafeyi hesaplar. 50m-47m

Minimum 6l¢im mesafesi (Xm): (“014 bant” olarak da bilinir), tim ultrasonik seviye 6lcerlerde ortak olan bir ézelliktir. Sensérin éninde ultrasonik cihazin
olciim yapamadigi kisa bir mesafedir. Seviye vericisinin yanlis monte edilmesinden veya yerlestiriimesinden kaynaklanan herhangi bir 6lcim hatasindan
kaginmak icin 6lglilemeyen aralik (yakin ug engelleme), programlama yoluyla artiriimalidir.

Maksimum &lciim mesafesi (XM): ideal kosullarda cihazin élclim yapabilecedi en uzun mesafedir. Bu mesafenin étesinde 6l¢iim yapilamaz.
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2. TEKNIK VERILER

2.1. GENEL VERI

Tip S D3 J- S D-3 J- ExKapal
PP . htcreli PVC képuk sensor yuzi PP
Donistirici malzemesi
ve Aliminyum dénustirici muhafazasi ve

Toplam isin acisi baglanti parcasi  5° Toz
Ev materyalleri kapli aliminyum  30...+75 °C (-22...
Proses sicakhigi +167 °F) -30...+60 °C (-22...+140 °F),
Ortam sicakhgi SAP 100 ekranli  25..+60 °C( 13..+140 °F) 0,7 ... 1,1 bar (10... 16 psi) Ortam
Proses basinci (mutlak) ve tank basinci arasindaki Pamutlak ve + 0,1 bar (+1,45 psig) fark @125 arkta 4 x M12 vida 120...255V DC /
Montaj 5,5W85..255 VAC(50/60 Hz) / 6 ,8 VA11,4.40VDC/ 4,1 W, 11,4...
Besleme Strim It 28 V AC (50/60 Hz) / 4,6 VA (6ltilen mesafenin %0,2'si + élgtim araliginin %0,1')
Gerilimi / tiiketimi | Versiyon 2: 10 mm (0,4") 4..20 mA, Rtmax = 600 Q, gegici dalgalanmalara karsi koruma Yanki
Kesinlik* yoksa: stirekli 3,6 mA veya 22 mA veya tutma degeri (secilebilir)
Gozinarlik

Analog
Cikti Role SPDT, 250V AC/ 3A, AC1

Gortntilemek SAP 100 programlama ve gérintuleme

Dijital iletisim moduli Akim gikisinda HART® standardi veya RS485 MODBUS
sonum siresi protokoli 3...1000 s (segilebilir) Varsayilan deger:

300 s 2x M20x1,5 plastik kablo rakoru, @6..012 mm igin (@20,24...20,48")
Elektriksel baglanti kablo, maks. 1,5 mm? (AWG16) kablo kesiti, koruyucu borular igin 2x
icten disli %2" NPT baglantisi.

Elektriksel koruma Sinif I, koruyucu topraklama (PE) iletkeni: 4 mm2 (AWG11)
Giris korumasi P65

*
Optimum yansima kosullari ve sabit sensor sicakligr altinda.

2.2. OZEL VERILER

) STD-34)- ,SBD-34)- STD-34)- STD-33J- ,SBD-33)]- STD-33)- STD-31)- SBD-31)- STD-31)-
Tip Ex, SBD-34)- Ex 15 m (50 ft) 0,6 m Ex, SBD-33)- Ex 30 m (100 ft)0,6 m Ex SBD-31)- Ex60m (200ft)1m
Maksimum 6l¢tim mesafesi (XM) (2 ft) 40 kHz (2 ft) 30 kHz (3,3 ft) 15 kHz ~10 kg (~22
Minimum 6l¢lim mesafesi (Xm) Ibs)

ultrason frekansi

Agirhk ~7 kg (~15,5 Ib)
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Tip SAP-100 programlama ve gorintileme moduli

Gorantalemek Olgiim degeri, mithendislik birimi ve cubuk grafik icin 6 haneli LCD
Ortam sicakhgi ekran  25..+60 °C( 13..+140 °F)

Ev materyalleri Fiberglas takviyeli plastik (PBT)

2.3. EX BILGISI

2.3.1. ATEX SERTIFIKA No.: BKI16ATEX0020X/1

S D-3 J-5Ex,S D-3 J-6Ex,S D-3 J-7Ex

Ulfe S D-3 J-8Ex.S D-3 J-EEx,S D-3 J-FEx

Ex isareti (ATEX) @ 11 1/2 D Ex ma ta/tb IIIC T85°C...T130 °C Da/Db

Dénustirict malzemesi Kapalr hiicreli PVC képuk sensor yiiz, aliminyum dénistiricii muhafazasi ve baglant

Maks. sensor kafasindaki ylzey sicakligi pargasi +130 °C (+266 °F) +130 °C (+266 °F)
Maks. elektronik mahfazadaki yizey sicaklig
Gerilimi / tiiketim | Versiyon I: Besleme 85..255 V AC (50/60 Hz) / 6,8

Versiyon 2: VA 11,4..40V DC/ 4,1 W, 11,4..28 V AC (50/60 Hz) /

4,6 VA 2x M20 x1,5 kablo rakoru, @7..212 mm (@0,28...80,48”) kablo igin Ex ta IIIC
korumali, maks. 2,5 mm? (AWG14) kablo kesiti, koruyucu borular icin
2x icten disli 2" NPT baglantisi.

Elektriksel baglanti

2.4. AKSESUARLAR

Kurulum ve Programlama Kilavuzu,

Garanti Karti, AB Uygunluk Beyani

2x M20x1,5 kablo rakoru (Ex

Unitelerde Ex ta IIIC koruma tipi sertifikal kablo rakorlari dahildir) 1x tripolar klemensler 2x bipolar
klemensler AKSESUARLAR (SATILDI) AYRI AYRI)

Ayrik flans (Siparis kodu: SFA-3  5)

. SAP 100 programlama ve gorintileme modulu
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2.5. SIPARIS KODLARI

ekoTREK

sD|- 3/

o

Tip

kod

Olctim arahgr /
Frekans 1..60 m

QJ-
kod

Besleme Gerilimi / Cikis

kod

Verici

—

(15 kHz) 0,6..30 m

Versiyon I 85...255 V AC

Verici + ekran

(30 kHz) 0,6...15 m

4..20 mA + Réle 4...20

(40 kHz)

mA + HART® + Réle 4..20

* Ex strtmlerin siparis kodlari 'Ex' ile biter

mA + Role / Ex ma ta/tb D 4...20

mA + HART® + Réle / Ex ma ta/tb D RS485

(MODBUS protokoli) + Réle RS485

(MODBUS protokoll) + Réle / Ex ma ta/tb D

Surim1111,4..40 VDC ve 11,4..28 V AC 4..20

mA + Réle 4..20 mA + HART® + Réle 4..20 mA +

Réle / Ex ma ta/tb D 4..20 mA + HART® + Réle /

Ex ma ta/tb D RS485 (MODBUS protokoli) + Réle

o &

RS485 (MODBUS protokoll) + Role / Ex ma ta/tb

o

D

@
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2.6. BOYUTLAR

Rotil muhafazasi
(yukaridan bakildiginda)

S D-33)- S D-34)- S D-31J)- S D-31)- Omn.

max. 814
max. 856

max. 855
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3. KURULUM

ATAMA

bakin).

EchoTREK seviye vericisi iin ideal konumu bulmak igin gesitli hususlar dikkate alinmalidir.

Tank catisi kubbe seklinde veya konik oldugunda, verici tankin/silonun ortasina monte

edilmemelidir. EchoTREK icin ideal konum r = (0,3 ... 0,5) R'dir (silindirik bir tank olmasi
durumunda). Vericinin tank/silo duvarini kesen 5° konik 1sin acisindan kaginin. Bu durumda,
verici duvara ¢ok yakin monte edilmistir; bu nedenle egik olmalidir ("Nisan alma" bélimune

Asiri iIsinmayi 6nlemek icin, alet dogrudan glnes 1sigindan korunmalidir.

SUNSHADE —/\

YERGEKIMLI DOLUM
Cihaz, dolum akisindan
mumkuan oldugu kadar

uzaga monte edilmelidir.

PNOMATIK DOLUM

iceri akan malzemenin hizinin en disiik
oldugu bir yer secin.

Ex tipi Uniteler pnématik dolumun toz
yoluna kurulmamahdir!

Suggested location (view from above)

=

MONTA] (SONRAKI SAYFADAKI MONTAJ SECENEKLERININ GOSTERIMINE BAKINIZ)
EchoTREK, elektronik mahfazaya bagl nisan alma koluna (bir bilyali mafsal iceren bilyeli mafsal muhafazasina sahip bir boru) bagl bir sensérden olusur.
Vericinin bir flans kullanilarak tankin/silonun catisina monte edilmesi 6nerilir (Cizime bakin). Bilyeli mafsal muhafazasinin sabitlenmesi icin 125 mm (5”)
¢apinda bir vida deligi vardir. Kolay kurulum icin, NIVELCO'nun dért boyutta DN125/150/200/300 (ayrica siparis edilecek) olarak mevcut olan ayrik gecmeli
ozel flansinin kullaniimasi dnerilir. Ayrik eki ¢ikararak, flans hedefleme kolunun etrafina yerlestirilmelidir ve bilyeli mafsal muhafazasi ayrik flansa
sabitlenmelidir. Ayrik flansla birlikte verilen rondelalarin ve civatalarin (her biri 4 x) kullanilmasi zorunludur. Bilyeli mafsal, ayara/hedefe izin veren bir yay
ile mahfazaya bastirilacaktir. Ayarlama/hedefleme tamamlandiktan sonra, M12'nin 4 x civatalarinin sikilmasi yeterlidir. Civatalari sikkmak i¢in maksimum

tork 3,5 Nm'dir.
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Montaj EchoTREK versiyonlariS D-33 - veS D-34 -

1. Ayrik flansin silodaki karsi flansin delikleriyle eslestigini kontrol edin.

2. Ayrik parcayi flanstan gikarin ve flansi, sensor ile aliminyum taban arasindaki nisan alma kolunun etrafina yerlestirin.
Ayrik parcayi yerine geri kaydirin ve bilyeli mafsal muhafazasini dért M12 civatayla flansa vidalayin, éyle ki nisan alma kolu nisan alma islemi icin bilyeli mafsal boyunca
serbestce hareket edebilir ve egilebilir.

3. Contayi flansin altina yerlestirin (gerekirse).

4. Sensoru catidaki agikliktan gegirin ve flangi yerine sabitleyin.

5. EchoTREK'i (ayrik flangl) karsi flansa veya silo/tankin ¢atisina sabitleyin. Nisan alma islemini gerceklestirin (asagidaki "Nisan Alma" bélimine bakin).

6. Hedefleme kolunun konumunu sabitlemek igin bilyeli mafsal muhafazasinin dért adet M12 civatasini sikin (maks. 3,5 Nm).

Montaj EchoTREKS D-31 - versiyonlari, @300..2340 mm (@11,8...813,4”) silo/tank ¢ati acikligi ile.
Prosedur yukaridakiyle aynidir, ancak gerekli flans capi DN300'dr.

Montaj EchoTREKS D-31 - versiyonu, silo/tank ¢ati agikligi @300 mm'den (@11,8”) daha az ve silo alanina igeriden erisilebilir:
1. Ayrik flansin deliklerini, silodaki civata yerlerinin veya karsi flansin delikleri ile kontrol edin 2. Contayi
flansin altina yerlestirin (gerekirse)
3. Uniteyi silodan disar itin (yukari dogru) (Bir sonraki sayfada 'ya bakin)
4. Bilyali mafsalli aliminyum taban karsi flansin Gzerinde oldugunda, 6zel flang hedefleme kolunun etrafina yerlestirilmelidir (bkz.
sonraki Sayfa)
5. Ayrik flansi karsi flansin Gzerine koyun ve bilyeli mafsal muhafazasini bunun Gzerine indirin 6.
Ek pargayi yerine kaydirin (Sonraki sayfada 'ya bakin)
7. M12 civatalarindan doérdini vidalayin (bir sonraki sayfada 'ye bakin) bdylece serbest nisan
almayi saglarlar 8. EchoTREK'i (ayrik flansli) karsi flansa veya silonun/tankin catisina sabitleyin.
9. Hedeflemeyi tamamladiktan sonra dort adet 12M civatayi (maks. 3,5 Nm) sikin.
Hedefleme kolunun tim egim araligi gerekliyse, catinin kalinlidi bir sonraki sayfadaki ¢izimde belirtilen degeri asamaz. EchoTREK ayrica mevcut (régar) kapaklara, erisim kapaklarina
veya 6rnegin catidaki daha buyuk (6rnegin: 0,5 x 0,5 m [19,7 x 19,7") aciklia indirilmis gelik bir yapiya monte edilebilir. Bu ¢6ziim, ¢ati kalinhgi 350...380 mm'den (13,8...15") blyuk
oldugunda kullanilacaktir.
Ne aparat ne de herhangi bir parcasi Zone 20 alani icin yangina dayanikli bariyer olarak uygun degildir.

Ex tipi Unitelerin mahfaza kapag, yalnizca kapagin izinsiz (alet kullanmadan) agilmasina karsi koruma saglayan altigen lokma ayar vidasi vidalandiktan sonra gikarilabilir. Alet, yalnizca

kapak uygun sekilde kilitlendiginde tehlikeli ortamlarda calistirilabilir koruyucu vida ile.
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Sekil 1. Montaj

CAP CAPI MAKS. CATI
ACIKLIK KALINLIK
D D110
160 mm (6,3") mm (4,3") 10
190 mm (7,5 mm (5,9") 200
230 mm (9") mm (7,9") 280
300 mm (11,8") mm (11") 300
340 mm (13,4") mm (11,8")

sbd31jen21p05
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4. KABLOLAMA
* Elektrik baglanti noktasina erismek icin elektronik mahfazanin yan tarafindaki civatayi sékiin. Earthing screw
0,5..2,5 mm2 (AWG20.. AWG14) tel kesitli kablo kullanin. « Elektrik baglantilari bir veya iki M20x1,5 M20x1,5

kablo kullanilarak yapilabilir. Farkli gruptaki teller (A, B, C; asagida gosterilmistir) ayni

kabloda gegirilemez.

72" NPT
A Grubu Grup B Grup C
4..20 mA.
Algak gerilim gug kaynadi
SELV gerilim gu¢ kaynagi RS485
Réle igin SELV voltaj giicii (ekranli bukiml cift)

Réle icin algak gerilim veya mantik sinyali

+ Unite yerine yerlestiriimeli ve kablolar, tinite digindaki baglanti kablolari sabit ve gerilimsiz
olacak sekilde diizenlenmelidir. « Cihazlar, i¢ veya dis topraklamada uygun sekilde
topraklanmalidir.
kablolara bagl olarak vidali terminaller.

« DCile galisan (Surtim II) cihazlar 3 telli baglanabilir. Bu durumda, 1 ve 6 numaral terminaller

birbirine baglanmalidir, ancak galvanik izolasyon olmayacaktir.

Sekil 2. Baglanti semasi
« Elektrik baglantilarini yaptiktan sonra sizdirmazligin dogru olup olmadigini kontrol edin ve kapatin. Ust kisim olmadan daha iyi gérus icin kablolama alani.

konut!
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5. DEVREYE ALMA, AYARLAMA, PROGRAMLAMA 5.1. GOREVLENDIRMEK

Dogru sekilde kablolanmis Uniteyi agtiktan sonra, dénUstiricu sesli bir sekilde tiklamaya
baslar. Yaklasik 20...50 s icinde ECHO LED'i yanar ve akim ¢ikisinda 4..20 mA arasinda

bir sinyal belirir. Fabrika varsayilan ayarlari, Gnitenin ¢alismasini kontrol etmek veya en
basit seviye 6lgcim gorevlerini ¢6zmek icin uygundur. EchoTREK'in gelismis 6zelliklerini
kullanmak igin gerekli 6l¢iim gérevi icin programlama degistirilmelidir. Seviye vericinin
programlanabilir 6zelliklerini tanimak ve zorlu seviye 6lglim gorevlerini ¢6zmek icin bu
kullanici ve programlama kilavuzunun asagidaki boltimlerini dikkatlice okuyun.

FABRIKA VARSAYILAN PARAMETRELERI

Tum transduserler, gerekirse daha sonra sifirlanabilen ayni fabrika varsayilan

parametrelerini alir. EChoTREK'S  D-3 serisinin en 6nemli parametre varsayilan
degerlerinden bazilari agsagida bulunabilir:

Olgim modu: seviye dlgtimii (LEV). Eklenti SAP-
100 ekrani seviye degerini gosterir.
SAP-100 modulundn
4 mA ve %0, sifir

Maksimum 6lgiim mesafesine (XM) sifir seviye atanir.
cikis akimi ve qubuk grafigi, 6lgllen seviye degerine atanir.
seviyesine (maksimum 6l¢im mesafesi) atanmistir.

20 mA ve %100, maksimum seviyeye (minimum 6l¢iim mesafesi) atanmustir.
Hata durumunda akim ¢ikisi: son élgimu tutma

deger.
Sénum suresi: 300 s.

"Yanki Yok" durumunda rélenin enerjisi kesilir.

Diger tim &lgim degerleri, standart gorevler igin uygun degerlere uyacak sekilde

ayarlanmistir. Yalnizca istisnai durumlarda kullanilan islevler varsayilan olarak kapalidir.

ECHOTREK'IN KATI MADDELERI HEDEFLEMESI

Doldurma ve bosaltma islemi nedeniyle bir dayanma agisi olusturmanin neden oldugu
malzeme yizeyinden zayif sinyal yansimasini azaltmak i¢in sensérun vericinin hedefleme
kolu ile egilmesi &nerilir. Optimum devirme konumu ¢alisma sirasinda ayarlanabilir ve
doldurma/bosaltma islemi sirasinda birden ¢ok seviyede kontrol edilmesi énerilir. Cogu
durumda sensér, silo ¢ikisini hedefleyerek tankin/silo tabaninin ortasina dogru
yénlendirilmelidir. Durmanin olmadigi veya uzun ve dar silolarin (cap/yikseklik  5)
olmadigr uygulamalarda, nisan alma kritik degildir: sensor diz bir sekilde asaglya
bakmalidir. Biyik durma agisi nedeniyle, seviye sensériin yakininda olmasina ragmen
yanki zayif olabileceginden nisan alma tam silo ile de test edilmelidir. Bu gibi durumlarda,
dolumun her durumunda iyi bir yanki saglayan makul bir nisan alma uzlasmasi
saglanmalidir. Hedefe ayrica P70 - P75 bilgi parametreleri de yardimci olur. Hedefleme
prosedirinin, tam parametre erisim programlamasi ile birlikte gerceklestiriimesi

onerilir.
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Sl SAP-100 programlama ve gériintiileme mod(ilii

Eklenti programlama ve gorintileme modull, EchoTREK seviye vericisinin ¢alismasi sirasinda ¢ikarilabilir veya takilabilir. Modulde 4 adet buton ve 6zel bir ¢ok islevli LCD ekran
bulunmaktadir.

Olgiilen degerler ekranin orta satirinda gérintilenir. Birimler alt veya st satirlarda gériintilenir veya ekran cercevesindeki birimleri gésteren okla gésterilir.

_ A A A A

DIST LEV VOLFLOW % mA°C =— Bargraph assigned to the
e ° c c el Jal el 1aF Jal T = current output or echo
[ } E strength
Push buttons Ny S S Rt N ——
RELAY T1. T2 it FAIL =—
- A - v - —
LCD'DE KULLANILAN SEMBOLLER GERGEVE UZERINDE KULLANILAN SEMBOLLER
« DIST - mesafe (6lgme) modu ¢ LEV - seviye Okla gésteriliyorsa gegerlidir «
(6lgme) modu « VOL - hacim (6lgme) modu M - metrik (Avrupa) mihendislik sistemi *+ m3 m cm
* % - ylzde olarak 6lctlen deger « mA - | (litre) * US - Ingiliz (ABD) mihendislik sistemi « gal
cikis akimi « °C - donisturici sicakhgi (galon) cinsinden ft3 ft « t - ton (1000 kg) veya Ton
(Celsius cinsinden) ) * PROG - programlama (2000 Ibs) (bresrRnRAHAAHRLY tmSPRIEH I §5Hiye
modu (programlanan cihaz) * RELAY - role « - saniye
- seviye degistirme yonu
* saat - saat
* FAIL - 6l¢tim / cihaz hatasi « dakika giin - kullanilmiyor
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5.1.2. SAP-100 programlama ve géranttleme modultniin 6lgim modunda kullanimi ve géstergeleri

Ekranda PROG gésteriimediginde cihaz Olglim Modundadir . Bu durumda ekran, asagidaki adimlar izlenerek degistirilebilen élgiim degerini gésterir.

By pressing thee(ENTER)
button the display shows

the primary measured value. e e P
DEFAULT VALUE: LEV LEV VOL FLOW % A°C

[ i

By holding the @) (UP) arrow
button the display shows the
transducer (also the air inside
the tank) temperature.

i: °CI°F

By pressing the € (NEXT) PROG RELAY T1T2 it FAIL
arrow button repeatedly the - v - v - -

display shows the secondary,
etc. measured values.
DEFAULT VALUE: LEV, DIST

arrow button the display
shows the output current.

By holding the @) (DOWN)
& ma

coM@® @ @ RELAY
ECHO

Segcilen 6l¢im moduna bagli olarak (daha fazla ayrinti igin Bolim LED GOSTERGELERI
5.2.1'deki PO1'e bakin) asagidaki birincil ve diger degerler + COM-LED

gorintilenebilir: i
Iletisim sirasinda LED yanar (Uzaktan programlama).

« MESAFE (DIST) * SEVIYE
« ECHO-LED

(LEV) * YUzde cinsinden
. . . Cihaz gegerli bir yanki sinyali aldigi sirece LED yanar.
) » .
SEVIYE (LEV %) * HACIM veya KUTLE « ROLELLED

(VOL)
Réle enerjilendiginde LED yanar.

« Yiizde olarak HACIM veya KUTLE (VOL %)

Goruntulenen 6lglim degerinin birimi dogrudan veya ekran gergevesi
Uzerinde birimleri gosteren ok ile gosterilir.

« Ekranda “FAIL" mesaji yanip sénerken, élclilen degerlerden sonra
hata kodlari gérintulenebilir (bkz. bélum 5.4.11.).

Unitelere guic verildikten sonra, élgiim modu en son gii¢ kapatildigindaki
ile ayni olacaktir.
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5.2. OZEL KULLANIM SARTLARI

+ Cihazi pnématik toz akigina koymayin! « Cihaz veya herhangi

bir parcasi Zone 20 bdlgesini alev almaz sekilde sizdirmaz hale getirmek icin kullaniimamalidir. « Givenlik

sinifi I'in saglanmasi igin statik yiklenmeyi 6nlemek icin cihazin tim topraklama vidalari topraklanmalidir. « Kablo capi ile
kablo girisi uyumlu olmalidir. « Cihazi baglamak igin yalnizca Ex ta onayl rakorlar kullanilabilir. « Akim cikisi galvanik

izolator tizerinden baglanmalidir.

EchoTREK SBD-3 - Ex ekipman tlrlerinin penceresi elektrostatik ylklere karsi hassastir; bu nedenle temizligine sadece islak bezle izin verilir.

5.3. PROGRAMLAMA Fabrika

varsayilan ayarlari kullanici tarafindan degistirilebilir. SAP-100 plug-in programlama moduilu ile ayni zamanda saha ekrani olarak da programlama yapilabilmektedir. EchoTREK
SB turleri, bir SAP-100 programlama moduilu ile birlikte gelir. Pencereli gévde kapagi ¢ikarildiktan sonra programlama diigmelerine erisilebilir. SAP-100 moduld, katilar igin
herhangi bir EchoTREK seviye vericisini programlayabilir. EChoTREK, SAP-100 moduli olmadan calisabilir ve ¢alisma sirasinda gikarilabilir. HART® iletisim protokoll veya RS485
arabirimi araciliglyla uzaktan programlama, 6l¢lim similasyonu disinda agiklananla aynidir.

Cihaz, terminali (SAP-100 ve TEST) yoluyla elektrostatik LSAP-100 programming and display module} [ HART, RS 485 J

bosalma (ESD) nedeniyle hasar gérebilir; bu nedenle, 6rnegin
muhafazanin kapagini cikarmadan énce yeterince / l \ l
CKSET

topraklanmis bir noktaya dokunarak elektrostatik bosalmayi

. L . . Current output
onlemek icin yaygin olarak kullanilan énlemleri uygulayin. scaling
Qul Full parameter

Remote

programming

Olasi bir elektrostatik bosalma alete zarar verebilir.

access programming

Olgtim, programlama sirasinda eski parametre seti kullanilarak devam edecektir.
Yeni ayarlar, Programlama modundan Ol¢iim moduna déndiikten sonra gegerli olacaktir.

Verici yanhslkla programlama modunda birakilirsa, 30 dakika sonra otomatik olarak 6l¢im moduna déner ve en son kaydedilen parametrelerle calisir. HART® 6zellikli Gnitelerde
veya RS-485 araylzlne sahip versiyonlarda, uzaktan programlama modundan 8lgiim moduna otomatik dénls 1 dakika sonra yapilir.
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SAP-100 PROGRAMLAMA VE GORUNTULEME MODULUNUN SUNDUGU PROGRAMLAMA MODLARI

AKIM GIKTI OLCEKLEME (5.3.2.)
Seviye degerlerini akim ¢ikisina (4 ve 20 mA) atayin. Diger tUm parametreler degismeden kalir.

HIZLI AYAR (5.3.3.)
EchoTREK'i 8 temel parametre ile kurmanin basit ve hizli bir yolu olarak énerilir. Bu menu yénlendirmeli programlama modu asagidaki temel ayarlar

destekler:
Ekran icin muhendislik birimi (metrik veya
US) « Maksimum 6lgim mesafesi (H)
4 mA'ya atanan seviye
20 mA'ya atanan seviye
Akim cikisi ile hata gostergesi «
SénUm suresi * Bir roleye eneriji
vermek icin seviye atama * Bir roleyi
serbest birakmak icin seviye atama TAM

PARAMETRE ERETM PROGRAMLAMA (5.3.4.)
EchoTREK'in tim programlanabilir 6zelliklerine parametre adreslerinden erisilebilir:

+ Olclim konfiglrasyonu
Ciktilar
+ Olgim optimizasyonu
Hacim hesaplamasi icin énceden programlanmis 13 tank sekli

32 noktal dogrusallastirma tablosu test parametreleri gizli kod
o

Tam erisimli programlama modunda, parametreler numaralandiriimistir ve kullanim kilavuzunda tanimlanabilirler. Unite, programlama sirasinda son
kaydedilen ayarlarla 6l¢im yapmaya devam eder. Halihazirda élctilen degerler kullanildiginda (6rneg@in, GET LEVEL), dederler en son kaydedilen parametre
setine gére hesaplanir. Yeni parametre seti, yalnizca 6lgim moduna déndukten sonra gegerli olur.
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5.3.1. Programlamanin temel adimlari

Unite, SAP-100 moduliiniin dért buton ile dogrudan programlanabilir. Asagida, programlama moduliiniin kullanimina genel bir bakis yer almaktadir.

Ayrintili programlama talimatlari 5.3.2, 5.3.3, 5.3.4 ve 5.4 bélumlerinde ele alinmistir.

BUTONLARA TEK BASIM Buton

birakildiktan sonra tuglarin fonksiyonlari aktif hale gelir.

@ parametre adresini kaydetmek ve parametre degerine gitmek icin; parametre degerinden parametre adresine dénmek

o icin imleci sola hareket ettirmek igin

o Imlecin altindaki hanenin degerini artirmak icin (rakamin degerini daha hizli artirmak icin tusuna siirekli basin) imlecin altindaki
o hanenin degerini azaltmak icin (rakamin degerini daha hizli azaltmak icin tusuna surekli basin)

AYNI ANDA iKi DUGMEYE BASMAK

Programlama adimlarina (0 ... 3 s) erismek igin iki tusa ayni anda basin. Cift tus kombinasyonu asagida "+" ile isaretlenmistir.

PROGRAMLAMA MODLARINA GIRIN VEYA PROGRAMLAMA MODLARINDAN GIKIN PARAMETRE DEGERLERINI DEGISTIRMEK iGIN TUS KOMBINASYONLARI

Current output scaling o e

®

OwC/"ng

Full parameter
access

Return to DEFAULT value

o GET LEVEL

() ©

* cancellation is immediately active

o

GET LEVEL islevi yalnizca seviye ve mesafe 6l¢im modlarinda kullanilabilir: gergek

Olculen degerin okunmasi

Notlar:
Yanip sénen imleg, parametre adresine bastiktan sonra parametre degerine taginamiyorsa * parametre ya salt okunurdur, e buton,

ya da « parametrenin degistirilmesi gizli bir kodla sinirlandirilmistir (bkz . P99).

Parametre degeri yanip sonmeye devam ederse degisiklik kabul edilemez ¢linki « degistirilen

deger araligin disindadir veya « girilen kod bu parametre icin gegerli degildir
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5.3.2. Akim ¢ikigi lceklendirmesi

Bu, mevcut gikisin 6lgeklemesini degistirmenin hizli ve basit bir yoludur. 4 ve 20 mA'ya atanmis olanlar disindaki tim parametreleri degistirmek igin HIZLI AYAR (5.3.2) veya Tam Parametre
Erisimini (5.3.3) kullanin. Olgme, programlama sirasinda eski parametre seti kullanilarak devam eder. Yeni parametre seti, programlama modundan 8l¢iime déndiikten sonra gecerli olacaktir.
Programlama talimatlari, EChoTREK'in 6n panelindeki vida kapaginin altinda da bulunabilir.

ANAHTARLAR OPERASYON
G + o (3 saniye basin!) Gegerli gikti 6lgekleme programlama moduna girin veya bu moddan ¢ikin.
°' o o Degeri ayarlayin (imlecin altindaki haneyi artirin/azaltin veya yukari/asagi kaydirin) / Yanip sénen hane ile sola hareket
edin.
+
o o "GET LEVEL" - EchoTREK tarafindan dl¢lilen mevcut seviye degerini gorintileyin.
G Ekrandaki mevcut degeri kaydedin ve bir sonraki ekrana gecin.
° * o Ayarlari kaydetmeden mevcut cikti 6lcekleme programlama modundan ¢ikin (CANCEL).
o * o Gegerli ekranin fabrika varsayilanini gériintileyin (VARSAYILAN).

Ekran PROG'u ve asagidaki ekranlari gosterecektir:

EKRANLAR AYARLAR

xxxx - 4 mA akim cikisina atanan seviye degeri Manuel:

seviye degerini manuel olarak ayarlayin (4 mA ¢ikis akimina o o / ° tuslari) ve kaydedin (ile e) maksimumdan sayilr

atanacak olan / 6l¢im mesafesini (H) kullanarak) Otomatik*: “GET LEVEL" fonksiyonunu

kullanin () tankin icindeki ortam 4 mA degerine atanaco.seJ'vigéyhksiymaTnLEHEEte ECHO LED'i yaniyorsa ¢alisir) ve gérintilenen degeri yukarida
aciklandigr gibi kaydedin.

4:XXXX

Varsayilan deger: 0 m (bos tank) xxxx

- 20 mA akim cikisina atanan seviye degeri Manuel: seviye

degerini manuel olarak ayarlayin (tuslari kullanarak) ve bunu G;Mrﬂefsai (H) ile birlikte) kaydedin; e) maksimumdan sayilir
20 mA gikig akimi Otomatik*: Tanktaki ortam 20 mA degerine atanacak seviyedeyken "GET LEVEL" iglevini

(+) kullanin ("GET LEVEL" islevleri yalnizca ECHO LED'i &sa gnr) ve goruntilenen degeri yukarida agiklandigi gibi kaydedin.

20 :xxxXX

Varsayilan deger: Olgi]m araligi = XM - Xm (maks. 6lgim mesafesi - maks. 6l¢im mesafesi (61 bant))

* Otomatik fonksiyon i¢in EChoTREK (LEV) seviye 6lciim moduna ayarlanmali ve ECHO LED'i yanmalidir.
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523 HIZLI AYAR

BASLATMAK IGIN BASIT VE HIZLI BIR YOL OLARAK ONERILIR ECHOTREK
QUICKSET programlamasi, gerekli uygulama zorlayici degilse, cihazin 8 temel parametresini ayarlamak igin 8 ekranla desteklenir. Bu programlama modunun talimatlari, EchoTREK'in 6n panelindeki
vida kapaginin altinda da bulunabilir.

ANAHTARLAR OPERASYON
9 i o (3 saniye basin!) Hizli ayar programlama moduna girin veya bu moddan ¢ikin
o ' o . ° Degeri ayarlayin (yanip sénen haneyi artirin/azaltin veya yukari/agagi kaydirin) / Yanip sénen hane ile sola hareket edin
o N o "GET LEVEL" - EchoTREK tarafindan 6lclilen mevcut seviye degerini géruntileyin
@ Ekrandaki mevcut degeri kaydedin ve bir sonraki ekrana gegin
o + o [ -
Degisiklikleri kaydetmeden mevcut cikti 6lgekleme programlama modundan ¢ikin (CANCEL)
Ilgili ekranin fabrika varsayilanini gérintileyin (VARSAYILAN)

Ekran PROG'u ve asagidaki ekranlari gosterecektir:

EKRANLAR AYARLAR

- Uygulama xx=
metrik igin “EU” (Avrupa) veya ABD miihendislik birimleri igin “US” segin (Kullanim / tuslar) yy=0|ar9| “Lir
veya katilar icin “So” élcimu (degistirilemez)

AP :xxyy

Varsayilan deger: "AB" metrigi (Avrupa), kati madde seviyesi 6l¢gimdi icin "So" H = xxxx —

oOlgulecek maksimum mesafe - DonUstiricl yizeyi ile tank/silo tabani arasindaki mesafe Manuel: tank yukseklik degerini manuel

olarak ayarlayin ( Otomatik *: sensér ylizeyi ile tank alti arasindaki ger&t’rfgﬁ/n&feﬁleldbﬁkwdma’m bogl@ )SEViYE

H XXXX AL" iglevini () kullanin ("SEVIYE AL" islevi yalnizca ECHO LE| anTycn(gﬁdﬁlax;\ldaJﬁmmﬂlenen degeri su sekilde kaydedin: yukarida

) {E]

Varsayilan deger: maksimum &l¢iim mesafesi XM, bkz. Teknik Veriler Tablosu
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xxxx - 4 mA akim ¢ikisina atanan seviye degeri
Manuel: seviye degerini manuel olarak ayarlayin ( tuslari kulaa{‘ao/dkajedin ( 6lgim mesafesi (H) 9) maksimumdan sayilir
ile birlikte, 4 mA ¢ikis akimina atanacak)
4:XXXX Otomatik*: Tanktaki ortam 4 mA degerine atanacak gyedﬂen "GET LEVEL" islevini ( +) kullanin ("GET LEVEL" islevi yalnizca ECHO LED'i
yaniyorsa calisir) ve géruintillenenleri kaydedin yukarida agiklandigr gibi deger (ile
(E ]}
Varsayilan deger: 0 m (%0, bos depo)
xxxx - 20 mA akim ¢ikisina atanan seviye degeri Manuel: seviye
degerini manuel olarak ayarlayin (/ tuslarini kullanarak) ve ladetﬂ( 6I&1 mesafesi (H) ile), ki bu 20 e) maksimumdan sayilir
mA cikis akimina atanacak Otomatik*: tanktaki ortam 20 mA degerine atanacak seviyedeyken "GET
20 :xxxx LEVEL" islevini (+) kullanin ("GET LEVEL" islevi yaln|zc°u duﬂnlarda cahisir: ECHO LED'i agik) ve goruntilenen degeri yukarida agiklandigi
gibi kaydedin ( Varsayilan deger ile: 6lgiim araligi = XM - Xm (maks. 6l¢iim mesafesi - maksimum 6l¢im mesafesi (61U bant))
(EJ)
- N Akim gikist kullanilarak hata gésterimi igin Gg
Er KXXX secenek vao. $e°n ckcarietipl@Irsakidederi tutar)'3.6" - 3.6 mA dederi verir; "22" - 22 mA degeri verir (6rnegin yanki kaybi durumunda).
- 7 Varsayilan deger: HOLD
- N
dt: Sénlumleme suresi - gerekli sonimleme siresini secin ( o / o tusu) ve degeri yukarida agiklandigi gibi kaydedin.
@ XXXX Varsayilan deger: 300 sn
& S
( ) Role enerjili xxxx: rélenin enerjili durumunun seviyesi
rE :xxxx Deger programlanan bu degeri asarsa role geker
\ J Programlama adimi, mevcut ¢ikis atamasiyla aynidir.
( ) Rélenin enerjisi kesildi xxxx: rélenin enerjisi kesilmis durumunun seviyesi
rd: XXXX Deger programlanan bu degerin altina dlserse rélenin enerjisi kesilir.
\ J Programlama adimlari, mevcut ¢ikis atamasiyla aynidir.

Not: - akim ¢ikisi ters ¢alisma igin de programlanabilir: 4 mA= %100 (Dolu), 20 mA= %0 (Bos)
- olasi hata kaynaklari 5.4.11 - "Hata Kodlar1" bélimunde listelenmistir.

Otomatik iglevi i¢in EChoTREK (LEV) seviye 6l¢im moduna ayarlanmali ve ECHO LED'i agik olmalidir.
GET LEVEL, H = xxxx - '6lclilecek maksimum mesafe' zaten ayarlanmigsa dogru bir degerle sonuglanacaktir!
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5.3.4. Tam Parametre Erigimi

EchoTREK'in tim o6zelliklerine erisim Tum

parametrelerin agiklamasi bolim 5.4'te bulunabilir.

ANAHTARLAR

OPERASYON

@ + ° (3 saniye basin!)

Tam Parametre Erisimi programlama moduna girin veya bu moddan ¢ikin

Ekran PROG'u ve asagidaki ekrani gdsterecektir:

Yy

SXXXX

Degeridir (dcba - kodlar veya sayilar)

yy, Parametre Adresidir (Pyy = P01, P02 ... P99) xxxx, Parametre

Eski ayarlar kullanilarak programlama sirasinda 6lgim devam eder. Yeni ayarlar, programlama modundan 6lgiime déndiikten sonra gegerli olacaktir.

ANAHTARLAR

PARAMETRE ADRESI YANIP SONERKEN

PARAMETRE DEGERI YANIP SONUYORKEN

Parametre Degerine Git

Degistirilen ayarlari kaydedin ve Parametre Adresine dénin

o ®
©

(dk. 3 sn)

Gegerli programlama asamasinin tim degisikliklerini iptal edin IPTAL
uyarisi igin géruntulenecektir Cihazi fabrika ayarlarina sifirlayin. Tum

Degistirilen ayarlari atin ve degisiklikleri kaydetmeden Parametre Adresine geri
doénin Gegerli parametrenin varsayilan degerini géruntaleyin. (digmesine

o
()

parametreleri sifirlayacaktir, ekranda “LOAD" gériinecektir: onaylamak icin
- basin - iptal etmek icin herhangi bir tusa basin

L]

basilarak kaydedilebilir.

=

imleci sola tag

©|0

'O

Imleci degistirin (arttirin, azaltin) veya yukari/agag kaydirin

Tus
kombinasyonlarinin

ozeti

° Return to factory default settings* o

* LOAD will be displayed

** CANCEL will be msa\az&d

Return to DEFAULT value

° GET LEVEL o

* Gancellaion is immediately active
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5.4. PARAMETRELER - ACIKLAMALAR VE PROGRAMLAMA

5.4.1. Olctim Konfigtrasyonu

POO: - cba Uygulama / Mihendislik Birimleri

NOT!

Bu parametrenin degistirilmesi, secilen mihendislik birimindeki diger tim parametreleri fabrika varsayilan degerlerine sifirlayacaktir!

a GALISMA (OLCUM) MODU
1 Serbest akisl kati madde seviyesi 8l¢imi
MUHENDISLIK

b BIRIMLERI (“c” ye gére)
Metrik Biz

0 m ft

1 ing

c HESAPLAMA SISTEMI

0 Metrik

1 Biz

FABRIKA VARSAYILANL: 001

Dikkat! Siraya dikkat edin!
Bu parametrede dnce sagdaki "a" degeri yanip sdnecektir.

SEVIYE VERICI IKi FARKLI HESAPLAMA SISTEMINDE GALISABILIR AMA PROGRAMLAMA KILAVUZU DAHA IYi SEFFAFLIK IGIN SADECE METRIK BIRIMLER KULLANIR!
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PO1: - - ba Olglim Modu

Bu mod, mevcut ¢ikis veya HART® protokol iletisimi tarafindan iletilen birincil degeri ve gorintilenen degeri belirler.

Réle calismasina atanacak degeri de belirler.

L ILETILEN GORUNTULE

a OLCUM MODU _ GORUNTULENEN DEGERLER
DEGER SEMBOL
0 Mesafe Mesafe MESAFE Mesafe
1 Sevi LEV i
eviye Seviye Seviye, Mesafe
2 Yiizde olarak seviye %LEV Yiizde cinsinden seviye *, Seviye, Mesafe
3 Ses Ses SES Hacim, Seviye, Mesafe
4 Yiizde olarak hacim VOL% Yiizde cinsinden hacim *, Hacim, Diizey, Mesafe
Py N *
b GUBUK GOSTERGESI Gosterilen deger mevcut ¢ikis parametrelerine baghdir (P10, P11)
0 yanki gici
1 akim cikisi FABRIKA AYARL: PO1 = 11
P02: - cba Hesaplama birimleri

a SICAKLIK °C °F Dikkat!
0 Siraya dikkat edin!

Bu tablo P00(c),

P01(a) ve P02(c) tarafindan yorumlanir ve

Bu parametrede 6nce sagdaki "a" degeri yanip sénecektir.

ylzde 6l¢limi durumunda ilgisizdir ( PO1(a)= 2 veya 4).
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b SES KUTLE (ayrintilara bakin: P32)
Metrik Metrik Biz
0 m3 ton (1000 kg) Ib (pound) ton (1000
1 litre ABD ft3 galon | kg) Ton (2000 pound)
G ZAMAN
0 S
1 dakika
2 saat
3 aiin FABRIKA VARSAYILANI: P02 = 000

Dikkat! Siraya

dikkat edin!
Bu
parametrede
once sagdaki "a"
degeri yanip
sonecektir.
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P03: - - - a Goruntllenen Degerler - Yuvarlama MESAFE
(DIST) ekrani Cihazin mesafeyi temel

buyuklik olarak 6lctiigiini ve diger tim islem degerlerinin bu temel miktardan hesaplandigini unutmamak énemlidir.

Olgulen mesafenin ¢ézunarligu, hesaplanan (seviye, hacim) degerlere yansiyan 1 cm'dir. Ancak hesaplanan hacmin (VOL) gériintiilenen degeri yuvarlanabilir.

SES (SES) ekrani

GORUNTULENEN DEGER OYNATMA FORMATI
0,000 - 9,999 X XXX
10.000 - 99.999 XX.XX
100.000 - 999.999 XXX.X
1000.000 - 9999.999 XXXX
10000.000 - 99999.999 XXXXXX
100000.000 - 999999.999 XXXXXX
X.XXXX @ €

1 milyon -9,99999*109

(Ustel bi¢im) (tasma)

1*1010 Gzerinde

Errd

yuvarlama
a YUVARLAK ADIMLARI
GORUNTULENEN DEGERDE
0 1 (yuvarlama yok) 2 5
1 1020
2
3
4
5 50

FABRIKA AYARL: P03 = 0

Goriuntllenen deger arttikca ondalik konum kaydirilacaktir (soldaki tabloya bakin).

Bir milyonun tzerindeki degerler, (e) degerinin Ussi temsil ettigi Gstel bicimde goruntilenecektir.

Deger 1x1010'u asarsa, ekranda Err4 (tasma) goruntdlenir.

Matematiksel islemler, temel DIST degerindeki dalgalanmayi birkag santimetre buyttecektir. VOL
veya FLOW goruntilemedeki bu genislemis dalgalanma (rahatsiz ediciyse) P03'te ayarlanan
yuvarlama ile 6nlenebilir . Yuvarlama degeri 2, 5, 10, vb., hesaplanan degerin (bir veya iki) son

basamaginin degistirilecegi adimlari temsil eder.

Ornegin: P03=1

adim 2: P03=5 adim 50: 1.000; 1.002; 1.004

1.000; 1.050; 1,100 veya
10,00; 10,05(0); 10,10(0); 10,15(0) (50,

100, 150 vb. adimlarin 0'I goériintilenmez)
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P04 - - - - Maksimum 6l¢iim mesafesi (H)
Maksimum 6lgim mesafesi, mesafe 6lcimu harig her uygulama icin programlanmasi gereken tek parametredir. Maksimum 6lciim mesafesi degerleri asagidaki

tabloya gore gorintilenecektir.

MUHENDISLIK BIRiMI OYNATMA FORMATI
m X.XXX Veya XX.XX
cm XXX.X
ft XX.XX VEYa XXX.X
ing XXX.X

Olgiilen maksimum mesafe (H), dénistiriici yiizi ile en uzak ortam yizeyi arasinda élcilebilen maksimum mesafedir. Birimlerle 6lciilebilen maksimum 6lgiim

mesafesi degerlerinin (XM) fabrika varsayilanlari asagidaki tabloda listelenmistir.
Gergek uygulama icin, P04 parametresi 6lgllecek maksimum mesafeye ayarlanmalidir, yani déndstirtci ylzu ile tankin alti arasindaki mesafe, burada H <= XM.

ECHOTREK . L .
. . MAKSIMUM OLGUM MESAFEST
SEVIYE VERICILERI
- XM) m
KATI MADDELER ICIN
S D-34 - 15
S D-33 - 30
S D-31 - 60

LEVEL'in (6lciim sonucu olarak) asagidaki formule gére hesaplandigini unutmayin: P04 (programli) - DISTANCE (cihaz tarafindan 6lgalir) (LEV = H - DIST). Seviye
(ve diger tim hesaplananlar) degerinin dogrulugu, P04'un (uygulamanin élgllecek maksimum mesafesi) dogruluguna bagli oldugundan, en yiksek dogrulugu

elde etmek icin, bu mesafenin bos tankta 6lcim yapilmasi dnerilir. Tabanin diiz olmasi kosuluyla “GET LEVEL” islevini kullanarak ( tuslara ayni anda basin)

EchoTREK. ve

P04 oIaral@jrﬂntulenen gercek 6lculen degeri ENTER'a basarak kaydedin .

FABRIKA VARSAYILANI: tabloya gére maksimum 6lgiim mesafesi (XM).

28/50 shd31jen21p05



Machine Translated by Google

PO5: - - - - Minimum &l¢im mesafesi (Oli bélge - Yakin ug blokaji)

Ultrasonik seviye 6lciminiin temel 6zelliklerinden biri, 61U bélge olarak da adlandirilan yakin ug engelleme araligi icindeki herhangi bir yankinin reddedilmesidir. Bu
aralik, seviye vericisinin élgebilecegi minimum 6l¢iim mesafesidir. Bu parametre artirilarak, sensére yakin rahatsiz edici nesneler ve yanlis yansimalar ortadan
kaldirilabilir.

OTOMATIK YAKIN BANT BLOKLAMA (OTOMATIK OLU BANT KONTROLU)

Fabrika varsayilan degerini kullanarak, tnite otomatik olarak mimkun olan en kisa yakin ug blokaj mesafesini, yani 610 bandi ayarlayacaktir. Optimum montaj
durumunda, bu ayar biraz daha dustk ayarlanabilir. Optimum olmayan montaj durumunda, bu ayar asagidaki tabloda verilen minimum 6lgim mesafesi degerlerinden
(Xm) biraz daha yuksek bir degere ayarlanabilir.

MANUEL YAKIN UG BLOKLAMA

Bir uzak borunun alt kenarindan veya vericinin yakinindaki ultrasonik koniye ¢ikinti yapan herhangi bir nesneden kaynaklanan yankiyi engellemek icin manuel yakin
ug engelleme kullanilacaktir. Minimum 6lciim araligi genisletilecek ve fabrika varsayilanindan daha yuksek bir deger girilerek belirtilen degere sabitlenecektir.

Minimum 6l¢im mesafesinin fabrika varsayilanini gérinttlemek igin + tusuna basin.

ECHOTREK - S .
) L MINIMUM OLCUM MESAFEST
SEVIYE VERICILERI
) (Xm) m
KATI MADDELER IGIN
S D-34 - 0.6
S D-33 - 0.6
S D-31 - 1

FABRIKA VARSAYILANI: otomatik 6li bant kontrolii (minimum &lciim mesafesi (Xm) tablosuna gére).
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PO6: - - - - Uzak ug engelleme

Uzak ug engelleme, yanlis seviye/hacim
okumalarini ve dnceden ayarlanmis bir
seviyenin altindaki ¢ikis eylemlerini g6z ardi
etmek icin kullanilir. Ornegin, isiticil tanklar LEV
veya diger engelleyici nesneler (camur,
silonun konisi, vb.) 6l¢im araliginin uzak
ucunda hatali okumalara neden olabilir.

Ortamin seviyesi engelleme araliginin altina

DIST
diserse:
- Seviye icin "Alt 0" gdsterilecek ve
= -4
Ses
+SUB 0" display

below this level

| LEV = level
| VOL = volume

- Akim cikisi, uzak ug engelleme
seviyesine karsilik gelen bir deger tutacaktir.

1

P06
Far-end blocking

Orta seviye engelleme araliginin Gizerindeyse: Seviye
ve hacmin hesaplanmasinda programlanan tank boyutlari temel alinacaktir; bu nedenle, élctilen veya hesaplanan islem degerleri, uzak ug engelleme

degerinden hicbir sekilde etkilenmeyecektir.

FABRIKA AYARL: P06 = 0

P08: - - - - Sabit Cikis Akimi

30/50

3,8 ile 20,5 arasindaki degerleri kabul eder. Cikis akimi girilen degere ayarlanacak ve P08=0 olana kadar analog iletim askiya alinacaktir .

FABRIKA AYARL: P08 = 0
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5.4.2. Analog cikis
P10: - - - - 4 mA akim ¢ikisina atanan deger (mesafe, seviye veya hacim)
P11: - - - - 20 mA akim gikisina atanan deger (mesafe, seviye veya hacim) Degerler PO1(a) 'ya

gore yorumlanir . Proses ve akim déngusu ¢ikis degerleri dogrudan veya ters olarak birbirine atanabilir.

Ornegin, 1 m (3,3 ft) seviyesi 4 mA'ya ve 10 m (32,8 ft) 20 mA'ya atanirsa, 1 m (3,3 ft) 20 mA ve 10'a atanirken bu dogrudan orantili bir iliskiyi temsil
eder. m (32,8 ft) ila 4 mA, ters orantili bir iliskiyi temsil eder. Bu parametrelerin girilmesi ayrica gérintiileme seviyesi yiizdesini (LEV%) ve ses ylzdesini
(VOL%) belirler. P10 degeri her zaman %0'i temsil eder ve P11 degeri her zaman %100'U temsil eder. GET LEVEL fonksiyonu programlama igin
kullanilabilir.

Level% display

1
i
1
1
|
|

1
(>

/ i

7 i
ILEV %,

100 [%]

FABRIKA DEFAULT: P10 =0, P11 = XM - Xm ( P04 ve P05 parametreleri ile ilgili tablolara bakiniz)
P12: - - - a Cikis Akimi Hata Modu

Bir hata durumunda, EchoTREK asagidaki akim ¢ikislarindan birini saglayacaktir. Bu hata gostergesi, ariza giderilene veya bagka bir sekilde ortadan
kaybolana kadar etkindir.

a AKIM GIKISI ILE HATA GOSTERIMI

0 HOLD (son gecerli degeri tutar)

1 3,6 mA

2 22mA FABRIKA VARSAYILAN P12 =0
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5.4.3.

Réle Cikisi

P13: - - - a Réle fonksiyonlari

a ROLE FONKSIYONLARI AYRICA AYARLA:
0 Olgiilen veya hesaplanan deger P14'te Level P14, P15
o ayarlanan degeri asarsa réle geker . P14 ve P15 arasinda
FARK SEVIYESI
KONTROL = (min. 20 mm seviyesinde)
) ) ) Olgiilen veya hesaplanan deger P15'te = . Fd_T""e histerezis ayarina
(Histerezis kontrold) ayarlanan degerin altina duserse rolenin e rezet LN ihtiyag vardir.
. - De-energized: =7 r ﬂ
enerjisi kesilir .
1 .. . “noECHO” durumunda rdle enerjilenir -
HATA GOSTERGESI

2 “noECHO” durumunda rélenin enerjisi kesilir —

FABRIKA AYARL: P13 = 2

P14:----

P15: - - - - Role parametresi - Enerji kesme degeri

Réle parametresi - Enerji verme degeri

Diferansiyel seviye kontroll gerektiginde P14 ve P15 parametreleri ayarlanmalidir. Parametre degerleri initede PO1'e gore ayarlanmalidir .
GET LEVEL islevi, iletilen degeri etkileyen parametreler gegerliyse kullanilabilir. Diferansiyel seviye kontroli kullanilirken, sik sik réle durum degisikliklerinden
kaginmak icin Role Enerji Verme degeri ile Réle Enerji Kesme degeri arasindaki seviye icin minimum 20 mm (0,8 inc) histerezis ayarlanmalidir.

FABRIKA AYARL: P14 =0, P15 =0
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P19: - - - - HART® Yoklama Adresi
Yoklama adresi burada 0 ile 15 arasinda ayarlanabilir. Tek bir cihaz igin yoklama adresi 0'dir, ¢ikis 3,8...22 mA araliginda degisir (analog ¢ikis) ve HART® da ¢alisir.
HART® Multidrop modunda birden fazla birim (en fazla 15) kullaniliyorsa, yoklama adresleri 0'dan (1...15) farkli olmalidir, ¢ikis akimi sabit 4 mA olacaktir ve bilgiler
yalnizca HART® araciligiyla iletilir. Bu parametreyi ayarlamanin diger yonleri icin, HART® cihazinizla birlikte gelen EView yazilim kilavuzuna bakin.

FABRIKA VARSAYILANL: P19 = 00

54.4. Olgiim Optimizasyonu

P20: - - - a Sénimleme siresi
Sonumleme suresi, gosterge ve gikistaki istenmeyen dalgalanmalari sontimlemek (filtrelemek) icin kullanilir. Degerin arttiriimasi dalgalanmayi azaltirken, hizl bir

degisimin bitis degeri soniimleme suresi ile ekranda ve cikista geciktirilir.

GRANUL TOZLAR parcacik boyutu > 2..3 mm

a SONUM SURESI [s] parcacik boyutu < 1..2 mm (> 0,08.00082) (< 0,04...
0 filtreleme yok Sadece test icin dnerilir

1 3 uygulanamaz uygulanamaz uygulal

2 uygulanamaz uygulanamaz uygulai

3 6 tavsiye edilir tavsiye edilit tavsiye eddilitaasiige
4 10 edilir uygulanabilir uygulanabilir

5 30

6 60

7 100

8 300 600

9 1000

FABRIKA VARSAYILANL: P20 = 300 s
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P23: - - - bir Durma agisi (durma olusumu)

Bu parametre, QUEST+ yazilimi yanki degerlendirmesinin optimizasyonu i¢in énemlidir.

a TAHMINI DURMA AGISI

0 Durma agisi yok 0

1 15 >15
2

Bu parametrenin optimum ayari, yanki genligini dB cinsinden goésteren okuma parametresi P72'deki yanki
kuvvetinin kontrol edilmesiyle yapilabilir. ideal P23 ayari, P72'deki parametre degerinin en iyi oldugu zamandir.

1.P23'U a = 0 olarak ayarlayin, dakika sonra e ve Olclim Moduna gegin, ardindan
Programlama Modu ile onaylayin . 6 saniye

2. P72'deki yanki genligini g6zlemleyin ve ortalama bir deger kaydedin.

3. Yukaridakileri P23: a=1 ve a = 2 ayarlariyla gergeklestirin. 4.
Son olarak, P72'deki genlik dederinin en yiksek oldugu (a) dederiyle P23'U ayarlayin .

Not: En yuksek genlik, en kugtk negatif dB degerine aittir.

FABRIKA AYARL: P23 =0

P24: - - - a Hedef izleme hizi

Bu parametre ile, dogruluk pahasina degerlendirme hizlandirilabilir.

a IZLEME HIZI
0 Standart ACIKLAMALAR Cogu
1 Hizl uygulama icin Hizli
dalgalanan seviye icin Yalnizca istisnai durumlar igin, clinkii bu secenek maksimum &lgim araligini
2 Bzel nominal degerin %50'sine disurdr! Ayrica, 6l¢im penceresi (P25 ve P33) devre disidir ve EchoTREK
herhangi bir hedefe pratik olarak aninda yanit verir. Bu nedenle, bu mod yalnizca hizli hedef izleme
icin énerilir, ancak genellikle seviye él¢imd icin gegerli degildir.

FABRIKA VARSAYILANL: 0
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P25: - - - a Olgim penceresinde bir Yanki segme Yanki sinyalinin

etrafinda bir 6lgim penceresi olusturulur. Bu 6l¢im penceresinin konumu, hedefin mesafesini hesaplamak icin ugus suresini belirler (asagidaki sinyal

formlari bir osiloskopta gézlemlenebilir).
Received A
signal

amplitude Echo2.
Echo 1.

S

[ 1

' ultrasound flight time t

Bazi uygulamalar, élciim penceresi icinde bile birden fazla (hedef + girigsim) eko icerir. Quest programi yankilari otomatik olarak sececektir. Bu
parametre yalnizca 6l¢im penceresindeki yankinin secilmesini etkiler.

PENCEREDE YANKI
a ] UYARILAR
SECILMEK
0 En yiksek genlige sahip Cogu uygulama igin
1 ilki Olciim Penceresinde birden cok eko bulunan uygulamalar icin
2 En genis alan Havada ylzen malzeme bulunan uygulamalar icin dnerilir

FABRIKA AYARL: P25 = 0
P26: - - - - Seviye ylkselme orani (doldurma hizi) [m/h]
P27: - - - - Seviye azalma hizi (bosaltma hizi) [m/h]

Doldurma islemi sirasinda toz iceren uygulamalarda (tozlar, tozlama grandlleri) eko kaybina karsi ek koruma saglamak icin bu parametreleri kullanin.
Ek olarak, bu parametrenin dogru ayarlanmasiyla 6lcimdn gavenilirligi artirilabilir.

Bu parametreler, kullanilan cihazlarin mmkun olan en hizli doldurma/bosaltma hizindan kicuk olmamalidir.

Not: Koni veya piramit tabanli tanklar séz konusu oldugunda, seviye degistirme hizi dipte 6nemli 6lgtide daha hizli olabilir.
FABRIKA VARSAYILANI: P26: 500 P27:

500
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P28 - - - a Yanki kaybi isleme

36/50

EKO KAYBI HATASI
a . UYARILAR
GOSTERGE
Kisa sureli yanki kaybi sirasinda, hem ekran hem de analog cikis son degderi tutar. Ekran, P20 parametresinde
zaman araligi ayarlanana kadar son degeri goriintiilemeye devam eder , ardindan "Yanki Yok" hata mesaj
belirtiimeden énceki son degerin yanip sénmesiyle bir P20 siresi daha geger. Akim ¢ikisi, P12'de ayarlanan
"Hata Gosterge Modu"na gitmeden dnce son dederi P20'de ayarlanan sirenin iki kati kadar tutar .
Displayed value
Holding is blinking
Display Ifor P20 tlme{ for P20 time % No Echo
0 Gecikmis t
Echo loss
*WpOAN £ P12=2
Echo LED goes out 2*"P20" time Curerit 22mb
Holding value i =
Current output I g Holding last value P12=0
Current 3.6 mA P12 =1
1 Hichiri Yanki kaybi sirasinda ekranda gorintilenen deder ve analog ¢ikis degeri son degeri tutacaktir.
> Tam ilerlemek Doldurma sirasinda yanki kaybi meydana geldiginde, ekranda géruntilenen deder ve analog ¢ikis degeri,
P26'da ayarlanan seviye yikselme orani (doldurma hizi) ile "dolu" tank/silo durumuna dogru kayar.
3 adil Yanki kaybi olmasi durumunda, ekranda 'yanki yok' gériintilenecek ve cikislar P12'de ayarlanan "Hata
Gosterge Modu'"na gore degisecektir .
Bos tank/silo durumunda Kiresel tabanli bos tanklarda ultrasonik 1sinin sapmasi nedeniyle veya agik gikigli silolarda yanki kaybi
4 yanki kaybi meydana gelebilir. Tank/silo tamamen bogken yanki kaybolursa, gosterge bos bir tanka karsilik gelir, diger
B , tim durumlarda yanki kaybi géstergesi "Gecikmeli"ye gére calisir.
gOstergesi yok
FABRIKA AYARL: P28 = 0
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P29 ---- Engelleyen nesne

Tankta parazit yapan bir yankiya neden olan sabit bir nesnenin yankisi, maskeleme ile géz ardi edilebilir. Engelleyen nesnenin sensérden uzakligini
belirlemek icin yanki haritasini (P70) veya manuel 6l¢imu kullanin. Bu mesafeyi P29 parametresine girin.

FABRIKA VARSAYILANL: P29 = 0
P31:----+20 °C'de (+68 °F) Ses Hizi (P00 (c))'ye bagli olarak m/s veya ft/s)
Olgulen ylizeyin Gizerindeki gazdaki sesin hizi havadaki sesin hizindan biyuk 8lgtide farkliysa ve gaz az cok homojense bu parametreyi kullanin.

Gaz homojen degilse, 6lcim dogrulugunu korumak icin 32 noktali dogrusallastirma (P48, P49) kullaniimahdir.
FABRIKA VARSAYILANI: Metrik (POO: “EU"): 343,8 m/s, US (P00: “US"): 1128 ft/s

P32: - - - - Ozgiil agirlik [kg/dm3]
Bu parametrede 6zgul agirlik degeri (“0” disinda) girilirse, EView'da VOL yerine agirlik gérintilenecektir.
FABRIKA VARSAYILANL: P32 = 0

P33: - - - - Olcim penceresini hareket ettirerek ekolari manuel olarak se¢me
Girisim yapan ekolari ortadan kaldirmak icin, cihaz élculen ylizeyden gelen ekoya yakinhgi 3,

bir pencere ile isaretler ve mesafe bu pencere icinde dlgulur (bkz. resim sonraki sayfada). .| £5in

§

Kot 6lgim kosullari altinda, élgllen yanki, girisim yapan yankidan énemli él¢tide daha /§

kicuk olabilir, bu nedenle cihaz, pencereyi girisim yapan ekoya yerlestirerek yanls bir 1/ / 9

: /2
/ -

[~

mesafe olcer.

Bu parametre, cihazin yanlis secimini gegersiz kilmak ve pencereyi yankiya dogru mesafede
tasimak icin kullanilabilir.

Yanki haritasi (bkz. P70 parametresi) veya manuel dl¢ciim kullanarak dlglilecek yiizeyin
mesafesini belirleyin ve bu yaklasik degeri P33'e girin.

Bu parametre kullaniimissa (P33 0), degeri dogru yanki konumu ile suirekli olarak gtincellenecektir. Bu, bir gli¢ kaybi durumunda EchoTREK'in
sinyal islemeyi 6l¢im penceresi son giincellenen konumda yeniden baslatacagi anlamina gelir. Bu islevi kapatmak icin P33= 0 olarak ayarlayin.

FABRIKA VARSAYILANL: P33 =0
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®

Received
signal amplitude

Window
signal (comp.)

@

Window
signal (comp.)

®

Window
signal (comp.)
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MANUEL EKO SEGiMi

Weak echo Interfering echo
from the surface Eg:52m
Eg.:3.85m \ 1. N2,
N\ § (fiight time)
: : t
A
measﬂring window
(locked on the interfering echo); )
] H Transmitted DIST value
: : (of the disturbing echo)
—_—— —I | 52m I
] ! t
b Setting: P33=4.00 (results in shifting the measuring window to 4 m)
4m P
il
.
N
et i
P =N
£ t
4 a
b Measuring window finds the echb from the surface
Transmitted DIST value
' (the value is correct)
— [ i | — 3.85m I
] t
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5.4.5. Hacim 6lgimu

P40: - - ba Tank / silo sekli

Not!

Tank sekli ("a" degeri) 6nce
ayarlanmalidir.

FABRIKA VARSAYILANL: 00

) . OLACAK DIGER PARAMETRELER
ba TANK/SILO SEKLI
b0 Ayakta duran silindirik tank sekli: “b” degeri asagida oldugu gibi P40(b), P41
01 Konik tabanli ayakta duran silindirik tank/silo P41, P43, P44
02 Dikdértgen tank/silo (oluklu) P41, P42, P43, P44, P45
b3 Yatay silindirik tank sekli: “b” degeri asagidaki gibidir P40(b), P41, P42
04 kiiresel tank P41
P41-45: - - - - Tank / silo boyutlari

Yarim kire tabanli ayakta Konik tabanli ayakta duran Sutlu veya oluksuz dik

duran silindirik tank/silo a = 0 silindirik tank/siloa=1,b =0 dikdértgen tank/siloa=2,b=0

P04 Bl pa1
P04

P44

P41 Po4

—_—

P42
FABRIKA AYARL: P41 ... P45 = 0

e
pa1
PO4
P43
|~
P44

Kureseltanka=4,b=0

P42
Duz tabanh P43 igin,
P44 ve P45=0
P45
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5.4.6. Dogrusallagtirma

P47: - - - a Dogrusallastirma
Dogrusallastirma, verici tarafindan élgiilen degerlere (kalibre edilmis veya hesaplanmis) bir seviye veya hacim atama yontemidir. Dogrusallastirma tablosunun veri giftleri, iki situndan

olusan 2x32'lik bir matriste iglenir. Girilen veri giftleri arasinda birim, dlcllen seviyeden cikig degerini lineer interpolasyon ile hesaplar. Tank sekli 6nceden programlanmis sekillerden

(P41 ... P45) farkl bir tip ise (LEVEL VOLUME) érnegi icin kullanilabilir.

a DOGRUSALLASTIRMA
0 KAPALI
1 GzeriNoE

FABRIKA VARSAYILANL: 0
P48:---- Dogrusallastirma tablosu
Dogrusallastirma ézelliklerini belirleyen veri giftleri, iki siitunlu bir tabloda saklanir. Tablo, siloyu doldururken énceden hesaplanmis degerlerle veya élgiilen verilerle doldurulabilir. Unite ,
veri giftlerine bir adres (i) verir.
Sol siitun (ekranda “L” olarak gdsterilir) 6lctilen SEVIYE degerlerini igerir.

Sagdaki sutun (ekranda “r” olarak gosterilir ), P01(a) 'da segilen 6lgim degerine gére yorumlanan kalibre edilmis degerleri igerir .

Entering and editing data:
Number of entered
data pairs nn<32 ’_021 XXXX “L’{ Lz xxxx }—'G ‘ r:yyyy }Q 0 o o enteringm&nerievalues

GETVA
o + 0 (only for xxxx)

01,02 ..nn
+ queries the values of the
;g?ar?sasgro(fi)lhe l e 0 previous line of the table
° + o CANCEL, queries the actual
nn: Xxxx entry of the table

° i 0 enter 0 (closing table)
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r (sag sutun)

L (sol sttun) iletilecek ve

6lgiilen SEVIYE .
goruntilenecek SEVIYE veya SES

0 r(1) r(2) r(i) r(nn)
12 L(Z)
L) FABRIKA VARSAYILANI: L(i)=0
o Lo r(i)=0
nn+1 0

32

Veri ciftlerinin dogru programlanmasinin kosullari * Tablo su
sekilde baglamalidir: L(1)= 0 ve r(1)= de@er (0 seviyesine atanmistir) « L sttunu iki
giriste ayni degeri icermeyebilir.
Dogrusallastirma tablosu 32'den az j<32 veri ¢ifti iceriyorsa, tablo bir "0" seviye degeri ile kapatiimalidir, 6rnegin, L (j<32)= 0.
. Yukaridaki kosullar karsilanmazsa ve P47=1 (dogrusallastirma tablosu aktif) hata mesaji géruntilenecektir (bkz. bélim: Hata Kodlari)
5.4.7. Bilgi parametreleri (salt okunur)

P60: - - - - Unitenin toplam ¢alisma saati [h]
Gosterge, gecen sureye gore degisir: CALISMA
SAATLERI GOSTERGE FORMATI 0 ila 999,9 saat 1000 ila 9999
saat 9999 saatten fazla XXX.X

— Bu ekran formati P61 ve P62'de de kullanilir .

X.xx: e, x.xx 10e anlamina gelir

P61: - - - - Son calistirmadan sonra gegen stire [h]
P62: - - - - Rolenin calisma saatleri [h]
P63: - - - - Rolenin anahtarlama déngusu sayisi P64: - - - -

Donustiructniun gergek sicakligi [°C]
Sicaklik 6lgiim elemaninda bir kirilma olmasi durumunda “Pt Er” géruntllenecektir. Verici, +20 °C'ye (+68 °F) karsilik gelen sicaklik dizeltmesi yapacaktir.

P65: - - - - Donustlricinin maksimum sicakligr [°C]
P66: - - - - DOnusturiciiniin minimum sicakhgr [°C]

Devreye alinmasindan itibaren maksimum ve minimum sicakliklar kaydedilir.

sbd31jen21p05 41/50



Machine Translated by Google

P70: Yanki Sayisi / Yanki Haritasi Bu
parametre sistem tarafindan algilanan yanki sayisini gésterir. Bu parametrenin girilmesi, gercek yanki haritasini kaydedecek ve bu yankilarin
mesafesi ve genligi birer birer okunabilecektir.

nn - Yanki Haritasindaki yanki sayisi 01,

02, ... nn - yankinin seri numarasi Xxxx -

mesafe degeri [m] - aaa - dB cinsinden 01:-aaa

genlik (< 0) o o

Olgtim Penceresini (bkz. S33) manuel olarak Yanki Haritasinda gérintilenen |DIST F c 02:-aaa |

yankilardan birine tagimak icin: 1). Yanki haritasinda bir yanki secin (ekran, 02:xxxx -

secilen yankinin mesafesini géstermelidir) 0 0
DIST .

2). Tuslara ayf{®ndgBasin (ekranda “Set 33" gosterilir) NN XXXX W HEEE]

Secilen yanki, P33 parametresine ylklenir (bkz. P33)

P71:---- C)Igu'm Penceresi Mesafesi (DIST) [m]
P72 - - - - Olgimdeki Yanki Genligi [dB] (< 0)

Yanki Haritas! bossa ekranda noEc gdsterilir
P73: - - - - Yanki Konumu (zaman) ms

P74: - - - - Sinyal Gurultd Orani

ORAN OLGU SARTLARL
70in tizerinde Harika
70 ile 50 arasinda Tyi
50 yas alti Guvenilmez

P75: - - - - Blokaj Mesafesi
Gergek yakin ug engelleme mesafesi gorintilenir. PO5'te otomatik engelleme secilmisse yararl bilgiler saglar .
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5.4.8. test parametreleri

Not: Cikislar, tusuna bastiktan hemen sonra aktif hale gelir. e buton. Test, test parametrelerinden gikildiginda sona erer.

P80: - - - - Akim gikis testi [mA]
Bu parametrenin agilmasi gercek akim ¢ikisini gdsterecektir. 3,8 < x < 20,5 mA arasinda herhangi bir deger ayarlayin. Akim ¢ikisini bir ampermetre ile kontrol edin.
Daha 6nce ayarlanan ayni degeri géstermelidir. tusuna basarak parametre adresine geri dénun.

P81: - - - bir Réle testi

Rélenin o anki durumu ekranda gorulebilir (kodu asagidaki tabloya gére ve ekranda semboli). Sembol ve kodun degisimini gdzlemleyerek veya rélenin tikirtisini

dinleyerekoya"ﬁir roimetre ile agma-kapama direncini kontrol ederek beyaza basarak roleyi test edin .

a ROLE DURUMU
0 enerjisiz
1 enerji dolu

P82: - - ba Kazang ve kisa/uzun karakteristik testi
Olguim sirasinda seviye vericisi, dlgiim ortamina gére genel kazanci (0, 1, 2, 3 kazang asamasi) ve kazang 6zelliklerine bagli olarak mesafeyi (kisa, uzun versiyon)
otomatik olarak degistirir. Kisa 6zellikler durumunda, mesafeye bagl olarak kazang, maksimum 6l¢iim mesafesinin (XM/2) yarisinda tam 6lgek degerine ulasir; bu
kazang, uzun 6zellikler durumunda yalnizca maksimum 6l¢im mesafesinde mevcuttur. Uygulamanin 6lgtilecek maksimum mesafesi (H), maksimum dlgiim
mesafesinin (H  XM/2) yarisindan kiguk oldugunda, glgli yansima igin 0/ uzun segenedi segilir. Yanki glicinii azaltmak igin ayarlar su sirayla segilir: 0/ kisa, 1/
kisa, 2/ kisa, 3/ kisa. H > XM/2 ise, her zaman uzun kazang karakteristigi segilir. Bu parametrenin agilmasi a (0, 1) ve b (0, 1, 2, 3) igin secilen degeri gosterir. ave b
parametrelerini test bazinda degistirmek , islemi bir osiloskopla ( DEM sinyal test baglantisina bagl) test edebilir.

b KAZANG OZELLIKLER] a
. GENEL KAZANG
MESAFEYE GORE
0 Kisa boylu 0 En kiiguk kazang
1 Uzun 1,23 Artan kazang agamalari
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5.4.9. Simulasyon

P84: - - - x Simulasyon Modu

Bu islev, kullanicinin hesaplamalari (tank formld, tablo), ciktilari ve giktiya bagl ek isleme araglarini kontrol etmesini saglar. EchoTREK vericileri, bir sabitin veya bir
degiskenin degeri Gizerinde similasyonlar gerceklestirebilir. Girilen degerler P04 ile PO5 parametre degerlerinin belirledigi 6lcim araligi arasinda olmalidir . Alet,
simuilasyonu baglatmak igin 6lgim moduna geri dénmelidir.

Simulasyon devam ediyorsa 6l¢im modunda DIST, LEV veya VOL sembolleri ekranda yanip séner. Simulasyonu bitirmek icin P84 = 0 olarak ayarlayin.

X SIMULASYON TURU (VI

P87
0 simulasyon yok

‘\
‘o
; Seviye P86 ve P87'de ayarlanan seviye degerleri arasinda, P85'te ayarlanan bir PgG
doéngu suresi ile dalgalanir .—.JPBS t[seq]

2 Statik seviye similasyonu: seviye, P86'da ayarlanan deger olacaktir. min. 10 sec

FABRIKA AYARL: P84 = 0

P85: - - - - Simdilasyon icin déngii siiresi FABRIKA VARSAYILANI: P85 =10 s

P86: - - - - Simiile edilmis diigtik seviye degeri FABRIKA VARSAYILANL: P86 = 0

P87: - - - - Simuile edilmis yiiksek seviye degeri FABRIKA VARSAYILANL: P87 = 0
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5.4.10. Gizli kod

P97: b:a.aa Yazilim kodu
a.aa: Yazilim stirim numarasi b:
Ozel siirimiin kodu
P99: dcba Gizli Kodla Erisimi Kisitlama Bu 6zellik,
parametrelerin yanliglikla (veya kasitl) yeniden programlanmasini korumayi amaglar.

Gizli kod sadece 0000 diginda sayisal bir deger olabilir. EChoTREK 6lciim moduna geri dondigiinde gizli kod ayari otomatik olarak etkinlestirilecektir.
Gizli kod etkinlestirilirse, parametreler salt okunur hale gelir; bu, parametre adresi ile parametre degeri arasinda yanip sénen iki nokta Ust Uste ":" ile

gosterilir.
Gizli bir kodla kilitlenen cihazi programlamak icin énce gizli kodu P99'a girin. Gizli kod, EchoTREK Ol¢cim Moduna her déndiigiinde yeniden
etkinlestirilir.
Gizli kodu silmek icin gizli kodu P99'a girin. [dcba (Gizli Kod) ] [0000] @ P99 parametresini tekrar girin ve 0000 girin .
ile onayladiktan sonra G@ Kod@ndi @
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5.4.11. Hata Kodlari

Hata kodlari Err X formati ile gosterilir

HATA
@B HATA TANIMLAMASI NEDENLERI VE YAPILMAST GEREKEN ISLEMLER
1 Bellek hatasi. Bayiyle iletisime gecin.
nokc Malzemenin yansitmasi zayf, ylizey sesi sensére dogru yansitmiyor veya tozlanma
e Yanki yok veya isleme icin cok zayif yanki. nedeniyle yiksek ses emilimi var. Cihazin se¢im ve uygulama kosullarini kontrol edin!
2
3 Donanim hatasi. Bayiyle iletisime gegin.
4 Ekran tasmasi. Ayarlari kontrol edin.
5 Sensor hatasi veya yanlis kurulum/monte etme, 61U banttaki seviye L 5 . . .
o Sensorun galistigini ve dogru monte edildigini dogrulayin.
ile ilgili kod.
6 Olgiim, guvenilirlik esigindedir (yalnizca serbest akish kati madde L . o
Sensori yeniden hedefleyin veya daha iyi bir yer bulmaya calisin.
seviyesi 6l¢imu icin).
7 P04 ve P0O5'te belirtilen 6lcim araliginda sinyal alinmadi . . »
Programlamayi g6zden gegirin, ayrica kurulum hatasi arayin.
12 Dogrusallastirma tablosu hatasi: L(1) ve L(2)'nin ikisi de sifirdir Bkz. "Dogrusallastirma”
(gecerli veri gifti yok).
13 Dogrusallastirma tablosu hatasi: Tabloda iki 6zdes L(i) degeri vardir. Bkz. “Dogrusallastirma”
14 Dogrusallastirma tablosu hatasi: r(i) degerleri dogrusal olarak Bkz. “Dogrusallastrma’”
artmiyor.
15 Dogrusallastirma tablosu hatasi: 6lgulen seviye, son hacim veya akis Bkz. “Dogrusallastirma”
veri ¢iftinden daha yuksek.
EEPROM'daki programin saglama toplami yanls.
16 Bayiyle iletisime gecin.
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6. BAKIM, ONARIM Cihaz diizenli bakim

gerektirmez. Sensor yuzeyinde rezonansin kendi kendini temizleme etkisine ragmen (6rn. statik birikme) sensdr ylzeyinde toz birikintileri olusmasi
durumunda, basingli hava ile temizlenebilir.

Garanti karti hikidm ve kosullari igerir. Cihaz onarim igin gdénderilmeden 6nce iyice temizlenmelidir.

Ortamla temas halindeki parcalarin yiizeyinde zararli maddeler bulunabilir; bu nedenle dekontamine edilmelidirler. Resmi formumuz (iade Edilen Ekipman
Isleme Eormu) doldurnlmali ve kaoliye eklenmelidir. www.nivelco.com adresindeki web sitemizden indirin. Cihaz, hir dekontaminasyon beyani ile geri

goénderilmelidir. Dekontaminasyon isleminin basariyla tamamlandigina ve cihazin her tirli tehlikeli maddeden temiz olduguna dair beyanda bulunulmalidir.

7. DEPOLAMA

Ortam sicakhgi: -30...+60 °C (-22...+140 °F)
bagil nem: maks. %98
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8. EK

8.1. PARAMETRE TABLOSU

Par. Sayfa

POO
PO1
P02
P03
P04
P05
P06
P07
P08
P09
P10
P11
P12
P13
P14
P15
P16
P17
P18
P19
P20
P21
P22
P23
P24
P25
P26
527

Par. Sayfa

Aciklama Deger
dcba

25 Uygulama / Miihendislik Birimi P28
26 Olgim Modu P29
26 Hesaplama birimi P30
27 Gérintilenen Degerler - Yuvarlama P31
28 Maksimum 6lclim mesafesi (H) P32
29 Minimum élgtim mesafesi (Olu bdlge) P33
30 Uzak ug engelleme P34
- P35

30 Sabit gikis akimi P36
- P37

31 4 mA akim gikisina atanan deger P38
31 20 mA akim gikisina atanan deger P39
31 Cikis Akimi Hata Modu P40
32 Role fonksiyonlari P41
32 Role parametresi - Enerji verme degeri pa2
32 Role parametresi - Enerji kesme degeri P43
- P44

- P45

- P46

33 HART® Yoklama Adresi P47
33 S6niim sresi p4g
- S49

- P50

34 Yatma agis P51
34 Hedef takip hizi P52
35 Olctim penceresinde bir Yanki segme P53
35 Kat ytikseklik orani (dolum hizi) P54
P55

35 Seviye azalma hizi (bosaltma hizi)
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36
37

37
37
37

Agiklama

Deger

Yanki kaybi isleme
Engelleyen nesne

+20 °C'de (+68 °F) sesin hizi
Spesifik yer ¢ekimi

Yankilari manuel olarak segme

39 Tank / silo sekli
39 Tank / silo boyutlari

39 Tank / silo boyutlari
39 Tank / silo boyutlari
39 Tank / silo boyutlari
39 Tank / silo boyutlari

40
40

Dogrusallastirma

Dogrusallagtirma tablosu

dcba
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Par. Sayfa Agiklama Deger Par. Sayfa
dcba
P56 - P78
P57 - P79
P58 - P80
P59 - P81
P60 41 Unitenin toplam calisma saatleri P82
P61 41 Son calistirmadan sonra gegen stire P83
P62 41 Rélenin calisma saatleri P84
P63 41 Rolenin anahtarlama déngus sayisi P85
P64 41 Donistiricinin gergek sicakhdi P86
P65 41 Déniistiirtictinin maksimum sicakhigi P87
P66 41 DéNistaracinin minimum sicakhigi P88
P67 - P89
S68 - P90
P69 - P91
P70 42 Yanki Sayisi / Yanki Haritasi 42 P92
P71 Olgtim Penceresinin Uzakhigi P93
P72 42 Olgtimde Yanki Genligi P94
P73 42 Yanki Konumu P95
P74 42 Sinyal Guiriltii Orani P96
P75 42 Engelleme mesafesi P97
P76 - P98
P77 - P99

45

45

Aciklama

Deger

Akim cikis testi
role testi

Kazang ve kisa/uzun ozellik testi

Simulasyon Modu
Simulasyon igin gevrim suresi
Simdile edilmis dustk seviye degeri

Simule edilmis yiiksek seviye degeri

yazilim kodu

Gizli kodla erisim kilidi

dcba
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