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MUTAVIA - Multi-modale, taktile-visuelle Robotergreifsysteme fiir industrielle
Anwendungen

Taktiles Greifen und Haptik fiir das Interagieren mit der Umgebung sowie das Manipulieren von Objekten
ist eines der aktuellsten und interessantesten Forschungsgebiete in der Robotik und Automation. Diese
Themen werden von Branchenexperten und der wissenschaftlichen Community neben Kl und
maschinellem Lernen als zweite besonders relevante, jedoch noch nicht zufriedenstellend geloste
Schliisseltechnologie, identifiziert.

Im industriellen Umfeld ergeben sich nach bereits erfolgreicher Integration von robotischer Automation
durch Industrieroboter in Bearbeitungs- und Produktionsprozesse vermehrt Fragestellungen mit
herausfordernden Manipulationsaufgaben. Beispiele hierfiir sind die Handhabung von Objekten mit
hoher Formvielfalt, das Greifen von Objekten mit deformierbarer (weicher) Oberflaichenqualitat, die
Manipulation von biegeschlaffen Objekten wie Folien und Textilien oder von besonders fragilen und
sensitiven Objekten. Derartige Problemstellungen kdnnen mit Stand-der-Technik Industrieroboter und
bestehenden Greifern und Manipulatoren nicht zufriedenstellend aufgeldst werden, insbesondere wenn
die genannten Objektklassen kombiniert bzw. vermischt auftreten.

Dieses Projekt hat die Ziele, taktile Roboterhdnde und interaktive maschinelle Lernmethoden auf Basis
von Sensorhandschuhen flir Manipulationsaufgaben in der Produktionsindustrie zu entwickeln. Die
entwickelten praxisnahen Losungen stellen einen wichtigen Technologievorteil fir den Industriestandort
Osterreich dar und werden auch nachhaltig die Wettbewerbsfihigkeit kleiner und mittelstandischer
Unternehmen pragen.
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