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Ausfiihrungsvarianten | Design variants |
Différentes versions | Versioni | Versiones |
BapuaHTbl ncnonHeHua

60mm-System compact

1.5-9A

MOTUS®ContactronControl 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/ ‘ 1,5-9A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Nimero
de articulo / Apt. N¢ 36101 36104 36 107

60mm-System classic

1,5-9A/
1.5-9A

MOTUS®ContactronControl 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/
0.075—-0.6A 0.18—-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / ApT. N¢ 36102 36 105 36108

DIN-Tragschiene | DIN rail mounting | Montage sur rail DIN |
Guida DIN | Carril DIN | MoHTa»xHyt0 peiKy

1,5-9A/
1.5-9A

MOTUS®ContactronControl 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/
0.075—-0.6A 0.18—-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Nimero
de articulo / ApT. Ne 36100 36103 36106
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MOTUS®ContactronControl.
Ubersicht.

Eingang:
Steuerspeisespannung

Adapter

Typenschild

Sicherungsfach

Entriegelung

Stecker fiir
3-Phasen-Ausgangsspannung

Steuereingang:

Rechtslauf / Linkslauf

Quittierungseingange
MAN, RES, AUT

Riickmeldung

Anderung der
Stromeinstellung

PWR

:l Err/L/R

N\

AL\

Set/Reset



1. Sicherheitsbestimmungen /
Errichtungshinweise

Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die
nationalen Sicherheits- und Unfallverhiitungs-
vorschriften.

Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet,
konnen Tod, schwere Gesundheitsschaden oder
hoher Sachschaden die Folge sein!

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nach-
riistung diirfen nur von einer Elektrofachkraft
ausgefiihrt werden!

Schalten Sie das Gerat vor Beginn der Arbeiten
spannungsfrei!

Bei NOT-HALT-Anwendungen muss ein automatischer
Wiederanlauf einer Maschine durch eine tibergeord-
nete Steuerung verhindert werden!

Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen
Schaltgerate unter gefahrlicher Spannung!

Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betriebs
von elektrischen Schaltgerédten nicht entfernt
werden!

Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf!

Das Gerat ist ein zugehoriges Betriebsmittel und darf
nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen installiert
werden. Halten Sie die fiir das Errichten und Betrei-
ben von zugehorigen Betriebsmitteln geltenden
Sicherheitsvorschriften ein.

Es sind die Sicherheitsvorschriften, die sich aus dem
Einsatz im Zusammenhang mit Motoren im Ex-
Bereich ergeben, zu berticksichtigen (ATEX-Richtlinie
94/9/EG).

Wird die Betriebsart ,,automatischer RESET“ ver-
wendet, wird der Antrieb nach Ablauf der Abkiihl-
zeit—sofern noch ein Ansteuersignal anliegt—wieder
eingeschaltet.

Die Abkiihlzeit betrdgt 20 Minuten. Bei Anwendun-
gen im Bereich des Ex-Schutzes ist ein automatischer
Wiederanlauf nicht zuldssig.

Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermi-
schen Beanspruchungen ausgesetzt werden, die die
in der Betriebsanleitung beschriebenen Grenzen
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lberschreiten. Zum Schutz gegen mechanische
oder elektrische Beschadigung ist gegebenenfalls
der Einbau in ein entsprechendes Gehduse mit einer
geeigneten Schutzart (z.B. IP54) nach IEC 60529/EN
60529 vorzunehmen.

Bei Anwesenheit von Stauben muss das Gerat

in ein geeignetes Gehduse (mindestens IP64) nach
EN 61241 eingebaut werden.

Der Einbau hat gemaR den in der Betriebsanleitung
beschriebenen Anweisungen zu erfolgen. Ein Zugriff
auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist wah-
rend des Betriebs nicht zugelassen.

Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender
repariert werden und muss durch ein gleichwertiges
Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch
den Hersteller durchfiihrbar.

Die sicherheitstechnischen Daten und Merkmale laut
der giiltigen EG-Baumusterpriifbescheinigung sind
zu beachten.

Das Gerat fiihrt beim Einschalten des Antriebs bzw.
im abgeschalteten Zustand eine Diagnose der Funk-
tionen durch. Zuséatzlich kann eine Elektrofachkraft,
bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden
Normen vertraut ist, eine Priifung der Sicherheits-
funktion ,,Motorschutz” durchfiihren.

Fur diesen Test muss der Antrieb im Links- bzw.
Rechtslauf betrieben und dabei der Stromfluss

in einem Leiter unterbrochen werden (z.B. durch
Entfernen einer Sicherung in der Phase L1 bzw. L3).
Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann den Antrieb
innerhalb eines Zeitraums von 1,5—2 s ab. Die
LEDs fiir Links- bzw. Rechtslauf verléschen, und
die Err-LED sowie der Riickmeldeausgang werden
gesetzt.

Bei sicherheitsgerichteten Anwendungen muss das
Gerat durch einen Zugriffsschutz gesichert werden.

Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Tren-
nung mit PELV-Spannung nach EN 50178/VDE 0160
(PELV) ein. In diesen wird ein Kurzschluss zwischen
Primar- und Sekundarseite ausgeschlossen.

Verwendungsbereich

« Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgefahrdeten
Bereichen der Zonen 21 bzw. 22 muss sichergestellt
sein, dass die an diesen Stromkreis angeschlossenen
Betriebsmittel der Kategorie 2D bzw. 3D entsprechen
bzw. bescheinigt sind.



« Dies ist ein Produkt fiir Umgebung A (Industrie). In kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene
Umgebung B (Haushalt) kann dieses Gerat uner- MaRnahmen durchzufiihren.
wiinschte Funkstérungen verursachen; in diesem Fall

2. Produkttabelle

MOTUS®ContactronControl, Direkt- und Wendestarter ‘ Gewicht kg/100 St. Art.-Nr.

fur 60mm-System compact, fiir Sammelschienen 12x5mm und 12x10 mm

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Ausfiihrung 0,18—2,4A 1 34,0 36104
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,0 36107

fur 60mm-System classic, fiir Sammelschienen 12x5mm bis 30 x 10 mm, Doppel-T- und Dreifach-T-Profi

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Ausfiihrung 0,18—2,4A 1 34,7 36 105
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,7 36108

fiir Montage auf DIN-Tragschiene, nach DIN EN 60715

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,9 36100
Ausfiihrung 0,18—2,4A 1 34,9 36103
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,9 36106
Zubehor
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 2 Teilnehmer 1 7,6 36902
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 3 Teilnehmer 1 8,3 36903
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 4 Teilnehmer 1 10,0 36 904
Ersatzkomponenten
Sicherung 16 A fiir Art.-Nr.: 36101, 36 104, 36102, 36105, 36 100 3 0,9 31567
und 36103
Sicherung 20 A fiir Art.-Nr.: 36107, 36108 und 36106 3 0,9 31568
Sicherung 30 A fiir Art.-Nr.: 36107, 36 108 und 36 106 bei Motoren 3 0,9 31569
mit Schweranlauf
Elektronikbaustein 0,075—-0,6 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36109
Elektronikbaustein 0,18—2,4 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36110
Elektronikbaustein 1,5—9 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36111
Adapter fiir 60mm-System compact 1 4,7 36113
Adapter fiir 60mm-System classic 1 5,5 36114
Adapter fiir Montage auf DIN-Tragschiene 1 57 36112

Kurzbeschreibung

MOTUS®ContactronControl ist der 3-phasige Hybrid- < Nur fiir Motoren und gleichverteilte 3-phasige

Motorstarter mit Wendefunktion, Stromiiberwachung ohmsche Lasten

und Sicherheitsfunktion in einem: « Spannung 42-500V, 50 —60Hz, 3-phasig

symmetrisch

« Rechtsschiitz

e Linksschiitz Durch die interne Verriegelungsschaltung und Lastver-

« Motorschutzrelais drahtung wird der Verdrahtungsaufwand auf ein Mini-

» NOT-HALT-Schiitz bis Kategorie 3 mum reduziert.



3. Montage und Anschluss des
Hauptstromkreises

Rasten Sie das komplette Modul einschlieRlich Sammel-
schienen- oder Tragschienenadapter auf die Schiene.

Mit den eingesetzten Sicherungen werden folgende Zu-
ordnungsarten erreicht:

Zuordnungsarten

0,6 A- und 2,4 A-Varianten

16A 10kA, 500V, Zuordnungsart 2

(FUSE-10X38-16A-GR) Gerateschutz

Zuordnungsart 1*

9 A-Varianten

20A 5kA, 400V, Zuordnungsart 2
(FUSE-10X38-20A-GR)

Gerateschutz

Zuordnungsart 1*

30A 30kA, 500V, Zuordnungsart 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR)

Bei den Sammelschienenvarianten erfolgt die elektri-
sche Verbindung zum 3-Phasen-Netz direkt liber den
Adapter. Bei der Verwendung des Tragschienenadap-
ters beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes
die Klemmenbezeichnung.

VORSICHT: Niemals bei anliegender Spannung
arbeiten! Lebensgefahr!
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* Siehe Typenschild.

Hinweis: 30 A-Sicherung wird nur fiir Motoren mit
Schweranlauf benétigt.

Demontage

Zur Demontage der Sammelschienenvarianten ist zu-
erst der Elektronikteil vom Sammelschienenadapter zu
entfernen.




Anschluss Motorabgang im

Hauptstromkreis

Der Anschluss erfolgt mittels 3-poligem Stecker, im
Lieferumfang enthalten.

Betreiben Sie die 24-V-DC-Steuerspeisespannungs- und
Steuerspannungseingange mit Stromversorgungsmo-
dulen gemaR DIN 19240 (max. 5% Restwelligkeit)!

Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. ka-
pazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu vermeiden,
empfehlen wir die Verwendung von abgeschirmten
Leitungen.

Wenn Sie zwei Leiter unter einer Klemmstelle
klemmen wollen, miissen Sie Leiter mit gleichem
Leiterquerschnitt verwenden!

5. Funktionen
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Visualisierung — Status-LEDs

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert der Hybrid-Motor-
starter die Betriebszustande. Die Funktionen der LEDs
orientieren sich an der NAMUR-Empfehlung NE44.

« Durch eine griine LED (PWR) wird der allgemeine
Geratestatus angezeigt.

« Der Links- bzw. Rechtslauf des Antriebs wird durch
jeweils eine gelbe LED (L bzw. R) angezeigt.

« Ein interner oder externer Fehler (Prozessfehler:
Uberstrom, Asymmetrie, Phasenausfall) wird durch
eine rote LED (Err) signalisiert.



+ Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten
samtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

Diagnosefunktion

+ Alle internen Fehler sind nicht quittierbar und
werden im Gerat gespeichert. Das Gerat kann
anschlieBend nicht wieder in Betrieb genommen
werden.

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-
Motorstarter in der Lage, viele interne Fehler und auch
externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

« Beiexternen Fehlern ist zum Verlassen des sicheren
abgeschalteten Zustands eine Fehlerquittierung
notwendig.

+ Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat
im sicheren abgeschalteten Zustand.

Status PWR | Err L R Fehler-
grin | rot | gelb | gelb | quittierung
Aus Keine Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden A A A A -
Betriebsbereitschaft | Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden E A A A -
Antrieb « Linkslauf (L) E A E A
eingeschaltet - Rechtslauf (R) E A A E
Interner Fehler Interner Geratefehler — E E A A nicht
Gerateaustausch ist erforderlich moglich
Externer Fehlerin Bimetallfunktion: Der Motorstrom ist groRer als die Motornenn-
Ansteuerung oder stromvorgabe (z.B. Class 10 A): Abkiihlzeit lauft! (20 Minuten)
Peripherie (War- - Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten. E B E A autom.
tungsbedarf, NE44) | . Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A E autom.
Nach Ablauf von 2 Minuten blinkt ,L“ oder ,R“:
Ein manueller Reset ist moglich.
- Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B B A manuell
- Fehlerist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A B manuell
Fehler beim Wiederherstellen des Systemzustands: E B B B manuell
Checksumme fehlerhaft. Das thermische Gedéchtnis der
Bimetallfunktion wird auf den max. Wert gesetzt. Der Fehler
muss auch im automatischen Betrieb manuell quittiert werden.
Externer Fehlerin Symmetrie: Die beiden Motorstréme weichen um mehr als 33% E B A A manuell
Ansteuerung oder voneinander ab.
Peripherie (War- Phasenausfall: Phasenausfall bei anliegender Steuerspannung
tungsbedarf, NE44) | . Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. B B E A autom.
- Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. B B A E autom.
Mogliche Ursache: Fehler in Netzspannung, Sicherungen haben
ausgeldst, Motorleitung unterbrochen
Blockierung: Der max. messbare Motorstrom wird fiir mehr als
2s iiberschritten.
- Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten. E B B manuell
« Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A B manuell

Erlauterung: A = LED ausgeschaltet/E = LED leuchtet dauerhaft/B = LED blinkt ca. 2Hz (50:50)

Fehlerquittierung

Fiir die Fehlerquittierung stehen drei verschiedene
Moglichkeiten zur Verfiligung.

Manuell (Set-/Reset-Taster)

Betdtigen Sie den Set-/Reset-Taster an der Geratefront.
Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s der Set-/Reset-
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Taster immer noch betatigt, nimmt der Hybrid-Motor-
starter wieder den Fehlerzustand ein. Steht die Quittie-
rungsanforderung (betétigter Reset-Taster) langer als
65 an, wird ein erweiterter Test der Leistungsendstufe
durchgefiihrt und anschlieRend in den Betriebsmodus
,Parametrierung” gewechselt.
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Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieRen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den
Klemmen MAN und RES an.

Eine Quittierung wird ausgelost, sobald am Eingang
MAN eine positive Flanke erkannt wird — kurze Betati-
gung des Tasters. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca.
2s keine negative Flanke erkannt, nimmt der Hybrid-
Motorstarter wieder den Fehlerzustand ein.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den
Klemmen RES und AUT her.

Das Gerat fiihrt nach dem Ansprechen der Bimetall-
Uberwachung und anschlieBender Abkiihlung eine au-
tomatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur
Verfligung. Bei einer Bemessungssteuerspeisespan-
nungvon 24V DCist diese 24V DC.

Riickmeldung

Sobald der Hybrid-Motorstarter einen Fehler erkennt,
wird das Riickmelderelais angesteuert, d.h. der SchlieRer-
kontakt wird geschlossen bzw. der Offner ge6ffnet. Die-
ses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzrelais.
Die Riickmeldung dient nur zur Signalisierung und ist
nicht Teil der Sicherheitskette. Daher wird sie in die si-
cherheitstechnische Betrachtung nicht mit einbezogen.

Parametrierung — Nennstromeinstellung

Hinweis: Diese Funktion ist nur moglich, wenn das Geréat

nicht angesteuert ist und kein Fehler am Gerat anliegt.

1. Stellen Sie sicher, dass die Steuerspannung 24V DC
anliegt, keine Ansteuerung R oder L erfolgt und keine
Fehlermeldung angezeigt wird.

2. Offnen Sie die Abdeckung.

3. Betatigen Sie den Set-/Reset-Taster mehrals 6s, um
in den Betriebsmodus ,Parametrierung“ zu gelangen
—die griine LED PWR blinkt einmal auf.

Hinweis: Zur Unterscheidung von anderen Betriebszu-
standen werden in der Betriebsart Parametrierung die
LEDs im Abstand von 25 fiir 0,3 s ausgeschaltet.

4. Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das
240°-Potenziometer ein. Die Nennstromvorgabe
erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Strom an.

5. Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen

des Reset-Tasters (nicht flichtiger Bereich des Daten-
speichers).
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6. Betatigen Sie den Set-/Reset-Taster mehrals 2s (und
weniger als 6), so wird fiir 3s der eingestellte Strom
angezeigt.

Code ‘ Nennstrom (mA) Variante

PWR | Err L R 0,6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Hinweis: Ab einem Motorstrom von 45 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert (s. 9. Auslése-
kennlinie und Deratingkurve).

6. Applikationsbeispiele

Schutztiir (NOT-HALT)

In Applikationen, in denen die Sicherheitsabschaltung
ein normaler Betriebszustand ist, wie z.B. bei Schutz-
tir- oder Zweihand-Applikationen, ist eine Schaltung
nach Abb. 4 zu verwenden. Dabei wird der Steuerstrom-



kreis tiber ein Sicherheitsrelais abgeschaltet, sobald der
NOT-HALT-Taster betatigt wird. Erfolgt das Abschalten
aus z.B. einer ,Sicheren Steuerung” mit Halbleiteraus-
gangen, so muss die Restspannung < 5V DC betragen.
Unterbrechungen < 3ms werden gefiltert.

NOT-HALT

Die Integration eines Hybrid-Motorstarters in eine
NOT-HALT-Kette ist in Abb. 5 dargestellt.

In dieser Applikation wird nicht die Steuerspeisespan-
nung, sondern der Steuerstromkreis geschaltet.

Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren Steue-
rung“ mit Halbleiterausgangen, so muss die Restspan-

nung < 5V DC betragen. Unterbrechungen < 3 ms wer-
den gefiltert.

Hinweis: Ein Abschalten der kompletten Steuerspeise-
spannung bei angesteuertem Motor istimmer mit
VerschleiB im Hybrid-Motorstarter verbunden! Diese
Schaltung sollte daher nur angewendet werden, wenn
liber die gesamte Systemlebensdauer mit nicht mehr
als 10.000 Abschaltungen gerechnet werden muss.
Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren
Steuerung” mit Halbleiterausgangen, so muss die
Restspannung < 5V DC betragen. Unterbrechungen

< 1ms werden gefiltert.
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Motorschutz

Alle fiir die Sicherheit relevanten Funktionen werden
ohne duReren Einfluss durch den Hybrid-Motorstarter
realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind nicht
notwendig.

Die Verdrahtung des Laststromkreises sollte wie in den
aufgefiihrten Beispielen realisiert werden. Der Anschluss
der Modulstromversorgung kann aber im Gegensatz da-
zu direkt an der Spannungsquelle erfolgen ohne Sicher-
heitsrelais PSR. Das Gleiche gilt fiir die Ansteuerung.

Motor mit Bremse

Wird ein Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemm-
brett) angeschlossen, muss die 400-V-AC-Bremse an
den Anschliissen 2/T1 und 6 /T3 angebunden werden.
Eine 230-V-AC-Bremse ist an den Anschluss 4 /T2 und
den Sternpunkt des Motors anzuschlieRen.

Hinweis: Die Motorstromiiberwachung muss um den
Wert der Bremse (Nennstrom-Bremse) erh6ht werden.
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Sicherungen austauschen

Die Sicherungen sind so bemessen, dass ein Austausch
nur nach einer Havarie erforderlich ist. Der Ausfall im
Stromnetz oder das Abschaltung von Sicherungen wer-
den bei Ansteuerung als Phasenausfall signalisiert (Blin-
ken PWR + Err und Leuchten von L oder R).
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Ersatzsicherungen

Ersatzsicherungen

0,6 A- und 2,4 A-Varianten 9 A-Varianten

16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16 AFR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Hinweis: Optimaler Kurzschlussschutz und die sichere 30A31569" Wohner
Beherrschung der Motoranlaufstrome wird mit den 30A2903119" Phoenix Contact
aufgelisteten Sicherungen erreicht. Wir empfehlen, 30A CCMR30" Littelfuse

nur diese Sicherungstypen zu verwenden.

7. Technische Daten

Ausfiihrungen

Steuerstromkreis

* Wird nur fiir Motoren mit Schweranlauf benotigt

max. 0,6 A

max. 2,4A

Bemessungssteuerspeisespannung U, nach IEC 60947-1 /UL 508

24V DC

Steuerspeisespannungsbereich

19,2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Steuerspeisespannung, Schaltpegel ,Sicher aus” <5VDC
Bemessungssteuerspeisestrom nach IEC 60947-1 <40mA
SteuereingangL, R

Schaltpegel ,Low* 3-9,6VDC
Schaltpegel ,Sicher aus” <0,5VDC
Schaltpegel ,High“ 19,2-30V DC
Eingangsstrom <3mA

14
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Ausfiihrungen

max. 0,6 A

max. 2,4A

Hauptstromkreis

Schaltungsprinzip

Sicherheitsendstufe mit Bypass,
dreiphasige galvanisch getrennte Abschaltung

Bemessungsbetriebsspannung U. nach IEC 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Betriebsspannungsbereich nach IEC 60947-1 42-500V AC
Betriebsspannungsbereich nach UL 508

Laststrom bei 20 °C (s. Kapitel 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Bemessungsbetriebsstrom I, nach IEC 60947-1

AC-51 nach IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a nach IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
nach UL 508 (s. Kapitel 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Nennschaltleistung nach UL 508

Full Load (Power Factor = 0,4) 0,3kW (0,4 HP) 0,9kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (Power Factor = 0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Leckstrom (Eingang, Ausgang) omA

Restspannung bei |, <300mV ‘ <400mV <500mV

StoRstrom

100A (t=10ms)

Eingangsschutzbeschaltung

Varistoren, Schmelzsicherungen

Short Circuit Current Rating SCCR nach
UL 508a (in Vorbereitung)

Mit Sicherung Class J (30A) geeignet fiir den Einsatz in Stromkreisen,
die nicht mehr als 100 kA.; symmetrischen Strom liefern, max. 500V

Riickmeldeausgang

Kontaktausfiihrung Einfacher Kontakt, 1 Wechsler
Kontaktmaterial neuwertig Ag-Legierung, hartvergoldet

Bei Verwendung als Signalkontakt Leistungskontakt
max. Schaltspannung 30VAC/36VDC 250V AC/DC
min. Schaltspannung 100mv 12VAC/DC
max. Dauerlaststrom lo 50mA 6A

min. Schaltstrom 1mA 10mA

max. Abschaltleistung *, ohmsche Last 24V DC / 250V AC 12W /- 140W /1500 VA
Messtechnik bezogen auf 9. Ausldsekennlinie

Zweiphasige Strommessung, Bereich 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,5-9A

Symmetrieliberwachung
Betrag I > lnenn => (lmax = lin / Iax)
Betrag lmax < lnenn => (lmax ~ i / Inenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Ansprechzeit 2min./1,8s
Phasenausfalliiberwachung, | (L1), I(L3) typ. >75mA >150mA >1200mA
Betrag (Winkel (L1, L3)) 170-190

Ansprechzeit <1,8s

Blockierschutz, | (L1) oder I(L3) - - >45A
Ansprechzeit - - 2s
Auslosekennlinie (s. Kapitel 9) nach IEC 60947 Class 10A

Abkiihlzeit 20 min.

Bedienelemente

Betriebsspannungsanzeige

LED PWR (griin)

Gerate- und Prozessfehleranzeige

LED Err (rot)

Ansteuerungsanzeige, Links-/Rechtslauf

LED L (gelb) / LED R (gelb)

Taster

Fehlerquittierung

Potenziometer zur Motornennstromeinstellung

240°

* Weitere Angaben auf Anfrage.

Revision 1, Stand 05.2012
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Allgemeine Daten

max. 0,6 A max. 2,4A

Steuerspeise- und Schaltspannung
Netznennspannung (< 500V AC)
Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300-500V AC)

Verlustleistung min./max. 0,88W /2,8W ‘ 0,88W /5,5W ‘ 0,88W /12W
Max. Schaltfrequenz (Puls- /Pausenzeiten 50:50) 2Hz
BemessungsstoRspannung zwischen Steuereingangs-, 6kv

Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Steuereingangs-, Steuerspeisespannung

und Riickmeldeausgang, Riickmeldeausgang und
Schaltspannung

Netznennspannung (< 500V AC)
Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300-500V AC)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)

Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Umgebungstemperaturbereich Betrieb —25°C—+70°C
Umgebungstemperaturbereich Transport, Lagerung —40°C—+80°C
Uberspannungskategorie 1}
Verschmutzungsgrad 2

Normen / Bestimmungen*
Kraftwerkanforderungen*

IEC 60947-4-2 / IEC 61508-1 / 1SO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Abmessungen inkl. Tragschienenadapter
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter compact
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter classic

Lebensdauer 3x107 Schaltspiele

Schutzart 1P20

Einbaulage Senkrecht (Sammel-/Tragschiene waagerecht)
Montage (s. 9. Deratingkurve) Anreihbar ohne oder im Abstand > 20mm
Gehduse

Material PA 6.6

22,5/175/138mm (B/H/T)
22,5/160/156mm (B/H/T)
22,5/200/156mm (B/H/T)

Anschlussdaten (Leiterquerschnitt)
Schraubklemmen (starr /flexibel)
Gewinde M3, empfohlenes Anzugsmoment

Siehe Anschlusshinweise (Seite 10)
0,14-2,5mm?
0,5-0,6Nm

Anschlussdaten Adapter
Anschluss Tragschienenadapter (starr /flexibel)
Kupfer Stromsammelschiene compact /classic

0,2—-6mm?/0,2—4mm? (AWG 24-10)
5 (bzw. 10)x10mm / 5 (bzw. 10)x 30 mm

max. Stromsammelschienenstrom 2500A
Gewicht Ausfiihrungsvariante

60 mm-System compact ca.368g
60 mm-System classic ca.374g
DIN-Tragschiene ca.377g

* Siehe Typenschild.

Kontakt

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental
Postanschrift Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Deutschland
Telefon +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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MOTUS®ContactronControl.
Hybrid motor starter with reversing function.
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MOTUS®ContactronControl.
Overview.

Input: Control input:
Control supply voltage Forward/reverse running

Adapter Acknowledgement inputs
MAN, RES, AUT
Rating plate Feedback

Modification of the
current setting

PWR

:l Err/L/R

Fuse compartment

Set/reset

Reset hole

AL\

Plug connector for
3-phase output voltage

J
\9—/
Q
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1. Safety regulations /
installation notes
« When working on the device, observe the national

safety rules and regulations for the prevention of
accidents.

Disregarding these safety regulations may result in
death, serious personal injury or damage to equip-
ment.

The device may only be started up, assembled,
modified or retrofitted by an authorized electrician.

Before working on the device, disconnect the power.

For emergency stop applications, a machine must
be prevented from restarting automatically by a
higher-level control system!

During operation, parts of electrical switching
devices carry hazardous voltages.

During operation, the protective covers must not be
removed from the electric switchgear!

Keep the instruction sheet in a safe place.

The device is an associated item of equipment and
must not be installed in potentially explosive areas.
Adhere to the relevant safety regulations when set-
ting up and operating the relevant equipment.

The safety regulations applicable when motors are
used in the Ex area must be complied with (ATEX
directive 94/9/EC).

If the ,Automatic RESET“ mode is used, the drive

is switched on again after the cooling time has
expired - if a control signal is still present. The cool-
ing time is 20 minutes. For applications in the Ex-
protection area, automatic restart is not permitted.

The device may not be subjected to mechanical

and thermal loads that exceed the thresholds
specified in the operating manual. If required, the
device should be installed in an appropriate housing
with suitable protection (e.g. IP54) according to

IEC 60529/EN 60529 to provide protection against
mechanical and electrical damage. Where dusts are
present, the device must be installed in a suitable
housing (at least IP64) according to EN 61241.
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Installation should be carried out following the
instructions provided in the operating instructions.
The circuits inside the device must not be accessed
during operation.

The item cannot be repaired by the user and has to
be replaced by an equivalent device. Repairs may
only be carried out by the manufacturer.

The safety data and features according to the EC-
type examination certificate must be observed.

The device carries out diagnostics on the functions
when the drive is switched on or when it is switched
off. In addition, an authorized electrician or a skilled
worker who is well acquainted with the relevant
standards can conduct the ,,Motor overload
protection” safety function test. For this test, the
drive must be operated with right or left rotation
(forward or reverse running), and the current flow in
a conductor interrupted (e.g. by removing the fuse
inthe L1 or L3 phase). The hybrid motor starter then
switches off the drive within 1.5 to 2s. The LEDs for
right or left rotation (forward or reverse running) go
out and the ERR-LED and the reply output are set.

The device must be secured with the help of an ac-
cess protection during safety-related applications.

Only use power supply units with safe isolation and
PELV in accordance with EN 50178/VDE 0160 (PELV).
This prevents short circuits between primary and
secondary sides.

Scope of use

In circuits in potentially dust-explosive areas of
zones 21 and 22, it must be guaranteed that the
equipment connected to this circuit complies with
category 2D or 3D or is certified as such.

This is a product for environment A (industry). In
environment B (household), this device can cause
undesired radio interference; in such a case, the
user may be under obligation to implement appropri-
ate measures.
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2. Product table

Type MOTUS®ContactronControl, direct and reversing starters Pack Qty Weight kg/100 units Order no

for 60mm System compact for 12 x smm and 12 x 10mm busbars

Type 0.075—0.6A 1 34.0 36101
Type 0.18—-2.4A 1 34.0 36104
Type 1.5—-9A 1 34.0 36 107

fOI' 60mm System classic for12x5-30x10mm busbars, double-T and triple-T sections

Type 0.075—0.6A 1 347 36102
Type 0.18-2.4A 1 34.7 36 105
Type 1.5-9A 1 347 36108

for DIN rail mounting according to DIN EN 60715

Type 0.075—-0.6A 1 34.9 36100
Type 0.18—2.4A 1 34.9 36103
Type 1.5-9A 1 349 36106
Accessories

Plug connector with cable connection, 2 devices 1 7.6 36 902
Plug connector with cable connection, 3 devices 1 8.3 36903
Plug connector with cable connection, 4 devices 1 10.0 36 904

Spare components

16A fuse for order no.: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100 3 0.9 31567
and 36103
20A fuse for order no.: 36107, 36108 and 36106 3 0.9 31568
30A fuse for order no.: 36107, 36108 and 36106 for motors with 3 0.9 31569
heavy starting
Electronics module device 0.075 — 0.6A for direct and reversing starters 1 29.2 36 109
Electronics module device 0.18 — 2.4A for direct and reversing starters 1 29.2 36110
Electronics module device 1.5 — 9A for direct and reversing starters 1 29.2 36111
Adapter for 60mm System compact 1 4.7 36113
Adapter for 60mm System classic 1 5.5 36114
Adapter for DIN rail mounting 1 5.7 36112
Brief description « EMERGENCY STOP contactor up to category 3
MOTUS®ContactronControl is a 3-phase hybrid motor  « Only for motors and uniformly distributed
starter, with reversing function, with current monitor- 3-phase ohmic loads
ing and safety function in one: « Voltage 42—-550V, 50—-60Hz,
3-phase symmetrical
* Right contactor
« Left contactor The amount of cabling required is reduced to a mini-
* Motor overload protection relay mum by the internal locking circuit and the load wiring.
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3. Mounting and connecting
the main circuit

Snap the complete module including busbar or DIN rail
adapter onto the rail.

The following coordination types are achieved with the
fuses used:

Coordination types

0.6A and 2.4A variants

16A 10kA, 500V, coordination types 2

(FUSE-10X38-16A-GR) device protection

coordination type 1*

9A variants

20A 5kA, 400V, coordination types 2
(FUSE-10X38-20A-GR) device protection

coordination type 1*

30A 30kA, 500V,
(FUSE-ClassCC-30A-MR)

coordination type 1*

In the case of the busbar variant, the electrical connec-
tion to the 3-phase network is established directly by
means of the adapter. When using the DIN rail adapter,
observe the terminal designations when connecting
the 3-phase network.

CAUTION: Never carry out work when voltage is
present! Danger to life!

Revision 1, Stand 05.2012

* Look at Rating plate.

Note: 30A fuse is only needed for motors with heavy
starting.

Removal
To remove the busbar variants, the electronicscom-
ponent must first be removed from the busbar
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Connecting the motor output in the

main circuit

The motor output is connected using a 3-pole plug
connector (included in the scope of delivery).

22

The 24V DC control supply voltage and control voltage
inputs must be operated with power supply modules
according to DIN 19240 (max. 5% residual ripple)!

In order to avoid inductive or capacitive coupling of
noise emissions where long control wires are used, we
recommend the use of shielded wires.

If you want to clamp two conductors under one
terminal point, you must use conductors with the
same conductor cross section!

5. Functions

Block diagramm

MAN
oMAN |

Reset -

€t VRES | peset2 || Logic 7%

P
A "
u, r
1 vzgc jzi* L

l1lEo—— & Error Reset
“
R 0‘9’[ 24VDC— TI3
2/T1_6/T3
o p S %% 4/12

EPLAN-symbol

554 ) éé,é,é’i_sigjwé,
/11 33 53 UsGNDR L MANRESAUTGND_E

X2 x5 x4 X3
et/ ooo o max. 9 A @
Resat R LErr PWR

x1

Z/T?l 45'2 %,/'3 MOTUS®ContactronControl

Visualisation — Status-LEDs

The hybrid motor starter visualises the operating sta-
tuses with a total of four LEDs. The functions of the
LEDs follow the NE 44 NAMUR recommendation.

« Agreen LED (PWR) indicates the general device
status.

- Left or right rotation of the drive (reverse or forward
running) is indicated by a yellow LED (L or R respec-
tively).

« Aninternal or external error (process error: overcur-
rent, asymmetry, phase failure) is indicated by a red
LED (ERR).



+ All internal errors cannot be confirmed and are
stored in the device. Afterwards the device cannot
be started up.

« After the control supply voltage is applied, all LEDs
light up once, as an LED test.

Diagnostic function

Through various diagnostic functions, the hybrid motor
starter can detect many internal errors and also exter-
nal errors (1/O errors).

+ In case of external errors, an error acknowledgment
is required to exit the safe shutdown state.

- If an error is detected, the device is switched to the
safe shutdown state.

PWR Err L R
Green| Red |Yellow |Yell

Status

LED description

OFF No supply voltage (control supply voltage) present A A A A -
Operational readiness | Supply voltage (control supply voltage) present E A A A -
Drive switched on « Reverse running (L) E A E A
« Forward running (R) E A A E
Internal error Internal device error— E E A A not
Device replacement required possible
Internal errorin Bimetal function: The motor current is higher than the
controller or I/O nominal motor current specification (e.g. class 10A):
devices (maintenance | Cooling time running! (20 minutes)
requirement, NE44) - Errorinreverse running. E B E A Automatic
« Errorin forward running. E B A E Automatic
After 2 minutes, the ,,L“ or ,R“ flashes:
A manual reset is possible.
« Errorinreverse running. E B B A Manual
« Errorin forward running. E B A B Manual
Error restoring the system state: E B B B Manual
Checksum erroneous. The thermal memory of the bimetal
function is set to the max. value. The error must be
manually acknowledged, also in automatic mode.
External errorin Symmetry: The two motor currents deviate from each E B A A Manual
controller or /O other by more than 33%.
devices (maintenance | Phase failure: Phase failure with pending control voltage
requirement, NE44) « Error in reverse running (left rotation). B B E A Automatic
« Error in forward running (right rotation). B B A E Automatic
Possible cause: Fault in mains voltage, fuses have been
triggered, motor line interrupted
Blocking: The max. measurable motor current is exceeded
for more than 2s.
- Errorin reverse running. E B B A Manual
« Errorin forward running. E B A B Manual

Explanation: A = LED switched off / E = LED permanently lit / B = LED flashes at a frequency of 2Hz (50:50)

Error acknowledgement
Three different options are available for error acknowl-
edgement.

If the set/reset button is still being pressed after approx.
2s,the hybrid motor starter adopts an error state again. If
the acknowledgement request (actuated set/reset but-
ton) is active for more than 6s, an advanced test is con-
ducted for the power output module and then a switch
performed to the ,Parameterization” operating mode.

Manual (set/reset button)
Press the set/reset button on the front of the device.
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Manual (remote acknowledgement point)

Connect a button (N / O contact) between the MAN
and RES terminals.

An acknowledgement is triggered as soon as a positive
edge is detected at the MAN input - button pressed
briefly. If a negative edge is not identified after approx.
2s, the hybrid motor starter adopts the error status
again.

Automatic

Establish an electrical connection between the RES and
AUT terminals.

After the bimetal monitoring has been triggered and
the subsequent cooling, the device performs an auto-
matic acknowledgement.

The RES terminal provides the voltage for the reset.

In variants with a rated control supply voltage of 24V
DC, this is 24V DC.

Feedback

As soon as the hybrid motor starter detects an error, the
reply relay is switched, i.e. the N / O contact is closed or
the N / C contact is opened. This behavior corresponds
to that of a motor overload protection relay.

The feedback is for signaling purposes only and is not
part of the safety chain. It is thus not included in the
safety monitoring.

Parameterization—

Nominal current setting

Note: This function is only possible if the device is not
activated and there is no defect at the device.

=

. Make sure that the 24V DC control voltage is applied,
no Ror Lactivation is taking place and that no error
message is displayed.

N

. Open the cover.

w

. Press the set/reset button for more than 6s to
change to the ,Parameterization mode—the green
PWR LED flashes once.

Note: In Parameterization mode, the LEDs are
switched off every 2s for 0.3s to distinguish this mode
from other operating modes.

4. Set the nominal current of the drive using the 240°
potentiometer. The nominal current is specified in

16 stages. The four LEDs show the set current.

5. Store this value by pressing the set / reset button
again (non-volatile area of the data memory).

24

6. Press the set / reset button for more than 2s (and
less than 6s) to display the set current for 3s.

Code ‘ Nominal current (mA)

PWR | ERR L R 0.6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Note: If the motor current is above 45A, the block
monitoring is activated (see 9. Trigger characteristic
curve and derating curve).

6. Application examples

Safety door (EMERGENCY STOP)

In applications where the safety switch-off is a normal
operating mode, such as in the case of safety door or
two-hand applications, a circuit as per Fig. 4 should
be used. Here, the control circuit is switched off via a
safety relay as soon as the EMERGENCY STOP button is



actuated. If the switch-off is performed, for instance,
from a ,safe controller” with semiconductor outputs,
the residual voltage must be < 5V DC. Interruptions
<3 ms are filtered.

EMERGENCY STOP

Integrating a hybrid motor starter into an EMERGENCY
STOP chain is pictured in Fig. 5.

In this application, the control circuit is switched and
not the control supply voltage.

If the switch-off is performed, for instance, from a
,safe controller” with semiconductor outputs, the re-

sidual voltage must be < 5V DC. Interruptions < 3 ms
are filtered.

Note: Switching off the control voltage supply with
a controlled motor always results in wear in the
hybrid motor starter! This switch should only be
used if no more than 10,000 shutdowns can be
expected over the entire lifespan of the system. If
the switch-off is performed, for instance, from a
»safe controller” with semiconductor outputs, the
residual voltage must be < 5V DC. Interruptions

< 1ms are filtered.

21/24VDC /
4%
21/GND /
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24VDC+—ry 4>§
20/ / N suitched 2supply
20/12 / 2Ny
20/13 / 3.74.§ e ‘_ﬂ/::/
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MOTUS®ContactronControl 1 oot MOTUS®ContactronControl
ke
TL2T247T3:6 MAN RES AUT thj 127124736 MAN RES AUT
Vi 119 T 71
Vw1
“pe
vivywi
= PE
Fig.4 Fig.5
Motor overload protection Replacing fuses

All safety-relevant functions are implemented by the hy-
brid motor starter, without external influences. Special
circuit technology is not necessary.

Wiring of the load current circuit should be realized as
described in the examples provided. The module cur-
rent supply can however be directly connected to the
voltage source, without the PSR safety relay. The same
is applicable for the control.

Motor with brake

If a motor with brake is connected (in the motor ter-
minal board), the 400V AC brake has to be connected
tothe 2 /T1 and 6 / T3 connections. A 230V AC brake
must be connected with 4 / T2 and the neutral point
of the motor.

Note: The motor current monitoring must be increased
by the value of the brake (nominal brake current).
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The fuses are rated so that they only need to be re-
placed after damage. Mains outages or disconnection
of fuses will be signaled as a phase failure upon activa-
tion (PWR + Err flash and L or R light up).
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Spare fuses

0.6A and 2.4A variants 9A variants

16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Note: The listed fuses provide optimum short circuit 30A31569° Wohner
protection and reliable control of the motor starting 30A2903119* Phoenix Contact
currents. We recommend that you only use these fuse 30A CCMR30* Littelfuse

types.

7. Technical data

*Is needed for motors with heavy starting.

Variants | Maxoer | Max24n | Max. 9A
Input data
Rated control supply voltage U, as per IEC 60947-1 / UL 508 24V DC

Control supply voltage range

19.2—-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Control supply voltage, Switching level ,Safe off* <5V DC
Rated control supply current as per IEC 60947-1 <40mA
Control input L, R:

Switching level ,Low* 3-9.6V DC
Switching level ,Safe off* <0.5vVDC
Switching level ,High* 19.2-30V DC
Input current <3mA
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Variants

Output data

| Max. 0.6A | Max. 2.4A | Max. 9A

Switching principle

Safety output module with bypass,
three-phase electrically isolated shutdown

Rated operating voltage U. as per I[EC 60947-1

500V AC (50 / 60Hz)

Operating voltage range as per IEC 60947-1 42-500V AC

Operating voltage range as per UL 508

Load current at 20°C (see chapter 9) 0.075—0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
Rated operating current I, as per IEC 60947-1

AC-51 as per IEC 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a as per IEC 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A

as per UL 508 (see chapter 9) 0.6A 2.4A 6.5A
Normal switching power as per UL 508

Full Load (power factor = 0.4) 0.3kW (0.4HP) 0.9kW (1.2HP) 2.3kW (3.0HP)
Full Load (power factor = 0.8) 0.5kW (0.6HP) 1.7kW (2.2HP) 4.6kW (6.1HP)
Leakage current (input, output) omA

Residual voltage at |, <300mV ‘ <400mV ‘ <500mV

Surge current

100A (t = 10ms)

Input protective circuit

Varistors, fuses

Short circuit current rating SCCR as per
UL 508a (under preparation)

With fuse class J (30A), suitable for use in circuits, that do not
supply more than 100kA.¢ symmetrical current, max. 500V

Reply output

Contact type

Single contact, 1PDT contact

Contact material, in new condition

Ag alloy, hard gold-plated

When used as

Signal contact

Power contact

Max. switching voltage 30V AC/36V DC 250V AC/DC
Min. switching voltage 100mv 12V AC/DC
Max. continuous load current lo 50mA 6A

Min. switching current 1mA 10mA

Max. interrupting rating *, ohmic load 24V DC / 250V AC 1.2W/- 140W/1500VA
Measurement technology in ref. to 9. Trigger characteristic curve

Two-phase current measurement, Range 0.07-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Symmetry monitoring
Amount g > nenn => (lnax = i / lova)
Amount g < lenn => (lnax = lmin / lnenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Response time 2min./1.8s

Phase failure monitoring, I (L1), I(L3) typ. >75mA >150mA ‘ >1200mA
Amount (angle (L1, L3)) 170-190

Response time <1.8s

Blocking protection, I (L1) oder I(L3) - - > 45A
Response time - - 2s
Trigger characteristic (see chapter 9) as per I[EC 60947 Class 10A

Cooling-down time 20min.

Operating elements

Operating voltage indicator

LED PWR (green)

Device and process error display

LED Err (red)

Activation display

LED L (yellow) / LED R (yellow)

Button

Error acknowledgement

Potentiometer for nominal motor current setting

240°

* Other available on request.
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Variants Max. 0.6A | Max. 2.4A | Max. 9A
General data

Power dissipation min./max. 0.88W /2.8W ‘ 0.88W /5.5W ‘ 0.88W /12W
Max. switching frequency (pulse / pause times 50:50) 2Hz

Rated surge voltage between control input, control supply 6kV

and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277/ 480V AC

Nominal mains voltage (< 300—500V AC)

Safe isolation (EN 50178)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Basicisolation (IEC 60947-1)

Control input, control supply voltage and reply output,
reply output and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277 / 480V AC

Nominal mains voltage (< 300—-500V AC)

Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Basicisolation (IEC 60947-1)

Ambient temperature range operation —25°C-+70°C
Ambient temperature range transport, storage —40°C—+80°C
Surge voltage category 1]
Pollution degree 2

Standards/specifications*
Power station requirement*

IEC 60947-4-2 / IEC 61508-1 / 1SO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Service life

3x107 cycles

Degree of protection

P20

Mounting position

Vertical (horizontal DIN rail / busbar)

Mounting (see 9. Derating curve)

Can be mounted in rows with zero spacing or with > 20mm spacing

Housing:

Material

Dimensions incl. DIN rail adapter

Dimensions incl. power busbar adapter Compact
Dimensions incl. power busbar adapter Classic

PA6.6
(22,5/175/138)mm (W/H/D)
(22,5/160/156)mm (W/H/D)
(22,5/200/156)mm (W/H/D)

Connection data (conductor cross-section)
Screw terminal blocks (solid / stranded)
M3 thread, recommended torque

See connection notes (page 22)
0.14-2.5mm?*
0.5-0.6Nm

Adapter connection data

Connection @ DIN rail adapter (solid / stranded)
Copper @ Compact / Classic power busbar

Max. power busbar current

0.2—6mm?/0.2—4mm?* (AWG 24-10)
5 (or 10)x10mm /5 (or 10) x 30mm
2500A

Weight

DIN rail adapter

6Power busbar adapter Compact
Power busbar adapter Classic

Approx. 368g
Approx. 374g
Approx. 377g

* Look at Rating plate.

Contact

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental
Postal address PO Box 11 60 - D-96466 Rodental - Germany
Telephone +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.com - www.woehner.com
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MOTUS®ContactronControl.
Démarreur—Inverseur hybride.
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MOTUS®ContactronControl.
Vue d’ensemble.

Entrée : Entrée de commande :
tension d’alimentation rotation a droite (marche AV)/
de commande a gauche (marche AR)

Entrées de réarmement
MAN, RES, AUT

Adaptateur

Plaque signalétique Accusé de réception

Ajustement
du courant

PWR

:l Err/L/R

Compartiment
afusible

Set/Reset

Déverrouillage

AL\

Connecteur pour tension
de sortie triphasée

J
\9—/
Q
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1. Consignes de sécurité /
instructions d’installation
+ Respecter la législation nationale en vigueur en

matiere de sécurité et de prévention des accidents
pour toute intervention sur I'installation.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer la
mort, des blessures graves ou d'importants
dommages matériels.

La mise en service, le montage, les modifications et
les extensions doivent étre confiés exclusivement a
du personnel qualifié.

Avant tout intervention sur le module, mettre I'appa-
reil hors tension.

Pour les applications d’arrét d’'urgence, 'automa-
tisme situé en amont doit empécher le redémarrage
automatique de la machine.

Lorsque l'installation est en service, certaines pieces
peuvent étre sont sous tension dangereuse.

Ne jamais déposer les capots de protection des appa-
reillages électriques lorsque ceux-ci sont en service.

Conserver impérativement cette notice d’instruc-
tions.

L'appareil est un matériel électrique associé et ne
doit en aucun cas étre installé dans des zones a
risque d’explosion.

Lors de la mise en place et de I'exploitation d’équipe-
ments électriques associés, respecter les normes de
sécurité en vigueur.

Tenir compte de la réglementation de sécurité rela-
tive a l'utilisation des moteurs en zone Ex (directive
ATEX 94 /9 / CE).

Lorsque le mode « Réarmement automatique » est
utilisé, I'installation est remise en service, aprés
expiration du délai de refroidissement, si l'ordre

de marche a été maintenu. Le temps de refroidis-
sement est de 20 minutes. En cas d’utilisation en
zone antidéflagrante, un redémarrage automatique
n'est pas autorisé.

L'appareil ne doit pas étre soumis a des sollicitations
mécaniques ou thermiques dépassant les limites
mentionnées dans le manuel d’utilisation. Prévoir
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si nécessaire le montage dans un boitier a indice
de protection adéquat (par ex. IP54), selon CEl
60529 / EN 60529, pour protéger I'appareil contre
les dommages mécaniques ou électriques. Dans
un environnement poussiéreux, I'appareil doit étre
monté dans un boitier approprié (minimum IP64)
selon EN 61241

Pour effectuer le montage, respecter les instructions
figurant dans le manuel d'utilisation. Toute interven-
tion sur les circuits électriques internes de I'appareil
est interdite pendant son fonctionnement.

Le matériel électrique ne doit pas étre réparé par
I'utilisateur, il doit le cas échéant étre remplacé par
un appareil du méme type. Seul le constructeur est
autorisé a effectuer des réparations.

Tenir compte des caractéristiques de sécurité selon le
certificat d’essai CE en vigueur.

L'appareil effectue un diagnostic des fonctions au
moment de la mise sous tension ou de la mise en
service du moteur. Seule une personne qualifiée ou
un électricien familiarisé avec les normes correspon-
dantes peuvent procéder au contrdle de la fonction
de protection du moteur. Pour effectuer ce test, il
convient de faire tourner le moteur vers la gauche ou
vers la droite tout en en coupant une phase (par ex.
en retirant un fusible en phase L1 ou L3). Le démarreur
hybride déclenche alors le moteur apres cours d’'une
période comprise entre 1,5 et 2 s. Les LED de rotation a
gauche ou a droite s’éteignent, la LED ERR et le contact
de signalisation de défaut sont activées.

Pour les applications de sécurité, 'appareil doit
étre sécurisé par une protection contre un accés
extérieur.

N’utiliser que des alimentations a isolation totale
avec tension PELV selon EN 50178 / VDE 0160 (PELV).
Celles-ci excluent les défauts d’isolement entre
primaire et secondaire.

Domaine d’application :

+ Pour les circuits électriques installés dans des
environnements a risque d’explosion, zone 21 ou 22,
s'assurer que les équipements électriques branchés
sur ce circuit sont conformes voire homologués en
conséquence, par ex. catégorie 2D ou 3D.

+ Le démarreur est un appareil destiné aux environne-
ments de type A (industrie). Dans un environnement
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de type B (domestique), cet appareil peut provo-
quer des perturbations indésirables. L'utilisateur

2. Catalogue produit

peut alors étre obligé de prendre les mesures qui
s'imposent.

Version MOTUS®ContactronControl, démarreur-inverseur ‘ Unit é ‘ Poids kg /100 pcs.

pour 60mm-System com pact pour jeux de barres 12 x 5mm et 12 x 10mm

Version 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Version 0,18—2,4A 1 34,0 36 104
Version 1,5-9A 1 34,0 36107
pour 60mm-System classic pour jeux de barres 12 x 5—30 x 10 mm, profilé en H et double H

Version 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Version 0,18—2,4A 1 34,7 36105
Version1,5—-9A 1 34,7 36108
pour montage sur rail DIN selon la norme DIN EN 60715

Version 0,075—0,6 A 1 34,9 36 100
Version 0,18 —2,4A 1 34,9 36103
Version 1,5-9A 1 34,9 36 106
Accessoires

Bornier de raccordement avec cable, 2 modules 1 7,6 36902
Bornier de raccordement avec cable, 3 modules 1 8,3 36903
Bornier de raccordement avec cable, 4 modules 1 10,0 36904
Composants de rechange

Fusible 16 A pour réf. : 36101, 36104, 36102, 36105, 36100 et 36103 3 0,9 31567
Fusible 20A pour réf. : 36107, 36108 et 36106 3 0,9 31568
Fusible 30A pour réf.: 36107, 36108 et 36106 pour moteurs a forte inertie 3 0,9 31569
Module électronique 0,075-0,6 A démarreur direct et inverseur 1 29,2 36109
Module électronique 0,18-2,4 A démarreur direct et inverseur 1 29,2 36110
Module électronique 1,5-9 A démarreur direct et inverseur 1 29,2 36111
Adaptateur pour "60mm-System compact” 1 4,7 36113
Adaptateur pour "60mm-System classic” 1 5,5 36114
Adaptateur pour rail DIN 1 5,7 36112

Bréve description

Le MOTUS®ContactronControl est un démarreur hy-
bride pour moteurs triphasés intégrant fonction d’in-
verseur de sens de rotation, protection contre les surin-
tensités et la fonction de sécurité en un seul module :

« Contacteur rotation a droite (marche AV)
« Contacteur rotation gauche (marche AR)
« Relais de protection moteur

« Arrét d’urgence jusqu’a catégorie 3.
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 Uniquement pour moteurs et charges résistives
triphasées équilibrées

» Tension 42 a 550V, 50-60Hz,
triphasée symétrique

Grace au verrouillage électrique interne et le cablage
de puissance interne le cablage externe est réduit au
minimum.



3. Montage et raccordement du
circuit de puissance

Embrocher le module complet avec I'adaptateur direc-

tement sur le jeu de barres ou sur le rail DIN.

Francais.

Les fusibles utilisés permettent d’obtenir les coordina-

tions suivantes :

Type de correspondance

Versions 0,6 A et 2,4A

16A

(Fusible 10X38-16A-GR)

10 kA, 500V, coordination
type 2, protection du relais

50 kA, coordination type 1*

Versions 9,0 A

(Fusible 10X38-20A-GR) 2, protection du relais

20A 5 kA, 400V, coordination type

50 kA, coordination type 1*

30A 30 kA, 500V,
(Fusible ClassCC-30A-MR) | coordination type 1

Pour la version pour jeu de barres, la connexion élec-
trique avec le réseau triphasé se fait directement via
I'adaptateur. Avec I'adaptateur pour rail DIN, tenir im-
pérativement compte du repérage des bornes lors du

raccordement au réseau triphasé.

ATTENTION: Ne jamais travailler sous tension.
Danger de mort!
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*Voir la plaque signalétique.

Remarque: le fusible 30 A est utilisé uniquement pour

les moteurs a forte inertie.

Démontage

Pour le démontage des versions sur jeu de barres, retirer

d’abord le module électronique de I'adaptateur.
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Raccordement du moteur au circuit

de puissance

Le raccordement s’effectue au moyen d’un connecteur
3 broches, fourni avec I'appareil.

4. Raccordement de la filerie
de commande

Pour I'alimentation du module et pour les tensions de
commandes utiliser une alimentation 24 V courant
continu conforme a la norme DIN 19240 (ondulation ré-
siduelle 5% maxi). Afin d’éviter des perturbations dues
au couplage inductif ou capacitif dans le cas de fileries
de commande particulierement longues, il est recom-
mandé d’utiliser des cables blindés.

Si vous désirez brancher deux fils sur une borne, il est
impératif d’utiliser des fils ayant la méme section.
5. Fonctions

Schéma de cablage

Reset MAN ERERT!
RES | Reset2 || Logic 7%
Auto-1 )\ 1
reset o—— HP
// |
U, 21 r {
1 vDC & E
1E OT & Error Reset i
RO‘%’[ 24V DC [ 6Eé> T
K 5 2/T1_6/T3
L 97 96 95 4

Symbole EPLAN
1/3’1 3513 é’/LS ic{’wﬁ }f MéN RéE)SAéTGéIDiE’i—‘fQjQ
x2 x5 x4

ooo o
R L Err PWR

g
x3
set/ max. 9 A @
Reset
x1
2/T1 /T2 /T3
i

MOTUS®ContactronControl

—
—

X5 U 0 R L
X4 MAN Res AUT OE
X3 95 96 97
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Visualisation—LED d’état

4 LED au total visualisent les différents états du démar-
reur hybride. Les fonctions des LED s’orientent sur la
recommandation NAMUR 21 NE 44.

Le statut général de 'appareil est affiché par une
LED verte (PWR).

.

La rotation a gauche (marche AV) ou a droite (marche AR)
estindiquée respectivement par une LED jaune (L/R).

.

Une erreur interne ou externe (erreur de process :
surintensité, asymétrie, défaillance de phase) est
signalée par une LED rouge (ERR).

Ala mise sous tension du module, toutes les LED
s'allument simultanément pendant un instant en
guise de test.

.



Fonction de diagnostic

Grace a diverses fonctions de diagnostic, le démar-
reur moteur hybride n’est pas uniquement en mesure
de détecter un grand nombre d’erreurs internes, mais
également des défauts externes (défauts au niveau des

+ Aprés une erreur interne le démarreur hybride ne
peut pas étre réarmé. Les erreurs sont mémorisées
dans I'appareil. Le démarreur hybride ne peut plus
ensuite étre remis en service.

périphériques).

« En cas de défaut externe, le réarmement est néces-
saire pour quitter I'état de sectionnement sécurisé.

+ Le démarreur hybride se trouve dans un état de sec-
tionnement sécurisé lorsqu’une erreur est reconnue.

Description LED PWR | Err Acquittement
verte | rouge de I'erreur
Arrét Tension d’alimentation absente (tension de commande) A A A A -
Démarreur Tension d’alimentation présente (tension de commande) E A A A -
opérationnel
Moteur sous « Rotation a gauche (marche AV) (L) E A E A
tension « Rotation a droite (marche AR) (L) E A A E
Défaut interne Défaut interne a l'appareil — E A A impossible
Remplacement nécessaire du démarreur
Défaut externe Protection thermique : Lintensité du moteur est supérieure a
du circuit de I'intensité ajustée sur le relais (par ex. classe 10 A) : Temps de
commande ou refroidissement 20 minutes.
des périphé- - Défaut apparue lors de la rotation a gauche. E B E A autom.
riques (entretien | . pgfaut apparue lors de la rotation a droite. E B A E autom.
nécessaire, NE44) | apras 2 minutes, « L » ou « R » clignote :
un réarmement manuel est possible.
« Défaut apparue lors de la rotation a gauche (marche AV). E B B manuel
- Défaut apparue lors de la rotation a droite (marche AR). E B A manuel
Défaut lors de la restauration de I'état du systéme : Le code de E B B B manuel
controle est erroné. La mémoire thermique de la fonction
bimétal est réglée sur la valeur maxi. Le réarmement manuel est
nécessaire méme en mode automatique.
Défaut externe Symétrie : deux intensités du moteur divergent de plus de 33 %. E B A A manuel
du circuit de Défaillance de phase : défaillance de phase en présence de la
commande ou tension de commande.
des périphe- + Défaut apparu lors de la rotation a gauche. B B E A autom.
riques (entretien | . pgfayt apparu lors de la rotation a droite. B B A E autom.
nécessaire,NE44) | c5y e possible : défaut d'alimentation de puissance,
fusibles fondus, rupture du cable moteur.
Moteur calé : I'intensité maxi mesurable du moteur est
dépassée pendant plus de 2 s.
+ Défaut apparu lors de la rotation & gauche (marche AV). E B B manuel
- Défaut apparu lors de la rotation a droite (marche AR). E B A B manuel

Explication: A = LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote a une fréquence de 2Hz (50:50)

Réarmement aprés défaut
Trois différentes possibilités sont disponibles pour
réarmer le démarreur hybride apres défaut :

Manuel local (bouton Reset)

Actionner le bouton Set/Reset situé sur I'avant de I'ap-
pareil.
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Si,aprés'écoulementd’une période d’environ 2s, le bou-
ton Set/Reset est toujours actionné, le démarreur hy-
briderevientaI'état de défaut. Silademande de réarme-
ment (bouton Reset actionné) persiste pendant plus de
65,untestétendudel’étagefinalde puissanceestréalisé
et I'appareil passe ensuite en mode de fonctionnement
« Paramétrage ».
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Manuel (commande de réarmement a distance)
Raccorder un bouton poussoir réarmement (NO) entre
les bornes MAN et RES. Un réarmement est obtenu
lorsqu’une impulsion positive est appliquée sur la borne
MAN —Impulsion sur le BP réarmement. Si, aprés une
période d’environ 25, aucun front négatif n’est détecté
(BP réarmement non relaché), le démarreur hybride re-
vient a I'état de défaut.

Automatique

Etablir une connexion électrique entre les bornes RES
et AUT.

Lappareil effectue un réarmement automatique aprés
le déclenchement de la protection thermique et du dé-
lai de refroidissement qui s’ensuit.

La borne RES met a disposition la tension nécessaire
pour le réarmement.

Signalisation du défaut

Dés que le démarreur hybride détecte un défaut, le relais
de signalisation de défaut est actionné, donc le contact
NO est fermé ou le contact NF est ouvert. C’est pourquoi
cette information n’est pas prise en considération dans
la chaine de sécurité positive. Le relais de signalisation
de défaut sert uniquement a la signalisation.

Paramétrage—Réglage de I'intensité nominale
Remarque : Cette fonction est disponible uniquement
si le démarreur hybride est a I'arrét et si aucun défaut
n'est détecté.

1. Assurez-vous de la présence de la tension de com-
mande 24VCC, de I'absence d’activation R ou L ou
d’affichage d’'un message d’erreur.

2. Ouvrez le capot.

3. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 6s
pour accéder au mode « Paramétrage »—la LED verte
PWR clignote une fois.

Remarque : Le mode de Paramétrage se distingue des
autres modes de fonctionnement par les LED, qui
s'éteignent pendant 0,3 s toutes les 2s.

4. Réglez I'intensité nominale du moteur avec le po-
tentiométre 240°. Le réglage de I'intensité nominale
se fait en 16 niveaux. Les quatre LED indiquent
I'intensité paramétrée.

5. Mémorisez la valeur en actionnant une nouvelle fois

le bouton Reset (zone non volatile de la mémoire de
données).
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6. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 2s
(et moins de 6 s) pour afficher pendant 3 s le courant
ajustée.

Code ‘ Intensité nominale (mA) Version

PWR Err L R 0,6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Remarque : A partir d’'une intensité moteur de 45A, la
surveillance « moteur bloqué » est activée (voir
paragraphe 9. Courbe de déclenchement et Courbe de
déclassement)

6. Exemples d’applications

Ecrans de protection (ARRET D’URGENCE)

Dans les applications pour lesquelles un arrét de sé-
curité est nécessaire, par exemple pour les machines
avec écran de protection ou machine avec bouton pous-
soir pour les 2 mains, il convient d‘utiliser un cablage



conforme a la figure 4. La tension d’alimentation est
coupée coupée par un relais de sécurité des que le bou-
ton d’ARRET D’'URGENCE est actionné. Si I'arrét est com-
mandé par exemple a partir d‘un relais de sécurité équi-
pé de sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle
doit étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont filtrées.

ARRET D’URGENCE

L'intégration d'un démarreur hybride dans une chaine
d’ARRET D'URGENCE est représentée sur la Fig. 5.

Dans cette application, ce n’est pas I'alimentation qui
est coupée, mais le circuit de commande.

Sil'arrét est commandé a partir d’un relais de sécurité
équipé de sorties a semi-conducteurs, la tension rési-
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duelle doit étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont
filtrées.

Remarque : Une coupure totale de la tension
d’alimentation de commande survenant lorsque le
moteur est en marche implique toujours une usure du
démarreur hybride. Par conséquent, il convient
d’utiliser ce moyen uniquement lorsque le nombre
d’arréts d’urgence ne dépasse pas 10 000 manceuvres
au cours de la durée de vie de I'appareil. Si les arréts
sont effectués par un relais de sécurité, équipé de
sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle doit
étre < 5V DC. Les interruptions < 1 ms sont filtrées.

21/24VDC /
2.1/GND /
Alimentation 1 permanente
By — /
7
20/ / GND Alimentation 2non permanene
20/12 / 24VDC
* I / GND. ?/
20/13 / LI/
0.1 ’ / I
52—t —
L) IT
N . L s s shfa 02 s & u
PSR-SCP-24UC/ESA4/3X1/1X2/B
B
MOTUS®ContactronControl 2 ”TR 7’5’ = MOTUS®ContactronControl
R
T1:272:413:6 MAN RESAUT Wj T12T2:4T3:6 MAN RES AUT
‘ ) 1
U_‘ uiviwi
“pe
uivywi
“pe
Fig.4 Fig.5

Protection moteur

Toutes les fonctions concernant la sécurité sont gérées
par le démarreur hybride sans influence extérieure. Au-
cun cablage particulier n'est nécessaire.

Le cablage du circuit de puissance doit étre réalisé
conformément aux exemples. Le raccordement de I'ali-
mentation du module peut, en revanche, étre réalisé di-
rectement au niveau de la source de tension, sans relais
de sécurité PSR. Il en va de méme pour la commande.

Moteur frein

Si un moteur frein est raccordé (raccordement a la
boite a bornes moteur), le frein 400V CA doit étre
raccordé aux bornes 2/T1 et 6/T3. Un frein 230V CA
doit étre raccordé a la borne 4/T2 et au point étoile
du moteur.

Remarque : Le réglage du relais doit étre augmenté de
la valeur du courant nominal du frein.
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Remplacement des fusibles

Les fusibles sont dimensionnés de sorte que leur rem-
placement ne soit nécessaire qu’en cas d’avarie. Un dé-
faut au niveau de la puissance ou la fusion de fusibles
sont signalés au moment de la mise en marche comme
un défaut de phase (les LED PWR + Err clignotent et les
diodes Lou R s’allument).
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Fusibles de rechange

Fusibles de rechange

Variantes 0,6 A et 2,4A Variantes 9A
16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact
16 AFR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Remarque : Les fusibles indiqués dans la liste garantissent 30A31569" Wohner
une protection optimale contre les courts-circuits et la 30A2903119" Phoenix Contact
30A CCMR30* Littelfuse

maitrise sdire des courants de démarrage du moteur. Nous

préconisons d’utiliser uniquement ces types de fusibles.  * Nécessaire pour les moteurs  forte inertie.

7. Caractéristiques techniques

Versions ‘ max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max. 9A
Circuit de commande
Tension auxiliaire de commande assignée U, nach IEC 60947-1/UL 508 24V DC

Plage de tension de commande

19,2—-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Tension d’alimentation de commande, Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <5V DC
Intensité d’alimentation de commande assignée selon CEl 60947-1 <40mA
Entrée de commandelL,R:

Niveau de commutation « Low » 3-9,6VDC
Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <0,5VDC
Niveau de commutation « High » 19,2-30V DC
Courant d’entrée <3mA
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Versions

Francais.

max. 0,6 A

max. 2,4A

Circuit de puissance

Principe de commutation

Etage final de sécurité avec Bypass,
sectionnement triphasée isolée galvaniquement

Tension de service assignée Ue selon CEI 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Plage de tension de service selon CEl 60947-1 42-500V AC

Plage de tension de service selon UL 508

Courant nominal a 20°C (voir le chapitre 9) 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,2-9A
Courant de service assigné |, nach IEC 60947-1

AC-51 selon IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a selon IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
selon UL 508 (voir le chapitre 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Puissance nominale selon UL 508

Charge nominale (cos phi = 0,4) 0,3kW (0,4HP) 0,9kW (1,2HP) | 2,3kW (3,0HP)
Charge nominale (cos phi = 0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) | 4,6kW (6,1HP)
Courant de fuite (entrée, sortie) 0mA

Tension résiduelle sous |, <300mV ‘ <400mV ‘ <500mV

Courantde choc

100A (t=10ms)

Circuit de protection d’entrée

Varistances, fusibles

Pouvoir de coupure SCCR selon
UL 508a (en cours)

avec fusible Class J (30 A), adapté a une utilisation
dans des circuits électriques qui ne fournissent pas
plus de 100kA ., de courant symétrique, max. 500V

Contacts de signalisation

Type de contact Contact sec, 1 inverseur

Matériau des contacts Alliage Ag, plaqué or dur

En cas d’utilisation comme Contact de signalisation Contact de commande
Tension de commutation maxi. 30V AC/36VDC 250VAC/DC
Tension de commutation mini. 100mV 12V AC/DC
Courant de charge permanent max. |, 50mA 6A

Courant de commutation min. 1mA 10mA
Puissance de coupure maxi, charge résistive®, 24V DC/250V AC 12W/— 140W /1500VA
Fonctions de mesure voir paragraphe 9 Courbes de déclenchement

Mesure de courant biphasée, Plage 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A

Valeur ay > Iy => (Imax = Imin / lmax)
Valeur |y < 1y => (lnax = lin / 1)

Surveillance de symétrie

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Temps de réponse 2min./1,8s

Surveillance de défaut de phase, | (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valeurangle L1, 13 170-190

Temps de réponse <1,8s

Protection moteur calé, | (L1) ou I(L3) - - >45A
Temps de réponse - - 2s
Courbe de déclenchement (voir le chapitre 9) selon IEC 60947 Class 10A

Temps de refroidissement 20 min.

Informations locales

Présence de la tension auxiliaire

LED PWR (verde)

Défaut appareil ou processus

LED Err (rouge)

Affichage de commande, rotation a gauche (marche AV) /a droite (marche AR)

LED L (jaune) / LED R (jaune)

Bouton

Acquittement des erreurs

Potentiometre, réglage de I'intensité nominale moteur

240°

* Autres informations sur demande.
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Versions

Caractéristiques générales

max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max.9A

Puissance dissipée min./max.

0,88W/2,8W | 088W/55W | 088W/12W

Fréquence max. de commutation (durée marche /durée arrét 50:50)

2Hz

Tension de choc assignée entre circuit de commande,

circuit d’alimentation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V AC)

Tension nominale réseau (< 300V AC), par ex. 230/400V AC, 277 /480V AC
Tension nominale réseau (< 300—500V AC)

6kv

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (IEC 60947-1)
Isolation de base (IEC 60947-1)

Circuit de commande, circuit d’alimentation et circuit de signalisation
Circuit de signalisation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V AC)

Tension nominale réseau (< 300V AC), par ex. 230/400V AC, 277 /480V AC
Tension nominale réseau (< 300—-500V AC)

Isolement sécurisé (IEC 60947-1)

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (IEC 60947-1)
Isolation de base (IEC 60947-1)

Plage de température ambiante service —25°C-+70°C
Plage de température ambiante transport, stockage —40°C-+80°C
Catégorie de surtension 1]
Degré de pollution 2

Normes/prescriptions*
Exigences électrique principales™

IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1/1SO 13849-1
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durée de vie

30x10° cycles

Indice de protection

1P20

Sens de montage

vertical (Jeu de barres/rail DIN horizontal)

Montage (voir paragraphe 9 Courbe de déclassement)

juxtaposable sans ou avec espacement > 20mm

Boitier :

Matériau

Dimensions avec adaptateur pour rail DIN

Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres 60mm-System compact
Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres 60mm-System classic

PA 6.6
(22,5/175/138)mm (I/H/P)
(22,5/160/156)mm (I/H/P)
(22,5/200/156)mm (I/H/P)

Caractéristiques de raccordement (section des conducteurs)
Bornes a vis (rigide /souple)
Vis M3, couple de serrage recommandé

Voir les consignes de raccordement (page 34)
0,14 3 2,5mm?* (AWG 26 & 14)
0,5a0,6 Nm

Caractéristiques de raccordement adaptateur
Sections de raccordement adaptateur pour rail DIN (rigide/souple)
Jeux de barres Systéme Compact/Classic

0,236mm?/0,2a4mm? (AWG 24 4 10)
12x50u10mm/12x5a30x10mm, profilé en H

ou double H
Courant max. jeu de barres 2500A
Poids Variante d’exécution
Adaptateur pour jeu de barres 60mm-System compact env.368g
Adaptateur pour jeu de barres 60mm-System classic env.374g
Adaptateur pour rail DIN env.377g

*Voir la plaque signalétique.

Contact

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental

Adresse postale Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Allemagne

Téléphone +49 (0) 9563/751-0 - Télécopie +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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Italiano.

MOTUS®ContactronControl.
Avviatore ibrido con funzione di inversione
di marcia.
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MOTUS®ContactronControl.
Panoramica.

Ingresso: Ingresso di controllo:
Tensione di Avviamento / Inversione
alimentazione
di controllo

Adattatore Ingressi di ripristino
MAN, RES, AUT
Dati di targa Uscite di segnalazione

Regolatore di
corrente

LED PWR

:l LEDERR/L/R

Compartimento
fusibili

Set/Reset

Sblocco

AL\

Morsetti per uscita di potenza
(collegamento motore)

J
\9—/
Q
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1. Avvertenze di sicurezza per
I'installazione

Prima di ogni intervento sul dispositivo osservare
le norme di sicurezza e le norme antinfortunistiche
nazionali.

I mancato rispetto delle norme di sicurezza puo
comportare infortuni gravi o letali alle persone e
notevoli danni materiali.

Solo un tecnico specializzato puo svolgere le opera-
zioni di messa in funzione, montaggio, modifica ed
implementazione.

Prima di iniziare le operazioni assicurarsi che il dispo-
sitivo non sia sotto tensione di alimentazione.

Nelle applicazioni con arresto d’'emergenza il riavvio
automatico di una macchina deve essere impedito da
un controllo di sicurezza di livello superiore.

Durante il funzionamento alcune parti delle apparec-
chiature elettriche sono sotto tensione.

Non rimuovere le coperture di protezione dalle appa-
recchiature elettriche durante il funzionamento.

Conservare il manuale di istruzioni.

Il dispositivo non puo essere installato in ambienti
potenzialmente esplosivi. Per I'installazione e I'uso
del dispositivo attenersi alle norme di sicurezza
vigenti.

Rispettare le norme di sicurezza relative all'impiego
di motori in aree potenzialmente esplosive (Direttiva
ATEX 94/9/CE).

Utilizzando la modalita operativa “RESET automa-
tico”, trascorso il tempo di raffreddamento pari

a 20 minuti, I'azionamento viene riattivato (se &
ancora presente un segnale di comando). In caso di
applicazioni in aree potenzialmente esplosive non &
ammesso il riavvio automatico.

Il dispositivo non puo essere sottoposto a solleci-
tazioni meccaniche o termiche superiori ai limiti
descritti nel manuale di istruzioni. Per la protezione
contro danneggiamenti meccanici o elettrici deve
essere effettuata I'installazione in una cassetta/
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quadro adatti con un grado di protezione adeguato

(es.1P54) secondo IEC 60529/EN 60529. In presenza
di polveri il dispositivo dovra essere installato in una
cassetta/quadro adeguati (protezione almeno IP64)
secondo EN 61241.

Linstallazione deve avvenire secondo le istruzioni
descritte nel manuale di istruzioni. Non é consentito
I'accesso ai circuiti elettrici interni del dispositivo.

Il dispositivo non puo essere riparato dall’'utente e
deve essere sostituito con uno equivalente. Le ripara-
zioni possono essere eseguite solo dal produttore.

Rispettare i dati tecnici di sicurezza e le caratteristi-
che conformemente all’attestato di certificazione CE
vigente.

Prima di ogni avviamento il dispositivo esegue una
diagnosi delle funzioni. Inoltre, un tecnico specializ-
zato a conoscenza delle norme relative puo verificare
la funzione di sicurezza “Protezione termica”. Per
eseguire questa prova e necessario effettuare
I'azionamento in entrambe le marce, e interrompe-
re la corrente in una delle fasi (ad es. rimuovendo

un fusibile nella fase L1 o L3). Uavviatore ibrido
interrompe I'azionamento entro un arco di tempo di
1,5..2s. | LEDs per I'indicazione della marcia dx/sx si
spengono, mentre vengono attivati il LED ERR e I'usci-
ta di segnalazione.

Per le applicazioni in circuiti di sicurezza il dispositivo
deve essere equipaggiato di una protezione contro
I'accesso.

Utilizzare esclusivamente alimentatori con una sepa-
razione sicura con tensione PELV secondo norma EN
50178/VDE 0160 (PELV). Si esclude cosi la possibilita
di cortocircuito tra lato primario e lato secondario.

Campo d’'impiego

+ Nei circuiti elettrici presenti nelle aree potenzialmente
esplosive delle zone 21 e 22 si deve assicurare che i
dispositivi di questo circuito siano conformi alla cate-
goria 2D o 3D o siano certificati.

Questo prodotto e concepito per ambienti di tipo A
(industriale). In ambienti di tipo B (domestico) il dispo-
sitivo puo provocare radio interferenze indesiderate;
in tal caso I'utilizzatore & obbligato ad adottare
misure opportune.
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2. Tabella prodotti

Esecuzione MOTUS®ContactronControl, avviatore diretto e avviatore /invertitore Conf.pz. | Pesokg/100pz. | Cod.art.

Per 60mm System com pact per barre piatte 12 x 5mm e 12 x 10mm

Versione 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Versione 0,18-2,4A 1 34,0 36104
Versione 1,5-9A 1 34,0 36 107

Per 60 mm System classic per barre piatte 12 x 5-30 x 10mm e barre profilate a doppia e tripla T

Versione 0,075—-0,6 A 1 34,7 36102
Versione 0,18-2,4A 1 34,7 36 105
Versione 1,5-9A 1 34,7 36108

Per montaggio su guida DIN conforme a norma DIN EN 60715

Versione 0,075-0,6 A 1 34,9 36 100
Versione 0,18-2,4A 1 34,9 36103
Versione 1,5-9A 1 34,9 36 106
Accessori

Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 2 utenze 1 7,6 36902
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 3 utenze 1 8,3 36 903
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 4 utenze 1 10,0 36904

Componenti singoli e di ricambio

Fusibile 16 A per codici 36101, 36104, 36102, 36105, 36100 e 36103 3 0,9 31567
Fusibile 20 A per codici 36107, 36108 e 36106 3 0,9 31568
Fusibile 30 A per codici 36107, 36108 e 36106 per avviamento motori ad 3 0,9 31569

avviamento gravoso

Modulo elettronico 0,075-0,6 A, avviatore diretto e avviatore-invertitore 1 29,2 36109
Modulo elettronico 0,18-2,4 A, avviatore diretto e avviatore-invertitore 1 29,2 36110
Modulo elettronico 1,5-9A, avviatore diretto e avviatore-invertitore 1 29,2 36111
Adattatore per 60 mm System compact 1 4,7 36113
Adattatore per 60 mm System classic 1 5,5 36114
Adattatore per fissaggio su guida DIN 1 57 36112

Descrizione sintetica
MOTUS®ContactronControl € un avviatore ibrido trifa-  « Solo per motori e carichi ohmici trifase
se, con funzione di inversione di marcia, con controllo equamente ripartiti
della corrente e con funzione di sicurezza (tuttoinun < Tensione 42-550V, 50—60Hz, trifase simmetrica
unico dispositivo):
Il circuito interno di interblocco e connessione del carico

« Contattore di avviamento riduce al minimo i cablaggi necessari.
» Contattore di inversione
* Relé di protezione termica
« Contattore di arresto d’'emergenza fino alla

categoria 3.
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3. Montaggio e collegamento
del circuito di potenza

Agganciareilmodulocompleto(inclusoil suoadattatore)
sulle barre del sistema o sulla guida DIN.

Italiano.

Con i fusibili incorporati si ottengono i seguenti tipi di
coordinamento:

Tipo di coordinamento

Versioni 0,6A e 2,4A

16A 10kA, 500V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-16A-GR) (protezione dispositivo)

coordinamento 1*

Versioni 9A

20A 5kA, 400V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-20A-GR) (protezione dispositivo)

coordinamento 1*

30A 30kA, 500V,

(FUSE-ClassCC-30A-MR) | coordinamento 1

Nelle versioni per sistema a barre il collegamento elet-
trico alla rete trifase avviene direttamente tramite
I'adattatore. Nella versione per guida DIN, rispettare
assolutamente le indicazioni sui morsetti durante il col-
legamento alla rete trifase.

AVVERTENZA: Non eseguire mai interventi con
tensione inserita! Pericolo di morte!
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* Vedi dati di targa.

Avvertenza: Il fusibile 30 A serve solo per i motori ad
avviamento gravoso.

Smontaggio
Per togliere il dispositivo dal sistema a barre rimuovere
prima il modulo elettronico dall'adattatore.
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Collegamento di potenza

(alimentazione motore)

Il collegamento viene effettuato con il connettore tri-
polare (gia incluso).

46

Per I'alimentazione/comando a 24 V DC utilizzare mo-
duli alimentatori secondo DIN 19240 (ondulazione re-
sidua max. 5%)!

Al fine di evitare disturbi, nel caso di utilizzo di condut-
tori lunghi per I'alimentazione di comando, si consiglia
I'impiego di cavi schermati.

Per collegare due conduttori in uno stesso morsetto,
utilizzare conduttori con sezione equivalente!

5. Funzioni

Schema a blocchi

MAN
oMAN | ERPRE]
R::f‘:BL Reset2 || Logic 7%
reset oAUT | uP
// |
Us 24 r L /
1 vDC & E
1E OT & Error Reset i
RO‘%’F/ 24V DC [ 6Eé> T
o 2/T1_6/T3
L S %5 4/T2

Simbolo EPLAN

g )

IR
111 3/13 5/13 Us GNDR L

I3 L {
MAN RES AUT GND_E (227262
x2 x5 x4 x3
mxoa © )

set/ R LErr PWR

Reset
x1
2/T1 4/T2 %/rs

MOTUS®ContactronControl

Segnalazioni luminosi tramite LEDs

Con quattro LEDs in totale I'avviatore ibrido visualizza
gli stati operativi. Le funzioni dei LED si basano sulla rac-
comandazione NAMUR NE 44.

- Lo stato generale del dispositivo viene visualizzato
con un LED verde (PWR).

« Avviamento e inversione del motore vengono visua-
lizzati con un LED giallo (Lo R).

« Un errore interno o esterno (errore di processo:
sovraccarico, asimmetria, mancanza di fase) & segna-
lato con un LED rosso (ERR).



Dopo aver collegato la tensione di alimentazione di
controllo tutti i LEDs lampeggiano una sola volta come
prova di funzionamento.

Funzione di diagnosi
Grazie a molteplici funzioni di diagnosi I'avviatore ibri-
do e in grado di riconoscere molti errori interni ed ester-
ni (errori nella periferia).

+ Quando l'errore viene riconosciuto, il dispositivo si
trova in uno stato di disattivazione sicura.

« Tutti gli errori interni non possono essere ripristinati
e vengono memorizzati nel dispositivo. In dispositivo
non puod quindi essere rimesso in funzione

In caso di errori esterni & necessario effettuare un RESET
per ripristinare il funzionamento.

Descrizio PWR | ERR L R | Ripristi
verde | rosso |giallo | giallo
Spento Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di S S S S -
controllo) assente
Pronto peril Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di A S S S -
funzionamento controllo) presente
Azionamento « Inversione (L) A S A S
inserito « Avviamento (R) A S S A
Errore interno Errore interno nel dispositivo—E necessario sostituire il dispositivo | A A S S |impossibile
Errore esterno nel Intervento protezione termica: La corrente del motore &
comando o nella superiore alla specifica della corrente nominale prescritta
periferia (necessita di | (es.Class 10A): Raffreddamento in corso! (20 minuti)
manutenzione, NE44) | . Errore durante I'inversione. A L A S autom.
- Errore durante I'avviamento. A L S autom.
Trascorsi 2 min lampeggiano ,L“ 0 ,R":
reset manuale possibile.
- Errore durante 'inversione. A L L S manuale
- Errore durante I'avviamento. A L S L manuale
Errore durante il ripristino: Controllo di verifica errato. La A L L L manuale
memoria termica della protezione bimetallica viene impostata
sul valore massimo. Il ripristino deve essere effettuato
manualmente anche per il funzionamento automatico.
Errore esterno nel Simmetria: Sfasamento oltre il 33 %. A L S S manuale
comando o nella Mancanza di fase: mancanza di fase in presenza della tensione
periferia (necessita di | di comando.
manutenzione, NE44) | . Errore durante I'inversione. L L A autom.
« Errore durante I'avviamento. L L S A autom.
Possibile causa: errore nella tensione di rete, i fusibili sono
intervenuti, linea motore interrotta
Blocco: la massima corrente del motore misurabile viene
superata per oltre 2s.
« Errore durante I'inversione. A L L S manuale
« Errore durante I'avviamento. A L S L manuale

Legenda: S = LED spento/A = LED acceso/L = LED lampeggiante con una frequenza di 2 Hz (50:50)

Ripristino del dispositivo

Per effettuare il ripristino del dispositivo sono a dispo-
sizione tre possibilita diverse:

Manuale (tasto Set/Reset):

Premere il tasto Set/Reset sul lato frontale dell’appa-
recchio.
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Se il tasto Set/Reset viene premuto per oltre 2s, I'av-
viatore ibrido rileva nuovamente lo stato di errore. Se il
tasto Set/Reset viene premuto per oltre 65, viene ese-
guito un test avanzato dello stato dello stadio finale
di potenza ed, infine, interviene la modalita operativa
“Parametrizzazione”.
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Manuale (postazione di comando per il

ripristino a distanza)

Collegare un pulsante (contatto normalmente aperto)
tra i morsetti MAN e RES.

Il ripristino viene effettuato non appena viene ricono-
sciuta una rampa positiva di segnale sull’ingresso MAN
con una breve pressione del pulsante. Se dopo 2s non
viene riconosciuta una rampa negativa, l'avviatore ibri-
do rileva nuovamente lo stato di errore.

Automatico

Effettuare una connessione elettrica (ponte) tra i mor-
setti RES e AUT. Dopo l'intervento della protezione
termica e il successivo raffreddamento, il dispositivo
esegue il ripristino automatico.

I morsetto RES mette a disposizione la tensione per il
reset. Nelle varianti con tensione di alimentazione nomi-
nale del controllo di 24V DC la tensione sara di 24V DC.

Uscite di segnalazione

Non appena l'avviatore ibrido riconosce un errore, in-
terviene il relé di segnalazione, ossia il contatto nor-
malmente aperto si chiude e il contatto normalmente
chiuso si apre. Questo comportamento corrisponde a
quello di un relé di protezione termica.

Questi contatti servono soltanto per poter effettuare
una segnalazione e non sono parte della tecnologia di
sicurezza.

Impostazione della corrente nominale
Avvertenza: Questa funzione é possibile solo se il motore
éfermo e se I'apparecchio non € in stato di errore.

1. Verificare che sia presente la tensione di comando
di 24 V DC (PWR), non sia attivato alcun movimento
(R opp. L) e non sia segnalato alcun errore (ERR).

2. Aprire la mascherina plastica

3. Premere il tasto Set/Reset per oltre 65, per passare
al modo operativo “Parametrizzazione”: il LED verde
PWR lampeggia una volta.

Avvertenza: A differenza delle altre modalita
operative, nel modo operativo “Parametrizzazione” i
LEDs vengono disattivati ogni 2s per 0,3s.

4. Impostare la corrente nominale dell'azionamento
con il potenziometro a 240°. E’ possibile effettuare la
regolazione della corrente nominale del motore con
16 valori a passi discreti. | quattro LEDs indicano la
corrente impostata.
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5. Salvare il valore premendo nuovamente il tasto
Reset (memoria non volatile).

6. Premere il tasto Reset per oltre 2s (e meno di 65). In
questo modo viene visualizzata per 3s la corrente
impostata.

Code ‘ Corrente nom. (mA)

PWR | ERR L R 0,6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Avvertenza: Se la corrente del motore & superiore a
45 A viene attivato un monitoraggio di blocco (vedere 9.
Curva caratteristica di intervento e curva di derating).

6. Esempi di applicazioni

Porta di protezione (arresto d’emergenza)
Nelle applicazioni in cui lo switch-off di sicurezza & uno
statooperativonormale,ad es. per le porte di protezione



o le applicazioni a due mani, utilizzare un circuito come
illustrato nella Fig.4. Il circuito della corrente di comando
viene disattivato da un relé di sicurezza, appena viene
azionato l'arresto d’emergenza. Se lo switch-off viene
attivato, ad es., da un “controllo sicuro” con uscite a se-
miconduttore, la tensione residua deve essere < 5V DC.
Le interruzioni < 3ms verranno escluse.

Arresto d’emergenza

Uintegrazione di un avviatore ibrido in un sistema di
arresto d’'emergenza ¢ illustrato nella Fig. 5.

In questa applicazione non viene commutata la tensio-
ne di alimentazione del controllo, ma il circuito della
corrente di comando.

Se lo switch-off viene attivato, ad es., da un “controllo
sicuro” con uscite a semiconduttore, la tensione residua
deve essere < 5V DC. Le interruzioni £ 3ms verranno
escluse.

Avvertenza: Il completo spegnimento della tensione di
alimentazione di controllo a motore attivo comporta
sempre 'usura dell’avviatore ibrido! Utilizzare questo
circuito solo se non si prevedono piti di 10.000 arresti
nel corso dell’intera durata d’impiego del sistema. Se
lo spegnimento viene attivato, ad es., da un “controllo
sicuro” con uscite a semiconduttore, la tensione
residua deve essere < 5V DC. Le interruzioni £ 1ms
verranno escluse.

21/24VDC /
vy
2.1/GND /
Alimentazione 1 (permanente)
2VDlt—p————————————— ,;

20/11 / CND Alimentazione 2 disinserbile)
20/12 / frgd DC‘—ﬂ::

L / GND < /
20/13 / LIi———=/

13 /

52—,
7 1y T
ot . L st s s wBE ot i )
e
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MOTUS®ContactronControl - 571 ?9:/" i MOTUS®ContactronControl
-
12124736 MAN RES AUT Sihj T12T24T3:6 MAN RES AUT
Tt [ i
uyviwi U_‘
PE
Fig.4 Fig.5
Protezione termica Sostituzione fusibili

Tutte le funzioni rilevanti per la sicurezza vengono re-
alizzate dall’avviatore ibrido senza intervento esterno.
Non sono necessari particolari cablaggi.

Il cablaggio del circuito di corrente di alimentazione do-
vrebbe essere realizzato come descritto negli esempi.
L'alimentazione di corrente al modulo puo essere diret-
tamente realizzata sulla fonte ditensione, senza relé di
sicurezza PSR. Lo stesso dicasi per il controllo.

Motore con freno

Se si collega un motore con freno (connessione alla
morsettiera del motore), il freno da 400V AC deve esse-
re collegato alle connessioni 2/T1 e 6/T3. Collegare un
freno da 230V AC alla connessione 4/T2 e ed al neutro
del motore.

Avvertenza: Il monitoraggio della corrente del motore

deve essere aumentato del valore del freno (corrente
nominale freno).
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| fusibili sono dimensionati in modo tale da rendere ne-
cessaria la sostituzione solo in caso di avaria. La man-
canza dell” alimentazione principale o I'intervento di
un fusibile vengono segnalati come mancanza di fase
(PWR + ERR lampeggiano e L o R acceso).
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Fusibili di ricambio

Versioni 0,6 Ae 2,4A

Fusibili di ricambio

Versioni 9A

16A 31567 Wéhner 20A 31568 Waéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FR10GR69V 20 Mersen
Avvertenza: La protezione ottimale contro i cortocircu- 30A31569* Wohner
iti e la gestione delle correnti di avviamento motore si 30A 2903119" Phoenix Contact
ottengono utilizzando i fusibili indicati. Si consiglia di 30A CCMR30* Littetfuse

utilizzare solo questi tipi di fusibili.

7. Dati tecnici

Versioni

Dati d’ingresso

* Necessario solo per motori ad avviamento gravoso.

‘ max. 0,6 A

max. 2,4A ‘

max.9A

Tensione nominale di alimentazione U, secondo IEC 60947-1/UL508

24V DC

Campo di tensione di alimentazione di controllo

19,2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Tensione di alimentazione di controllo, <5VDC
Livello di commutazione ,spento sicuro®

Corrente nominale di alimentazione sec. [EC 60947-1 <40mA
Ingresso controllo L, R:

livello di comm. ,Low* 3-9,6V DC
livello di comm. ,spento sicuro” <0,5VDC
livello di comm. , High* 19,2-30V DC
corrente di ingresso <3mA
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Versioni

Dati di uscita (potenza)

max. 0,6 A ‘

max. 2,4A

‘ max. 9A

Principio di commutazione

Stadio di sicurezza con bypass, switch-off trifase
con separazione galvanica

Tensione nominale di esercizio U, secondo IEC 60947-1 500V AC (50/60Hz)

Campo di tensione di esercizio secondo IEC 60947-1 42-500V AC

Campo di tensione di esercizio secondo UL 508

Corrente di carico a 20 °C (ved. Capitolo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corrente nom. di esercizio |, sec. IEC 60947-1

AC-51 secondo IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a secondo IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
secondo UL 508 (ved. Capitolo 9) 0,6A 2,4A 6,5A

Potere nominale di commutazione secondo UL 508
Full Load (power factor = 0,4)

0,3kW (0,4HP)

0,9kW (1,2HP)

2,3kW (3,0HP)

Full Load (power factor = 0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Corrente di dispersione (ingresso, uscita) 0mA
Tensione residua alel, <300mV ‘ <400mvV ‘ <500mV

Corrente impulsiva

100A (t=10ms)

Protezioni degli ingressi

Varistori, fusibili

Short circuit current rating SCCR secondo UL 508a
(in fase di omologazione)

con fusibile Class J (30 A) indicato per circuiti elettrici
che non forniscono una corrente simmetrica
superiore a 100kA.¢, max 500V

Dati di uscita (comando /segnalazione)

Esecuzione dei contatti

contatto semplice (commutatore)

Materiale dei contatti

lega di Ag, doratura dura

Con funzione di Contatto di segnalazione Contatto di potenza
Tensione di commutazione max. 30V AC/36V DC 250VAC/DC
Tensione di commutazione min. 100mVv 12V AC/DC
Corrente max di carico permanente |, 50mA 6A
Corrente di commutazione min. 1mA 10mA
Potenza di sezionamento max.*, carico ohmico 24V DC/250V AC 1,2W/- 140W/1500VA
Tecnica di misurazione punto 9. Curva di intervento

Misurazione della corrente bifase, Campo 0,075-0,6 A 0,18—-2,4A 1,5-9A

Monitoraggio della simmetria
Valore lax > nenn => (Imax = lin/Imax)
Valore lna < lenn => (Inax = lmin/ Inenn)

233%/267%
>33%/>267%

233%/267%
>33%/267%

233%/267%
>33%/267%

Tempo di risposta 2min./1,8s

Monitoraggio mancanza fase I(L1), I(L3) tip. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valore (angolo (L1,L3)) 170-190

Tempo di risposta <1,8s

Protezione blocco I(L1) 0 I(L3) - - >45A
Tempo di risposta - - 2s
Curva caratteristica di intervento (ved. Capitolo 9) secondo IEC 60947 Class 10A

Tempo di raffreddamento 20 min.

Indicazioni e pulsanti frontali

Indicazione tensione di esercizio

LED PWR (verde)

Indicazione errori di processo e apparecchio

LED ERR (rosso)

Indicazione controllo Inversione/Avviamento

LED L (giallo)/LED R (giallo)

Pulsante

Ripristino errori

Regolatore per I'impostazione della corrente nominale

240°

* Ulteriori dati su richiesta.
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Versioni max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max.9A
Dati generali

Potenza dissipata min.//max. 0,88 W/2,8W ‘ 0,88 W/5,5W ‘ 0,88W/12W
Frequenza di commutazione max. (impulso/pausa 50:50) 2Hz

Tensione impulsiva tra tensione di ingresso di controllo, tensione 6kV

di alimentazione del controllo e tensione di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Tensione di ingresso di controllo, tensione di alimentazione del
controllo e uscita di segnalazione, uscita di segnalazione e tensione
di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Isolamento sicuro (IEC 60947-1)

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Temperatura ambiente Esercizio —25°C—+70°C
Temperatura ambiente Trasporto, Immagazzinamento —40°C-+80°C
Categoria sovratensioni 1
Grado di inquinamento 2

Norme/Disposizioni*
Requisiti per centrali elettriche*

IEC 60947-4-2/IEC 61508-1/ISO 13849-1
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durata

3x 107 cicli di commutazione

Grado di protezione

P20

Posizione di montaggio

verticale (su barra/guida DIN orizzontale)

Montaggio (vedere 9. Curva di derating)

affiancabile con o senza distanza > 20mm

Custodia

Materiale

Dimensioni incl. adattatore per guida DIN
Dimensioni incl. adattatore per barre compact
Dimensioni incl. adattatore per barre classic

PAG.6
(22.5/175/138)mm (L/H/P)
(22.5/160/156)mm (L/H/P)
(22.5/200/156)mm (L/H/P)

Connessione dei morsetti
Sezione cavi (rigidi/flessibili)
Filetto M3, coppia consigliata

Vedere avvertenze allacciamenti (pagina 46)
0,14-2,5mm?
0,5-0,6Nm

Connessioni adattatore
Sezione cavi per adattatore per guida DIN (rigido/flessibile)
Dimensioni barre del sistema compact/classic

0,2—6mm?/0,2—4mm? (AWG 24-10)
12x5010mm/12—-30x5010mmebarre TTe TTT

Corrente max. sulla barra 2500A
Peso versioni

60 mm System compact ca.368g
60 mm System classic ca.374g
Esecuzione per guida DIN ca.377g

* Vedi dati di targa.

Contatto

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental
Recapito postale Casella postale 11 60 - D-96466 Rodental - Germania
Telefono +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de » www.woehner.de
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MOTUS®ContactronControl.
Controlador hibrido para arranque de motor
con funcion de inversion de marcha.
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MOTUS®ContactronControl.
Vista general.

Entrada: Entrada de mando:
tension de alimentacion de giro a derecha /
mando aizquierda

2\
D)

Adaptador Entradas de confirmacion

MAN, RES, AUT

Placa de Respuesta

caracteristicas

Modificacion del
ajuste de corriente

PWR

:l Err/L/R

Compartimento
para fusibles

Set/Reset

Desbloqueo

AL\

Conector para
tension de salida trifasica

J
\9—/
Q
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1. Normas de seguridad /
indicaciones de instalacion

En todos los trabajos a realizar en el dispositivo,
cumpla las normas nacionales de seguridad y de
prevencion de accidentes.

El incumplimiento de las normas de seguridad puede
tener como consecuencia la muerte, lesiones fisicas
graves o grandes dafios materiales!

La puesta en marcha, el montaje, la modificaciony el
reequipamiento solo pueden ser llevados a cabo por
un electricistal

Antes de comenzar los trabajos, desconecte la ten-
sion del aparato!

En aplicaciones de parada de emergencia debe evi-
tarse, por medio de un control de prioridad, que una
maquina arranque de nuevo automaticamente!

Durante el funcionamiento, algunas piezas de los
equipos de conmutacion se encuentran bajo tension
peligrosal

Las cubiertas de proteccién de los equipos de con-
mutacion eléctricos no deben retirarse durante el
funcionamiento!

Guarde las instrucciones de uso!

El dispositivo es un equipo eléctrico accesorioy no
debe instalarse en areas expuestas al peligro de
explosion. Respete las normas de seguridad vigentes
para la instalacion y operacién de equipos eléctricos
accesorios.

Es necesario tener en cuenta las normas de seguridad
que resultan de su empleo en combinacién con mo-
tores en la zona Ex (directriz ATEX 94/9/CE).

Si se utiliza el modo operativo ,,RESET automatico®,
el accionamiento vuelve a conectarse una vez trans-
currido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
alin esté presente una sefial de activacion. El tiempo
de enfriamiento es de 20 minutos. En caso de aplica-
ciones en la zona de proteccion Ex, no es admisible
un rearranque automatico.

El equipo no debe exponerse a esfuerzos mecanicos
o térmicos que sobrepasen los limites descritos en las
instrucciones de servicio. Para la proteccién contra
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dafios mecanicos o eléctricos, el montaje debe reali-
zarse, dado el caso, en una carcasa correspondiente
provista de una protecciéon adecuada (p. ej. IP54)
seglin IEC 60529/EN 60529. Con presencia de polvo,
el equipo debe instalarse en una carcasa adecuada
(como minimo IP64) seglin EN 61241.

La instalacion debe efectuarse siguiendo las indica-
ciones descritas en las instrucciones de servicio. Du-
rante el funcionamiento, no esta permitido el acceso
a los circuitos dispuestos en el interior del equipo

El equipo eléctrico no puede ser reparado por el
usuario y debe sustituirse por un dispositivo equi-
valente. Solamente el fabricante podra realizar las
reparaciones

Deben tenerse en cuenta los datos y las caracteristi-
cas de seguridad segun el certificado de examen de
tipo CE valido.

Al conectar el accionamiento o en su estado
desconectado, el equipo realiza un diagnéstico de
las funciones. Adicionalmente, un electricista o es-
pecialista que conozca las normas correspondientes
puede realizar una prueba de la funcién de seguridad
,proteccion del motor*. Para esta prueba, el accio-
namiento debe estar en funcionamiento en giro a la
izquierda o derechay el flujo de corriente debe estar
interrumpido en un conductor (p. ej. quitando un
fusible en la fase L1 o L3). El controlador de arranque
hibrido desconecta entonces el accionamiento en un
periodo de tiempo de entre 1,5y 2s. Los LEDs para el
giro a la izquierda o derecha se apagan y se activan el
LED ERR y la salida de respuesta.

« En aplicaciones relacionadas con la seguridad, el
equipo debe estar asegurado con una proteccién de
acceso.

« Emplee sélo fuentes de alimentacién con separacion
segura con tension PELV (baja tension de seguridad)
seglin EN 50178/VDE 0160 (PELV). En estas fuentes
de alimentacion se excluye un cortocircuito entre el
lado primarioy el secundario.

Campo de aplicacion:

« Para circuitos en zonas expuestas al peligro de explo-
sion de polvo de las zonas 21 o0 22 debe garantizarse
que los equipos eléctricos conectados a este circuito
cumplan con o estén homologados para la categoria
2D o 3D.
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« Este es un producto para el entorno A (industria). usuario puede verse obligado a ejecutar medidas
En el entorno B (hogar), este equipo puede producir apropiadas.
interferencias de radio indeseadas. En este caso, el

2.Tabla de productos

Modelo MOTUS®ContactronControl, arrancador directo e inversor s./Emb ‘ Peso kg/100 uds.

Para System compact 60mm para barras colectoras de 12 x 5mm y 12 x 10mm

Modelo de 0.075-0.6A 1 34.0 36101
Modelo de 0.18-2.4A 1 34.0 36104
Modelo de 1.5-9A 1 34.0 36107

Para System classic 60mm para barras colectoras de 12 x 5 - 30 x 10mm, perfil doble Ty triple T

Modelo de 0.075-0.6A 1 347 36102
Modelo de 0.18-2.4A 1 347 36 105
Modelo de 1.5-9A 1 347 36108

Para montaje en carril simétrico DIN segun DIN EN 60715

Modelo de 0.075-0,6A 1 34.9 36100
Modelo de 0.18-2.4A 1 349 36103
Modelo de 1.5-9A 1 349 36106
Accesorios

Conector con conexion de cable, 2 aparatos 1 7.6 36902
Conector con conexion de cable, 3 aparatos 1 8.3 36903
Conector con conexion de cable, 4 aparatos 1 10.0 36 904

Componentes de repuesto

Fusible de 16 A para n.2art..: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100y 36103 3 0.9 31567
Fusible de 20 A paran.2art..: 36107,36108y 36106 3 0.9 31568
Fusible de 30 A para n.2 art..: 36107, 36108 y 36106 en motores con arranque 3 0.9 31569
concarga

Médulo electrénico de 0.075—0.6A Arrancador directo e inversor 1 29.2 36109
Maédulo electrénico de 0.18-2.4A Arrancador directo e inversor 1 29.2 36110
Médulo electrénico de 1.5-9A Arrancador directo e inversor 1 29.2 36111
Adaptador para System compact 60mm 1 47 36113
Adaptador para System classic 60mm 1 5.5 36114
Adaptador para montaje en carril simétrico DIN 1 5.7 36112

Breve descripcié « Solo para motores y cargas resistivas equivalentes

MOTUS®ContactronControl es controlador de arranque trifasicas
hibrido trifasico con funcién de inversion, monitoriza-  « Tensién 42—550V, 50—60Hz, trifasica simétrica
cion de corriente y funcion de seguridad en uno:
Mediante el circuito de enclavamiento interno y el ca-
« Contactor derecho bleado de carga, los costes de cableado se reducen al
« Contactorizquierdo minimo.
* Relé guardamotor
« Contactor de PARADA DE EMERGENCIA hasta
categoria 3
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3. Montaje y conexién del circuito
de corriente principal

Enganche el médulo completo incluido el adaptador
para barra colectora o carril DIN.

Con los fusibles utilizados se alcanzan los siguientes
tipos de calificacion:

Tipo de asignacion

Variantes de 0,6Ay 2,4A

16A 10kA, 500V, tipo de calificacion 2,
(FUSE-10X38-16A-GR) proteccion de aparatos

tipo de calificacion 1*

Variantes de 9A

20A 5 kA, 400V, tipo de calificaciéon 2,
(FUSE-10X38-20A-GR)

proteccion de aparatos

tipo de calificacion 1*

30A 30kA, 500V, tipo de

(FUSE-ClassCC-30A-MR) calificacion 1

Para las versiones montadas sobre barras, la conexién
eléctrica a la red trifasica se realiza directamente a tra-
vés del adaptador. Al emplear el adaptador para carril
simétrico, tenga siempre en cuenta la sefalizacién de
los bornes a la hora de conectarlo a la red trifasica.

ATENCION: No trabaje nunca estando la tensién
aplicadal Peligro de muerte!
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*Véase la placa de caracteristicas.

Nota: Solo se necesita fusible de 30 A para motores
con arranque en carga.

Desmontaje

Para el desmontaje del aparato del carril DIN, en pri-
mer lugar debe retirarse el componente electrénico del
adaptador.
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Conexion de la salida del motor en el circuito
de corriente principa
La conexién se realiza con un conector de 3 polos que va
incluido en el suministro.

—1

H

TAEER

U L R L
[ole]

A
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X4 MAN Res AUT OE
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Alimente las entradas de tension de alimentacion y
de tensién de mando de 24VDC con médulos de fuen-
te de alimentacion segtin DIN 19240 (rizado residual
max. 5%)

Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de
impulsos parasitos en lineas de mando de gran longi-
tud, se recomienda utilizar cables apantallados.

Si quiere conectar dos conductores en un mismo punto de
embornaje, debe usar conductores con idéntica seccion!

5. Funciones

Diagrama de bloques
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Visualizacion - LEDs de estado

El controlador de arranque hibrido visualiza los esta-
dos de funcionamiento con un total de cuatro LEDs. Las
funciones de los LEDs se orientan a la recomendacion
NAMUR NE 44.

- Elestado general del dispositivo se indica por medio
de un LED verde (PWR).

- El giro alaizquierda o a derecha del accionamiento se
muestra con un LED amarillo (L o R), respectivamente.

« Un fallointerno o externo (fallo de proceso: sobre-
corriente, asimetria, interrupcion de fase) se sefializa
con un LED rojo (ERR).



« Tras aplicar la tensién de alimentacion de mando, se
encienden una vez todos los LEDs como prueba de
LEDs.

Funcién de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el contro-
lador de arranque hibrido esta en condiciones de reco-
nocer muchos fallos internos y también externos (fallos
en la periferia).

+ Cuando se reconoce un fallo, el equipo se encuentra
en estado desconectado seguro.

+ Todos los fallos internos no pueden ser confirmados
y se almacenan en el equipo. El equipo no puede
volver a ponerse en servicio a continuaciéon.

+ Si hay errores externos, es necesario una confirmacién
de fallos para abandonar el estado desconectado seguro.

Estado Descripcion LED R | Confirmacion
mar. de fallo
Off No hay tension de alimentacion (tension de alimentacion de mando) | A A A A -
Disponibilidad Hay tension de alimentacion (tension de alimentacion E A A A -
para el servicio de mando)
Accionamiento « Giroalaizquierda (L) E A E A
conectado + Giroaladerecha (R) E A A E
Fallo interno Fallo interno del equipo — Es necesario sustituir el equipo E E A A | noes posible
Fallo externo en Funcién bimetal: la corriente del motor es mayor que el valor
activacion o predeterminado de la corriente del motor (p. ej. clase 10A):
periferia (necesita | Tiempo de enfriamiento en curso! (20 Minutos)
mantenimiento, « Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B E A automatica
NE44) - Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A E automatica
Una vez transcurridos 2 minutos parpadea ,L“ 0 ,R":
es posible un reset manual.
- Elfallose ha producido durante el giro a la izquierda. E B B manual
« Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A B manual
Fallo al restablecer el estado del sistema: suma de comprobacion E B B B manual
incorrecta. La memoria térmica de la funcién bimetalica se sitda
en el valor maximo. El fallo también tiene que ser confirmado
manualmente en funcionamiento automatico.
Fallo externo en Simetria: Ambas corrientes de motor difieren en mas de un E B A A manual
activacién o 33% entre ellas.
periferia (necesita | Interrupcion de fase: interrupcion de fase con tensién de
mantenimiento, mando aplicada
NE44) « Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. B B E A automatica
+ Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. B B A E automatica
Causa posible: fallo en latension de red, los fusibles se han
disparado, linea del motor interrumpida
Bloqueo: la corriente de motor max. medible se excede
durante mas de 2s.
- Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B B A manual
- Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A B manual

Explicacién: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B = LED parpadea con una frecuencia de 2Hz (50:50)

Confirmacion de fallo

Para la confirmacién de fallo hay disponibles tres po-
sibilidades:

Manual (pulsador set/reset)

Accione el pulsador de reset en la parte delantera del
equipo.
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Si se mantiene accionado mas de aprox. 2 segundos el
pulsador de set/reset, el controlador de arranque hibri-
do retorna al estado de fallo. Si la solicitud de confirma-
cion (pulsador de reset apretado) se aplica durante mas
de 6 segundos, se ejecuta una prueba adicional de la
unidad de salida de potencia y, a continuacién, se cam-
bia al modo operativo , parametrizacion®.
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Manual (punto de confirmacién a distancia)

Conecte un pulsador (contacto abierto) entre los bornes
MAN y RES.

Se genera una confirmacién cuanto se detecta en la en-
trada MAN un flanco positivo—breve accionamiento
del pulsador. Si después de un tiempo aprox. de 2s no
se detecta ninguln flanco negativo, el controlador de
arranque hibrido retorna al estado de error.

Automatica

Establezca una conexion eléctrica entre los bornes RES
y AUT. Después de la activacion de la supervision bime-
tal y del posterior enfriamiento, el equipo ejecuta una
confirmaciéon automatica.

El borne RES pone a disposicion la tension para el reset.
Para una tensién de alimentacion de mando de dimen-
sionamiento de 24V DC, ésta es de 24V DC.

Respuesta

En cuanto el controlador de arranque hibrido reconoce
un error, se activa el relé de repuesta, es decir, el contac-
to abierto se cierra o el contacto cerrado se abre. Este
comportamiento equivale al de un relé guardamotor.
La respuesta sirve para sefalizar y no forma parte de la
cadena de seguridad. Por ello, no se incluye en las consi-
deraciones técnicas de seguridad.

Parametrizacion—Ajuste de la

corriente nominal

Nota: Esta funcién solo es posible cuando el equipo no
esta activado y no presenta ningtin fallo.

iy

. Asegurese de que esta aplicada la tension de mando
de 24VDCy de que no se realiza ninguna activacion R
o L ni se visualiza ninglin mensaje de fallo.

N

.Abra la cubierta.

w

. Accione el pulsador de set/reset durante mas de 6s
para acceder al modo operativo ,Parametrizacion®:
el LED PWR verde parpadea una vez.

Nota: Para diferenciarlo de otros estado de funciona-
miento, en el modo operativo ,,parametrizacion” los
LEDs se desconectan en intervalos de 2s durante 0,3s.

4. Ajuste la corriente nominal del accionamiento me-
diante el potenciémetro de 2402. La predetermina-
cion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles.
Los cuatro LEDs muestran la corriente ajustada.

5. Guarde el valor mediante una nueva activacion del
pulsador de reset (drea no volatil de memoria de datos).
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6. Siacciona el pulsador de set/reset durante mas de
25 (y menos de 65), se indica la corriente ajustada
durante 3s.

Code ‘ Corriente nom. (mA)

PWR | Err L R 0,6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Nota: A partir de una corriente de motor de 45A, se
activa el control de bloqueo (véase 9. Curva
caracteristica de disparo y Curva derating).

6. Ejemplos de aplicacion

Puerta de proteccion (PARADA DE EMERGENCIA)

En aplicaciones en las que la desconexion de seguridad
es un estado operativo normal como, p. €j., en aplicacio-
nes de puerta de proteccién o aplicaciones bimanuales,
debe utilizarse un circuito segun la Fig. 4. En este caso, el



circuito de corriente de mando se desconecta mediante
un relé de seguridad en cuanto se acciona el pulsador
de parada de emergencia. Sila desconexion se realiza, p.
ej., desde un ,control seguro” con salidas por semicon-
ductor, entonces la tension residual tiene que ser < 5V
DC. Las interrupciones < 3ms se filtran.

PARADA DE EMERGENCIA

En la Fig. 5 se muestra la integracion de un controla-
dor de arranque hibrido en una cadena de parada de
emergencia.

En esta aplicacion no se conmuta la tension de alimen-
tacion de mando, sino el circuito de corriente de mando.
Si la desconexion se realiza, p. ej., desde un ,,control se-

guro® con salidas por semiconductor, entonces la ten-
sion residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupciones
< 3ms se filtran.

Nota: La desconexién de la tensién de alimentacion de
mando con el motor activado conlleva siempre un
desgaste del controlador de arranque hibrido! Este
circuito deberia por tanto utilizarse Ginicamente
cuando a lo largo de toda la vida util del sistema no se
prevean mas de 10 000 desconexiones.

Si la desconexion se realiza, p. ej., desde un ,,control
seguro” con salidas por semiconductor, entonces la
tension residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupcio-
nes < 1ms se filtran.
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Proteccion del motor

Todas las funciones relevantes para la seguridad son
realizadas sin influencia exterior por el controlador de
arranque hibrido. No son necesarias técnicas de co-
nexion especiales.

El cableado del circuito de corriente de carga debe realizar-
se tal como se indica en los ejemplos arriba expuestos. Por
el contrario, la conexion de la alimentacion del médulo se
puede realizar directamente en la fuente de tensién, sin re-
|é de seguridad PSR. Lo mismo es vélido para la activacion.

Motor con freno

Si se conecta un motor con freno (conexién en el tablero
de bornes del motor), el freno de 400V AC debera conec-
tarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de 230V AC
deberd conectarse a la conexién 4/T2y al punto neutro
del motor.

Nota: El control de corriente del motor debe incremen-
tarse en el valor del freno (corriente nominal del freno).
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Sustitucion de los fusibles

Los fusibles estan dimensionados de manera que solo
es necesario sustituirlos tras una averia. La caida de la
red eléctrica o la desconexion de fusibles se seiializan
al activar como fallo de fase (parpadean PWR + Err y se
iluminan LoR).
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Fusibles de repuesto

Fusibles de repuesto

Variantes de 0,6Ay 2,4A Variantes de 9A

16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Nota: Con los fusibles relacionados se logra una 30A31569° Wohner
proteccién contra cortocircuito 6ptima y el control seguro 30A2903119* Phoenix Contact
de las corrientes de arranque del motor. Recomendamos 30A CCMR30* Littelfuse

utilizar tnicamente estos tipos de fusibles.

7. Datos Técnicos

Variantes

Datos de entrada

* Necesario solo para motores de arranque pesado.

max.0,6A

max. 2,4A

Tension de alimentacion de mando de dimensionamiento
Us seglin IEC 60947-1 / UL 508

24V DC

Rango de tensién de alimentacion de mando

19,2-30V DC (32V DC, max. 1min.)

Tension de alimentacion de mando, Nivel de conmutacion ,,apagado seguro” <5V DC
Corriente de alimentacién de mando de dimensionamiento seguin IEC 60947-1 <40mA
Entrada de mando Nivel de conmutacién ,bajo” 3-9,6VDC
L,R: Nivel de conmutacion ,,apagado seguro” <0.5VDC
Nivel de conmutacion ,alto” 19.2-30V DC
Corriente de entrada <3mA
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Variantes

Datos de salida

max. 2,4A

Principo de conmutacion

Nivel final de seguridad con Bypass, desconexion
trifasica con separacion galvanica

Tension de servicio de dimensionamiento Ue segtin IEC 0947-1

500V AC (50 /60Hz)

Rango de tension de servicio segun IEC 60947-1 42-500V AC

Rango de tension de servicio segtin UL 508

Corriente de carga a 20 °C (véase el capitulo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corriente de servicio de dimensionamiento le segtin IEC 60947-1

AC-51 segln IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a segln IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
seglin UL 508 (véase el capitulo 9) 0,6A 2,4A 6,5A

Potencia nominal de conmutacion segtin UL 508
Full Load (power factor = 0,4)

0,3kW (0,4HP) | 0,9kW (1,2HP) | 2,3kW (3,0HP)

Full Load (power factor = 0,8) 0,5kW (0,6HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Corriente de fuga (entrada, salida) 0mA
Tension residual a I, <300mV ‘ <400mV ‘ <500mV

Sobrecorriente momentanea

100A (t=10ms)

Circuito de proteccion de entrada

Varistores, fusibles

Short circuit current rating SCCR segtin UL 508
(en preparacion)

Con fusible Clase J (30A) apto para el uso en
circuitos que no entreguen mas de 100 kA,
de corriente simétrica, max. 500V

Salida de respuesta

Tipo de contacto

Contacto simple, 1 contacto conmutado

Material de contacto nuevo

Aleacion de Ag, dorado duro

Para empleo como Contacto de sefiales Contacto de potencia
Tensién max. de conmutacion 30V AC/36VDC 250VAC/DC
Tension min. de conmutacion 100mVv 12VAC/DC
Corriente max. de carga constante lo 50mA 6A
Corriente min. de conmutacion 1mA 10mA
Potencia méx. de ruptura, carga resistiva 24V DC/250V AC 1,2W/- 140W / 1500VA
Técnica de medicidn referida a 9. Curva caracteristica de disparo

Medicién de corriente bifasica, Rango 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A

Control de simetria Valor |y > lnenn = (Imax = Imin / Tmas)

Valor linax < Tnean => (Imax = i / Inenn)

>33%/267%
233%/267%

>33%/267%
233%/267%

>33%/267%
233%/267%

Tiempo de reaccién 2min./1,8s

Control de interrupcion de fase, I (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ > 150 mA ‘ >1200mA
Valor (dngulo(L1,L3)) 170-190

Tiempo de reaccién <1,8s

Proteccion de bloqueo, | (L1) oder I(L3) - - >45A
Tiempo de reaccion - - 2s
Curva caracteristica de disparo (véase el capitulo 9) seglin IEC 60947 Class 10A

Tiempo de enfriamiento 20min.

Elementos de mando

Indicacion de la tension de servicio

LED PWR (verde)

Indicacion de fallos de equipoy proceso

LED Err (rojo)

Indicacion de activacion, Giro a la izquierda/derecha

LED L (amarillo) / LED R (amarillo)

Pulsador

Confirmacion de fallo

Potenciémetro para ajuste de la corriente nominal del motor

240°

* Véase la placa de caracteristicas.
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VEETN ‘ max. 0,6 A ‘ max. 2,4A

Datos generales

Potencia disipada min./max. 0,88W/2,8W ‘ 0,88W /5,5W ‘ 0,88W/12W
Frecuencia max. de conmutacion tiempos de impulso/pausa 50:50) 2Hz

Tensidn transitoria de dimensionamiento entre, ensidn de entrada de 6kV

mando, tensién de alimentacion de mando y tensién de conmutacién

Tensién nominal de red (< 500V AC) Separacion segura (EN 50178)

Tension nominal de red (< 300V AC) p. ej. 230/400V AC, 277/480V AC) Separacion segura (IEC 60947-1)

Tensién nominal de red (< 300—500V AC) Aislamiento bésico (IEC 60947-1)

Tensién de entrada de mando, tension de alimentacién de mando y salida Separacion segura (IEC 60947-1)

de confirmacion de respuesta, salida de confirmacion de respuesta y
tension de conmutacion

Tension nominal de red (< 500V AC) Separacion segura (EN 50178)
Tension nominal de red (< 300V AC) p. ej. 230/400V AC, 277/480V AC) Separacion segura (IEC 60947-1)
Tension nominal de red (< 300—500V AC) Aislamiento basico (IEC 60947-1)
Rango de temperatura ambiente Funcionamiento —25°C-+70°C

Rango de temperatura Transporte, AlImacenamiento —40°C-+80°C

Categoria de sobretension 1]

Grado de polucién 2

Normas/Disposiciones IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1/1SO 13849-1
Exigencia para companias eléctricas DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Vida util 3x107 ciclos de conmutacion

Grado de proteccion IP20

Posicion de montaje Vertical (carril simétrico / barra colectora horizontal)
Montaje (Véase 9. Curva derating) Alineable sin separacién o con separacion de 220mm
Carcasa:

Material PA6.6

Dimensiones incl. adaptador para carril DIN 22,5/175/138 mm (An /Al / P)
Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Compact 22,5/160/156 mm (An /Al / P)
Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Classic 22,5/200/156 mm (An /Al /P)

Datos de conexién (seccién de conductor) Consulte las indicaciones de conexion (pagina 58)
Bornes de tornillo (rigido/flexible) 0.14-2.5mm?

Rosca M3, par de apriete recomendado 0.5-0,6 Nm

Datos de conexion del adaptador

Conexion @ adaptador para carril simétrico (rigido/flexible) 0.2-6mm?/0.2—4mm? (AWG 24-10)

Cobre @ barra colectora Compact/Classic 5 (bzw. 10)x10mm /5 (bzw. 10)x 30 mm
Corriente max, para barra colectora 2500A

Peso variantes de model

System compact 60 mm ca.368g
System classic 60mm ca.374g
Modelo para carril simétrico DIN ca.377g

* Placa de caracteristicas.

Contacto

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental
Direccion postal Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Alemania

Teléfono +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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MOTUS®ContactronControl.
KombUHVMpOBaHHbIN NycKaTenb 3NeKTpoABUraTens
c $yHKLMEN peBepca.

Revision 1, Stand 05.2012 65



MOTUS®ContactronControl.
O6uwun Bua.

Bxog: Ynpasnsatowuii BXxoa:
HanpaXeHne NUTaHua BpalleHve Bnpaso/Bneso
Lenu ynpasneHua

Apantep Bxopabl KBUTUpPOBaHUA

MAN, RES, AUT
3aBopckas OTBETHbIV CUTHAnN
Tabnuuka

N3meHeHune
HaCTOKM NO TOKY

PWR

:l Err/L/R

Ortcek npepo-
XpaHuTens
Set/Reset
[
PasbnokupoBanue 2’
1 7
H

Pasbem ana 3-¢pasHoro
BbIXO[JHOTO HaNpsXeHuna
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1. Tpe6oBaHWA NO TEXHUKE
6e3sonacHocTn/yKasaHusa no
MOHTaXYy

IMpu BbINONHeHNUK NobbIX paboT c 06opyaoBaHMem
cobniofaiite TpeboBaHNA rocyAapCTBEHHbIX HOP-
MaTUBHbIX JOKYMEHTOB, PETyNNPYIOLLMX BOMPOCHI
6e30nacHOCTY 1 NpeoTBPaLLEeHNA HECHYACTHbIX
cnyvaes.

HecobniopeHne TexHUKN 6€30NacHOCTU MOXeT
noB/eyb 3a COBON CMepTb, TAXKES bl YBEUbA UN
3HAYMTENIbHbI MaTepuanbHbIi yuiep6!

BBof B 3KCMyaTaLMio, MOHTaX, MoandUKaLma

1 AOOCHaLLeHNe 06opyoBaHNA NPON3BOANTCA
TONbKO KBaNNPULMPOBaHHbIMK CrieLnanMcTamm no
aneKkTpoTexHuke!

Mepen Hayanom paboT OTKNOUNTE MUTaHME YCTPOI-
cTeal

B cnyyae aBapwitHoro octaHoBa HeobxoaMmo npu-
HATb Mepbl N0 NpefoTBpaLLEeHNI0 aBTOMaTNYECKOro
nepesanycka 060pyoBaHUA NOCPeCTBOM YCTPOii-
CTBa BEPXHEero yposHs!

B paboyem pexume aetann KOMMyTaLMOHHbIX
3NEeKTPUYECKNX YyCTPONCTB HAXOAATCA NOJ OMaCHbIM
HanpsaxeHuem!

Bo Bpems akcnnyataumm 3anpeLiaeTca CHUMaTb
3aLUNTHbIE KPbILWKK C 3N1EKTPUYECKMX KOMMYTaLMOH-
HbIX ycTpouncTs!

CoxpaHnTe MHCTPYKLMIO Mo 3KcnnyaTauuu!

[laHHOe yCTPOWCTBO ABNAGTCA YaCTbio 31eKTpoobopy-
[I0BaHUA 1 [OMKHO 6bIThb YCTaHOB/IEHO BO B3pbiBObE-
30MacHoi 30He. [pn MoHTaxe 1 3KcnayaTaLum 060-
pynosaHus cobniofaite aeicTeyoLe TpeboBaHua
no TexHuke 6e3onacHoCcTu.

Cobniopaite TpeboBaHuUsA Mo TeXHUKe 6e30MacHOCTH,
HeobxoAvMble Npu paboTe C aneKTpoABUraTeNnamm
BO B3pbIBOONACHO 30He (QupekTunsa ATEX 94/9/EQ).
Mpu ncnonb3oBaHWK pexnma paboTsl ,ABTomaTnye-
cknit CEPOC" no ncteyeHnn BpemeHmn oxnaxaeHus
NpVBOJ CHOBA BKJIIOYAETCA, ECNN eLLe UMeeTcs
curHan ynpasneHna. Bpema oxnaxaeHus coctaBnaer
20 MUHYT. 1A NTPYMEHEHNI B 30HE B3PbIBO3aLLMUTbI
aBTOMaTMYeCcKui nepesanyck He JonyckaeTca.
YCTPOWCTBO He A0MKHO NOABEpraThCA MexaHuye-
CKMM 1 TEPMUYECKMM Harpy3kam, npeBblLiatlolum
npefenbHble 3Ha4YeHNA, ykasaHHble B AaHHOM
MHCTpYKLMK. Mpn He0bX0ANMOCTI AOMONHUTENb-
HOW 3aLLMTbI OT MeXaHUYECKNX N SNEeKTPUYeCKNX
NOBPEXAEHNIA yCTPONCTBO MOXET ObITb OCHALLLEHO
KOpMYyCOM C COOTBETCTBYIOLLLEN CTEMEHbIO 3aLLUTbI
(Hanpumep, IP54) cornacHo M3K 60529/EN 60529.
TpY HaNMYUM NbINAN YCTPOWMCTBO HEOOXOANMO BCTa-

.
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BWTb B COOTBETCTBYIOLLMI KOPMYC (MUHUMYM |P64)

cornacHo EN 61241.

Mpn moHTaxe obopyaosaHua cobniofaiTe Tpedo-

BaHWA COOTBETCTBYIOLLMX MHCTPYKLMIA. Bo Bpemsa

paboTbl yCTpOWNCTBA He AOMYCKARTCA AOCTYN K BHY-

TPEHHUM 3NeKTPUYECKUM LienAam.

He nonyckaeTca peMoHT faHHOro U3enunsa nosb-

30BaTenem. lNpu BbIXofe U3 CTpoA 3T0 YCTPOICTBO

HEO6XOANMO 3aMEHNTb aHaNOTUYHbIM YCTPOCTBOM.

Bce peMOHTHbIe paboTbl OMKHbI BbIMOMHATLCA

KOMMaHWe-n3rotosuTenem.

CBefieHuA 0 6e30MacHOCTU V1 Apyrue XxapakTepucTukm

cornacHo ceptuéukaTty Ha cootseTcTeue Tuny EC

YKa3bIBalOTCA BMECTE C TEXHUYECKUMU XapaKTepu-

CTUKaMU.

IMpw BKOYEHUM NPUBOAA MW B OTK/TIOYEHHOM CO-

CTOAHWM YCTPOMCTBO NPON3BOAUT ANATHOCTUKY PYHK-

LW, JONONHNTENbHO CNeLManNCT-3NeKTPOTEXHNK

UK KBaNMPMLMPOBAHHbIN CNELNANCT, KOTOPbIN

XOPOLLO 03HAKOMJIEH C COOTBETCTBYIOLLIUMMU

HOPMamM, MOXEeT NPOBECTU NPOBepPKY YHKLLMIA

6e3onacHocTu ,3awuTa snektpoasuratens“. fna

npoBeAeHs 3TOro UCMbITaHUA NPUBOJ AOMIXKEH pa-
60TaTb B HanNpaBfeHUN BpaLLEHUA YAaCOBOW CTpenku/

NpOTWB YaCOBOW CTPESIKM, U NPU STOM [OMKeH BbITb

npepBaH TOK B OHOM U3 MPOBOAHWKOB (Hanpumep,

nyTem ynanexus npegoxpanutens s gase L1 unm L3).
3aTem KOMBUHNUPOBaHHbIN NyCcKaTeNb 3NeKTPoaBU-
ratens B redexune 1,5..2 CEKYHA OTK/IOYNT NPUBOA.

CseToanoAbl ANA BpaLLEHUA NPOTHUB/MNO YacoBOA

CTpenkKe racHyT, 3aropatotcsa ceetoguof ERR v Bbixoa

obpaTHoro curHana.

+ [Ina 6e30nacHOro NpuMMeHeHus ycTpoicTea Heobxoam-
MO NpeaycmoTpeTb 3aLLUTy AOCTyna nosb3oBaTenen.

+ Micnonb3oBaTb TONbKO 6510KM NUTaHUA ¢ 6e3onacHom
pa3BOAKON CBEPXHU3KOTO HanpsxeHna (BCHH) co-
rnacHo EN 50178/VDE 0160 (PELV). B Hux ucknto-
YaeTCcA KOPOTKOE 3aMblKaH1e MeXay NepBUYHON 1
BTOPWUYHOW LLenamu.

.

O6nacTb NpUMeHeHUs

+ Llenu B 30Hax 21 unun 22, B KOTOPbIX CyLLECTBYET
OMaCHOCTb B3pbIBa MblNeBO3AYLIHON CMECK, AOMKHbI
MOAK/O4YaTbCA TONbKO B TOM Crly4ae, ecsin rapaHTu-
pyeTcs, 4To 0bopyaoBaHue, NOAK/IOYEHHOE K Lieny,
cootseTcTByet Kateropun 2D unn 3D unu npowno
COOTBETCTBYIOLLYIO CepTUdUKaLMIO.

- [laHHOE n3genve NnpegHasHaveHo Ana ycnosumn A
(npombiluneHHoe ncnonb3osaHue). B ycnosuax B
(6bITOBOE MCMONbB30BaHME) AAHHOE YCTPOCTBO MO-
XKeT BbI3BaTb HEXE/aTeNbHble PaANONOMEXU; B STOM
crlyyae nosb3oBaTesib MOXeT BbiTb 0643aH NPUHATDL
COOTBETCTBYOLLME MEPbI MO 6€30MacHOCTU.
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2. Tabnuua usgenumn

WcnonHeHne MOTUS®ContactronControl, npAamoin n peBepcuBHbIil myckaTenb ‘ En.yn. ‘ Bec Kr/100 wt ‘

ana 60 mm-System compact anawun 12 x5 mmn 12 x 10 mm

McnonHenue 0.075-0.6 A 1 34.0 36101
WcnonHenune 0.18-2.4 A 1 34.0 36104
WcnonHvenune 1.5-9 A 1 34.0 36 107

Ana 60 mm-System classic ana wwh 12 x 530 x 10 mm, 2-T v 3T wun

WcnonHenue 0.075-0.6 A 1 347 36102
WcnonHenune 0.18-2.4 A 1 34.7 36 105
NcnonHeHne 1.5-9 A 1 347 36108

AN YCTAHOBKM Ha MOHTAXHYIO PEIKY cormacko DIN EN 60715

Wcnontenwne 0.075-0.6 A 1 34.9 36100
Mcnonnenne 0.18-2.4 A 1 34.9 36103
McnonneHne 1.5-9 A 1 34.9 36106
anHaHHE)KHOCTVI

LLITeKepHblit pa3bem ¢ kabeNbHbIM COeJMHNTENeM, 2 yCTPOMCTBA 1 7.6 36902
LLiTekepHbIi pasbem ¢ KabenbHbiM coeiMHUTENEM, 3 yCTPOCTBA 1 8.3 36903
LLiTekepHbI pa3bem C KabenbHbIM coeinHUTENEM, 4 YCTPOWUCTBA 1 10.0 36904

3anacHble KOMMOHEHTbI

MpenoxpaHutens 16 A ona apt. N: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100 1 36103 3 09 31567
MpepnoxpaHutens 20 A gna apt. N2: 36107, 36108 1 36106 3 0.9 31568
Mpenoxpaxutens 30 Aana apt. N2: 36107, 36108 v 36106 Ana ABUratenen C TAXKebiM MycKoM 3 09 31569
IneKTpoHHbI Mofdynb 0.075—0.6 A, NpAMOI U peBepPCUBHbIN MycKaTeNb 1 29.2 36 109
ONeKTpOHHbI Moaynb 0.18—2.4 A, NpAMOII U peBepCUBHbIN NycKaTenb 1 29.2 36110
ONeKTPOHHbIN Moaynb 1.5-9 A, NpAMOII U peBepCUBHbIN MycKaTeNlb 1 29.2 36111
Apantep gna 60 mm System compact 1 47 36113
ApanTep ansa 60 mm System classic 1 5.5 36114
ApanTep [ina yCTaHOBKN Ha MOHTaXHOW peiike 1 57 36112
KpaTkoe onucaHue 3. MoHTaX 1 nogKnYeHue Lenun
TpexdasHbl KOMOUHUPOBAHHbIN NyCKaTeb3NeKTPOABU- rMaBHOrIO TOKa

ratena c pyHkuvein pesepca MOTUS®ContactronControl
C KOHTpOSIeM CUTHana ToKa U GpyHKLMeN 3aluTbl BbIMOA-  3apuUKCMpOBaTb BeCb MOAYJIb Ha peiike, BK/toUas agantep
HACT YeTbipe GYHKLNN: ANA WNHbI N MOHTaXHOW PeiKu.

* MYCK N0 4acoBOW CTpesiKe;

* MyCK NPOTMB YaCOBOW CTPENKY;

* pene 3alWuTbl aNeKTpoABUraTens;

* KOHTaKTOp aBapUNHOTO OTK/IOUEHNA 10 KaTeropuu 3.

» Tonbko Ana aBUraTenen u paBHOMepHo pacnpepe-
NeHHbIX TpexdasHbIX OMUYECKUX HATPy30K.

* HanpsaxeHue 42—-550B, 50—-60Iw, TpexdasHoe
CUMMETpUYHOE.

Hanuune BcTpoeHHOM cxembl BIOKMPOBKM 1 CUNIOBO
NpOBOAKM MO3BONAIOT O MUHUMYMA CHU3UTb KOnye-
CTBO [JOMO/HUTENbHbIX MPOBOLOB U Kabeneit.
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YkasaHwue: MpenoxpaHutenu Ha 30A Tpebyiotcs
TONbKO ANA ABUTaTeneil C TAXenbIM NyCKOM.

OeMoHTaXx
ﬂJ‘Iﬂ OeMOHTaXa yCTpOl;ICTB C MOHTa>»XOM Ha WHWHbI
CHATb CHa4Yana 3ﬂeKTpOHHbIDI MO,lJyJ'Ib C a,qamepa.

Mpu cnonb3oBaHUM afanTepa WUHbI eKTpuyeckoe
noakntoyeHne K TpexpasHoil ceTn NponcxonnT Ha-
npamyto Yyepes afantep. icnonbsya afantep Ans MOH-
Ta)XKHOW peiikun, 06A3aTeNbHO yUUTbIBATb MapKUPOBKY
BbIBOJIOB KIEMM NPU NOAKIOYEHUN TpexpasHom ceTu!

OCTOPOXHO: Hukorpa He paboTaTb Npu BKOYEH-
HOM HanpsxeHun! OnacHo Ans XusHu! 3.

[nancnonb3yembix NpefoxpaHnTenei AencTBuTeNbHbI
cnepylowve AaHHble:

Bupbl cooTBETCTBUA

UcnonHeHne 0.6 An2.4 A

16A 10kA, 5008, Bua cornacoBaHua
(FUSE-10X38-16A-GR) 2,3almTa ycTpoincTea
BUA cOrnacoBaHua 1, 3awwuTta
ycTaHoBKK*

WcnonHeHne 9 A

20A 5KA, 4008, Bug cornacosaxna 2, MNopknioyeHne oTBOAA ABUraTeNa B LLenu
(FUSE-10X38-20A-GR) 3aLUMTa YCTPOMCTBA rMaBHOIO TOKa
BWA cornacoBaknA 1, MofknoYeHMe OCYLLECTBNAETCA NOCPEACTBOM 3-M0-

.
3awnTa ycTaHoBkM NIOCHOTO LUTEKEPHOTO pa3bema, BXOAALLETO B KOMMNEKT

30A 30KA, 5008, NOCTaBK
(FUSE-ClassCC-30A-MR) BU[ cornacosanus 1

* Cm. 3aBOACKYI0 TabnMyKy.
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4. MopKntovyeHue Lenum
ynpasnsoLero Toka
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5. QyHKLMK

Bnok-cxema
MAN
ot 1112 13
R:set RES Reset2 [—{ Logic 7%
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reset o——— P-P
A !
U 24 r L /
1 v DC & E
l1Eo—— & Error Reset
-4 4
R “ 24V DC— T53
2/T1_6/T3
Lo S %5 4/T2
Cumson EPLAN
563 IR Té,
1/11 3/13 5/13 Us GNDR L MAN RESAUTGND_E%jQ
x2 x5 x4 x3
set/ ooo o max. 9 A @
Retls R L Er PWR
x1
2’? “g,” ‘%,/” MOTUS®ContactronControl

X5 U 0 R L
X4 MAN Res AUT OE
X3 95 96 97

BxoAbl HaNpsXeHNa NUTaHNA LLENN yNpaBieHns n
yNpaBnAIoLLEro HanpsXeHna Ha 24 B NocT. Toka Heob-
XO[MMO MCMOMIb30BaTb BMECTE C MOAYIAMMN NMUTAHUSA
cornacHo DIN 19240 (makc. 5 % ocTaTo4HOM Nynbca-

Il

B cnydae ONUHHbBIX yNpaBaaoLWwmX NnpoBoaoB BO n3be-
KaHe NHOYKTUBHOTO NN EMKOCTHOTO BIINAHUA NM-
NYyNbCHbIX NTOMEX peKoMeHOyeTCa NCnosib30BaTb 3Kpa-
HUpOBaHHbIE NMpoBoOAa.

Mpyv noacoeAnHeHNUM ABYX NPOBOAOB NOA O[HOI

KneMmoun Heo6X0AMMO UCMOSIb30BaTh MPOBOAA
OfIMHAaKOBOTO ceyeHus!

70

Busyanusau.uﬂ —cBetoanopHble
WHANKATOPbI COCTOAHUA

MocpencTBom YeTbipex CBETOANOL0B KOMOUHUPOBAH-
HbIVi MycKaTenb anekTpofdBUratens otobpaxaet pabo-
yune cocToaHNA. DYHKLMM CBETOAMOM0B COOTBETCTBYIOT
pekomeHgaumam NAMUR NE 44.

+ ObLuee cOCTOsIHME YCTPOICTBA OTOBpaxaeTcs 3ene-
HbIM cBeToAModoM (PWR).

- lleBoe/npaBoe BpalleHne NprBoAa oTobpaxaercsa
XKenTbim cBeTogmonom (L/R).

« BHYTpeHHAA nnu BHeLwHAA owunbKa (owmnbka npo-
LLecca: CBEpPXTOK, aCUMMETPUYHOCTb, 06pbiB dasbl)
oTobpaxaeTcsa KpacHbIM cBeToanonom (ERR).

Mocne nofayun HaNpsXXeHUA NUTAHWA LEeNu ynpasne-
HWA, OAHOKPATHO 3aropaloTcsa BCce CBETOANOAbI ANA UX
npoBepKu.

QOYHKUNUA ANATHOCTUKM

Bnarogapa pasnnyHbIM GYyHKLMAM AUArHOCTUKN KOM-
6MHMpPOBaHHbIN NycKaTeNb 3NeKTPOABUTaTENA MOXKET
pacnosHaBaTb MHOTME BHYTPEHHUE, a TaKXKe U BHEeLLHWe
oWNbKM (OLIMOKM NepUPepUitHbIX ycTpOMCTB).

+ Mpu 06HapyxeHHO OLIMbKe YCTPOIICTBO HaXOANTCA
B 6€30MaCHOM OTK/TOYEHHOM COCTOSHUN.



+ Bce BHyTpeHHMe OLMBKM COXPAHAIOTCA B NAMATU
ycTpoicTBa. [OBTOPHbIN BBOA YCTPOWNCTBA B IKCMya-
TaLMIO HEBO3MOXEH.

CoctosHune OnucaHue, cBeTogmon

+ Mpu HanuunK BHewwHe owmnbKK Ana Bbixoaa 13
6e30MacHOro OTKMIOYEHHOTO COCTOAHMA TpebyeTca
KBUTUPOBAHWME OLLINGKN.

PWR | ERR L R | KButuposa-

3€J1eH. | KpacH. | XenT. | XenTt. HUe ownbKn

Bbikn. HeT HanpAXeHUA NUTaHuA (HanpsAXxeHue NUTaHUA Lenu A A A A -
ynpaBneHus)
[oToBHOCTb K HanpsxeHne nuTaHnsa (HanpsxeHne NUTaHuA Lenu E A A A -
pabote ynpasneHus) nogaerca
Mpusop BKNtOYEH « Myck NpoTuB Yacosoi cTpenku (L) E A E A
« Myck no yacosou ctpenke (R) E A A E
BHyTpeHHaAs BHyTpeHHAA ownbKa ycTpoiictea — E E A A He-
HencnpasHoCTb TpebyeTcs 3ameHa HENCNPaBHOTO yCTPOiCTBa BO3MOMHO
BHelwHAsA BumeTannnyeckne KoHTakTbl: Tok aBuratens 6onblue
HencnpasHoCTb 3a/1JaHHOTO HOMMHANbBHOTO TOKa ABUraTeNs (Hanpumep, Knacc
B cucTeMe 10A): OTcunTbIBaETCA Bpems oxnaxgeHus! (20 MUHyT)
YNpaBneHuaunue | . Owunbka BO3HMKA NMpW MycKe MPOTUB YaCOBOM CTPESKM. E B E A aBTOM.
nepudepuiinbix + OwnbKa BO3HMKA NPU NYCKe MO 4acoBOW CTPESKe. E B A E aBToOM.
ycTpoiicTeax Mo UCTeYeHUN 2 MUHYT mUraeT L unm R
(weobxonumocts BO3MOXEH cO6pOoC BpyYHYto.
TeXHMuecKoro » Owwnbka BO3HMKNA NP NyCKe NPOTUB H4aCOBOW CTPEsKM. E B B BPYUHYtO
obcnyxunsaHus, "
+ OwwnbKa BO3HMKNA MPU NyCKe MO YaCOBOIA CTPesIKe. E B A B BpYUHYIO
NE44) OwwnbKa Npu BOCCTAHOBNEHUMN COCTOAHMUA CUCTEMbI: HesepHas E B B B BpYYHyto
KOHTpO/ibHasa cymma. Tennosas namatb bumeTanimyeckux
KOHTaKTOB yCTaHaBNNBAeTCA HAa MaKC. 3HauYeHue. B aBTomaTtnye-
CKOM pexume paboTbl 3Ta OWNBKa TaKXKe JONKHA KBUTUPO-
BaTbCA BPYUHYIO.
BrewHaa CummeTpus: Oba Toka aneKTpoABUraTens oTIMYaloTca Apyr ot E B A A BpYYHYIO
HEeUCnpaBHOCTb npyra 6onee yem Ha 33%.
B cucteme 06pbiB Ppasbi: O6pbIB Ga3bl NPU HANNYNK YNPaBAIOLLETO
YNpaBAeHUs NN B | nanpsaxeHus
nepudepuiHbix + OwnbKa BO3HNKNA NpU NycKe NPOTUB YaCOBO CTPENKM. B B E A aBToOM.
yerpoiicTeax + OwWwun6Ka BO3HMKNA NPY NyCKe N0 4aCoBOV CTPeKe. B B A E aBTOM.
(eobxapumocTs BO3MO>KHble NPUYMHBI: OWNEKa B HANpsXeHUM cetu,
TexHuseckoro cpaboTanu npenoxparuTenu, 06pbis nposoaa Asuratens
obcnyxnsanua, -
BnokuposKa: Makc. U3mepAaemblii TOK [iBUraTeNa npesbilleH Ha
NE44) 6onee uem 2c.
» OwnbKa BO3HMKMA NPK NycKe NPOTUB 4aCOBOM CTPESIKU. E B B BpYUHYIO
+ OwwubKa BO3HMKNA NpU NycKe N0 YacoBOW CTpesiKe. E B A BpYUHyto

0O6o3HaueHusn: A = cBeToanop Bbik/todeH / E = cBeToanop roput HenpepbiBHO / B = cBeToanoa muraet ¢ 4actoTtom okono 20y, (50:50)

KBuTnpoBaHue ombkn
KBUTMpPOBaTb OWINGKY MOXHO TPEMSA PA3IUYHBIMK
cnocobamu:

BpyuHyto (kHonKa yctaHoBKuM 1 cbpoca Set/Reset):
HaxaTb KHOMKy ycTaHoBKM 1 cbpoca Set/Reset Ha ne-
pefHen NaHenn ycTponcTea.

Ecnu no ncredennn npubn. 2 cekyHa KHOMKa yCTaHOBKM
1 cbpoca no-npexHemy Haxata, KOMOUHUPOBAHHbII
nyckaTesb 371eKTpoABUraTeNa onATb NePeXoauT B CO-
cToAHMe OWN6OKN. ECin 3anpoc KBUTUPOBaHUA (HaxaTas
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KHorMKa cbpoca) anutca bonee 6 cekyHa, npoucxoaut
paclUMpeHHoe TeCTUpOoBaHMe BbIXOJHOTO Kackafa, a 3a-
Tem nepexof B pexum pabotbl «[lapameTpuposaHme».

BpyuHyto (BUCTaHLMOHHOE KBUTUPOBAHME):
MoAKNOUNTE KHOMKY (3aMblKatoLLMIA KOHTAKT) Mexay
knemmamun MAN v RES.

Kak Tonbko Ha Bxofge MAN pacnosHaeTcsa noioXxuresb-
Hblit GPOHT, cpabaTbiBaeT KBUTUPOBAHMNE — KpAaTKOBpe-
MeHHOe HaxxaTue KHomku. Ecnm no nctevenun npubn. 2
CeKyH[ He pacno3HaeTca oTpuL,aTeNlbHbI GPOHT, KOM-
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6UHMPOBaHHbLIN NycKaTeNb 3NeKTpoABUraTena onath
nepexoamnT B COCTOAHME OLLNOKM.

ABTOMaTUYECKMU:

Co3faTb 3/1eKTpNYECKOEe COeANHEHNE MeXOY KTeM-
mamu RES n AUTO. YcTponcTBO NpOu3BOANT aBTOMA-
TUYecKoe KBUTUpOBaHKe nocne cpabaTbiBaHna bume-
TaNNNYeCcKoro ycTponcTBa KOHTPONA U NocneayoLw,ero
oxnaxnaeHua. Knemma RES npepoctasnaer Hanpaxe-
Hue ona cobpoca. Mpu pacyeTHOM HaNpAXEHUU NUTAHNA
Lenu ynpasneHus B 24 B noct. Toka — 370 24 B nocT. Toka

Ob6paTHaa curHanusauus:

Kak Toflbko KOMOGMHMPOBAHHbIN MycKaTenb 31eKTpo-
nsuratens obHapyxuBaeT olnbKy, cpabatbiBaeT pene
0OpaTHOM CBA3M, T. €. 3aMblKaeTCA 3aMblKatoLLUIA KOH-
TaKT MW Pa3MbIKAETCA PAa3MbIKAIOLLMUIA KOHTAKT. Takon
NPUHLMN AENCTBUA COOTBETCTBYET 3aLLUTHOMY pene
3aLLMTbI 371IeKTpoABUTaTeNS.

OﬁpaTHaﬂ CUTHanNM3auuna CNy>XnT TONbKO ANA CUrHann-
3aL MU U He ABNAETCA YaCTbIO 3aLLMTHOW Lenw. |_|03TOMy
OHa He BXOOWUT B paCCMOTpeHMe BONpOCoB q)yHKLI,MO’
HanbHOM 6e30nacHoCTU.

MapameTpupoBaHue —

HaCTpOﬁKa HOMMWHANIbHOrIO TOKa

YkasaHue: Micnonb3oBaHue 3Toi GYHKLUN BO3MOXKHO
TONbKO B TOM C/lyyae, eC/im yCTPOWNCTBO He HaXOANUTCA B
pexxume ynpasieHUsA U B HEM OTCYTCTBYIOT OLIMBKM.

=

.Y6ennTbcaA B HaNMYMM ynpaBnaioLL,ero HanpaxeHua
24 B nocT. ToKa, OTCYTCTBUM ynpasneHna R unu Lu
MHANKALMUW OLLINGKN.

OTKpbITb KPbILLKY.

. Haxartb kHonky Set/Reset n yaepxusato ee 6onee 6
ceKyHA, 4To6bl nepenTu B pexknm pabotbl «Mapame-
TPUpOBaHNE»; NpY 3TOM OANH pa3 MUraeT 3e/1eHbIN
csetogmon PWR.

w

YkaszaHue: [ina oTnuumsa ot apyrux pabounx coctoaHmit
B pexume pabotbl «[lapameTpnposaHue» CBeTOAUO-
Abl OTKNIOYAOTCA Ha 0,3 ceKyHAbI C UHTEPBANIOM B

2 ceKyHAbl.

4. C nomouubio 240°-NOTEHLNOMETPA HAaCTPOUTD
HOMWHabHbI TOK NpUBOAa. HacTpolika HOMUHaNb-
HOro TOKa NPOMCXOANT 16-Tn cTyneHuaTo. YeTbipe
CBETOAMOAA 0TOOPAXKAIOT 3a4aHHbI TOK.
CoxpaHUTb 3HaYeHMe NOBTOPHbIM HaXaTuem KHOMKK
cbpoca (30Ha IHEPTrOHE3aBUCUMON NAMATU AAHHDIX).
. Mpu HaxaTun kHormku Set/Reset Bonee 2-x cekyHf
(HO MeHee 6 cekyHA) B TeYeHMe 3-X CEKYHA NPOUC-
XO[MT 0ToOpaxeHne 3aAaHHOro ToKa.

v

(o)}
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Kon ‘ Hom. Tok [MA] BapuaHT

PWR | Err L R 0.6A 2A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

YKka3aHue: HaunHas c Toka geuratens s 45A
aKTUBMPYeTCA YCTPONCTBO KOHTPONA 610KUPOBKY
(cm. 9. XapakTepuctuka cpabatbiBaHus u Kpusble
M3MeHEeHUA XapaKTepUCTUK).

6. Mpumepbl NnpumeHeHNA

3awwmuTHas ABepLa (aBapuitHbIN OCTaHOB)

B cnyyasx, rae 3awuTHoe oTKoYeHne ABnAeTca obbly-
HbIM paboynmm cocTosHMEM, HaNnpUMep, B 3aLLUTHON
fBepLe UM yCTpONCTBAX C yrpaBieHnem ABYMA py-
Kamu, NPUMeHATb OTKIIOHYeHUe COTNacHo puc. 4. Mpu
3TOM LieMb ynpaBneHus oTK/louyaeTcs yepes npefo-
XPaHWUTENbHOE pejie NPU HaaTol KHOMKe aBapuitHoro
ocTaHoBa. Ecniv oTK/loUEHEe MPOUCXOANT, Hanpumep,
nocpeacTBom 6e30nacHoro ycTponcTsa ynpasreHns
C BbIXOJJOM NONYNPOBOAHWKOBOW NIOTUYECKON Lieny,



TO OCTATOYHOE HaMpsKeHWe [JOMKHO COCTaBNATbL < 5B
NoCT. ToKa. MpepbiBaHNsA < 3MC OTGUILTPOBbIBAIOTCA.

ABapuiiHbI OCTaHOB

VIHTerpauma KOMOUHMPOBAHHOTO NycKkaTensa 3nekTpo-
ABUraTensa B Lenb aBapunHOro ocTaHoBa NpeAcTaBieHa
Ha puc. 5. B JaHHOM C/lyyae OTK/IOYaeTCA He Hanpsxe-
HUe MUTAaHUA Lenu ynpasieHns, a Lenb ynpasieHua.
Ecnn oTknoueHne NponcxoauT, Hanpumep, nocpea-
CTBOM 6€30MaCHOro yCTpOWNCTBa YyNpaBNeHNA C BbIXO-
[IOM NoNyNpoBOAHUKOBON NIOTNYECKOM Lienu, To ocTa-
TOYHOE HanpsAXeHne AO0/XKHO COCTaBNATbL < 5B nocT.
ToKa. [pepbiBaHnA < 3MC OTGUNLTPOBbIBAIOTCA.

YKa3zaHue: OTK/lOYEHME HAaNPAXEHNUA NUTAHNA LLenn
ynpaBneHus npu BKIIOYEHHOM 3/leKTpoaBuraTene
BCeraa CBA3aHO C U3HOCOM KOMBUHMPOBAHHOTO
nyckatens snektpoasuratens! Mostomy Takoe
OTKJ/IIOYEHWNe crieflyeT NPUMEHATb TONbKO B TOM
cflyyae, ec/iv B Te4eHUe BCero cpoka cnyxbbi cuctembl
oxupaertcs He 6onee 10 000 oTknoyeHUn. Ecnin
OTK/IOYEeHUe NPONCXOAUT, Hanpumep, NOCPeacTBOM
6e30MacHOro ycTpoiicTBa ynpaBneHus ¢ BbIXOAOM
nosynpoBOJIHUKOBOM NOTUYECKOI Lienu, TO 0CTaTou-
Hoe HanpsXeHne AOMKHO cocTaBNATb < 5B noct. Toka.
MNpepbiBaHUA £1MC OTGUNIBTPOBLIBAIOTCA.
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3awmTa 3NneKTpoasuraTena

Bce pyHKUMM, HeObXOaMMbIe AN obecnedyeHuna 6eso-
NacHOCTH, peanu3ytoTca KOMBUHNPOBAHHBIM NycKaTe-
nem snekTpoasuratena 6e3 NoCTOPOHHEro BMAHMA.
Ocobas KomMmyTaLMOHHaA TexHKKa He TpebyeTca. Pas-
BO[KY LLENW Harpy3kn ToKa cnefyeT BbINOMHATL COrnac-
HO NpuBefeHHbIM npumepam. MoaknioyeHne 6noka
AUTaHMA MOAYNA MOXHO OCYLLeCTBAATbL Henocpea-
CTBEHHO K MCTOYHWMKY HanpaxeHus 6e3 ncnonb3osaHua
npefoxpaHuTenbHoro pene PSR. To e camoe 0THOCUT-
CA U K yNpaB/eHuio.

BHEKTPOHBVII'aTenb CTOPMO3HbIM
MexXaHU3IMom

Mpu nogknoYeHNn anekTpoasBuraTens c TOpMO3HbIM
MeXaHWU3MOM (MOAK/IOUYEHNE B LLNTKE 33XXKMMOB deK-
TpofBMraTens) TOpPMO3HOM MexaHn3m Ha 400B nepem.
TOKa [OMKeH BbiTb NOAKMOYEH K pasbemam 2/T1 u 6/
T3. TopMO3HOI MexaHU3M c NuTaHrem 230B nepem.
TOKa HEObX0AMMO NOJKIIYaTh K pasbemy 4/T2 v Hyne-
BOW TOUKe 3NeKTpofBuraTens.

0Ob6s3aTenbHO OﬁpaTMTb BHUMaHuUe: KOHTPOﬂb CUrHana
TOKa ABuratens Heobxoanumo YBEJINYUTb Ha 3HaYeHune

Revision 1, Stand 05.2012

TOPMO3HOTO MeXaHU3Ma (HOMUHANbHbIN TOK
TOPMO3HOIO MeXaHWU3Ma).

3anacHble npegoxpaHUTenu

MpenoxpaHnuTenn paccunTaHbl Takum obpasom, 4To nx
3ameHa TpebyeTca TONbKO NoC/1e aBapUnHO CUTyaLuu.
[pn OTCYTCTBUU HANPAXKEHMUA B CETU UM OTKNTIOYEHUN
npepoxpaHuTenei noJaeTca CUrHan Kak npu obpbise
da3bl (muraHue csetonnonos PWR v Err n ropeHue cee-
Toamopa Lunm R).
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nacHble NpefoxpaHuTeny

BapuaHtbl 0.6A n 2.4A

3anacHble npefoxpaHuTenu

BapuaHTbl 9.0A

16A 31567 Wohner 20A 31568 Wohner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
YKasaHue: MepeuncierHble npefoxpaHnuTenu
06eCneynBaloT ONTUMaNbHYIO 3aLLMUTY OT KOPOTKOTO 30A31 569" Wohner
3aMbIKaHUA 1 HafeXHyIo paboTy NPy NYCKOBbIX TOKax 30A2903119° Phoenix Contact
ABUratens. PeKOMeHAyeTCs UCMob30BaTh TONbKO 30A CCMR30” Littelfuse

npeaoxpaHUTeNn sTUX TUNoB.

7. TexHUYeCKne XapaKTepUCTUKN

WcnonHexus

BxogHble AaHHble

* TonbKo ANA fBUTaTeNnen C TAXeNbIM MycKOM.

‘ Mmakc. 0,6A

‘ Makc. 9,0A

‘ MaKc.

M3K 60947-1 / UL 508

PacuetHoe HanpaxXeHue NnUTaHna Lenu ynpasneHna U, cornacHo

24B nocrt. ToKa

[OunanasoH HanpAXeHna NUTaHuA Lenun ynpasneHna

19,2—-30B noct. ToKa (32B noct. ToKa, makc. 1muH)

,6esonacH. Bbikn.”

HanmeeHme nUTaHua Lenun ynpasnexus, yposem; nepeknto4eHnsa

< 5B nocr. Toka

PacyeTHbIN TOK NUTaHWA Lenn ynpasnexnusa cornacHo M3K 60947-1

<40mA

BxomHou Tok

Ynpasnsiowuii Bxoa L, R YpoBeHb nepeksoueHus ,Low” (HU3kui)
YpoBeHb nepeksioyeHus ,6esonacH. Boikn.*
YpoBeHb nepeksouerus ,High* (Bbicokni)

-3—9,6B nocT. ToKa
< 0,5B nocrt. TOoKa
19,2—-30B nocT. Toka
<3mA
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WcnonHeHuna

BbixogHble gaHHble

‘ Mmakc. 0.6A ‘ Makc. 2.4A ‘ Makc. 9A

MpuHUMN KOMMYTaLUK

3aLWUTHbIN BbIXOAHOM Kacka ¢ bannacom,
TpexdasHoe raibBaHM4Yeckoe oTKoYeHne

PacyeTHoe pabouee HanpaxeHne Ue cornacHo MK 60947-1

500B nepem. Toka (50/60ru)

[lnanasoH pabouyero Hanpsaxenus cornacHo M3K 60947-1 cornacHo UL 508

42—-500B nepem. Toka

Tok Harpy3ku npu 20°C (cm. rnasy 9) 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
PacueTHbI pabounii Tok le cornacHo M3K 60947-1

AC-51 cornacHo M3K 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a cornacHo M3K 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A
cornacHo UL 508 (cm. rnasy 9) 0.6A 2.4A 6.5A
HomuHanbHasa KoMMyTauMOHHasA cnocobHocTb cornacHo UL 508

Full Load (Power Factor = 0.4) 0.3kBT1 (0.4n.c.) 0.9kBT (1.2n.C.) 2.3kBT (3.0n.c.)
Full Load (Power Factor = 0.8) 0.5kBT (0.611.C.) 1.7kBT (2.2n.c.) | 4.6kBT(6.1n.c.)

Tok yTeuku (Bxog, BbIX0A)

OmMA

OcratoyHoe HanpsxeHune npu le

<300mB | <400mB | <600mB

MIMNynbCHbI TOK

100A (t =10mc)

BxoAHaA 3awnTHaA cxema

BapucTopbl, NnaBkue npefoxpaHnuTent

Short Circuit Current Rating (Tok kopoTkoro 3ambikaHus)
SCCR cornacHo UL 508a (B pa3paboTke)

c npenoxpaHuTenem knaccaJ (30A) npurogHo
[INA 3neKTpoLenei C CUMMETPUYHbBIM TOKOM He 6onee
100kA3¢p¢., makc. 500B

Bbixopa o6paTHOro curHana

WcnonHeHne KOHTaKTa

OpMHapHbI KOHTAKT, 1 nepeknioyalowuini KOHTaKT

N\aTepman KOHTaKTa, HOBO€E COCTOAHNE

Cnnas cepebpa, TBEpAOE 30/104eH1e

npu Ucnonb3oBaHWN B KayecTse

CUrHaNbHbIN KOHTAKT C1NoBoW KOHTaKT

Makc. KOMMYTaLNOHHOE HanpaXeHue

30B nepem. Toka / 250B nepem./

36B nocr. Toka nocT. ToKa

250B nepem. Toka

MUH. KOMMYTaLWOHHOE HanpsXeHne 100mB 12B nepem./nocrt. Toka
MaKc. TOK ANIMTeNbHON Harpysku lo 50mA 6A

MWH. KOMMYTaLMOHHbIN TOK 1mA 10mA

MaKC. MOLLLHOCTb OTK/IIOYEHMA®, aKTUBHAA Harpyska 24B noct. Toka 1.2B1/- 140BT/1500BA

I/Ismepmeanaﬂ TEXHUKA OTHOCMTENIbHO XapaKTEPUCTUKM C

pabatbiBaHWA, 9. XapakTepucTuka cpabatbiBaHNA

[Byx¢asHoe nsmepeHue Toka, Jnanason

0.075-0.6A 0.18—2.4A 1.5-9A

KoHTponb BennuunHa lyaee > luow = (lnare. L/ Tuaec) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
cummetpuu BennunHa lyae. < Liom => (luare L/ Teom) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
Bpems cpabaTtbiBaHus 2MuH /1.8 ¢

KoHTponb 06pbisa ¢passl I(L1), I(L3) tun. > 75MA ‘ >150MA ‘ >1200mA
Benuuunna (yron (L1, L3)) 170-190

Bpems cpabatbiBaHmsa <1.8c

BroknpoBoyHas 3awma, | (L1) oder I(L3) - - > 45A
Bpema cpabatbiBaHua - - 2c
XapaktepucTuka cpabatbiBanus (cm. rasy 9) cornacHo M3K 60947 Knacc 10A

Bpema oxnaxaeHna 20MUH.

dnemeHTbl ynpaBneHus

ViHpukatop paboyero Hanpsaxexus

CeeToauon PWR (3eneHbiit)

ViHpuKaTop HencnpaBHocTel Npubopa 1 ownbok npouecca

CseTopuon PWR (3eneHbii)

VIHOMKaTOp ynpasieHus BpalieH1e NpoTue/no 4acoBow CTpenke

Csetoawuop L (kentbiit) / ceeTognon R (KenTbiir)

KHonka

KBntupoBaHue olwmnbku

nOTeHLLI/IOMeTp ana HaCTpOﬁKM HOMWHANbHOIO TOKa 3NneKTpoABuratena

240°

* [lpyrve naHHble no 3anpocy.
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WcnonHeHna

Ob6LuMe XapaKTepucTUKm

Mmakc. 0.6A ‘ Makc. 2.4A ‘ Makc. 9A

PaccenBaemasi MOLLHOCTb MUH./MaKC.

0.88BT1/2.8B1 ‘ 0.88BT1/5,5BT ‘O.SSBT/lZBT

MaKC. 4acToTa KOMMYTaLUK (MTPOJOIKUTENBHOCTb UMITYNbCA U May3bl 50:50)

20y

HanpsaXeHNeM, HanpaXKeHNEM NUTAHNA Leny yNpaBneHna u
KOMMYTaLMOHHbIM HanpsXeHnem

HomuHanbHoe HanpsxeHue ceTu (< 500B nepem. Toka)
HomuHansHoe HanpsxeHue cetu (< 300B nepem. Toka
Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. ToKa)
HomuHanbHoe HanpsxeHue cetu (< 300—500B nepem. Toka)

PacyetHoe WMNynbCHOE HanpsAXXeHue mexay BXOAHbIM ynpas/ialoWwWum

6kB

BesonacHoe pa3aenetue (EN 50178)

besonacHoe pa3sgenetue (MK 60947-1)
Basosas nsonauus (MK 60947-1)

BxonHoe ynpasnaioliee HanpsXeHune, HanpaXXeHne NUTaHUA Lenn
ynpasJieHUs 1 BbIxof 06paTHOrO cUrHana, BbIXxoa o6paTHoro
CUrHana n KOMMyTaLUOHHOE HanpaXeHue

HomuHansHoe HanpsixeHue cetu (< 500B nepem. Toka)
HomuHanbHoe HanpsxeHue ceTu (< 300B nepem. Toka

Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. Toka)
HomuHanbHoe HanpsxeHue ceTut (< 300—500B nepem. Toka)

besonacHoe pa3sgenetue (MK 60947-1)

BesonacHoe paspaenerue (EN 50178)

BesonacHoe paspenerue (MK 60947-1))
basosas usonaums (MK 60947-1)

TemnepaTypa oKpyXatoLiel cpeabl: SKCnayaTauua —25°C—+70°C
Temnepatypa oKpyxatolieit Cpefbl: TPaHCMOPTUPOBKa, XpaHeHue —40°C-+80°C
Kateropwa nepeHanpsaxeHus 1]
CreneHb 3arpAsHeHna 2

CTaHOapTbl/HOPMATUBHbIE JOKYMEHTbI
Tpe6oBaHuA K 3NeKTpoCTaHL UK

M3K 60947-4-2 / M3K 61508-1 / ISO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Cpok cry*6bi

3x107 KOMMYTALMOHHbIX LIUKTOB

CreneHb 3aLWnThbI

1P20

MoHTaXHoe nonoxeHune

BEPTUKa/bHO (LINHA / TOPU3OHTaNbHasA
moHTaxHas DIN-pelika)

MoHTaxX (cM. 9. KpuBble U3MEHEHUs XapaKTepUCTIK)

YcTaHoBKa B paf 6€3 uiu ¢ npomexyTkom 220 mm

Kopnyc:

Martepuan

Pasmepbl BKJIOY. afjantep Ana MOHTaXHOW penku
Pasmepbl BKOY. afanTep WuHbl compact
Pasmepbl BKNOY. afanTep WuHbi classic

PA 6.6
(22.5/175/138)mm (LI x BxT)
(22.5/160/156)mm (LI x BxT)
(22.5/200/156)mm (LI x Bx T)

[NaHHble No noaKoYeHuIo (NonepeyHoe ceyeHne NPoOBOAHNKA)
BWHTOBbIE KNeMMbI (KecTK./T1bK.)
Pe3bba M3, pekoMeHyemMble MOMEHTbI 3aTAXKN

CM. yKasaHus no noaksoyenuto (ctp. 70)
0.14—-2.5mm?* (AWG 26—14)
0.5—-0.6Hm

XapaKTepucTuku NogKnoYeHns, anantep
Apantep Ans MOHTAXHOW perku ()KecTKuin/rnbkni)
MefHas wuHa compact/classic

0.2—-6MM? / 0.2—4mm? (AWG 24—10)
5 (unu 10) x 10mm / 5 (1nm 10) x 30mm

MaKCcMManbHbI TOK 2500A
Bec

ApanTep ANA MOHTaXHOW peiiku OK. 368"
ApanTep wuHbl compact oK. 374r
ApanTep WuHbl classic oK. 3771

* CMm. 3aBOACKYIO TabnuyKy.

KoHTakTHaa uHpopmaumsa

Waohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener StralRe 10 - D-96472 Rédental

MouToBbiit anpec Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - fepmarus

TenedoH +49 (0) 9563/751-0 - Dakc +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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8. Sicherheitstechnische Funktionen * | Safety functions ™ |
Fonctions techniques de sécurité* | Funzioni di sicurezza™ |
Funciones técnicas de seguridad * | [laHHble no TexHuKe 6e3onacHocTn *

Systembedingungen | System conditions | Conditions du systéme | Condizioni del sistema |
Condiciones del sistema | TpeboBaHus K cucteme

Datenbank fiir Ausfallraten / Database for failure rates / Base de données pour taux de SN 29500
défaillance / Banca dati per frequenze di guasto / Banco de datos para rangos de fallo / basa
[aHHbIX M0 4aCTOTE OTKA30B

Systemtyp (bestehend aus Subsystemen) / System type (consisting of subsystems) / B
Type systéme (composé a partir de sous-systémes) / Tipo di sistema (composto da sottosistemi) /
Tipo de sistema (compuesto de siste-mas subordinados) / Tun cuctembi (coctoawmm

13 nogcucTem)

Angewandte Norm / Standard used / Norme appliquée / Norma applicata / Norma empleada / IEC 61508 /
MpumeHaembin cTanaapt CEl 61508
Beta-Faktor / Beta factor / Facteur Béta / Fattore Beta / Factor beta / beta-daktop 1%
MTTF Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / afios / net] 39,3/39.3

Bei Umgebungstemperatur 40°C / at an ambient temperature 40 °C / pour une température
ambiante de 40 °C / a temperatura ambiente 40 °C/ para temperatura ambiente de 40 °C /
npv TemnepaTtype okpyxatowiei cpeapbl 40 °C

Sicheres Abschalten | Safe switch-off | Coupure de sécurité | Spegnimento sicuro
Desconexién segura | besonacHoe oTkno4eHne

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C
ambiente /Temperatura ambiente / Temnepatypa okpyxatoleit cpefibl

MTTFd Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / afios / net] 517
Abschaltzeit [ms] / Switch-off time / Temps de coupure / Tempo di disinserzione / 80

Tiempo de desconexion / Bpems Ha oTkloueHmne

Asd [FIT] safe, detectable / HapexHoe, onpefensemoe 664

Asu [FIT] safe, undetectable / HapexHoe, Heonpepensiemoe 968

Add [FIT] dangerous, detectable/ onacHoe, onpepensemoe 218

Adu [FIT] dangerous, undetectable / onacHoe, Heonpefensemoe 2,67/2.67

SFF [%] Safe Failure Fraction / pons 6e3onacHbix cboes 99,9/99.9

DCS [%] Diagnostic coverage safe / guarHoctuueckoe nokpbite ansa 6esonacHoix cboes 40,7/40.7

DC [%] Diagnostic coverage / anarHoctuyeckoe nokpbitue cb6oes 99

PFH Probability of a dangerous failure per hour / BepoaTHOCTb ONacHOro oTkasa 3a 4ac 2,67x10-9/2.67x10-9
Sicherheitslevel gemaR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon / IEC/CEI 61508-1:SIL 3
Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad seguin / YposeHb 6e30nacHocTu cornacHo ISO 13849-1:Kat. 3PLe

Motorschutz | Motor overload protection | Protection moteur | Protezione termica |
Proteccion del motor | 3awura anekTponsuratens

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C
ambiente / Temperatura ambiente / TemnepaTypa okpy»atoLLeii cpepl

MTTFd Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / afios / net] 447
Abschaltzeit [ms] / Switch-off time/ Temps de coupure / Tempo di disinserzione / Class 10A, IEC/CEI 60947
Tiempo de desconexion / Bpems Ha oTKkloueHmne

Asd [FIT] safe, detectable / HagexHoe, onpenensemoe 637

Asu [FIT] safe, undetectable / HapexHoe, Heonpeaensiemoe 870

Add [FIT] dangerous, detectable/ onacHoe, onpepensemoe 239

* Siehe Typenschild / See rating plate / Voir la plaque signalétique / Vedi dati di targa / Véase la placa de caracteristicas /
CM. 3aBOACKY0 TaBNNUKY.
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Adu [FIT] dangerous, undetectable / onacHoe, Heonpenensemoe 17

SFF [%] Safe Failure Fraction / nons 6e3onacHbix cboes 99

DCS [%] Diagnostic coverage safe / guarHoctuyeckoe nokpbitie ana b6esonacHbix c6oe 42,3/423

DC [%] Diagnostic coverage / auarHoctuyeckoe nokpbitue cboes 93,3/93.3
Sicherheitslevel gemaR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon / IEC/CEI 61508-1: SIL 2
Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad segtin / YpoeHb 6e30nacHOCTH COrnacHo

Kat. Kategorie / Category / Catégorie / Categoria / Categoria / Kateropus
*  Siehe Typenschild / See rating plate / Voir la plaque signalétique / Vedi dati di targa / Véase la placa de caracteristicas /
CM. 3aBOICKYI0 TabnmnuKy.

9. Anhang | Appendix | Annexe | Appendice | Apéndice | MpunoxeHue

Auslosekennlinie bei 20°C | Trigger characteristic curve at 20°C | Courbe de déclenchement
a20°C | Curva diintervento a 20°C | Curva caracteristica de disparo para 20°C | Xapaktepuctu-
Kn cpabatbiBaHua npu 20°C
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[s] Auslosezeit / Release time / Temps de déclenchement/ Tempo di intervento / Tiempo de disparo / Bpems cpabatbiBaHus npu

1/1y Uberstromfaktor (Das Verhéltnis zwischen dem tatséchlichen Strom und dem parametrierten Nennstrom) / Overcurrent factor

(The ratio between the actual current and the parameterized nominal current) / Facteur de surcharge (Le rapport existant

entre I'intensité effective et I'intensité nominale paramétrée) / Fattore di sovracorrente (rapporto tra la corrente effettiva e la

corrente nominale impostata) / Factor de sobrecorriente (Relacion entre la corriente real y la corriente nominal parametrizada) /

KpaTHoCTb TepMuyeckoii ycToiunsoctn (COOTHOLWEHNE MeXy GpaKTUYeCKUM TOKOM 1 NapameTpUpoBaHHbIM HOMUHAb-

HbIM TOKOM)

Deratingkurven bei 100 % Einschaltdauer | Derating curves for 100 % operating time |

Courbes de déclassement a 100 % de la durée d’enclenchement | Curve di derating con

carico permanente al 100 % (ulteriori dati su richiesta) | Curvas derating para duracion

de conexioén del 100 % | KpuBble u3meHeHMA xapakTepucTuk npu 100 %-Ho
NpoAoIKUTENTbHOCTN BKJTHOHEHUA

In den Deratingkurven sind alle zugelassenen Sicherungen (s. Kapitel 6.) beriicksichtigt / All permitted fuses (see
chapter 6) are taken into account in the derating curves / Les courbes de déclassement prennent en compte tous
les fusibles homologués (voir le chapitre 6) / Nelle curve di derating sono considerati tutti i fusibili ammessi (ved.
Capitolo 6) / En las curvas derating se han tenido en cuenta todos los fusibles autorizados (véase el capitulo 6) /
Ha KpuBbIX N3MEHEHWI1 XapaKTepUCTUK yUTEeHbI BCe IOMYyLLEHHble K 3KCMTyaTaluu NpefoxpaHuTenu (Cm. rasy 6).

78



DE |GB|F|1|ES|RU

Ausfiihrung DIN-Tragschiene | DIN mounting rail type | Version pour rail DIN | Versione per
guida DIN | Modelo para carril DIN | UcnonHeHue gns obLeit TOKONPOBOAALLEN LUNHDI

I [A]
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9 T —
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e 4
; | 1=9A
6 T, ~~
: S i N\
: . N
N

3 1,=24A .
2 I 229
1 ] 1,=06A Ty
8[2/: [ =
01/ 3 taf°Cl
T 0 10 20 30 40 50 60 70

Ausfiihrung Sammelschienensystem | Busbar system type | Version pour
jeu de barres | Versione per sistema barre | Modelo para sistema de barra colectora |
Obuan TokonpoBoAALLAA WUHA

1.[A]
0 Il=?A t,=20°C
8 - I,=9A t,240°C
7 4 1,=9A
6 I  —
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Il Angereiht mit Abstand von 20 mm / Mounted in rows at a distance of 20mm / Montés avec un espace de 20mm /
affiancati con distanza di 20mm / Instalado con separacién de 20mm / YctaHoBKa B pAfi C TpOMeXYTKOM 20MM

IIII Angereiht ohne Abstand / Mounted in rows with zero spacing / Juxtaposés sans espace / Affiancati senza distanza /
instalado junto a otro sin separacion / YcraHoBka B psif 6e3 npomexyTkoB

I, Laststrom / Load current / Courant d’emploi / Corrente carico / Corriente de carga / Tok Harpysku

t, Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura ambiente /
Temnepatypa oKkpy»alouieii cpefibl

t; Temperatur Sammelschiene / Busbar temperature / Température jeu de barres / Temperatura barra / Temperatura
de la barra colectora / Temnepartypa WwunHbl
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