Detector de movimiento
orientable mini (PIR)

Detector de movimiento por infrarrojos de bajo consumo, econdémico y reducidas dimensiones. De facil
instalacion y orientacién gracias a su rétula giratoria que permite detectar cualquier movimiento dentro del
area.

Instalacién y posicionamiento cablematic

Desconectar la corriente eléctrica.
Posicionar el detector seglin el drea que se quiera cubrir, tal y como se indica a continuacion:
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Fijar nuevamente el detector en la rétula giratoria. £

Conectar la corriente eléctrica y probar el detector ajustando el tiempo “TIME" al minimo *-" y el ajuste de luz
“LUX" en la posicion “+". Dejar pasar uneos segundos para que el detector se estabilice y seguidamente,
muévase por delante del Area y observara como el piloto rojo que hay en el interior de |a lente se enciende.
El detector ya estara preparado para funcionar.
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Ajustes de luz ambiente vy tiempo

Ajuste de luz ambiente “LUX™ El detector Q‘ e P
distingue entre luz dia (claridad) y noche

(oscuridad). En la posicion noche, girar el @ -i
mando hacia *-" y el detector sélo se activara > P
cuando detecte movimiento y esté oscuro. En TIME LUX

la posicion dia , girar el mando hacia “+”" y se ] I

activara cuando detecte movimiento y haya
claridad.

Ajuste del tiempo de encendido “TIME™ Girar el mando hacia la posicién “-" o “+" para regular de 1 a
7minutos, segln convenga.

Precauciones

Recomendamos instalar por un electricista o experimentado.
No situar objetos maviles frente al sensor.
No instalar cerca de acondicionadores, calefacciones o zonas de alteracion de temperatura.

Resolucion de problemas

La carga no funciona:
-Comprobar si los cables positivo“L” y neutro“N”estan en la posicion correcta.

-Si el cable neutro esté bien conectado y el piloto funciona répidamente al
conectar el detector, comprobar que los mandos “LUX" y “TIME” estan en la posicion correcta.

La sensibilidad es baja:
-Comprobar si la ventana frontal esta lo suficientemente limpia para recibir la
sefal.
-Comprobar si la sefal se recibe dentro del campo de deteccion.
-Comprobar la altura de instalacion del detector.
-Comprobar que la orientacion es la adecuada.

El detector no para de funcionar:
-Comprobar si hay continuas sefiales en el campo de deteccion.
-Colocar el tiempo de intervalo mas largo.
-Comprobar si la carga eléctrica corresponde a la admisible por el detector.
-Comprobar que no haya instrumentos o aparatos que alteren la sefial cerca del detector.

E ificacion

cablematic
Alimentacion .........ccccen.. 220-240 V~ (50Hz)
Luz ambiente .................... 3 Lux a 2000 Lux
Tiempo de encendido ....... Min. 1 minuto /Max. 7 minutos
Carga maxima.................... 1200W (incandescencia)/ 300W ( bajo consumo)
Distancia de deteccion ..... Maximo 12 metros
Angulo de deteccion ......... 140°
Temperatura de trabajo .... - 20 +40°C
Altura de instalacion ......... entre 1.8 y 2.5 metros
CONSHMD e 0,45W (trabajo) / 0,1W (en espera)

Velocidad de deteggiéﬁ de06ai15m/s
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