
 

 

 

  މަސައްކަތގުެ ދިނމުގުެ  ސޕަްލައިކޮށް ޓކެްނޮލޖޮީ ގާއިމކުުރުމަށް ބނޭުނވްާ ތަކތެި    GNSSކއަުންސިލގްއަި   . ގރުައިދ  ކ 
 މައުލ މާތު ކަރދުާސް 

 އާއި ގުޅޭ.  AHR/338/2023/7-(IUL)338ނަމްބަރ: 

 
 1 ބީލމަާބެހޭ މަޢުލ މާތު 

(IUL)338-AHR/338/2023/7  :ު1.1 އިޢުލާން ނނަްބަރ 
 1.2 އިޢުލާނގުެ ތާރީޙް:  2023 ޖަނވަަރީ  27
 1.3 ބީލމަުގެ ތފަޟްީލް:  ސަޕްލއަިކުރނުް ޓެކްނލޮޖޮީ ގއާމިުކުރމުަށް ބނޭުންވާ ތަވެތި  GNSS ގއަިކއަުނސްިލް  ގުރއަިދ  ކ.  
 2 ބީލމަުގއަި ޢމަލަުކުރނާޭ އސު ލު 

މި ބީލަމަށް ކރުމިަތިލވެޭނީ މިނސިޓްރްީ އޮފް އިކނޮމޮިކް ޑވެެލޮޕމްެންޓް ގއަި ވިޔަފރާީ ރޖަސިްޓރްީ  
 ފރަާތްތކަަށވެެ. ކޮށްފއަވިާ 

ބީލަމަށް ކރުމިަތިލވެޭނޭ  
 ފަރާތްތއަް: 

2.1 

ބީލަން ހޅުވުުމަށް ކަނޑއަެޅިފއަިވާ ތރާީޚްގެ ކުތިން މޢަުލ މާތު ކަރދުާހށަް ކޮންމެހެން ގެންނނަް ޖެހޭ  
ގެނވެޭނއެެވެ. މިފަދަ  ބަދަލއެް ގެނއަމުަށް ފނެއިްޖެ ހިނދއެްގއަި އެ އމެެންޑމްަންޓއެް )އުނި/އތިުރއެް(  

 އމެއންޑމްަންޓްތަކަކީ ބީލަން ކަރދުހާުގެ ބއަކެެވެ. 

ބީލަން ކރަުދހާަށް ބދަަލު  
 ގެނއަުން: 

2.2 

ބީލަން ތއަްޔާރކުޮށް،   .ވނާީ ހުށަހަޅާ ފަރާތގުެ ރސަމްީ ކޓޯޝޭަން ފމޯެޓްގއަވެެ  އޮންނނަް ތއަްޔާރކުޮއްފއަި ބީލަން •
ހުށަލޅެމުއާި ބީލަން  

 ހޅުުވމުުގެ ބއަދްަލވުުން: 

2.3 

• CORS ެްފޮނވުާގޮތަށް ހމަޖަެހފިއަިވާނމަަ އެފދަަ   ލަރުކށޮް ކަރކެްޝނަަލް ޑޓާާ ސްޓޝޭަނއ
ކ.  ދުރު ނ ން ހސިާބއެގްއަި ހަރުކޮށް  ލމޯޓީަރުކ   50އއާި  ކ. ގުރއަިދ   ސްޓޭޝަނއްއެް
 .ހުށަހޅަަނވްނާއެެވެ ޚދިުމަތް ލިބޭނެ މއުްދަތު ވކަިން ސްޓޝޭަނގްެ ގުރއަިދ  އަށް

  CORSސްޓޝޭަނއްއެް ވާނމަަ ނުވތަަ އތިުރު   CORSކ.ގރުއަިދ  ސރަަހއަްދގުއަި  •
ސްޓޝޭަނއްއެް ގއާމިް ކުރަން    CORSސްޓޭޝަނއްއެް ގއާމިު ނުކށޮް ހދިމުތަް ދވެޭނމަަ 

ސްޓޭޝަނއްއެްގެ     CORSމި ހާލަތގުއަި ގުރއަިދ  އއާި އެނމްެ ކައިރިން  ނޖުެހޭނއެެވެ.
 ސަރހައަްދު ބަޔނާް ކރުަންވާނއެވެެ.  ހިދުމަތް ލިބޭ

• CORS ްހމަޖަެހފިއަިވާނމަަ  ކަރކެޝަަނލަް ޑާޓާ ފޮނވުާގތޮަށް ސްޓޝޭަނއްިނ
ހުށަހޅަަނވްާނއެެވެ.   ޝެޑއިުލއްއެް ދއަްކނަޖްެހޭ ފގީެ އސެްޓޭޝަނގްެ ޚދިމުަތް ބޭނުނކްުރނަް

 ޚދިުމަތް އަބަދށަް ފރޯުކއޮދްޭ ގތޮަށް ސްޓޝޭނަްގެ CORS އަދި ފއީަކއާި ނުލާ

 .ހުށހަޅަަނވްާނއެެވެ  ހމަޖަެހިފއަިވާނމަަ އކެަން އެނގޭނެފދަަ ލއިމުއެް
ވާނއެެވެ. އަދި  އޮންނަން   ލސިޓްއެް ތކަެތގީެ ފޯރކުއޮދްޭ އގައާި ތކަެތގީެ ފޯރުކއޮދްޭނެ •

 .މަޢލު މާތވުސެް ހުށހަޅަަންވނާއެެވެ ތކަެތގީެ ތފަސްީލް ޓެކންކިަލް ފޯރުކއޮދްޭ
ވޮރަނޓްީ ހމިަނަން   ކޓޮޭޝނަްގއަި ދޭނމަަ ވޮރނަްޓއީއެް  ފރަާތުން ފޯރކުޮށދްޭ  ތަކެތި •

 .ހުށހަޅެިދާނއެވެެ ވޮރަނޓްީގެ މއަުލ މާތު ވކަިނވްސެް ވާނއެެވެ. ނުވތަަ



 

 

  .ބަންދކުުރެވފިއަެވެ  އޮންނަން ވާނީ ސިޓއީުރއައެްގއަި ބީލނަް ހުށަހޅަާ •
ލިޔކެިޔނުްތަށް   ހުށަހޅަަނޖްެހޭ  ބީލމައާެކު ބލީަނތކައާި،  ނވުާ ފރުިހމަަ ލ މާތުމަޢު •

 .ބީލނަްތަކށަް މާކްސް އއެް ނުދވެޭނއެެވެ  ފުރިހމަަނވުާ
 ތމަސްީލުކރުާ ފރަާތއެް ބީލަން  ނުވަތަ އފެަރާތް ފަރާތތްއަް  ބޭނނުްވާ ހށުަހޅަަން ބީލަން •

 .ހުށަހޅެމުުގެ ބއަދްަލވުމުަށް ޙޟާިރވުނާް ވާނއެވެެ
ގނިަ   އށަް ވރުެ )އކެއެް( 1 ފަރތާަކށަް ބއަިވެރިވާ   ބއަދްަލވުމުުގއަި ހށުަހޅެމުުގެ ބީލަން •

  .ނމަުގއަި ބިޑް ހުށހަޅެިދނާއެެވެ ފަރާތްތކަގުެ

  11:00ދވުަހގުެ  ހމޯަވާ    2022 ޖ ން  13ހށުއަޅައުްވަން ޖހެޭނީ ންދާސީ ހސިާބު އަ •
އދަި ބިޑު ހށުަހޅެުމަށް ހާޒިރު ނުވާ    އަށް ކ.ގުރއަިދ  ކއަުނސްލިް އިދރާއާަށެވެ.

ފަރާތްތކައާި ގަޑޖިެހިގނެް އަންނަ ފރަާތްތަކގުެ އަނދްާސީ ހސިާބު ބަލއައެް ނުގަނވެޭނއެެވެ.  
ޖސިޓްްރކީުރމުަށް ކަނޑއަަޅާފއަިވާ ވގަުތގުެ ކުރިން ރޖަސިްޓްރީ ނވުާ  އަދި އިޢުލނާުގައި ރަ

  .ފަރާތްތކަގުެ އަންދސާީ ހސިާބު ބާތލިު ކރުެވޭނއެވެެ
 3 ބީލމައާެކު ހުށހަޅަަން ޖެހޭ ތަކެތި: 

ބީލމައާެކު ހުށހަޅަަންޖެހޭ   ކނޮމްެހެން ހށުަހޅަަނޖްެހޭ ތަކއެްޗކަީ:  ބީލމައާެކު
 ތަކެތި: 

  
  

 ޕްރޮފއަިލް  •

 ކޯޓޝޭަން  •
 ރޖަސިްޓަރީ ކޮޕީ  ވިޔަފާރގީެ  ފރަާތގުެ ހށުަހޅަާ ބީލަން •
 4 ޙވަާލކުުރުން ބީލަން އިވލެއުޭޓް ކުރމުއާި ބީލނަް 
ހުށަހޅަާ ބީލނަްތކަުގެ ތެރއެިން ޝަރތުު ހމަަވާ ބލީަންތއަް ވަޒަނކްޮށް، ބލީަން ހށުަހޅެުމަށް   •

ދީފއަިވާ މަޢުލ މާތތުަކށަްޝއާި ޝަރތުުތަކއާި ބލީަން ވަޒަންކރުމުަށް ބޭނނުްކުރާނޭ  
 ދވެޭނއެެވެ.މިންގަނޑަށް ބލައަިގެން ފުރހިމަަކއޮފްއަިވާ ބލީަންތކަަށް ޕއޮިންޓް  

)ހތައެް(    7ޢާނމްު ޙާލަތތްަކގުއަި ބީލނަް ހުށހަޅަާ ތާރީހުން ފެށގިެން ރސަމްީ ބަނދްު ނ ން  •
އިވލެއުޭޝަނގްެ ނަތޖީާ   ދުވހަުގެ ތެރގޭއަި ބީލަނތްއަް އިވލެއުޭޓްކޮށް ނިނމްމުަށްފހަު

ން  ބިލަންވރެިންނަށް އެންގޭނއެވެެ. މި މއުްދަތުގއަި މި މސައަްކަތް މުކުރވެނޭމަަ އެކަ
 ސބަަބއާެކު ބީލަނވްެރިނންަށް އަނގްނާއެެވެ. 

ބީލަންތަށް ހުށަހޅެމުަށފްަހގުއަި މސައަްކަތުގެ ސޮކޯޕަށް ނވުަތަ ބޖަެޓަށް ރިޢާޔަތކްޮށް،   •
ނުވަތަ އއެިނކްމަަކަށް އަންނަ ބދަަލއެްގެ ސބަަބުން މި ޢއިލުާނު ބާތލިުކރުަން ޖެހއިޖްެނމަަ  

 ރލިަނދް  ކއަުނސްިލގްެ އިދރާއާަށް ލިބގިެނވްއެެވެ. އެކަން ކރުމުުގެ އިޚްރޔިާރު ކޅޮމުަޑުލު ހި

ބީލަންތއަް އިވލެއުޭޓކްޮށް، ނަތޖީާ ބލީަންވރެިންނަށް އެންގމުަށފްަހގުއަި މަޤުބ ލު ޢުޛުރއެް   •
އިފނިމަަ، އިޢުލނާު ބާތިލކޮށް އލަުން މސައަްކަތށަް އިޢުލާނު  ނެތި ބީލަން ދ ކއޮްލަ

ލަނވްެރޔިަކމާދެު މާލއިްޔަތު ގވައާިދުގއަިވާ  ކުރވެޭނއެެވެ. އަދި މސައަްކަތް ދ ކއޮލްާ ބީ

އިވލެއުޭޓް   ބީލަންތއަް
 ކުރުން: 

4.1 



 

 

ގޮތގުެމަތިން ފިޔަވަޅު އޅައަިދނިމުަށް  އެދި މިނސިްޓރްީ އޮފް ފިނޭނސްއްަށް، ހުށަހޅެމުުގެ  
 އިޚްތިޔާރު ހިރލިަނދް  ވއަުނސްިލަށް ލިބިގެނވްއެެވެ 

ކއަުނސްިލނުް އެއްވެސް ސބަަބަކާހުރެ، ހުށަހޅަފާއަިވާ ބީލނަްތަކއާި އޢިުލާނު  •
   ބާތިލުކށޮްފިނމަަ ދެން މސައަްކތަް ޙވަާލކުުރާނީ އލަުން އިޢލުާނކުއޮްގެންނވެެ.

ގއަި    2ޓކޮށް، ޕއޮިންޓް ދޭނޭ މިނގްަނޑު މި ކަރދުާހގުެ ސކެޝްަން  ބީލަންތއަް އިވލެއިޭ
 ހިމެނިފއަިވާނއެވެެ. 

އވިެލއުޭޓް  ބީލަންތއަް  
 ކުރާނޭ މިނގްަނޑު: 

 4.2 

ބީލަންތއަް އިވލެއުޭޓކްުރމުަށްފހަު އނެމްެ މަތިން މާވްސް ލިބޭ ފރަާތކަަށް މސައަްކަތް   •
ޙަވާލކުުރމުުގެ ކރުިން ތރިީގއަވިާ ކނަްކަން ފުރިހމަވަެފއަވިޭތޯ ބލައަި، އެކަންކނަް  

އއެްބސަްވމުުގެ ސއޮި ކުރވެޭނީ މި ކަނކްަން  ފުރިހމަަކރުމުަށް އެފރަާތަށް އެނގްޭނއެެވެ. 
 ފުރިހމަަކރުމުަށްފހަުގއަވެެ. 

ބީލަން ކމާިޔާބކުުރާ ފަރތާުން ކޅޮމުަޑުލު ހިރލިަނދް  ކއަުނސްިލަށް ދއަްކނަްޖެހި   •
 ފަރާތއެް ނމަަ އެ ފއަސިާ ދއަްކއަި ޚލަސާްކުރމުަށް މއުްދަތއެް ދެވނޭއެެވެ. ނުދަށކްއަިވާ  

ން ދއަުލތަަށް ދއަކްަންޖެހޭ ފއަިސާ އެއް ނެތކްަން  ބީލަން ކމާިޔާބކުުރާ ފަރތާު •
ކަށވަަރުކރުުން: ދއަލުަތަށް ދއަްކނަޖްެހޭ ފއަސިއާއެް ނުދއަކްއަިވާ ފަރާތއެް ނމަަ، އެ 
ފއަިސާ ދއެްކމުަށް ނުވތަަ ފއަިސާ ދއަްކއަި ޚަލސާްކރުާނޭ ގޮތކަމާެދު މޯލޑްިވްސް  

 އއްުމަށް އެ ފަރތާށަް މއުްދަތއެް  އިންލަންޑް ރވެެނއިު އޮތޯރޓިއީއާެކު އއެްބސަަވމުަކަށް
 ދެވނޭއެެވެ. 

މަތީގއަިވާ ކަނކްަން، ދވެޭ މއުދްަތގުއަި ފުރިހމަަކއޮފްއަި ނުވނާމަަ އްފަރތާަށް ބީލަން   •
ޙަވާލކުުރަން ނިނމްައިފއަިވާ ނިނމްުން ބާތިލކްޮށް، ދވެަނއަަށް އެނމްެ މަތީ މާކްސް ހދޯި  

 ޙވަލާުކުރމުގުެ މސައަްކަތް ކރުއިަށްގނެްދވެޭނއެވެެ. ތަށް ބީލަން ފަރާ

ބީލަން ކމާިޔާބވުާ ފަރާތށަް އއެްބސަްވމުުގއަި ސއޮިކރުުމަށް ލޔިމުުން އަނގްާތާ ގިނވަެގނެް   •
)ދހިަ( ދވުަހގުެ ތރެޭގއަި އއެްބސަްވމުުގއަި ސއޮިކރުމުަށްޓކައަި ކރުނަްޖެހޭ ކަނކްަން    10

އއެްބސަްވމުުގއަި ސއޮކިުރަނވްާނއެެވެ. މަޤުބ ލު ޢުޛރުއެް ނތެި މި  ފުރިހމަަކށޮް، 
ލަން  މއުްދަތުގއަި އއެްބސަްވމުގުއަި ސއޮިކރުމުަށް ޙާޟރިު ނވުއެޖްެނމަަ އެފަރތާަށް ބީ

ޙވަލާުކުރނަް ނިނމްައިފއަިވާ ނިނމްުންބާތލިްކށޮް، ދވެަނައަށް އެނމްެ މަތީ ޙަވާލކުުރަން 
ކއަުނސްިލަށް   ކ. ގުރއަިދ  މާކްސް ހޯދި ފަރތާއަް ބީލަން ޙަވލާކުުރމުުގެ ޢިޚްތިޔރާު  

  ލިބިގެނވްއެެވެ. 

ބީލަން ޙވަާލކުުރުން/   
 އެވޯޑްކުރނުް: 

 4.3 

  

 

 

 



 

 

ބލީަން ހުށހަަޅާ ފަރާތޮތަކށަް ދވެޭ އިރޝުާދު:  1ސެކްޝަން   

 5 މސައަްކަތާ ބެހޭގތޮުން ދވެޭ މަޢުލ ތު 
" ގއަި ވާ ޓކެްނިކލަް އިންފމޯޝޭަން ޝޓީްގއަި  1މި ބިޑއާިބެހޭ ހުރހިާ ޓކެްނކިަލް މޢަުލ މާތއެް "ޖަދވުަލު   

ކއުަރމަންޓއާި  ސސިްޓމަް އިންފމޮޭޝަން ޝޓީްގއަިވާ ރި ކރުާ ފަރާތުން ޑެލިވަރ ކއޮްދޭ ހިމެނިފއަިވާނއެވެެ. ބިޑް ކމާިޔާބު
  • ދމިާވާން ވާނއެވެެ. 

 

: ބލީަމަށް މާކސްް ދިނމުުގއަި ޢަމލަކުުރެވނޭޭ އުސ ލު 2ސެކްޝަން   

Price (inc. GST) with 
termination 

80% Bidder with the lowest price will 
be awarded highest points and 
the rest will be determined by 

fraction matrix basis 

Delivery (days) 10% Bidder with the lowest number 
of delivery days will be awarded 
highest points and the rest will 

be determined by fraction 
matrix basis. (This includes 

installation of CORS) 

Product Warranty (Years) 10% Bidder with the highest number 
of years for product warranty 
will be awarded highest points 
and the rest will be determined 

by fraction matrix basis. 

 

 
 
 

 

 

 
 
 
 
 
 



 

 

 
 1ޖަދުވލަު  
 

 ތަކތެީގެ ލިސޓްް ތިރީގައި އެވަނީއެވެ.ޖެހޭ ފޯރުކޮއދްޭން .1

CORS Station Specifications  

▪ Establishment of a Continuously Operating Reference Station (CORS), only if a CORS is currently 

not operated within 50km from the island/site  

o Provide the hardware required for the establishment CORS  

o Traveling to location and installed the station  

o Maintenance of CORS station and ensuring undisrupted service.  

▪ Key features  

o GNSS Receiver  

▪ 624 Channels  

▪ GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou, SBAS, QZSS  

▪ Network RTK with Horizontal: 10 mm + 0.5 ppm RMS, Vertical: 15 mm + 0.5 ppm RMS  

▪ Less then 10 seconds initialization time for RTK with greater than 99% reliability  

▪ Capable of operating minimum of 2 casters streams  

▪ Remote connectivity over internet  

▪ Remote maintenance and updates  

▪ Internal battery with greater than 12 hours of operation on battery  

▪ Internal sim card slot with 4G connectivity  

▪ RS-232, USB and LAN ports with simultaneous transmission of multi data streams  

▪ Correction formats: CMR, CMR+, SCMRX, RTCM2.x, RTCM 3.x, RTD  

▪ Internal Storage greater than 20 GB and external storage expansion  

▪ Bluetooth and WI-FI with AP mode  Internal UHF radio  

o GNSS Antenna  

▪ Choke ring (Radome)  

▪ Tracking  

• GPS L1 + L2 + L5  

• GLONASS L1 + L2 +L3  

• BDS B1, B2, B3  

• GALILEO E1, E5A, E5B, E6  

• SBAS  

▪ IP67 waterproof and dustproof, protected from temporary immersion to depth of 1 m 

 

 

 



 

 

 

GNSS Receiver Specification  

GNSS Receiver shall include Base + Rover or Net Rover (CORS correction).  

o Key features:  

▪ 1408 channels  

▪ GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou, SBAS, QZSS  

▪ 8 mm horizontal and 15 mm vertical accuracy on RTK  

▪ 3 mm horizontal and 5 mm vertical accuracy on PPK  

▪ 2.5 mm horizontal anda 5 mm vertical accuracy on post-processing static  

▪ Less than 1 second signal re-acquisition  

▪ Less than 45 seconds time to fix from a cold start  

▪ 200 Hz IMU with 30-degree tilt  

o Hardware  

▪ Lightweight- less than 1200 g  

▪ Small physical footprint – smaller than 160 mm x 90 mm  

▪ Front OLED colour display  

▪ Operates at temperature up to 65 Degrees Celsius and 100% humidity  

▪ IP67 water and dust resistant  

▪ Protection from temporary immersion to depth of 1 m  

▪ Survive 2-m pole drop  

▪ Calibration-free IMU for pole tilt compensation.  

▪ Immune to magnetic disturbance  

▪ E-bubble levelling  

o Communication  

▪ sim card with integrated 4G modem  

▪ Wi-Fi with internet sharing over access point mode  

▪ Bluetooth  

▪ UHF antenna support for RTK correction over radio  

▪ RS-232 port  

▪ USB type-c  

▪ All modern data formats supported  

▪ NMEA out via Bluetooth, Wi-Fi and RS-232 

 

 

 

 



 

 

 

Rugged field Controller Specifications:  

o System  

▪ OS Android 10  

▪ MicroSD expansion  

▪ Keypad with touch screen  

o Hardware  

▪ Light weight less than 500 g  

▪ IP67 dust and water resistant  

▪ IPS LTPS LCD capacitive multitouch panel  

▪ Nano-sim Card with 4G modem  

▪ Wi-Fi 5 and Bluetooth 5  

▪ NFC  

▪ USB type-c with OTG  

▪ More than 10 h of continuous use  

▪ Camera, G-sensor, Gyroscope, E-compass, Light sensor, Speaker and microphone 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

Field Data Collection Software Specifications  

o Support Android OS  

o Hydrographic survey module must be included in the field data collection software o 

License shall include all feature; Setting out, Line setting out, surface setting out, CAD setting 

out, Point Survey and map viewer.  

o Remote support and cloud services o Real time base maps; Google Maps and Bing Maps o 

Supports CAD files for stake out and base Maps  

o Supports all hardware and other peripheral instruments such as total station, generic 

NMEA0183 receivers, pipeline detector and laser rangefinder and Bluetooth echo sounder  

o Supports APIS, NTRIP UHP protocols  

 

 ތަކެތީގެ ވޯރނަްޓީ ދޭނަމަ ދޭ ވޯރަނޓްީގެ މަޢލު މާތު ހުޝަހަޅަނވްާނެއެވެ. .2

 ނުވަތަ ވަކި ޝީޓެއްގައި ހށުަހަޅނަްވާނެއެވެ.  ފޯރުކޮއްދޭ ތަކެތީގެ ޓެކްނިކަލް މަޢލު މާތު ކޓޯޝޭަންގައި .3

ފޯރުކޮއްދޭ ތަކެތީގައި ހިމެނޭ ސފޮްޓްވެއަރ ތަކުގެ ލައިސެންސާ ބެހޭ މަޢލު މާތު )ލައިސެންސަށް ދައްކަން ޖެހޭ އަގެއް  .4
 ވާނަމަ އޭގައި ބެހޭ މައުލ މތާު( ހުށަހަޅނަްވާނެއެވެ.  

އެވެ. އަދި ތަމްރީނު މުވައްޒަފަކަށް ދޭނވްާނެ 3ފޯރުކޮއްދޭ ތަކެތި ބނޭުންކުރާނެ ގޮތުގެ ތަމްރީން ކައުންސިލްގެ ކނޮްމެސް  .5
 ދނިުމަށް ހަމަޖހެިފައިވާ ގޮތާއި އަދި އެކަމަށް ދައްކނަް ޖެހޭ އަގު ހުޝށަހަޅނަްވާނެއެވެ. 

 ވެ. )ޓެކްސް އއެް ހިމނަާނމަަ( ޖުމްލަ އަގު ހށުަހަޅަން ވނާީ ޓެކްސް އާއި އެކުގައެ .6

ދތަުން ފެށިގެން ސަރުކާރު ބނަްދނު ން ބނޭުން ކުރވެެނފްެށޭ މުއް ކ. ގުރައިދ ގައިގެ ޚދިުމަތޮ  GNSSތަކތެި ފޯރުކޮއްދީ  .7
ބނޭުންކުރަން  GNSSމިމުއްދަތުގައި ކައުންސިލްގެ މުވައްޒފަުން ދުވހަުގެ ތެރޭގައި އަގައްވާ ފައިސާ ދ ކުރެވޭނެއެވެ.  14

 . ތަމްރީނުކުރނުް ނހުިމެނެއެވެ


