
แนวทางการบริหารจัดการงานป่าไม้
ด้วยเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ

ดร.เชาวลิต  ศิลปทอง
รองผู้อ านวยการ สทอภ.
28-29 พฤศจิกายน 2557

สวนป่าเขากระยาง จ.พิษณุโลก



ระบบภูมิสารสนเทศ

กลางน า้

Image/ Data 
Processing & Analysis

ปลายน า้

Information
Products & Services

ผู้ใช้ต้นน า้

Space-borne

Air-borne

Ground-borne



Raster

Source: คตวิชิ กนัธา

Vector
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LIS DCDB SDI

?

Information 

Management

Spatial Information  

Management

1970 1980 1990 2000

Topographic 

Mapping

1:25K

1:100K
1:250K

Paper

Based 

Systems

Internet

Information & 

Communication Age

Digital Mapping

Seamless / Scalable / 

Multi-dimensional

Computer

Age / GIS

Source: Mathew Warnest, 2003

ความก้าวหน้าของ IT และเทคโนโลยีการส ารวจจัดท าข้อมูล...

...ความหลากหลายของข้อมูล การบริการ การเข้าถึง การใช้งาน

พัฒนาการภูมิสารสนเทศ
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LANDSAT-5
ความสูงของการโคจร

705 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม

16 วัน
รายละเอียดภาพ

30 ม.
60 ม.

ความกว้างแนวถ่ายภาพ
185 กม.

RADARSAT-1
ความสูงของการโคจร
798 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
24 วัน
รายละเอียดภาพ
8 - 100 ม.
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
50 - 500 กม.

SPOT-5
ความสูงของการโคจร
822 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
26 วัน
รายละเอียดภาพ
2.5 ม. (PAN)
15 ม. (Multispectral)
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
60 กม.

ALOS
ความสูงของการโคจร
692 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
46 วัน
รายละเอียดภาพ
2.5 - 100 ม. 
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
70 - 350 กม.

THEOS
ความสูงของการโคจร
822 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
26 วัน
รายละเอียดภาพ
2 ม. (PAN)
15 ม. (Multispectral)
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
22 กม. (PAN)
90 กม. (Multispectral)

90 ก.ม. (Multispectral)

RADARSAT-2
ความสูงของการโคจร
798 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
24 วัน
รายละเอียดภาพ
3 - 100 ม.
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
20 - 500 กม.

ดาวเทยีมส ารวจทรัพยากร
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IKONOS
ความสูงของการโคจร
680 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
1 - 3 วัน
รายละเอียดภาพ
1 ม. (PAN)
4 ม. Multispectral)
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
11 กม.

QuickBird
ความสูงของการโคจร
450 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
1 - 3 วัน
รายละเอียดภาพ
61 ซม. (PAN)
2.4 ม. (Multispectral)
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
16.5 กม.

GeoEye-1
ความสูงของการโคจร
684 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
1 - 3 วัน
รายละเอียดภาพ
41 ซม. (PAN)
1.65 ม. (Multispectral)
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
15 กม.

WorldView-1
ความสูงของการโคจร
450 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
1-3 วัน
รายละเอียดภาพ
0.5 ม. 
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
16.4 กม.

TERRA / ASTER
ความสูงของการโคจร
705 กม.
โคจรซ า้บริเวณเดิม
16 วัน
รายละเอียดภาพ
15 ม.
ความกว้างแนวถ่ายภาพ
60 กม.

ดาวเทยีมส ารวจทรัพยากร
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สวนป่าเขากระยาง จ.พิษณุโลก

ข้อมูลจากดาวเทียมไทยโชต
รายละเอียดภาพ 2 เมตร
บันทึกภาพวันที่ 22 APR 2014



ข้อมูลจากดาวเทียมไทยโชต
รายละเอียดภาพ 2 เมตร
บันทึกภาพวันที่ 22 APR 2014

สวนป่าเขากระยาง จ.พิษณุโลก



Madrid, Spain

รายละเอียด 40 ซม.

รายละเอียด 40 ซม.

WorldView-3

ไม่สมบูรณ์

WorldView-3

Crop Heath

ไม่สมบูรณ์



ขอ้มูลระบบไลดาร์ Light Detection and Ranging (LiDAR)
 วธีิการของการตรวจวดัระยะทางของวตัถุจากระยะไกลและการก าหนดต าแหน่ง ความเร็วหรือ

ลกัษณะอ่ืน ๆ โดยการวเิคราะห์จากการสะทอ้นจากพื้นผวิวตัถุจากการยงิแสงเลเซอร์พลัไปยงั
วตัถุและแสงสะทอ้นกลบัมายงัเคร่ืองรับ

 ในการวดัดงักล่าวจะท าการติดตั้งเคร่ืองก าเนิดคล่ืน เคร่ืองรับสญัญาณสะทอ้นบนอากาศยาน บิน
ในพื้นท่ีตอ้งการเกบ็ขอ้มูล จากภาพเส้นสีแดงหนาคือสญัาณท่ีส่งออกไป เส้นประคือสญัาณท่ี
สะทอ้นข้ึนมา ซ่ึงจะมีตวั counter ความเร็วสูงในการนบัระยะเวลาตั้งแต่ส่งและรับสญัญาณ 
จากนั้นจะท าการประมวลผลออกมาเป็นค่าความสูง (DEM) ในพื้นท่ี



• ภาพออร์โทสี ความละเอียด 3 – 10 cm.
• 3D image

Unmanned Aerial Vehicle (UAV): 
เครื่องมือท าแผนที่รายละเอียดสูงเฉพาะบริเวณ



Unmanned Aerial Vehicle (UAV): 
ติดตามผลสัมฤทธิ์โครงการปลูกป่า



Unmanned Aerial Vehicle (UAV): 
ติดตามผลสัมฤทธิ์โครงการปลูกป่า





Mahidol University in 3D view 



Mobile Mapping / Mobile GIS

360° Camera
Laser Scanner

Camping Car

Mobile GIS Truck
- GIS operation system
- VDO-Conference system
- BB internet
- Trunk Radio



สถานีควบคุมและรับสัญญาณดาวเทียมไทยโชต (อ.ศรีราชา จ.ชลบุร)ี 
มภีารกิจในการควบคุมและรับสัญญาณดาวเทียมไทยโชต รวมถึงประมวลผล

และผลิตข้อมูลจากดาวเทียมไทยโชต

สถานที่ปฏิบัติงานของ สทอภ.

ศูนย์ปฏิบัติการดาวเทียมภาคพ้ืนดิน (ลาดกระบัง)
มภีารกิจรับสัญญาณดาวเทียมและประมวลผลและผลิตข้อมูลดาวเทียม
ไทยโชตและดาวเทียมดวงอื่นๆ ที่ สทอภ. รับสัญญาณ

สทอภ. ณ ศูนย์ราชการเฉลิมพระ
เกียรติ อาคารรัฐประศาสนภักดี 
เป็นส่วนบริหารกลาง

สทอภ. ณ บางเขน
มีภารกิจฝึกอบรม/สัมมนา

รวมถึงใช้สถานที่ส าหรับปฏิบัติงาน
โครงการเกษตรฯ



บทบาท / ภารกิจ สทอภ.
ในฐานะองค์การมหาชนด้านเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ



ข้อมูลจากดาวเทียมที่ สทอภ. ให้บริการ

Thaichote
(THEOS)

RADARSAT-1&2

LANDSAT-5

IKONOS

QuickBird

WorldView-1 & 2 GeoEye-1 

COSMO-SkyMed

TERRA - ASTER

ALOS

RapidEye

• สทอภ. รับสัญญาณเองTERRA/AQUA - MODISMT-SAT

NOAA

LANDSAT-8

Pléiades
SPOT-5&6TerraSar-X

Deimos-1

WorldView-3

Kompsat-2&3

- รายละเอียดต่ า ถึงรายละเอียดสูงมาก
- Optical และ Radar
- รับสัญญาณเอง และเป็นผู้แทนฯ

I:/All Users/Documents/Presentation/ภูกระดึง.jpg


Thailand Monitoring System (TMS)

http://tms.gistda.or.th//

Flood

Forest Fire & Drought

Coastal Radar
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ชั้นข้อมูลและ
การค้นหา

ค่าพิกัดและระดับความสูง

แผนที่

ภาพรวมแผนที่

ระบบติดตามการเปลี่ยนแปลงพื้นที่ป่าไม้
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ระบบติดตามการเปลี่ยนแปลงพื้นที่ป่าไม้...(ต่อ)
ชั้นข้อมูล
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การปักหมุดเหตุการณ์
ระบบติดตามการเปลี่ยนแปลงพื้นที่ป่าไม้...(ต่อ)
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การออกรายงาน
ระบบติดตามการเปลี่ยนแปลงพื้นที่ป่าไม้...(ต่อ)



การประเมินการกักเก็บคาร์บอนในพื้นที่ป่า
ด้วยการใช้เทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ

1,207,000 ไร่

มวลชีวภาพเฉลี่ย
24.5 ตัน/ไร่ หรือ 
153.07 ตัน/เฮกแตร์

คาร์บอนเกบ็กกั
เฉลี่ยประมาณ 
11.51 ตัน/ไร่ หรือ 
71.95 ตัน/เฮกแตร์



Holistic View

Area / 
Geo-spatial

Based

Resources-Technology
Based

Function BasedProblem Based



Resources-Technology Based

Data acquisition 
Platform

Data Platform
Application
Platform

Services 
Platform



Problem Based

Biodiversity

คนรักษ์ป่า
รักษาวิถีชุมชนฟื้นฟูสภาพป่าแผนที่ หยุดการบุกรุกป่า

ยารักษาโรค, 
สมุนไพร

การส่งเสริมอาชีพ/
รายได้

การแปรรูปผลิตภัณฑ์

การเก็บหาของป่า
แหล่งอาหาร

Carbon Credit

ฟื้นฟู Ecosystem

ส ารวจพ้ืนที่ป่าถูกบุกรุก

การพิสูจน์สิทธิ์

ก าหนดพท.ป่าชุมชน

สร้างความเข้าใจกับชุมชน การใช้ประโยชน์พ้ืนที่ป่า

 หยุดการบุกรุกป่า

 การใช้ประโยชน์
พื้นที่ที่ถูกบุกรุก

 การฟื้นฟูสภาพป่า

http://dpc6pr.com/index.php?show=news&category=&page=7
http://www.kasetporpeang.com/forums/index.php?topic=60154.496
http://namnuntawan.com/%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B8%96%E0%B8%AD%E0%B8%9A-%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%B2%E0%B8%B0-%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B8%96%E0%B8%AD%E0%B8%9A%E0%B9%81%E0%B8%8A%E0%B9%88%E0%B8%99%E0%B9%89%E0%B8%B3%E0%B9%80%E0%B8%81%E0%B8%A5%E0%B8%B7%E0%B8%AD-%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B8%96%E0%B8%AD%E0%B8%9A%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%9B%E0%B9%8B%E0%B8%AD%E0%B8%87-%E0%B8%84%E0%B8%B1%E0%B8%94%E0%B8%9E%E0%B8%B4%E0%B9%80%E0%B8%A8%E0%B8%A9
http://namnuntawan.com/%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B8%AB%E0%B8%AD%E0%B8%A1%E0%B9%81%E0%B8%AB%E0%B9%89%E0%B8%87-%E0%B9%80%E0%B8%AB%E0%B9%87%E0%B8%94%E0%B8%AB%E0%B8%AD%E0%B8%A1
http://student.nu.ac.th/tewpharmacyherb/mean.htm


Mapping Monitoring Management

แปลงสวนป่า 

การใช้ที่ดินสวนป่า

สวนป่า

ข้อมูลจากดาวเทียม

Thailand Monitoring System

Logistics

อัตราการรอดตายของต้นกล้า เพ่ิมศักยภาพบุคลากร

การท่องเที่ยว

ผลสัมฤทธิ์โครงการปลกูป่า

เแผนแแม่บทการพัฒนา
ระบบภูมิสารสนเทศ (GIS)

แปลงตัดฟัน /ปริมาณผลผลิต
ภาพถ่ายทางอากาศ ระบบเฝ้าติดตามพื้นที่ป่าไม้

ชั้นข้อมูลGIS

พันธกิจด้านธุรกิจพันธกิจด้านสิ่งแวดล้อมพันธกิจด้านสังคม

UAV

ดูแลบ ารุงรักษา/
พัฒนาปลูกสวนป่า

อย่างมี
ประสิทธิภาพ

บริการจัดการ
สวนป่าให้เกิด
ความยั่งยืน

สนองนโยบายของรัฐ
ในการส่งเสริมเกษตรกร

พัฒนาคุณภาพชีวิต
ชุมชนในท้องถิ่น

พื้นที่เหมาะสมในการขยายแปลงปลกู

Function based

ท าไม้, แปรรูปไม้

เพ่ิมค่าผลิตภัณฑ์

บริหารจัดการทรัพย์สิน



ประเด็นหารือ...

1. ระบบ GIS ที่ ออป. ใช้งานอยู่

2. การใช้ UAV บินส ารวจแปลงสวนป่า และติดตามผลสัมฤทธิ์ของโครงการ

3. การให้บริการข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียมผ่านระบบ Web Map Service 

4. อื่นๆ

…FIO – GISTDA Dialogue



Area / 
Geo-spatial

Based

Resources-Technology
Based

Function BasedProblem Based

องค์การอุตสาหกรรมป่าไม้ : เครื่องมือบริหารจัดการเชิงพื้นที่
FIO – GISTDA Dialogue

Mapping Monitoring Management
กลุ่ม 1กลุ่ม 2กลุ่ม 3


