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Erbjudanden

« Konsultverksamhet inom automatiseri
* Nyckelfirdiga specialmaskiner
 Kompletta robotceller

Systempartner till ABB och Kud (

Semcon som helhet

« 2200 anstéllda, varav 200 inom
production development.

« 24 kontor i Sverige
+ Norge, Tyskland, England, Spanig
Ungern, Indien, Kina, Brasilie
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Industri 4.0

Vad ar det?




Industri 4.0

Industri 4.0 4r en vision
om framtida

produktionsutveckling!

Men praktiska

tillampningar finns idag.




Industri 4.0

Bor delas in i tva delar:

« Nya produktionslosningar som ger

direkt mervarde sma risker

« Experiment och utveckling infor

framtida produktionsldsningar




Crash course Industry 4.0

Smart *

Smart Industry Swarming
Smart Production

Smart Products Cloud

Smart Networks

Smart Objects AI Edge

Smart Services
Smart Data Fog
Smart Spaces

Big dat 4
D:tga m:niang Digital tw

Plug and produce

Lean tech - lean 1n
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Anpassning mot
industry 4.0

Grunden till industri 4.0 ar

Automation.
Bara att dka automationsgraden i en

produktion, kan skapa stora vinst-

mojligheter och konkurrensfodrdelar.
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Anpassning mot
industry 4.0

1. Automatisera manuella funktioner

([dar 1lonsamt!], gdrna mha robotar
2.Digitalisera det analoga (dar
lonsamt! ]
. Forsok folja utvecklingen..
. Experimentera mot budget och mal.

. Skilj pa experiment och produktion.

o o1 A W

. Jobba virtuellt sa mycket som

mojligt.
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Vad ér digitalisering? Skanning

IP-telefoni () Internet QR Uppkoppling

Autonoma fordon

E-handel
9
CAD Simulering 1
A
Robotar Q'-‘ 0
: PLC
Sociala medier 0
Appar 8
IT 1‘.‘ S'It Phones
Datorer

E-hilsa Barcodes
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Robotar och framtid

En robot ar en mycket
effektiv och hallbar
komponent 1 ett

automationssystem.

En framtidsaker

komponent.



semcon
Utveckling robotar: interaktion robot och méanniska

Manual
manufacturing

automation

4 Level of automation

WV e




Robotutveckling trend

Manga sma robotar i mindre cellerx.
Och okad anvandning av vision
teknologi.

Men ta inte fOor givet att alla robotar
ar samarbetande med manniskor!

Varfor da?

Kunden vill alltid att roboten skall
géra sd mycket som mé6jligt.

->
D& krdvs snabba robotrérelser.
->

Detta gdr att roboten méaste sdkras
[hdgnas 1n]




Viktiga verktyg
for automation.

« Visualisering

« Koncept och layouter i 3D

e Robot simulation och offline

programming

- Materialflodessimulering

« 3D laser skanning
« Pointclouds for produktionsplannering
« VR fOor att dka forstaelse
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Visualisering




Visualisering

Viktigt att hitta snabba verktyg for att forklara hur det ar

tankt!
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Visualisering

Sketchup har dessutom ett stort biblotek av fardiga modeller
och sa har Sketchup slappt en version for Webblasaren.
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Visualisering
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Sketchup for koncept och layouter.

NN




Robot simulering
och offline-

ES Tl C
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semcon

3D laser skanning.

3D laserskanner

: Referensklot "
\x_ \\,

\\.

Pa 8 min, skannas 44 miljoner punkter
och sd tas 84 fargfoton med skannezxn.

En klass-1 laser d8r ofarlig vid all normal anvandning.
Skyddsglasdgon behdver ej anvandas.
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Hur gor man?



semcon

Punktmolin

Man sdtter samman manga
skanningar till
ETT punktmoln.

@ - skannings positioner



Virtuell plannering.
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Modellering av
maskiner

Grov modellering av maskiner och

utrustning m.h.a huvudmatt. ..




Texturer

Grov modellering av maskiner och
utrustning m.h.a huvudmdtt och bilder
[texturer] pad objekt i CAD.
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Digitalisering med laser — Oversikt

0. Skanning 1. ”Strukturerad 2. Virtuell plannering 3. Texturmodellexring 4. Full modellering
fotodokumentation”

1

Ungefarlig tidsatgang —

1 dag / 1 timme 2-3 dagar 2-3 dagar 1 man
ca 20 skannpositioner
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Visualisering med VR

Fran CAD, till fullstandigt
rorelsekanslig, HD-upplost,
stereoskopisk 3D-Virtual Reality.

En metod for att forsta hur en

anlaggning eller produkt ser ut.

Teknologi fér 6kad forstédelse. For alla!
Okad forstdelse leder till 6kad

kreativitet och nya idéer.
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VR to enchance understanding
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Behover ni hjslpla
Hor av er!

Hals
Thomas Lydhig
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