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DESCRIPCION DEL PRODUCTO
Este articulo es un robot auténomo que sirve para cortar el césped.
Ademas de ser auténomo, es facil de guardar y es inalambrico.

INSTRUCCIONES GENERALES DE SEGURIDAD

jADVERTENCIA! Lea todas las advertencias de seguridad y todas las
instrucciones. El incumplimiento de las advertencias e instrucciones
indicadas a continuacion puede provocar una descarga eléctrica, un
incendio y/o lesiones graves.

. No coloque las manos y los pies cerca de la hoja giratoria, de
lo contrario podria cortarse los dedos de las manos y los pies.
. Mantenga siempre el robot cortacésped en el suelo. Inclinar o

levantar el robot cortacésped puede hacer que salgan dispa-
radas las piedras.

. Mantenga los transelntes y los nifios a una distancia segura
(al menos 5 metros).
. Compruebe el area donde el robot cortacésped se va a utilizar

y retire cualquier objecto que pueda quedar atascado o ser lan-
zado por robot cortacésped, como palos o piedras.

. No se deshaga de los productos eléctricos con la basura do-
méstica general. Consulte a las autoridades locales para obte-
ner asesoramiento sobre el reciclaje.

. No se suba al robot cortacésped ni permita que los nifios o las
mascotas lo hagan, y no coloque nada encima del robot corta-
césped o la estacion de carga.

. Utilice el robot cortacésped sdlo en hierba y césped.

. No utilice el robot cortacésped cuando esté cansado o bajo las
influencias de drogas, alcohol o medicacion.

. Utilice equipos de proteccion personal, como gafas de seguri-

dad, calzado de seguridad antideslizante y guantes resistentes
para reducir el riesgo de lesiones personales.

. Vistase adecuadamente. No lleve ropa suelta ni joyas, y man-
tenga el pelo, la ropa y los guantes alejados de las piezas mé-
viles.

. Evite utilizar el robot cortacésped en hierba himeda.

. No utilice el robot cortacésped en atmosferas explosivas, como
en presencia de liquidos, gases o polvo inflamables.

. Antes de utilizar el robot cortacésped, compruebe si hay signos
de desgaste y dafios, y repare o substituya si es necesario.

. No utilice el robot cortacésped si esta incompleto o con modifi-
caciones no autorizadas.

. Asegurese de que la hoja se ha detenido por completo antes
de tocar o realizar cualquier operaciéon y mantenimiento en el
articulo.

. Si el robot cortacésped vibra intensamente, pare completamen-
te el motor y identifique la causa.

. No utilice el robot cortacésped si el boton STOP no funciona.

. Apague siempre el articulo cuando no lo utilice.

. No manipule la estaciéon de carga ni el robot cortacésped con
las manos mojadas.

. Compruebe periédicamente si la estacion de carga de la fuente
de alimentacion presenta signos de deterioro o envejecimiento.

. El robot cortacésped y su estacion de carga deben revisarse

regularmente y mantenerse libres de residuos y obstrucciones.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Tiempo de carga ....2h
Voltaje de entrada ... ..AC 100-240V ~ 50/60Hz
Voltaje de salida ...... ...DC15-25.5V
CoNSUMO d€ ENEIGIA......ccueeiiiiieeieeieecieee e 115.44W
RUIAO L. 70 dB
Resistente al agua IPX4

Alturade corte ...........cccoovvveeieieeeeen.
Ancho de corte ..o

Velocidad de giro de la hoja
Velocidad de movimiento
Medida .....
Tipo de motor
PESO ..o

.50*35.5*24cm
Motor sin cepillo

DE INSTRUCCIONES

LISTADO DE LAS PARTES
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PANEL DE CONTROL

230NN

O

Cable delimitador (150m)
Clavijas del cable delimitador -
(x150)

Tornillo de tierra de la estacién de
carga (x4)

Hojas (x9)
Tornillos de las hojas (x10) -<2-<
Empalmadora de cables (x4) g
Suministro de energia (x1)
Herramienta Allen (x1)
Varillas de carga (x2)
Estacion de carga

Robot cortacésped

Interruptor STOP
Estacion de carga
Rueda trasera
Tapa del control

Tiempo, fecha,
bateria

Estado
Interruptor RETURN

Interruptor de
encendido: Encen-
dido/Apagado

| Interruptores OK/MENU

Interruptor START:
empezar el segado

| Interruptores UP, DOWN, LEFT,
RIGHT A, B, C, D para el
codigo PIN

[ Interruptor STOP: parada de
emergencia y abrir la abrir la
escotilla del panel de control

Interruptor HOME:
volver a la estacion

PREPARACION DEL CESPED

Min 30cm

v

N
X

L-X

Angulos Curvas No cruce No angu- No
obtusos los cables los rectos angulos
agudos

Hay una regla util que puedes sacar de
la caja y que te ayudara a medir 35cm
alrededor de tu jardin.

e={im = mscnm - —

. El robot cortacésped cambiara de direccion cuando entre en
contacto con:
Postes y varillas (por ejemplo, lineas de lavado)
Vallas y muros de los arboles
. El robot cortacésped deberia alejarse:
Bordes excavados
Arboles con raices expuestas
Macizos de flores
Estanques y elementos de agua
Terrenos excesivamente irregulares

El cable debe mantenerse tenso y no debe permitir nunca que se haga
un nudo o se cruce sobre si mismo. Lo ideal es que, si el terreno es
especialmente irregular, el cable se entierre hasta 40 mm de profun-
didad y se fije con clavijas. Esto puede lograrse facilmente con una
herramienta manual de ribeteado. Si no se desea o no es posible, el
cable debe estar firmemente clavado alrededor del jardin con clavijas
en un interval minimo de 1m, manteniendo el cable tenso, para evitar
que sea cortado por el robot cortacésped, sobre todo en las esquinas
y en terrenos irregulares. El cable debe colocarse a un minimo de
35cm del borde del jardin, ya que el robot cortacésped se superpondra
al cable, aunque no lo sobrepasara.

En las esquinas, el cable no debe colocarse en un angulo agudo o rec-
to, sino curvo o en una serie de angulos obtusos. El robot cortacésped
puede detectar la sefial del cable hasta 18 metros de distancia. Hay
que tener en cuenta que, debido a esta configuracion, algunas zonas
del césped no se cotaran, como los bordes del perimetro. Estas zonas
pueden mantenerse con una recortadora de césped adecuada. Si el
terreno donde se van a colocar los cables esta especialmente seco y
el suelo esta duro por la falta de lluvia, sera util regar a fondo el jardin
antes de intentar colocar el cable perimetral.

Rectificar o evitar las zonas problematicas
Preste atencion a las siguientes figuras para evitar obstaculos como
las raices de los arboles en el césped.

Si la raiz de un arbol sobre sale en el pe-
rimetro de la zona de corte, supondra un
problema para el cortacésped.

v

Estacion de carga
Sentido contrario

del rekl)' | ‘ PN

Min 2m

Min 12m

El cortacésped necesita un cable de- Min 12m

limitador con trayectoria circular com-
pleta para funcionar. El cable lleva una
débil sefial eléctrica que el cortacésped
utiliza para saber donde esté el cable

Una solucion es tomar el perimetro alrede-
dor de la raiz del arbol, dejando esta zona
sin segar.

Como alternativa, corte la raiz del arbol
con una sierra y rellene las irregularidades
resultantes, y a continuacioén, fije el peri-
metro sobre él.

en el jardin. Max 15cm
Cable delimitador
|\ . N )
Sentido contrario < -
alas agujas

del reloj
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Preste atencion a las siguientes figuras para evitar zona del césped
excesivamente irregulares.

Un desnivel lo suficientemente profundo
en la superficie del césped también pre-
sentard problemas, posiblemente hacien-
do que las ruedas del cortacésped pierden
su agarre y patinen.

Si no quieres evitar cortar esta zona, lo
mejor es rellenarla con tierra, compactarla
y volver a sembrarla con césped.

Si zona se encuentra en la linea del peri-
metro, se puede clavar con normalidad. Si
estad dentro de la zona de segado, ya no
deberia ser un problema.

Si su robot cortacésped se encuentra con
hierba especialmente larga, puede consi-
derarla como un obstaculo, ya que podria
chocar con el sensor de obstaculos del
cortacésped. La hierba debe estar a un
nivel razonable para que el cortacésped
pueda funcionar correctamente.

MONTAJE
Instalacion de la estacion de carga

Busque un lugar con acceso a la
) electricidad, asegurandose que el
e Mim 306 robot cortacésped pueda salir de
la estacion de carga en sentido
contrario a las agujas del reloj.
No fije todavia la placa.

Asegure un perimetro recto minimo de
2 metros desde la parte delantera de
la estacion de carga, y 30 cm rectos
desde la parte trasera del cortacésped.

t La ubicacion de la estacion de
carga debe ser plana y segura,
sin riesgo de movimiento. Si se

——E coloca junto a un borde inestable,
_+ oo | puede derrumbarse y hacer que

i la estacion de carga se desnive-
le, esto podria causar problemas
para el robot cortacésped cuando
recargue.

Safe power source

La ubicacion debe estar al menos a 5
metros de una fuente de alimentacién
segura, ya sea una toma de corriente
exterior resistente a la intemperie o
una toma de corriente interior en un
garaje.

jADVERTENCIA! Los cables que se arrastran son un peligro. Tenga
cuidado al elegir su ubicacion.

El cable delimitador entra en la parte delantera (1) de
la estacion de carga y sale por la parte trasera (2).

Introduzca el cable delimitador en el tubo de la parte
delantera (1) de la estacion de carga.




Debera salir por la parte trasera de la unidad (2).

Debera retirar el revestimiento de plastico del ex-
tremo del cable antes de conectarlo. Retorcer los
cables expuestos después de exponerlos ayuda a
garantizar una conexién adecuada.

Empuje la tapa a su posicién original para cubrir
los cables y conexiones de la entrada de agua.

Asegurandose de que la alimentacion esta des-
conectada de la toma de corriente, atornille las
dos varillas de carga en los orificios justo debajo
de la tapa de la estacién base.

El soporte de carga tiene una tapa en la parte
trasera (mostrada en gris) que se habre hacia
adelante.

Empuije la tapa de la estacién de carga hacia de-
lante para mostrar los terminales cableados.

El terminal con resorte debera levantarse para
dejar al descubierto el orificio, asegurese de que
el cable esté completamente insertado antes de
soltar la pinza roja del terminal.

Cuando haya inserido el cable delimitador, debe
volver a la estacion de carga y ser alimentado a
través de la unidad y conectarse en la terminal
negra.

Pase el cable de alimentacion por el otro lado de
la estacion base.

Preste atencion a los racores de los cables, ya
que hay un detalle de la orientacién clave para
garantizar una conexion correcta.

Empuje el cable de alimentacion en su lugar.

A continuacion, atornille el anillo exterior para fijar
el cable en su sitio y evitar la entrada de agua.

Una vez la estacion base esté totalmente co-
nectada, puede fijarse en su sitio con los cuatro
cables suministrados. Utilice la llave Allen sumi-
nistrada para atornillar de forma segura, asegu-
réandose de qué estén completamente insertados
y aras de la estacion base.

NOTA: Los tornillos que sobresalen pueden impe-
dir que el cortacésped se coloque correctamente.

Colocacion del cable delimitador

Mantenga el cable recto durante al
menos los primeros 2 metros. Esto es
para permitir que el cortacésped vuel-
va al soporte de carga facilmente.

Coloca las clavijas a intervalos de
aproximadamente 1 metro en terrenos
rectos y uniformes, y de 30cm a 50cm
en las curvas y esquinas. Los terrenos
irregulares y los obstaculos requeriran
mas clavijas.

El cable delimitador debe mantenerse
tenso. Si estd suelto, puede acabar
siendo cortado por el cortacésped al
pasar por encima.

Si el cable pasa por un desnivel mode-
rado en el césped, se necesitaran mas
clavijas para mantener el cable firme-
mente clavado a nivel de suelo, o se
corre el riesgo de ser cortado.

Manejo del robot cortacésped

Coloque el cortacésped en la estacion base con
las ruedas sobre las empufiaduras y los dos
pasadores encajados en la parte delantera del
robot cortacésped.

NOTA: El robot cortacésped debera cargarse al
menos al 70% de su capacidad antes de aban-
donar la estacion base.

Pulse el interruptor de parada (STOP).

Esto abrira el panel de control y la cubierta de la
pantalla LCD

Ajuste de la altura de corte

1.
2.

Abra la tapa de control.
Ajuste la altura de corte. Se puede ajustar de 2.5cm a 5.5cm
girando el control de ajuste.

OPERACIONES
Ajustar la altura de corte

.

El primer corte de la temporada o la hierba larga, espesa y
humeda necesitaran el ajuste mas alto (5.5cm).

Reduzca gradualmente hasta la altura deseada una vez haya
cubierto todo el terreno. Esto puede llevar unos dias o unas
semanas.

Si el cable delimitador esta clavado en la superficie del jardin
en lugar de enterrado, es una buena idea dejar que el cable se
hunda en la superficie del césped. Durante este tiempo, es ne-
cesario mantener el robot cortacésped en una posicion elevada
sobre las cuchillas.

NOTA: Durante los primeros dias de segado la hierba puede tener un
aspecto rayado o irregular donde el cortacésped ha cubierto o no ha
cubierto. Esto es normal y se igualara después de varios dias una vez
se haya cortado toda la superficie del césped.

Primera vez

El panel de control le pedira un cédigo de acceso. El PIN por
defecto es AAAA.

Al pulsar el boton de arranque y cerrar la tapa, el cortacésped
iniciara un circuito perimetral tras el cual empezara a cortar el
césped de forma aleatoria.

Los primeros cortes pareceran aleatorios e inacabados, lo cual
es normal. Con multiples pasadas del robot cortacésped a lo
largo del tiempo, esto se igualara, y utilizando la zonificacion
y el corte en espiral por puntos, se puede conseguir un efecto
deseable en menos tiempo.

Segado de la nueva temporada

Entre las temporadas de corte, cuando el cortacésped no esta
en funcionamiento (durante los meses de invierno) el césped
puede descuidarse y desarrollarse matorrales. En la nueva
temporada, compruebe el recorrido del segado y arregle las
zonas problematicas.

Estado

Significado

Modo de espera

El cortacésped esta listo para trabajar

Segado

El cortacésped estd segado automatica-
mente

Corte puntual

El cortacésped esta cortado en espiral

REF. 52598

Er dido

1. Pulse el botén de
encendido durante tres
segundos.

2. Introduzca el codigo
PIN (El cédigo PIN por
defecto es “AAAA”).

3. El robot cortacésped

esperara ahora a recibir
mas instrucciones en el
modo de espera.

Apagado

Pulse el botén de encendido
durante tres segundos.

Empezar a segar

20:13 Oct. 19 98%mm .

Mawing
1. Pulse el botén de encen- | En el modo de corte estandar, el
dido. cortacésped avanzara de forma
2. Cierre la tapa para em- | aleatoria alrededor de su jardin,
pezar. cambiando de direccién cada ve

NOTA: Si la bateria esta por
debajo del 70%, el robot corta-
césped entra en el modo ‘carga
para trabajar’ hasta que alcanza
el 90% de la carga. Si esta por
debajo del 30% el robot corta-
césped vuelve a la estacion de
carga.

z que llega al cable delimitador.

Mantenga pulsado el interruptor de encendido
(1) durante tres segundos para activar la pantalla
LCD.

Volviendo El cortacésped vuelve a la estacion
Cargando El cortacésped se esta cargando

Carga para El cortacésped se esta cargando y continua-
trabajar ra el programa cuando esté cargado

Parada de El cortacésped se detiene manualmente
emergencia

Error El cortacésped no puede funcionar

Actualizacion del
firmware

El cortacésped se esta actualizando

Ajuste del tiempo de trabajo
Este es la cantidad de tiempo que el robot cortacésped estara activo.
Esto incluye el tiempo de carga.

<3|  Mowingtime  [0K

X hour (s)

Por ejemplo: si se ajusta a 8 horas y el robot cortacésped esta con-
figurado para funcionar a partir de las 20:00 horas, funcionara hasta
las 4:00 horas. En este tiempo, puede funcionar durante una hora,
cargar durante dos horas, volver a segar durante una hora, cargar
durante dos horas, segar durante una hora y volver a cargar para el
siguiente ciclo.

Pulse el boton OK para entrar en el submenu 1.

Seleccione ‘setting’ (ajuste) para entrar en el subment 2.
Selecciones ‘work time’ (tiempo de trabajo).

Ajuste el tiempo de trabajo con los botones UP y DOWN (por
defecto son 8 horas).

Pulse el botén OK para confirmar el ajuste.

roN=
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Detener el robot cortacésped durante su ciclo de segado

Parar

Volver a la estacion de carga

- lok

Continue working?

20:20 Oct.19 98%mm ..

| «®

Returning

-

Pulse el botén STOP.

2. El robot cortacésped se
detiene inmediatamente
y se abre la trampilla del
panel de control.

3. La pantalla muestra
‘emergency stop’ (parada
de emergencia).

4. Pulse el boton OK o RE-
TURN.

5. Introduzca el codigo PIN.

NOTA: Si el robot cortacésped

estaba en marcha cuando pul-

s6 el botén STOP, la pantalla
mostrara ‘continue to work?’

(¢ continuar trabajando?). A con-

tinuacion, puede pulsar OK para

continuar la tarea, o pulsar RE-

TURN para cancerarla.

1. Pulse el boton HOME du-
rante tres segundos.

2. Cierra la tapa y el robot
cortacésped volvera a la
estacion de carga.

REF. 52598

Puede establecer hasta cinco
zonas en su jardin. Esto le per-
mite decidir las areas de su jar-
din que necesitan mas o menos
atencion. Una zona se establece
en funcién de la distancia entre
el cable delimitador y la estacion
base. La distancia debe ser de
0 m a 500 m y los porcentajes
deben sumar el 100% o no se
podra completar el ajuste.

Corte puntual

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing

Coloque el robot cor-
tacésped en el jardin.

Cargar

1.
2.
3.

El robot cortacésped se carga en su estacioén a través de dos barras
de carga. Estas se insertan en la parte delantera del robot cortacés-
ped. Asegurese de que los orificios estan libres de residuos o obs-
taculos y que el robot cortacésped esta alienado al acercarse a la
estacion de carga. Un terreno irregular al acercarse puede hacer que
el robot cortacésped no haga una conexién positiva la primera vez. Si
esto ocurre, considere la posibilidad de nivelar el suelo o trasladar la

Coloque el robot cortacésped en la estacion de carga (o pulse

el botén HOME durante tres segundos).

sara a estar en standby.

ferior al 75%.

El robot cortacésped se cargara hasta el 100% y después pa-

El robot cortacésped se cargara de nuevo si la bateria es in-

estacion de carga a una zona mas adecuada.

Programar

1.

2.
3.
4

5.
6.
7

de inicio y de finalizacion.

Pulse el botdn OK para entrar en el subment 1.

Seleccione ‘schedule’ (programacion).

Pulse el boton OK para seleccionar el dia deseado.

Pulse los botones UP, DOWN, LEFT y RIGHT para fijar la hora

Pulse el boton OK para confirmar el ajuste diario.

Repita el paso 3 y 5 para completar el programa semanal.

. Pulse el boton OK para confirmar el programa semanal.

Esto le permite cambiar los horarios de segado para diferentes dias de
la semana, por ejemplo, si quiere evitar que el corte se produzca en un
dia determinado o si otra actividad programada en el jardin impide el

corte efectivo durante el horario diario normal.

Z

ona

El cortacésped dentro del limite
del perimetro y la funcién de corte

2. Pulse el boton OK | puntual cortard en un espiral rela-
para entrar en el sub- | tivamente uniforme durante 5 mi-
menu 1. nutos. Esto es util cuando quiere

3. Seleccione ‘spot | cubrir una zona especifica o limpiar
mode’ (modo corte | la hierba en el primer corte mas ra-
puntual. pidamente.

4. Cierre la tapa para
empezar.

Modo lluvia

oK

Disable

vEEETHE

funcionando bajo la lluvia.

cuando llueve.

arON -~

El modo lluvia establece si el robot cortacésped se apagara en caso
de lluvia o no. Si desactiva este modo, el robot cortacésped seguira

ijADVERTENCIA! Evite la activacién durante lluvias y tormentas
fuertes. La hierba mojada provocara una carga adicional en el robot
cortacésped y el tiempo de segado puede reducirse. En algunos
casos, el robot cortacésped puede no volver a la estacion de carga

Pulse el boton OK para entrar en el subment 1.
Seleccione ‘setting’ para entrar en el subment 2.
Seleccione el ‘rain mode’ (modo lluvia).

Pulse los botones UP y DOWN para activar el modo lluvia.
Pulse el botén OK para confirmar el ajuste.

Idioma

Fecha y hora

1110 ok

dst(m)

Pulse el botén OK para
entrar en el submenu 1.

2. Seleccione ‘zone’ (zona).

3. Pulse el botén OK para
seleccionar la zona de-
seada.

4. Pulse los botones UP,
DOWN, LEFT y RIGHT
para seleccionar la dis-
tancia y el porcentaje.

5. Pulse el botén OK para

confirmar cada zona.

Repita el paso 3y 5.

Pulse el botéon OK para

confirmar el ajuste de to-

das las zonas.

No

1. Pulse el boton OK para
entrar en el subment 1.

2. Seleccione ‘setting’ para
entrar en el submenu 2.

3. Seleccione el ‘Language’
(idioma).

4. Pulse los botones UP y

DOWN para seleccionar
el idioma deseado.

5. Pulse el boton OK para
confirmar el ajuste.

1. Pulse el boton OK para
entrar en el subment 1.

2. Seleccione ‘setting’ para
entrar en el submenu 2.

3. Seleccione el ‘Date &
Time’ (fecha y hora).

4. Pulse los botones UP,

DOWN, LEFT y RIGHT
para ajustar la fecha y la
hora.

5. Pulse el boton OK para
confirmar el ajuste.
NOTA: La configuracién de la
fecha y la hora con precision
garantiza la exactitud de la pro-

gramacion.

Caodigo PIN

Cambiar el cédigo PIN

Enter PIN Code

uP="A’
LEFT="C'
Old

New . _ _ _
Cfm @ _ _ _

DOWN="B'
RIGHT="D'

1. El cédigo PIN debe in-
troducirse después de
encender el cortacésped.
Pulse el botén STOP an-
tes de borrar el estado de
error y cambiar el cédigo
PIN.

2. Si el codigo PIN es inco-
rrecto, la pantalla mos-
trard ‘PIN wrong, please
retry’ (PIN incorrecto por
favor reintente).

3. Si el codigo PIN se in-
troduce incorrectamente
tres veces, la pantalla se
bloqueara por 15 segun-
dos. El tiempo de blo-
queo se duplicara si se
introducen mas cddigos
incorrectos.

1. Pulse el boton OK para
entrar en el submenu.

2. Seleccione ‘setting’ para
entrar en el submenu 2.

3. Selecciones ‘change PIN’
(cambiar PIN).

4. Introduzca el cédigo PIN
original.

5. Introduzca el nuevo codi-
go PIN.

6. Introduzca de nuevo el
nuevo codigo PIN.

7. Pulse el boton OK para
confirmar.

NOTA: Se mostrard ‘new

passwords do not match’ (las

nuevas contrasefias no coinci-

den) para las contrasefias in-

coherentes.

Modo fabrica

Registro de errores

ok

Reset to Factory
mode?

2.2020-10- 19 20.03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1. Pulse el botén OK para
entrar en el subment 1.

2. Selecciones ‘setting’
para entrar en el sub-
menu 2.

3. Selecciones ‘factory
reset’.

4. La pantalla muestra

‘Reset to factory mode?’
(¢ Restablecer el modo
fabrica?).

5. Pulse el boton OK para
confirmar.

1. Pulse el botén OK para en-
trar en el submenu 1.

2. Selecciones ‘setting’ para
entrar en el submenu 2.

3. Seleccione  ‘information’
para entrar en el subme-
nu 3.

4. Se mostraran los ultimos

10 registros (incluyendo
fecha, hora y mensaje de
error).
NOTA: En caso de malfuncio-
namiento, el registro de errores
registrara todas las acciones y
podra utilizarse para el manteni-
miento y la resolucion de proble-

mas.

Registro de trabajo
1.

Pulse el botén OK para entrar en el [*2

submenu 1. iN 2020 - 10 - 19 20:13
2. Selecciones ‘setting’ para entrar en |Spot mowing - 00n00m

el submenu 2.

3. Seleccione ‘information’ para entrar

en el subment 3.
Selecciones ‘work log’.

o s

y mensaje de error).

Ahorro de energia

2.2020-10- 19 20:13
Auto mowing - 00h01m

Se mostraran los ultimos 10 registros (incluyendo fecha, hora

La luz de fondo se apagara después de 2 minutos y el robot corta-
césped se apagara después de 8 minutos, respectivamente, sin la

interferencia del usuario.

Indicador LED

La luz de fondo se apagara después de 2 minutos y el robot corta-
césped se apagara después de 8 minutos, respectivamente, sin la

interferencia del usuario.

LED en la estacion de
carga

Estado

Luz roja fija

Cable delimitador roto

Luz azul intermitente

Carga del cortacésped

Luz azul fija Sefial de bucle normal o con carga
completa
Cuadro resumen
Subment 1 Subment 2 Subment 3
Modo corte
puntual
Setting Idioma Inglés
Aleman
Francés
Fechay hora
Modo lluvia
Tiempo de trabajo
Cambiar PIN
Reiniciar modo fabrica
Informacion Sobre
Registro errores
Registro de trabajo
Programar
Zona
OPERACIONES

Reparacion del cable delimitador

Si el cable delimitador se corta o se
rompe por cualquier motivo (indicado
con una luz roja fija en la estacion de
carga), hay que localizarlo y reparalo.
Debera usar una de las pinzas de em-
palme suministradas. En primer lugar,
elimine la holgura del cable para que
haya un cierto solapamiento.

El clip tiene dos canales. Introduzca
un extremo en un canal y el otro en el
otro. El cable debe quedar bien ajusta-
do, e incluso puede sobresalir del otro
extremo.

Con unos alicates, engarce la lenglieta
metalica en los cables insertados. Esto
formara una conexion entre los cables.

Cuando el cable delimitador esté reparado, la estacién de carga mos-
trara una luz azul fija. Si la luz sigue siendo roja, hay mas roturas en el
cable delimitador, que habra que localizar y reparar.
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Apague el robot cortacésped.

Utilice guantes de proteccion.

Dé la vuelta al robot cortacésped.
Coloque la hoja sobre el orificio del
tornillo elevado.

PoN=

colocada.

hojas.

1. Utilice un segundo destornillador
para anclar la placa del a hoja mien-
tras la coloca.

2. Con un destornillador Phillips, fije la
hoja en la placa de la hoja. La hoja
debe poder girar libremente una vez

3. Repita la operacion con las otras

Vuelva a orientar la hoja (girela o péngala
al revés) a medida que se vaya desgastan-
do hasta que se hayan utilizado los cuatro
cuartos de la hoja. Si se han utilizado los
cuatro cuartos, vuelca a colocar la hoja.

hacia fuera.

Lleve el robot cortacésped por el asa entre
las dos ruedas traseras con las cuchillas

SOLUCION DE PROBLEMAS

atrapado por obsta-

culos.

Mensaje de Causa Solucion
error
Mower outside El cortacésped esta | Coloque el cortacés-
fuera del perimetro. ped dentro del peri-
metro.
Mower lifted El cortacésped se le- | Mueva el cortacésped
vanta del suelo. a una parte plana del
césped.
Mower tilted El cortacésped esta | Mueva el cortacésped
demasiado inclinado. a una parte plana del
césped.
Mower overtur- | El cortacésped esta al | Vuelva a colocar el cor-
ned revés. tacésped en posicion
normal.
Mower trapped | EI cortacésped esta | Retire los obstaculos.

Loop signal lost

La fuente de alimen-
tacién o el cable no
estan conectados a la
estacion de carga, o el
cable esta roto.

Compruebe que la
fuente de alimenta-
cién, la estacion de
carga y el cable estan
conectados  normal-
mente. Identifique la
rotura del cable y repa-
rela con un empalma-
dor de cables.

Motor fault

El motor de las hojas
o el motor de acciona-
miento estd atascado.
La corriente del motor
es demasiado alta.

Limpie la hierba o la
tierra partes que cortan
y las ruedas motrices.
Corte la hierba alta y
gruesa con un corta-
césped convencional.

High temp La temperatura de la | Espere hasta que la
bateria es demasiado | temperatura disminu-
alta. ya.

Battery abnor- | La bateria estd dafa- | Contacte con el ser-

mal da. vicio de atencion al

fabricante para que le
sustituyan la pieza da-
fiada o defectuosa.

Los fallos de giro de las ruedas, en los que el robot cortacésped
se detiene en un punto y la(s) rueda(s) gira(n), son una com-
binacién de suelo irregular y/o himedo. La solucién es afiadir
tierra para nivelar el suelo. Aseglrese de que el césped tiene
un buen drenaje antes de cortarlo, y no durante las lluvias fuer-
tes y los encharcamientos.

Si los cables delimitadores estan en los conectores equivoca-
dos (de forma que la sefial sea en el sentido de las agujas del
reloj y no el contrario), el cortacésped intentara quedarse fuera
del perimetro. Si el cortacésped se sale constantemente del
area, cambie los cables en la estacion de carga (cambiando el
cable del conector rojo al negro y viceversa).

MANTENIMIENTO

Compruebe y limpie el robot cortacésped regularmente una vez
ala semana.

Cuando empiece a utilizar el robot, la placa de proteccion y la
hoja deben revisarse una vez al mes.

Es importante que las hojas y la placa de las hojas giren con
facilidad.

Los bordes de las hojas no deben estar dafiados. La vida util de
las hojas depende del tipo de hierba, suelo, césped, etc.
Trabajar con las hojas desafiladas da un resultado de corte po-
bre, requiriendo mas potencia para cortar, lo que significa que
el cortacésped cubre un drea mas pequefia a la vez.

Cargue completamente la bateria al final de la temporada,
antes del almacenamiento invernal. Si el tiempo de almacena-
miento es superior a un afio, el robot cortacésped debe recar-
garse antes de su uso.

Almacenamiento en invierno

El robot cortacésped debe limpiarse cuidadosamente antes de
su almacenamiento en invierno. Cargue completamente la ba-
teria antes de guardarla.

Almacene el robot cortacésped en la temporada, y coléquelo en
un lugar seco para protegerlo de las heladas, preferiblemente
guardado en el embalaje original.

El cable delimitador puede dejarse en el césped. Cuando reitre
la estacion de carga, debe proteger el extremo del cable delimi-
tador de la humedad con cinta aislante.

Después del almacenamiento en invierno

Compruebe si el robot cortacésped, el cable delimitador y las
varillas de carga deben limpiarse antes de su uso. Si las varillas
de carga parecen oxidadas, limpielas con un pafio de esmeril o
un pafio abrasivo adecuado.

ijADVERTENCIA! Utilice guantes de proteccién cuando manipule, lim-
pie o sustituya la hoja. Para reducir el riego de lesiones, asegurese de
retirar la llave de seguridad cuando el robot cortacésped no esté en
uso, sea transportado o almacenado.
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m INSTRUCTION MANUAL

PRODUCT DESCRIPTION
This item is an autonomous robot used to mow the lawn. In addition to
being autonomous, it is easy to store and is cordless.

GENERAL SAFETY INSTRUCTIONS

WARNING! Read all safety warnings and all instructions. Failure to
follow the warnings and instructions listed below may result in electric
shock, fire and/or serious injury.

Do not place hands or feet near the rotating blade, otherwise
you could sever your fingers or toes.

Always keep the robotic lawn mower on the ground. Tilting or lif-
ting the robotic lawn mower may cause stones to be thrown out.
Keep bystanders and children at a safe distance (at least 5
meters).

Check the area where the robotic lawn mower is to be used and
remove any object that may get stuck or thrown by the robotic
lawn mower, such as sticks or stones.

Do not dispose electrical products with general household was-
te. Consult your local authorities for advice on recycling.

Do not ride on the robotic lawn mower or allow children or pets
to do so, and do not place anything on top of the robotic lawn
mower or its charging station.

Only use the robotic lawn mower on grass and lawns.

Do not use the robotic lawn mower when you are tired or under
the influence of drugs, alcohol or medication.

Use personal protective equipment, such as safety goggles,
non-slip safety shoes and sturdy gloves to reduce the risk of
personal injury.

Dress appropriately. Do not wear loose clothing or jewelry, and
keep hair, clothing and gloves away from moving parts.

Avoid using the robotic lawn mower on wet grass.

Do not operate the robotic lawn mower in explosive atmosphe-
re, such as in the presence of flammable liquids, gases or dust.
Before using the robotic lawn mower check for sing of wear and
damage, and repair or replace as necessary.

Do not use the robotic lawn mower if it is incomplete or with
unauthorized modifications.

Make sure that the blade has fully stopped before touching or
performing any operation and maintenance on the item.

If the robotic lawn mower vibrates intensely, stop the engine
completely and identify the cause.

Do not use the robotic lawn mower if the STOP button does
not work.

Always switch off the item when it is not in use.

Do not handle the charging station or the robotic lawn mower
with wet hands.

Regularly check the power supply charging station for signs of
deterioration or ageing.

The robotic lawn mower and its charging station must be chec-
ked regularly and kept free of debris and obstructions.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Battery capacity «....cocooeeeieii 5200mAh
MOWINg @rea..........ccccoeeiiiiieccccc 1400m?
Working time ..........ccooiiiiiiiiiiiccccce 2.5h (150 min)
Charging tiMe ..o.eeiiiii 2h
Input Voltage

Output VOIBGE ... DC15-25.5V
Power consumption.............cccoooiiiiiiiinceeee 115.44W
NOISE ...t 70dB
Waterproof ........ccciiiciiiieie e . IPX4
Cutting height.........cooiiii e 2.5-5.5cm
Cutﬁng WIALN e 18cm
Blade rotate speed................ccocooeiiiiieee 3500rpm
MOVING SPEEA ..o 22m/min

Size......... . 50*35.5*24cm
Motor type . Brushless motor
WEIGNE .o 7,5kg

PARTS LIST

2Z0oNRON=

= o

PON~

CONTROL PANEL

Boundary Wire (150m) d
Boundary Wire Pegs (x150) = seees] 1
Charge Station Groundscrew (x4) =
Blades (x9)

Blade Screws (x10)
Wire Splicer (x4)
Power Supply (x1)
Allen Tool (x1)
Charging Rods (x2)
Charging Station (x1)
Robot Lawn Mower

STOP button
Charging station
Rear wheel
Knob lid

Time, date,
battery
Status

RETURN button

— OK/MENU button

— UP, DOWN, LEFT,
RIGHT buttons.

A, B, C, D for PIN code.

— STOP button:
Emergency stop and open

the control panel hatch

Power button:
Power on/off.
START button; ——
Start mowing.

HOME button:
Back to station.

LAWN PREPARATION

Min 30cm Charging Station

-

T < Anti-clockwise
b E—

Min 2m

S S

Min 12m

The mower needs a boundary wire Min 12m

with a complete circular path to
operate. The wire carries a weak
electrical signal that the mower
uses to know where the boundary
is in the garden.

Boundary Wire

o . N
V4

Anti-clockwise
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Obtuse Curves Don’t No right No acute
angles cross angles angles
wires

e=iim = mimm = m i=+] There is a handy ruler that you can take
out of the box that will help you measure
35cm around your garden.

. The robotic lawn mower will change direction when it makes
contact with objects such as:
- Poles and rods (e.g., washing lines)
- Fences and walls around trees
. The robotic lawn mower should stay away from:
- Excavated edges
- Trees with exposed roots
- Flower beds
- Ponds and water features
- Excessively uneven terrain

The wire should be kept taut and should never be allow to loop or
cross over itself. Ideally, if ground is particularly uneven the wire can
be buried up to 40mm deep and pegged down to secure. This can
be achieved easily with a manual edging tool. If this is not desired or
possible then the wire should be firmly pegged around the garden with
pegs at a minimum of 1m intervals, keeping the cable taut, to avoid
it being cut by the robotic lawn mower, more so at corners and over
uneven terrain. The cable should be positioned a minimum of 35cm
from the edge of the garden, as the robotic lawn mower will overlap the
wire, although it will not stray past it.

On corners the wire should not be laid at a sharp angle or right angle,
but curved or a series of obtuse angles. The mower can detect a signal
from the wire from as much as 18 meters away. It should be noted
that due to this set up some areas of the lawn will not get mowed
such as outside the perimeter edges. These can be maintained using
a suitable grass trimmer. If the ground where the wires are to be laid
is particularly dry and the soil hard from lack of rain, it will help to tho-
roughly water the garden before attempting to lay your perimeter wire.

Rectify or avoid problem areas
Pay attention to the following figures in order to avoid obstacles such
as tree roots on lawn.

f If a tree root is protruding into the perime-
;Id’/ ter of your cutting area, it would present a
X L problem for the mower.

- -~

One solution is to take the
perimeter around the tree
root, leaving this area
unmowed.

Alternatively, cut the tree
root back with a saw and
fill any resulting uneven
surface, then set the
perimeter over it.

Pay attention to the following figures in order to avoid excessively une-
ven areas of lawn.

REF. 52598

X A deep enough dip in the surface of your

lawn will also, present problems, possibly
causing the mower’s wheels to lose their
grip and skid.

If you don’t want to avoid mowing this area,
(| it's best to fill it with soil, compact it down
and re-seed it with grass.

If the area is on the perimeter line this can
be pegged out as normal. If it is within the
mowing area it should no longer be a pro-
blem.

particularly long grass, it may treat it as
an obstacle as it could bump the mower’s
obstacle sensor. The grass needs to be at
a reasonable level before the mower can
function correctly.

'\I ﬁ If your robotic lawn mower encounters
il I

It shall exit from the rear of the unit (2).

You will need to remove the plastic sheathing from
the end of the wire before connecting it. Twisting
the exposed wires after exposing helps to ensure
a proper connection.

Push the cover back to its original position to co-
ver the wires and connections from water inlet.

Making sure that the power is switched off at the
socket, screw the two charging rods into the holes
just below the cover of the base station.

The charging stand has a cover at the rear (shown
in grey) that opens forward.

Push the charging station cover forward to reveal
the wiring terminals.

ASSEMBLY
Installing the charging station

Find a place with access to elec-
tricity, making sure that the ro-
botic lawn mower can be driven
out of the charging station in an
anti-clockwise direction. Do not fix
the plate yet.

Engure a minimum of 2m straight
perimeter from the front of the
charging station, and 30cm straight
from the rear.

t The location of the charging sta-
= tion must be flat and secure, with
Safe power source no risk of movement. If it is placed

next to an unstable edge, it may
s
i station to become uneven, this
r W=

will cause problems for the robo-
tic lawn mower when recharging.

collapse and cause the charging

The location must be within 5m of a safe
power source - either a weatherproof
outdoor electrical socket or an indoor
pawer point in a garage, for example.

WARNING! Trailing cables are a tripping hazard. Take care when
choosing your location.

® The boundary wire goes into the front (1) of the char-
? I ging station and comes out at the back (2).

Push the boundary wire into the tube at the front (1)
of the charging station.

The sprung terminal will need lifting to expose the
hole, ensure the wire is full
inserted before releasing the red terminal clip.

When you have completed your boundary wire it
must return to the charging station and be fed up
through the unit and plugs in at the black terminal

Feed the power lead up through the other side of
the base station

Pay attention to the cable fittings as there is a key
orientation detail to ensure correct connection.

Push the power cable into place.

Then screw the outer ring to fix the cable in place
and prevent water ingress.

Once the base station has been fully wired, it can
be secured in place with the four screws provided.
Use the Allen key provided to screw them in secu-
rely, ensuring they are fully inserted and flush with
the base station.

NOTE: Protruding screws may prevent the mower
from being positioned correctly.

Keep the wire straight for at least
the first 2 meters. This is to allow the
mower to return to the charging stand
easily.

Place the pegs at intervals of about
1 meter on straight and even ground,
30cm to 50cm on bends and corners.
Uneven ground and obstacles will re-
quire more pegs.

4|

The boundary wire must be kept tight.
If it is loose, it may well end up being
cut by the mower as it passes over it.

If the wire passes over a moderate dip
in the lawn, more pegs will be requi-
red to keep the wire firmly pegged at
ground level, or it risks being cut.

Operating the robotic lawn mower

Place the mower on the base station with the
wheels on the grips and the two pins engaged
into the front of the robotic lawn mower.

NOTE: The robotic lawn mower will require to be
charged to at least 70% capacity before leaving
the base station.

Press the STOP button.

This will open the control panel and the LCD dis-
play cover.

Press and hold the power button (1) for three se-
conds to activate the LCD display.
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Cutting height adjustment

1. Open the knob lid.

2. Adjust the cutting height. It can be adjusted from 2.5cm to
5.5cm by turning the adjustment knob.

OPERATIONS

Set the cutting height

. The first cut of the season or long, thick wet grass will need the
highest setting (5.5cm).

. Gradually reduce to desired height once you have covered all
ground. This may take a few days or a few weeks.

. If the boundary wire is pegged to the surface of the garden ra-

ther than buried, it is a good idea to allow the wire to dug into
the surface of the lawn. During this time, it is advisable to keep
the robotic lawn mower in an elevated position on the blades.

NOTE: During first few days of mowing the grass may look stripy or
patchy where the mower has covered or not covered. This is normal
and it will become even after several days once the full lawn area has
been mowed.

Eirst time out

. The control panel will ask for a pass code. The default PIN is
AAAA.
. By pressing the start button and closing the cover, the mower

will start a perimeter circuit after which it will start mowing the
lawn randomly.

. The first few mows will appear random and unfinished, which
is normal. With multiple passes of the robotic lawn mower over
time, this will even out, and by using zoning and spiral spot
mowing, a desirable effect can be achieved in less time.

New season mowing

. Between mowing seasons, when the mower is not operating
(during winter months) the lawn can become neglected and
scrub can develop. In the new season, check the mowing path
and fix problem areas.

Status Meaning

Standby Mower is ready to work
Mowing Mower is mowing automatically
Spot Mow Mower is mowing spirally
Returning Mower is going back to station
Charging Mower is charging

Charge to work Mower is charging and will continue program

when charged

Emergency stop Mower is stopped manually

Error Mower cannot work

Firmware update Firmware is updating

Power ON
1. Press the power button
J for three seconds.

2. Enter the four-letter PIN
code. (The default PIN
code is “AAAA”).

3. The robotic lawn mower
will now wait for further
instruction in standby

B mode.

TR
& CY R AT

Power OFF

Press the power button for three
seconds.

0= )00 () )
E-(al )

Start mowing

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing

1. Press START button.
2. Close the cover to start.

In standard mowing mode, the
mower will proceed in a random
fashion around your garden,
changing direction each time it
reaches the boundary wire.

NOTE: If the battery is below
70% charge, the robotic lawn
mower enters ‘charge to work’
mode until it reaches 90% char-
ge. If it is below 30% the robotic
lawn mower returns to base sta-
tion to charge.

Work time setting
This is the amount of time the robotic lawn mower will be active. This
includes charging time.

[ok

A} Mowing time

XX hour (s)

For example: if it is set to 8 hours and the robotic lawn mower is set
to operate from 8:00pm, it will operate until 4:00am. In this time, it
can operate for one hour, charge for two hours, mow again for one
hour, charge for two hours, mow for one hour and charge again for
the next cycle

Press OK button to enter submenu 1.

Select ‘setting’ to enter submenu 2.

Select ‘work time’.

Set working time with the UP and DOWN buttons (default is
8 hours).

Press OK button to confirm the setting.

Eal ol

@

Stop the robotic lawn mower during its cutting cycle
Stop

! o

Caontinue working?

Back to the charging station

20:20 Oct. 19 98%mm ..
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Returning

1.Press the STOP button.

2.The robotic lawn mower stops
immediately and the control pa-
nel hatch opens.

3.The screen shows ‘emergency
stop’.

4.Press the OK or RETURN
button.

5.Enter the PIN code.

NOTE: If the robotic lawn mower
was running when the STOP bu-
tton was pressed, the screen will
show ‘continue to work?". You
can then either press OK to con-
tinue the task, or press RETURN
to cancel it.

1.Press HOME button for three
seconds.

2.Close the cover and the robo-
tic lawn mower will return to the
charging station.

Charging

1. Place the robotic lawn mower in the charging station (or press
HOME button for three seconds).

2. The robotic lawn mower will charge up to 100% and then go
into standby.

3. The robotic lawn mower shall charge again if the battery is
lower than 75%.

The robotic lawn mower charges into its station through the two char-

ging rods. These insert into the front of the robotic lawn mower. En-

sure the holes are free of debris or obstructions and that the robotic

lawn mower is aligned when approaching the charging station. Uneven

ground on approach may cause the robotic lawn mower to not make a

positive connection the first time. If this occurs, consider levelling the

ground or moving the charging station to a more suitable area.

Schedule

1. Press the OK button to enter the submenu 1.

2. Select ‘schedule’.

3. Press the OK button to select the desired day.

4 Press the UP, DOWN, LEFT and RIGHT buttons to set the start
and end time.

5. Press the OK button to confirm the daily setting.

6. Repeat steps 3 and 5 to complete the weekly plan.

7. Press OK button to confirm the weekly setting.

This allows you to change mowing schedules for different days of the

week, for example, if you want to avoid mowing to occur on a cer-

tain day or if other scheduled activity in the garden prevents effective

mowing during normal daily schedule.

Zone

1. Press the OK button to

zone dst(m) pct(%) enter submenu 1.
8 100 2. Select ‘zone’.

z_2 - -- 3. Press the OK button to
z.3 E=S = select the desired zone.
z_4 - - 4. Press the UP, DOWN,
Z_5 - -- LEFT and RIGHT buttons

to select the distance and

percentage.
5. Press the OK button to
confirm each zone.
Repeat steps 3 to 5.
Press the OK button to
confirm the setting of all
the zones.

No
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— =1|| You can set up to five zones in
||| your garden. This enables you
e ' to decide areas of your garden
. that need more or less attention.
A zone is set according to the
distance between the boundary
wire and the base station. The
distance must be from Om to
500m and the percentages must
add up to 100% or the setting
cannot be completed.

Spot mow

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1. Place the robotic lawn
mower in the garden.

2. Press the OK button to
enter submenu 1.

The mower can be positioned within
the perimeter boundary and the spot
mowing function will cut in a relati-
vely even spiral for 5 minutes. This

3. Select ‘spot mode’. is useful when you want to cover a
4. Close the cover to | specific area or clear grass on the
start. first cut more quickly.
Rain mode

oK

Disable

vEEETE

Rain mode sets if the robotic lawn mower will switch off in rain or
not. Disabling this will allow the robotic lawn mower to continue to
work in the rain.

WARNING! Avoid activation during heavy rain and storms. Wet
grass will cause additional load on the robotic lawn mower and
mowing time may be reduced. In some cases, the robotic lawn
mower may not return to the charging station in rain.

1.Press the OK button to enter submenu 1.

2.Select ‘setting’ to enter submenu 2.

3.Select ‘rain mode’.

4.Press the UP and DOWN buttons to activate the rain mode.
5.Press the OK button to confirm setting.

Language Date and time

1.Press the OK button to enter | 1.Press the OK button to enter

submenu 1. submenu 1.
2.Select ‘setting’ to enter sub- | 2.Select ‘setting’ to enter sub-
menu 2. menu 2.

3.Select ‘Date & Time’'.
4.Press the UP, DOWN, LEFT
and RIGHT buttons to set the

3.Select ‘Language’.
4.Press the UP and DOWN bu-
ttons to select the desired lan-

guage. date and time.
5.Press the OK button to confirm | 5.Press the OK button to confirm
setting. setting.

NOTE: Setting date and time
accurately ensures scheduling
is accurate.
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PIN code

Change PIN code

LED on charge station

Status

Enter PIN Code

DOWN="B'
RIGHT= D'

up="aA'
LEFT="C’

Old
New : _
Cfm

1.PIN code should be entered af-
ter powering on. Press the STOP
button before clearing error sta-
tus and changing PIN code.

2.If the PIN code is incorrect,
the screen will show ‘PIN wrong,
please retry’.

1.Press the OK button to enter
submenu 1.

2.Select ‘setting’ to enter sub-
menu 2.

3.Select ‘change PIN'.

Solid red light

Broken boundary wire

Flashing blue light

Mower charging

Solid blue light

Loop signal normal or fully charged

Summary table

Replacing the blades

WN =

Switch off the robotic lawn mower.
Wear protective gloves.

Turn the robotic lawn mower upside
down.

Place the blade over the hole in the
raised screw.

Use a second screwdriver to anchor
the blade plate while fitting the blade.
Using a Phillips screwdriver, secure
the blade on the blade plate. The
blade should be able to rotate freely
once it is in place.

Repeat the operation with the other

will
The
ther

3.If the PIN code is entered in-
correctly three times, the screen

4.Enter the original PIN code.

5.Enter new PIN code.
be locked for 15 seconds.
lock time will double for fur-
incorrect entries.

6.Enter the new PIN code again.

7.Press the OK button to con-
firm.

NOTE: ‘New passwords do not
match’ will be shown for incon-
sistent passwords.

Factory Reset Error Log

ok

Reset to Factory
mode? 2.2020-10- 19 20:03

FAULT_OUTSIDE_AREA

4.Th

firm.

1.Press the OK button to enter

submenu 1. submenu 1.
2.Select ‘setting’ to enter subme-
2.Select ‘setting’ to enter sub- | nu 2.
menu 2. 3.Select ‘information’ to enter sub-
menu 3.

3.Select ‘factory reset’.
factory mode?’.

5.Press the OK button to con-

1.Press the OK button to enter

4.Select ‘error log’.

5.The past 10 records (including
date, time and error message) will
be shown.

e screen shows ‘Reset to

NOTE: In case of malfunction, the
error log shall record all actions
and can be used for
maintenance and
ting.

troubleshoo-

Work
1.

(ol

o s

Save

log

Press the OK button to enter sub-
menu 1.

Select ‘setting’ to enter submenu 2.
Select ‘information’ to enter the sub-
menu 3.

Select ‘work log'.

The past 10 records (including date,
time and work mode and work time) will be shown.

(N 2020 - 10 - 19 20:13
Spot mowing - 00h00m

2.2020- 10- 19 20:13
Auto mowing - 00h01m

power

The backlight will switch off after 2 minutes and the robotic lawn mower
will switch off after 8 minutes, respectively, without user interference.

LED indicator
The backlight will switch off after 2 minutes and the robotic lawn mower
shall switch off after 8 minutes, respectively, without user interference.

Submenu 1 Submenu 2 Submenu 3
Spot mode
Setting Language English
German
French
Date & Time
Rain mode
Work time
Change PIN
Factory reset
Information About
Error Log
Work Log
Schedule
Zone
OPERATIONS

Repairing the boundary wire

If the boundary wire gets cut or breaks
for any reason (indicated by steady red
light on charging station), it must be
! located and repaired. You will need to
use one of the splicing clips provided.
First, remove the slack in the wire so
that there is some overlap.

1 the other. The wire should fit snugly,
L) and may even protrude from the other
| end.

v

The clip has two channels. Insert one
end into one channel and the other into

Taking a pair of pliers, crimp the metal
tab onto the inserted wires. This will
form a connection between the wires.

When the boundary wire is repaired the charging station will show a
steady blue light. If the light is still red, there are more breaks in the
loop, which will need locating and repairing.

blades.

the blade.

Re-orient the blade (rotate it or turn it up-
side down) as each corner is worn until all
four quarters of the blade have been used.
If all four quarters have been used, then refit

Carry the robotic lawn mower by the handle
between the two rear wheels with the bla-
des facing outwards.

SOLUCION DE PROBLEMAS

Error message

Cause

Solution

obstacles.

Mower outside Mower is outside the|Place the mower inside
perimeter. the perimeter.

Mower lifted Mower is lifted away|Move the mower to a flat
from the ground. part of the lawn.

Mower tilted Mower is tilted too|Move the mower to a flat
much. part of the lawn.

Mower  overtur-| Mower is upside down. |Return the mower to its

ned normal position.

Mower trapped  |Mower is trapped by|Remove the obstacles.

Loop signal lost

The power supply or the
wire is not connected to
the charging station, or
the wire is broken.

Check that the power
supply, the charging
station and the wire are
connected normally.
Identify the break in the
wire and repair it with
wire splicer.

Motor fault

Blade motor or drive
motor is stuck. The mo-
tor current is too high.

Clear grass or soil on
the cutting means and
drive wheels. Cut the
tall and thick grass with
a conventional mower.

High temp

The battery temperature
is too high.

Wait until the tempera-
ture decreases.

Battery abnormal

The battery is damaged.

Contact the manufactu-
rer's customer service
to have the damaged or
defective part replaced.

MAIN
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Wheel spinning faults, where the robotic lawn mower stops
in one spot and wheel(s) spin(s), are a combination of une-
ven and/or wet ground. The solution is to add soil to level the
ground. Make sure the lawn has good drainage before mowing,
and not to mow during heavy rain and water logging.

If the boundary wires are in the wrong connectors (so that the
signal is clockwise and not counter-clockwise) then the mower
will try to stay outside the perimeter. If the mower constantly
goes out of the area, change the wires in the charging station
(changing the wire from the red connector to the black connec-
tor and vice versa).

TENANCE

Check and clean the robotic lawn mower regularly once a week.
When you first start using the robotic lawn mower, the blade pla-
te, protection plate and blade should be checked once a month.
It is important that the blades and blade plate rotate easily.

The edges of the blades must not be damaged. The service
life of the blades depends on the type of grass, soil, lawn, etc.
Working with dull blades gives a poor mowing result, requiring
more power to mow, which means that the mower covers a
smaller area at a time.

Fully charge the battery at the end of the season, before winter
storage. If the storage time is longer than one year, the robotic
lawn mower must be recharged before use.

Winter storage

The robotic lawn mower must be carefully cleaned before winter
storage. Fully charge the battery before storage.

Store the robotic lawn mower in the season and place it in a
dry place to protect it from frost, preferably stored in the original
packaging.

The boundary wire can be left on lawn. When removing the
charging station, you must protect the end of the boundary wire
from moisture with electrical tape.

After winter storage

Check whether the robotic lawn mower, boundary wire and
charging rods need to be cleaned before use. If the charging
rods appear to be rusty, clean them with an emery cloth or a
suitable abrasive cloth.

Check whether the mower’s time and date are set correctly.
Check whether the blades need to be replaced.

Check whether the blades and blade plate rotate easily.

WARNING! Wear protective gloves when handling, cleaning or repla-
cing the blade. To reduce the risk of injury, be sure to remove the sa-
fety key when the robotic lawn mower is not in use, being transported,
handled or stored.
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MANUEL D’UTILISATION

DESCRIPTION DU PRODUIT
Cet appareil est un robot autonome utilisé pour tondre le gazon. En plus
d’étre autonome, I'appareil est facile a ranger et fonctionne sans fil.

CONSIGNES GENERALES DE SECURITE

AVERTISSEMENT ! Veuillez lire les consignes de sécurité suivantes. Le
non-respect de ces instructions peut entrainer un choc électrique, un incen-
die et/ou des blessures graves.

. Gardez les mains et les pieds a une distance sécuritaire de la lame
rotative ; sinon, vous risquez de vous couper les doigts ou les orteils.

. Le robot tondeuse doit toujours étre au sol. Incliner ou soulever la
tondeuse peut projeter des pierres.

. Gardez les enfants et les passants a une distance de sécurité (au
moins 5 meétres).

. Vérifiez la zone ou le robot tondeuse sera utilisé et retirez tous les

objets qui pourraient étre happés ou projetés par le robot tondeuse,
tels que des batons et des pierres.

. Ne jetez pas les déchets électriques avec les ordures ménagéres.
Veuillez contacter votre autorité locale pour le recyclage.
. Ne conduisez pas le robot tondeuse, ne laissez pas les enfants ou

les animaux le faire et ne placez rien sur le robot tondeuse ou la
station de charge.

. Utilisez le robot tondeuse uniquement sur I'herbe et les pelouses.

. N'utilisez pas le robot tondeuse lorsque vous étes fatigué ou sous
I'influence de drogues, d’alcool ou de médicaments.

. Utilisez des équipements de protection individuelle tels que des lu-

nettes de sécurité, des chaussures de sécurité a semelles antidé-
rapantes et des gants durables pour réduire le risque de blessures.

. Habillez-vous correctement. Ne portez pas de vétements amples ou
de bijoux pendants, et gardez les cheveux, les vétements et les gants
a une distance sécuritaire des piéces mobiles.

. Evitez d'utiliser le robot tondeuse sur de I'herbe mouillée.

. N'utilisez pas le robot tondeuse dans une atmosphere explosive,
par exemple en présence de liquides inflammables, de gaz ou de
poussiére.

. Avant d'utiliser le robot tondeuse, vérifiez que I'appareil n’est ni usé

ni endommagé et effectuez les réparations ou les remplacements
nécessaires.

. N'utilisez pas le robot tondeuse si I'équipement n’est pas complet ou
s'il y a des modifications non autorisées.

. Assurez-vous que la lame s’est complétement arrétée avant d’effec-
tuer toute opération avec le produit ou son entretien.

. Si le robot tondeuse vibre violemment, arrétez complétement le mo-
teur et déterminez la cause.

. N'utilisez pas le robot tondeuse si le bouton STOP ne fonctionne pas.

. Débranchez toujours le produit lorsqu’il n’est pas utilisé.

. Ne transportez pas la station de charge ou le robot tondeuse avec
les mains mouillées.

. Veérifiez réguliérement que la station de charge électrique ne s’est
pas détériorée ou vieillie.

. Vérifiez régulierement le robot tondeuse et sa station de charge et

retirez tous les débris et obstacles.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Capacité de la batterie .............c.cc...... ..5200 mA*h
SUrface de tONLE «.eovveeveeeieeiieeii e 1400 m2
Durée de fonctionnement ... 2,5 h (150 min)
Temps de Charge «...ooovveerriiieeiiiie e .2h

Tension d'entrée ..
Tension de sortie

Consommation électrique . ...
Bruit
Etanchéité

100 a 240 V de courant alternatif, ~ 50/60 Hz
15 a 25,5 V de courant continu

Hauteur de Coupe..........cooiiiiiiiiiiiiii e 2,5a5,5cm
Largeur de COUPE...........ccceeuiieeeiieieeeeeceeee e ereeeeeeaneens 18 cm
Vitesse derotatonde la 3500 tr/min
{ﬂ'{gesse de déplacement. . ..oooveeeriiiii 22 m/min

Dimensions...........
Type de moteur.
Poids .

..... 50*35,5*24 cm
..... Moteur sans balais
7,5kg

LISTE DES PIECES

Cable périphérique (150 m)
2. Piquets pour
(x150)

4

ge (x4)

Lames (x9)

Vis de lame (x10)

Pince de liaison filaire (x4)
Source d’alimentation (x1)
Clé hexagonale (x1)
Barres de charge (x2)
Station de charge (x1)
Robot tondeuse

220N 0N

-~ o

Bouton STOP

Station de charge

Roue arriére

Couvercle de la poignée

soN

PANNEAU DE COMMANDE

cable périphérique -

Vis de fixation de la station de char-

S

v/

Angles Curvas Ne croisez Sans an- Sans an-
obtus pas les gles droits gles aigus
cables

Heure, date, ba-
tterie

Bouton d'alimentation
électrique :
Mise sous/hors tension —

Bouton START :
Début de tonte.

Etat

Bouton RETURN

Bouton HOME :
Retour 2 la station

G |

code PIN

|~ Bouton OK/MENU

| Boutons HAUT, BAS, GAUCHE,
DROIT A, B, C, D pour entrer le

Arrét d'urgence et ouverture de la
porte du panneau de

La boite contient une régle pratique qui vous
permettra de mesurer 35 cm autour de votre
jardin.

e={im = mascnm - —

. Le robot tondeuse changera de trajectoire lorsqu'il entrera en contact
avec des objets, notamment :
-Poteaux et supports (ex : cordes a linge)
-Clétures et murs autour des arbres

. Gardez le robot tondeuse a une distance sécuritaire de :
-Bords des rainures
-Arbres a racines apparentes
-Parterres de fleurs
-Etangs et réservoirs d’eau
-Surfaces trop inégales

Le cable doit étre tendu et non emmélé ou plié. Idéalement, si le sol est trés
accidenté, le cable peut étre placé jusqu’a 40 mm sous la surface et fixé avec
des piquets. Cela peut étre fait facilement avec un outil de coupe-bordure
a main. Si cela n’est pas souhaitable ou si c’est impossible, le cable doit
étre solidement fixé sur les piquets autour du jardin avec une distance d’au
moins 1 m entre les piquets ; le cable doit étre tendu pour éviter qu’il ne soit
coupé par le robot tondeuse, en particulier dans les coins et sur les surfaces
inégales. Le cable doit étre a au moins 35 cm du bord du jardin car le robot
tondeuse pendra sur le cable sans bouger dessus.

Aux coins, le cable ne doit pas étre posé a angle aigu ou droit, mais en utili-
sant une série d’'angles obtus. La tondeuse est capable de capter un signal
provenant d’un cable a une distance allant jusqu'a 18 métres. Veuillez noter
qu’en raison de cette configuration, I'herbe dans certaines zones de la pelou-
se (par exemple, a I'extérieur des bords du périmétre) ne sera pas tondue.
Elles peuvent étre traitées avec une tondeuse a gazon appropriée. Si le sol
sur lequel le cable doit étre posé est trop sec et que le sol est trop dur par
manque de pluie, il est recommandé d’arroser abondamment le jardin avant
de poser le cable périphérique.

Eliminez les zones a problémes ou évitez-les
Faites attention aux images ci-dessous ; évitez les obstacles tels que les
racines des arbres sur la pelouse.

PREPARATION DE LA PELOUSE

Min 30cm

Station de charge

S'il y a une racine d’arbre saillante dans la
zone de tonte, elle agira comme un obstacle
pour la tondeuse a gazon.

Dans le sens

Min12m

La tondeuse nécessite un cable péri-
phérique en boucle fermée pour fonc-
tionner. Le_ cable contient un signal
slectrique faible que la tondeuse a
gazon utilise pour déterminer la limite
dans le jardin.

Cable périphérique

(.

verse des aiguilles
dune lﬂcmre

Min 2m |

Min 30cm

Min 12m

Une des solutions consiste & créer un périme-
tre autour de la racine de I'arbre ; I'herbe dans
cette zone ne sera pas tondue.

Alternativement, vous pouvez couper la raci-
ne de l'arbre avec une scie et combler toute
irrégularité résultante, puis créer un périmétre
autour de celle-ci.

~Dans le sens_in-
verse des aiguilles
dune montre
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Faites attention aux images ci-dessous ; évitez les zones trop inégales
de la pelouse.

Une cavité assez importante dans la surface
de votre pelouse peut également causer des
problémes, en entrainant une perte de traction
et un glissement de la tondeuse.

Si vous ne voulez pas manquer cette zone,
il est préférable de la recouvrir de terre, de
la compacter et de la réensemencer avec de
I'herbe.

Si la zone se trouve sur la ligne de périmétre,
vous pouvez fixer le cable sur elle avec des
piquets de la maniére habituelle. Si elle se
trouve dans la zone de tonte, cela ne devrait
plus étre un probléme.

Si elle entre en contact avec des herbes par-
ticuliérement hautes, la tondeuse peut les
confondre avec un obstacle en raison de I'ac-
tivation de son capteur d’'obstacles. Pour que
la tondeuse a gazon fonctionne correctement,
I'herbe doit d’abord étre coupée a un niveau
suffisant.

ASSEMBLAGE
Installation de la station de charge

Trouvez un emplacement avec ac-
cés au secteur, en vous assurant
que le robot tondeuse peut sortir de
la station de charge dans le sens in-
verse des aiguilles d'une montre. Ne
fixez pas la plaque a ce stade.

Prévoyez une ligne périphérique droite
d'au moins 2 m devant et 30 cm de-
rriére la station de charge.

t La station de charge doit étre insta-

X o liée sur une surface plane et sécu-

. sandbipe risée pour éviter tout mouvement

. accidentel. Si elle est installée sur un

_‘» bord instable, elle peut s’effondrer,

“_,',—L;_, ce qui entrainera une violation de

la position de la station de charge et

I'apparition de problémes lors de la
charge du robot tondeuse.

Le site d'installation doit étre & moins
de 5 m d'une source d'alimentation
slre - prise extérieure résistante aux
intempéries ou prise intérieure (par
exemple dans un garage).

AVERTISSEMENT ! Les cébles couchés présentent un risque de chu-
te. Soyez prudent lorsque vous choisissez un emplacement d'insta-
llation.

Le cable périphérique entre a l'avant (1) de la station de
charge et sort a l'arriére (2).

Insérez le cable périphérique dans le tube a l'avant (1) de
la station de charge.




Le cable doit sortir par l'arriére (2) de I'appareil.

Retirez la gaine en plastique de I'extrémité du cable
avant de le connecter. Plier les cables aprés ouverture
permet une bonne connexion.

Remettez le couvercle pour protéger les cables et les
connexions contre la pénétration d’eau.

Réglage de la hauteur de coupe

ndcador de
estado 150

Aprés vous étre assuré que le cordon d’alimentation
est débranché, vissez les deux tiges de charge dans
les trous juste en dessous du couvercle de la station
de base.

La station de charge a un couvercle a l'arriére (marqué
en gris) qui s’ouvre vers l'avant.

Appuyez sur le couvercle de la station de charge pour
accéder aux bornes de connexion.

La borne a ressort doit étre soulevée pour ouvrir le
trou ; assurez-vous que le cable est complétement in-
séré avant de relacher la pince de borne rouge.

Une fois le cable périphérique placé, il doit étre remis
a la station de charge, passé par I'appareil et connecté
a la borne noire.

Faites passer le cordon d’alimentation de I'autre coté
de la station de base.

Faites attention aux fixations de cables, qui sont mar-
quées avec des marquages pour assurer une conne-
xion correcte.

Réinstallez le cordon d’alimentation.

Tournez ensuite la bague extérieure pour fixer le cable
et empécher I'eau de pénétrer.

Une fois la station de base entierement connectée,
vous pouvez la fixer a l'aide des quatre vis fournies.
Utilisez la clé hexagonale fournie pour les serrer soli-
dement, en vous assurant qu’elles sont bien en place
et au méme niveau que la station de base.
REMARQUE : Les vis saillantes peuvent interférer
avec le positionnement correct de la tondeuse.

Pose du cable périphérique

Le cable doit étre droit sur au moins les
2 premiers métres. Cela permet a la ton-
deuse de retourner facilement a la station
de charge.

Placez les piquets & environ 1 métre de
distance sur une surface plane et a 30 a
50 cm dans les virages et les coins. La
fixation sur un sol accidenté et des obsta-
cles nécessitent plus de piquets.

Le cable périphérique doit étre tendu. S’il
est affaibli, il est trés susceptible d’'étre
coupé par une tondeuse & gazon qui pas-
se dessus.

Si le cable passe par une cavité modéré-
ment profonde dans la pelouse, plus de
piquets seront nécessaires pour fixer soli-
dement le cable au niveau du sol ; sinon il
peut étre coupé.

Utilisation du robot tondeuse

Placez la tondeuse & gazon sur la station de base
avec les roues sur les pinces et les deux broches a
I'avant du robot tondeuse.

REMARQUE : Le robot tondeuse doit étre chargé a
au moins 70% avant de quitter la station de base.

Appuyez sur la touche d’arrét STOP.

1. Ouvrez le couvercle de la poignée.

2.

Réglez la hauteur de coupe. La hauteur peut étre ajustée de 2,5
cm a 5,5 cm a l'aide de la poignée de réglage.

OPERATIONS

Aj

justez la hauteur de coupe

Lorsque vous tondez pour la premiére fois de la saison ou que vous
travaillez sur de I'herbe humide longue et épaisse, utilisez le réglage
maximum (5,5 cm).

Abaissez progressivement la hauteur jusqu’au niveau souhaité jus-
qu'a ce que toute la zone soit couverte. Le processus peut prendre
plusieurs jours ou semaines.

Si le cable périphérique est fixé a la surface du jardin sur des piquets
et non enterré, il sera utile de le laisser baisser sous la surface de la
pelouse. Il est recommandé de maintenir les lames du robot tondeu-
se en position relevée pendant cette période.

REMARQUE : Au cours des premiers jours de tonte, la pelouse peut pré-
senter des taches et des rayures irréguliéres selon les zones qui ont été ou
non tondues par la tondeuse. Ceci est normal et la pelouse sera de niveau
quelques jours aprés que la tondeuse aura couvert toute la zone.

Premier démarrage

Le panneau de commande vous demandera d’entrer un mot de pas-
se. Le code PIN par défaut est AAAA.

Lorsque vous appuyez sur le bouton de démarrage et fermez le cou-
vercle, la tondeuse fait le tour du périmeétre, puis tondera la pelouse
au hasard.

Aprés les premiers passages, la pelouse aura I'air d’étre en désor-
dre et inachevée, et c’est normal. Aprés quelques passages du robot
tondeuse, la pelouse sera nivelée et en utilisant le zonage et la tonte
en spirale sur place, vous pourrez obtenir I'effet souhaité en moins
de temps.

Tonte dans la nouvelle saison

Entre les saisons de tonte, lorsque la tondeuse n'est pas utilisée
(pendant les mois d’hiver), la pelouse peut devenir négligée et enva-
hie par la végétation. Aprés le début d’'une nouvelle saison, vérifiez la
trajectoire de la tondeuse et corrigez les zones a problémes.

Signification

Attente

La tondeuse a gazon est préte a fonctionner

Tonte

La tondeuse a gazon se déplace automatique-
ment
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Mise sous tension

1. Maintenez le bouton d’ali-
mentation enfoncé pendant
trois secondes.

2. Entrez votre code PIN a
quatre chiffres. (Le code
PIN par défaut est AAAA)

3. Le robot tondeuse attendra
d'autres instructions en
mode veille.

Mise hors tension

Maintenez le bouton d’alimentation
enfoncé pendant trois secondes.

Début de tonte

20:13 Oct. 19 98%mm _.

REMARQUE : Si la charge de la ba-
tterie est inférieure a 70%, le robot
tondeuse passe en mode veille et
se charge a 90%. Si la charge est
inférieure a 30%, le robot tondeuse
retournera a la station de base pour
se recharger.

Mowing
1. Appuyez sur le bouton [ En mode de tonte standard, la
START. tondeuse a gazon se déplace de
2. Fermez le couvercle pour | maniére aléatoire dans le jardin,
commencer. en changeant de direction chaque

fois qu’elle touche le cable périphé-
rique.

Réglage de la durée de fonctionnement

Ce parametre détermine combien de temps la tondeuse reste active.
Cette durée comprend le temps de charge.

|  Mowingtime  [OK

X hour (s)

Cela ouvrira le panneau de commande et le couvercle
de I'écran LCD.

Appuyez sur le bouton d’alimentation (1) et mainte-
nez-le enfoncé pendant trois secondes pour allumer
I'écran LCD.

Tonte sur place La tondeuse a gazon se déplace en spirale

Retour La tondeuse retourne a la station

Charge La tondeuse est en charge

Charge avant

fonctionnement gramme apreés la charge

La tondeuse est en charge et continuera le pro-

Arrét d’'urgence La tondeuse s’arréte manuellement

Erreur

La tondeuse a gazon ne peut pas faire le travail

Mise a jour du
firmware

Le firmware est en cours de mise a jour.

Par exemple, si la durée de fonctionnement est de 8 heures et que
le robot tondeuse démarre a 20h00, il terminera son travail & 4h00.
Pendant ce temps, la tondeuse peut fonctionner pendant une heu-
re, charger pendant deux heures, tondre pendant une heure, charger
pendant deux heures, tondre pendant une heure et se recharger pour
une utilisation au cycle suivant.

1. Appuyez sur le bouton OK pour accéder au sous-menu 1.

2. Sélectionnez le point Setting (Réglage) pour accéder au
sous-menu 2.

3. Sélectionnez work time (durée de fonctionnement).

4. Réglez la durée de fonctionnement a I'aide des boutons HAUT
et BAS (la valeur par défaut est de 8 heures).

5. Appuyez sur le bouton OK pour confirmer le réglage.

10
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Arrét du robot tondeuse au cours du cycle de tonte

Arrét Retour a la station de charge
= lok | [[20:20 Oct.19 98%mm ..
Continue working? I *
[= J
Returning
1. Appuyez sur la touche | 1. Appuyez sur le bouton
d'arrét STOP. HOME (MAISON) et main-
2. Le robot tondeuse s’arrétera tenez-le enfoncé pendant
immédiatement et la porte trois secondes.
du panneau de commande | 2. Fermez le couvercle et le
s’ouvrira. robot tondeuse retournera &
3. Le message emmergency la station de charge.
stop (arrét d’'urgence) s’affi-
che a I'écran.
4. Appuyez sur le bouton OK
ou RETURN (RETOUR-
NER).
5. Entrez votre code PIN.
REMARQUE : Si le robot tondeuse
était en marche lorsque le bouton
STOP a été enfoncé, le message
« continue to work? » (« continuer
de travailler?) apparaitra a I'écran.
Ensuite, vous pouvez cliquer sur
OK pour reprendre la tache ou sur
RETURN pour I'annuler.

REF. 52598

Vous pouvez créer jusqu’a cing zones dans
votre jardin. Cela vous permet d'identifier
les zones de votre jardin qui nécessitent
plus ou moins d’attention. La zone est
définie en fonction de la distance entre le
||| cable périphérique et la station de base. La
| distance doit étre comprise entre 0 et 500
m,
étre de 100 % ; sinon, le réglage n’est pas
possible.

et les pourcentages additionnés doivent

Tonte sur place

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1. Installez le robot tondeu-
se dans le jardin.

2. Appuyez sur le bouton
OK pour accéder au
sous-menu 1.

3. Sélectionnez spot mode
(mode tonte sur place).

4. Fermez le couvercle

pour commencer..

La tondeuse peut étre positionnée
dans le périmétre et lorsque la tonte
sur place est sélectionnée, elle fonc-
tionnera dans une spirale relativement
réguliére pendant 5 minutes. Ceci est
utile si vous souhaitez nettoyer une
zone spécifique ou enlever 'herbe plus
rapidement lors de la premiére course.

Charge

1. Placez le robot tondeuse dans la station de charge (ou mainte-
nez le bouton HOME enfoncé pendant trois secondes).

2. Le robot tondeuse se charge a 100% puis passe en mode veille.

3. Le robot tondeuse reprendra la charge si le niveau de charge

est moins de 75%.

Le robot de tonte est chargé depuis la station de charge a l'aide de
deux tiges de charge. Elles sont insérées a I'avant du robot tondeuse.
Assurez-vous que les ouvertures sont exemptes de débris ou d’obs-
tructions et que le robot tondeuse suit la bonne trajectoire lorsqu'’il
s’approche de la station de charge. Une surface d’allée inégale peut
empécher le robot tondeuse de se connecter correctement la premiére
fois. Dans ce cas, pensez a niveler le sol ou a déplacer la station de

charge vers un emplacement plus approprié.

Horaire

1. Appuyez sur le bouton OK pour accéder au sous-menu 1.

2 Sélectionnez le point shedule (horaire).

3. Appuyez sur le bouton OK pour sélectionner le jour souhaité.

4 Utilisez les boutons HAUT, BAS, GAUCHE et DROIT pour ré-

gler les heures de début et de fin.
Appuyez sur le bouton OK pour confirmer le réglage du jour.

5.
6. Répétez les étapes 3 et 5 pour terminer le plan hebdomadaire.
7 Appuyez sur le bouton OK pour confirmer le réglage hebdo-

madaire

Cela vous permet de modifier les horaires de tonte pour différents
jours de la semaine, par exemple si vous souhaitez ignorer la tonte un
certain jour, ou si d’autres activités planifiées dans le jardin interférent

avec la tonte normale dans le cadre du travail quotidien normal.

Zona

Modo lluvia

oK

Disable

R _Enzbie |

d'orage. L'herbe mouillée exerce

3.Sélectionnez rain mode (mode

Le mode pluie détermine si la tondeuse s’éteint lorsqu'’il pleut. Si ce mode
est désactivé, la tondeuse continuera a fonctionner sous la pluie.

AVERTISSEMENT ! N'allumez pas I'appareil en cas de forte pluie ou

une pression supplémentaire sur la ton-

deuse et peut raccourcir le temps de tonte. Dans certains cas, le robot
tondeuse peut ne pas retourner a la station de charge lorsqu'il pleut.

1.Appuyez sur le bouton OK pour accéder au sous-menu 1.
2.Sélectionnez le point Setting pour accéder au sous-menu 2.

pluie).

4.Utilisez les boutons HAUT et BAS pour sélectionner le mode pluie.
5. Appuyez sur le bouton OK pour confirmer le réglage.

Langue

Date et heure

oK

Date: 2080/ 10/ 19
Time: 20 : 32

Code PIN

Modification du code PIN

Enter PIN Code

upP="A’
LEFT="C"
o :
New : _
Cfm

1. Le code PIN doit étre saisi
aprés la mise en marche.
Appuyez sur le bouton
STOP avant d'effacer I'état
d'erreur et de modifier le
code PIN.

2. Si le code PIN est mal saisi,
I'écran affichera PIN wrong,
please retry (PIN incorrect,
veuillez réessayer).

3. Si le code PIN a été entré
incorrectement  trois  fois,
I'écran sera verrouillé pen-
dant 15 secondes. Si vous
saisissez une entrée inco-
rrecte, le temps de blocage
est doublé.

4. Appuyez sur le bouton OK
pour accéder au sous-me-

nut.

5. Sélectionnez le point Setting
pour accéder au sous-menu
2.

6. Sélectionnez change PIN
(madifier le code PIN).

7. Saisissez le code PIN d'ori-
gine.

8. Saisissez un nouveau code
PIN.

9. Saisissez a nouveau le nou-

veau code PIN.
10. Appuyez sur le bouton OK

pour confirmer.
REMARQUE : Si les mots de passe
ne correspondent pas, le message
«New passwords do not match»
(« Les nouveaux mots de passe ne
correspondent pas ») s'affichera a
I'écran.

Retour aux paramétres d’usine

Journal des erreurs

ok

Reset to Factory
mode?

[+
2020- 10- 19 2

1.H
FAULT_LIFTED

2.2020-10-19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1. 1.Appuyez sur le bou-
ton OK pour accéder au
sous-menu 1.

2. 2.Sélectionnez le point

Setting pour accéder au
sous-menu 2.

3. 3.Sélectionnez le point
Factory reset (Réinitialisa-
tion d’usine).

4. 4le message Reset to

Factory mode? (Réini-
tialiser au mode usine ?)
apparaitre a I'écran.

5. Appuyez sur le bouton OK
pour confirmer.

6. Appuyez sur le bouton OK
pour accéder au sous-me-

nu 1.

7. Sélectionnez le point Setting
pour accéder au sous-me-
nu 2.

8. Sélectionnez le point infor-

mation (information) pour ac-
céder au sous-menu 3.

9. Sélectionnez error log (jour-
nal des erreurs).

10. L'écran affichera les 10 der-
niéres entrées (y compris la
date, I'heure et le message

LED sur la station de Etat

charge

Lumiére rouge continue Endommagement du cable périphérique

Lumiére bleue clignotante La tondeuse est en charge

Lumiére bleue continue Signal de boucle normal ou charge

compléte
Tableau récapitulatif
S 1 S 2 Sous-menu 3
Mode tonte sur
place
Réglage Langue Anglais
Allemand
Francais
Date et heure
Mode pluie
Durée de fonctionne-
ment
Modification du code
PIN
Retour aux parametres
d'usine
Information Aide
Journal des erreurs
Journal de travail
Horaire
Zone
OPERATIONS

Réparation du cable périphérique

En cas de rupture ou d’'endommagement
du cable périphérique (indiqué par un
éclairage rouge continu de la station de
charge), il faut localiser 'emplacement du
dommage et réparer ce dernier. Vous de-
vez utiliser 'une des pinces de connexion
fournies. Tout d’abord, desserrez légére-
ment le cable.

d'erreur).
REMARQUE : En cas de dysfonc-
tionnement, le journal des erreurs
enregistre toutes les actions et peut
étre utilisé pour la maintenance et le
dépannage.

Journal de travail

Zone

dst(m) pet(%)
100

Appuyez sur le bouton OK pour ac-
céder au sous-menu 1.
Sélectionnez zone.

Appuyez sur le bouton OK pour sé-
lectionner la zone souhaitée.
Utilisez les boutons HAUT, BAS,
GAUCHE et DROIT pour régler la
distance et le pourcentage.
Appuyez sur le bouton OK pour
confirmer chacune des zones.
Répétez les étapes 3 a 5.

Appuyez sur le bouton OK pour
confirmer les paramétres de toutes
les zones.

1. Appuyez sur le bouton OK
pour accéder au sous-me-
nut.

2. Sélectionnez le point Setting
pour accéder au sous-menu
2.

3. Sélectionnez Language
(Langue).

4. Utilisez les boutons HAUT
et BAS pour sélectionner la
langue souhaitée.

5. Appuyez sur le bouton OK
pour confirmer le réglage.

6. Appuyez sur le bouton OK
pour accéder au sous-me-

nu 1.

7. Sélectionnez le point Setting
pour accéder au sous-menu
2.

8. Sélectionnez Date & Time

(Date et Heure).

9. Utilisez les boutons HAUT,
BAS, GAUCHE et DROIT
pour régler la date et I'heu-
re.

10. Appuyez sur le bouton OK
pour confirmer le réglage.

REMARQUE : Le réglage de la date

et de I'heure correcte garantit une

programmation précise.

1. Appuyez sur le bouton OK pour accé-
der au sous-menu 1.

2. Sélectionnez le point Setting pour accé-
der au sous-menu 2.

3. Sélectionnez le point information pour
accéder au sous-menu 3.

4. Sélectionnez work log (journal de tra-
vail).

5.

aprés 8 minutes sans intervention de I'utilisateur.

48 2020 - 10 - 19 20:13

Spot mowing - 00h00m
2.2020-10- 19 20:13
Auto mowing - 00h01m

L'écran affichera les 10 derniéres entrées (y compris la date, I'heure,
le mode de fonctionnement et la durée de fonctionnement).

Economie d’énergie
Le rétroéclairage s'éteindra aprés 2 minutes et le robot tondeuse s'éteindra

Indicateur LED
Le rétroéclairage s'éteindra aprés 2 minutes et le robot tondeuse
s’éteindra aprés 8 minutes sans intervention de I'utilisateur.

La pince a deux canaux. Insérez une ex-
trémité du cable dans un canal et l'autre
dans l'autre canal. Le cable doit étre bien
ajusté a l'intérieur et peut méme dépasser
de l'autre extrémite.

A raide d’une pince a machoires plates,
sertez le contact métallique sur les cables
insérés. Cela formera une connexion entre
les cables.

Lorsque le cable périphérique est rétabli, la station de charge s’allume en
bleu continu. Si la station s’allume toujours en rouge, cela indique qu’ily a
d'autres dommages au circuit qui doivent étre trouvés et réparés.

n
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Eteignez le robot tondeuse.

Portez des gants de protection.
Retournez le robot tondeuse.

Placez la lame au-dessous du trou de la
vis surélevée.

INSTRUCTION MANUAL

ment.

lames.

5. Utilisez un deuxiéme tournevis pour
maintenir la plaque de lame lors de I'ins-
tallation de la lame.

6. Utilisez un tournevis cruciforme pour
fixer la lame a la plaque de lame. Une
fois installée, la lame doit tourner libre-

7. Répétez I'opération avec les autres

Réorientez la lame (tournez ou retournez la
lame) a mesure que chaque coin s’use jusqu’a
ce que les quatre lames soient usées. Rempla-
cez la lame lorsque les quatre quarts sont usés.

Transportez le robot tondeuse par la poignée
située entre deux roues arriere avec les lames
tournées vers I'extérieur.

DEPANNAGE
Message Cause Reméde
d’erreur
Tondeuse a l'ex- | La tondeuse est a I'exté- | Placez la tondeuse a
térieur  (Mower | rieur du périmetre. gazon a lintérieur du
outside) périmétre.

Tondeuse relevée
(Mower lifted)

La tondeuse est relevée
au-dessus du niveau
du sol.

Déplacez la tondeuse
sur une zone plane de la
pelouse.

Tondeuse inclinée
(Mower tilted)

La tondeuse a gazon est
trop inclinée.

Déplacez la tondeuse
sur une zone plane de la
pelouse.

Tondeuse renver-
sée (Mower over-
turned)

La tondeuse est a I'en-
vers.

Remettez la tondeuse
dans sa position nor-
male.

Tondeuse coincée
(Mower trapped)

La tondeuse a heurté un
obstacle.

Enlevez les obstacles.

Signal de boucle
perdu (Loop sig-
nal lost)

La source d’alimentation
ou le cable n'est pas
connecté a la station de
charge, ou le cable est
endommagé.

Assurez-vous que la
source d’alimentation, la
station de charge et le
cable sont correctement
connectés. Localisez le
dommage du cable et en-
levez-le avec une pince.

Défaillance du
moteur (Motor
fault)

Moteur de lame ou mo-
teur de cable bloqué.
Courant du moteur trop
élevé.

Retirez I'herbe ou la te-
rre des outils de coupe
et des roues motrices.
Coupez I'herbe haute et
dense avec une tondeu-
se standard.

Haute températu-
re (High temp)

La température de la bat-
terie est trop élevée.

Attendez que la tempéra-
ture baisse.

Batterie anormale | La batterie est endom- | Contactez le service

(Battery  abnor- | magée. client du fabricant pour

mal) le remplacement de la
piéce endommagée ou
défectueuse.

. Les problemes avec la rotation des roues ou le robot tondeuse

s’arréte a un endroit et les roues patinent sont le résultat d’'un
sol inégal et/ou humide. Pour éliminer, ajoutez de la terre pour
niveler le sol. Assurez-vous de drainer suffisamment la pelouse
et ne tondez pas sous une forte pluie ou une inondation.

. Si les cables périphériques sont installés dans les mauvais
connecteurs (ce qui fait que le signal circule dans le sens des
aiguilles d'une montre et pas dans le sens inverse des aiguilles
d’'une montre), la tondeuse aura tendance a rester en dehors du
périmetre. Si le robot tondeuse se déplace constamment en de-
hors de la zone désignée, inversez les fils de la station de char-
ge (fil du connecteur rouge au connecteur noir et vice versa).

ENTRETIEN
. Vérifiez et nettoyez le robot tondese une fois par semaine.
. Lorsque vous commencez a utiliser le robot tondeuse, la plaque

de lame, la plaque de protection et la lame doivent étre vérifiées
une fois par mois.

. Il est important de s’assurer que les lames et la plaque a lames
tournent normalement.

. Les bords des lames ne doivent pas étre endommagés. La
durée de vie des lames dépend du type d’herbe, de sol, de
pelouse, etc.

. Travailler avec des lames émoussées entraine une faible effica-

cité de tonte et nécessite plus de puissance, ce qui signifie que
la tondeuse couvre moins de surface a la fois.

. Chargez completement la batterie en fin de saison avant le
stockage d’hiver. Si la durée de stockage dépasse un an, le
robot tondeuse doit étre rechargé avant utilisation.

Stockage d’hiver

. Le robot tondeuse doit étre soigneusement nettoyé avant le
stockage d’hiver. Chargez complétement la batterie avant de
la stocker.

. Rangez la tondeuse a gazon pour un stockage saisonnier dans

un endroit sec et a I'abri du gel ; il est recommandé de stocker
I'appareil dans son emballage d’origine.

. Le cable périphérique peut étre laissé sur la pelouse. Lors du
débranchement de la station de charge, protégez I'extrémité du
cable périphérique de I'humidité avec du ruban isolant.

Aprés le stockage d’hiver

. Vérifiez que le robot tondeuse, le cable périphérique et les tiges
de charge sont nettoyés avant utilisation. Si les tiges de charge
semblent rouillées, nettoyez-les avec du papier de verre ou un
chiffon abrasif approprié.

. Vérifiez que I'heure et la date sur la tondeuse sont correctes.
. Vérifiez si les lames doivent étre remplacées.
. Vérifiez la rotation des lames et de la plaque a lames.

AVERTISSEMENT ! Portez des gants de protection lors de la mani-
pulation, du nettoyage ou du remplacement de la lame. Pour réduire
le risque de dommages, veillez a retirer la clé de sécurité lorsque le
robot tondeuse n’est pas utilisé, ou lors du transport, de I'entretien ou
du stockage de I'appareil.

PRODUKTBESCHREIBUNG

Dieses Gerat ist ein autonomer Roboter, der zum Mahen des Rasens
verwendet wird. Neben der Autonomie ist das Gerét bequem zu lagern und
funktioniert ohne Kabel.

ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

WARNUNG! Die folgenden Sicherheitshinweise durchlesen. Die Nichtbeach-
tung dieser Vorschriften kann zu Stromschlagen, Brand und/oder schweren
Verletzungen fiihren.

. Hande und FiiRe in einem sicheren Abstand von der rotierenden Klin-
ge halten; andernfalls besteht die Gefahr, dass |hre Finger oder FiiRe
abgeschnitten werden.

. Der Rasenmaher-Roboter sollte immer auf dem Boden bleiben.
Wenn Sie den Rasenmaher kippen oder anheben, kénnen Steine
weggeworfen werden.

. Darauf achten, dass Kinder und Passanten in einem sicheren Abs-
tand (mindestens 5 Meter) sich befinden.
. Den Bereich Uberpriifen, wo der Rasenmaher-Roboter verwendet

werden soll, und alle Gegensténde, die im Rasenméaher stecken
bleiben oder weggeworfen werden kénnten, wie Stécke und Steine,

entfernen.

. Elektrische Abfalle nicht zusammen mit Hausmdill entsorgen. Bei Fra-
gen zur Verarbeitung 6rtliche Behorden anreden.

. Auf dem Rasenmaher-Roboter nicht fahren, dies von Kindern oder

Haustieren nicht tun lassen und Nichts auf einen Rasenmaher-Robo-
ter oder eine Ladestation legen.

. Den Rasenmaher nur auf Gras und Rasen verwenden.

. Den Rasenmaher bei Ermiidung oder unter dem Einfluss von Dro-
gen, Alkohol oder Medikamenten nicht verwenden.

. Personliche Schutzausriistung wie Schutzbrille, Sicherheitsschuhe

mit rutschfester Sohle und feste Handschuhe verwenden, um das
Risiko personlicher Verletzungen zu reduzieren.

. Entsprechend sich ankleiden. Keine lose Kleidung oder hangende
Schmuckstlicke tragen und Haare, Kleidung und Handschuhe in ei-
nem sicheren Abstand von beweglichen Teilen halten.

. Den Einsatz des Rasenmaher-Roboters auf nassem Gras vermei-
den.

. Den Rasenméher-Roboter in einer explosiven Atmosphére z. B. in
Gegenwart von brennbaren Fliissigkeiten, Gasen oder Staub nicht
verwenden.

. Vor dem Einsatz des Rasenmaher-Roboters das Gerat auf Vers-

chleill und Beschadigungen Uberpriifen und erforderliche Reparatu-
ren oder den Austausch durchfiihren.

. Den Rasenméher-Roboter nicht verwenden, wenn die Ausriistung
beschéadigt ist oder nicht autorisierte Anderungen vorliegen.

. Sicherstellen, dass die Klinge vollstandig gestoppt ist, bevor Sie eine
Operation oder Wartung des Produkts durchfiihren.

. Wenn der Rasenméher-Roboter stark vibriert, den Motor vollstandig
stoppen und die Ursache bestimmen.

. Den Rasenmaéher-Roboter nicht verwenden, wenn die STOP-Taste
nicht funktioniert.

. Das Produkt immer ausschalten, wenn es nicht verwendet wird.

. Die Ladestation oder den Rasenmaher-Roboter nicht mit nassen
Handen tragen.

. Die Ladestation regelméRig auf Verschlechterung oder Alterung
uberprifen.

. Es ist notwendig, den Rasenmaher-Roboter und seine Ladestation

regelmaRig zu Uberpriifen und Miill und Hindernisse zu entfernen.

TECHNISCHE DATEN

Batteriekapazitat ...........c.cocooviieiiiii 5200 mAh
121 2] 0= =1 o] 1400 m2
Betriebsdauer ... 2,5 h (150 min)
Aufladezeit ......... R .2h
Eingangsspannung 100-240 V AC, ~ 50/60 Hz
Ausgangsspannung . 15-25,5V DC

Leistungsaufnahme..........cccccooeiviiiicicienne ...115,44 W
LA L . 70dB
Wasserdichtigkeit.................ccocooiiiniiiiieees ...IPX4
Schnitth6he ... ..25-55¢cm
Schnittbreite ...18 cm
Drehzahl der Klinge . 3500 U/min
Fahrgeschwindigkeit ..........ccccooiviiiiniiicinnn, ... 22 m/min
GroRe 50*35,5*24 cm

. Blrstenloser Motor
.7,5kg

Motortyp
Geuwicht ..

REF. 52598

TEILLISTE
— T ——
N :
J ’ PEETRE
1. Begrenzungskabel (150 m) "l .
2. Pflécke fur Begrenzungskabel d
(x150) 1
3. Schraube zur Sicherung der La- =
destation (x4) Al ¢ fi=
4. Klingen (x9)
5. Klingenschrauben (x10)
6. Clip fiir Kabelbinder (x4)
7. Stromversorgung (x1)
8. Inbusschlissel (x1)
9. Ladestabe (x2)
10.  Ladestation (x1)
11.  Rasenméher-Roboter
1. STOP-Taste
2. Ladestation
3. Hinterrad
4. Griff-Abdeckung
BEDIENFELD
3
Zeit, Datum,
Batterie
Netzschalter: RETURN-Taste
Ein - / Ausschalten der
Stromversorgung. = OK/MENU-Taste
START-Taste: N
Beginn des Tasten AUF, AB , LINKS,
Mahens. % RECHTS
A, B, C, D fiir PIN-Eingabe.
HOME-Taste:
Zuriick zur Station L STOP-Taste:
Notstopp und Offnen der
Bedienfeldklappe
RASENVORBEREITUNG
Min 30cm Ladestation
€ demﬁ
T Uhrzeigersinn
Min 2m
Min 30cm

Fiir den Betrieb des Rasenmahers ist ein Be- Min 12m
grenzungskabel erforderlich, das in  einem
geschlossenen Schema verlegt ist. Das Kabel
enthalt ein schwaches elektrisches Signal, das
der Rasenmaher verwendet, um die Grenze im

Garten zu bestimmen. Max 15cm
Begrenzungskabel
o i N v
" Enigegen  dem

Uhrzeigersinn

12
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v/

N
X
X
X

Stumpfe Kurven Kabel Keine Keine
Winkel nicht rechten scharfen
kreuzen Winkel Winkel

In der Box befindet sich ein praktisches Li-
e=lim = mascnm = mi=| g mit dem Sie 35 cm um lhren Garten
abmessen konnen.

. Der Rasenmaher-Roboter wird die Fahrbahn andern, wenn er mit
Gegenstanden in Kontakt kommt, einschlieBlich:
-Saulen und Stiitzen (z. B. Wascheleinen)
-Z&aune und Mauern um Baume
. Der Rasenmaher-Roboter muss in einem sicheren Abstand bleiben
von:
-Kanten der Kerben
-Baumen mit offenen Wurzeln
-Blumenbeeten
-Teichen und Gewéssern
-sehr unebenen Flachen

Das Kabel muss gespannt sein und darf sich nicht verheddern oder verdre-
hen. Idealerweise kann das Kabel, wenn der Boden eine starke Unebenheit
aufweist, in einer Tiefe von bis zu 40 mm unter der Oberflache platziert und
mit Pflocken befestigt werden. Dies kann leicht mit dem manuellen Kan-
tenwerkzeug erreicht werden. Wenn dies unerwiinscht oder nicht moglich
ist, muss das Kabel fest auf den Pflocken um den Garten mit einem Abstand
zwischen den Pflécken von mindestens 1 m befestigt werden; dabei sollte
die Spannung des Kabels zum Schutz gegen das Schneiden durch den Ra-
senméher-Roboter insbesondere an Ecken und unebenen Oberflachen ge-
sichert werden. Das Kabel muss mindestens 35 cm vom Rand des Gartens
entfernt sein, da der Rasenméher-Roboter lber dem Kabel héangen wird,
ohne dariiber zu fahren.

An Ecken sollte das Kabel nicht in einem scharfen oder rechten Winkel, son-
dern mit einer Reihe von stumpfen Winkeln verlegt werden. Der Rasenmaher
ist in der Lage, das Signal von einem Kabel in einer Entfernung von bis zu
18 Metern zu empfangen. Beachten Sie, dass aufgrund dieser Konfiguration
das Gras in einigen Bereichen des Rasens (z. B. auRerhalb der Kanten des
Perimeters) nicht abgeméaht wird. Sie kénnen mit einem geeigneten Gerat
zum Schneiden von Gras behandelt werden. Wenn der Boden an der Kabel-
verlegung zu trocken ist und aufgrund von Regenmangel zu hart ist, wird es
empfohlen, den Garten griindlich zu gieRen, bevor das Begrenzungskabel
verlegt wird.

oder sie ver

Fr 1en b
Auf die folgenden Bilder achten; Hindernisse wie Holzwurzeln auf dem Ra-
sen vermeiden.

Wenn eine herausragende Baumwurzel
im Mahbereich vorhanden ist, dient sie als
ein Hindernis fiir den Rasenmaher.

Eine der Lésungen besteht in der Verle-
gung des Umfangs um die Wurzel des
Baumes; dabei wird das Gras in diesem
Bereich nicht gemaht.

/ Alternativ kann man die Baumwurzel mit

einer Sage anschneiden und jede ents-
tandene Unebenheit zuschitten und dann
den Umfang um sie herum verlegen.

Auf die folgenden Bilder achten; sehr unebene Bereiche des Rasens
vermeiden.

REF. 52598

Eine ausreichende Vertiefung in der Ober-
flache Ihres Rasens kann auch Probleme
verursachen, was zu einem Verlust der Ku-
pplung durch die Rasenmaher-Rader und
zu einem Verrutschen fiihrt.

Das Kabel muss von der Geraterlickseite (2) aus-
gehen.

Wenn Sie dieses Grundstiick nicht auslas-
(|| sen mochten, ist es am besten, es mit Erde
zuzuschtten, es zu verdichten und wieder
Gras zu saen.

Die Kunststoffhillle vom Ende des Kabels vor
seinem Anschluss entfernen. Das Biegen der Ka-
bel nach dem Offnen erméglicht eine ordnungs-
gemale Verbindung.

Die Abdeckung wieder anbringen, um die Kabel
und Verbindungen gegen Wasser zu schiitzen.

Nach der Sicherstellung, dass das Stromkabel
aus der Steckdose gezogen ist, die beiden La-
destabe in die Locher direkt unter der Abdeckung
der Basisstation einschrauben.

ndicador de
estado 150

\/ Wenn der Bereich sich auf der Linie des
Umfangs befindet, kann man das Kabel
darauf mit den Pflécken auf die Ubliche
Weise sichern. Wenn es sich im Mahbe-
reich befindet, sollte es kein Problem mehr
darstellen.

Bei Kontakt mit besonders hohem Gras
kann der Rasenméaher es mit seinem Hin-
dernissensor als ein Hindernis verstehen.
Fir den normalen Betrieb des Rasen-
méhers muss das Gras zuerst auf ein aus-
reichendes Niveau gekiirzt werden.

Die Ladestation hat eine Abdeckung auf der Ric-
kseite (grau markiert), die sich nach vorne 6ffnet.

Auf die Abdeckung der Ladestation driicken, um
den Zugang zu den Anschlussklemmen zu 6ffnen.

AUFBAU
Installation der Ladestation

Nach einem Ort mit Zugang zum
Stromnetz suchen und sicherste-
llen, dass der Rasenmaher-Ro-
boter die Ladestation entgegen
dem Uhrzeigersinn  verlassen
kann. Die Platte zu diesem Zei-
tpunkt nicht befestigen.

Die gerade Linie des Umfangs mindes-
tens 2 m vor der Ladestation und 30 cm
danach sichern.

t Die Ladestation muss auf einer
= flachen, sicheren Oberflache
installiert werden, die gegen ver-
sehentliche Bewegung schiitzt.
Wenn sie an einer instabilen
Kante montiert wird, kann sie
zusammenbrechen, was zu einer
Fehlstellung der Ladestation und
entfernt sein — einer wettergeschiitzten zu Problemen beim Laden des

AuBensteckdose oder einer internen Rasenmaher-Roboters flihren
Steckdose (z. B. in einer Garage). kann.

Safe power source

s

Der Aufstellungsort darf nicht langer als
5 m von der sicheren Stromversorgung

WARNUNG! Liegende Kabel stellen eine Sturzgefahr dar. Bei der Auswahl
des Aufstellortes vorsichtig sein.

Das Begrenzungskabel tritt in die Vorderseite (1) der
Ladestation ein und von der Riickseite (2) aus.

Das Begrenzungskabel in das Rohr an der Vorder-
seite (1) der Ladestation einstecken.

Die gefederte Klemme muss angehoben werden,
um das Loch zu 6ffnen; sicherstellen, dass das
Kabel vor dem Lésen des Clips der roten Klemme
vollstandig eingefligt ist.

Nach dem Abschluss der Platzierung des Be-
grenzungskabels muss es zur Ladestation zuriic-
kgebracht, durch das Gerat gefiihrt und an die
schwarze Klemme angeschlossen werden.

Das Stromkabel durch die andere Seite der Ba-
sisstation durchfiihren.

Auf die Kabelbefestigungen achten, die mit einer
Markierung versehen sind, um eine ordnungs-
gemale Verbindung zu gewahrleisten.

Das Netzkabel am Ort platzieren.

Dann den AufRenring drehen, um das Kabel zu si-
chern und zu verhindern, dass Wasser eindringt.

Nachdem die Basisstation vollstdndig anges-
chlossen ist, kdnnen Sie sie mit den vier mitge-
lieferten Schrauben sichern. Den mitgelieferten
Inbusschliissel verwenden, um sie sicher zu
drehen, indem sichergestellt wird, dass sie volls-
tandig in die Basisstation eingedrungen sind und
biindig mit der Basisstation sind.

HINWEIS: Hervorstehende Schrauben kénnen
die korrekte Position des Rasenméhers beein-
trachtigen.

Verlegung des Begrenzungskabels

Das Kabel muss in einem Abstand
mindestens von den ersten 2 Metern
gerade sein. Dadurch kann der Ras-
enmaher problemlos zur Ladestation
zurlickkehren.

= Pflécke in einem Abstand von etwa 1
’ Meter auf einer ebenen Flache und
von 30 bis 50 cm in Kurven und Ecken
platzieren. Befestigung auf unebenem
Boden und bei Hindernissen erfordert
eine groRere Anzahl von Pflocken.

Das Begrenzungskabel muss ges-
pannt sein. Bei einer Lockerung kann
es mit hoher Wahrscheinlichkeit von
einem dariiber fahrenden Rasenmaher
durchgeschnitten werden.

Wenn das Kabel durch eine Vertiefung
der gemaRigten Tiefe im Rasen verle-
gt wird, braucht man mehr Pflcke fir
zuverlassige Befestigung des Kabels
auf der Bodenebene; sonst kann es
durchgeschnitten werden.

Betrieb des Rasenmaher-Roboters

Den Rasenmaher auf die Basisstation so aufs-
tellen, dass die Rader auf den Clips liegen und
die beiden Stifte in die Vorderseite des Rasen-
maher-Roboters eingehen.

HINWEIS: Der Rasenmaher-Roboter muss vor
dem Verlassen der Basisstation mindestens 70%
aufgeladen werden.

STOP-Taste driicken.

Dabei werden das Bedienfeld und die LCD-Ab-
deckung gedffnet.

Die Ein- / Aus-Taste (1) driicken und drei Sekun-
den lang gedriickt halten, um das LCD-Display
einzuschalten.
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Einstellung der Schnitthéhe

1. Griffabdeckung &ffnen.

2. Die Schnitthdhe einstellen. Die Hohe kann mit dem Einstellgriff zwis-
chen 2,5 cm und 5,5 cm eingestellt werden.

VORGANGE

Die Schnitthéhe einstellen.

. Beim ersten Mahen in der Saison oder bei der Arbeit mit langem
und dickem, feuchtem Gras sollte die maximale Einstellung (5,5 cm)
verwendet werden.

. Die Héhe allméhlich auf das gewiinschte Niveau senken, bis die ge-
samte Flache bearbeitet ist. Der Vorgang kann mehrere Tage oder
Wochen dauern.

. Wenn das Begrenzungskabel an den Pflécken auf der Oberflache
des Gartens befestigt ist und nicht vergraben ist, wird es nitzlich
sein, es unter die Oberflache des Rasens fallen zu lassen. Es wird
empfohlen, die Klingen des Rasenmaher-Roboters wahrend dieser
Zeit in einer angehobenen Position zu halten.

HINWEIS: Wahrend der ersten Tage des Mahens kann der Rasen unebene
Flecken und Streifen haben, je nachdem, welche Bereiche vom Rasenmaher
bearbeitet wurden oder nicht. Das ist normal und der Rasen wird in ein paar
Tagen glatt, nachdem der Rasenméher den gesamten Bereich bedeckt hat.

Erster Anlauf

. Das Bedienfeld fordert auf, ein Passwort einzugeben. Standard-PIN
ist AAAA.
. Durch Driicken der Starttaste und nach dem SchlieBen der Abdec-

kung lauft der Rasenmaher entlang des Umfangs und beginnt dann,
den Rasen nach dem Zufallsprinzip zu mahen.

. Nach einigen ersten Durchgangen wird der Rasen unordentlich und
unvollendet aussehen und das ist in Ordnung. Nach mehreren Dur-
chgéangen des Rasenmaher-Roboters wird der Rasen ausgeglichen
und durch die Verwendung von Zonierung und Spiral-Mé&hen vor Ort
kénnen Sie den gewiinschten Effekt in kiirzerer Zeit erzielen.

Mahen in der neuen Saison

. Zwischen den Mahsaisons, wenn der Rasenmaher nicht benutzt wird
(in den Wintermonaten), kann der Rasen ungepflegt und iberwuchert
werden. Nach Beginn der neuen Saison die Fahrbahn des Rasen-
maéhers Uberpriifen und Problemzonen beseitigen.

Status Bedeutung
Warten Rasenmaéher einsatzbereit
Mahen Rasenmaher bewegt sich automatisch

Mahen vor Ort Rasenmaéher bewegt sich in einer Spirale

Riickkehr Rasenmaéher kehrt zur Station zurlick

Aufladen Rasenméher wird aufgeladen

Aufladen vor der Rasenméher wird aufgeladen und wird die

Arbeit Ausfilhrung des Programms nach dem Au-
fladen fortsetzen

Not-Stopp Rasenmaéher stoppt manuell

Fehler Rasenmaéher kann nicht arbeiten

Firmware-Update Firmware wird aktualisiert

Strom einschalten
1. Netzschalter drei Sekun-
J : den lang gedriickt halten.
2. Eine vierstellige PIN
eingeben. (Die Stan-
dard-PIN ist AAAA.)
3. Der Rasenmaher-Roboter
wartet im Standby-Modus
auf weitere Anweisungen.

WYY
& CY R AT

Strom ausschalten

Netzschalter drei Sekunden lang
gedriickt halten.

I IDIA)E]
=0

Beginn des Mahens

20:13 Oct. 19 98%mm _.

-

START-Taste driicken. Im Standard-Mahmodus bewegt
2. Fir den Beginn der Arbeit | sich der Rasenmaher ungeord-

die Abdeckung schlies- | net durch den Garten und andert

sen. jedes Mal die Richtung, wenn er
mit dem Begrenzungskabel in
HINWEIS: Wenn die Batterie un- | Kontakt kommt.
ter 70% fallt, schaltet der Rasen-
méher-Roboter in den Betriebs-
bereitschaftsmodus um  und
ladt bis zu 90 % auf. Wenn die
Ladung weniger als 30% betragt,
kehrt der Rasenméher-Roboter
zur Ladestation zurtick.

Einstellen der Arbeitszeit

Diese Einstellung legt die Zeit fest, wie lange der Rasenmaher aktiv bleibt. In
dieser Zeit ist die Ladezeit enthalten.

<]  Mowingtime [OK

XX hour (s)

Wenn zum Beispiel die Zeit 8 Stunden betragt und der Rasenméaher-Roboter
um 20:00 Uhr mit der Arbeit beginnt, wird er um 4:00 Uhr die Arbeit been-
den. Wahrend dieser Zeit kann der Rasenmaher eine Stunde laufen, zwei
Stunden aufladen, eine weitere Stunde mahen, zwei Stunden aufladen, eine
weitere Stunde méhen und fiir den nachsten Zyklus aufladen.

OK-Taste driicken, um das Untermeni 1 aufzurufen.

Setting auswahlen, um das Untermenii 2 aufzurufen.

Work time wahlen.

Die Betriebszeit mit den Tasten AUF und AB einstellen (die Standar-
deinstellung ist 8 Stunden).

5. OK-Taste driicken, um die Einstellung zu bestatigen.

bl

Stoppen der Bewegung des Rasenméher-Roboters wéhrend des Mahzyklus

Stoppen Zuriick zur Ladestation.

! o

Caontinue working?

20:20 Oct. 19 98%mm ..

| a8

Returning

1.STOP-Taste driicken.

2.Der Rasenmaéher-Roboter sto-
ppt sofort und die Bedienfeldkla-
ppe offnet sich.

3.Die Meldung emergency stop
wird angezeigt.

4.0K oder RETURN driicken.
5.PIN eingeben.

1.HOME-Taste driicken und drei
Sekunden lang gedriickt halten.
Den Deckel schliessen und der
Rasenméher-Roboter kehrt zur
Ladestation zurtick.

HINWEIS: Wenn der Rasen-
méher-Roboter bei der gedriick-
ten STOP-Taste funktioniert hat,
wird die Meldung “continue to
work?” erscheinen. Sie kénnen
dann auf OK klicken, um die
Aufgabe fortzusetzen, oder auf
RETURN, um sie abzubrechen.

Aufladen

1. Den Rasenmaher-Roboter auf die Ladestation aufstellen (oder die
HOME-Taste drei Sekunden lang gedriickt halten).

2. Der Rasenméaher-Roboter wird auf 100% aufgeladen und wechselt
dann in den Standby-Modus.

3. Wenn die Batterie unter 75% fallt, wird der Rasenméaher-Roboter

wieder aufgeladen.

Der Rasenmaher-Roboter wird von der Ladestation mit zwei Ladestdben
aufgeladen. Sie werden in die Vorderseite des Rasenmaher-Roboters ein-
gesteckt. Sicherstellen, dass die Locher frei von Mll oder Hindernissen sind
und dass der Rasenmabher sich auf der richtigen Bahn bewegt, wenn er sich
der Ladestation nahert. Eine unebene Oberflache an der Anfahrt kann dazu
flihren, dass der Rasenméher-Roboter beim ersten Mal nicht richtig anges-
chlossen wird. In diesem Fall den Boden ausrichten oder die Ladestation an
einen geeigneteren Ort versetzen.

Zeitplan

1. OK-Taste driicken, um das Unterment 1 aufzurufen.

2. Schedule auswahlen.

3. OK-Taste drlicken, um den gewlinschten Tag auszuwéhlen.

4 Tasten AUF, AB, LINKS und RECHTS verwenden, um die Start-und

Endzeit einzustellen.

5. OK-Taste driicken, um die tagliche Einstellung zu bestatigen.
6. Schritte 3 und 5 wiederholen, um den Wochenplan abzuschlieRen.
7 OK-Taste driicken, um die wochentliche Einstellung zu bestatigen.

So kénnen Sie die Méahpléane fir verschiedene Wochentage éndern, z. B.
wenn Sie an einem bestimmten Tag nicht méhen méchten oder wenn eine
andere geplante Gartenaktivitat das normale Mahen im Rahmen der normal-
en taglichen Arbeit beeintrachtigt.

Zone

REF. 52598

—— || Sie kénnen bis zu fiinf Zonen in
||| Ihrem Garten erstellen. Auf die-
se Weise konnen Sie Bereiche
lhres Gartens identifizieren, die
mehr oder weniger Aufmerk-
samkeit erfordern. Eine Zone
wird entsprechend dem Abstand
zwischen dem Begrenzungska-
bel und der Basisstation festge-
legt. Die Entfernung sollte zwis-
chen 0 und 500 m liegen und die
Prozentsatze in der Summe so-
liten 100% betragen; andernfalls
ist keine Einstellung méglich.

Spot mow

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1. Den Rasenmaher-Ro- | The mower can be positioned within
boter im Garten aufs- | the perimeter boundary and the spot
tellen. mowing function will cut in a relati-

2. OK-Taste driicken, um | vely even spiral for 5 minutes. This
das Untermeni 1 auf- | is useful when you want to cover a
zurufen. specific area or clear grass on the

3. Spot mode | first cut more quickly.
auswahlen.

4. Fir den Beginn der
Arbeit die Abdeckung
schliessen

Betrieb im Regen

ok

Disable

vEEETE

Die Regenbetriebsart bestimmt, ob der Rasenmaher bei Regen
ausgeschaltet wird. Wenn dieser Modus deaktiviert ist, wird der Ra-
senmaher weiterhin im Regen laufen.

WARNUNG! Das Gerat bei starkem Regen oder Stiirmen nicht
einschalten. Nasses Gras erzeugt eine zusétzliche Belastung fiir
den Rasenmaher und kann die Mahzeit verklrzen. In einigen Fallen
kann es vorkommen, dass der Rasenmaher bei Regen nicht zur
Ladestation zuriickkehrt.

1.0K-Taste driicken, um das Untermenii 1 aufzurufen.

2.Setting auswahlen, um das Untermenii 2 aufzurufen.

3.Rain mode auswahlen.

4.Die AUF- und AB-Tasten verwenden, um den Regenmodus
auszuwahlen.

OK-Taste driicken, um die Einstellung zu bestatigen.

Sprache Datum und Uhrzeit

1. OK-Taste driicken, um
dst(m) pet(%) das Untermenii 1 auf-
8 100 zurufen.
z_.2 - - 2. Zone auswéhlen.
z.3 - -- 3. OK-Taste driicken, um
z_4 ——-- -- die gewlinschte Zone
z_5 ———- - auszuwahlen.

4. Tasten AUF, AB, LINKS
und RECHTS verwenden,
um die Entfernung und
den Anteil einzustellen.

5. OK-Taste driicken, um
jede Zone zu bestatigen.

6. Schritte 3 und 5 wieder-
holen.

7. OK-Taste drlicken, um die
Einstellung von allen Zo-

nen zu bestatigen.

1.0K-Taste driicken, um das Un-
termeni 1 aufzurufen.

2.Setting auswahlen, um das
Untermenti 2 aufzurufen.
3.Language auswahlen.

4.Die AUF- und AB-Tasten
verwenden, um die erforderliche
Sprache auszuwahlen.
OK-Taste driicken, um die Eins-
tellung zu bestatigen.

1.0OK-Taste driicken, um das Un-
termenii 1 aufzurufen.

2.Setting auswahlen, um das
Untermenti 2 aufzurufen.

3.Date & Time auswahlen.
4.Tasten AUF, AB, LINKS und
RECHTS verwenden, um Datum
und Uhrzeit einzustellen.
5.0K-Taste drlicken, um die
Einstellung zu bestatigen.
HINWEIS: Die korrekte Eins-
tellung von Datum und Uhrzeit
sorgt fur eine genaue Planung.
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PIN-Code

PIN dndern

LED an der Ladestation

Status

Klingen ersetzen

Enter PIN Code

DOWN= "B’

up="A’
LEFT="C'
Old

New : _
Cfm

1.Die PIN muss nach dem Eins-
chalten eingegeben werden.
STOP-Taste driicken, bevor Sie
den Fehlerstatus zuriicksetzen
und die PIN &ndern.

2.Wenn die PIN falsch eingege-
ben wird, wird PIN wrong, please
retry angezeigt.

3.Wenn die PIN dreimal falsch
eingegeben wurde, wird der
Bildschirm fir 15 Sekunden
gesperrt. Bei nachfolgender fal-
scher Eingabe wird die Sperrzeit
verdoppelt.

1.0K-Taste drlicken, um das Un-
termeni 1 aufzurufen.

2.Setting auswahlen, um das
Untermenti 2 aufzurufen.
3.Change PIN auswahlen.
4.Ausgangs-PIN eingeben.
5.Neue PIN eingeben.

6.Neue PIN erneut eingeben.
7.Zur Bestatigung OK-Taste
driicken.

HINWEIS: Wenn die Kennworter
nicht Ubereinstimmen, wird die
Meldung “New passwords do not
match” angezeigt.

Werkseinstellungen
zuriicksetzen

Fehlerprotokoll

ok

Reset to Factory
mode?

2.2020-10- 19 2003
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.0K-Taste driicken, um das
Untermendii 1 aufzurufen.
2.Setting auswahlen, um das
Untermeni 2 aufzurufen.
3.Factory reset auswahlen.
4.Die Meldung Reset to factory
mode? wird angezeigt.

Zur Bestatigung OK-Taste driic-
ken.

1.0K-Taste driicken, um das Un-
terment 1 aufzurufen.

2.Setting auswahlen, um das Un-
termenti 2 aufzurufen.
3.Information wahlen, um das Un-
termentl 3 aufzurufen.

4.Error log auswahlen.

5.Die letzten 10 Eintrage (eins-
chlieRlich Datum, Uhrzeit und
Fehlermeldung) werden auf dem
Bildschirm angezeigt.

HINWEIS: Im Falle eines Fehlers
protokolliert das Fehlerprotokoll
alle Aktionen und kann fiir
Wartung und Fehlerbehebung
verwendet werden.

Kontinuierliches rotes
Licht

Verletzung des Begrenzungskabels

Blinkendes blaues Licht

Rasenmaher wird aufgeladen

Kontinuierliches blaues
Licht

Normale Signalschaltung oder volle
Ladung

Gesamttabelle

Kopf drehen
4. Eine Klinge

1. Den Rasenméaher-Roboter auss-
chalten.

2. Schutzhandschuhe aufziehen.

3 Den Rasenmaher-Roboter auf den

liber das Loch in der

angehobenen Schraube platzieren.

Mit dem zweiten Schraubenzieher

Bei einem Bruch oder einer Beschéadi-
gung des Begrenzungskabels (durch
kontinuierliches rotes Leuchten der
Ladestation gekennzeichnet) ist die
beschadigte Stelle zu erkennen und
zu beseitigen. Sie missen eine der
mitgelieferten  Verbindungsklemmen
verwenden. Zuerst das Kabel leicht
lockern.

hoben (Mower lifted)

dem Boden angehoben.

Untermenii 1 Untermenii 2 Untermenii 3 an der Klingenplatte festhalten,
wahrend Sie die Klinge montieren.
Mahmodus vor 6. Die Klinge mit einem Kreuzschlitzs-
Ort chraubenzieher an der Klingenplatte
- - befestigen. Nach der Installation soll-
Einstellung Sprache Englisch te die Klinge sich frei drehen.
D h 7. Den Vorgang mit den anderen Klin-
eutscl gen wiederholen.
Franzésisch Die Ausrichtung der Klinge &ndern (die Klin-
Datum und Uhrzeit ge drehen oder sie umqrehen) geméf& der
=y <= Abnutzung der Ecken bis alle vier Klingen
Betrieb im Regen 23 O ES abgenutzt sind. Nachdem alle vier Viertel
8% ol °? s abgenutzt sind, die Klinge ersetzen.
Betriebsdauer l=p- <=
PIN andern
Werkseinstellungen ~ Den Rasenmaéher-Roboter am Griff zwis-
zurlicksetzen chen den beiden Hinterradern tragen, wo-
bei Sie die Klingen nach auen richten.
Information Auskunft
Fehlerprotokoll
Betriebsbuch
Zeitplan FEHLERBESEITIGUNG
Zone Fehlermeldung Ursache Abhilfe
Rasenmaher aufer-|Rasenmaher befindet sich|Rasenmaher innerhalb des
.VORGéNGE R Lahal halb des Bereichs|auBerhalb des Umfangs. Umfangs platzieren.
ing des Begr (Mower outside)
Rasenmaher ange-|Der Rasenmaher ist Uber|Rasenméher auf einen fla-

chen Teil des Rasens ver-
setzen.

Rasenmaher gekippt
(Mower tilted)

Rasenmaher zu stark ge-
kippt.

Rasenméher auf einen fla-
chen Teil des Rasens ver-
setzen.

Rasenmaher umge-
kippt (Mower over-
turned)

Rasenmaher auf den Kopf
umgedreht.

Rasenmaher wieder in seine
normale Position bringen.

Betriebsbuch

1. OK-Taste driicken, um das Untermenii [3

1 aufzurufen.

2. Setting auswéhlen, um das Untermenii |Spot mowing - 00h00m

2 aufzurufen.

3. Information wahlen, um das Untermend

3 aufzurufen.
Work log wéhlen.

»>

i§ 2020 - 10- 19 20:13

2.2020-10-19 20:13

Auto mowing - 00h01m

5. Die letzten 10 Eintrage (einschlieRlich Datum, Uhrzeit, Betriebsmo-
dus und Arbeitszeit) werden auf dem Bildschirm angezeigt.

Energieeinsparung

Die Beleuchtung wird nach 2 Minuten ausgeschaltet und der Rasen-
maher-Roboter schaltet sich nach 8 Minuten ohne Eingriff des Benutzers ab.

LED-Anzeige

Die Beleuchtung wird nach 2 Minuten ausgeschaltet und der Rasen-
maéher-Roboter schaltet sich nach 8 Minuten ohne Eingriff des Benutzers ab.

Die Klemme hat zwei Kanéle. Ein
Ende des Kabels in einen Kanal und
das andere in den anderen einstecken.
Das Kabel muss fest hineingehen und
kann sogar vom anderen Ende heraus-
ragen.

Rasenméher steckt
(Mower trapped)

Rasenmaher gegen einen
Hindernis gestoRen.

Loop signal verloren
(Loop signal lost)

Die Stromversorgung oder
das Kabel ist nicht an die
Ladestation angeschlossen,
oder das Kabel ist bescha-
digt.

Hindernisse beseitigen.
Sicherstellen, dass die
Stromversorgung, Lades-

tation und das Kabel richtig
angeschlossen sind. Kabels-
chaden finden und mit einem
Clip beseitigen.

Mit einer Zange Metallkontakt an den
eingefligten Kabeln verdriicken. Da-
durch wird eine Verbindung zwischen
den Kabeln gebildet.

Motor fault

Blade motor or drive motor
is stuck. The motor current
is too high.

Clear grass or soil on the cut-
ting means and drive wheels.
Cut the tall and thick grass
with a conventional mower.

Nach der Wiederherstellung des Begrenzungskabels leuchtet die Ladesta-

missen.

tion kontinuierlich blau. Wenn die Station weiterhin rot leuchtet, weist dies
auf andere Schaden in der Kette hin, die gefunden und beseitigt werden

High temp

The battery temperature is
too high.

Wait until the temperature
decreases.

Battery abnormal

The battery is damaged.

Contact the manufacturer’s
customer service to have the
damaged or defective part
replaced.
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Probleme beim Drehen der Rader, wenn der Rasenmaher an einer
Stelle anhélt und die Réder dabei sich drehen, sind die Folge von
unebenem und/oder nassem Boden. Zur Behebung den Boden zus-
chutten, um den Boden auszugleichen. Sicherstellen, dass die Flis-
sigkeit ausreichend vom Rasen abgelassen ist, und nicht bei starkem
Regen und Uberflutung mahen.

Wenn die Begrenzungskabel in den falschen Anschliissen installiert
sind (was dazu fiihrt, dass das Signal im Uhrzeigersinn und nicht
gegen den Uhrzeigersinn kommt), wird der Rasenméher versuchen,
auferhalb des Umfangs zu bleiben. Wenn der Rasenmaher standig
auBerhalb des markierten Bereichs gelangt, die Kabel in der Lades-
tation wechseln (das Kabel vom roten Stecker auf den schwarzen
Stecker und umgekehrt).

WARTUNG

Rasenmaher einmal pro Woche (berpriifen und reinigen.

Wenn Sie mit dem Rasenmaher-Roboter arbeiten, sollten die Klinge,
die Schutzplatte und die Klinge einmal im Monat tberpriift werden.
Es ist wichtig, zu sichern, dass sich die Klingen und die Klingenplatte
normal drehen.

Die Kanten der Klingen diirfen nicht beschadigt sein. Die Lebens-
dauer der Klingen hangt von der Art des Grases, Bodens, Rasens
usw. ab.

Der Betrieb mit stumpfen Klingen fiihrt zu einer geringen Méaheffizienz
und erfordert mehr Leistung, was bedeutet, dass der Rasenméher
weniger Flache in einem Gang behandelt.

Batterie am Ende der Saison vor der Winterlagerung vollstéandig au-
fladen. Wenn die Lagerzeit langer als ein Jahr ist, muss der Rasen-
maher vor dem Gebrauch aufgeladen werden.

Winterlagerung

Der Rasenmaher muss vor der Winterlagerung griindlich gereinigt
werden. Vor der Lagerung die Batterie vollstandig aufladen.
Rasenmaher firr saisonale Lagerung an einem trockenen Ort auf-
bewahren, der Frostschutz bietet; es wird empfohlen, das Gerat in
der Originalverpackung zu lagern.

Das Begrenzungskabel kann auf dem Rasen gelassen werden. Wenn
Sie die Ladestation trennen, miissen Sie das Ende des Begrenzungs-
kabels mit einem Isolierband vor Feuchtigkeit schiitzen.

Nach der Winterlagerung

Rasenmaher-Roboter tiberpriifen, Begrenzungskabel und Ladestabe
vor dem Gebrauch auf Reinigungsbedarf priifen. Wenn die Ladesta-
be rostig aussehen, mit Schleifpapier oder einem geeigneten Schlei-
flappen reinigen.

Einstellung der Uhrzeit und des Datums des Rasenmaéhers tberpri-
fen.

Priifen, ob die Klingen ausgetauscht werden mussen.

Rotation der Klingen und Platten mit Klingen priifen.

WARNUNG! Schutzhandschuhe tragen, wenn Sie mit der Klinge arbeiten,
sie reinigen oder austauschen. Um das Risiko einer Beschadigung zu ve-
rringern, unbedingt den Sicherheitsschliissel entfernen, wenn der Rasen-
maher-Roboter nicht benutzt wird oder wahrend des Transports, der Wartung
oder der Lagerung des Geréts.
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DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Questo dispositivo € un robot autonomo utilizzato per tagliare il prato.
Oltre ad essere autonomo, il dispositivo & comodo da riporre e fun-
ziona senza filo.

LE D’USO

ISTRUZIONI GENERALI DI SICUREZZA
AVVERTIMENTO! Leggere le seguenti norme di sicurezza. L'inosser-
vanza di queste regole pud provocare scosse elettriche, incendi e/o

lesioni gravi.

. Tenere mani e piedi a distanza di sicurezza dalla lama rotante,
altrimenti c¢’e il rischio di tagliare le dita delle mani o dei piedi.

. Il robot rasaerba deve essere sempre a terra. Inclinamento o
sollevamento del tosaerba pud provocare il lancio di pietre.

. Tenere i bambini e i passanti a distanza di sicurezza (almeno
5 metri).

. Controllare 'area in cui il robot tosaerba sara utilizzato e rimuo-

vere tutti gli oggetti che potrebbero rimanere incastrati nel to-
saerba o essere lanciati da esso, come bastoni e pietre.

. Non smaltire i rifiuti elettrici insieme ai rifiuti domestici. Contat-
tare le autorita locali per il riciclaggio.
. Non girare sopra al robot tosaerba, non permettere ai bambini

o agli animali domestici di farlo e non mettere nulla sul robot
tosaerba o sulla stazione di ricarica.

. Utilizzare il robot tosaerba solo su erba e prati.

. Non utilizzare il robot tosaerba in stato di stanchezza o sotto
I'effetto di droga, alcool o farmaci.

. Utilizzare dispositivi di protezione personale, come occhiali di

sicurezza, scarpe con suola antiscivolo e guanti resistenti, per
ridurre il rischio di lesioni personali.

. Vestirsi in modo appropriato. Non indossare abiti larghi o gioielli
penzolanti e tenere capelli, indumenti e guanti a distanza di si-
curezza dalle parti in movimento.

. Evitare di usare il robot tagliaerba sull’erba bagnata.

. Non utilizzare il robot tagliaerba in un’atmosfera esplosiva, ad
esempio in presenza di liquidi, gas o polveri infiammabili.

. Prima di utilizzare il robot tagliaerba controllare che il dispositi-

vo non sia usurato o danneggiato ed effettuare le riparazioni o
le sostituzioni necessarie.

. Non utilizzare il robot tagliaerba se I'equipaggiamento non &
completo o se vi sono modifiche non autorizzate.

. Prima di eseguire qualsiasi operazione o manutenzione sul pro-
dotto, assicurarsi che la lama sia completamente ferma.

. Se il robot tosaerba vibra fortemente, arrestare completamente
il motore e determinare la causa.

. Non utilizzare il robot tosaerba se il pulsante STOP non fun-
ziona.

. Spegnere sempre il prodotto quando non € in uso.

. Non trasportare la stazione di ricarica o il robot tagliaerba con
le mani bagnate.

. Controllare regolarmente la stazione di ricarica per verificare
che non sia deteriorata o invecchiata.

. Controllare regolarmente il robot tosaerba e la sua stazione di

ricarica e rimuovere tutti i residui e le ostruzioni.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Capacita della batteria.............ccocoooveiiieieicis 5.200 mAh
Area di falCiatura .......oooeeoceeiiiecccc e 1.400m2
Tempo operativo .........cccceeveeeieneseceeeens 2,5 ore (150 min)
Tempo di FCArICA.........c.ccueieeiieee e 2 ore

Tensione d'ingresso -
Tensione d'uscita .

Potenza assorbita ...
Rumore
Tenuta stagna . .
Altezza ditaglio...........ccooeiiiiiiiiiie

Larghezza ditaglio ..............ccocoiiiiiiiiiic 18 cm

100-240 V corrente alternata, ~ 50/60 Hz
....15-25,5 V corrente continua

Velocita dirotazione della .............cccvvvve ) 3 500 giri/min
@g?gcité di movimento ... 22 m/min
Dimensioni .50*35,5*24 cm

Tipo del motore .
Peso...

Motore senza spazzole
7,5 kg

ELENCO DELLE PARTI

Filo limitativo (150 m)
Paletti per il filo limitativo (x150)
Vite per fissare la stazione di rica-
rica (x4)

Lame (x9)

Viti delle lame (x10)

Morsetto per I'unione i fili (x4)
Alimentatore (x1) F e e e
Chiave esagonale (x1)
Aste di ricarica (x2)
Stazione di ricarica (x1)
Robot tagliaerba

W=

239NN

= O

Pulsante STOP
Stazione di ricarica
Ruota posteriore
Coperchio della maniglia

rON=

PANNELLO DI CONTROLLO

Tiempo, fecha,
bateria

Stato
Pulsante RETURN

Pulsante di alimentazio-
ne elettrica:
Accensione/spegnimen- _|
to dell'alimentazione,

Pulsante START:

| Pulsante OK/IMENU

Inizio della Pulsanti SU, GIU, SINISTRA,

falciatura DESTRA A, B, C, D per inserire
il codice PIN.

Pulsante HOME:

Ritorno alla

stazione.

controllo

L Pulsante STOP:
Arresto di emergenza e apertura
dello sportello del pannello di

PREPARAZIONE DEL PRATO

" Stazione di
Min 30cm ricarica
? < In senso antiorario ﬁ
R — ‘0
Min 2m
Min

Min 12m

Per il funzionamento del tosaerba Min 12m
& necessario un filo di limite posato
in un circuito chiuso. Il filo contiene
un debole segnale elettrico che il
tosaerba utilizza per rilevare il con-
fine del giardino. A

Max 1.5cm

y

Filo limitativo
(. .
N
4

N

In senso antiorario

v/

N
X

L-X

Angoli Curve Non incro- Senza Senza
ottusi ciare i fili angoli angoli
retti acuti

La scatola contiene un pratico righello
che permettera di misurare 35 cm intorno
al tuo giardino.

e={im = mascnm - —

. Il robot tagliaerba cambiera la sua traiettoria di marcia quando
entrera in contatto con oggetti, tra cui:
-Pali e supporti (ad esempio, delle corde del bucato)
-Recinzioni e muri intorno agli alberi

. Il robot tagliaerba deve rimanere a distanza di sicurezza da:
-Bordi delle rientranze
-Alberi con radici esposte
-Aiuole
--Stagni e bacini idrici
-Superfici troppo irregolari

Il filo deve essere teso e non deve intracciarsi o attorcigliarsi. Nel caso
ideale, se il terreno & molto irregolare, il filo pud essere posizionato
fino a 40 mm sotto la superficie e fissato con paletti. Questo puo esse-
re fatto facilmente con un utensile da trattamento manuale dei bordi.
Se questo & indesiderabile o impossibile, il filo dovrebbe essere salda-
mente fissato a paletti intorno al giardino con almeno 1 m tra di loro; il
cavo deve essere messo in tensione per evitare che venga tagliato dal
robot tosaerba, soprattutto negli angoli e sui terreni irregolari. Il cavo
deve essere posizionato ad almeno 35 cm dal bordo del giardino, in
quanto il robot tagliaerba sovrastera il filo senza passarci sopra.

Agli angoli, il cavo non deve essere posato ad angolo acuto o retto,
ma con una serie di angoli ottusi. |l tosaerba & in grado di captare un
segnale dal filo fino a 18 metri di distanza. Si prega di notare che a
causa di questa configurazione, I'erba in alcune zone del prato (ad
esempio al di fuori dei bordi del perimetro) non verra tagliata. Posso-
no essere tagliati con un tagliaerba adatto. Se il terreno dove viene
posato il cavo e troppo secco e il suolo & troppo duro a causa della
mancanza di precipitazioni, si consiglia di annaffiare bene il giardino
prima di posare il filo di limite.

Eliminare o evitare le aree problematiche
Prestare attenzione alle immagini qui sotto; evitare gli ostacoli, come
le radici degli alberi nel prato.

Se c’e una radice d’albero sporgente ne-
I'area di falciatura, agira come un ostacolo
per il tosaerba.

Una delle soluzioni & quella di creare un
perimetro intorno alla radice dell'albero;
I'erba in questa zona non sara tagliata.

In alternativa, si pud potare la radice de-
I'albero con una sega e riempire ogni risul-
tante irregolarita e poi distendere il perime-
tro intorno ad essa.
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Prestare attenzione alle illustrazioni qui sotto; evitare zone tro-

ppo irregolari del prato.

X Anche una rientranza sufficiente nella su-

perficie del prato pud causare problemi,
con conseguente perdita di trazione delle
ruote del tosaerba e il suo slittamento.

Se non volete saltare questa zona, &€ me-
glio riempirla di terra, compattarla e rise-
minare I'erba.

Se l'area & su una linea perimetrale, il filo
puo essere fissato ad essa con i paletti nel
solito modo. Se & nella zona di falciatura,
non dovrebbe piu essere un problema.

In caso di contatto con I'erba particolar-
mente alta, il tosaerba potrebbe scambiar-
lo per un ostacolo perché il suo sensore
di ostacolo si attiva. Affinché il tosaerba
funzioni correttamente, I'erba deve essere
prima tagliata a un livello sufficiente.

ASSEMBLAGGIO

Installazione della stazione di ricarica

Assicurare una linea perimetrale diritta
di almeno 2 m davanti alla stazione di
ricarica e 30 cm dietro di essa.

Trovare un posto con accesso
alla rete elettrica, assicurandosi
che il robot tosaerba possa par-
tire dalla stazione di ricarica in
senso antiorario. Non fissare la
piastra in questa fase.

t

Safe power source

& K _" .
]

Il luogo di installazione non dovreb-
be essere pit distante di 5 m da una
fonte di alimentazione sicura - una
presa esterna protetta dalle condizioni
atmosferiche o una presa interna (ad
esempio in un garage).

La stazione di ricarica deve es-
sere installata su una superficie
piana e sicura che fornisca la
protezione contro i movimenti
accidentali. Se posizionato su un
bordo instabile, esso potrebbe
crollare, disturbando la posizione
della stazione di ricarica e cau-
sando problemi durante la ricari-
ca del robot rasaerba.

AVVERTIMENTO! | cavi distesi comportano un rischio di caduta. Pres-
tare attenzione quando si sceglie il luogo di installazione.

Il filo di limite entra dal lato anteriore (1) della stazio-
ne di ricarica ed esce dal lato posteriore (2).

Inserire il filo di limite nel tubo nella parte anteriore
della stazione di ricarica (1).




Il filo deve uscire dalla parte posteriore del dispo-
sitivo (2).

Rimettere il coperchio al suo posto per proteggere
i fili e le connessioni dall'ingresso dell’acqua.

Rimuovere la guaina di plastica dall’estremita del
filo prima di collegarlo. Piegare i fili dopo averli
aperti assicura una corretta connessione.

T sr s

estado 150

Assicurandosi che il cavo di alimentazione sia
scollegato, avvitare le due aste di ricarica nei fori
appena sotto il coperchio della stazione base.

La stazione di ricarica ha un coperchio sul retro
(segnato in grigio) che si apre in avanti.

Posa del cavo limitativo

Premere il coperchio della stazione di ricarica per
accedere ai terminali di collegamento.

Il filo deve essere diritto ad una distan-
za di almeno i primi 2 metri. Cio con-
sente al rasaerba di tornare facilmente
alla stazione di ricarica.

Il terminale a molla deve essere sollevato per
aprire il foro; assicurarsi che il filo sia completa-
mente inserito prima di rilasciare il morsetto del
terminale rosso.

Posizionare i paletti a circa 1 metro di
distanza su una superficie piana e da
30 a 50 cm nelle curve e negli angoli.
Il fissaggio su terreni irregolari e in pre-
senza di ostacoli richiede piu paletti.

Una volta che il filo limitativo e stato posizionato,
deve essere riportato alla stazione di ricarica, fa-
tto passare attraverso il dispositivo e collegato al
terminale nero.

Il filo limitativo deve essere teso. Se
allentato, & molto probabile che ven-
ga tagliato dal tosaerba che ci passa
sopra.

Far passare il cavo di alimentazione attraverso
I'altro lato della stazione base.

Prestare attenzione ai fissaggi dei cavi, che sono
dotati di marcature per garantire un collegamento
corretto.

Se il filo passa attraverso una incava-
tura di profondita moderata nel prato,
saranno necessari piu paletti per
ancorare saldamente il filo a livello del
suolo; altrimenti pu6 essere tagliato.

Rimontare il cavo di alimentazione.

Poi avvitare I'anello esterno per fissare il cavo e
impedire la penetrazione dell’acqua.

Una volta che la stazione base & completamente
collegata, & possibile fissarla con le quattro viti in
dotazione. Utilizzare la chiave esagonale inclusa
nel kit per avvitarli saldamente, assicurandosi che
siano completamente inseriti all'interno e a filo
con la stazione base.

NOTA: Le viti sporgenti possono interferire con il
corretto posizionamento del tosaerba.

Utilizzo del robot tosaerba

Posizionare il tosaerba sulla stazione base in
modo che le ruote poggino sui morsetti e i due
perni si inseriscano nella parte anteriore del robot
tosaerba.

NOTA: Il robot tagliaerba deve essere caricato
almeno al 70% prima di lasciare la stazione base.

Regolazione dell’altezza di taglio

1.
2.

Aprire il coperchio della maniglia.
Regolare I'altezza di taglio. L'altezza puo essere regolata da 2,5
cm a 5,5 cm utilizzando la manopola di regolazione.

OPERAZIONI
Regolare ['altezza di taglio

.

Quando si taglia per la prima volta nella stagione o quando si
lavora con erba bagnata lunga e densa, usare I'impostazione
massima (5,5 cm).

Abbassare gradualmente I'altezza al livello desiderato fino a
quando l'intera area non sara stata trattata. |l processo puo ri-
chiedere diversi giorni o settimane.

Se il filo di limite & attaccato a paletti sulla superficie del giar-
dino piuttosto che interrato, sara utile lasciarlo scendere sotto
la superficie del prato. Durante questo periodo, si consiglia di
mantenere le lame del robot tagliaerba nella posizione elevata.

NOTA: Durante i primi giorni di falciatura, il prato puo avere macchie e
strisce irregolari a seconda delle aree che sono state o non sono state
falciate dal tosaerba. Questo & normale, e il prato sara livellato in pochi
giorni, dopo che il tosaerba avra coperto l'intera area.

Primo avvio

.

Il pannello di controllo chiedera di inserire la password. Il codice
PIN predefinito € AAAA.

Quando si preme il pulsante di avvio e si chiude il coperchio, il
tosaerba esegue un passaggio perimetrale e poi inizia a taglia-
re il prato in ordine casuale.

Dopo le prime passate, il prato sembrera disordinato e incom-
pleto, e questo € normale. Dopo alcune passate del robot to-
saerba, il prato verra livellato e utilizzando la zonazione e la
falciatura a spirale sul posto, & possibile ottenere I'effetto desi-
derato in un tempo piu breve.

Ealciatura nella nuova stagione

.

Tra le stagioni di falciatura, quando il tosaerba non € in uso (du-
rante i mesi invernali), il prato puo diventare non curato e troppo
cresciuto. Dopo l'inizio della nuova stagione, controllare la traie-
ttoria del tosaerba e correggere eventuali aree problematiche.
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A ione dell’alimentazione

1. Tenere premuto il pulsan-
te di alimentazione per
tre secondi.

2. Inserire il codice PIN a

quattro cifre. (Il codice
PIN predefinito &€ AAAA).
3. Il robot tagliaerba atten-
dera ulteriori istruzioni in
modalita di attesa.

Ol =)
(o[ ] )

Spegnimento dell’alimenta-
zione

Tenere premuto il pulsante di
alimentazione per tre secondi. .

Inizio della falciatura

20:13 Oct. 19 98%mm _.

avviare il funzionamento.

NOTA: Se la carica della batte-
ria scende al di sotto del 70%, il
robot tosaerba entra in modalita
di prontezza e si ricarica al 90%..
Se la carica € inferiore al 30%, il
robot tagliaerba tornera alla sta-
zione base per ricaricarsi.

Mowing
1. Premere il  pulsante | In modalita di falciatura stan-
START. dard, il tosaerba si muovera in
2. Chiudere il coperchio per | modo casuale intorno al giardi-

no, cambiando direzione ogni
volta che entra in contatto con il
filo di limite.

Impostazione del tempo di funzionamento
Questa impostazione determina per quanto tempo il rasaerba rimane
attivo. Questo tempo include il tempo di ricarica.

Premere il pulsante STOP.

Stato Significato
Attesa Il tosaerba & pronto per il lavoro
Falciatura Il tosaerba si muove automaticamente

Falciatura in loco Il tosaerba si muove a spirale

Ritorno Il tosaerba torna alla stazione

Ricarica Il tosaerba si sta caricando

Questo aprira il pannello di controllo e il coper-
chio dell’LCD display.

Premere il pulsante di accensione (1) e tenerlo
premuto per tre secondi per accendere il display
LCD.

Carica prima del

lavoro guire il programma dopo la ricarica

Il tosaerba & in carica e continuera ad ese-

Arresto di emer- Il tosaerba viene fermato manualmente

genza

Errore Il tosaerba non puo eseguire il lavoro
Aggiornamento Il firmware viene aggiornato

del firmware

=]

Mowing time  [OK.

hour (s)

Per esempio, se il tempo & di 8 ore e il robot tagliaerba inizia a lavorare
alle 20:00, finira il lavoro alle 4 del mattino. Durante questo periodo, il
tosaerba puo funzionare per un’ora, caricarsi per due ore, falciare per
un’altra ora, caricarsi per due ore, falciare per un’altra ora e ricaricarsi
per I'uso nel ciclo successivo.

1. Premere il pulsante OK per entrare nel sottomenu 1.

2. Selezionare Setting (Impostazione) per entrare nel sottomenu
2.

3. Selezionare work time (tempo di lavoro).

4. Impostare il tempo di funzionamento usando i pulsanti SU e
GIU (impostazione predefinita & di 8 ore).

5. Premere il pulsante OK per confermare 'impostazione.
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Arresto del movimento del robot tosaerba durante il ciclo di falciatura

Parar

Volver a la estacion de carga

! lok

Continue working?

20:20 Oct. 19 98%mm ..

| =8

Returning

1.Premere il pulsante di arresto
STOP.

2.1l robot tagliaerba si ferma im-
mediatamente e il portello del
pannello di controllo si apre.
3.Lo schermo visualizzera il
messaggio emergency  stop
(arresto di emergenza).
4.Premere il pulsante OK o RE-
TURN.

5.Inserire il codice PIN.

NOTA: Se il robot tagliaerba
era in funzione quando e stato
premuto il pulsante STOP, sullo
schermo apparira il messaggio
«continue to work?» (“continuare
a lavorare?”). Si puo6 quindi pre-
mere OK per riprendere I'attivita
o RETURN per annullarla.

1.Premere il pulsante HOME e
tenerlo premuto per tre secondi.
Chiudere il coperchio, dopo di
che il robot tagliaerba tornera
alla stazione di ricarica.

Si possono creare fino a cinque
zone nel vostro giardino. Questo
vi permette di identificare le aree
del vostro giardino che richiedo-
no pit o meno attenzione. La
zona viene stabilita in base alla
distanza tra il filo di limite e la
stazione base. La distanza deve
essere compresa tra0 e 500 m e
le percentuali devono sommarsi
al 100%; altrimenti la regolazio-
ne non ¢ possibile.

Falciatura in loco

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

Cargar

1. Posizionare il robot tosaerba sulla stazione di ricarica (o tenere
premuto il pulsante HOME per tre secondi).

2. Il robot tosaerba si carichera al 100% e poi andra in modalita
di attesa.

3. Il robot rasaerba riprendera a caricarsi se il livello della batteria

scendera sotto il 75%.

Il robot tagliaerba viene caricato dalla stazione di ricarica utilizzando
due aste di ricarica. Vengono inseriti nella parte anteriore del robot ta-
gliaerba. Controllare che le aperture siano libere da detriti o ostruzioni
e che il robot tagliaerba segua il percorso corretto quando si avvicina
alla stazione di ricarica. Superfici irregolari nella zona d'ingresso pos-
sono impedire al robot tosaerba di collegarsi correttamente la prima
volta. In questo caso, bisogna considerare il livellamento del terreno o
lo spostamento della stazione di ricarica in un luogo pit adatto.

Orario

1. Premere il pulsante OK per entrare nel sottomenu 1.

2. Selezionare schedule (programma).

3. Premere il pulsante OK per selezionare il giorno desiderato.

4 Utilizzare i pulsanti SU, GIU, SINISTRA e DESTRA per impos-

tare i tempi di inizio e fine.

5. Premere il pulsante OK per confermare 'impostazione del gior-
no.

6. Ripetere i passi 3 e 5 per completare il piano settimanale.

7. Premere il pulsante OK per confermare I'impostazione settima-
nale.

Questo permette di modificare gli orari di falciatura per i diversi giorni
della settimana, ad esempio se si desidera saltare la falciatura in un
certo giorno, o se altre attivita pianificate in giardino interferiscono con
il normale taglio come parte del normale lavoro quotidiano.

1.Posizionare il robot ta-
gliaerba in giardino.
2.Premere il pulsante OK per
entrare nel sottomenu 1.
3.Selezionare spot mode
(modalita spot).

Chiudere il coperchio per av-
viare il funzionamento.

Il tosaerba pud essere posizionato
all'interno dei confini perimetrali e
funzionera in una spirale relativa-
mente uniforme per 5 minuti se si
seleziona la modalita di falciatura in
loco. Questo & utile se volete libe-
rare un’area specifica o rimuovere
I'erba piu rapidamente durante la
prima operazione.

Modalita di funzionamento sotto la pioggia

oK

Disable

vEEE

piove.

La modalita di funzionamento sotto la pioggia determina se il to-
saerba si spegne quando piove. Se questa modalita ¢ disattivata, il
tosaerba continuera a funzionare sotto la pioggia.

AVVERTIMENTO! Non accendere il dispositivo quando piove forte
o ci sono temporali. L'erba bagnata crea uno sforzo supplementare
sul tosaerba e puo ridurre il tempo di falciatura. In alcuni casi, il ro-
bot tagliaerba potrebbe non tornare alla stazione di ricarica quando

1.Premere il pulsante OK per entrare nel sottomenu 1.
2.Selezionare Setting (Impostazione) per entrare nel sottomenu 2.
3.Selezionare rain mode (modalita pioggia).

4 Utilizzare i pulsanti SU e GIU per selezionare la modalita pioggia.
Premere il pulsante OK per confermare I'impostazione.

Lingua

Data e ora

1/1p ok

[ox

Date: 2060/ 10 /18
Time: 20 : 32

Codice PIN

Modifica del codice PIN

Enter PIN Code

uP="A’
LEFT="C'
Old

New : _
Cfm

DOWN="B'
RIGHT="D'

1.ll codice PIN deve essere inse-
rito dopo I'accensione. Premere
il pulsante STOP prima di reset-
tare lo stato di errore e cambiare
il codice PIN.

2.Se il PIN viene inserito in modo
errato, lo schermo visualizzera il
messaggio PIN wrong, please
retry (errato, si prega di ripro-
vare).

3.Se il PIN e stato inserito tre
volte in modo errato, lo schermo
verra bloccato per 15 secondi.
Se un PIN errato viene inserito
di nuovo, il tempo di blocco viene
raddoppiato.

1.Premere il pulsante OK per en-
trare nel sottomenu 1.
2.Selezionare Setting (Imposta-
zione) per entrare nel sottome-
nu 2.

3.Selezionare change PIN (cam-
biare il PIN).

4.Inserire il PIN originale
5.Inserire un nuovo PIN.
6.Reinserire il nuovo codice PIN.
7.Premere il pulsante OK per
confermare.

NOTA: Se le password non
corrispondono, sullo schermo
viene visualizzato il messaggio
“New passwords do not match”
(“Nuove password non corris-
pondenti”).

Ripristino delle impostazioni
di fabbrica

Registro degli errori

ok

Reset to Factory
mode?

2.2020 - 10 - 19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.Premere il pulsante OK per
entrare nel sottomenu 1.
2.Selezionare Setting (Impos-
tazione) per entrare nel sotto-
menu 2.

3.Seleziona factory reset (ri-
pristino delle impostazioni di
fabbrica).

4.Sullo schermo si visualizzera
il messaggio Reset to factory
mode? (Ripristinare la modalita
di fabbrica?)

Premere il pulsante OK per
confermare.

1.Premere il pulsante OK per en-
trare nel sottomenu 1.

2.Selezionare Setting (Imposta-
zione) per entrare nel sottomenu

3.Selezionare information (infor-
mazioni) per entrare nel sotto-
menu 3.

4.Seleziona error log (registro de-
gli errori).

5.Sullo schermo verranno visuali-
zzate le ultime 10 voci (compresa
la data, l'ora e il messaggio di
errore)).

NOTA: In caso di guasto, il re-
gistro degli errori registra tutte le
attivita e puo essere utilizzato per
manutenzione e risoluzione dei
problemi.

Registro di lavoro
1.

Premere il pulsante OK per accede-

re al sottomenu 1.

48 2020 - 10 - 19 20:13
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LED sulla stazione di Stato

ricarica

Luce rossa fissa

Danni al filo di limite

Luce blu lampeggiante

Il tosaerba € in carica

Luce blu fissa

Segnale di circuito normale o carica

Riparazione del filo limitativo

completa
Tabella riassuntiva
1 Sotts 2 Sottomenu 3
Modalita di falciatu-
ra in loco
Impostazione Lingua Inglese
Tedesco
Francese
Data e ora
Modalita di funziona-
mento sotto la pioggia
Tempo di funzionamento
Cambiamento del
codice PIN
Ripristino delle imposta-
zioni di fabbrica
Informazioni Guida
Registro degli errori
Registro di lavoro
Orario
Zona
OPERAZIONI

il filo.

In caso di rottura o danneggiamento
del cavo limitativo (indicato dalla luce
rossa fissa sulla stazione di ricarica),
€ necessario individuare il guasto ed
eliminarlo. E necessario utilizzare uno
dei morsetti d’unione fornito con il kit.
Per prima cosa, allentare leggermente

.)—/ estremita.

Il morsetto ha due canali.
= un’estremita del filo in un canale e
l'altra estremita nell’altro canale. Il filo
deve entrare perfettamente all'interno
e potrebbe anche sporgere dall'altra

Inserire

Zona
1.Premere il pulsante OK per en-
zone  dst(m) pet(%) trare nel sottomenu 1.
8 100 2.Seleziona zone (la zona).

z2.2 - -
z_3 - ==
z 4 - -
z_5

3.Premere il pulsante OK per
selezionare la zona desiderata.
4.Utilizzare i pulsanti SU, GIU,
SINISTRA e DESTRA per rego-
lare la distanza e la percentuale.
5.Premere il pulsante OK per
confermare ogni zona.
6.Ripetere i passi 3-5.

Premere il pulsante OK per con-
fermare l'impostazione di tutte
le zone.

1.Premere il pulsante OK per en-
trare nel sottomenu 1.
2.Selezionare Setting (Imposta-
zione) per entrare nel sottome-
nu 2.

3.Selezionare Language
gua).

4.Utilizzare i pulsanti SU e GIU
per selezionare la lingua desi-
derata.

Premere il pulsante OK per con-
fermare I'impostazione.

(lin-

1.Premere il pulsante OK per en-
trare nel sottomenu 1.
2.Selezionare Setting (Imposta-
zione) per entrare nel sottome-
nu 2.

3.Seleziona Date & Time (data
eora).

4.Utilizzare i pulsanti SU, GIU,
SINISTRA e DESTRA per im-
postare la data e l'ora.
5.Premere il pulsante OK per
confermare I'impostazione.
NOTA: L'impostazione corretta
di data e ora garantisce una pia-
nificazione accurata.

2. Selezionare Setting (Impostazione) |Spot mowing - 00h00m
per entrare nel sottomenu 2. 2.2020-10- 19 20:13
3. Selezionare information (informazio- AUo mowing - 00h01m
ni) per entrare nel sottomenu 3.
4. Selezionare work log (registro di
lavoro).
5. Lo schermo visualizzera le ultime 10 voci (tra cui data, ora, mo-

dalita di funzionamento e tempo di funzionamento).

Risparmio energetico
La retroilluminazione si spegnera dopo 2 minuti e il robot tagliaerba si
spegnera dopo 8 minuti senza alcun intervento da parte dell'utente.

Indicatore LED
La retroilluminazione si spegnera dopo 2 minuti e il robot tagliaerba si
spegnera dopo 8 minuti senza alcun intervento da parte dell’utente.

Usando un paio di pinze, crimpare il
contatto metallico sui fili inseriti. Ques-
to formera la connessione tra i fili.

Quando il cavo limitativo viene ripristinato, la stazione di ricarica si
illumina di luce blu fissa. Se la stazione si illumina ancora di rosso,
questo indica che ci sono altri guasti nel circuito che devono essere

individuati ed eliminati.

18



Spegnere il robot tagliaerba.
Indossare guanti protettivi.

PoN=

Capovolgere il robot tagliaerba.
Posizionare la lama sopra il foro ne-
lla vite rialzata.

la lama.

lame.

5. Tenere la piastra della lama con un
secondo cacciavite mentre si installa

6. Utilizzare un cacciavite a croce per
fissare la lama alla piastra della
lama. Una volta montata, la lama do-
vrebbe ruotare liberamente.

7. Ripetere l'operazione con le altre

Py

tot

sostituire la lama.

Cambiare I'orientamento della lama (ruota-
re la lama o capovolgerla) man mano che
ogni angolo € consumato fino a quando tut-
te e quattro le lame sono consumate. Dopo
che tutti e quattro i quarti si sono consumati,

Trasportare il robot tagliaerba per la mani-
glia posizionata tra le due ruote posteriori,
puntando le lame verso I'esterno.

ELIMINAZIONE DEI GUASTI

Messaggio di Causa Modo di eliminazione
errore

Il tosaerba | Il tosaerba & fuori dal | Posizionare il tosaerba
all'esterno  de- | perimetro. all'interno del perime-
I'area  (Mower tro.
outside)

Il tosaerba & so- | Il tosaerba & sollevato | Spostare il tosaerba
llevato (Mower | dal livello del suolo. in una parte piana del
lifted) prato.

Il tosaerba & in- | Il tosaerba & troppo in- | Spostare il tosaerba
clinato  (Mower | clinato. in una parte piana del
tilted) prato.

Il tosaerba & ca-
povolto (Mower

Il tosaerba & capovolto.

Riportare il tosaerba
nella sua posizione

overturned) normale.

Il tosaerba ¢& | Il tosaerba ha incontra- | Eliminare gli ostacoli.

bloccato (Mower | to un ostacolo.

trapped)

Segnale del | L'alimentatore o il cavo | Assicurarsi che ali-

circuito  perso | non & collegato alla | mentatore, stazione di

(Loop signal | stazione di ricarica, o | ricarica e cavo siano

lost) il cavo e danneggiato. | collegati correttamen-
te. Trovare il filo dan-
neggiato e ripararlo

con una pinza.

Malfunziona-
mento del mo-
tore (Motor fault)

Inceppamento del mo-
tore della lama o del
motore del filo. Corren-
te del motore troppo
alta.

Rimuovere l'erba o la
terra dagli elementi
di taglio e dalle ruote
conduttrici. Tagliare
I'erba alta e densa con
un tosaerba standard.

Temperatura | La temperatura della | Aspettare che la tem-
alta (High temp) | batteria & troppo alta. peratura scenda.
Condizione |La batteria € danneg- | Contattare il servizio
anomala della | giata. clienti del produttore
batteria (Battery per sostituire la parte
abnormal) danneggiata o difet-
tosa.
. | problemi di rotazione delle ruote, quando il robot tagliaerba

si ferma in un posto e le ruote girano, sono il risultato di un
terreno irregolare e/o bagnato. Per eliminare questo problema,
aggiungere il terreno per livellare il suolo. Assicurarsi di drenare
il prato a sufficienza e non falciare in caso di pioggia forte o
allagamenti.

. Se i fili di limite sono inseriti nelle prese sbagliate (con con-
seguente segnale in senso orario piuttosto che antiorario), il
tosaerba tendera a rimanere fuori dal perimetro. Se il tosaerba
esce costantemente dall’area segnata, scambiare i fili della sta-
zione di ricarica (filo dal connettore rosso al connettore nero e
viceversa).

MANUTENZIONE TECNICA

. Controllare e pulire il robot tosaerba una volta alla settimana.

. Quando si inizia ad usare il robot tagliaerba, controllare la pias-
tra della lama, la piastra di protezione e la lama una volta al
mese.

. E importante assicurarsi che le lame e la piastra delle lame ruo-
tino normalmente.

. | bordi delle lame non devono essere danneggiati. La durata
delle lame dipende dal tipo di erba, dal terreno, dal prato, ecc.

. Il funzionamento con lame ottuse comporta una bassa efficien-

za di falciatura e richiede piu potenza, il che significa che il to-
saerba falcia un’area piu piccola alla volta.

. Caricare completamente la batteria alla fine della stagione pri-
ma di metterla in deposito per l'inverno. Se il tempo di stocca-
ggio supera un anno, il robot tagliaerba deve essere ricaricato
prima dell'uso.

Stoccaggio invernale

. Il robot rasaerba deve essere pulito a fondo prima di metterlo in
stoccaggio invernale. Caricare completamente la batteria prima
di stoccarla.

. Mettere il tosaerba per il stoccaggio stagione in un luogo asciut-

to e protetto dal gelo; si consiglia di conservare il dispositivo nel
suo imballaggio originale.

. Il filo limitativo puo essere lasciato sul prato. Quando si scollega
la stazione di ricarica, &€ necessario proteggere I'estremita del
filo di limite dall’'umidita con del nastro isolante.

Dopo lo stoccaggio invernale

. Controllare il robot tosaerba, il filo di limite e le aste di carica
per la necessita’ di pulizia prima dell’'uso. Se le aste di cari-
ca sembrano arrugginite, pulirle con carta vetrata o un panno
abrasivo adatto.

. Controllare che l'ora e la data del tosaerba siano impostate co-
rrettamente.

. Controllare le lame per la necessita della loro sostituzione.

. Controllare la rotazione delle lame e la piastra delle lame.

AVVERTIMENTO! Indossare i guanti protettivi durante la manipolazio-
ne, la pulizia o la sostituzione della lama. Per ridurre il rischio di danni,
rimuovere sempre la chiave di sicurezza quando il robot tosaerba non
€ in uso e durante il trasporto, la manutenzione o lo stoccaggio del
dispositivo.

MANUAL DO USUARIO

REF. 52598

DESCRIGAO DO PRODUTO
Este dispositivo € um robd auténomo usado para cortar grama. Além de ser
auténomo, o dispositivo é facil de guardar e funciona sem fio.

INSTRUGOES GERAIS DE SEGURANGA

UM AVISO! Leia as seguintes precaugbes de seguranca. O ndo cumpri-
mento dessas instrugdes pode resultar em choque elétrico, incéndio e/ou
ferimentos graves.

. Mantenha as méos e os pés a uma distancia segura da lamina em
rotagdo; caso contrario, existe o perigo de cortar os dedos das méos
ou dos pés.

. O cortador de grama robético deve estar sempre no solo. Inclinar ou
levantar o cortador pode langar pedras.

. Mantenha as criangas e espectadores a uma distancia segura (pelo
menos 5 metros).

. Verifique a area onde o cortador de grama roboético sera usado e

remova todos os objetos que possam ser presos ou descartados pelo
cortador de grama robético, como gravetos e pedras.

. Né&o descarte lixo elétrico junto com o lixo doméstico. Entre em con-
tato com as autoridades locais para reciclagem.
. Né&o conduza o cortador de grama robético, ndo permita que criangas

ou animais de estimag&o o fagam e n&o coloque nada no cortador de
grama robdtico ou na estagao de carregamento.

. Use o cortador de grama robético apenas na grama e gramados.

. Nao use o cortador de grama robético quando estiver cansado ou
sob a influéncia de drogas, alcool ou medicamentos.

. Use equipamento de protec¢éo individual, como éculos de seguranga,

sapatos de seguranga com sola antiderrapante e luvas duraveis para
reduzir o risco de ferimentos pessoais.

. Vista-se apropriadamente. Nao use roupas largas ou joias pendu-
radas e mantenha o cabelo, roupas e luvas a uma distancia segura
de pegas mdveis.

. Evite usar o cortador de grama robético na grama molhada.

. N&o use o cortador de grama robético numa atmosfera explosiva,
como na presenga de liquidos inflaméaveis, gases ou poeira.

. Antes de usar o cortador de grama robético, verifique o dispositivo
quanto a desgaste e danos e faga os reparos ou substituicdes ne-
cessarios.

. N&o use o cortador de grama robético se o equipamento estiver fora
de servigo ou se houver modificagdes nao autorizadas.

. Certifique-se de que a lamina esteja completamente parada antes de
realizar qualquer operagéo ou manuteng&o no produto.

. Se o cortador de grama robético vibrar violentamente, desligue o mo-
tor completamente e determine a causa.

. Né&o use o cortador de grama robdtico se o botdo STOP néo estiver
a funcionar.

. Sempre desconecte o produto quando néo estiver em uso.

. N&o transporte a estagéo de carregamento ou o cortador de grama
robético com as méos molhadas.

. Verifique regularmente a estagéo de carregamento quanto a deterio-
ragéo ou envelhecimento.

. Verifique o cortador de grama robético e a sua estagéo de carrega-

mento regularmente e remova todos os detritos e obstaculos.

ESPECIFICAGOES

Capacidade de bateria .5200 mA*h

Area de corte .- . . 1.400m2
Tempo de trabalho .........cccccveiiiiiiiiiiiiicics 2,5 h (150 min)
TEMPO 0@ CANGA ... veveveniiiieieiiice s 2h
Tensao de entrada .100-240 V, ~ 50/60 Hz
Voltagem de saida...................... . . 15-255VV CC
COoNSUMO d€ eNergia .....ccovoveveueueriiieieieiciccceeas .115,44 W

Ruido ......ccccocenenene
Resisténcia a agua..

Alturade corte......ccoeeevviiiiieeiiieeen 2,5-5,5cm
Largura de corte B .18 cm
Velocidade de rotagédo da lamina . .3 500 rpm
Velocidade de movimento . 22 m/min
DIMENSOES «vvvevveeeeeiiiie e 50*35,5*24 cm
Tipo de motor .................. . Motor sem escova
PESO . 7,5 kg

LISTA DE PEGCAS

Fio limitador (150 m)
Pinos de fio limitador (x150) -
Parafuso para prender a estagao

de carregamento (x4)

Laminas (x9)

Parafusos da lamina (x10)
Grampo de ligagéo de fios (x4)
Fonte de alimentacéo (x1)
Chave sextavada (x1)

Varas de carregamento (x2)
Estacéo de carregamento (x1)
Cortador de grama robético

WN =

29PN A

=l

-

Botéo STOP

2. Estagéo de carrega-
mento

Roda traseira
Tampa da al¢a

P

PAINEL DE CONTROLE

Hora, data, bateria

Status
Botdo RETORNAR

Botao de energia:
ON/OFF

— Pulsante OK/MENU
[ BotSes PARA CIMA,
BAIXO, PARA A ESQUERDA,
PARAA DIREITA
A, B, C, D para inserir o PIN

[ Botéo STOP:
Parada de emeegéncia e abrir a
escotilha do painel de controle

PREPARAGAO DO GRAMADO

Botdo START: PARA

Comece a cortar.

Botao HOME:
Voltar para a
estagao.

Estagéo de
carregamento

< Sentido ﬁ
T anti-horario
[z

[+

Min 30cm

Min 2m |

Min 30cm

L ae—

Min 12m

Min 12m
O cortador requer um fio limitador
de circuito fechado para funcionar.
O fio contém um sinal elétrico fraco
que o cortador usa para determinar
o limite no jardim.

Fio limitador
|\ n N /
= 4 4
Sentido
anti-horario
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Cantos Curvas Né&o cruze Sem Sem
obtusos os fios angulos cantos
retos agudos

A caixa contém uma régua pratica que
lhe permite medir 35 cm a volta do seu
jardim.

i o masnm -

. O cortador de grama roboti-
co mudara a sua trajetéria quando entrar em contato com ob-
jetos, incluindo:

- Postes e suportes (por exemplo, varais)
- Cercas e muros ao redor das arvores
. Mantenha o cortador de grama robdtico a uma distancia se-
gura de:
- Bordas das ranhuras
- Arvores com raizes expostas
- Canteiros de flores
- Lagoas e reservatorios
- Superficies muito irregulares

O fio deve estar tenso e ndo emaranhado ou dobrado. Idealmente,
se o terreno for muito irregular, o fio pode ser colocado até 40 mm
abaixo da superficie e preso com pinos. Isso pode ser feito facilmente
com uma ferramenta manual para bordas. Se isso for indesejavel ou

Preste atengdo nas fotos abaixo; evite areas desnecessariamente
desiguais do gramado.

REF. 52598

A indentagao suficiente na superficie do
gramado também pode causar problemas,
fazendo com que o cortador perca tragdo
e escorregue.

/| Se nao quiser perder esta area, o melhor
& cobri-la com terra, compactar e voltar a
semear com erva.

Se a area estiver na linha do perimetro,
vocé pode prender o fio a ela da manei-
ra usual. Se estiver na area de corte, ndo
deve mais ser um problema.

Se entrar em contato com grama particu-
larmente alta, o cortador pode confundi-lo
com um obstaculo devido a ativagdo do
seu sensor de obstaculo. Para que o corta-
dor de grama funcione corretamente, vocé
deve primeiro cortar a grama num nivel
suficiente.

O fio deve sair pela parte traseira do dispositivo
2).

Remova a bainha de plastico da extremidade do
fio antes de conecta-lo. Dobrar os fios apos abri-
los permite uma conex&o adequada.

Recoloque a tampa para proteger os fios e co-
nexdes da entrada de agua.

Depois de verificar se o cabo de alimentacao esta
desconectado, aparafuse as duas hastes de ca-
rregamento nos orificios logo abaixo da tampa da
estacéo base.

ndicador de
estado 150

A estagdo de carregamento tem uma tampa na
parte traseira (marcada em cinza) que se abre
para a frente.

Pressione a tampa da estagao de carregamento
para acessar os terminais de conexao.

MONTAGEM

Instalacdo da estacdo de carregamento

impossivel, o fio deve ser firmemente pregado ao redor do jardim com
uma distancia de pelo menos 1 m entre os pinos; o cabo deve ser
mantido sob tenséo para protegé-lo de ser cortado pelo cortador de
grama robotico, especialmente em cantos e superficies irregulares.
O cabo deve estar a pelo menos 35 cm da borda do jardim, pois o
cortador de grama robético ficara pendurado sobre o fio sem se mover
sobre ele.

Nos cantos, o cabo nédo deve ser direcionado num angulo agudo ou
reto, mas usando uma série de cantos obtusos. O cortador é capaz
de captar o sinal de um fio a uma distancia de até 18 metros. Observe
que devido a esta configuragdo, a grama em algumas areas do gra-
mado (por exemplo, fora das bordas do perimetro) ndo sera cortada.
Eles podem ser cortados com um cortador de grama adequado. Se
o solo onde o cabo deve ser colocado for muito seco e muito duro
devido a falta de chuva, é recomendavel regar bem o jardim antes de
colocar o fio limitado.

Elimine areas problematicas ou evite-as
Preste atengdo nas fotos abaixo; evite obstaculos como raizes de ar-
vores no gramado.

Se houver uma raiz de arvore saliente na
area de corte, ela funcionara como um
obstaculo para o cortador de grama.

Uma solugéo é criar um perimetro em tor-
no da raiz da arvore; a grama nesta area
néo sera cortada.

Como alternativa, vocé pode cortar a raiz
da arvore com uma serra e preencher
qualquer irregularidade resultante e, em
seguida, criar um perimetro ao redor dela.

Encontre um local com acesso
a rede elétrica, certificando-se
de que o cortador de grama ro-
bético possa se mover para fora
da estacdo de carregamento no
sentido anti-horario. Nao prenda
a placa nesta fase.

E
5

Mantenha uma linha perimetral
reta de pelo menos 2 m na

frente e 30 cm atras da estagdo de
carregamento.

t A estacédo de carregamento deve
= ser instalada numa superficie
plana e segura para evitar movi-
mentos acidentais. Se instalada
numa borda instavel, pode desa-
bar, o que levara a uma violagéo
da posicdo da estacdo de carre-
gamento e ao aparecimento de
problemas ao carregar o cortador
de grama robético.

Safe power source

I
O local de instalagao deve estar a 5 m
de uma fonte de alimentacgao segura,
como uma tomada externa ou interna
'a prova de intempéries (por exemplo,
numa garagem).

UM AVISO! Cabos caidos representam risco de queda. Tenha cuidado
ao escolher um local de instalagéo.

O fio limitador entra pela frente (1) da estacdo de
carregamento e sai pela parte traseira (2).

Insira o fio limitador no tubo na frente (1) da estagéo
de carregamento.

O terminal com mola deve ser levantado para
abrir o orificio; certifique-se de que o fio esteja
totalmente inserido antes de liberar o clipe do ter-
minal vermelho.

Assim que o fio limitador for colocado, ele deve
ser devolvido a estagao de carregamento, passa-
do pelo dispositivo e conectado ao terminal preto.

Passe o cabo de alimentagéo pelo outro lado da
estacéo base.

Preste atengdo aos prendedores dos cabos, que
sdo marcados com marcagdes para garantir a
conexao correta.

Reinstale o cabo de alimentacéo.

Em seguida, gire o anel externo para prender o
cabo e evitar a entrada de agua.

Quando a estag&o base estiver totalmente conec-
tada, vocé pode fixa-la usando os quatro parafu-
sos fornecidos. Use a chave sextavada fornecida
para aperta-los com seguranga, garantindo que
estejam totalmente encaixados e alinhados com
a estacao base.

NOTA: Parafusos salientes podem interferir com
o posicionamento correto do cortador.

Colocacgao do fio limitador

a_Min2m
Ml ~

O fio deve ser reto por pelo menos os
primeiros 2 metros. Isso permite que o
cortador retorne facilmente a estagao
de carregamento.

o5

= Coloque os pinos com cerca de 1 me-
’ tro de distancia numa superficie nive-
lada e 30 a 50 cm nas curvas e cantos.
A ancoragem em terreno irregular e
obstrugdes requer mais pinos.

O fio limitador deve estar esticado.
Se enfraquecido, é provavel que seja
cortado por um cortador de grama que
passar por cima dele.

Se o fio passar por um sulco modera-
damente profundo no gramado, mais
pinos serdo necessarios para pren-
dé-lo com seguranga no nivel do solo;
caso contrario, pode ser cortado.

Operagao do cortador de grama robético

Coloque o cortador de grama na estagdo base
com as rodas nas bragadeiras e os dois pinos na
frente do cortador de grama robético.

NOTA: O cortador de grama robético deve ser
carregado pelo menos 70 % antes de deixar a
estacéo base.

Pressione a tecla STOP.

Isso abrira o painel de controle e a tampa do
LCD.

Pressione e segure o botdo ON/OFF (1) por trés
segundos para ligar o LCD.
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Ajuste de altura de corte

1. Abra a tampa da alga.

2. Ajuste a altura de corte. A altura pode ser ajustada de 2,5 cm a
5.5 cm usando o botdo de ajuste.

OPERAGOES

Ajuste a altura de corte

. Ao cortar a grama pela primeira vez na temporada ou trabalhar
em grama Umida longa e grossa, use a configuracdo maxima
(5,5 cm).

. Abaixe gradualmente a altura até o nivel desejado até que
toda a area seja coberta. O processo pode levar varios dias
ou semanas.

. Se o fio limitador estiver preso a superficie do jardim e ndo

enterrado, sera util deixa-lo afundar sob a superficie do grama-
do. Recomenda-se manter as laminas do cortador de grama
robético na posigao elevada durante este periodo.

NOTA: Durante os primeiros dias de corte, o gramado pode apresen-
tar manchas e listras irregulares, dependendo das areas que foram ou
nao cortadas pelo cortador. Isso é€ normal e o gramado ficara nivelado
alguns dias depois que o cortador cobrir toda a area.

Primeira partida

. O painel de controle solicitard que vocé insira uma senha. O
PIN padrao é AAAA.

. Quando vocé pressiona o botdo Iniciar e fecha a tampa, o
cortador anda ao redor do perimetro e corta a grama aleato-
riamente.

. Apos as primeiras passagens, o gramado ficard bagungado

e inacabado, o que é normal. Depois de algumas passagens
com o cortador de grama robético, o gramado ficara nivelado
e, usando o zoneamento e o corte em espiral no local, vocé
podera obter o efeito desejado em menos tempo.

Corte na nova temporada

. Entre as estagdes de corte, quando o cortador ndo estd em
uso (durante os meses de inverno), o gramado pode ficar mal
cuidado e crescer demais. Apds o inicio de uma nova tempo-
rada, verifique a trajetéria do cortador e corrija as areas pro-

blematicas.
Status Significado
Espera O cortador de grama esta pronto para tra-

balho

Rogada O cortador move-se automaticamente
Corte no local O cortador de grama move-se em espiral
Retornar O cortador de grama retorna para a estagao
Carregador O cortador de grama estéa a carregar
Carregamento O cortador estd a carregar e continuara o

antes do trabalho programa apos o carregamento.

Parada de emer-
géncia

O cortador para manualmente

Erro O cortador de grama néo pode fazer o tra-
balho

Atualizagao de O firmware estéa a ser atualizado

firmware

Ligagao
1. Mantenha o botdo ON/

J OFF pressionado por trés
2. Digite o seu PIN de qua-

segundos.
tro digitos. (O PIN padrao

1) Y [ & AAAA).
[ o)) e e 3. O cortador de grama
- — robotico aguardara mais
B instrugdes no modo de
esper
Desligagao

Ymml

0= )00 () )
[=) ) () )

Mantenha o botdo ON/OFF
pressionado por trés segundos.

Comeco de corte

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing
1. Pressione o botdo START. | No modo de corte padrdo, o
2. Feche a tampa para co- | cortador de grama se movera
megar. aleatoriamente pelo jardim, mu-

dando de diregdo cada vez que
NOTA: Se a carga da bateria cair | tocar o fio limitador.

abaixo de 70 %, o cortador de
grama robético entrard no modo
de espera e carregara até 90 %.
Se a carga for inferior a 30 %,
o cortador de grama robdtico
retornara a estagdo base para
carregar.

Definicdo do tempo de execucéo

Esta configuragdo determina quanto tempo o cortador permanece
ativo. Durante este tempo, o tempo de carregamento esta incluido.

<]  Mowingtime [OK

XX hour (s)

Por exemplo, se o tempo for 8 horas e o cortador de grama robético
comegar as 20:00, ele terminara o trabalho as 4:00. Durante esse tem-
po, o cortador pode funcionar por uma hora, carregar por duas horas,
cortar por outra hora, carregar por duas horas, cortar por outra hora e
recarregar para uso no proximo ciclo.

1. Pressione o botdo OK para entrar no submenu 1.

2. Esta configuragado determina quanto tempo o cortador perma-
nece ativo. Durante este tempo, o tempo de carregamento esta
incluido.

elecione Configuragao para entrar no submenu 2.

Selecione o tempo de trabalho.

Ajuste o tempo de trabalho usando os botdes PARA CIMA e
PARA BAIXO (o padréo ¢ 8 horas).

6. Pressione o botdo OK para confirmar a configuragéo.

o s w

Parando o cortador de grama robético durante o ciclo de corte

Stop

! o

Caontinue working?

Back to the charging station

20:20 Oct. 19 98%mm ..
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Returning

1.Pressione a tecla STOP.

2.0 cortador de grama robotico
parara imediatamente e a porta
do painel de controle abrira.

3.A mensagem de parada de
emergéncia sera exibida na tela.
4.Pressione o botdo OK ou RE-
TURN (VOLTAR).

5.Digite o seu PIN.

NOTA: Se o cortador de gra-
ma roboético estava a funcionar
quando o botdo STOP foi pres-
sionado, uma mensagem “con-
tinuar a trabalhar?” aparecera
na tela. Em seguida, vocé pode
clicar em OK para retomar a ta-
refa ou RETURN (VOLTAR) para
cancelar.

1.Pressione e segure o botédo
HOME por trés segundos.
Feche a tampa e o cortador de
grama robotico retornara a es-
tagdo de carregamento.

Carregador

1. Instale o cortador de grama robético na estagdo de carrega-
mento (ou segure o botdo HOME por trés segundos).

2. O cortador de grama robético carrega até 100% e, em seguida,
entra no modo de espera.

3. O cortador de grama robético retomara o carregamento quando
o nivel da bateria cair abaixo de 75 %.

O cortador de grama robético é carregado a partir da estagéo de ca-

rregamento usando duas hastes de carregamento. Eles sdo inseri-

dos na frente do cortador de grama robético. Certifique-se de que as

aberturas estdo livres de detritos ou obstrugdes e que o cortador de

grama robético segue a trajetéria correta ao se aproximar da estagao

de carregamento. Uma superficie de acesso irregular pode fazer com

que o cortador de grama robético ndo se conecte corretamente na

primeira vez. Neste caso, considere nivelar o solo ou mover a estacéo

de carregamento para um local mais adequado.

Cronograma

Pressione o botdo OK para entrar no submenu 1.

Selecione a programagéo.

Pressione o botdo OK para selecionar o dia desejado.

Use os botdes PARA CIMA, PARA BAIXO, PARAAESQUERDA

e PARA A DIREITA para definir os horarios de inicio e término.

8. Pressione o botdo OK para confirmar a configuragéo do dia.

9. Repita as etapas 3 e 5 para completar o seu plano semanal.

10.  Pressione o botdo OK para confirmar a configuragdo semanal.

Isso permite que vocé altere os horarios de corte para diferentes dias

da semana, por exemplo, se vocé quiser pular o corte num determina-

do dia, ou se outras atividades planejadas no jardim interferirem com

o corte normal como parte do trabalho diario normal.

Zone

Noo s

1.Pressione o botado OK para en-
trar no submenu 1.

2.Selecione uma zona.
3.Pressione o botdo OK para se-
lecionar a zona desejada.

4.Use os botdes PARA CIMA,
PARA BAIXO, PARA A ES-
QUERDA e PARA A DIREITA
para ajustar a distancia e a por-
centagem.

5.Pressione o botdo OK para
confirmar cada uma das zonas.
6.Repita as etapas 3 a 5.
7.Pressione o botdo OK para
confirmar as configuragdes para

dst(m)
8 100

QP
3 e -

-4 e e
5

todas as zonas.

REF. 52598

Vocé pode criar até cinco zonas
no seu jardim. Isso permite que
S vocé identifique areas de seu jar-
dim que requerem mais ou me-
nos atencdo. A zona é definida
de acordo com a distancia entre
o fio limitador e a estagédo base.
A distancia deve ser entre 0 e
500 m, e os percentuais soma-
dos devem ser 100 %; caso con-
trario, o ajuste ndo é possivel.

Corte no local

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1.Instale o cortador de grama
robético no jardim.
2.Pressione o botdo OK para
entrar no submenu 1.
3.Selecione o modo de local.
Feche a tampa para co-
megar.

O cortador pode ser posicionado
dentro do perimetro e quando o
corte no local é selecionado, ele
operara numa espiral relativamente
uniforme por 5 minutos. Isso é util
se vocé deseja limpar uma area es-
pecifica ou remover a grama mais
rapido durante a primeira corrida.

Modo de operagao na chuva

oK

Disable

vEEETE

O modo chuva determina se o cortador desliga quando chove. Se
este modo for desativado, o cortador continuara a operar na chuva.

UM AVISO! Néao ligue o dispositivo sob chuva forte ou tempestade.
A grama molhada exerce pressao adicional sobre o cortador e pode
reduzir o tempo de corte. Em alguns casos, o cortador de grama ro-
bético pode ndo retornar a estagéo de carregamento quando chove.

1.Pressione o botdo OK para entrar no submenu 1.

2.Selecione Configuragéo para entrar no submenu 2.

3.Selecione o modo dechuva.

4.Use os botdes ACIMA e ABAIXO para selecionar o modo de chu-
va.

5. Pressione o botdo OK para confirmar a configuragéo.

Idioma Data e hora

1.Press the OK button to enter | 1.Pressione o botdo OK para en-

submenu 1. trar no submenu 1.
2.Select ‘setting’ to enter sub- | 2.Selecione Configuracéo para
menu 2. entrar no submenu 2.

3.Selecione Data e hora.
4.Use os botées PARA CIMA,
PARA BAIXO, PARA A ES-

3.Select ‘Language’.
4.Press the UP and DOWN bu-
ttons to select the desired lan-

guage. QUERDA e PARA A DIREITA
5.Press the OK button to confirm | para definir a data e a hora.
setting. 5.Pressione o botdo OK para

confirmar a configuragéo.

NOTA: Definir a data e a hora
corretamente garante uma pro-
gramacao precisa.
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Caodigo PIN

Alterar PIN

Enter PIN Code

up="A’
LEFT="C'
Old

New : _
Cfm

1.0 codigo PIN deve ser inseri-
do apos ligar. Pressione o botao
STOP antes de limpar o status
de erro e alterar o PIN.

2.Se o PIN for inserido incorreta-
mente, a tela exibira o PIN inco-
rreto, tente novamente.

3.Se o PIN foi inserido incorre-
tamente trés vezes, a tela sera
bloqueada por 15 segundos. Se
vocé inserir uma entrada inco-
rreta, o tempo de bloqueio sera
duplicado.

1.Pressione o botdo OK para en-
trar no submenu 1.

2.Selecione Configuragédo para
entrar no submenu 2.
3.Selecione alterar PIN.

4.Insira o PIN original.

5.Insira um novo PIN.

6.Digite novamente o novo PIN.
7.Pressione o botdo OK para
confirmar.

NOTA: Se as senhas néo corres-
ponderem, uma mensagem apa-
recera na tela «New passwords
do not match».

Restauracao de fabrica

Log de erros

ok

Reset to Factory
mode?

= |

il
FAULT_LIFTED

2.2020-10-19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.Pressione o botdo OK para
entrar no submenu 1.
2.Selecione Configuragéo para
entrar no submenu 2.
3.Selecione redefinicdo de fa-
brica.

4.A mensagem Reset to factory
mode? (Redefinir para o modo
de fabrica?) serd exibida na
tela.

Pressione o botdo OK para
confirmar.

1.Pressione o botdo OK para en-
trar no submenu 1.

2.Selecione Configuragdo para
entrar no submenu 2.

3.Selecione as informagdes para
entrar no submenu 3.
4.Selecione o log de erros.

5.A tela exibird as dltimas 10
entradas (incluindo data, hora e
mensagem de erro).

NOTA: Em caso de mau funcio-
namento, o log de erros registra
todas as agdes e pode ser usado
para

manutencdo e solugcdo de pro-
blemas.

Registro de trabalho
1.

Pressione o botdo OK para entrar [2

no submenu 1.

2. Selecione Configuragéo para entrar |Spot mowing - 00h00m

no submenu 2.

3. Selecione as informagdes para en-

trar no submenu 3.

o s

{8 2020 - 10- 19 20:13

2.2020-10-19 20:13

Auto mowing - 00h01m

Selecione o registro de trabalho.
A tela exibirda as ultimas 10 entradas (incluindo data, hora,

modo de operagéo e hora de operacéo).

Economia de energia

Aluz de fundo desligara apés 2 minutos e o cortador de grama robéti-
co desligara ap6s 8 minutos sem intervengao do usuario.

Indicador led

Aluz de fundo desligara ap6s 2 minutos e o cortador de grama robéti-
co desligara ap6s 8 minutos sem intervengéo do usuario.

LED na estagao
de carregamento

Status

Luz vermelha continua

Danos ao fio limitador

Luz azul a piscar

O cortador de grama esta a carregar

Luz azul continua

Sinal de contorno normal ou carga
completa

Tabela dinamica

Substituigao de laminas

1.

w N

Desligue o cortador de grama robd-
tico.

Use luvas de protegéao.

Vire o cortador de grama robético de
cabega para baixo.

Coloque a lamina sobre o orificio do
parafuso levantado.

Use uma segunda chave de fenda
para segurar a placa da lamina en-
quanto instala a lamina.

Use uma chave de fenda Phillips
para prender a lamina a placa da
lamina. Uma vez instalada, a lamina

Reparo de fio limitador

Submenu 1 Submenu 2 Submenu 3
Modo de corte no local
Costumizagao Idiomal Inglés
Alemao
Francés
Data e hora
Modo de operagdo na
chuva
Tempo de trabalho
Alterar PIN
Restauragao de fabrica
Informagao Referéncia
Log de erros
Registro de
trabalho
Cronograma
Zona
OPERACOES

Em caso de quebra ou dano ao fio limi-
tador (indicado por uma luz vermelha
continua na estacdo de carregamen-
to), o local do dano deve ser encontra-
do e reparado. Vocé precisa usar um
dos grampos de conexao fornecidos.
Primeiro, afrouxe o fio ligeiramente.

O grampo possui dois canais. Insira
uma extremidade do fio num canal
e a outra no outro. O fio deve caber
confortavelmente dentro e pode até se
projetar da outra extremidade.

Usando um alicate, aperte o contato
de metal nos fios inseridos. Isso for-
mara uma conexao entre os fios.

laminas.

deve girar livremente.
7. Repita a operagdo com as outras

Reoriente a lamina (gire ou vire a lamina)
conforme cada canto se desgasta, até que
todas as quatro laminas estejam gastas.
Substitua a lamina quando todos os quatro
quartos estiverem gastos.

Transporte o cortador de grama robodtico
pela pega localizada entre as duas rodas
traseiras com as laminas viradas para fora.

Quando o fio limitador for restaurado, a estagédo de carregamento bril-
hara em azul continuo. Se a estagao ainda brilhar em vermelho, isso
indica que ha outros danos ao circuito que precisam ser encontrados

e reparados.

SOLUGAO DE PROBLEMAS

Mensagem de
erro

Causa

Modo de eliminagao

Cortador de grama
fora da area (corta-
dor de grama fora)

O cortador estd fora do
perimetro.

Coloque o cortador de
grama dentro do peri-
metro.

Cortador levantado

O cortador & elevado aci-
ma do nivel do solo.

Mova o cortador para uma
area plana do gramado.

Cortador inclinado

O cortador estd muito in-
clinado.

Mova o cortador para uma
area plana do gramado.

Cortador virado

O cortador de grama esta
de cabega para baixo.

Retorne o cortador a sua
posigao normal.

Cortador preso

O cortador atingiu um obs-
taculo.

Remova obstaculos.

Sinal do contorno
perdido

A fonte de alimentagéo ou
o fio n&o esta conectado a
estagdo de carregamento
ou o fio esta danificado.

Certifique-se de que a fon-
te de alimentagdo, a es-
tacdo de carregamento e
o fio estejam conectados
corretamente. Localize o
dano ao fio e fixe-o com a
bragadeira.

Falha do motor

Motor da lamina ou motor
de arame emperrado. Co-
rrente do motor muito alta.

Remova grama ou terra
dos acessorios de corte e
rodas motrizes. Corte gra-
ma alta e densa com um
cortador padréo.

Alta temperatura

A temperatura da bateria
esta muito alta.

Espere que a temperatura
baixe.

Bateria anormal

A bateria esta danificada.

Contacte o servico de
apoio ao cliente do fa-
bricante para substituir a
peca danificada ou com
defeito.

REF. 52598

Os problemas de giro das rodas em que o cortador de grama
robético para num lugar e as rodas giram séo o resultado de
solo irregular e/ou Umido. Para eliminar, adicione solo para ni-
velar o terreno. Certifique-se de drenar o gramado o suficiente
e nao cortar com chuva forte ou inundagdes.

Se os fios limitadores forem instalados nos conectores errados
(fazendo com que o sinal flua no sentido horario em vez de
no sentido anti-horario), o cortador tende a ficar fora do peri-
metro. Se o cortador de grama robdtico se mover constante-
mente para fora da area designada, troque os fios na estagao
de carregamento (fio do plugue vermelho para o plugue preto
e vice-versa).

MANUTENGAO

Verifique e limpe o cortador de grama robético uma vez por
semana.

Ao comegar a usar o cortador de grama robdético, a placa da
lamina, a placa de protecéo e a lamina devem ser verificadas
uma vez por meés.

E importante garantir que as laminas e a placa da lamina girem
normalmente.

As bordas das laminas ndo devem ser danificadas. A vida util
das laminas depende do tipo de grama, solo, gramado, etc.
Trabalhar com laminas cegas resulta em baixa eficiéncia de
corte e requer mais poténcia, o que significa que o cortador
esta cobrindo menos area por vez.

Carregue totalmente a bateria no final da temporada, antes do
armazenamento no inverno. Se o tempo de armazenamento
exceder um ano, o cortador de grama robético deve ser reca-
rregado antes do uso.

Armazenamento de inverno

O cortador de grama robético deve ser cuidadosamente limpo
antes do armazenamento no inverno. Carregue totalmente a
bateria antes de guarda-la.

Guarde o cortador de grama para armazenamento sazonal em
um local seco e a prova de congelamento; é recomendavel ar-
mazenar o dispositivo na sua embalagem original.

O fio limitador pode ser deixado no gramado. Ao desconectar a
estagdo de carregamento, proteja a extremidade do fio limita-
dor da umidade com fita isolante.

Ap6s o armazenamento de inverno

Verifique se o cortador de grama robético, o fio limitador e as
hastes de carregamento estao limpos antes de usar. Se as has-
tes de carregamento parecerem enferrujadas, limpe-as com
lixa ou um pano abrasivo adequado.

Verifique se a hora e a data do cortador estao corretas.
Verifique as laminas para substituigao.

Verifique a rotagé@o das laminas e da placa da lamina.

UM AVISO! Use luvas de protecdo ao manusear, limpar ou substituir
a lamina. Para reduzir o risco de danos, certifique-se de remover a
chave de seguranga quando o cortador de grama robético néo estiver
em uso ou durante o transporte, manutengdo ou armazenamento do
dispositivo.

22



JBM

MANUALUL UTILIZATORULUI

DESCRIEREA PRODUSULUI

Acest dispozitiv este un robot autonom folosit pentru tuns gazonul. Pe langa
faptul ca este autonom, dispozitivul este usor de depozitat si functioneaza
fara fir.

INSTRUCTIUNI GENERALE DE SIGURANTA
ATENTIE! Cititi urméatoarele masuri de siguranta. Nerespectarea acestor ins-
tructiuni poate duce la soc electric, incendiu si / sau vatamari grave.

. Pastrati mainile si picioarele la o distanta sigura de lama rotativa; in
caz contrar, exista pericolul taierii degetelor mainilor sau picioarelor.
. Masina robotizatd de tuns iarba trebuie sa se afle intotdeauna la

sol. Daca inclinati sau ridicati masina de tuns iarba, aceasta poate
arunca pietre.

. Asigurati-va ca copiii si oamenii trecatori se afla la o distanta sigura
(cel putin 5 metri).
. Controlati zona in care va fi folosita masina de tuns iarbéa si indepar-

tati orice obiect care ar putea fi prins sau aruncat de masina robotiza-
ta de tuns iarba, de exemplu, bete si pietre.

. Nu aruncati deseurile electrice impreuna cu deseurile menajere. Va
rugam sa contactati autoritatea locala pentru reciclare.
. Nu calariti masina robotizata de tuns iarba, nu permiteti copiilor sau

animalelor de companie sa faca acest lucru si nu asezati nimic pe
masina robotizata de tuns iarba sau pe statia de incarcare.

. Folositi masina robotizata de tuns numai pe iarba sau pe gazon.

. Nu utilizati masina robotizatd de tuns iarba cand sunteti obosit sau
sub influenta drogurilor, a alcoolului sau a medicamentelor.

. Utilizati echipament de protectie personala, cum ar fi ochelari de pro-

tectie, pantofi de protectie cu talpi antiderapante si manusi durabile
pentru a reduce riscul de ranire personala.

. mbrécati-va potrivit. Nu purtati haine largi sau bijuterii atarnate si
pastrati parul, hainele si manusile la o distanta sigura de partile mo-
bile.

. Evitati utilizarea masinii de tuns gazonul pe iarbd umeda.

. Nu folositi masina robotizata de tuns iarba intr-o atmosfera explozi-
va, de exemplu, in prezenta lichidelor inflamabile, a gazelor sau a
prafului.

. Tnainte de a utiliza masina robotizaté de tuns iarba, verificati dispoziti-
vul pentru uzura si deteriorare si efectuati orice reparatii sau inlocuiri
necesare.

. Nu utilizati masina robotizata de tuns iarbd daca echipamentul este
defect sau daca exista modificari neautorizate.

. Tnainte de a efectua orice actiune sau operatie de intretinere a produ-
sului, asigurati-va ca lama sa oprit complet

. Daca masina robotizata de tuns iarba vibreaza violent, opriti complet
motorul si determinati cauza.

. Nu utilizati masina robotizata de tuns iarba daca butonul STOP nu
functioneaza.

. Deconectati intotdeauna dispozitivul atunci cand nu il folositi.

. Nu transportati statia de incarcare sau masina robotizata de tuns iar-
ba cu méinile umede.

. Verificati in mod regulat statia de incarcare pentru a detecta semne
de deteriorare sau fnvechire.

. Verificati regulat masina robotizaté de tuns iarba si statia de incarca-

re si indepartati toate resturile si obstacolele.

SPECIFICATII TEHNICE
Capacitate baterie ........ccoovviieiiiic 5200 mA*h

TTAOLLAAD KOLLEHMS «evevviiiieiieaiie e 1400m2
Durata de lucru .. 2,5 ore (150 min)
TIMP de TNCAMCArE . .veeiiiiiiiiiiiiiiie i 2 ore

100-240 V (curent alternativ), ~ 50/60 Hz
15-25,5V (curent continuu)

...... ..115,44 W
. 70dB

Tensiunea de intrare.
Tensiunea de iesire
Consum de energie .

Impermeabilitate
Tnéltimea de taiere
Latimea de taiere ........

Viteza de rotatie a lamei 3500 rpm
Viteza de MISCAre .. ....vovvvriniiiiiiiii 22 m/min
Dimensiuni - 50*35,5*24 cm
Tip motor... .. Motor cu transmisie fara perii
GrEUIAL e 7,5kg

LISTA COMPONENTELOR

-

Cable delimitador (150m)
Clavijas del cable delimitador - N
(x150)

Tornillo de tierra de la estacién de
carga (x4)

Hojas (x9)

Tornillos de las hojas (x10)
Empalmadora de cables (x4)
Suministro de energia (x1)
Herramienta Allen (x1)
Varillas de carga (x2)
Estacion de carga
Robot cortacésped

N
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1. Buton de blocare
STOP

Statie de incarcare
Roata din spate
Capacul manerului

Hon

PANOU DE CONTROL

Ora, data, bateria

Stare
Butonul de pornire: Butonul RETURN
Pomnireloprire  ali-

mentare.

|~ Butonul OK/MENU

Butonul START: [ Butoane SUS, JOS, STANGA,

Inceputul tunderii. DREAPTA
i A, B, C, D pentru a introduce
Butonul HOME:  —| codul PIN
Intoarcerea la
statie. [ Butonul STOP:
Oprire urgenta si deschiderea usii
panoului de control
PREGATIREA GAZONULUI

Min 30cm

+

Statie de incarcare
T < sens invers acelor

de ceasornic ﬁ

2 ‘ ‘
Min 2m
Min 30cm

Min 12m

Pentru functionarea masinii de tuns Min 12m
iarba este necesar s asezati un cablu
ntr-un circuit inchis. Cablul contine un
semnal electric slab pe care masina de
tuns iarba il foloseste pentru a defini
limitele gazonului

v/

N
X
X
X

Unghiuri Curbe Nu Fara Fara
obtuze traversati unghiuri unghiuri
cablul drepte ascutite

Cutia contine o rigla utila, care va va per-
mite s& masurati 35 cm in jurul gradinii
dvs.

e={im = mascnm - —

. Masina robotizata de tuns iarba/gazon fisi schimba traiectoria
atunci cand intra in contact cu obiectele, cum ar fi:
-Stélpi si suporturi (de ex., pentru franghie de uscat rufe)
-Garduri in jurul casei si gardut in jurul copacilor

. Pastrati masina robotizata de tuns iarbd/gazon la o distanta
sigura de:
-Marginile canelurilor
-Copaci cu radacini expuse
-Ronduri cu flori
-lazuri si bazine
-Suprafete prea inegale

Cablul trebuie s fie instrunat si s& nu fie incalcit sau indoit. in mod
ideal, daca pamantul este foarte neuniform, cablul poate fi plasat cu
pana la 40 mm sub suprafata pamantului si fixat cu cui. Acest lucru se
poate face cu usurinta cu un instrument de taiere manuala. Daca acest
lucru este nedorit sau imposibil, cablul trebuie fixat ferm in jurul gazo-
nului cu o distanta de cel putin 1 m intre carlige; cablul trebuie tinut
instrunat pentru a-I proteja impotriva téierii de catre masina robotizata
de tuns iarba, in special in colturi si pe suprafete neuniforme. Cablul
trebuie sa fie la cel putin 35 cm de la marginea gazonului, deoarece
masina de tuns iarba de va afla deasupra cablului fara a se deplasa
peste el.

La colturi cablul nu trebuie directionat intr-un unghi ascutit sau drept, ci
asezat in colturi obtuze. Masina robotizatd de tuns iarba/gazon poate
detecta semnalul care vine de la cablu la o distantd de pana la 18
metri. Va rugam sa retineti ca datoritd acestei configuratii, iarba din
unele zone ale gazonului (de exemplu, in afara marginilor perimetrului)
nu va fi tunsa. Aceste zone pot fi tunse cu un taietor de iarba adecvat.
Daca pamantul in care urmeaza sa fie asezat cablul este prea uscat
si solul este prea dur din cauza lipsei de ploaie, se recomandéa udarea
temeinica a gradinii inainte de asezarea cablului de delimitare.

Eliminati problemele zonei de tundere cu sau evitati-le
Vedeti imaginile de mai jos; evitati obstacolele cum ar fi radacinile co-
pacilor pe gazon.

Daca exista o radacina de copac in zona
de cosit, aceasta va actiona ca un obstacol
n calea masinii de tuns iarba.

Una din solutie poate fi crearea unui peri-
metru n jurul radacinii copacului; iarba din
aceasta zona nu va fi tunsa.

Alternativ, puteti taia

radacina copacului cu un ferastrau,
sa nivelati orice denivelare rezultata,
apoi puteti crea un perimetru

n jurul acesteia.
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Vedeti imaginile de mai jos; evitati zonele inegale ale gazonului.

O adancitura suficientd pe suprafata ga-
zonului dvs. de asemenea, poate provoca
probleme si poate duce la pierderea ade-
rentei rotilor si alunecarii masinii de tuns
iarba.

Daca nu doriti sa ratati aceasta zona, cel
mai bine este sa o acoperiti cu pamant, sa
o compactati si sa o semanati cu iarba.

Daca zona se afla pe linia perimetrala, pu-
teti fixa cablul cu cérlige in mod obisnuit.
Daca suprafata se afla in zona de cosit,
ea nu va face probleme.

Datorita activarii senzorului de obstacole,
masina de tuns iarba poate aprecia iarba
deosebit de fnaltd ica un obstacol. Pen-
tru functionarea corectd a masinii de tuns
iarba, trebuie mai intai sa taiati iarba la un
nivel suficient.

ASAMBLARE
Instalarea statiei de incarcare

Gasiti un loc cu acces la reteaua
electrica, asigurandu-va ca masi-
na de tuns iarba se poate depla-
sa din statia de incarcare in sens
invers acelor de ceasornic. Nu
fixati placa in acest stadiu.

Asigurati o linie perimetrala dreapta de
cel putin 2 m in fata si 30 cm in spatele
statiei de incarcare.

t Statia de incarcare trebuie ins-
e talatda pe o suprafatd plana si
an i sigura pentru a preveni miscérile

—— accidentale. Daca Statia de in-

_+ el carcare va fi instalat pe o margine
i instabila, marginea poate sa se

Locul de instalare trebuie s& se afle prabuseasca, provocand deregla-
cel mult la 5 m de la o sursa de ali- | | rea pozitiei statiei de incarcare si
mentare sigurd, cum ar fi o prizé ex- | | cauzand probleme la incarcarea

terioara rezistenta la intemperii sau o masinii de tuns gazon.
priza interioard (de exemplu, intr-un ’

garaj).

ATENTIE! Cablurile intinse prezintd un risc de cadere. Alegeti atent
locatia de instalare a Statiei de incarcare.

Cablul de delimitare intrd in partea din fata (1) a
statiei de incarcare si iese din partea din spate (2).

Introduceti cablul de delimitare in tubul din partea
frontala (1) a statiei de incarcare.

Cablu de
delimitare
N - AN N v
Sentido contrario > z ya
alas agujas
del reloj
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Cablul trebuie sa iasa din partea posterioara a dis-
pozitivului (2).

Scoateti invelisul de plastic de la capatul cablului
nainte de al conecta. Indoirea firelor dupa desco-
perirea acestora permite o conexiune adecvata.

Tnchidet,i capacul pentru a proteja firele si cone-
xiunile de patrunderea apei.

Dupa ce va asigurati ca cablul de alimentare este
deconectat, insurubati cele doua tije de incarcare
in orificiile de sub capacul statiei de baza.

T sr s

estado 150

Statia de incarcare are un capac in spate (marcat
cu gri) care se deschide inainte.

Apasati pe capacul statiei de incarcare pentru a
accesa terminalele de conectare.

Terminalul cu arc trebuie ridicat pentru a deschide
orificiul; asigurati-va ca firul este complet
introdus Tnainte de a elibera clema rosie a termi-
nalului.

Dupa ce cablul de delimitare va fi plasat, acesta
trebuie returnat la statia de incarcare, trecut prin
dispozitiv si conectat la terminalul negru.

Treceti cablul de alimentare prin cealaltd parte a
statiei de incarcare.

Acordati atentie dispozitivelor de fixare a cabluri-
lor, care sunt marcate cu marcaje pentru a asigu-
ra o conexiune corecta.

Instalati cablul de alimentare.

Apoi rasuciti inelul exterior pentru a fixa cablul si a
preveni patrunderea apei.

Odata ce statia de baza este complet conectata,
o puteti fixa folosind cele patru suruburi furnizate.
Folositi cheia hexagonala furnizata pentru a le
strange in sigurantd, asigurandu-va ca sunt ase-
zate complet si la acelasi nivel cu statia de baza.
NOTA: Suruburile proeminente pot impiedica
pozitionarea corecta a masinii de tuns gazon.

Asezarea cablului de delimitare

Cablul trebuie sa fie drept la o distanta
de cel putin primii 2 metri. Acest lucru
permite masinii de tuns iarba sa revina
cu usurinta la statia de incarcare.

= Asezati cuiele la aproximativ 1 metru
’v departare pe o suprafatd plana si la
30 péna la 50 cm la cotituri si colturi.
Ancorarea pe teren neuniform si obsta-
cole necesita mai multe cuiuri.

Cablul de delimitare trebuie sa fie in-
tins. Daca cablul va fi slabit, acesta
poate fi tdiat de masina de tuns iarba
care trece peste el.

Daca cablul trece printr-o adancime
moderat adanca pe suprafata gazo-
nului, nevoie de mai multi cuiuri pentru
fixarea fiabila a cablului la nivelul solu-
lui; In caz contrar acesta poate

fi taiat.

Functionarea masinii robotizate de tuns iarba

Asezati masina de tuns iarba pe statia de baza cu
rotile pe cleme si cei doi stifturi in partea din fata
a masinii de tuns iarba.

NOTA: Masina robotizatd de tuns iarbd/gazon
trebuie incarcata cu cel putin 70% inainte de a
parasi statia de baza.

Apésati tasta STOP.

Reglarea inaltimii de taiere

1. Deschideti capacul manerului.

2. Reglati inaltimea de taiere. inaltimea poate fi reglaté de la 2,5
cm la 5,5 cm folosind butonul de reglare.

OPERATII

Reglati inaltimea de taiere

. Cand tundeti prima data din sezon sau lucrati pe iarba lunga,
deasd si umeda, utilizati setarea maxima (5,5 cm).

. Scadeti treptat inaltimea la nivelul dorit pana cand nu va fi
prelucrata toata suprafata Procesul poate dura cateva zile sau
saptamani.

. Daca cablul de delimitare este intins deasupra suprafetei gazo-

nului si nu este ingropat, va fi util sa il scufundati sub suprafata
gazonului. in aceasta perioada se recomanda sa pastrati la-
mele Masinii robotizate de tuns iarbd/gazon in pozitie ridicata.

NOTA: n primele cateva zile de cosit, gazonul poate avea pete si dun-
gi inegale, in functie de zonele care au fost sau nu au fost tunse de
cositoare. Acest lucru este normal, gazonul va deveni uniform dupa
cateva zile dupa ce cositoarea va acoperit intreaga zona.

Prima punere in functiune

. Panoul de control va va cere sa introduceti parola. Codul PIN
implicit este AAAA.
. Cand apasati butonul de pornire si inchideti capacul, masina

de tuns iarba va merge in jurul perimetrului si apoi va tunde
gazonul la intdmplare.

. Dupa primele cateva treceri, gazonul va arata dezordonat si
neterminat, iar acest lucru este normal. Dupa cateva treceri ale
masinii de tuns iarba, gazonul se va nivela si, folosind zonarea
si tunderea in spirald pe loc, dvs.puteti obtine efectul dorit in-
tr-un timp mai scurt.

Tunderea ierbii in sezonul nou

. Intre anotimpuri cand cositoarea nu este utilizaté (in lunile de
iarna), gazonul poate deveni neingrijit si crescut. Inainte de a
incepe un sezon nou, verificati traiectoria masinii de tuns iarba
si remediati zonele cu probleme.

Stare Valoare
Asteptare Masina de tuns iarba este gata de utilizare
Tunderea Masina de tuns iarba se misca automat

Tundere pe loc Masina de tuns iarba se misca in spirala

intoarcere Masina de tuns iarbad revine la statie

Incércare Masina de tuns iarba se incarca

n acest moment se va deschide panoul de con-
trol si capacul LCD.

Apasati si tineti apasat butonul de alimentare (1)
timp de trei secunde pentru a porni ecranul LCD.

Incarcare inainte
de utilizare

Masina de tuns iarba se incarca si va conti-
nua programul dupa fncarcare.

Oprire de urgenta | Masina de tuns iarba se opreste manual

Eroare Masina de tuns iarba nu poate functiona
Actualizare Software-ul este in curs de actualizare
software
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Pornire alimentare

1. Tineti apasat butonul de
alimentare timp de trei
secunde.

2. Introduceti codul PIN din
patru cifre. (PIN-ul implicit
este AAAA).

3. Masina robotizaté de
tuns iarba va astepta
instructiuni suplimentare
n modul de asteptare.

Ol =)
(o[ ] )

Oprire alimentare

Tineti apasat butonul de alimen-
tare timp de trei secunde.

Inceperea tunderii

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing

e

O

.

1. Apasati butonul START.
2. Tnchidet,i capacul pentru a
ncepe functionarea.
NOTA: Dacd puterea bateriei
scade sub 70%, masina de tuns
iarba va intra in modul de as-
teptare si se va incérca la 90%.
Daca incarcarea este mai mica
de 30%, masina de tuns iarba
se va intoarce la statia de baza

pentru a se incarca.

n modul de tuns standard, masi-
na de tuns iarba se va deplasa
aleator n jurul gradinii, schim-
band directia de fiecare data
cand atinge cablul de delimitare.

Setarea duratei de functionare

Aceasta setare determina cat timp ramane activa masina de tuns iar-
ba. Durata aceasta include si timpul de incarcare.

<]  Mowingtime  [OK

hour (s)

De exemplu, daca timpul este de 8 ore si masina de tuns iarba incepe
la ora 20:00, ea va termina lucrul la ora 4:00. In acest timp, masina de
tuns iarba poate functiona o ora, apoi sa se incarce timp de doua ore,
apoi poate tunde incé o oré, si sa se incarce timp de doua ore, apoi
poate tunde inca o ora si poate sa se reincarca pentru a fi utilizata in

urmatorul ciclu.

Selectati work time.

pPoN=

plicit sunt 8 ore).

o

Apasati butonul OK pentru a intra in submeniul 1.
Selectati Setting pentru a intra in submeniul 2.

Setati timpul de functionare folosind butoanele SUS si JOS (im-

Apasati butonul OK pentru a confirma setarea.

24



JBM

Oprirea masinii de tuns iarba in timpul ciclului de tundere

Oprire

intoarcerea la statia de
incarcare.

k= ok

20:20 Oct. 19 98%mm ..

3.Pe ecran va fi afisat mesajul
emergency stop.

4.Apasati butonul OK sau RE-
TURN.

5.Introduceti codul PIN.

NOTA: Dacd masina de tuns iar-
ba robotizata a functionat cand
a fost apasat butonul STOP, pe
ecran va fi afisat mesajul «con-
tinue to work?». Apoi puteti face
clic pe OK pentru a relua sarcina
sau RETURN pentru a o anula.

Continue working?
[~ J
Returning
1.Apasati tasta STOP. 1. 1.Tineti apasat butonul
2.Magina robotica de tuns iarba HOME timp de trei se-
se va opri imediat si usa panou- cunde.
lui de control se va deschide. 2. Inchideti capacul si masi-

na de tuns iarba se va
intoarce la statia de in-
carcare.

incarcare

1.

2.

3.

Asezati masina de tuns iarba fin statia de incarcare (sau tineti
apasat butonul HOME timp de trei secunde).

Masina robotizaté de tuns iarbd se va incérca pana la 100% si
apoi va intra in modul de asteptare.

Masina robotizata de tuns iarba va relua incarcarea daca pute-
rea bateriei scade sub 75%.

Masina robotizata de tuns iarba se incarca de la statia de incarcare
folosind doua tije de incarcare. Acestea se introduc in partea din fata a
masinii de tuns iarba. Asigurati-va ca orificiile sunt libere de resturi sau
obstacole si ca masina de tuns iarba urmeaza traiectoria corecta atun-
ci cand se apropie de statia de incarcare. Suprafata neuniforma a caii
de acces poate impiedica masinii de tuns iarba conectarea corecta cu
baza din prima data. n acest caz, luati in considerare nivelarea solului
sau mutarea statiei de incarcare intr-o locatie mai potrivita.

Program de functionare

Utilizati butoanele SUS, JOS, STANGA si DREAPTA pentru a

Apasati butonul OK pentru a confirma setarea zilei.
Repetati pasii 3 si 5 pentru a finaliza planul saptdmanal.

1 Apasati butonul OK pentru a intra in submeniul 1.
2. Selectati schedule.
3. Apasati butonul OK pentru a selecta ziua dorita.
4
seta orele de inceput si sfarsit.
5.
6.
7.

Apasati butonul OK pentru a confirma setarea saptamanala.

Functia aceasta va permite sa modificati programul de tundere pentru
diferite zile ale saptamanii, de exemplu, daca doriti sa scapati tun-
derea intr-o anumita zi sau daca alte activitati planificate in gradina
interfereaza cu tunderea normala ca parte a muncii zilnice normale.

Zona

Puteti crea pana la cinci zone
in gradina dvs. Acest lucru va
permite sa identificati zonele din
gradina dvs. care necesitda mai
multd sau mai putina atentie.
Zona este setatad in functie de
distanta dintre cablul de delimi-
tare si statia de baza. Distanta
trebuie sa fie intre 0 si 500 m, iar
procentele in cumul ar trebui sa
fie de 100%; in caz contrar, ajus-
tarea nu este posibila.

Tundere pe loc

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1.Instalati masina de tuns iar-
ba in gradina.

2.Apasati butonul OK pentru
a intra in submeniul 1.
3.Selectati spot mode.
Tnchidet,i capacul pentru a in-
cepe functionarea.

Masina robotizatd de tuns iarba
poate fi pozitionata in interiorul peri-
metrului si atunci cand este selecta-
ta tunderea pe loc, aceasta va fun-
ctiona intr-o spirala relativ uniforma
timp de 5 minute. Acest lucru este
util daca doriti sa curatati o anumita
zona sau sa indepartati iarba mai
repede in timpul primului ciclu.

Mod de operare in timp de ploaie

oK

Disable

vEEETE

3.Selectati rain mode.

nare in timpul de ploaie.

Modul de operare in timp de ploaie determina daca masina de tuns
se va opri cand ploud. Daca acest mod este dezactivat, masina de
tuns iarba va continua sa functioneze in ploaie.

ATENTIE! Nu porniti dispozitivul in timp de ploaie puternica sau fur-
tuna. larba umeda pune stres suplimentar asupra cositoarei si poate
scurta timpul de tundere. in unele cazuri, masina de tuns iarba nu
poate reveni la statia de incarcare cand ploua.

1.Apasati butonul OK pentru a intra in submeniul 1.

2.Selectati Setting pentru a intra in submeniul 2.

4.Utilizati butoanele SUS si JOS pentru a selecta modul de functio-

Apasati butonul OK pentru a confirma setarea.

Limba

Data si ora

Cod PIN

Schimbarea codului PIN

Enter PIN Code

uP="A' DOWN="B"
LEFT='C' RIGHT='"D'
od : — _ _ _
New @ _ _ _ _
Cm : _ _ _ _
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LED-ul stérii statiei de incarcare

Stare

Lumina rosie continua

Deteriorarea cablului de delimitare

Lumina albastra intermitenta

Masina de tuns iarba se incarca

Lumina albastra continua

Semnal de circuir normal sau
incarcare completa

1.Codul PIN trebuie introdus
dupa pornire. Apasati butonul
STOP finainte de a sterge starea
erorii si de a modifica codul PIN.
2.Dacéa codul PIN este introdus
incorect, ecranul va afisa PIN
wrong, please retry.

3.Dacd PIN-ul a fost introdus
incorect de trei ori, ecranul va fi
blocat timp de 15 secunde. Daca
in continuare introduceti codul
PIN incorect, timpul de blocare
va fi dublat.

1.Apasati butonul OK pentru a
intra in submeniul 1.

2.Selectati Setting pentru a intra
in submeniul 2.

3.Selectati change PIN.
4.Introduceti codul PIN original.
5.Introduceti un nou cod PIN.
6.Reintroduceti noul cod PIN.
7.Apasati butonul OK pentru a
confirma.

NOTA: Daca parolele nu se
potrivesc, pe ecran va fi afisat
mesajul «New passwords do not
match».

Resetati la setérile din
fabrica

Jurnal de erori

Tabel centralizator

ok

Reset to Factory
mode?

2.2020- 10 - 19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.Apasati butonul OK pentru a
intra in submeniul 1.
2.Selectati Setting pentru a in-
tra in submeniul 2.

3.Selectati punctul factory re-
set.

4.Pe ecran va fi afisat mesajul
Reset to factory mode?.
Apasati butonul OK pentru a
confirma.

1.Apasati butonul OK pentru a in-
tra in submeniul 1.

2.Selectati Setting pentru a intra
n submeniul 2.

3.Selectati information pentru a
intra in submeniul 3.

4.Selectati error log.

5.Ecranul va afisa ultimele 10
nregistrari (inclusiv data, ora si
mesajul de eroare).

NOTA: In cazul unei defectiuni,
jurnalul de erori inregistreaza toa-
te actiunile si poate fi folosit
pentru intretinere si depanare..

1/1p oK

(oK

Date: 2080/ 10/ 19
Time: 20 : 32

1.Apasati butonul OK pentru a
intra in submeniul 1.

2.Selectati zone.

3.Apasati butonul OK pentru a
selecta zona dorita.

4.Utilizati butoanele SUS, JOS,
STANGA si DREAPTA pentru a

regla distanta si rata de acoperi-
re (procentajul).

5.Apasati butonul OK pentru a
confirma fiecare dintre zone.
6.Repetati pasii 3-5.

Apasati butonul OK pentru a
confirma setdrile pentru toate
zonele.

intra in submeniul 1.

in submeniul 2.
3.Selectati Language.

pentru a selecta limba dorita.

confirma setarea.

1.Apasati butonul OK pentru a

2.Selectati Setting pentru a intra

4.Utilizati butoanele SUS si JOS

Apésati butonul OK pentru a

1.Apasati butonul OK pentru a
intra in submeniul 1.

2.Selectati Setting pentru a intra
n submeniul 2.

3.Selectati Date & Time.
4.Utilizati butoanele SUS, JOS,
STANGA si DREAPTA pentru a
seta data si ora.

5.Apasati butonul OK pentru a
confirma setarea.
NOTA: Setarea
corecte asigura
corecta.

datei si orei
0 programare

Jurnalul de lucru
1

Apasati butonul OK pentru aintra in | 1. EIrIEE0E

19 20:13

submeniul 1. Spot mowing - 00h00m
2. Selectati Setting pentru a intra in | 2.2020-10-19 20:13

submeniul 2. Auto mowing - 00h01m
3. Selectati information pentru a intra

in submeniul 3.
Selectati work log.

o s

Ecranul va afisa ultimele 10 inregistrari (inclusiv data, ora, mo-

dul de functionare si ora de functionare).

Economie de energie

Lumina de fundal se va stinge dupa 2 minute, iar masina de tuns iarba

se va stinge dupa 8 minute fara interventia utilizatorului.

Indicator cu LED

Lumina de fundal se va stinge dupa 2 minute, iar masina de tuns iarba

se va stinge dupa 8 minute fara interventia utilizatorului.

Repararea cablului de delimitare

Submeniu 1 Submeniu 2 Submeniu 3
Modul de tundere
pe loc
Setari Limba Engleza
Germana
Franceza
Data si ora
Mod de operare in timp
de ploaie
Durata de lucru
Schimbarea codului PIN
Resetati la setarile din
fabrica
Informatie Referinta
Jurnal de erori
Jurnalul de lucru
Program de
functionare
Zona
OPERATII

n caz de rupere sau deteriorare a ca-
blului de delimitare (indicat printr-o lu-
mina rosie continua pe statia de incar-
care), locul deteriorérii trebuie gasit si
reparat. utilizati una dintre clemele de
conectare furnizate.
usor intinderea cablului.

Mai intéi, slabiti

Clema are doua canale. Introduceti un
capat al cablului intr-un canal si celalalt
in celalalt. Cablul trebuie sa se potri-
veasca perfect in interior si poate chiar
sa iasa din celalalt capat.

fire.

Folosind o pereche de clesti, sertizati
contactul metalic de pe firele introdu-
se. Aceasta va forma o conexiune intre

Cand cablul de delimitare va fi restabilit, statia de incarcare va lumina
n albastru continuu. Daca statia inca lumineaza in rosu, acest lucru
indica faptul ca exista alte deteriorari ale circuitului care trebuie gasite

si reparate.
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sferturi sunt uzate.

lama) pe masura ce fiecare colt se uzeaza
pana cand toate cele patru lame nu vor fi
uzate. Inlocuiti lama cand toate cele patru

Transportati masina robotizata de tuns iar-
ba de manerul situat intre cele doua roti
din spate cu lamele indreptate spre exterior.

INLATURAREA DEFECTIUNILOR

Mesaj de
eroare

Cauza posibila

Remediu

Masgina de tuns
iarba se afla
in afara zonei
(Mower outside)

Masgina de tuns iarba
se afla in afara peri-
metrului.

Asezati masina de tuns
iarba n perimetru.

Masina de tuns
iarba este ridica-
ta (Mower lifted)

Masina de tuns iarba
este ridicata deasupra
nivelului solului.

Mutati masina de tuns
iarba intr-o zona plana
a gazonului.

Masina de tuns
iarbd este in-
clinata (Mower
tilted)

Masina de tuns iarba
este excesiv inclinata.

Mutati masina de tuns
iarba intr-o zona plana
a gazonului.

Masina de tuns
iarba este ras-
turnata  (Mower
overturned)

Masina de tuns iarba
este rasturnata cu ca-
pul in jos.

Intoarceti masina de
tuns iarba in pozitia
normala.

Masgina de tuns
iarbd este blo-

Masina de tuns iarba a
lovit un obstacol.

Eliminati obstacolele.

circuit este pier-
dut (Loop signal
lost)

sau cablul nu sunt co-
nectate la statia de in-
carcare cablul firul este
deteriorat.

cata (Mower
trapped)
Semnalul de [ Sursa de alimentare | Asigurati-vd ca sursa

de alimentare, statia
de incarcare si cablul
sunt conectate corect.
Localizati deteriorarea
cablului si fixati-l cu
clema.

1. Opriti masina robotizatd de tuns Eroare  motor | Motorul lamei sau mo- | indepartati iarba sau
iarba. (Motor fault) torul cablului este blo- | solul de pe accesoriile

2. mbracati manusi de protectie. cat. Curentul motorului | de taiere si rotile motri-

3. Intoarceti masina de tuns iarba cu este prea mare. ce. Taiati iarba inalta si
capul Tn]os ’ densa cu o masina de

4. Asezati lama peste orificiul surubului tuns iarba standard.
ridicat.

5. Folositi a doua surubelnitd pentru a Temperatura | Temperatura bateriei | Asteptati scaderea
tine placa lamei in timp ce instalati ridicata (High | este prea inalta. temperaturii.
lama. temp)

6. Folositi o surubelnita Phillips pentru Baterie in stare | Bateria este deterio- | Contactati  serviciul
a fixa lama pe placa lamei. Dupa anormald  (Bat- | rata. clienti al producatoru-
instalare lama trebuie sa se roteas- tery abnormal) lui pentru fnlocuirea
ca l'ber', . piesei deteriorate sau

7. Repetati operatia cu celelalte lame. defecte.

Reorientati lama (rotiti sau intoarceti invers |« Problema de rotire a rotilor, atunci cand masina de tuns iarba

se opreste intr-un loc iar rotile se rotesc, este rezultatul unui te-
ren neuniform si / sau umed. Pentru a elimina problema, adau-
gati pamint pentru a nivela solul. Asigurati-va ca ati drenat sufi-
cient gazonul si nu tundeti iarba in ploi abundente sau inundatii.

. Dacé cablurile de delimitare sunt instalate in conectori gresit
(ceea ce face ca semnalul sa curga in sensul acelor de ceasor-
nic in loc de invers acelor de ceasornic), masina de tuns iarba
va tinde s& ramana in afara perimetrului. Daca masina de tuns
iarba se deplaseaza constant in afara zonei desemnate, comu-
tati cablul din statia de incarcare (firul de la mufa rosie mutati-l
la mufa neagra si invers).

INTRETINERE TEHNICA

. Verificati si curatati masina de tuns iarba o data pe saptamana.

. La inceperea utilizarii masinii de tuns iarba, placa lamei, placa
de protectie si lama trebuie verificate o data pe luna.

. Este important s& va asigurati ca lamele si placa lamelor se
rotesc normal.

. Marginile lamelor nu trebuie sé fie deteriorate. Durata de viata a
lamelor depinde de tipul de iarba, sol, gazon, etc.

. Lucrul cu lamele stirbe are ca rezultat o eficientd de cosit re-

dusa si necesita mai multa putere, ceea ce inseamna ca cosi-
toarea acopera mai putind suprafata la un moment dat.

. Tncarcati complet bateria la sfarsitul sezonului inainte de de-
pozitare in timpul iernii. Daca timpul de depozitare depaseste
un an, masina robotica de tuns iarba trebuie reincarcata inainte
de utilizare.

Depozitare de iarna

. Masina de tuns iarba trebuie curatatd temeinic inainte de de-
pozitare in timpul iernii. Incarcati complet bateria inainte de
a depozita.

. Tn timpul depozitarii sezoniere pastrati masina de tuns iarba

ntr-un loc uscat, ferit de inghet; se recomanda depozitarea dis-
pozitivului in ambalajul original.

. Cablul de delimitare poate fi Iasat pe gazon. Cand deconectati
statia de incarcare, protejati de umiditate capatul cablului de
delimitare infasurandu-l cu o banda izolanta.

Dupa depozitare pe iarna

. Verificati curatarea robotului de tuns iarba, a cablului de delimi-
tare si a tijelor de incarcare nainte de utilizare. Daca tijele de
ncarcare arata ruginite, curatati-le cu smirghel sau cu o carpa
abraziva adecvata.

. Verificati daca ora si data de pe cositoare sunt corecte.
. Verificati daca lamele nu necesita inlocuire.
. Verificati rotatia lamelor si a placii cu lame.

ATENTIE! Purtati manusi de protectie atunci cand manipulati, curatati
sau inlocuiti lama. Pentru a reduce riscul de deteriorare, asigurati-va
ca cheia de securitate este scoasa atunci cand masina robotizata de
tuns iarba nu este utilizata sau cand transportati, intretineti sau de-
pozitati dispozitivul.

REF. 52598
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PRODUCTBESCHRIJVING

Dit apparaat is een autonome robot, die voor het maaien van gras
wordt gebruikt. Naast autonomie is het apparaat handig op te bergen,
en het werkt zonder draad.

ALGEMENE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

WAARSCHUWING! Lees de volgende veiligheidsmaatregelen. Het
niet opvolgen van deze instructies kan tot elektrische schokken, brand
en/of ernstig letsel leiden.

. Houd handen en voeten op veilige afstand van het roterende
mes; anders bestaat het gevaar van het afsnijden van vingers.

. De robotmaaier moet altijd op de grond staan. Door het kante-
len of optillen van de maaier kan deze stenen gooien.

. Houd kinderen en voorbijgangers op een veilige afstand (ten
minste 5 meter).

. Controleer het gebied, waar de robotmaaier zal worden gebrui-

kt en verwijder alle voorwerpen, die erin kunnen blijven steken
of door de robotmaaier kunnen worden weggeslingerd, zoals
stokken en stenen.

. Gooi elektrisch afval niet met het huishoudelijk afval weg. Neem
contact op met uw plaatselijke overheid voor recycling.

. Rijd niet op de robotmaaier, laat kinderen of huisdieren dit niet
doen en plaats niets op de robotmaaier of op het laadstation.

. Gebruik de robotmaaier alleen op gras en gazon.

. Gebruik de robotmaaier niet, als u moe of onder invioed bent
van drugs, alcohol of medicijnen bent.

. Gebruik persoonlijke beschermingsmiddelen, zoals een veili-

gheidsbril, veiligheidsschoenen met antislipzolen en duurzame
handschoenen, om het risico op persoonlijk letsel te vermin-
deren.

. Draag gepaste kleding. Draag geen losse kleding of bungelen-
de sieraden en houd haar, kleding en handschoenen op veilige
afstand van bewegende delen.

. Vermijd het gebruik van de robotmaaier op nat gras.

. Gebruik de robotmaaier niet in een explosieve atmosfeer, zoals
in de buurt van ontvlambare vloeistoffen, gassen of stof.

. Controleer, voordat u de robotmaaier gebruikt, het apparaat op
slitage en schade en voer eventuele reparaties of vervangin-
gen uit.

. Gebruik de robotmaaier bij inbreuk van de configuratie of de
aanwezigheid van ongeautoriseerde wijzigingen niet.

. Zorg ervoor, dat het mes volledig stilstaat, voordat u werk-
zaamheden of onderhoud aan het product uitvoert.

. Als de robotmaaier hevig trilt, stop dan de motor volledig en stel
de oorzaak vast.

. Gebruik de robotmaaier niet, als de STOP-knop niet werkt.

. Koppel het product altijd los, wanneer het niet in gebruik is.

. Draag niet het laadstation of de robotmaaier met natte handen.

. Controleer het laadstation regelmatig op slijtage of veroudering.

. Controleer de robotmaaier en het laadstation regelmatig en

verwijder alle vuil en obstakels.

TECHNISCHE GEGEVENS

Batterijcapaciteit - 5200 mAh

Maaigebied . . 1400 m2
Werktijd ..o 2,5 uur (150 min)
Oplaadtijd ..o . ... 2:uur
Ingangsspanning ...100-240 100-240 VAC, ~ 50/60 Hz
Uitgangsspanning . ST ...16-25,5 VDC
Stroomverbruik ...........cocooeiiiiiiiiiiie ... 115,44 W
Geluid ..o .70 dB

Waterbestendigheid ............ccccceviiiiiiiiiiiciciee

... IPX4
Maaihoogte ........ccccceeiciiiviiiicccc 2,5-5,5cm
Maaibreedte............ ....18.cm

Rotatiesnelheid van het mes ... ..3 500 tpm

Rijsnelheid «..ooooviniiins 22 m/min
Afmetingen . .. 50*35,5*24 cm
Motortype..... Borstelloze motor
GEWICHE oo .. 7,5kg

ONDERDELEN-LIJST
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Begrenzingsdraad (150 m)
2. Haringen voor de begrenzings- 4
draad (x150) BTy 1
3. Schroef, om het laadstation vast te =
zetten (x4)
Blades (x9)
Blade-schroeven (x10)
Klem voor het vastbinden van dra-
den (x4) f
Stroomvoorziening (x1)
Inbussleutel (x1)
Oplaadstaven (x2)
Oplaadstation (x1)
Robotmaaier

-

oo s

= 200~
g

STOP-knop
Oplaadstation
Achterwiel
Handvatdeksel

PON~

BEDIENINGSPANEEL

Tijd, datum, batterij

Toestand

Stroom-knop: RETURN-knop
Stroom inschakelen/
uitschakelen — {— OK / MENU-knop

— OMHOOG, OMLAAG, LINKS,
START-knop: : g g
S mop: RECHTS-knoppen

A, B, C, D om de pincode in
te voeren.

—— STOP-knop:
Noodstop en opening van de
deur van het bedieningspaneel

GAZON VOORBEREIDING

HOME-knop:
Terugkeer naar het
station.

Min 30cm Oplaadstation

¥ ‘4—»

Min 2m

L ae—

Min 12m

De maaier heeft een begrenzings- Min 12m

draad met gesloten lus nodig, om
te kunnen werken. De draad bevat
een zwak elektrisch signaal, dat de
grasmaaier gebruikt, om de grens
in de tuin te bepalen.

Begrenzings-

\ draad
N

N

Tegen de klok in 7

26
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Stompe Curven Laat Zonder Geen
hoeken draden niet rechte scherpe
oversteken hoeken hoeken

Let op onderstaande afbeeldingen; vermijd onnodig oneffenheden van
het gazon.

REF. 52598

Voldoende inkeping in het oppervlak van
uw gazon kan ook problemen veroor-
zaken,waardoor de maaier grip verliest
en slipt.

De draad moet uit de achterkant van het apparaat
komen (2).

Plaats het deksel terug, om de draden en aans-
luitingen tegen binnendringend water te bescher-
men.

In de doos is er een handige liniaal, waar-
mee u 35 cm rond uw tuin kunt meten.

i o masnm -

. De robotmaaier verandert zijn baan, wanneer hij in contact met
objecten komt, waaronder:
-Palen en steunen (bijvoorbeeld voor waslijnen)
-Hekken en muren rond bomen
. Houd de robotmaaier op een veilige afstand van:
-De randen van de groeven
-Bomen met blootliggende wortels
-Bloembedden
-Vijvers en reservoirs
-Te oneffen opperviakken

De draad moet strak en niet verward of geknikt zijn. In het ideale ge-
val, als de grond erg oneffen is, kan de draad tot 40 mm onder het
oppervlak worden geplaatst en met haringen worden vastgezet. Dit
kan eenvoudig met een handgereedschap worden gedaan. Als dit on-
gewenst of onmogelijk is, moet de draad stevig rond de tuin met een
afstand van minimaal 1 m tussen de pinnen worden vastgemaakt; de
draad moet onder spanning worden gehouden, om te voorkomen, dat
deze door de robotmaaier, vooral op hoeken en oneffen opperviakken,
wordt doorgesneden. De draad moet minimaal 35 cm van de rand van
de tuin zijn, aangezien de robotmaaier over de draad zal hangen, zon-
der eroverheen te bewegen.

Op de hoeken moet de draad niet in een scherpe of rechte hoek wor-
den gelegd, maar met een reeks stompe hoeken. De maaier kan een
signaal van een draad op een afstand van maximaal 18 meter opvan-
gen. Houd er rekening mee, dat door deze configuratie het gras in
sommige delen van het gazon (bijvoorbeeld buiten de randen van de
omtrek) niet zal worden gemaaid. Ze kunnen worden met een geschi-
kte grastrimmer gemaaid. Als de grond, waar de draad wordt gelegd,
te droog is en de grond door gebrek aan regen te hard is, is het aan
te raden, om de tuin grondig water te geven, voordat de begrenzings-
draad wordt gelegd.

Elimineer probleemgebieden of vermijd ze
Let op onderstaande afbeeldingen; vermijd obstakels zoals boomwor-
tels op het gazon.

f Als er een uitstekende boomwortel in het
X ;ﬁ’/ maaigebied is, zal deze een obstakel voor
=l de grasmaaier vormen.
/ ) _]Q\
f e

/J-j' Een oplossing is, om een omtrek rond de
/ wortel van de boom te maken; het gras in
dit gebied wordt niet gemaaid.

Als alternatief kunt u de wortel van de
boom met een zaag snijden en eventuele
resulterende oneffenheden opvullen, en
vervolgens een omtrek omheen doorle-
ggen.

Als u dit gebied niet wilt missen, kunt u het
(|| het beste met aarde bedekken, verdichten
en opnieuw met gras inzaaien.

Erwijder de plastic huls van het uiteinde van de
draad, voordat u deze aansluit. Het buigen van
de draden na het openen zorgt voor een goede
verbinding.

Nadat u ervoor heeft gezorgd, dat de voedingska-
bel is losgekoppeld, schroeft u de twee oplaads-
taven in de gaten net onder het deksel van het
basisstation.

Als het gebied zich op de perimeterlijn
bevindt, kunt u daar de draad op de ge-
bruikelijke manier vastpinnen. Als het zich
in het maaigebied bevindt, zou het geen
probleem meer moeten zijn.

Het laadstation heeft een klep aan de achterkant
(grijs gemarkeerd), die naar voren opengaat.

Leggen van de begrenzingskabel

Als ze in contact met bijzonder hoog gras
komt, kan de maaier het door de activering
van de obstakelsensor voor een obstakel
aanzien. Om de grasmaaier goed te laten
functioneren, moet het gras eerst tot een
voldoende niveau worden gemaaid.

Druk op het deksel van het laadstation, om toe-
gang tot de aansluitklemmen te krijgen.

De draad moet minimaal de eerste
2 meter recht zijn. Hierdoor kan de
maaier gemakkelijk naar het laadsta-
tion terugkeren.

MONTAGE
Installatie van het laadstation

Zoek een locatie met toegang tot
het stroomnet en zorg ervoor, dat
de robotmaaier tegen de klok in
uit het laadstation kan komen.
Zet de plaat in dit stadium nog

1= ]

Min 2m Min 30cm o

De veerbelaste klem moet worden opgetild, om
het gat te openen; zorg ervoor, dat de draad vo-
lledig is

geplaatst, voordat u de rode aansluitklem loslaat.

= Plaats de haringen ongeveer 1 meter
’ uit elkaar op een vlakke ondergrond
en van 30 tot 50 cm bij bochten en
hoeken. Voor verankering op oneffen
grond en obstakels zijn er meer harin-
gen nodig.

Nadat de begrenzingsdraad is geplaatst, moet
deze naar het laadstation worden teruggestuurd,
door het apparaat worden geleid en op de zwarte
klem worden aangesloten.

De begrenzingsdraad moet strak
staan. Als het verzwakt is, is het zeer
waarschijnlijk, dat het door een gras-
maaier wordt gemaaid, die eroverheen
rijdt.

Zorg voor een rechte perimeterlijn niet vast
van minimaal 2 m voor en 30 cm :
achter het laadstation.
t Het laadstation moet op een

= vlakke, veilige ondergrond wor-

Safe power source den geinstalleerd, om onbedoel-

de verplaatsing te voorkomen.

s Als het op een onstabiele rand

i wordt geinstalleerd, kan het ins-

torten, wat tot een schending van

N de positie van het laadstation en

het optreden van problemen bij

het opladen van de robotmaaier
zal leiden.

De installatieplaats moet zich
binnen 5 m van een veilige
stroombron bevinden - weerbes-
tendig stopcontact voor buiten- of
binnen-installatie (bijv. in een
lgarage).

Leid de voedingskabel door de andere kant van
het basisstation.

Let op kabelbevestigingen, die zijn gemarkeerd,
om een juiste aansluiting te garanderen.

Als de draad door een redelijk diepe
groef in het gazon gaat, zijn er meer
haringen nodig, om de draad stevig op
grondniveau vast te zetten; anders kan
het worden gesneden.

WAARSCHUWING! Liggende kabels vormen een risico op vallen.
Wees voorzichtig bij het kiezen van een installatielocatie.

De begrenzingsdraad komt de voorkant (1) van het
laadstation binnen en verlaat de achterkant (2).

Installeer de voedingskabel opnieuw.

Steek de begrenzingsdraad in de buis aan de voor-
kant (1) van het laadstation.

Draai vervolgens de buitenste ring,om de kabel
vast te zetten en te voorkomen, dat er water bin-
nendringt.

Zodra het basisstation volledig is aangesloten,
kunt u het met de vier meegeleverde schroeven
vastzetten. Gebruik de meegeleverde inbussleu-
tel, om ze stevig vast te draaien, zodat ze volledig
in het basisstation zitten en gelijk met het basiss-
tation liggen.

OPMERKING: Uitstekende schroeven kunnen de
juiste positionering van de maaier verstoren.

Bediening van de robotmaaier

Plaats de maaier op zo een manier op het ba-
sisstation, zodat de wielen op de klemmen zitten
en de twee pinnen in de voorkant van de robot-
maaier gaan.

OPMERKING: De robotmaaier moet minimaal
70% worden opgeladen, voordat hij het basiss-
tation verlaat.

Druk op de stoptoets STOP.

Hierdoor worden het bedieningspaneel en de
LCD-klep geopend.

Houd de aan/uit-knop (1) drie seconden inge-
drukt, om het LCD-scherm in te schakelen.
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Maaihoogte-verstelling

1. Open de handgreepafdekking.

2. Pas de maaihoogte aan. Hoogte kan van 2,5 cm tot 5,5 cm met
behulp van de instelknop worden aangepast.

OPERATIES

Pas de maaihoogte aan

. Gebruik bij het maaien voor de eerste keer van het seizoen of
bij het werken met lang en dik nat gras de maximale instelling
(5,5 cm).

. Verlaag de hoogte geleidelijk tot het gewenste niveau, totdat
het hele gebied bedekt is. Het proces kan enkele dagen of we-
ken duren.

. Als de begrenzingsdraad aan het oppervlak van de tuin met

haringen is vastgemaakt, in plaats van begraven, is het handig,
om deze onder het oppervlak van het gazon te laten zinken. Het
wordt aanbevolen, om de messen van de robotmaaier tijdens
deze periode omhoog te houden.
OPMERKING: Tijdens de eerste paar dagen van het maaien kan het
gazon oneffenheden en strepen hebben afhankelijk van welke gebie-
den wel of niet door de maaier zijn gemaaid. Dit is normaal, en het
gazon zal na een paar dagen vlak zijn, nadat de maaier het hele ge-
bied heeft bedekt.
Eerste start

. Het controlepaneel zal u vragen, om een wachtwoord in te voe-
ren. De standaardpincode is AAAA.
. Wanneer u op de startknop drukt en het deksel sluit, loopt de

maaier rond de omtrek en maait vervolgens het gazon in een
willekeurige volgorde.

. Na de eerste paar passen ziet het gazon er rommelig en
onafgewerkt uit, en dat is normaal. Na meerdere passages van
de robotmaaier wordt het gazon geégaliseerd en door zonering
en spiraalmaaien ter plaatse te gebruiken, kunt u in kortere tijd
het gewenste effect bereiken.

Maaien in het nieuwe seizoen

. Tussen maaiseizoenen, wanneer de maaier niet in gebruik
is (tjdens de wintermaanden), kan het gazon onverzorgd en
overwoekerd raken. Controleer na de start van een nieuw sei-
zoen de baan van de maaier en elimineer probleemgebieden.

Toestand Betekenis
Verwachting De grasmaaier is klaar voor gebruik
Maaien De grasmaaier beweegt automatisch

Maaien ter plaatse | De grasmaaier beweegt in een spiraal

Terugkeer De grasmaaier keert terug naar het station

Opladen De grasmaaier wordt opgeladen

Opladen voor het De grasmaaier wordt opgeladen en zal het

Inschakelen
1. Houd de aan/uit-knop
J drie seconden ingedrukt.
G 2. Voer uw viercifferige

pincode in. (De standaar-
dpincode is AAAA).

3. De robotmaaier zal op
verdere instructies in de
stand-bymodus wachten.

B4
& CY R AT

Uitschakelen
Houd de aan/uit-knop drie
seconden ingedrukt.

0= )00 () )
[=) ) () )

Begin met maaien

werk programma na het opladen voortzetten.
Noodstop De grasmaaier stopt met de hand
Fout De grasmaaier kan het werk niet doen

Firmware upgrade | De firmware wordt bijgewerkt
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In de standaard maaimodus
beweegt de grasmaaier wille-
keurig door de tuin en verandert
zijn richting telkens, wanneer hij
de begrenzingsdraad raakt.

Druk op de START-knop.
2. Sluit het deksel om met
het werk te beginnen.

OPMERKING: Als de batterijla-
ding onder de 70% daalt, gaat
de robotmaaier in de stand-by-
modus en laadt hij tot 90% op.
Als de lading minder dan 30%
is, keert de robotmaaier naar
het basisstation terug, om op te
laden.

De robotmaaier tijdens de maaicyclus stoppen

Stoppen Terugkeer naar het laadstation

20:20 Oct. 19 98%mm ..
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Returning

! o

Caontinue working?

1.Druk op de stopknop STOP.
2.De robotmaaier stopt onmid-
dellijk en de deur van het bedie-
ningspaneel gaat open.
3.Bericht emergency stop wordt
op het scherm weergegeven.
4.Druk op de OK- of RE-
TURN-knop.

5.Voer Pin-code in.
OPMERKING: Als de robot-
maaier aan het draaien was,
toen de STOP-knop werd in-
gedrukt, verschijnt het bericht
“continue to work?” op het
scherm. Vervolgens kunt u op
OK klikken, om de taak te her-
vatten of op RETURN, om deze
te annuleren.

1.Houd de HOME-knop drie se-
conden ingedrukt.

Sluit het deksel, en de robot-
maaier keert naar het laadsta-
tion terug.

Instelling van de looptijd
Deze instelling bepaalt de tijd, hoe lang de maaier actief blijft. In deze
tijd is ook de oplaadtijd inbegrepen.

<]  Mowingtime [OK

XX hour (s)

Als de tijd bijvoorbeeld 8 uur is en de robotmaaier begint zijn werk om
20:00 uur, is hij om 4:00 uur klaar met werken. Gedurende deze tijd
kan de maaier een uur werken, twee uur opladen, nog een uur maaien,
twee uur opladen, nog een uur maaien en opladen voor gebruik tijdens
de volgende cyclus.

Druk op de OK-knop, om het submenu 1 te openen.

Selecteer Setting, om het submenu 2 te openen.

Selecteer work time.

Pas de looptijd met de knoppen OMHOOG en OMLAAG aan
(standaardwaarde is 8 uur).

Druk op de OK-knop, om de instelling te bevestigen.

Eal ol

@

Opladen
1. Plaats de robotmaaier op het laadstation (of houd de HO-
ME-knop drie seconden ingedrukt).

2. De robotmaaier laadt op tot 100% en gaat dan in de stand-by-
modus over.
3. De robotmaaier hervat het opladen, als het batterijniveau onder

de 75% daalt.

De robotmaaier wordt vanaf het laadstation met behulp van twee
laadstaven opgeladen. Ze worden in de voorkant van de robotmaaier
gestoken. Zorg ervoor, dat de openingen vrij van vuil of obstakels
zijn en dat de robotmaaier het juiste traject bij het naderen van het
laadstation volgt. Een oneffen opritoppervlak kan ertoe leiden, dat de
robotmaaier de eerste keer niet goed aansluit. Overweeg in dit geval,
om de grond uit te lijnen of het laadstation naar een meer geschikte
locatie te verplaatsen.

Schema

4. Druk op de OK-knop, om het submenu 1 te openen.

5. Selecteer schedule.

6. Druk op de OK-knop, om de gewenste dag te selecteren.

7 Gebruik de knoppen OMHOOG, OMLAAG, LINKS en RECHTS

,om de begin- en eindtijd in te stellen.
8. Druk op de OK-knop, om de dagelijkse instelling te bevestigen.
9. Herhaal stap 3 en 5, om uw weekplan te voltooien.
10.  Druk op de OK-knop, om de weekinstelling te bevestigen.
Hiermee kunt u de maaischema’s voor verschillende dagen van de
week wijzigen, bijvoorbeeld als u het maaien op een bepaalde dag wilt
overslaan, of als andere geplande activiteiten in de tuin het normale
maaien als onderdeel van het normale dagelijkse werk verstoren.
Zone

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen.
2.Selecteer zone.

3.Druk op de OK-knop, om de
gewenste zone te selecteren.
4.Gebruik de knoppen
OMHOOG, OMLAAG, LINKS en
RECHTS, om de afstand en het
percentage aan te passen.
5.Druk op de OK-knop, om elk
van de zones te bevestigen.
6.Herhaal stappen 3-5.

7.Druk op de OK-knop, om de
instelling van alle zones te be-
vestigen.

dst(m)
8 100
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3 e -

-4 e e
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U kunt maximaal vijf zones in
uw tuin creéren. Hiermee kunt
u gebieden in uw tuin bepalen,
die meer of minder aandacht
nodig hebben. De zone wordt op
basis van de afstand tussen de
begrenzingsdraad en het basiss-
tation ingesteld. De afstand moet
tussen 0 en 500 m liggen, en de
opgetelde percentages moeten
100% zijn; anders is aanpassing
niet mogelijk.

A |

Maaien ter plaatse

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

De maaier kan binnen de omtrek
worden geplaatst, en wanneer
maaien op het terrein wordt ge-
selecteerd, zal deze gedurende 5
minuten in een relatief gelijkmatige
spiraal werken. Dit is handig, als u
een bepaald gebied wilt reinigen of
gras sneller tijdens de eerste start
wilt verwijderen.

1.Plaats een robotmaaier in
de tuin.

2.Druk op de OK-knop, om
het submenu 1 te openen.
3.Selecteer spot mode.

Sluit het deksel, om te be-
ginnen.

Bedrijfsmodus in de regen

Jox
Disable

vEEETE

De bedrijfsmodus in de regen bepaalt, of de maaier uitschakelt, als
het regent. Als deze modus is uitgeschakeld, blijft de maaier in de
regen werken.

WAARSCHUWING! Schakel het apparaat niet in bij hevige regen
of storm. Nat gras legt extra druk op de maaier en kan de maaitijd
verkorten. In sommige gevallen kan de robotmaaier naar het laads-
tation, als het regent, niet terugkeren.

1.Druk op de OK-knop, om het submenu 1 te openen.

2.Selecteer Setting, om het submenu 2 te openen.

3.Selecteer rain mode.

4.Gebruik de knoppen OMHOOG en OMLAAG, om de bedrijfsmo-
dus in de regen te selecteren.

Druk op de OK-knop, om de instelling te bevestigen.

Taal Datum en tijd

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen.
2.Selecteer Setting, om het sub-
menu 2 te openen.
3.SelecteerLanguage.
4.Gebruik de knoppen
OMHOOG en OMLAAG, om de
gewenste taal te selecteren.
5.Druk op de OK-knop, om de
instelling te bevestigen.

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen.
2.Selecteer Setting, om het sub-
menu 2 te openen.

3.Selecteer Date & Time.
4.Gebruik de knoppen
OMHOOG, OMLAAG, LINKS en
RECHTS, om de datum en tijd in
te stellen.

5.Druk op de OK-knop, om de
instelling te bevestigen.

OPMERKING: De juiste datum-
en tijdinstelling zorgt voor een
nauwkeurige planning.
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Pincode

Pincode wijzigen

Enter PIN Code

DOWN="B'
RIGHT= D'

up="A’
LEFT="C'
Old

New : _
Cfm

1.De pincode moet na het ins-
chakelen worden ingevoerd.
Druk op de STOP-knop, voordat
u de foutstatus reset en de pin-
code wijzigt.

2.Als de pincode onjuist is in-
gevoerd, wordt de bericht PIN
wrong, please retry op het
scherm weergegeven.

3.Als de pincode drie keer ver-
keerd is ingevoerd, wordt het
scherm gedurende 15 seconden
vergrendeld. Als u verder ver-
keerd invoert, wordt de blokkeer-
tijd verdubbeld.

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen
2.Selecteer Setting, om het sub-
menu 2 te openen.

3.Selecteer change PIN.

4 \Noer de originele pincode in.
5.Voer een nieuwe pincode in.
6.Voer de nieuwe pincode op-
nieuw in.

7.Klik op OK-knop, om te beves-
tigen.

OPMERKING: Als de wach-
twoorden niet overeenkomen,
wordt er de bericht «New
passwords do not match» op het
scherm weergegeven.

Fabrieksreset

Foutenlogboek

ok

Reset to Factory
mode?

2.2020-10-19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen.
2.Selecteer Setting,
submenu 2 te openen.
3.Selecteer factory reset.

4.Het scherm toont het bericht
Reset to factory mode?.

Klik op OK-knop, om te beves-
tigen.

om het

1.Druk op de OK-knop, om het
submenu 1 te openen.
2.Selecteer Setting, om het sub-
menu 2 te openen.

3.Selecteer information, om het
submenu 3 te openen 3.
4.Selecteer error log.

5.Het scherm toont de laatste 10
records (inclusief datum, tijd en
foutmelding).

OPMERKING: In het geval van
een storing registreert het fouten-
logboek alle acties en kan voor
onderhoud en storingzoeken wor-
den gebruikt

Werklogboek

1. Druk op de OK-knop, om het sub-

menu 1 te openen.

2. Selecteer Setting, om het submenu |Spot mowing - 00h00m

2 te openen. 2.2020-10-19 20:13
3. Selecteer information, om submenu |AUto mowing - 00n01m
3 te openen.
4. Selecteer work log.
5 Het scherm toont de laatste 10 records (inclusief datum, tijd,

{8 2020 - 10- 19 20:13

bedrijfsmodus en bedrijfstijd).

Energiebesparing

De achtergrondverlichting wordt na 2 minuten uitgeschakeld, en de
robotmaaier wordt na 8 minuten zonder tussenkomst van de gebruiker

uitgeschakeld.
LED-indicator

De achtergrondverlichting wordt na 2 minuten uitgeschakeld, en de
robotmaaier wordt na 8 minuten zonder tussenkomst van de gebruiker

uitgeschakeld.

Messen vervangen

beetje los

LED op het laadstation | Staat
Continu rood licht Schade aan de begrenzingsdraad 1. Schakel de robotmaaier uit.
2. Draag beschermende handschoe-
Knipperend blauw licht De grasmaaier wordt opgeladen nen.
N N N N 3. Draai de robotmaaier onderstebo-
Continu blauw licht Lussignaal normaal of volledig opgeladen ven.
Samenvattingstabel 4 Pt het mes overhetgatin do ver-
Submenull Submenui2 Submenuld 5. Houd de mesplaat met een tweede
Maaien ter plaatse schroevendraaier tijdens het installe-
ren van het mes vast.
Instelling Taal Engels 6. Gebruik een kruiskopschroeven-
Duit draaier, om het mes aan de mespla-
uits at te bevestigen. Na installatie, moet
Frans het mes vrij kunnen draaien.
7. Herhaal de handeling met andere
Datum en tijd messen.
Bedrijffsmodus in de Heroriénteer het mes (draai het mes of
regen draai het om) terwijl elke hoek slijt, totdat
- =y <= alle vier -mesjes versleten zijn. Vervang het
Werktijd 53 @) s mes, nadat alle vier de kwarten zijn vers-
Pincode wijzigen n"; O :_" leten.
Fabriekreset
Informatie Referentie - Draag de robotmaaier aan de handgreep
Foutenlogboek AL tussen de twee achterwielen met de mes-
f sen naar buiten gericht.
Werklogboek
Schema
Zone
BEWERKINGEN . PROBLEEMOPLOSSEN
Begrenzingsdraad-reparatie Foutmelding Oorzaak Oplossing

In het geval van een breuk of bescha-
diging van de begrenzingsdraad (aan-
gegeven door een continu rood lampje

De grasmaaier is
buiten het gebied
(Mower outside)

De maaier bevindt zich
buiten de omtrek.

Plaats de grasmaaier
binnen de omtrek.

op het laadstation), moet de locatie
van de schade worden gevonden en
gerepareerd. U moet hiervoor een van

De grasmaaier is
geheven (Mower
lifted)

De maaier wordt boven
het maaiveld geheven.

Verplaats de maaier naar
een vlak gedeelte van het
gazon.

de meegeleverde aansluitklemmen
gebruiken. Maak eerst de draad een

uitsteken.

De grasmaaier is
gekanteld (Mower
tilted)

De maaier is te ver
gekanteld.

Verplaats de maaier naar
een vlak gedeelte van het
gazon.

De klem heeft twee kanalen. Steek
het ene uiteinde van de draad in het
ene kanaal en het andere in het ande-
re. De draad moet er goed in passen

De grasmaaier
staat onderste-
boven (Mower

overturned)

De grasmaaier staat
ondersteboven.

Zet de maaier in zijn
normale positie terug.

en mag zelfs aan het andere uiteinde

De grasmaaier
zit vast (Mower
trapped)

De maaier heeft een
obstakel geraakt.

Verwijder obstakels.

de draden.

Met behulp van een tang krimp het
metalen contact op de geplaatste dra-
den. Dit vormt een verbinding tussen

Lussignaal is
verloren(Loop
signal lost)

De stroombron of draad
is op het laadstation niet
aangesloten, of de draad
is beschadigd.

Zorg ervoor dat de
stroombron, het laadsta-
tion en de draad goed zijn
aangesloten. Lokaliseer
draadschade en repareer
deze met een klem.

Motorstoring
(Motor fault)

Vastgelopen bladmotor of
draadmotor. Motorstroom
is te hoog.

Verwijder gras of aarde
van de snijuitrustingen en
aandrijfwielen. Maai hoog
en dicht gras met een
standaard maaier.

Wanneer de begrenzingsdraad is hersteld, brandt het laadstation
continu blauw. Als het station nog steeds rood brandt, geeft dit aan,
dat er andere schade aan het circuit, die moet worden gevonden en

gerepareerd, is.

Hoge temperatuur
(High temp)

Batterijtemperatuur te
hoog.

Wacht tot de temperatuur
daalt.

Abnormale batte-
rijconditie (Battery
abnormal)

De batterij is beschadigd.

Neem contact met de
klantenservice van de
fabrikant voor vervanging
van het beschadigde of
defecte onderdeel op.

REF. 52598

Wieldraai-problemen, wanneer de robotmaaier op eenn plek
stopt en de wielen draaien, zijn het gevolg van oneffen en/of
vochtige grond. Om het te elimineren, voegt u aarde toe, om
de grond waterpas uittelijnen. Zorg voor voldoende drainage
van het gazon en maai niet bij hevige regenval of overstroming.
Als de begrenzingsdraden in de verkeerde connectoren zijn
geinstalleerd (waardoor het signaal met de klok mee in plaats
van tegen de klok in gaat), zal de maaier de neiging hebben,
om buiten de perimeter te blijven. Als de maaier constant het
aangewezen gebied verlaat, verwissel dan de draden in het
laadstation (draad van rode connector naar zwarte connector
en omgekeerd).

ONDERHOUD

Controleer en reinig de robotmaaier eenmaal per week.
Wanneer u de robotmaaier gaat gebruiken, moeten de mes-
plaat, beschermplaat en het mes eenmaal per maand worden
gecontroleerd.

Het is belangrijk, om ervoor te zorgen, dat de messen en de
mesplaat normaal draaien.

De randen van de messen mogen niet beschadigd zijn. De le-
vensduur van het mes hangt van het type gras, grond, gazon,
enz. af.

Werken met botte messen resulteert in een slechte maaieffi-
ciéntie en vereist meer vermogen, wat betekent, dat de maaier
minder gebied in een keerbeslaat.

Laad de batterij aan het einde van het seizoen voor de winte-
ropslag volledig op. Als de opslag langer dan een jaar duurt,
moet de robotmaaier voor gebruik worden opgeladen.

Winteropslag

De robotmaaier moet voor de winteropslag grondig worden
schoongemaakt. Laad de batterij volledig op, voordat u deze
opbergt.

Bewaar de grasmaaier voor seizoensopslag op een droge,
vorstvrije plaats; het wordt aanbevolen, om het apparaat in de
originele verpakking te bewaren.

De begrenzingsdraad kan op het gazon blijven liggen. Bes-
cherm bij het loskoppelen van het laadstation het uiteinde van
de begrenzingsdraad met isolatietape tegen vocht.

Na winteropslag

Controleer de robotmaaier, begrenzingskabel en laadstangen
op reiniging voor gebruik. Als de oplaadstaven er roestig uitzien,
maak ze dan met schuurpapier of een geschikte schuurdoek
schoon.

Controleer, of de tijd en datum van de grasmaaier correct zijn.
Controleer de messen op vervanging.

Controleer de rotatie van blad en bladplaat.

WAARSCHUWING! Draag beschermende handschoenen bij het wer-
ken, reinigen of vervangen van het mes. Om het risico op schade te
verminderen, moet u de beveiligingssleutel verwijderen, wanneer de
robotmaaier niet in gebruik is, of wanneer u het apparaat vervoert,
onderhoudt of opbergt.
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m ZEMELTETESI UTA

TERMEKLEIRAS

Ez az eszkdz egy autoném robot, melyet finyirdsra hasznalnak. Az 6na-
llésag mellett a késziilék tovabbi élényei, hogy kényelmesen tarolhato,
valamint hogy vezeték nélkil mikodik.

ALTALANOS BIZTONSAGI UTASITASOK

FIGYELMEZTETES! Figyelmesen olvassa el és értelmezze az alabbi biz-

tonsagi utasitasokat. Ezen utasitasok figyelmen kivil hagyasa aramitést,

tlizet és/vagy sulyos sérliléseket okozhat.

. Tartsa kezét és labat biztonsagos tavolsagban a forgd vagépen-
gétdl; ellenkezd esetben fennall az ujjak és/vagy labujjak levaga-
sanak veszélye.

. A robotflinyironak mindig a foldoén kell maradnia. A flinyir6 meg-
dontése vagy felemelése, kovek kipattanasahoz vezethet.

. Tartsa a gyermekeket és a kozelben tartézkodokat biztonsagos
tavolsagban (legalabb 5 méter).

. Ellenérizze azt a teriiletet, ahol a robotflinyirét hasznalni szan-

dékozik, és tavolitson el minden olyan targyat, amely a robotfiin-
yiréba akadhat, vagy melyeket az szétdobalhat, példaul botokat
és koveket.

. Semmilyen koriilmények kozott, ne dobja az elektromos hulla-
dékokat a haztartasi hulladékok kozé. Kérjlik, forduljon a helyi
hatésaghoz az ujrahasznositasért.

. Ne Uljon a robotflinyiréra, ne engedje, hogy gyermekek vagy
haziallatok Uljenek a robotfiinyiréra, és ne helyezzen semmit a ro-
botflinyiréra vagy annak toltéallomasra.

. A robotfiinyirét csak flivon és gyepen hasznalja.

. Ne hasznalja a robotflinyirét, amennyiben farad, kabitészer, alko-
hol vagy gydgyszer(ek) hatasa alatt all.

. A személyi sériilések kockazatanak csokkentése érdekében hasz-

naljon egyéni védofelszerelést, példaul: védészemiveget, csus-
zasgatlo talpu biztonsagi cipét és tartds keszty(t.

. Oltézz megfeleléen. Ne viseljen laza ruhazatot vagy 16g6 ékszert,
fogja 6ssze a hajat, amennyiben az hosszu. A ruhazatot és kesz-
ty(t tartsa biztonsagos tavolsagban a robotflinyiré mozgé alka-

trészeitol.

. Kertilje a robotfiinyiré hasznalatat nedves fliben.

. Ne hasznalja a robotfiinyirét robbanasveszélyes kornyezetben,
példaul: gyulékony folyadékok, gazok vagy por jelenlétében.

. A robotflinyiré hasznalata elétt mindig ellenérizze a készuilék alla-

potat, kopasat és sériiléseit. Amennyiben ilyenek felmeriinek, vé-
gezze el a szlikséges javitasokat és/vagy cseréket.

. Ne hasznélja a robotflinyirét, ha a késziilék barmely alkotéeleme
sérlilt, hianyzik és/vagy nem megfelelé. Ne hasznélja a késziiléket
amennyiben jogosulatlan médositasok lettek végrehatva rajta.

. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a vagoépenge teljesen ledllt, miel6tt bar-
milyen miveletet vagy karbantartast végezne a késziiléken.

. Amennyiben a robotflinyiré erételjesen vibral, llitsa le teljesen a
motort, és hatarozza meg az okat.

. Ne hasznélja a robotfiinyirét, ha a STOP gomb nem miikddik.

. Ha nem hasznalja a késziiléket, mindig huzza ki a halézati csat-
lakozot.

. Ne vegye nedves kézbe a toltdallomast vagy a robotfilinyirot.

. Rendszeresen ellendrizze a téltéallomast, hogy nem romlott vagy
eloregedett-e el.

. Rendszeresen ellendrizze a robotflinyirét és annak toltéallomasat,

eltavolitva az dsszes tormeléket és akadalyt.

MUSZAKI ADATOK

Akkumulator-kapacitas 5200 mAh (miliamperéra)

Kaszalasi terilet BT - 1400m2
MUNKBOTAK ..o e e e e e e e e eeeaes 2,56 (150 perc)
TOHEST IS ..vveeeeccecc .. 20

Bemeneti feszliltség
Kimeneti fesziiltség .

.100-240 VAC, ~ 50/60 Hz
15-25,5V DC aram

Energiafogyasztas . ... 115,44 W
Zaj e et e e ee e e e e aaaaeaaareeeanaas 70 dBA
Vizallésag PP RP RPN .. IPX4
VAGASI MAGASSAG ..o vvvieeeiiiiie it 2,5-5,5cm
Vagasi szélesség e ——— 18 cm
A vagopenge forgasi sebessége 3 500 fordulat/perc
MOZgaSi SEDESSEY --vvveuverriiiiiiiiiiciie e 22 m/perc

Méret ......... e
Motor tipusa «.veeevveeeiiiiiiee
SUIY e

50*35,5*24 cm
....... Kefe nélkli motor

ALKATRESZEK LISTAJA

Hatarhuzal (150 m)
Hatarhuzal-csapok (150 db)
Csavar a toltéallomas rogzité-
séhez (4 db)

Vagopengék (9 db)

Vagopenge csavarok (10 db)
Huzalkété kapes (4 db)
Téapegység (1db)

Hatlapfeji csavarkulcs (1 db)
Tolt6 rudak (2 db)

Toltéallomas (1 db)

Robotfiinyird (1 db)

W=

239NN

= O

STOP gomb
Toltéallomas
Hatso kerék
Afogantyu fedele

rON=

KEZELOPANEL ES
LCD-KIJELZO

1d8, datum,
akkumulator

Allapot
Kapcsolé gomb:
Bekapcsolas/ RETURNgomb
kikapcsola

START gomb:
Fanyiras megkez-
dése.

|~ OK/MENU gomb

| FEL, LE, BALRA, JOBBRA
jombok
A, B, C, D a PIN-kod beviteléhez.

[~ STOP gomb:
Veszlellitas és a vezerld kijelzs
megnyitasa.

GYEP/KERT ELOKESZITESE

HOME gomb:
Visszatérés a
toltGallomésra

>

Estacion de
carga

=)

‘0

Min 30cm

E

T < Sentido contrario a

las agujas del reloj

| Min 2m
Min 30cm

Min12m

El cortacésped necesita un cable Min 12m
delimitador con trayectoria circular
completa para funcionar. El cable
lleva una débil sefial eléctrica que
el cortacésped utiliza para saber
doénde esta el cable en el jardin.
Cable
\ delimitador
e

Max 15cm

y

Max

N

v/ v/ X

L-X

Tompa Gorblle- Ne keresz- Ne Ne legye-
sarkok tek tezze a legyenek nek éles
huzalokat | deréksz6- sarkok
gek

A csomag tovabba tartalmaz egy prak-
tikus vonalzét, amellyel lemérheti a 35
cm-t a kertje kordl.

e={im = masenm - - —

. A robotflinyir6 megvaltoztatja a palyajat, ha targyakkal érin-
tkezik, beleértve:
-oszlopok és tamaszok (pl.: ruhaszarité oszlopai)
-Keritések és falak a fak kordl
. Tartsa a robotfiinyirét biztonsagos tavolsagban a kévetkezok-
tol:
-Mélyedések szélei
-Fak fedetlen gyokerei
-Viragagyasok
-Tavak és viztarozok
-Tul egyenetlen feliletek

A hatarhuzalnak feszesnek kell lennie, és nem szabad G6sszekus-
zalddnia. Idealis esetben, ha a talaj nagyon egyenetlen, a huzalt akar
40 mm-rel a felszin ala lehet helyezni, és ott csapokkal régziteni. Ez
kénnyen elvégezhetd a kézi szegészerszammal. Amennyiben ez nem
kivanatos vagy lehetetlen, akkor a hatarhuzalt stabilan kell régziteni a
kert kortl, legalabb 1 méteres tavolsaggal a csapok kdzott; a hatarhu-
zalt feszitve kell lerakni is rdgziteni, hogy ezaltal védve legyen a robot-
flinyirotol, ez kiilonésen a sarkokon és egyenetlen fellileteken nagyon
fontos. A hatarhuzalnak legalabb 35 cm-re kell lennie a kert szélétdl,
mivel a robotflinyiré a hatarhuzal folé 16g, anélkiil hogy atlépné azt.

A sarkoknal a hatarhuzalt nem hegyes vagy derékszégben kell vezet-
ni, hanem tompa sarkokat kell létrehozni. A flinyiré akar 18 méteres
tavolsagban is képes jeleket észlelni egy huzaltdl. Kérjiik, vegye fi-
gyelembe, hogy ennek a konfiguracionak kdszénheten a fii egyes
teriileteken (példaul a hatarhuzalon kivil es6 részek) nem nyirhato.
Ezeket a terileteket megfelelé flinyiréd késziilékekkel lehet nyirni.
Amennyiben a talaj, ahol a hatarhuzalt le kell fektetni, tul szaraz, és tul
kemény az es6 hianya miatt, javasoljuk, hogy alaposan 6nt6zze meg
a kertet a hatarolohuzal lefektetése el6tt.

Haritsa el a problémas teriileteket, vagy keriilje el azokat.
Tanulmanyozza az alabbi dbrakat; haritsa el vagy kerdlje az olyan aka-
dalyokat, mint gyokér a gyepen.

Amennyiben egy kiall6 fagyokér van a kas-
zalasi terileten, akkor ez akadalyt jelent
majd a flinyiré szamara.

Az egyik megoldas az, ha hatarhuzal ke-
retet helyeziink a fa gyokere koré; ezzel
a hatarhuzal kereten beliil a fi nem lesz
lenyirva.

A masik megoldas az, hogy flirésszel le-
vagja a zavaré fagyokér részt, mad feltolti
talajjal az esetlegesen kialakult mélyedést,
hogy a fellilet egyenletes legyen. Végiil le-
rakhatja a hatarolohuzalt.
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Tanulmanyozza az alabbi abrakat; haritsa el vagy kerlilje a gyep tulzo-
ttan egyenetlen tertileteit.

A gyep felszinén lévé megfelelé méreti
mélyedés szintén problémakat okozhat,
ami miatt a flinyird elvesziti tapadasat és
megcsuszik.

Amennyiben nem szeretné kihagyni ezt a
teriiletet a flnyiras aldl. Akkor a legjobb
megoldas, ha feltdlti a mélyedést folddel,
tomoriti azt, majd Ujra beveti flvel.

Abban az esetben, ha ez a terllet a kertile-
tvonalon talalhatd, akkor a hatarozéhuzalt
a szokasos modon rogzitheti hozza. Ha a
kaszalasi terlileten van, akkor mar nem je-
lenthet problémat.

Amennyiben a flinyiréd kilonésen magas
flvel érintkezik, az akadalyérzékel6 akti-
valédasa miatt, Osszetévesztheti azt egy
akadallyal. A flinyir6 megfelel6 mikodé-
séhez el6szor el kell vagni a flivet megfe-
lel6 szintre.

OSSZESZERELES
A toltéallomas telepités

Keressen egy olyan helyet, ahol
- o, hozzaférhet egy elektromos alj-

o]y femdgom, zathoz, és gy6z6djon meg arrol,
Pt hogy a robotflinyiré az éramuta-
té jarasaval ellentétes iranyban
kimozdulhat a téltéallomasral.
Ebben a szakaszban még ne ro-
gzitse a lemezt.

Alakitson ki legalabb 2 m hosszu egye-
nes kertiletvonalat a téltdallomas elétt,
és legalabb 30 centimétereset a tolt6a-
llomas mogott.

t A toltéallomast egyenletes, biz-
- tonsagos feliiletre kell telepiteni
an dimaiin o a véletlen elmozdulds elkeriilé-
sének érdekében. Amennyiben
instabil helyre telepiti a toltéallo-
mast, az elmozdulhat ami kiha-
that annak mikodésére, és pro-
blémakhoz vezthet a robotflinyird
téltésekor.

/=g
A telepitési helynek 5 méteren beliil
kell lennie egy biztonsagos aramfo-
rrastol, példaul egy idéjarasallo kiltéri
\vagy beltéri aljzattdl (pl. garazsban)..

FIGYELMEZTETES! A fekvé kabelek botlasi veszélyt jelentenek. Leg-
yen kortiltekint6 a telepitési hely kivalasztasakor

Ahatéroléhuzalnak a toltdallomas eliils6 részébe kell
belépnie (1) és annak hatsé részébdl kell kilépnie (2).

lllessze a hataroldvezetéket a toltéallomas elején (1)
talalhato csébe.

—Sentido contrario >
a las agujas del
reloj
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A hatarolévezetéknek a késziilék hatulsé részébdl
kell kilépnie (2).

Miel6tt csatlakoztatnad a vezetéket, tavolitsa el
annak végérdl a mianyag burkolatot. A vezetékek
felnyitasa utan hajlas lehetévé teszi a megfeleld
csatlakozast.

Helyezze vissza a fedelet, hogy megvédje a veze-
tékeket és csatlakozasokat a viz behatolasatol.

Miutan meggy6z6dott arrél, hogy a tapkabel ki
van hlzva az aljzatbdl, csavarja be a két toltéru-
dat a téltéallomas fedele alatt taldlhaté nyilasok-
ba.

A toltéallomas hatuljan fedél talalhatd (az abran
ki van emelve szirke szinnel), amely eldl nyilik.

Nyomja le a toltéallomas fedelét, hogy hozzafér-
jen a csatlakozé-kapcsokhoz.

A rugds kapocsbilincset fel kell emelni a nyilas
megnyitasahoz; gy6zédjon meg arrol, hogy a
vezeték helyesen be lett helyezve, mielétt elen-
gedné a piros csatlakozé-kapocs bilincsét.

A hatarolovezeték lefektetését kovetéen, azt viss-

za kell vezetni a tolt6allomasba, at kell vezetni a Els6 inditas gombot.’ B yiré véletylensgerﬂen mozog a
késziiléken, és csatlakoztatni a fekete csatlako- . A kezel6panel jelsz6 megadasat kéri. Az alapértelmezett PIN | 2. A kezdéshez zarja le a | kertben, és minden alkalommal
z6hoz. -kod AAAA. fedelet. megvaltoztatjia az iranyat, ami-

A toltéallomas masik oldalan vezesse at a tapka-
belt.

Figyeljen a kabelcsatlakozokra, amelyek jeldlés-
sel vannak ellatva a megfelelé csatlakoztatas
érdekében.

Helyezze be a tapkabelt a helyére.

A hatéroléhuzalnak egyenesnek kell
lennie, legalabb az elsé 2 méteren.
Ez lehetévé teszi, hogy a robotflinyird
kénnyen visszatérhessen a toltéallo-
mashoz.

Helyezze a hatarolohuzal-csapokat
egymastol korilbeliil 1 méternyi tavol-
sagra egyenletes fellleten, és 30-50
cm-re a kanyaroknal és sarkoknal.
Akadalyok megléte és az egyenetlen
talajon torténd rogzités, nagyobb sza-
mu csap igénybevételéhez vezet.

A hatérolohuzalnak feszesnek kell len-
nie. Amennyiben a hatéroléhuzal laza,
ugy nagyobb a valészinlisége annak,
hogy a rajta athajto flinyir6 elvagja azt.

Amennyiben a hataroléhuzal mér-
sékelten mély gyep bemélyedésen
megy keresztil, ugy a huzal a tala-
jszinten szilikséges rogzitéséhez, na-
gyobb szamu hataroldhuzal-csapra
lesz szilkség; kilénben a robotfiinyird
elvaghatja azt.

A robotflinyiré6 miikodtetése

Helyezze a robotflinyiré a tdltéallomasra ugy,
hogy a kerekek a bilincseken legyenek, a két
toltdé rud pedig behatoljon a robotflinyird eliilsé
részébe.

MEGJEGYZES: A robotfinyirét legalabb 70%-ra
fel kell tolteni, miel6tt elhagyna a toltéallomast.

Nyomja meg a STOP gombot.

A vagasi magassag beallitasa

1.
2.

Nyissa ki a fogantyd fedelét.
Allitsa be a vagasi magassagot. A magassag 2,5 cm-tdl,
egészen 5,5 cm-ig allithato, a bedllité gomb segitségével.

TEVEKENYSEGEK
Allitsa be a vagasi magassagot

.

Amikor a szezon elsé nyirasat végzi, vagy hosszu, vastag és
nedves flivel dolgozik, hasznalja a maximalis beallitast (5,5
cm).

Fokozatosan csokkentse a magassagot a kivant szintre, min-
daddig amig a teljes teriletet flimagassaga egyenletessé nem
valik. A folyamat tobb napot vagy heteket is igénybe vehet.
Amennyiben a hataroléhuzalt a kert felszinéhez rogzitik, és
nem bedssak, hasznos lehet hagyni, hogy az elsillyedjen a
gyep felszine ala. Javasoljuk, hogy ebben az idészakban a ro-
botflinyiré pengéit tartsuk emelt helyzetben.

MEGJEGYZES: A fiinyiras elsé néhany napjaban a pazsiton egyenet-
len foltok és csikok keletkezhetnek, attél fliggéen, hogy mely teriile-
teken kaszalt mar a robot. Ez normalis, és a pazsit egyenletes lesz
néhany nappal azutan, hogy a robotfiinyird lefedi az egész teriiletet.

Amikor megnyomja a start gombot és becsukja a fedelet, a fin-
yiré korbejarja a kertletet a hataroléhuzal mentén, majd vélet-
len irdnyu flnyirasba kezd.

Az els6 néhany menet utan a gyep rendetlennek és befejezet-
lennek tlinik majd, de ez normalis. A robotflinyiré tébbstori atha-
ladasat kovetden a pazsit kiegyenlitédik. De a helyszin zonazas
és spiralis kaszalas igénybevételével rovidebb id6 alatt elérheti
a kivant hatast.

Elinyirés az 0j szezonban

.

A flinyirasi id6szakok sziinetében, amikor a robotfiinyirét nem
hasznaljak (a téli hdnapokban), a pazsit apolatlanna és benétté
valhat. Ezért az Uj szezon kezdetén ellendrizze a robotflinyird
palyajat és haritsa el a problémas terlleteket.

Estado

Significado

Modo de espera

El cortacésped esta listo para trabajar

Segado

El cortacésped estd segado automatica-
mente
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1. Tartsa lenyomva a
kapcsolé gombot harom
masodpercen keresztll.

2. irja be négyjegy(i PIN-k6-
dot (az alapértelmezett
PIN-kod: AAAA).

3. A robotfilinyiré készenléti
allapotban varja a tovabbi
utasitasokat.

Kik 1a

Ol ))(a))
[ ) () ]

P

Tartsa lenyomva a kapcsold
gombot harom masodpercen
keresztiil.

A nyiras elinditasa

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing

1. Nyomja meg a START

MEGJEGYZES: Ha az akku-
mulator toltottsége  70% ala
csOkken, a robotflinyiré készen-
léti allapotba kerll, és 90%-ra
toltédik. Ha a toltdttség keve-
sebb, mint 30%, a robotflinyiré
visszatér a toltéallomasra tol-
tédni.

A flnyirasi médban a robotflin-

kor megérinti a hataroléhuzalt.

A munkaidd beallitasa

Ez a bedllitds hatarozza meg, hogy a robotflinyiré mennyi ideig marad
aktiv. Ez az id6 a toltési id6t is tartalmazza.

<]  Mowingtime  [OK

X hour (s)

Corte puntual El cortacésped esta cortado en espiral

Példaul, ha az id6 6szesen 8 6ra, és a robotflinyiré 20:00 érakor indul,

Ezt kdvetéen csavarja be a kiils6 gy(r(it, ho
! % v akkor 4:00 érakor fejezi be a munkat. Ez id6 alatt a flinyiré egy éran

régzitse a kébelt, és megakadalyozza a viz be- Valviendo El cortacésped vuelve a la estacion Keresztil filvet nyir, majd két oran keresztiil 16ltdik, még egy orét fi
jutasat. y y .
! Cargando El cortacésped se esta cargando Yet .n_yl'r,__ké"\ <:>rén kfzreszti]lntél_tédik, ismét ’ﬁ]vet ny.l'r egy oran keresztll,
Ez megnyitja a kezel6panelt és az LCD-kijelz6t. és Ujrat6ltédik a kovetkezd ciklusban valé hasznalatra.
Carga para El cortacésped se esta cargando y continua- . . o
trabajar ré el programa cuando esté cargado 1. Nyomja meg az OK gombot az 1. almeniibe valé belépéshez.
Miut3 BltGallomas teli tlakoztat 2. A 2. almeniibe val6 belépéshez valassza a SETTING lehet6-
iutan @ loltgatomas tejesen csatiakoziatva Parada de El cortacésped se detiene manualmente séget.
Iett,’ro’gz!tenle kell agt a melleke!a négy csavar emergencia 3. Valassza ki a WORK TIME lehetéséget.
segitsegével. A melliékelt hatlapfeji csavarkules 4. Allitsa be a munkaidét a FEL és LE gombokkal (alapértelmezés
Iehetove teszi, hog"y S:ze_ket bl;tonsagosan meg- Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolo- E o i e szerint ez 8 6ra).
huzza. Meg kell gy5zédnie arrdl, hogy a csavarok gombot (1) harom méasodpercen at, az LCD kijel- rror cortacésped no puede funcionar 5. Nyomja meg az OK gombot a beallitds megerdsitéséhez.

mind a helyiikén vannak és egy sikban vannak a
téltéallomassal.

MEGJEGYZES: A kiallé csavarok akadalyozhat-
jak a robotflinyird helyes elhelyezését.

z6 bekapcsolasahoz.

Actualizacion del
firmware

El cortacésped se esta actualizando
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A robotfiinyiré leéllitasa a fiinyirasi ciklus alatt

Leallitas

Vi

Vi érés a toltdallomasra

! lok

Continue working?

20:20 Oct. 19 98%mm ..

| =8

Returning

1.Nyomja meg a STOP gombot.
2.Arobotflinyiré azonnal leall, és
a kezel6panel ajtaja kinyilik.
3.Vészledllitas Gzenet megjele-
nik meg az LCD kijelz6n.
4.Nyomja meg az OK vagy a RE-
TURN gombot.

5.Irja be PIN-kodjat.

MEGJEGYZES:  Amennyiben
a robotflinyir6 a STOP gomb
megnyomasakor mukodott, a
,Continue to work?” lizenet je-
lenik meg az kijelzén. Ekkor az
OK gombra kattintva folytathatja
a robotflinyiré félbeszakitott fe-
ladatanak végrehajtasat, vagy
a RETURN gombra kattintva
lemondhatja azt

1.Nyomja meg és tartsa lenyom-
va a HOME gombot harom ma-
sodpercen keresztiil.

2. Majd zarja le a fedelet, ekkor
a robotfiinyird visszatér a toltéa-
llomashoz.

Toltés

1. Helyezze a robotflinyirét a téltéallomasra (vagy tartsa lenyom-
va a HOME gombot harom masodpercen keresztiil).

2. A robotflinyiré 100%-ig feltoltédik, majd készenléti Gzemmaddba
kapcsol.

3. A robotfiinyiré folytatja a toltést, amint az akkumulator téltéttsé-

ge 75%ala csokken.

A robotflinyiré a toltéallomason toltédik két tolté rud segitségével.
Ezek a robotfiinyiré eliilsé részébe kell behatoljanak. Gy6zédjon meg
arrol, hogy a nyilasok mentesek a térmeléktdl és/vagy mas akadalyok-
tél, és hogy a robotflinyiré a megfelelé palyat kdveti, amikor a tolt6a-
llomashoz kézeledik. Az egyenetlen feljaréfellilet miatt a robotflinyiré
nem tud majd megfeleléen csatlakozni a toltésre. Ebben az esetben
fontolja meg a talaj kiegyengetését vagy a toltéallomas megfelelébb

helyre torténé athelyezését.

Menetrend

1. Nyomja meg az OK gombot az 1. almeniibe valé belépéshez.

2. Valassza ki az SCHEDULE (Utemezés) lehetéséget.

3. Nyomja meg az OK gombot a kivant nap kivalasztasahoz.

4 AFEL, LE, BALRA és JOBBRA gombokkal llitsa be a kezdési
és befejezési idot.

5. Nyomja meg az OK gombot a nap beallitdisanak megerdsité-
séhez.

6. Ismételje meg a 3. és 5. Iépést a heti menetrend elkészité-
séhez.

7 Nyomja meg az OK gombot a heti menetrend megerésitéséhez.

Ez lehetévé teszi, az On szamara, a flinyiras iitemezésének modosi-
tasat a hét kiilonbozé napjain, példaul ha ki akarja hagyni a kaszalast
egy bizonyos napon, vagy ha mas tervezett kerti tevékenységek za-
varhatjak majd a normal flinyirast a normal napi menetrend szerint.

Zonazas
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On egfeliebb 6t zénat hozhat
letre a kertjében. Ez lehetévé
teszi, hogy azonositsa kertje
azon terileteit, amelyek tobb
vagy kevesebb figyelmet igén-
yelnek. A zéna a hatéroléveze-
ték és a bazisallomas kozotti
tavolsagnak megfeleléen van
beallitva. A tavolsagnak 0 és 500
m kozétt kell lennie, és az dssze-
sitett szazalékoknak 100%-nak
kell lennilk; ellenkez6 esetben a
beallitds nem lehetséges.

PIN-kéd

PIN-kéd megvaltoztatasa

Enter PIN Code

DOWN="B'
RIGHT="D'

uP="A’
LEFT="C"

Old
New : _
Cfm

Helyszini flinyiras

20:13 Oct. 19 98%mm ..

Mowing

1.Telepitse a robotflinyirét a
kertbe.

2.Nyomja meg az OK gombot
az 1. almenibe val6 belépés-
hez.

3.Vélassza ki a “spot mode”
lehet6séget.

A kezdéshez zarja le a fe-
delet.

A robotflinyirét a kerileten bell
lehet elhelyezni, és a helyszinen
torténé kaszalas kivalasztasakor
viszonylag egyenletes spiralban
fog mikodni 5 percen keresztil. Ez
akkor hasznos, ha egy adott teriile-
tet szeretne megtisztitani, vagy
gyorsabban szeretné eltavolitani a
flivet az elsé flinyiras soran.

1.A PIN-kédot bekapcsolas utan
kell megadni. A hibaallapot tor-
lése és a PIN-kéd megvaltozta-
tasa elétt nyomja meg a STOP
gombot.

2.Amennyiben a PIN-kédot he-
lytelentll adta meg, a kijelzén a
PIN WRONG, PLEASE RETRY
(izenet jelenik meg.

3.Ha a PIN -kédot haromszor
hibasan adta meg, a kkijelz6 15
masodpercre lezar. Ha ujbdl he-
lytelen bevitelt ad meg, a letiltasi
idé megduplazaédik.

1.Nyomja meg az OK gombot az
1. almenlbe valo6 belépéshez.

2. A 2. almenibe vald belépés-
hez vélassza a SETTING lehe-
téséget.

3.Vélassza ki a CHANGE PIN
lehet&séget.

4.irja be az eredeti PIN-kédot.
5.Irja be az uj PIN-kédot.

6.Adja meg Ujra az Uj PIN-kdédot.
7.Nyomja meg az OK gombot a
megerdsitéshez.

MEGJEGYZES:  Amennyiben
a jelszavak nem egyeznek, az
LNEW PASSWORDS DO NOT
MATCH” Uzenet jelenik meg a
kijelzén.

LED fény a tolt6allo-

Allapot

Folyamatos piros fény

A hataroldhuzal megseérult

Villogé kék fény

A robotflinyiré toltédik

Folyamatos kék fény

Normal hurok jel vagy teljes toltottség

Gyari beallitasok visszaa-
llitasa

Hibanaplo

Miikodési mod esében

oK

Disable

vEEE

[ok

Reset to Factory
mode?

=] 4

0-19 20.03

1.4
FAULT_LIFTED

2.2020-10- 19 20:03
FAULT OUTSIDE_AREA

fog miikodik.

mode).

Az es6 mdd hatarozza meg, hogy esé esetén a flnyird kikapcsol-e.
Ha ez az zemmdd le van tiltva, akkor a flinyird esében is tovabb

FIGYELMEZTETES! Ne kapcsolja be a késziiléket erés esében
vagy viharban. A nedves fii tovabbi terhet r6 a robotfiinyiréra, és
leroviditheti a flinyirasi id6t. Bizonyos esetekben eléfordulhat, hogy
es6ben a robotfiinyiré nem tér vissza a toéltéallomasra.

1.Nyomja meg az OK gombot az 1. almenibe val6 belépéshez.
2.A 2. almeniibe valé belépéshez valassza a SETTING lehetéséget.
3.Vélassza ki a RAIN MODE lehetdséget.

4.A FEL és LE gombokkal valassza ki az es6 lizemmaodot (rain

Nyomja meg az OK gombot a beallitds megerdsitéséhez.

Nyelv

1d6 és datum

1/1p oK

oK

Date: 206/ 10 /18
Time: 20 : 32

1.Nyomja meg az OK gombot
az 1. almenibe valé belépés-
hez.

2.A 2. almeniibe vald belépés-
hez vélassza a SETTING lehe-
téséget.

3.Vélassza ki a FACTORY RE-
SET lehetéséget.

4.A kijelzén megjelenik a “RE-
SET TO FACTORY MODE?"
lzenet.

Nyomja meg az OK gombot a
megerdsitéshez.

1.Nyomja meg az OK gombot az
1. almenibe val6 belépéshez.
2.2A 2. almeniibe valé belépés-
hez vélassza a SETTING lehe-
téséget.

3.Vélassza ki az INFORMATION
lehet6séget a 3. almenibe vald
belépéshez.

4.Valassza ki az ERROR LOG
lehetéséget.

5.A kijelz6n megjelenik az utolsd
10 bejegyzés (beleértve a datu-
mot, az id6t és a hibalizenetet).

MEGJEGYZES: Meghibasodas
esetén a hibanaplé minden mii-
veletet rogzit, ezért egyarant
hasznos a karbantartasnal és hi-
baelharitasnal.

1.Nyomja meg az OK gombot az
1. almenlbe valé belépéshez.
2.Vélasszon ki egy zonat.
3.Nyomja meg az OK gombot a
kivant zéna kivalasztasahoz.
4.AFEL, LE, BALRA és JOBBRA
gombokkal allitsa be a tavolsa-
got és a szazalékot.

5.Nyomja meg az OK gombot az
egyes zonak megerositéséhez.
6.Ismételie meg a 3-5. lépése-
ket.

Nyomja meg az OK gombot az
Osszes zoéna bedllitdsainak me-

1.Nyomja meg az OK gombot az
1. almentlbe valé belépéshez.
2.A 2. almenilbe valé belépés-
hez vélassza a SETTING lehe-
téséget.

3.Valassza a LANGUAGE lehe-
téséget.

4.A FEL és LE gombokkal vala-
ssza ki a kivant nyelvet.
5.Nyomja meg az OK gombot a
beallitas megerésitéséhez.

gerésitéséhez.

1.Nyomja meg az OK gombot az
1. almenlbe valé belépéshez.
2.A 2. almenilibe valé belépés-
hez vélassza a SETTING lehe-
téséget.

3.Vélassza ki a DATE & TIME
lehetéséget.

4.AFEL, LE, BALRA és JOBBRA
gombokkal allitsa be a datumot
és az idét.

5.Nyomja meg az OK gombot a
beallitas megerdsitéséhez.
MEGJEGYZES: A helyes datum
és id6 bedllitasa biztositja a pon-
tos Utemezést.

Munkanaplo
1. Nyomja meg az OK gombot az 1.

almeniibe valo belépéshez. il 2020 - 10 - 19 20:13}
2. A 2. almeniibe valé belépéshez va- |Spot mowing - 00h00m

lassza a SETTING lehetéséget. 2.2020-10-18 20:13
3. Valassza ki az INFORMATION le-
hetéséget a 3. almeniibe valé be-
lépéshez.

Valassza ki az ERROR LOG lehetGséget.

A kijelz6n megjelenik az utolsé 10 bejegyzés (beleértve a datu-
mot, az id6t, az lzemmaddot és az lizemid6t).

Auto mowing - 00h01m

o s

Energiatakarékossag
Ahattérvilagitas 2 perc mulva kialszik, a robotfiinyiré pedig 8 perc mul-
va, felhasznaloéi beavatkozas nélkiil.

A LED fény
Ahattérvilagitas 2 perc mulva kialszik, a robotfiinyiré pedig 8 perc mul-
va, felhasznaldi beavatkozas nélkl.

Pivot tabla
1.almenii 2.almenii 3.almenii
Helyszini flnyiras
Bedllitas Nyelv Angol
Német
Francia
1d6 és datum
Miikédési mod esében
Munkaid6
A PIN-kéd megvaltoztatasa
Gyari beallitasok visszaa-
llitasa
Informécio Refrerencia
Hibanaplé
Munkanapld
Menetrend
Zéna
TEVEKENYSEGEK
A hatarvezetékek javitasa
A hatérolévezeték megszakadasa

hatarolévezetéket.

vagy sérlilése esetén (amelyet a tol-
téallomason lévé folyamatos piros fény
: jelez), meg kell talalni és ki kell javitani
a sérllés helyét. A javitdshoz hasz-
nalja a mellékelt csatlakozébilincsek
egyikét. El6szor enyhén lazitsa meg a

A csatlakozobilincs két csatornaval
rendelkezik. Helyezze be a vezeték
R egyik végét az egyik csatornaba, a

Y masikat a masikba. A hataroléhuzal-
nak szorosan illeszkednie kell a csat-
lakozobilincs belsejébe, és akar ki is
nyulhat annak masik végén.

kozott.

Egy laposfogd segitségével préselje
Ossze a fém érintkez6t a behelyezett
hatarolovezetékeken. Ez kapcsolatot
teremt a hatarolévezeték két darabja

A hatéroldvezeték egységének visszaallitasa utan a toltéallomas kék
fénye majd folyamatosan vilagit. Amennyiben a téltéallomas tovabbra
is pirosan vilagit, ez azt jelzi, hogy az aramkdrben mas sériilés is kele-
tkezett, amelyet meg kell talalni és ki kell javitani.

32



b
II; O ;II

hasznalddott.

Iranyitassal allitsa be ugy a vagoépengét
(forgassa el vagy forditsa at), hogy mindig
egy éles él és sarok kopjon, amig mind a
négy penge sarok el nem kopik. Cserélje ki
a pengét, ha mar mind a négy negyed el-

nézzenek.

A robotflinyirét a két hatso kerék kozotti fo-
gantyunal fogva hordozza, a pengék kifelé

HIBAELHARITAS

Hibaiizenet

A meghibasodas oka

Hibaelharitas

A robotlinyiré
a behatarolt
teriileten  kivil
van (Mower out-
side)

A robotfiinyiré a beha-
tarolt terrlileten kivdl
talalhato.

Helyezze a robot-
fiinyiré6t a behatarolt
terlilet belsejébe.

A robotfiin-
yirét felemelték
(Mower lifted)

A robotflinyirét a tala-
jszint folé emelték.

Vigye at robotflinyirét a
gyep sik teriiletére.

A robotflinyiré
megdélt (Mower
tilted)

A robotflinyiré tulsago-
san meg van dontve.

Vigye at robotflinyirét a
gyep sik terliletére.

A robotflinyird
felborult (Mower

A robotflinyiré fejjel le-
felé helyzkedik el.

Allitsa vissza a robot-
flinyirét normal helyze-

overturned) tébe.

A robotfiin- | A robotflinyiré akadaly- | Tavolitsa el az akadal-

yir6  beszorult | ba litkdzott. yokat.

(Mower trapped)

A hurokjel el-| A tépegység vagy a | Ellen6rizze, hogy a

veszett  (Loop | vezeték nincs csat- | tApegység, a toltéa-

signal lost) lakoztatva a toltéallo- | llomas és a vezeték
mashoz, vagy a veze- | megfeleléen van-e
ték sériilt. csatlakoztatva. Ke-

resse meg a vezeték
sérllését, és javitsa ki
a csatlakozobilincs se-
gitségével.

1. Kapcsolja ki a robotfiinyirot. Motorhiba (Mo- | Elakadt vagopenge | Tavolitsa el a fiivet
2. Viseljen véd6kesztyit. tor fault) motor vagy huzalmo- |vagy a talajt a va-
3. Forditsa fejjel lefelé a robotflinyirot. tor. A motoraram tul | gészerkezetekrdl és a
4. Helyezze a pengét a felemelt csavar magas. hajto kerekekrél. Vagja
furatéra. le a magas és/vagy tul
slri fuvet egy normal

flinyiréval.

5. Egy mésodik csavarhizé segitségé- Magas hémér- | Az akkumulator hémér- | Varja meg, amig a
vel, tAmassza meg a pengelemezt a séklet (High | séklete tul magas. hémérséklet csokken.
vagopenge beszerelése kdzben. temp)

6. Rogzitse a vagopengét a penge- | | Az  akkumul- | Az akkumulator sérilt. |A sériilt vagy hibas
laphoz egy keresztfeji csavarhtizo tor rendellenes alkatrész  cseréjéhez
segitségével. Felhelyezés utan a allapota (Battery Iépjen kapcsolatba a
vagopenge szabadon kell forong_n. ) abnormal) gyarté tgyfélszolgala-

7. Ismételie meg a miiveletet a tobbi taval.
vagopengével.

. Kerékporgési problémak, amikor a robotflinyiré egy helyben all,

de a kerekek forognak, egyenetlen és/vagy nedves talaj kdve-
tkezményei. Ennek kikliszobolése érdekében talaj hozzaada-
saval egyenlitse ki a terepet. Ugyeljen arra, hogy a gyepet ke-
lI6en viztelenitse, és ne nyirjon erés es6ben, ha a fi vizben all.

. Ha a hatarolovezetékeket rossz csatlakozoba csatlakoztattak
be (emiatt a jel az éramutatd jarasaval megegyezd irdanyba
aramlik, nem pedig az éramutaté jarasaval ellentétes iranyba),
akkor a finyiré hajlamos a hatarolt erlileten kiviil maradni. Ha a
robotfiinyiré allandéan a kijeldlt teriileten kiviil mozog, cserélje
ki a vezetékeket a téltéallomason (vezeték piros csatlakozérol,
a fekete csatlakozodra és forditva).

KARBANTARTAS

. Hetente egyszer ellendrizze és tisztitsa meg a robotflinyirét.

. A robotflinyiré hasznalatdnak megkezdésekor havonta egyszer
ellendrizni kell a pengelemezt, a védélemezt és a vagdpengét.

. Fontos, hogy a pengék és a pengelemez normalisan forogja-
nak.

. A vagopengék élei nem sériilhetnek. A pengék élettartama fligg
a fi, a talaj, a gyep stb. tipusatdl.

. A tompa vagoépengékkel végzett munka gyenge kaszalasi ha-

tékonysagot eredményez, és tébb energiat igényel, ami azt
jelenti, hogy a robotflinyiré egyszerre kevesebb teriiletet fed
majd le.

. Toltse fel teljesen az akkumulatort a szezon végén a téli tarolas
elétt. Ha a tarolasi id6 meghaladta az egy évet, a robotflinyirét
hasznalat el6tt fel kell tolteni.

Téli tarolas

. A robotflinyirét a téli tarolas elétt alaposan meg kell tisztitani.
Tarolas elétt teljesen toltse fel az akkumulatort.

. Tarolja a robotfiinyirét szezonalis tarolasnal szaraz, fagyallo
helyen; ajanlott a készlléket eredeti csomagolasaban tarolni.

. A hatéaroldhuzal a gyepen hagyhatd. A t6ltéallomas levalaszta-
sakor védje a hatarolévezeték végét a nedvességtdl szigeteld
szalaggal.

Téli tarolas utan

. Hasznalat elétt ellendrizze, hogy a robotflinyiroé, a hatarolé-
vezeték és a toltd rudak tisztédk-e. Amennyiben a toltérudak
rozsdasnak tlnnek, tisztitsa meg 6ket csiszolépapirral vagy
megfeleld csiszolévaszonnal.

. Ellenérizze, hogy a robotfiinyiréba taplalt id6 és a datum he-
lyesek-e.

. Ellendrizze a vagopengék allapotat, sziikség esetén elendrizze
azokat.

. Ellendrizze a vagopengék és a pengelemez szabad forgasat.

FIGYELMEZTETES! Viseljen véddkeszty(it a vagopenge kezelésekor,
tisztitasakor vagy cseréjekor. A kdrosodas kockazatanak csokkentése
érdekében feltétlenil tavolitsa el a biztonsagi kulcsot, amikor a robot-
flinyirot nem hasznalja, vagy amikor szallitja, szervizeli és/vagy tarolja
a késziiléket.

REF. 52598

PYKOBOACTBO NO 3KCMNYATALUU

OMWUCAHUE U3OENUA

370 ycTPONCTBO NpeAcTaBnseT coboi aBTOHOMHOrO po6oTa, NCNoNb3yeMoro
[NS KOLIEHWs rasoHa. [1OMMMO aBTOHOMHOCTW, YCTPOWCTBO YAOGHO B
XpaHeHuu n pabotaet 6e3 npoeoaa.

OBLUME YKA3AHUA MO TEXHUKE BE3OMACHOCTU

MPEOYMNPEXXOEHWE! O3HakoMbTeCh C NepevncreHHbIMI HUXKe Npasunamu

TexHuku GesonacHocTu. HecobniogeHue [aHHbIX MpaBui MOXET CTaTb

NPUYMHON MOPAXEHUsI BMEKTPUYECKUM TOKOM, BO3HUKHOBEHUS noxapa u/

VINK TSHKenbIX TPaBM.

. [lepxuTe pyku 1 HOrV Ha Ge30MacHOM PacCTOSIHUM OT BPaLLAOLLLEroCst
nes3Busi; B MPOTUBHOM CIlyyae CyLIECTBYET OMacHOCTb OTpe3aHust
nanbLeB PyK UK HOT.

. PoGoT-rasoHokocunka Bcerga A0MKeH HaXxoAUTbCs Ha 3emrie. HaknoH
WNU NObEM Ta30HOKOCUITKA MOXET MPUBECTU K BbiGpachiBaHMiO
KaMHen.

. Cnepgute 3a Tem, 4TOObl AETW W MPOXOXWE HaXoOAUNWUChb Ha

6e3onacHoM paccTosiHUM (He MeHee 5 MeTpoB).

. MposepbTe  obnacts, rge Gymer  wucnonb3oBaTbesi  poboT-
rasoHoKocUrIka, 1 ybepute Bce npeaMeTsl, KOTOpble MOTYT 3aCTpsiTh
B ra3oHOKOCUIKE WNW GbiTb €ii OTGPOLLEHBI, Hanpumep, nanku n
KaMHMU.

. He ytunuaupyiite onekTpuyeckne OTXoabl BMECTE C GbITOBbIMM
otxogamu. Mo Bonpocam nepepaboTkv obpaljantecb B MECTHble
opraHbl BNacTu.

. He esauTe Bepxom Ha poGoTe-ra3oHOKOCUIIKE, He NO3BOMAINTE 3TOro
fenatb AeTSM UMW JOMALLUHAM XWBOTHBIM U HE KNaJuTe HUYEro Ha
POGOTa-ra30HOKOCUITKY UMK 3apAAHYI0 CTaHLMIO.

. Mcnonb3yite po6oTa-ra3oHOKOCHIIKY TOMbKO Ha TpaBe W ra3oHax.

. He wncnonbayitte poGoTa-ra3oHOKOCUITKY NpW YTOMAEHUM Wnn nof
BO3/E/CTBNEM HAPKOTUKOB, anKOrofist UM NeKapCTBEHHBIX CPE/ICTB.

. Mcnonb3yiite cpeacTBa  MHOMBUAYarbHOWM 3alinThl, Hanpuvep,

3aLLMTHbIE 04K, 3aLLUTHYIO 06YBb C MPOTUBOCKOMb3SALLEN NOAOLIBON
1 MPOYHbIE NEPYATKM, [TIS CHKEHWS pUCKa TTNYHBIX TPABM.

. OpeBaiiTecb COOTBETCTBEHHO. He HapeBaiite cBoboaHylo oaexay
VN1 cBUCAlOLLME OBENMPHBbIE YKPALLEHUs W [epXuTe BOJOCHI,
ofexay W nepyatkn Ha Ge3onacHOM pPacCTOSHUM OT MOABWKHbBIX

yacTen.

. M3beraitte ucnonb3oBaHus pobOTa-rasoHOKOCUIKM  Ha  MOKpOWN
Tpase.

. He wucnonbayitTe  po6oTa-rasoHOKOCUIKy BO  B3pbIBOONACHON
aTmMocchepe, Hanpumep, B NPUCYTCTBUN TOPKOYUX XUAKOCTEN, rasos
Wnm Nbinu.

. Mepen  vcnonb3oBaHnem  po6OTa-ra3oHOKOCUIKM  MpOBEpLTE

YCTPOWCTBO Ha MpeaMeT WM3HOCa U MOBPEXAEHUI W BbIMOMHUTE
Heo6X0AUMbI PEMOHT UMK 3amMeHy.

. He  wncnombayiiTe  poGOTa-ra3oHOKOCUIKY — MpU  HapyLUeHU
KOMMIEKTaLMN UMW HANUYNN HECAHKLIMOHMPOBAHHBIX U3MEHEHNI.

. Mepen BbINONHeHMeM MOGbIX  OMepauuii UM TEXHUYECKOro
o6CnyxuBaHus n3fenus  ybeantech, 4TO Ne3BMEe NONHOCTbIO
OCTaHOBMIOCh.

. Ecrnu  poGoT-ra3oHoKoCHrka  CUMbHO — BUGPUPYET,  MOMHOCTbIO
OCTaHOBUTE ABUraTenb U ONPeAenATe NpUUnHY.

. He wcnonbayiite po6oTa-rasoHokocunky, ecnu kHorika STOP He
pabotaeT.

. Bcerga oTknioyaiTe U3enne, ecri OHo He UCMONb3yeTes.

. He nepeHocuTe 3apsaHylo CTaHUMIO UnM poGOTa-ra3oHOKOCUIKY
MOKPbIMI PyKamut.

. PerynsipHo npoBepsniTe 3apsiaHyl0 CTaHLMK NUTaHUs Ha npeameT
YXY[ALEHNS Ka4ecTBa UMK CTapeHus.

. Heobxoaumo perynsipHo npoBepsTb poBGoTa-ra3aoHOKOCUIKY 1 ee

3apsaHyro CTaHUMIO U yaanaTe BECb MyCOp U NPensaTCTBUA.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKKU

EMKOCTb @KKYMYMATOPA ...
Mnowaap KoweHns .
Bpewms pabotbl
Bpems 3apagku
BxopaHoe HanpsbkeHne
BbIXOHOE HanpshkeHue .
MoTpebrsiemas MOLHOCTb,
LYM o,
BopoHenpoHnuaemocTb............
BbicoTa pesku ..
LLnpnHa pesku .
CKopoCTb BpalleHUs nessus ...
CKOpOCTb [IBUKEHUS ...
PasMep .......ccccoevrrenns

Tvn gBUraTens........cccceuvvvnnns
MaCCA ..o 7,5 kr

100-240 B nepemeHHoro Toka, ~ 50/60 Iy
.. 15-25,5 B noct. Toka

MEPEYEHb AETANEN

OrpaHuunTenbHblii nposoa (150 m)
KomblWwkn  ANst  OrpaHU4nNTENbHOMO
npoesoaa (x150)

BWHT Ans 3akpenneHus 3apsigHoi
cTaHuuu (x4)

Nessust (x9)

BuHTbI nessuit (x10)

Baxum [ns CKpenneHus NpoBOAOB
(x4) ;
WcTouHuk nutanus (x1) R
LLlecTurpaHHbiIii ktoy (x1)
BapsigHble CTEPXHU (X2)
BapsigHas cTaHums (x1)
Po6ot-razoHokocunka

N

L

ook

S ©oo~
o T

KHonka STOP
BapsgHas cTaHUMs
3apgHee Koneco
KpbliLika pyyku

Eal ad it

NAHENb YNPABJIEHUA

Bpews, nata,
Gatapes

Cratyc
Kionka RETURN

Kronka
AMEKTPONMTaHMS:
Bxniouenne/
BLIKIKO4EHIE NUTaHMS.

@ » BIAEE—
— T EEE

[ Knonka OK/MENU

Khonka START:

| Kuonku BBEPX, BHU3, BIIEBO,
Hauano KoweHws. BMPABO

A, B, C, D ans seopa PIN-kopa.

L___ Kuonka STOP:
BicTpeHKan ocTaHoBKa
oTKpbITUE NioKa NaHeny

ynpasneHusi

Kronka HOME:
Bosspar Ha
CTaHuuio

NOAroTOBKA FA30OHA

BapsigHas

Min 30cm cranups
< Mpotue Yacosoi ﬁ
T cTpenku
hrree B
Min 2m
Min 30cm
N

Min 12m

[nsa paboTbl rasoHokocunke Tpebyetcs Min 12m

OrpaHN4MTENbHBIA NPOBOZ, MPONOXEHHBIN
no 3amkHyToi cxeme. MpoBoa comepxut
cnabbii BNEKTPUYECKUin curHan,
KOTOPBIil FA30HOKOCUIIKA WMCMOMb3yeT Anst

onpefeneHus rpaHnLbl B caay. Max 15cm

OrpaHuynTenbHbI
\ nposof

Y
MpoTus yacosoit 7/
CTpenku

Z
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v/ v X X X

Tynble Kpusble He Bes Bes
yrbl nepecekavTe nNpAMbIX OCTPbIX
nposoga yrmnos yrnos

¢=jim = miomm = = i=s] B kopoGke HaxoauTca ygoGHas nuHeiika,
KoTopas no3sonut Bam oTmeputb 35 cm

Bokpyr Bawero caga.

. Po6oT-razoHokocunka ByaeT U3MEHSTb TPAEKTOPUIO [ABUXEHUS Npn
KOHTaKTe C NpegMeTamu, BKIoYast:
- CtonGbl 1 onopbl (Hanpumep, 6enbeBbiX BEPEBOK)
- 3abopbl 1 CTEHKN BOKPYT iepeBbER
. PoGoT-rasoHokocunka — AOmkeH —ocTaBaTbCA  Ha
paccTosiHWM OT:
- Kpaes Bblemok
- [lepeBbeB C OTKPbITLIMU KOPHAMU
- Knym6
- Mpynos 1 Bogoemos
- CNNLLIKOM HEPOBHbIX NOBEPXHOCTEN

6e30mnacHom

I'Ipoeon A0ImkKeH 6bITb HaTaHYyT W He [OO/KeH 3anyTbiBaTbCA Wnu
nepekpy4yuBaTbCs. B noeane, ecnu 3eMns UMeeT CUMbHYK HEpPOBHOCTb,
NpoBoA MOXeET BbiTb MOMelleH Ha rmybuHe Ao 40 MM NoA NMOBEPXHOCTHIO
W 3aKkpensieH C NMOMOLLbK KOfblleK. OTO MOXHO C NErkoCcTbl BbINOMHUTE
C MOMOLLBI WHCTPyMeHTa Ans obpaboTku KpOMOK BpyyHyt. Ecnu ato
HexenarenbHO v HeBO3MOXHO, NPOBOA AOIMKEH 6bITb NPOYHO 3aKpenneH
Ha KOMbIWKax BOKPYr caja C pacCToOAHUEM MeXay KOoMbllwkaMn He meHee 1
M; NpU 3TOM AO0SMKHO obecneunBaTbCcs HaTshkeHVe kabens Ans ero 3awnTbl
OT NepepesaHnst POGOTOM-ra30HOKOCUITKOM, OCOBEHHO Ha yrax 1 HepOBHON
roBepxHocTU. Kaberb A0OMKeH pacnonaratbCs Ha paccTosiHUM He MeHee 35
CM OT KPOMKW caja, NockonbKy poboT-rasoHoKocunka ByaeT HaBucaTb Hap
NPOBOAOM, NPY ATOM He Nepeeaxas Yepes Hero.

Ha yrnax kaGenb cneayeT npoknagbiBate He MOA OCTPbIM UMK MPSIMbIM
YIioM, @ C MOMOLLbIO psifa TymbiX YIMOB. [@30HOKOCWNKa CnocoGHa
ynaBnvBaTh CuUrHan oT NpoBoAa Ha pacctosiHuu Ao 18 metpos. Obpatute
BHUMaHWe, YTO M3-3a TaKOWM KOH(UrypaLmmu Tpasa Ha HEKOTOPbIX y4acTkax
rasoHa (HanpuMep, CHapyxu KpPOMOK nepumeTpa) He GydeT CKoLueHa.
Mx MoxHO o06paotatb C MOMOLLUbK MOAXOASLEro YCTPOWUCTBa AnSs
noacTpuraHus Tpaebl. Ecnn 3emnsi B MecTe Npoknagku kabensi Crukom
cyxasl, a Mo4Ba CIMLIKOM XecTkas W3-3a HeaocTaTka AOXAEN, nepef
NPOKNaAKoA  OTPaHUYMUTENBHOTO MPOBOAA PEKOMEHAYETCS  TLIATErNbHO
nonuTh cag.

YcTpaHute npobnemHble 30HbI Unu nsberaiTe ux
Ob6pallaiiTe BHUMaHWe Ha PUCYHKU HWxe; n3berainte nperpaj, Hanpumep,
ApeBeCHbIX KOpHeﬁ Ha rasoHe.

Mpy HanU4UK BLICTYNAIOLLETO KOPHS AepeBa
B 06nactv KoleHns OH O6yaer CcnyxuTb
nperpazoii Anst ra30HOKOCUITKN.

OpHO 13 peLLeHuit 3aKmnioYaeTcs B NpoKnaake
nepumMeTpa BOKPYr KOPHS AepeBsa; npu 3ToM
Tpasa B 3Toil o6nacTtu He ByaeT ckolleHa.

B kayecTBe anbTepHaT1BbI MOXHO Noape3aTh
KOPeHb [iepeBa nuron n

3ackinarhb N1to6yH0 Nony4MBLLYOCS
HEPOBHOCTb, @ 3aTeM NPONOXUTb

NepuUMETP BOKPYT Hee.

O6paTTe BHUMAaHUE Ha PUCYHKW HKe; usberaiite W3MULLIHE HEPOBHbIX
obnacTeii rasoHa.

[ocTaTouHoe yrnyGrneHve B MOBEPXHOCTW
Bawero rasoHa Takke MOXET Bbl3BaTb
npo6nembl, NpUBOAS K MOTEpe CLenmneHus
Konecamu ra3oHOKOCUITKU U ee CKONBXEHUIO.

Ecnn Bbl He xoTute nponyckate 3TOT
Yy4acTokK, ny4we BCero 3acbinatb ero 3emnen,
YNNOTHUTbL U 3aceATb Tpasoﬁ 3aHOoBO.

Ecnu  obnacTe  HaxoguTCA  Ha  NUHWKU
nepumeTpa, Ha Hell MOXHO 3aKpenuTb NPoBOA
KonbllKaMu 06bl4HbIM 0Bpa3om. Ecnu oHa
HaxoAuTCs B 30He KOLUEHWsi, oHa Gornblue He
[I0MXHa NpeACTaBnATL Npobremy.

Mpu KkOHTaKkTe C 0COBO BbLICOKOW TpaBoW

I “ ra3oHOKOCHUNKa MOXET MNpuHATL ee  3a
| \ nperpagy w3-3a  cpabatbiBaHWsi  CBOEro
patyvka  npensTcTBuiA. NS HopmanbHoW

paboTbl ra30HOKOCUIKI HEOGXOANUMO CHavana
YKOpOTUTb TpaBy /10 JOCTATOMHOTO YPOBHSI.

CBOPKA
YcTaHoBKa 3apaAHON CTaHLMKU

Haligute Mmecto ¢ pgocTynom K
anekTpoceTy, ybeauBWUCL, YTO
poboT-razoHokocunka MOXET
BbleXaTb W3 3apsAHON CTaHUMM No
HanpaBneHuio  MPOTUB  YacoBOW
cTpenku. He 3akpennsiite nnactuHy
Ha 3TOM 3Tane.

OBecnexisTe AnMHY NPAMOT MHUM
NEpUMETPa He MeHee 2 M nepef 3apAaHO/
CTanwuelt 1 30 cM 3a Hedi.

t BapsgHasi cTaHuusi [orkHa ObiTb
L] YCTaHOBIeEHa Ha NIoCKOM HaeXHO
Safe power souree NOBEPXHOCTH, obecneudmBatoleit

3aLLUMTY OT CNy4aiiHOro ABWXEHUS.
Mpn ycTaHOBKE Ha HeycTOW4MBYIO
KPOMKY OHa MOXET 0BpYLLMTLCS, YTO
npVAET K HapyLIEHWIO MOMOXEHNs!
3apsiAHON CTAHUMM U NOSIBNEHUIO
npobnem npu 3apsigke pobota-
ra3oHOKOCHITKM.

[MecTo ycTaHoBKv AOMKHO pacnonararses Ha

He Gonee 5 m o

IMCTOMHYIKA NWTaHYR — SAULLEHHOM OT MOTOAHBIX
VGOt HapyKHOI POIETKM MMM BHYTPEHHE!
IposeTiut (Hanpumep, & rapase).

MPEAYMPEXOEHWE! Nexawue kabenu npeactaBnsitoT yrposy nageHus.
CobntopaitTe OCTOPOXXHOCTbL NPy BbIGOpe MecTa yCTaHOBKU.

OrpaHuynTenbHbIN NPOBOA BXOAWUT B NEPEaHIo0
CTOpPOHY (1) 3apsigHOM CTaHUMM W BbIXOAUT U3
3afiHel CTOPOHBI (2).

BcTaBbTe OrpaHuMuMTENbHBI NMPOBOA, B TpybKy B
nepenHeit yactu (1) 3apsagHoi cTaHumu.
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MpoBoa  AomkeH
ycTpoicTBa (2).

BbIXOAUTb U3  3afHein vactu

CHumunTe nnacTUKoBYyO OGOJ'IOLIKy C KOHUa nposoja
nepen ero noOAKMt4YeHneMm. 3arubaHuve npoeoaos
nocne nx OTKpbITUS nossonser obecneunTb
Hagnexatlee coeguHeHue.

YCTaHOBUTE  KpbILLKy OBGpaTtHO Ha MecTo, 4TOGbl
3alLMTUTL NPOBOAA W COEAMHEHUS OT nonapaHus
BOAbI.

estado 150

Y6eavBLIMCh, 4TO MPOBOA  MUTAHWA  W3BMEYeH
U3 po3eTkW, BKPYTWTE [Ba 3apsiAHbIX CTEPXHS B
OTBEPCTUS MPSMO MOZ, KPbILLKOV Ga30BO CTaHLM.

3apﬂ,qHaﬂ CTaHUuMs UMeeT KpbIWKY B SEFLHBI}'I Yyactn
(obo3HaveHa cepbiM), KOTOpasi OTKPLIBAETCS BNEPEA.

HapaBuTe Ha KpbILKY 3apsigHOM CTaHuuu, 4TOGbI
OTKPbITb JOCTYN K KNEMMaMm A7si MOAKMO4EeHMS.

TOANPYKUHEHHYIO KNEMMY HEOBXOANMO MPUNOAHSTL,
4TOBbI OTKPLITL OTBEPCTUE; YBEAUTECH, YTO MPOBOA
NONMHOCTbIO0
BCTaBNeH
KNemMMbl.

nepes pasxatMem 3axuma KpacHoW

Mocne 3aBepLUeHNst pa3MeLLEHNs OrPaHNYUTENBHOMO
npoBoja ero HeobXxoauMO BepHYTb K 3apsigHOW
CTaHLMK, NPOBECTM Yepes YCTPOMCTBO U NOAKMIOYUTL
K YepHoM Knemme.

MpoBeauTe NPOBOA NUTAHUS Yepes [pYrylo CTOPOHY
6a30B0W CTaHUMM.

OGpallaiiTe BHMMaHWe Ha Kpennenus kabenei,
KOTOpble OCHalleHbl pa3meTkold Ans obecneyeHus
NPaBUNbHOro NOAKIMKYEHUS.

YcTaHoBUTe kabenb NUTaHWsi Ha MecTo.

B3aTeM 3akpyTuTe BHELLHee KOombLo, YTOBbI 3akpenuTb
kabenb v NpeaoTBPaTUTL NonagaHve Boabl.

ocne MomnHoro noAknwyeHns 6a3oBoii cTaHumKU Bl
MoXeTe 3achuKCUpoBaTb €e C MOMOLLLIO YeTblpex
MaywmMx B KOMMNeKkTe  BWHTOB.  Mcnonb3ayiite
BXOASALNA B KOMMMEKT  LIECTUrPaHHbIA  KITioY,
4YTOObI HAZEXHO WX 3aKPyTWUTb, OBECneymB, YTO OHU
MOSIHOCTBIO BOLUMW BHYTPb W HAXOAATCS 3anoAnuuo ¢
6a3oBoii cTaHUMen.

NMPUMEYAHWE: BbicTynatowme BWHTbI  MOryT
nomeLarb npaBuUibHOMY pacnonoxexHno
ra30HOKOCHITKM.

ﬂpoxna,ql(a orpaHu4uUTenbHOro nposoaa

+Min2m s

MpoBog pomkeH ObiTb  NpsAMbIM - Ha
paccTtosiHuM  He  MeHee MnepBbiX 2
MeTpoB. JTO MO3BOMISIET rA30HOKOCUIIKE
C NErkocTblo BO3BPALLATLCS K 3apsifHON
cTaHuun.

4|

Pacnonaraiite KOmnbIlKM Ha PaccTosHWK
okono 1 MeTpa Ha pPOBHOW NOBEPXHOCTW
n ot 30 go 50 cm Ha um3rmbax u yrnax.
BakpenneHune Ha HEpOBHOI 3emne U Npu
Hanuuuu nperpag TpebyeT Gonbluero
KOnuyecTBa KOMbILWKOB.

OrpaHuymnTenbHbIN npoBoA  AOMKEeH
ObITb HaTaHyT. [pu ocnabneHum oH ¢
GonblUOi  BEPOSITHOCTBIO  MOXET  ObITb
nepepesaH nepeeaxalolleil Yepes Hero
ra30HOKOCUIIKON.

Ecru nposoa npoxoaut yepes
yrnybneHne  ymepeHHon  rmybuHbl B
razoHe, notpebyetcsi Gorblue KOMbILIKOB
ANS HaZeXHOro 3aKpenneHusi nposoaa
Ha yYpOBHE 3eMNW; B MPOTUBHOM Crly4ae
OH MOXeT

6bITb NepepesaH.

Akcnnyatauma po6oTa-ra3oHOKOCUNKU

YcTaHoBUTE ra3oHOKOCUIKY Ha 6a3oBylo CTaHLuio
Takum oGpa3om, 4ToBbl korieca pacnonaranuck Ha
3axumax, a aea LJ.ITIAdJTa BOLWWNKM B NepefHIo 4YacTb
po6oTa-ra3oHOKOCHIKH.

MPUMEYAHUE: Po6oTa-rasoHokocunky Heobxoanmo
3apsauTb No kpaiHeit mepe Ha 70 % nepep Bble3agom
c 6a30BOI CTaHUMUK.

HaxmuTe Ha knaeuLy octaHoBku STOP.

[Mpn aTOM OTKPOETCA NaHenb YNpaBeHUs W Kpbilka
XKK-gucnnes.

Haxmunte Ha KHOMKy BkItoveHus (1) u yaepxusaiite
ee HaXxaTou B TeYeHWe Tpex CeKyHz, YTobbl BKIIOUNTh
XKK-gucnnei.
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PerynupoBka BbICOThI pe3ku

1. OTKpOWTE KPbILLKY PYYKW.

2. OTperynupyiite BbICOTY pesku. BbiCOTy MOXHO oTperynupoBaTb B
[AvnanasoHe oT 2,5 ¢M 10 5,5 CM C MOMOLLbIO PETYIIMPOBOYHON PYYKM.

OMEPALIU

Hactpoiite BbicoTy pesku

. Mpu nepBoM KoLIEHWW 3a Ce30H UK paboTe ¢ ANWHHOWM 1 rycTon
BraxHOI TPaBOW CrieayeT UCMONb3oBaTh MAKCUMAarlbHYI0 HaCTPOIKY
(5,5 cm).

M MocTeneHHo noHwxanTe BbICOTY [0 >Xernaemoro ypoBHs, rnoka BcsA

nnowaab He 6ynet obpaboTaHa. MpoLEecc MOXeT 3aHsTb HECKONbKO
[OHeW unu Hegenb.

. Ecnu orpaHuuMTenbHbI MPOBOA  3aKpensieH Ha Korbllkax Ha
NOBEPXHOCTW caja, a He 3akonaH, Oyaer nonmesHo aaTth emy
OMyCTUTLCS MO MOBEPXHOCTL rasoHa. B TeueHue aToro nepuopa
pekoMeHyeTCcsi  aepkaTb  Ne3Bust  poBoTa-rasoHOKOCUIKU B
NPUMOAHATOM NOMOXEHUM.

MPUMEYAHUE: Ha npoTsikeHuM nepBbiX HECKOMbKUX AHEW KOLIEHWS
ra3oH MOXeT UMEeTb HEepOBHble NATHA M NONOCbl B 3aBUCMMOCTU OT TOro,
Kakue y4acTku Gbinum unum He 6Gbinu o6paboTaHbl ra3oHOKOCUIKOW. OTO
HOPMarnbHO, 1 ra3oH CTaHET POBHbIM Yepe3 HEecKoNbKO AHell, mocne Toro,
KaK rasoHOKOCHIIKa MOKPOeT BCo 06racTb.

Mepsbiit 3anyck

. Manensb ynpaenexus 3anpocut Beoa naponsi. PIN-koa no ymonyaxuio
— AAAA.
M anl HaXatunm  KHOMKW Mnycka W nocre 3akpbiTUs  KPbILWKK

ra3oHOKOCWIIKa BbIMOMHUT MPOX0A MO NepPUMETPY, NOCre Yero HayHeT
KOCWUTb ra3oH B cnyqaﬁnom nopsake.

. Mocne nepBbIX HECKONbKUX MNPOXOAOB ra3oH OydeT BbIrMsAAeTb
6ecnopsiiodHbIM U HesaBepLUEHHbIM, W 3TO0 HopmanbHo. [locne
HEeCKOSMbKMUX Npoxoaos pOsOTa-I'aSOHOKOCI/IJ'IKM ra3oH BblpaBHAETCS,
W 32 CYeT MUCNonb30BaHUSA 30HUPOBAHUA WU CNUPANbHOrO KOLEHUsA
Ha mecTe Bbl cmoxeTe fobutbes xenaemoro addpekta 3a Gonee
KOPOTKOE BpeMSsi.

Kouienue B HoBom cesone

. Mexay cesoHamMu KOLIEHUS, KOrAa ra3oHOKOCUIIKa He
ucronb3yetcst (B 3MMHUE MeCsiLbl), ra3oH MOXeT cTaTb
HEYXOKEeHHbIM 1 3apacTu. [locne Hayana HOBOrO Ce3oHa
npoBepbTe  TPAEKTOPUIO  Fa30HOKOCWUMKM W ycTpaHuTe
Npo6neMHbIe 30HbI.

Bkntoyenue nutanua
1.YaepxviBanTte KHOMKY NUTaHUs
HaxaToil B TeYeHUe TpeX CeKyHA.
2.BBeaunTe YeTbipexaHayHblii
PIN-kog. (PIN-koa no ymonyaHuto
— AAAA).

3. Po6oT-rasoHokocunka 6yaer
oXuaaTtb AanbHERLnX UHCTPYKUMA
B PEXUME OXUaaHUS.

WYY
& CY R AT

OTKnoYeHne nuTanus
YaepxvBaiTe KHONKY NuTaHns
HaXaToii B TEHEHNE TPeX CeKyH/.

DR
(] C) CVEA Y]

Hauyano kowexus

20:13 Oct. 19 98%mm _.

Mowing

1.HaxmuTe kHonky START.
2.3akpoiiTe KpbIWKY AN Hadana

B cTaHOapTHOM pexume KOLLeHUs
razoHokocurnka ByaeT ABUratbCsi Mo

paboTbl. cafly criydqaiHblM 06pasom, Kaxablin
pa3 W3MeHsis HanpaBneHue npu
NMPUMEYAHME: Ecnn  3apsg | koHTakTe C  orpaHuunTeNbHbIM

Gatapeu onyckaetca Hwke 70 %,
poGOT-ra3oHokoCUIKa  MepexoanT
B pPeXUM TrOTOBHOCTU K paﬁoTe
n 3sapsxaetca go 90 %. Ecrnm
3apsg coctaenser meHee 30 %,
poGOT-ra3oHoOKOCUIKa BEPHETCA Ha
6a3oByl0 CTaHLMIO ANS 3apsiAKA.

npoBoAOM.

Cratyc 3HaveHue

OxuaaHue [a3oHoKocUrKa rotoBa Kk pabote

KoweHwne [azoHokoCUnKa ABUraeTcs aBToMaTtu4eCckn
KowweHve Ha [a3oHOKOCWIIKa ABUraeTcsa no cnupanm
MmecTe

Bosspat [a30HOKOCUIKA BO3BPALLAETCS Ha CTAHLMIO
SHPﬂIJ,Ka [azoHokoCUMKa 3apsxKaetca

3apsigka nepen la3oHOKOCUIIKA 3apshKaeTcsi U NPOAOIKUAT

pa6ortoit BbIMOJSTHEHWE NMPOrpamMMbl nocre 3apsiaku

ABapuitHas [a3oHOKOCMIKa OCTaHaBNIMBAETCA BPYUHYIO

ocTaHoBKa

Owwnbka [a3oHokoCWIKa He  MOXeT  BbIMOMHATH
paboty

O6HoBnEeHVe MpowwwmBka o6HOBRsSETCS

NpOLLMBKY

Hacrtpoiika BpemeHn paboTbl

Ota HacTpoika onpeaenseT Bpems, B TeYeHUe KOTOPOro ra3oHoKoCuIKa
ocTaeTcs akTUBHOIA. B aTo BpeMs BKIIOYEHO BpeMs 3apagku.

<]  Mowingtime [OK

Hanpumep, ecnu Bpewmsi cocTaBrnsieT 8 4acoB, W POGOT-ra3oHOKOCHIIKa
HauuHaeT paboTatb B 20:00, oH 3akoHuuT paboTy B 4:00. 3a a0 Bpema
ra3oHOKOCUIKa MOXET paBoTaTb OAMH Yac, 3apshkaThCsi ABa 4aca, KoCUTb
ellle yac, 3apskaTbCs ABa Yaca, KOCUTb elle 4Yac W 3apsiauTbes Ans
VCMONb30BaHWSA B XOe CIIEAYIOLLEro LKA,

HaxmuTe kHonky OK, 4ToBbl BOWTY B noameHto 1.

Bbi6epute nyHKT Setting, 4T0GbI BOWTM B NOAMEH!O 2.

Buibepute work time.

Hactpoiite Bpems pa6oTbl ¢ nomolybio kHonok BBEPX u BHU3
(3Ha4eHve No ymonyaHuto — 8 yacos).

HaxmuTe kHonky OK, 4ToBbl NOATBEPANTL HACTPOWKY.

pPoN=

o

OcmaHoska d8uxkeHusi po6oma-2a3oHOKOCUIIKU 8 MPouecce YuKa KoWeHUs

OcTaHoBKa

k= ok

Continue working?

Bo3BpaT Ha 3apAaHYI0 CTaHLUIO

20:20 Oct. 19 98%mm ..
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Returning
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Bbl MoxeTe cosgatb 40 NSATU 30H
B Bawem cagy. 310 nossonser
Bam onpepenute obnactu Balero
cafa, Tpebytlowwve 6Gonblle unu
MeHbLUE BHUMaHWs. 30Ha 3apaetcsa
B COOTBETCTBMW C paccTtosHuem
mexay OrpaHuyuTenbHbIM
npoeogom ¥ 6a3oBoit cTaHUMen.
PaccTosiHue AOIMKHO COCTaBNATbL OT
0 po 500 M, a NpoLEeHTbl B Cymme
[omkHbl coctaensate 100 %; B
NPOTMBHOM  Cryyae  HacTpounka
HEBO3MOXHa.

1.Press HOME button for three
seconds.

2.Close the cover and the robotic
lawn mower will return to the char-
ging station.

1.HaxmunTe Ha KnaBuLLy OCTaHOBKU
STOP.
2.PoboT-rasoHokocunka
HEMEe/NEHHO OCTAaHOBUTCS, 1 ITIO4OK
naHenu ynpaeneHns OTKPOEeTCs.
3.Ha aKpaHe otobpasutcs
coobLeHre emergency stop.

4 Haxwmute kHonky OK unmn RE-

TURN.

5.Beeaunte PIN-koa.
MPUMEYAHME: Ecnn  po6ort-
rasoHokocunka  pa6otan,  Kkorga

6Obina Haxata kHonka STOP, Ha
3KpaHe NosiBUTCS CoobLLeHMe «con-
tinue to work?». 3atem Bbl MmoxeTe
Haxate OK ana Bo30GHOBMEHWs
BbINonHeHus 3agaym unm RETURN
[ANs ee OTMEHBbI.

3apsgka
1. YctaHoBNTe po6OTa-ra3oHOKOCUIKY Ha 3apsiiHyl0 CTaHUMIO (Mnu
yAepxwBaiiTe kHonky HOME HaxxaToi B Te4eHne Tpex CekyHf).

2. Po6oT-rasoHokocunka 3apsautca o 100 %, a 3atem nepenget B
PEXUM OXUAHUS.
3. Po6oT-razoHokocunka BO30GHOBWT 3apsifiky, €Cn ypoBeHb 3apsaa

6atapewn onyctutcs Hwxe 75 %.

POGOT-ra3oHOKOCKIIKA 3apsKaeTCsl OT 3apsiIHOW CTaHLUMM C MOMOLLbIO
[BYX 3apsifiHbIX CTepxHei. OHN BCTaBMAKTCS B NepefHIol YacTb poboTa-
rasoHOKOCUNKW. YBeauTechb, YTO OTBEpPCTUS He CoAepxar Mycopa wnmn
npensTcTBUM, M 4TO POGOT-ra3oHOKOCUNKA ABWXKETCS MO  MpaBUbHON
TPaEeKTOpUM NPV NPUBIIKEHNN K 3apsiIHON CTaHUMKU. HepoBHasi OBEPXHOCTbL
Ha Nobe3ae MOXET NPUBECTU K TOMY, 4TO POGOTY-ra3oHOKOCUITKE He YAacTcst
BbINOMHUTL MPaBUNBbHOE MOAKMIOYEHNE C nepBoro pasa. B atom cnyvae
paccMOTPUTE BO3MOXHOCTb BbIPABHUBAHWSI 3EMNW UMM  NepeMeLLeHnst
3apsiJHON CTaHUUK B Gonee noaxopsilee MecTo.

Mpadmk

1. HaxxmuTe kHonky OK, 4To6bl BOMTW B nogmeHto 1.

2. Bbi6epuTe nyHKT schedule.

3. HaxmuTe kHonky OK anst BbiGopa Hy>KHOro AHs.

4 Wcnonbayitte kHonkn BBEPX, BHW3, BIIEBO u BMPABO pans

HaCTPOVIKN BPEMEHW Hauasa ¥ 3aBepLUeHUs.
5. HaxmuTe kHonky OK, 4To6bl NOATBEPAUTL AHEBHYIO HACTPOKY.
6. MosTopuTe wWwarv 3 1 5 Ans 3aBepLUEHNst HeleNbHOTO Nnaxa.
7 HaxmuTe kHonky OK, 4To6bl NOATBEpAUTL HeenbHY0 HaCTPOIKY.

370 no3sBonset Bam nameHATb I'pad)I/IKI/I KOLUEeHWs Ans pasHbIX AHEN Heaenu,
Hanpuwmep, ecnu Bbl XOTUTE HE BbIMOMHATL KOLIEHUe B OI'IpelJ,eJ'IeHHbIﬁ
AeHb, Unu ecnu apyras 3annaHMpoBaHHAas akTMBHOCTb B Cajdy Mellaer
HOpMarbHOMY KOLUEHUIO B paMKax Hopmaanoﬁ NoBCeJHEBHOMN paGOThI.

3oHa

KoweHue Ha mecTte

20:13 Oct. 19 98%mm ..

o S

Mowing

1.YcraHosute
Tra3oHOKOCUITKY B Cafy.
2.Haxxmute kHonky OK, 4ToGbl
BOWTK B noagMeHio 1.
3.BbibepuTe spot mode.
4.3akpoiite KPbILLKY
Hauana paboTbl.

poGoTa- | Fa30HOKOCUITKY MOXHO PasMecTUTb B
rpaHuLax nepumeTpa, U npu BbiGope
pexnumMa KOWeHUs Ha MecTe OHa
6yner pa6otaTb MO OTHOCUTENBHO
PaBHOMEPHOVi CINPanit Ha NPOTSHKEHNN
ans | 5 muHyT. 3TO0 nonesHo, ecnu Bbl
XOTUTE OYUCTUTb KOHKPETHYIO 30HY
unu GbicTpee yfanuTb Tpasy B xoae
nepBoro 3anycka.

Pexum paboTbl B 4oXAb

oK

Disable

vEEETE

Pexum paGotel B [Aoxab onpeaenser, OyaeT nu  rasoHokocunka
OTKMIoYaTbCH  BO  BpeMs [OXAA. Ecnu  3TOT  pexum  OTKIIOYEH,
rasoHokocunka 6yaet npogomkate paboTy noa AoxaeM.

MPEOYMPEXOEHWME! He BkntovaiiTe YCTPOWUCTBO MNpW  CUMbHbIX
poxasx unu Bypsix. Mokpas TpaBa co3aaeT [AOMNONHUTENbHYIO Harpysky
Ha rasoHOKOCUIIKY U MOXET COKpaTUTb BPEMsi KOLUEHMsi. B HekoTopbix
cnyyasix poboT-ra3oHOKOCKUIKa MOXET He BO3BpaLLlaTbCA Ha 3apsiaHyto
CTaHLUWMIO Npu AoXAe.

1.Haxmute kHonky OK, 4ToGbl BONTU B NoAMeEHto 1.

2.BbibepuTe nyHKT Setting, 4ToGbI BOWTY B NoAMEHI0 2.

3.BbibepuTte rain mode.

4. Wcnonb3yinte kHonkn BBEPX n BHW3 ansi BbiGopa pexuma pa6oTtsl B
AoXab.

5. Haxmute kHonky OK, 4To6bl noATBEpAnTL HACTPOAKY.

Hata n Bpems

1.Haxwvute kHonky OK, u4TOGbI
BOWTM B nogmeHto 1.

2.Bbibepute zone.

3.Haxwmute kHonky OK ans Beibopa
HY>KHOW 30HbI.

4 Vcnonb3yinte  kHonku  BBEPX,
BHM3, BNEBO wun BMPABO
AN HacTPOWKU  PaccTosHUS 1
npoLieHTa.

5.Haxmute kHonky OK, 4TOGbI
NOATBEPAUTL KaXAYIo N3 30H.
6.MosTopuTe Warn 3-5.
7.Haxmute «kHonky OK, 4TOGbI
NOATBEPAUTL HACTPOKY BCEX 30H.

1.Haxmute kHonky OK, 4TOGbI
BOWTW B NoAMeHIo 1.
2.Bblbepute  nyHkT  Setting,
YTO6bI BOUTU B MOAMEHIO 2.
3.Bbibepute Language.
4.Wcnonb3yite kHonku BBEPX
n BHU3 ansa Beibopa HyxHOro
A3blKa.

5.Haxmute kHonky OK, 4TOObI
NOATBEPAUTL HACTPOIAKY.

1.Haxxmute kHonky OK, 4ToGbI
BOWTW B NoAMeHto 1.
2.Bblbepute  nyHkT  Setting,
4TO6bI BOUTU B NOAMEHIO 2.
3.Bbibepute Date & Time.

4. Ucnonbayite kHonku BBEPX,
BHW3, BNEBO u BMNPABO ans
HaCTPOWKM aTbl U BpEeMEHU.
5.Haxmute kHonky OK, 4TOGbI
NOATBEPANTb HACTPOIAKY.

MPUMEYAHWE: [MpaBunbHas
HacTpoika [JaTbl U BpeMeHu
obecneurBaet TOuHOe
nnaHupoBaHue.
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PIN-kog

WUzmeHeHune PIN-koaa

Enter PIN Code

1.PIN-kog Heobxoaumo BBOAUTH
nocne  BKMoYeHus.  Haxmute
kHonky STOP nepen Tem, Kkak
cbpocutb  cratyc  owubku 1
nameHuTb PIN-kog.

2.Ecrnmn PIN-koa BBEeaer
HenpasusibHO, Ha 3KpaHe NoABUTCA
coobuenne PIN wrong, please
retry.

3.Ecnu PIN-kop 6bin HenpaBunbHO
BBeJeH Tpu pasa, akpaH 6Gyaer
3abnokuposaH Ha 15 cekyHa. Mpu

nocneaytouiem HenpasuiibHOM
BBOJE Bpems BnokvpoBKYU
yABanBaetcs.

1.Haxmute kHonky OK, u4TOGbI
BOWTW B noagmeHto 1.

2.Bblbepute nyHKT Setting, 4TO6bI
BOWTW B NOAMEHIO 2.

3.BbiGepute change PIN.
4.Beeagute ncxoaHsli PIN-kog.
5.BeeauTe HoBbI PIN-kog.

6.MoBTOpHO BBeauTe HOBbIN PIN-

Kof.

7 Haxmute  kHonky OK  ans
NoATBEPXAEHNS.
MPUMEYAHUE: Mpu
HECOOTBETCTBUN naponein Ha

aKpaHe oTobpasuTcs coobLueHne
«New passwords do not match».

C6poc K 3aBOACKUM
HacTpomnkam

XypHan owmn6ok

ok

Reset to Factory
mode?

[+l 4

1
FAULT_LIFTED

2.2020-10-19 20:03
FAULT_OUTSIDE_AREA

1.Haxmute kHornky OK, 4yTOGbI
BOWTM B nogmeH:o 1.

2.Bbibepute nyHkT Setting, 4To6bI
BOWTMW B MNOAMEHIO 2.

3.Bbibepute nyHkT factory reset.

4 Ha aKpaHe oto6pasutcs
cooblieHne Reset to factory
mode?.

Haxmute  kHonky OK  ans
NOATBEPXKAEHNS.

1.HaxmuTe kHonky OK, 4to6bl BOATH
B nogmeHio 1.

2.Bbibepute nyHKT Setting, 4TOGbI
BOWTM B NOAMEHIO 2.

3.Bbibepute nyHkT information ans
BXOJa B noIMeHto 3.

4.Bbibepute error log.

5.Ha aKpaHe oto6pasaTcs
nocneaxve 10 3anuceit (Bknovas
paty, Bpemst u cooblieHue 06
oLmbke).

MPUMEYAHUE: B cnyyae
HEeNCNPaBHOCTW  XypHan  owunBok
perucTpupyer Bce [eNCTBUS U
MOXeT UCNONb30BaThCA AN
TEXHUYECKOTo  OGCNyXWBaHUS 1
YCTPaHeHUs Henonagaok.

PaGouuii xxypHan

Haxmute kHonky OK, uToGbl BOWTM B

nogmeHto 1.
B MNOAMEHIO 2.

B NoaMeHto 3.
Bbi6epute work log.

ok w N

Bbi6epute nyHkT Setting, 4To6bI BOWTM

Bbi6epute nyHkT information ans Bxopa

{8 2020 - 10 -
Spot mowing - 00h00m

2.2020-10-19 20:13
Auto mowing - 00h01m

Ha akpaHe oTobpasstcsi nocnegnue 10 3anuceit (Bkniovas aary,

BpeMsi, pexum paboTbl 1 Bpems paboTbl).

3KOHOMUSA 3HEprumn

Moaceetka OyneT oTknioveHa yepe3d 2 MUHYTbI, @ pPoboT-rasoHoKocwIKa
OTKIMIOYNTCS Yepe3 8 MUHYT 6e3 BMeLLaTeNnbCTBa CO CTOPOHbI MOMb30BaTens.

CBeToAUOAHbIN MHANKaTOP

Moaceetka OyneT oTknioveHa yepe3d 2 MUHYTbl, @ pPoboT-rasoHoKocwIKa
OTKIMIOYNTCS Yepe3 8 MUHYT 6e3 BMelLaTeNnbCTBa CO CTOPOHbI MOMb30BaTens.

i 3ameHa nesBuii
CgeToavoa Ha 3apsifiHOM Cratyc
cTaHuun
1. Bblikniounte po6oTa-razoHOKOCUITKY.
HenpepbIBHbIit KpacHbIN [MoBpexaeHNe orpaHNuNTENbHOMO 2. HapeHbre 3awuTHbIe nepyarku.
cBeT npoeoga 3. MepeBepHuTe  po6OTA-ra30HOKOCUIKY
BBEPX HOTamu.
Muratowmit rony6oi ceeT [a30HOKOCHIIKa 3apshkaeTcs! 4. lMomectute nessve Haa oTsepcTvem B
NOAHSITOM BUHTE.
HenpepbiBHbIN ronyGon ceeT | HopmanbHbIi CUrHan KoHTypa unu
nonHas sapsiaka
Summary table 5. Mpuaepxusaiite BTOPOIl  OTBEPTKOM
nnacTuHy — nessus B npoLiecce
MoameHto 1 MoameHto 2 MoameHto 3 YCTaHOBKM Ne3BuA. .
6. C noMmoLblo  KPecTOBOW  OTBEPTKM
PevM KOLLIGHMUS Ha 3aKpenuTe nes3BuWe Ha NnacTuHe Ans
MecTe nessusi. [locrne ycTaHOBKM Tessue
[IOMKHO CBOBOAHO BpaLLaThCS.
Hactpoiika Asbik AHIIMACKNIA R p 7 MosTopute  onepauuio ¢ Apyrvmu
! Ne3BUAMU.
Hemewuxkuin -
WNameHsiite opueHTaLuo nessus
paHLyackuit (noBopaunBaiiTe NeaBKe UN nepeBopaynBaiiTe
b [T < ero) rno Mepe U3HOCa KaXgoro W3 yrrnos, noka
[Nata v Bpems . O .. BCE YeTbipe Ie3Busi He OyayT WM3HOLLEHbI.
£z £g Mocne u3Hoca Bcex YeTblpex ueTBepTei
o °° 3aMeHuTe nessue.
Pexum paboTbl B OXAb - O ‘-
Bpewmsi pa6otbi
Vamenenve PIN-kosa IMNepeHocuTe PoGOTa-ra30HOKOCUITKY 3@ PyuKy,
PacnonoxeHHylo Mexay —AByMS  3a[HAMW
Cbpoc k sasoackimM Koflecamm, HanpaBuB Ne3Bus HapyXy.
HacTpoiikam
WHdopmauus CnpaBska
XKypHan owm6ok
Pa6ouuit xxypHan
Mpachuk YCTPAHEHUE HEUCNPABHOCTEMN
3ona © 06 |Mpi Cnocob ycT
owmnbke
OMNEPALIMU [a3oHoKkocUnka [a3oHokocunka MomecTute
PEeMOHT OrpaHUuYMTENLHOrO NPOBOAA BHe obnactu HaxoauTcs BHE ra3oHOKOCHIKY BHYTpY
(Mower outside) nepumMeTpa. nepumerpa.

B cnyyae paspbiBa Unv NOBpEeXOEHUs
OrpaHUiUTENLHOrO npoeoga
(obosHavaetcst HenpepbIBHLIM
KpacHbIM 3apsigHoN
CTaHUMM)  Heobxoaumo  OBHapyXuTb
MECTO  MOBPEXAEHUS U yCTpaHUTb
ero. Bam HyxHO Wcnonb3oBaTb OAUH
U3 MOCTaBMisieMbX B KOMMeKTe
COEAVHUTENbHBIX 3aXuUMOB. B nepsyio
ouepefib cnerka ocnabsre NpoBoz.

cBevyeHnem

Baxum UmeeT ABa kaHana. BctaBbTe oauH
KOHeL, NMpoBOAa B OAUH KaHarn, a Apyroi
— B pApyroii. [MpoBog [OOMKeH NAOTHO
BXOAWTb BHYTPb 1 1aXe MOXET BbICTynaTb
13 ApYroro KoHua.

C nomouwbio  napbl  nnockory6ues
0GOXMUTE METanNMYecknii  KOHTaKT Ha
BCTaBMEHHbIX MPOBOAAX. 3a CYeT 3TOro
6yner  cdopmMpoBaHO  COeAUHEHME
MexXay NpoBoAaMU.

Mocne BoccTaHOBREHWS OrpaHn4ynTenbHOro NpoBoda 3apsaHas cTaHuus
6yﬂeT HenpepbiBHO CBETUTLCA I'OJ'Iy6bIM cBetom. Ecnu craHums no-

npexHeMmy CBETUTCA KpacCHbIM,

9TO yKasblBaeT Ha Hanuyve apyrux

I'IOBpe)K/JeHVII"'I B Uenn, KoTopble HeOGXOﬂMMO HanT 1 YCTpaH!Tb.

[asoHokocunka
noaHsta (Mower
lifted)

a3oHOKOCUIIKa NoAHATa
Haj ypoBHEM 3emniun.

MepemecTtute
ra3oHOKOCUITKY Ha
NOCKYI0 YacTb ra3oHa.

[asoHokocunka
HaknoHeHa (Mower
tilted)

a3oHoKOCUIIKA CIULLKOM
CUMBLHO HaKMOHeHa.

MepemecTtute
ra3oHOKOCHUIIKY Ha
NNOCKYI0 YacTb ra3oHa.

[asoHokocumka
nepeBepHyTa
(Mower overtur-
ned)

[asoHokocunka
nepeBepHyTa BBEpX
Horamu.

BepHVITe ra3oHOKOCUIKY
B ee HopmarnbHoe
nonoxeHue.

[asoHokocunka lasoHokocunka YcTpaHuTte NpenaTcTeus.
3actpsina (Mower |cTonkHynace ¢
trapped) npensaTcTBUEM.

CwurHan koHTypa
notepsiH (Loop

WcTOUHWK NUTaHns unm
NpPOBOZA He NOAKITHYEH K

Y6eamTech, YTO UCTOUHMK
nuTaHus, 3apsaHas

NPaBUIbHO COEMMHEHbI.
Haigute nospexaexue
npoBoAa 1 ycTpaHuTe ero

moTopa (Motor
fault)

Ne3Bus Unu Motopa
nposoaa. Cnuwkom
BbICOKWI# TOK MOTOpa.

signal lost) 3apsiAHO CTaHUMU, UNu | cTaHumst U NpoBoa
NPOBOJ, MOBPEXAEH.
C MOMOLLbIO 3aXM1Ma.
HeucnpasHocTb | 3acTpesaHue Motopa

Yaanute TpaBy Unv nousy
C PEXYLUMX SNEMEHTOB

1 NPUBOAHBIX KOSEC.
O6pexbTe BbICOKYHO 1
ryCTyio TpaBy C MOMOLLbIO
CTaHAAPTHOM KOCUIKK.

Bbicokasi CrnLLIKOM BbICOKast MopoxauTte, noka
Temnepartypa Temnepartypa Temneparypa onycTuTCs.
High temp) akkymynsTopa.

AHomanbHoe Batapesi noepexaeHa. O6paTtutech B crnyx6y
COCTOsiHME NoAAEPKKN KIMEHTOB
Batapeu (Battery npousBoauTens Ans
abnormal) 3aMeHbl MOBPeXAEeHHO

vnu AedeKTUBHOM YacTu.

REF. 52598

. Mpobnembl Cc BpaljeHem Korec, Korga PpoBoT-ra3oHoKocUrKa
OCTaHaBNMBAETCs Ha OQHOM MecTe, W Koreca npu 3TOM KPYTSTCSH,
ABNAIOTCA CMNEeACTBMEM HEpPOBHOW W/vnn  coipoit 3semnu. [Ons
yCTPaHEHWs! NOACHINLTE 3EMITH0, YTOBbI BbIPaBHSTL PYHT. Y6eauTech,
YTO XWAKOCTb C rasoHa CNWTa B AOCTATO4HOM oObeme, W He
BbINOMHSNTE KOLUEHWE NPY CUMBHOM AOKAE U 3aTannvBaHnm.

. Ecnu orpaHuuuTenbHble NpoBOAa YCTAHOBMEHbI B HEMPaBUIbHbIE
pa3beMmbl (B pesynbTaTe Yero curHan nocTynaeT no 4acoBow CTperke,
a He NPOTMB YacoBOIi CTPENKM), TO ra3oHOKOCUITKa ByAEeT CTPeMUTLCS
0cTaThCs BHE NepumeTpa. Ecnn ra3oHokocurika NoCTOSHHO BbIXOANUT
3a npegenbl 0b6o3HadeHHON obnacTu, nepeknioynTe NpoBoaa B
3apsAHON CTaHLMK (NPOBOA C KPACHOTO pa3bema Ha YepHblii pasbem
1 HaoGopoT).

TEXHWYECKOE OBCNY>XXUBAHUE

. MpoBepsiiiTe 1 oumLLaiiTe poboTa-rasoHOKOCUIIKY pa3 B Hedenio.

. Mpn Havane WCNOMb3oBaHUs POBOTA-ra30HOKOCUNKM NNACTUHY
Ne3BVs, 3aLUMTHYIO NNacTUHY W nes3Bue crneayeT NpoBepsTh pas B
mecs,.

. BaxHo obecneunTsb, 4Tobbl Ne3BUs U NNAcTUHA NE3BUA HOpManbHO
BpaLLanuch.

. KpomKku nessuit He AOMKHbI ObiTb MoBpexaeHbl. Cpok cryxbbl
NEe3BWiA 3aBUCUT OT TUNa TPaBbl, NOYBbI, FA30Ha U T. .

. Pabota C TynbiMu NE3BUAMW NPUBOAUT K HU3KOW 3hHEKTUBHOCTU

KOWeHnsa un TpeGyeT 6onbLuero pacxoga MOLWHOCTU, YTO O3Havaer,
YTO ra3oHOKoCunkKa 06paGaTblaaeT MeHbLUYO nnowaap 3a pas.

. MonHOCTbIO  3apsiauTE  aKKyMynsiTop B KOHLUE Ce3oHa nepef
NoMeLLeHNeM Ha 3UMHee XxpaHeHue. Ecnu Bpemsi XxpaHeHus
NPeBbIAET OAWH oA, POGOTa-ra3oHOKOCUIIKY — HEOBXOAMMO
nepe3apsianTb Nepes UCMomnb30BaHUEM.

XpaHeHue B 3uMHee Bpemst

. PoGoTa-rasoHoKOCUNIKy ~ HEOBXOAMMO  TLATENbHO — OYUCTUTHL

nepeq MOCTaHOBKOW Ha 3WUMHee XpaHeHue. [ofHOCTbIo 3apsauTe
aKKyMynsTop nepez NoCTaHOBKOM Ha XpaHeHMe.

. Y6uparite ra3oHOKOCUIKY Ha CE30HHOE XpaHeHWe B CyXoe MecTo,
ofecreynBaloliee 3alMTy OT MOPO3a; PEKOMEHAYETCS XpaHUTb
YCTPOWCTBO B OPUrMHANBHOW YNaKoBKe.

. OrpaHniuUTenbHBIA  NPOBOA  MOXHO OCTaBUTb Ha rasoHe. [pu
OTCOEANHEHUN 3aPSAHON CTAHLUMM HEOBXOAMMO 3alMTUTL KOHEL|
OrpaHN41TENLHONO NPOBOAA OT Brar C MOMOLLbK U30MEHTbI.

[ocne 3umHero XpaHeHus

. MpoBepbTe  PoBOTA-ra3oHOKOCUIKY, OrpaHWYUTENbHBIA NPOBOA U
3apsaHble CTepPXHU Ha NpeAMeT HeobXOAMMOCTU OHUCTKM nepeq
ucnonb3oBaHuem. Ecnn 3apsiaHble CTEpXHU BbIMSAAST pXaBbiMy,
O4UCTUTE UX HaxxgadyHow Oymaron unu moaxodsien abpasvBHO

TPSANKOM.

. MpoBepbTe  NPaBWNBbHOCTb  YCTAHOBKM — BPEMEHM W [aThl
ra30HOKOCUIIKU.

. MpoBepbTe Ne3Bust Ha NPeAMET He0BXOAMMOCTY 3aMEHbI.

. MpoBepbTe BpalUeHe Ne3suii U NNacTUHbI C NE3BUAMU.

MNPEOYNPEXXOEHVE! HapeBaiTe 3awuTtHble nepyatku npu pabore ¢
Ne3BMeM, ero O4UCTKE UNW 3ameHe. [N CHUKEHUS pucKa NOBPeXaeHUs
0693aTenbHO M3BMEKUTE 3aLUMTHBIA KMioY, Korda poBoT-ra3oHoKOCHIKa He
UCMONb3YeTCs, a Takke B NPOLecce TPaHCNOPTUPOBKK, 0BCNYXUBaHUS UNn
XpaHeHWs ycTponcTaa.

36



JBM

OPIS WYROBU

To urzadzenie to autonomiczny robot stuzgcy do koszenia trawnika.
Oprocz tego, ze jest autonomiczne, urzadzenie jest tatwe do prze-
chowywania i dziata bezprzewodowo.

OGOLNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIE! Przeczytaj ponizsze $rodki ostroznosci. Nieprzestr-

zeganie tych instrukcji moze spowodowac porazenie pradem, pozar i/

Iub powazne obrazenia.
Trzymaj rece i stopy w bezpiecznej odlegtosci od obracajgcego
sie ostrza; w przeciwnym razie istnieje niebezpieczenstwo od-
ciecia palcow rak i nég.

. Kosiarka zautomatyzowana musi zawsze znajdowac sig na zie-
mi. Przechylanie lub podnoszenie kosiarki moze powodowaé
rzucanie kamieniami.

. Trzymaj dzieci i osoby postronne w bezpiecznej odlegtosci (co
najmniej 5 metrow).
. Sprawdz obszar, w ktérym bedzie uzywana kosiarka zauto-

matyzowana, i usun wszelkie przedmioty, ktére moga zosta¢
pochwycone lub wyrzucone przez kosiarke zautomatyzowana,
takie jak patyki i kamienie.

. Nie wyrzucaj odpadéw elektrycznych razem z odpadami do-
mowymi. Skontaktuj sig z lokalnymi wtadzami w celu recyklingu.
. Nie nalezy jezdzi¢ na kosiarce zautomatyzowanej, nie pozwala¢

na to dzieciom ani zwierzetom domowym i nie umieszczac nic-
zego na kosiarce zautomatyzowanej ani stacji tadujgce;j.

. Uzywaj kosiarki zautomatyzowanej tylko na trawie i trawnikach.

. Nie uzywaj kosiarki zautomatyzowanej, gdy jeste$ zmeczony
lub pod wptywem narkotykéw, alkoholu lub lekéw.

. Uzywaj $rodkéw ochrony osobistej, takich jak okulary ochron-

ne, obuwie ochronne z antyposlizgowymi podeszwami i wytrzy-
mate rekawice, aby zmniejszy¢ ryzyko obrazen ciata.

. Ubierz si¢ odpowiednio. Nie no$ luznej odziezy ani zwisajacej
bizuterii, a takze trzymaj wtosy, odziez i rekawice w bezpiecznej
odlegtosci od ruchomych czesci.

. Unikaj uzywania kosiarki zautomatyzowanej na mokrej trawie.

. Nie uzywaj kosiarki zautomatyzowanej w atmosferze wybu-
chowej, na przyktad w obecnosci tatwopalnych cieczy, gazéw
lub pytow.

. Przed uzyciem kosiarki zautomatyzowanej sprawdz urzgdzenie

pod katem zuzycia i uszkodzen oraz dokonaj niezbednych na-
praw lub wymian.

. Nie uzywaj kosiarki zautomatyzowanej, jesli sprzet jest nies-
prawny lub dokonano nieautoryzowanych modyfikacji.

. Upewnij sig, ze ostrze catkowicie sie zatrzymato przed wykona-
niem jakiejkolwiek operacii lub konserwacji produktu.

. Jesli kosiarka zautomatyzowana mocno wibruje, zatrzymaj
catkowicie silnik i ustal przyczyne.

. Nie uzywaj kosiarki zautomatyzowanej, jesli przycisk STOP nie
dziata.

. Zawsze odtgczaj produkt, gdy nie jest uzywany.

. Nie przeno$ stacji tadujgcej ani kosiarki zautomatyzowanej
mokrymi rekami.

. Regularnie sprawdzaj stacje tadujgcg pod katem pogorszenia
jakosci lub starzenia.

. Regularnie sprawdzaj kosiarke zautomatyzowang i jej stacje

ftadujgcg oraz usuwaj wszelkie zanieczyszczenia i przeszkody.

DANE TECHNICZNE

P0ojemnos$E baterii -« oeovereriiii 5200 mAh
Obszar KOSZenia -+« «+-seveiesiisiniiiiic 1400m2
Godziny pracy 2,5 godz. (150 min)
Czas tadowania ........cocoovriri 2 godz
Napigcie wejscmwe ..100-240 V AC ~50/60 Hz
Napiecie wyjsciowe .. 5V DC
Poboér energii...........cccooooiiiiiiieeeeeeeee e 115,44W
Hatas ..o 70 dBA
Wodoszczelnos¢ IPX4

Wysokos¢ cigcia
Szeroko$¢ ciecia
Predkos$¢ obrotowa ostrza

3500 obr/mln

Szybkos¢ jazdy ................. ... 22m/min
Rozmiar . . 50*35.5*24 cm
Typ silnika ilnik bezszczotkowy
WG ... .7.5kg

LISTA CZESCI

[N
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PANEL STEROWANIA

Przewod ograniczajgcy (150 m)
Kotki do drutu ograniczajgcego
(x150)

Sruba do mocowania stacji tadu-
jacej (x4)

Ostrza (x9)

Sruby ostrza (x10)

Klips do taczenia przewodow (x4)
Zrédto zasilania (x1)

Klucz imbusowy (x1)

Prety tadujgce (x2)

Stacja fadujgca (x1)

Kosiarka zautomatyzowana

Przycisk STOP
Stacja fadujgca
Tylne koto
Pokrywa uchwytu

Godzina, data,
bateria

Przycisk zasilania:

Status

Zasilanie wiacz /
wylacz

Przycisk Start:
Poczatek koszenia.
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Przycisk RETURN
| Przycisk OK/IMENU

Przyciski GORA, DOL, LEWO,
PRAWO

Przycisk HOME
Powrot na stacje.

A, B, C, D dla podania PIN-kodu.

[ Przycisk STOP:
Zatrzymanie awaryjne i otwarcie
drzwi panelu sterowania

PRZYGOTOWANIE TRAWNIKA

Min 30cm

E
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Do pracy kosiarki wymagany jest
przewdd ograniczajgcy w  petli
zamknigtej. Przewod zawiera staby
sygnat elektryczny, ktory kosiarka
wykorzystuje do okreslenia granicy
w ogrodzie.

Przewéd  ogra-

niczajac!
o it N

Stacja tadujaca
przeciwnie do

zegara | ‘

Min 2m
Min 30cm

Min 12m

Max 150m
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Rozwarte Krzywe Nie prze- Bez Bez
rogi kraczaj prostych ostrych
przewodu rogow rogow

Pudetko zawiera poreczng linijke, ktéra
pozwoli Ci odmierzy¢ 35 cm wokét Two-
jego ogrodu.

e={im = mscnm - —

. Kosiarka zautomatyzowana zmieni swojg trajektorie, gdy wej-
dzie w kontakt z przedmiotami, w tym:
- Stupy i podpory (np. do sznury do bielizny)
- Ptoty i mury wokét drzew
. Utrzymuj kosiarke zautomatyzowang w bezpiecznej odlegtosci
od:
- Krawedzi rowkéow
- Drzew z odstonigtymi korzeniami
- Kwietnikow
- Stawoéw i zbiornikéw
- Zbyt nieréwnych powierzchni

Przewod powinien by¢ napiety, nie splatany ani zatamany. W idealnym
przypadku, jesli grunt jest bardzo nieréwny, przewéd mozna umiesci¢
do 40 mm pod powierzchnig i zabezpieczy¢ kotkami. Mozna to tatwo
zrobi¢ za pomoca recznej obrzynarki. Jesli jest to niepozadane lub
niemozliwe, przewdd powinien byé mocno przymocowany na kotkach
w ogrodzie w odlegtosci co najmniej 1 m migdzy kotkami; kabel musi
by¢ napiety, aby chroni¢ go przed przecieciem przez kosiarke zau-
tomatyzowana, zwtaszcza na naroznikach i na nieréwnych powierz-
chniach. Kabel musi znajdowac si¢ co najmniej 35 cm od krawedzi
ogrodu, poniewaz kosiarka zautomatyzowana bedzie nad przewodem
i bedzie przekracza¢ go.

W rogach kabel nie powinien by¢ prowadzony pod katem ostrym lub
prostym, ale za pomocg szeregu rozwartych rogéw. Kosiarka jest w
stanie odebra¢ sygnat z przewodu w odlegtosci do 18 metréw. Nalezy
pamieta¢, ze ze wzgledu na te konfiguracje trawa na niektérych obs-
zarach trawnika (na przyktad poza krawedziami trawnika) nie bedzie
koszona. Mozna je przycina¢ odpowiednig maszynkg do strzyzenia
trawy. Jezeli grunt, na ktérym ma by¢ utozony kabel, jest zbyt suchy, a
gleba zbyt twarda z powodu braku deszczu, przed utozeniem przewo-
du ograniczajgcego zaleca si¢ doktadne podlewanie ogrodu.

Wyeliminuj problematyczne obszary lub unikaj ich
Zwr6¢ uwage na ponizsze rysunki; unikaj przeszkod, takich jak korze-
nie drzew na trawniku.

Jedli w obszarze koszenia znajduje sie
wystajacy korzen drzewa, bedzie on sta-
nowi¢ przeszkode dla kosiarki.

/i' Jednym z rozwigzan jest stworzenie obwo-
du wokot korzenia drzewa; trawa na tym
terenie nie zostanie skoszona.

.{ Alternatywnie mozna wycig¢ korzen dr-
zewa pitg i wypetni¢ powstate nieréwnosci,
a nastgpnie utozy¢ wokét niego obwod..
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Zwr6¢ uwage na ponizsze zdjecia; unikaj zbyt nieréwnych obszaréw
trawnika.

Wystarczajgce wgtebienia na powierzchni
trawnika moga réwniez powodowac pro-
blemy, powodujgc utrate przyczepnosci i
poslizg kosiarki.

Jesli nie chcesz oming¢ tego obszaru,
najlepiej zasypac go ziemig, zagescic i po-
nownie obsia¢ trawg.

Jesli obszar znajduje si¢ na linii obwo-
dowej, mozesz przypig¢ do niego przewod
kotkami w zwykly sposéb. Jesli znajduje
sie w obszarze koszenia, nie powinno to
juz stanowi¢ problemu.

Jesli wejdzie w kontakt ze szczegdlnie
wysoka trawa, kosiarka moze pomyli¢ ja
z przeszkodg ze wzgledu na aktywacje
czujnika przeszkdd. Aby kosiarka dziatata
prawidtowo, najpierw nalezy przycigé
trawe do odpowiedniego poziomu.

MONTAZ
Instalowanie stacji tadujacej

Znajdz miejsce z dostepem do
gniazdka elektrycznego, upew-
niajgc sie, ze kosiarka zautomaty-
zowana moze wyjechac ze stacji
fadujgcej w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara. Nie
mocuj ptyty na tym etapie.
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Min 2m. la- Wi 30k s

¥ Wt

Zapewnij prostg linie obwodowg co
najmniej 2 m przed i 30 cm za stacjg
tadujaca.

Stacja tadujgca musi by¢ zains-
talowana na ptaskiej, bezpiecz-
nej powierzchni, aby zapobiec
przypadkowemu  ruchowi. W
przypadku zamontowania na
niestabilnej krawedzi moze sie
zapas¢, co doprowadzi do na-
ruszenia pozycji stacji fadujgcej i
pojawienia si¢ probleméw podc-
zas tadowania kosiarki zautoma-
tyzowanej.

Miejsce instalacji powinno znajdowac
si¢ w odlegtosci nie wiekszej niz 5 m
od bezpiecznego zrodta zasilania, ta-
kiego jak odporne na warunki atmos-
feryczne gniazdko zewnetrzne Ilub
gniazdko wewnetrzne (np. w garazu).

OSTRZEZENIE! Lezace kable stwarzajg ryzyko upadku. Zachowaj
ostrozno$¢ przy wyborze miejsca instalacji.

Przewod ograniczajacy wchodzi z przodu (1) stacji
tadujagcej i wychodzi z tytu (2).

~ | Wi6z przewod ograniczajgcy do rurki z przodu (1)
stacji tadujgce;j.

przeciwnie do ru- }
chu  wskazowek
zegara
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Przewdéd powinien wyj$¢ z tytu urzadzenia (2).

Zatoéz pokrywe, aby chroni¢ przewody i potgcze-
nia przed przedostaniem sig wody.

Usun plastikowg ostone z konca przewodu przed
jego podiaczeniem. Zagiecie przewodoéw po otwar-
ciu pozwala na prawidtowe potgczenie.

Po upewnieniu sig, ze przewod zasilajgcy jest
odfgczony od gniazdka, wkre¢ dwa prety tadujace
w otwory tuz pod pokrywa stacji bazowe;j.

Stacja fadujgca posiada z tytu pokrywe (oznac-
zong na szaro), ktéra otwiera sig do przodu.

Uktadanie przewodu ograniczajacego

Nacisnij pokrywe stacji tadujgcej, aby uzyskac
dostep do zaciskow dla podlgczenia.

Przewdd musi by¢ prosty przez co
najmniej pierwsze 2 metry. Pozwala
to kosiarce na tatwy powrét do stacji
tadujgcej.

Aby otworzy¢ otwoér, nalezy podnie$¢ zacisk
sprezynowy; upewnij sie, ze przewdd jest catkowi-
cie wiozony przed zwolnieniem czerwonego za-
cisku zaciskowego.

Umies¢ kotki w odlegtosci okoto 1 me-
tra na réwnej powierzchni i od 30 do 50
cm na zakretach i rogach. Mocowanie
na nieréwnym podtozu i przeszkodach
wymaga wiekszej liczby kotkow.

Po utozeniu przewodu ograniczajgcego nalezy go
zwrdci¢ do stacji tadujacej, przepuscic przez urzg-
dzenie i podigczy¢ do czarnego zacisku.

Przewdd ograniczajgcy musi by¢ na-
piety. Jesli jest ostabiony, bardzo praw-
dopodobne jest, ze zostanie przeciety
przez przejezdzajaca po nim kosiarke.

Poprowadz przewéd zasilajgcy przez drugg
stroneg stacji bazowe;j.

Zwré¢ uwage na mocowania kabli, ktére majg oz-
naczenia, aby zapewni¢ prawidtowe potgczenie.

Jesli przewdd przechodzi przez umiar-
kowanie gtebokie wcigcie w trawniku,
bedzie potrzebne wigcej kotkdw, aby
bezpiecznie zamocowac przewodd na
poziomie gruntu; w przeciwnym razie
moze zosta¢ przeciety.

Zainstaluj na miejsce przewdd zasilajgcy.

Nastepnie przekre¢ pierscien zewnetrzny, aby
zabezpieczy¢ kabel i zapobiec przedostawaniu
sie wody.

Po catkowitym podtgczeniu stacji bazowej mozna
ja zabezpieczy¢ za pomocg czterech dostarczon-
ych $rub. Uzyj dotgczonego klucza szesciokatne-
go, aby je bezpiecznie dokreci¢, upewniajac sig,
ze sg catkowicie osadzone i nie wystepuja nad
powierzchnig stacji bazowe;j.

UWAGA: Wystajace $ruby moga zaktdcac prawi-
diowe ustawienie kosiarki.

Dziatanie kosiarki zautomatyzowanej

Umies¢ kosiarke na stacji bazowej tak, aby kota
byty na zaciskach oraz dwa kotki weszty z przodu
kosiarki zautomatyzowane;.

UWAGA: Przed opuszczeniem stacji bazowej ko-
siarka zautomatyzowana musi by¢ natadowana
w co najmniej 70%.

Nacisnij klawisz zatrzymania STOP.

Spowoduje to otwarcie panelu sterowania i
pokrywy wyswietlacza LCD.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania (1) przez
trzy sekundy, aby wigczy¢ wyswietlacz LCD.

Regulacja wysokosci koszenia

1. Otworz pokrywe uchwytu.

2. Dostosuj wysokos¢ koszenia. Wysoko$é mozna regulowa¢ w
zakresie od 2,5 cm do 5,5 cm za pomocg pokretta regulacy-
jnego.

OPERACJE

Dostosuj wysoko$¢ koszenia

. Podczas koszenia po raz pierwszy w sezonie lub pracy na dtu-
giej i gestej, wilgotnej trawie, uzywaj maksymalnego ustawienia
(5,5 cm).

. Stopniowo obnizaj wysoko$¢ do pozgdanego poziomu, az cata

powierzchnia zostanie skoszona. Proces moze potrwac kilka
dni lub tygodni.

. Jesli przewod ograniczajacy jest przymocowany do powierzch-
ni ogrodu, a nie zakopany, pomocne bedzie zatopienie go pod
powierzchnig trawnika. Zaleca sig, aby w tym czasie ostrza ko-
siarki zautomatyzowanej byty w pozycji podniesionej.

UWAGA: W ciggu pierwszych kilku dni koszenia na trawniku moga po-
jawiac si¢ nieréwne miejsca i pasy w zaleznosci od tego, ktére obszary
zostaly skoszone przez kosiarke. Jest to normalne i trawnik bedzie
réwny po kilku dniach po tym, jak kosiarka pokryje caty obszar.

Pierwsze uruchomienie

. Panel sterowania poprosi o podanie hasta. Domysiny kod PIN
to AAAA

. Gdy naci$niesz przycisk start i zamkniesz pokrywe, kosiarka
obejdzie obwdd, a nastgpnie zacznie kosi trawnik w sposob
losowy.

. Po kilku pierwszych przejazdach trawnik bedzie wygladat na

niechlujny i niedokonczony, co jest normalne. Po kilku przejaz-
dach kosiarkg zautomatyzowang trawnik zostanie wyréwnany,
a dzieki zastosowaniu na miejscu koszenia strefowego i spiral-
nego mozna osiggna¢ pozadany efekt w krotszym czasie.

Koszenie w nowym sezonie

. Miedzy sezonami koszenia, gdy kosiarka nie jest uzywana (w
miesigcach zimowych), trawnik moze sta¢ sig zaniedbany i za-
rosniety. Po rozpoczeciu nowego sezonu sprawdz trajektorie
jazdy kosiarki i wyeliminuj problematyczne miejsca.

Status Znaczenie

Oczekiwanie Kosiarka jest gotowa do pracy
Koszenie Kosiarka porusza si¢ automatycznie
Kggzenie na Kosiarka porusza sie po spirali
miejscu

Powrét Kosiarka wraca na stacje
tadowanie Kosiarka taduje sie

Nataduj przed
pracg

Kosiarka faduje sie i po natadowaniu bedzie
kontynuowa¢ program.

Awaryjny postoj Kosiarka zatrzymuje sig recznie

Btad Kosiarka nie moze wykonac¢ pracy

Aktualizacja opro-
gramowania

Trwa aktualizacja oprogramowania
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1. Przytrzymaj przycisk zasilania
przez trzy sekundy.

2. Wprowadz swdj czterocy-
frowy kod PIN. (Domysiny kod
PIN to AAAA).

3. Kosiarka zautomatyzowana
bedzie czekac¢ na dalsze instruk-
cje w trybie gotowosci..

Wytaczanie zasilania
Przytrzymaj przycisk zasilania
przez trzy sekundy.

Poczatek koszenia

20:13 Oct. 19 98%mm .

Mowing
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1. Nacisnij przycisk START.

2. Zamknij pokrywe, aby rozpoc-
z3¢.

UWAGA: Jesli moc akumulatora
spadnie ponizej 70%, kosiarka
zautomatyzowana przejdzie w
tryb czuwania i nataduje sie do
90%. Jesli poziom natadowania
jest nizszy niz 30%, kosiarka
zautomatyzowana powréci do
stacji bazowej w celu natadowa-
nia.

W standardowym trybie kosze-
nia kosiarka bedzie sie losowo
porusza¢ po ogrodzie, zmienia-
jac kierunek za kazdym razem,
gdy dotknie przewodu ogranic-
Zajgcego.

Ustawienie czasu pracy

To ustawienie okresla, jak dtugo kosiarka pozostaje aktywna. W tym
czasie wliczony jest czas tadowania.

[ok

hm | Mowing time

X hour (s)

Na przyktad, jesli czas wynosi 8 godzin, a kosiarka zautomatyzowana

rozpocznie prace o godzinie 20:00,

zakonczy prace o godzinie 4:00.

W tym czasie kosiarka moze pracowac¢ przez godzing, tadowac pr-

zez dwie godziny, kosi¢ przez kolejng godzing, tadowaé przez dwie

godziny, kosi¢ przez kolejng godzine i tadowac si¢ do uzytku w nas-

tepnym cyklu.

Wybierz Setting, aby przejs¢
Wybierz work time.

pPoN=

DOL (domyslinie 8 godzin).

o

Naciénij przycisk OK, aby wejs¢ do podmenu 1.

do podmenu 2.

Dostosuj czas dziatania za pomoca przyciskéw W GORE i W

Naciénij przycisk OK, aby potwierdzi¢ ustawienie.
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Zatrzymywanie kosiarki zautomatyzowanej podczas cyklu koszenia

Zatrzymanie Powrét do stacji fadujacej

- lok

Continue working?

20:20 Oct.19 98%mm ..

| «®

Returning

1. Nacisnij klawisz STOP.

2. Kosiarka zautomatyzowana
natychmiast si¢ zatrzyma, a dr- [ 2. Zamknij pokrywe, a kosiarka
zwi panelu sterowania otworzg | zautomatyzowana powréci do
sie. stacji tadujacej.

3. Na ekranie zostanie wyswiet-
lony komunikat emergency stop.
4. Nacisénij przycisk OK lub RE-
TURN.

1. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk
HOME przez trzy sekundy.

5. Wprowadz PIN-kod.
UWAGA: Jesli kosiarka zauto-

REF. 52598
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W swoim ogrodzie mozesz
stworzy¢ do pieciu stref. Pozwa-
la to zidentyfikowa¢ obszary
ogrodu, ktére wymagajg mniej
lub wigcej uwagi. Strefa jest us-
tawiana zgodnie z odlegtoscig
migdzy przewodem ograniczajg-
cym a stacjg bazowa. Odlegtos¢
powinna wynosi¢ od 0 do 500 m,
a zsumowane wartosci procen-
towe powinny wynosi¢ 100%; w
przeciwnym razie ustawienie nie
jest mozliwe.

PIN-kod

Zmiana PIN-kodu

LED na stacji tadujacej

Status

Enter PIN Code

uP="A’ DOWN="B'

Ciagte $wiatto czerwone

Uszkodzenie przewodu ogranicza-

LEFT='C'  RIGHT="D' jacego
S:Jw T T o Migajace $wiatto nie- Kosiarka faduje sig
Cm :_ _ _ _ bieskie

Koszenie na miejscu

20:13 Oct. 19 98%mm .

Mowing

matyzowana byta uruchomiona
W momencie nacisnigcia przy-
cisku STOP, na ekranie pojawi
sie  komunikat ,kontynuowac
prace?”. Nastepnie mozesz kli-
kng¢ OK, aby wznowi¢ zadanie
lub RETURN, aby je anulowaé.

tadowanie

1. Umies$¢ kosiarke zautomatyzowang w stacji tadujgcej (lub pr-
zytrzymaj przycisk HOME przez trzy sekundy).

2. Kosiarka zautomatyzowana nataduje sie do 100%, a nastgpnie
przejdzie w tryb czuwania.

3. Kosiarka zautomatyzowana wznowi tadowanie, jesli poziom

natadowania akumulatora spadnie ponizej 75%.

Kosiarka zautomatyzowana jest tadowana ze stacji tadujgcej za pomo-
cg dwoch pretoéw tadujgcych. Sg one wktadane z przodu kosiarki zau-
tomatyzowanej. Upewnij sie, ze w otworach nie ma zanieczyszczen
ani przeszkdd, a kosiarka zautomatyzowana porusza sig po wtasciwej
trajektorii podczas zblizania sig do stacji tadujgcej. Nieréwna powierz-
chnia przy zblizaniu si¢ moze spowodowa¢ nieprawidiowe podtgcze-
nie kosiarki zautomatyzowanej za pierwszym razem. W takim przypa-
dku rozwaz wyréwnanie gruntu lub przeniesienie stacji tadujgcej w
bardziej odpowiednie miejsce.

Harmonogram

1. Zainstaluj kosiarke zauto-
matyzowang w ogrodzie.

2. Nacisnij przycisk OK, aby
wej$¢ do podmenu 1.

3. Wybierz spot mode.

4. Zamknij pokrywe, aby ro-
zpoczact.

Kosiarka moze by¢ ustawiona w
obwodzie, a po wybraniu koszenia
na miejscu bedzie pracowa¢ po
stosunkowo réwnej spirali przez 5
minut. Jest to przydatne, jesli ch-
cesz oczysci¢ okreslony obszar
lub szybciej usung¢ trawe podczas
pierwszego startu.

1. Kod PIN nalezy wprowadzi¢
po wigczeniu. Nacis$nij przycisk
STOP przed skasowaniem stanu
btedu i zmiang kodu PIN.

2. Jesli kod PIN zostanie
wprowadzony niepoprawnie, na
ekranie pojawi si¢ PIN wrong,
please retry.

3. Jesli kod PIN zostat wprowa-
dzony niepoprawnie trzy razy,
ekran zostanie zablokowany na
15 sekund. Czas blokowania jest
podwajany przy kolejnych btedn-

1. Nacisnij przycisk OK, aby we-
j$¢ do podmenu 1.

2. Wybierz Setting, aby przejs¢
do podmenu 2.

3. Wybierz change PIN.

4. Wprowadz pierwotny kod PIN.
5. Wprowadz nowy kod PIN.

6. Wprowadz ponownie nowy
kod PIN.

7. Nacisnij przycisk OK, aby po-
twierdzic.

UWAGA: Jedli hasta si¢ nie
zgadzajg, na ekranie zostanie

Ciggte $wiatto niebieskie

Sygnat normalny obwodu lub petne
natadowanie

Tabela streszczajaca

ych wprowadzeniach. wyswietlony komunikat «New

passwords do not match».

Tryb pracy w deszczu

Przywrécenie ustawien
fabrycznych

Dziennik btedow

lox

Disable

I

Tryb deszczu okresdla, czy kosiarka wytgcza sie podczas deszczu.
Jesli ten tryb jest wytaczony, kosiarka bedzie nadal pracowaé w
deszczu.

OSTRZEZENIE! Nie wigczaj urzadzenia podczas ulewnego deszc-
zu lub burzy. Mokra trawa dodatkowo obcigza kosiarke i moze skré-
ci¢ czas koszenia. W niektérych przypadkach kosiarka zautomaty-
zowana moze nie wroci¢ do stacji tadujgcej podczas deszczu.

ok

Reset to Factory
mode?

48 2020 - 10
FAULT_LIFTED

2.2020-10- 19 20.03
FAULT OUTSIDE_AREA

1. Nacisnij przycisk OK, aby
wejs¢ do podmenu 1.

2. Wybierz Setting, aby przej$¢
do podmenu 2.

3. Wybierz factory reset.

4. Na ekranie wyswietlany jest
komunikat Reset to factory
mode?.

5. Naciénij przycisk OK, aby
potwierdzic.

1. Nacisnij przycisk OK, aby wejs¢
do podmenu 1.

2. Wybierz Setting, aby przej$¢ do
podmenu 2.

3. Wybierz punkt information, aby
wejs¢ do podmenu 3.

4. Wybierz error log.

5. Na ekranie zostang wys$wiet-
lone 10 ostatnich wpisow (w tym
data, godzina i komunikat o bte-

1. Nacisnij przycisk OK, aby wejs¢ do podmenu 1.

Wybierz punkt schedule.

2.
3. Nacisnij przycisk OK, aby wybra¢ zadany dzien.
4

Uzyj przyciskéow GORA, DOt, LEWO i PRAWO, aby ustawi¢

czas rozpoczecia i zakonczenia.
5 Nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢ ustawienie dnia.
6. Powtdrz kroki 3 i 5, aby ukonczy¢ swoj tygodniowy plan.
7 Nacisénij przycisk OK, aby potwierdzi¢ ustawienie tygodniowe.

Pozwala to na zmiane harmonograméw koszenia dla réznych dni ty-
godnia, na przyktad, jesli chcesz poming¢ koszenie w okreslony dzien
lub jesli inne zaplanowane czynnosci w ogrodzie przeszkadzajg w nor-

malnym koszeniu w ramach normalnej codziennej pracy.

Strefa
1. Nacisnij przycisk OK, aby we-
Zone dst(m) pﬂ[%] j$¢ do podmenu 1.
8 100 2. Wybierz zone.

2
3
o ——
3

3. Naciénij przycisk OK, aby wy-
bra¢ zadang strefe.

4. Uzyj przyciskow GORA, DOL,
LEWO i PRAWO, aby dosto-
sowac odlegto$¢ i warto$¢ pro-
centowa.

5. Nacisnij przycisk OK, aby po-
twierdzi¢ kazdg ze stref.

6. Powtorz kroki 3-5.

7. Nacisnij przycisk OK, aby po-
twierdzi¢ ustawienie wszystkich
stref.

3. Wybierz rain mode.

1. Nacisnij przycisk OK, aby wej$¢ do podmenu 1.
2. Wybierz Setting, aby przej$¢ do podmenu 2.

4. Za pomoca przyciskow GORA i DOL wybierz tryb deszczu.
5. Nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢ ustawienie.

Jezyk

Data i czas

dzie).

UWAGA: W przypadku awa-
rii dziennik btedéw rejestruje
wszystkie dziatania i moze by¢
wykorzystana do konserwacji i
rozwigzywania probleméw

1/1p ok

Date: 20600/ 10/ 19

Time: 20 : 32

1. Nacisnij przycisk OK, aby we-
j$¢ do podmenu 1.

2. Wybierz Setting, aby przej$¢
do podmenu 2.

3. Wybierz Language.

4. Uzyj przyciskéw W GORE i W
DOL, aby wybraé zadany jezyk.
5. Naci$nij przycisk OK, aby po-
twierdzi¢ ustawienie.

1. Nacisnij przycisk OK, aby we-
j$¢ do podmenu 1.

2. Wybierz Setting, aby przejs¢
do podmenu 2.

3. Wybierz Date & Time.

4. Za pomocg przyciskow
GORA, DOt, LEWO i PRAWO
ustaw date i godzine.

5. Nacisnij przycisk OK, aby po-
twierdzi¢ ustawienie.

UWAGA: Prawidlowe ustawie-
nia daty i godziny zapewniajg
doktadne planowanie.

Dziennik pracy

1. Nacisnij przycisk OK, aby wejs¢ do [©2 ¥
podmenu 1. 1

2. Wybierz Setting, aby przejs¢ do |Spot mowing - 00h00m

podmenu 2. 2 2020_- 10-19 20:13
3. Wybierz information, aby wejé¢ do |AUto mowing - 00n01m
podmenu 3.

Wybierz work log.
Na ekranie zostanie wyswietlonych 10 ostatnich rekordéw (w
tym data, godzina, tryb pracy i czas pracy)).

o s

Oszczedzanie energii
Podswietlenie wytgczy sie po 2 minutach, a kosiarka zautomatyzowa-
na wytgczy sie po 8 minutach bez interwencji uzytkownika.

Wskaznik LED
Podswietlenie wytaczy sig po 2 minutach, a kosiarka zautomatyzowa-
na wylaczy sie po 8 minutach bez interwencji uzytkownika.

Podmenu 1 Submenu 2 Submenu 3
Tryb _kqszenia
na miejscu
Ustawienia Jezyk Angielski
Niemiecki
Francuski
Data i godzina
Tryb pracy w deszczu
Godziny pracy
Zmiana kodu PIN
Przywrécenie ustawien
fabrycznych
Informacja Odnosnik
Dziennik btedow
Dziennik pracy
Harmonogram
Strefa
Operacje

Remont przewodu ograniczajgcego

! stacji tadujgcej) nalezy znalez¢ i na-

W przypadku przerwania lub uszko-
dzenia przewodu ograniczajgcego
(wskazuje ciggte czerwone $wiatto na

prawi¢ miejsce uszkodzenia. Trzeba
uzy¢ jednego z dostarczonych zacis-
kéw faczacych. Przede wszystkim le-
kko poluzuj przewod.

Zacisk posiada dwa kanaty. Wioz
jeden koniec przewodu do jednego
kanatu, a drugi do drugiego. Przewod
musi $cisle wchodzi¢ do $rodka i moze
nawet wystawac z drugiego konca.

Za pomocg szczypiec zacis$nij meta-
lowy styk na wprowadzonych przewo-
dach. Utworzy to potgczenie migdzy
przewodami.

Po remoncie przewodu ograniczajgcego stacja tadujgca bedzie $wie-
ci¢ sig na niebiesko. Jesli stacja nadal $wieci na czerwono, oznacza
to, ze istnieje inne uszkodzenie obwodu, ktére nalezy znalez¢ i na-

prawic.
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Wymiana ostrzy

WN =

Wytacz kosiarke zautomatyzowana.
Ubierz rekawice ochronne.

Odwro¢ kosiarke zautomatyzowang
do géry nogami.

4. Umie$¢ ostrze nad otworem w pod-
niesionej $rubie.

cji ostrza.

5. Uzyj drugiego $rubokreta, aby przytr-
zymac ptytke ostrza podczas instala-

6. Uzyj $rubokreta krzyzakowego, aby
przymocowac ostrze do ptytki ostrza.
Po zainstalowaniu ostrze powinno
sig swobodnie obracac.

7. Powtérz operacje z innymi ostrzami.

Borde
‘ afilado ’
1 o t

apog =

Zmieniaj orientacje ostrza (obré¢ lub od-
wré¢ ostrze) w miare zuzywania sig kazde-
go rogu, az do zuzycia wszystkich czterech
ostrzy. Wymien ostrze po zuzyciu wszyst-
kich czterech ¢wiartek.

Przeno$ kosiarke

zewnatrz.

zautomatyzowang za

uchwyt umieszczony migdzy dwoma tyl-
nymi kotami, z ostrzami skierowanymi na

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Komunikat o
btedzie

Przyczana

Sposob usunigcia

Kosiarka poza
obszarem
(Mower outside)

Kosiarka znajduje sie
poza obwodem.

Umies¢ kosiarkg w
obwodzie.

Kosiarka jest
podniesiona
(Mower lifted)

Kosiarka jest podnie-
siona nad poziomem
gruntu.

Przenie$ kosiarke na
ptaski obszar trawnika.

Kosiarka jest
przechylona
(Mower tilted)

Kosiarka jest zbyt moc-
no pochylona.

Przenie$ kosiarke na
ptaski obszar trawnika.

Kosiarka jest
do géry nogami
(Mower overtur-
ned)

Kosiarka jest odwro-
cona.

Przywré¢ kosiarke do
normalnej pozycji.

Kosiarka utkneta
(Mower trapped)

Kosiarka uderzyta w
przeszkode.

Usun przeszkody.

Utracono sygnat
obwodu  (Loop
signal lost)

Zasilacz lub przewodd
nie jest poditgczony
do stacji tadujacej lub
przewod jest uszkod-
zony.

Upewnij sig, ze zasi-
lacz, stacja tadujgca i
przewdd sg prawidtowo
podtgczone. Znajdz
uszkodzenie przewodu
i napraw je zaciskiem.

Usterka silnika
(Motor fault)

Zacigcie silnika ostrzy
lub silnika przewodu.
Zbyt wysoki prad sil-
nika.

Usun trawe lub ziemie
z narzedzi tngcych i kot
napedowych. Nalezy
$cig¢ wysokg i gestg
trawe standardowg ko-
siarka.

Wysoka tem-
peratura  (High
temp)

Temperatura akumula-
tora jest zbyt wysoka.

Poczekaj, az tempera-
tura spadnie.

Nieprawidtowy
stan baterii (Ba-
ttery abnormal)

Akumulator jest uszko-
dzony.

Skontaktuj sie z obstu-
ga klienta producenta
w celu wymiany uszko-

dzonej lub wadliwej
czescei.

Problemy z obracaniem sig koét, kiedy kosiarka zautomatyzowa-
na zatrzymuje sie w jednym miejscu, a kota w tym czasie obra-
cajg sie, jest to wynikiem nieréwnego i/lub wilgotnego podtoza.
Aby wyeliminowa¢ to, dodaj ziemig, aby wyréwna¢ ziemie.
Upewnij sig, ze trawnik jest odpowiednio osuszony i nie ko$
podczas ulewnego deszczu lub zatopienia.

Jesli przewody ograniczajgce sg zainstalowane w niewtasci-
wych zigczach (co powoduje, ze sygnat ptynie zgodnie z ru-
chem wskazéwek zegara, a nie przeciwnie), kosiarka bedzie
miata tendencje do pozostawania poza obwodem. Jesli ko-
siarka zautomatyzowana stale porusza sie poza wyznaczon-
ym obszarem, zamien przewody w stacji tadujgcej (przewdd z
czerwonej wtyczki na czarng wtyczke i odwrotnie).

KONSERWACJA

Sprawdzaj i czy$¢ kosiarke zautomatyzowang raz w tygodniu.
Rozpoczynajgc uzytkowanie kosiarki zautomatyzowanej, raz w
miesigcu nalezy sprawdzac ptyte thaca, ptyte ochronng i néz.
Wazne jest, aby noze i ptyta nozowa obracaty si¢ normalnie.
Krawedzie ostrzy nie mogg by¢ uszkodzone. Zywotno$é ostrzy
zalezy od rodzaju trawy, gleby, trawnika itp.

Praca z tgpymi nozami powoduje stabg wydajno$¢ koszenia
i wymaga wigkszej mocy, co oznacza, ze kosiarka za jednym
razem kosi mniejszg powierzchnie.

Catkowicie nataduj akumulator pod koniec sezonu przed prze-
chowywaniem na zime. Jesli czas przechowywania przekracza
jeden rok, kosiarke zautomatyzowang nalezy natadowac przed
uzyciem.

Przechowywanie zimg

Kosiarke zautomatyzowang nalezy doktadnie wyczysci¢ pr-
zed schowaniem na zime. W petni nataduj bateri¢ przed prze-
chowywaniem.

Umieszczaj kosiarkg do sezonowego przechowywania w su-
chym, zabezpieczonym przed mrozem miejscu; zaleca si¢ pr-
zechowywanie urzadzenia w oryginalnym opakowaniu.
Przewod ograniczajgcy mozna pozostawi¢ na trawniku. Podc-
zas odigczania stacji tadujgcej, zabezpiecz koniec przewodu
ograniczajgcego przed wilgocig tasmg izolacyjna.

Po zimowym przechowywaniu

Przed uzyciem sprawdz kosiarke zautomatyzowang, przewdd
ograniczajacy i prety tadujace pod katem zabrudzen. Jesli prety
fadujace wygladajg na zardzewiate, wyczys¢ je papierem Scier-
nym lub odpowiednig szmatkg $cierng.

Sprawdz, czy godzina i data kosiarki sg prawidtowe.

Sprawdz ostrza pod katem wymiany.

Sprawdz obracanie sig nozy i ptyty nozy.

OSTRZEZENIE! Podczas obstugi, czyszczenia lub wymiany ostrza
nalezy nosi¢ rekawice ochronne. Aby zmniejszy¢ ryzyko uszkodzenia,
pamietaj, aby wyja¢ klucz zabezpieczajacy, gdy kosiarka zautomaty-
zowana nie jest uzywana lub podczas transportu, serwisowania lub
przechowywania urzadzenia.
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