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Robo Polar

Rob6s composto por juntas, compreende uma configuragao
mecanica que mais se assemelha com o movimento de um brago
humano. Possuem uma area de trabalho maior que a de qualquer
outro tipo de robd, porém com uma baixa rigidez mecanica. Devido
sua forma mecanica, os movimentos podem ser mais complexos.

e Reduz custo na producao

e Melhora a qualidade dos produtos

e Aumento de lucratividade

e Retorno de investimento mais baixo do mercado

e Opcodes de controle com servo motor ou motor de passo
e Alcance de 100 mm até 600 mm

e Otimizacao de tamanho e ponto de fixacao

e Integracao facil e rapido
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