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Prefacio

Los productos OMRON se fabrican para ser utilizados conforme a procedimientos adecuados, por un
operador cualificado, y sélo para el fin descrito en este manual.

Los E5CN, E5CN-U, E5AN son Controladores digitales de temperatura. EI ESCN y el ESCN-U son
Controladores digitales de temperatura compactos, el ESCN dispone de conexiones de terminales de
tornillos, y el ESCN-U dispone de conexiones de base de pines. Las funciones y caracteristicas
principales de estos Controladores digitales de temperatura son las siguientes:

* Puede utilizarse cualquiera de los siguientes tipos de entrada: termopar,
termorresistencia de platino, sensor infrarrojo, tensién analdgica o corriente
analdgica.

* Puede realizarse control estandar o de calor/frio.

* Soportan auto-tuning y self-tuning.

* Pueden utilizarse entradas de evento para conmutar puntos de consigna
(funciéon multi-SP), conmutar entre estado de RUN y STOP, conmutar entre
operacion manual y automatica, y para iniciar/resetear la funciéon de
programa simple. (Las entradas de evento no son aplicables al ESCN-U).

» Soporta alarmas de deteccidn de rotura de calentador y HS. (aplicable a los
modelos E5CN, E5AN, y E5EN con funcidon de deteccién de rotura del
calentador).

* Soporta comunicaciones. (Aplicable a los modelos ESCN, E5AN, and ESEN
con comunicaciones).

» Soporta calibracién del usuario de la entrada de sensor.

* La estructura es estanca (NEMA 4X para uso interior, equivalente a 1P66).
(No aplicable al ESCN-U).

» Conforme con las normas de seguridad UL, CSA, e IEC y con la Directiva
EMC.

* El color del display PV puede cambiarse para que el estado de un proceso
sea mas facil de entender de un vistazo.

Este manual describe los Controladores E5CN, ES5CN-U, E5AN, y E5EN. Lea este manual concienzu-
damente y asegurese de entender su contenido antes de intentar utilizar el Controlador digital de tem-
peratura, y opere el Controlador digital de temperatura de acuerdo a la informacién facilitada.
Mantenga este manual en un lugar seguro y accessible facilmente. En el siguiente manual encontrara
mas informacién sobre comunicaciones: Manual del usuario Comunicaciones del Controlador digital
de temperatura E5CN (Cat. No. H130)

Ayudas visuales

Los siguientes encabezamientos aparecen en la columna de la izquierda del manual para ayudarle a
localizar los distintos tipos de informacion.

Nota Indica informacion de especial interés para lograr una operacion eficiente y
adecuada del producto.

1,2,3... 1. Indica listas de uno u otro tipo, como procedimientos, listas de
comprobacién, etc.

© OMRON, 2005

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta publicacién puede ser reproducida, almacenada en un sistema de recuperacion
de informacion o transmitida, de ninguna manera y mediante ningin medio, ya sea mecdnico, electrénico, fotocopia, grabacién u
otros, sin el consentimiento explicito escrito de OMRON.

No se asume ninguna responsabilidad de patentes respecto al uso de la informacién contenida en este manual. Ademads, debido a que
OMRON estd constantemente mejorando la alta calidad de sus productos, la informacién contenida en este manual estd sujeta a
modificaciones sin previo aviso. Se han tomado todas las precauciones posibles en el proceso de preparacién de este manual. A
pesar de ello, OMRON no asume ninguna responsabilidad en caso de errores u omisiones. Adicionalmente, OMRON tampoco
asume responsabilidad por los dafios que pudieran resultar del uso de la informacion contenida en este manual.



Lea y comprenda este manual

Por favor, lea y comprenda este manual antes de utilizar el producto. Consulte a su representante de
OMRON si tiene alguna duda o comentario que hacer.

Garantia y limitaciones de responsabilidad

GARANTIA

La unica garantia de OMRON es que el producto no presenta defectos de materiales ni de mano de obra
durante un periodo de un afo (u otro periodo, si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de
OMRON.

OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA O COMPROMISO, EXPLICITOS O IMPLICITOS, RELACIONADOS CON LA
AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA DETERMINADO PROPOSITO DE LOS PRO-
DUCTOS. POR LA PRESENTE, EL COMPRADOR O USUARIO ADMITE QUE SOLO EL ES QUIEN HA DETERMINADO
LA IDONEIDAD DE LOS PRODUCTOS A LAS NECESIDADES DE SU UTILIZACION PREVISTA. OMRON DECLINA
CUALQUIER OTRA GARANTIA, IMPLICITA O EXPLICITA.

LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD ) _

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSECUENCIAL,
PERDIDA DE BENEFICIOS O PERDIDA COMERCIAL EN CUALQUIER RELACION CON LOS PRODUCTOS,
INDEPENDIENTEMENTE DE SI DICHA RECLAMACION SE BASA EN CONTRATO, GARANTIA, NEGLIGEN-
CIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

Bajo ninguna circunstancia la responsabilidad de OMRON por cualquier incidencia superara el precio individual
del producto cuya responsabilidad se determine. . ]

EN NINGUN CASO OMRON SERA RESPONSABLE DE NINGUNA RECLAMACION EN GARANTIA, REPA-
RACION O DE OTRO TIPO EN RELACION CON LOS PRODUCTOS, A MENOS QUE EL ANALISIS DE
OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS HAN SIDO MANIPULADOS, ALMACENADOS, INSTALADOS Y
MANTENIDOS CORRECTAMENTE, Y QUE NO HAN ESTADO EXPUESTOS A CONTAMINACION, USO ABU-
SIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION O REPARACION INADECUADAS.

Consideraciones sobre las aplicaciones

IDONEIDAD DE USO

OMRON no sera responsable de la conformidad con ninguna norma, cédigo o reglamento aplicables a la combi-

nacion de productos en la aplicaciéon o uso que el cliente haga de los productos.

A peticién del cliente, OMRON proporcionara los documentos de certificacion de terceros adecuados que identi-

figuen los grados y limitaciones de uso correspondientes a los productos. Esta informacién no es suficiente por si

misma para determinar definitivamente la idoneidad de los productos en combinacién con el producto, maquina

o sistema final, u otra aplicacion o uso.

A continuacién se enumeran algunos ejemplos de aplicaciones a las que se debe prestar una atencion especial.

Esta no pretende ser una lista exhaustiva de todos los usos posibles de los productos, ni implica que los usos

indicados puedan ser adecuados para los productos:

o Uso en exteriores, usos que conlleven una posible contaminacion quimica o interferencias eléctricas, o condi-
ciones o usos no descritos en este manual.

e Sistemas de control de instalaciones nucleares, sistemas de combustion, sistemas ferroviarios o de aviacion,
equipos médicos, maquinas recreativas, vehiculos, equipos de seguridad u otras instalaciones sujetas a nor-
mativas gubernamentales diferentes.

¢ Sistemas, maquinas o equipo que puedan presentar riesgos graves para la vida o la propiedad.

Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.

NO UTILICE NUNCA LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA

LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN SU TOTALIDAD

PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS PRODUCTOS DE OMRON SE HAN CLASIFI-

CADO E INSTALADO PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

PRODUCTOS PROGRAMABLES
OMRON no serd responsable de la programacion que efectie el usuario de un producto programable ni de
sus consecuencias.




Limitaciones de responsabilidad

CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos
de mejora y de otro tipo.

Las referencias se cambian cuando se modifican los valores nominales o las caracteristicas, o bien cuando
se realizan cambios importantes en la construccién. Sin embargo, algunas especificaciones de los produc-
tos pueden cambiar sin previo aviso. En caso de duda, se pueden asignar referencias especiales para fijar o
establecer especificaciones importantes para su aplicacion bajo pedido. Consulte siempre a su represen-
tante de OMRON para confirmar las especificaciones reales de los productos adquiridos.

DIMENSIONES Y PESOS
Las dimensiones y pesos son nominales y no deben utilizarse para procesos de fabricacion, incluso aunque
se indiquen las tolerancias.

DATOS SOBRE RENDIMIENTO

Los datos sobre rendimiento indicados en este manual se proporcionan como una guia para que el usuario
determine la adecuacion del producto y no constituyen una garantia. Pueden representar el resultado de las
condiciones de las pruebas realizadas por OMRON, y los usuarios deben correlacionarlos con los requisitos
de aplicacion reales. El rendimiento real esta sujeto a la garantia y limitaciones de responsabilidad de
OMRON.

ERRORES Y OMISIONES

La informacién del presente documento se ha comprobado detenidamente y se considera precisa; no
obstante, no se asume ninguna responsabilidad por omisiones o errores de transcripcion, tipograficos o
de revision.
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Precauciones de seqguridad

H Definicion de informacioén preventiva

B Simbolos

viii

En el presente manual se utiliza la notaciéon siguiente para indicar precau-
ciones con el fin de asegurar un uso seguro del producto.

Las precauciones que se indican son muy importantes para la seguridad. Lea
y tenga en cuenta siempre la informacion proporcionada en las precauciones

de seguridad.

Se utiliza la notacion siguiente.

/\ PRECAUCION

Indica una situacién de peligro potencial que, de no
evitarse, puede ocasionar lesiones fisicas o dafnos
materiales menores.

Simbolo

Significado

Precau-

Precaucién general
Indica precauciones, advertencias y peligros
generales no especificos.

cion

Precaucion de descarga eléctrica
Indica la posibilidad de una descarga eléctrica en
determinadas condiciones.

Prohibicion general
Indica prohibiciones generales no especificas.

Prohibicién

Prohibicion de desmontaje

Indica prohibiciones cuando existe la posibilidad de
que se produzcan lesiones, por ejemplo debidas a una
descarga eléctrica, como resultado de un desmontaje
de componentes.

Precau-
cién obli-
gatoria

e @ > P

Precaucién general
Indica precauciones, advertencias y peligros
generales no especificos.




B Precauciones de seguridad

*1

*2

/\ PRECAUCION

No toque los terminales mientras esté conectada la alimentacion.
Hacerlo podria provocar ocasionalmente lesiones fisicas
menores a consecuencia de descargas eléctricas.

>

Evite que fragmentos de metal, recortes de cable o virutas
metalicas finas producidas durante la instalacion se introduzcan
en el producto. De lo contrario se expone a descargas eléctricas,
incendios o desperfectos.

No utilice el producto en lugares expuestos a gases explosivos o
inflamables. En caso contrario, podrian producirse lesiones
causadas por una explosion.

Nunca desmonte los componentes, modifique o repare el
producto, ni toque ninguno de sus componentes internos. Es
posible que se produzcan pequefas descargas eléctricas, fuego
o un funcionamiento incorrecto.

@

PRECAUCION - Riesgo de incendio y de descarga eléctrica
a) Este producto tiene la clasificacion UL de Equipamiento de
control de proceso de tipo abierto. Debe montarse en un
armario que no permita que el fuego escape al exterior.

b) Es posible que sea necesario mas de un conmutador de
desconexion para desactivar el equipo antes realizar
reparaciones o el mantenimiento del producto.

c) Las entradas de sefial son circuitos SELV (de seguridad y
tensién baja), con limitacién de energia.*1

d) Precaucion: Para reducir el riesgo de incendio o descargas
eléctricas, no interconecte las salidas de distintos circuitos de
clase 2.*2.

Si los relés de salida se utilizan mas alla de su vida util prevista,
puede producirse fusidon por contacto o incendio.

Considere siempre las condiciones de la aplicacion y utilice relés
de salida cuya carga nominal y vida util sean adecuadas. La vida
util de los relés de salida varia considerablemente segun las
condiciones de la carga de saliday conmutacion.

JAN

Un circuito SELV esta separado de la fuente de alimentacion por aislamiento doble o reforzado que no
supere 30 Vr.m.s.y 42,4V de pico o 60 Vc.c.
Una fuente de alimentacién de clase 2 es la que esta probada y homologada por UL, ya que tiene la
corriente y la tension de la salida secundaria limitada a niveles especificos.
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/\ PRECAUCION

Apriete los tornillos de los terminales a entre 1,13 y 1,36 N-m. Los
tornillos sueltos pueden hacer que se produzca un incendio.
Ver nota).

Configure los parametros del producto de tal manera que sean
apropiados para el sistema a controlar. Si no son adecuados, un
funcionamiento accidental inesperado puede ocasionar dafos a
las cosas o accidentes.

Un malfuncionamiento del Controlador de temperatura puede hacer
que las operaciones de control sean imposibles de llevar a cabo o
impedir que se produzcan salidas de alarma, lo que resultaria en
dafos al equipo. Para mantener la seguridad en caso de fallos en el
funcionamiento del Controlador de temperatura, tome las medidas
de seguridad apropiadas, por ejemplo instalando un dispositivo de
monitorizacidn en una linea separada.

En la seccion de salida de relés de larga vida se utiliza un
semiconductor. Si se aplica excesivo ruido o sobretension a los
terminales de salida es posible que se produzca un cortocitcuito.
Si el cortocircuito permanece en la salida, se producira un
incendio debido al sobrecalentamiento del calentador u otras
causas. Tome las medidas necesarias en el sistema en general
para evitar aumentos excesivos de temperatura y para evitar que
el fuego se propague.

Nota El par de apriete para ESCN-U es de 0,5 N-m.




Precauciones para un uso seguro

Asegurese de observar las siguientes precauciones para prevenir fallos de operacién, mal funcionamiento o
efectos adversos en el rendimiento y las funciones del producto. Si no lo hace, puede encontrase en un
momento dado con sucesos inesperados.

1)

10)

11)

12)

13)

El producto esta disefiado para un uso interior exclusivamente. No utilice el producto en exteriores ni en
los siguientes lugares:

e Lugares expuestos directamente al calor irradiado por equipos de calentamiento.

e Lugares expuestos a salpicaduras de liquidos o vapores de combustible.

e Lugares expuestos a la luz directa del sol.

¢ Lugares expuestos al polvo o gases corrosivos (en concreto, gas sulfuroso o0 amonio)

e Lugares expuestos a cambios de temperatura intensos.

¢ Lugares expuestos a condensacion o hielo.

e Lugares expuestos a vibraciones y grandes impactos.

Utilice y almacene el Controlador de temperatura Digital dentro de la temperatura ambiente y la humedad
nominales.

Montar dos o mas Controladores de temperatura en tandem o montar Controladores de temperatura uno
encima del otro, puede causar que el calor se acumule en el interior de los equipos, lo que acortara su
vida util. En esos casos, es necesario aplicar métodos de refrigeracion forzada, como ventiladores u otros
medios de circulacién de aire, para enfriar los Controladores digitales de temperatura.

Para permitir que se disipe el calor, no bloquee el area alrededor del producto. No bloquee las
perforaciones de ventilacién del producto.

Asegurese de realizar el cableado correctamente respetando la polaridad de los terminales.

Utilice terminales de crimpar del tamafio adecuado (M3.5, ancho 7,2 mm o menor) para el cableado. Para
conexiones no crimpadas, utilice cable sélido o trenzado de cobres con un calibre de AWG24 a AWG14
(equivalente a una seccion transversal de 0,205 a 2,081 mm?). (La longitud de pelado es de 5 a 6 mm).
En un terminal pueden insertarse hasta 2 cables o dos terminales de crimpat.

No cablee los terminales que no sean utilizados.

Para evitar el ruido inductivo, mantenga el cableado del bloque de terminales del Controlador de tempe-
ratura digital alejado de cables de alimentacion con altas tensiones o elevadas intensidades de corriente.
Tampoco realice el cableado de lineas de alimentacién junto con el cableado del Controlador digital de
temperatura, o en disposicion paralela. Se recomienda utilizar cables apantallados y conductos o porta-
cables separados.

Monte un supresor de sobretensiones transitorias o un filtro de ruido en dispositivos periféricos que
generen ruido (especialmente, motores, transformadores, solenoides, bobinas magnéticas u otro equipa-
miento con un componente inductivo).

Si se utiliza un filtro de ruido para la fuente de alimentacion, es preciso comprobar antes la tensién y la
corriente, e instalar el filtro de ruido tan cerca como sea posible del Controlador de temperatura.

Deje el mayor espacio posible entre el Controlador digital de temperatura y los dispositivos que generen
grandes ruidos de alta frecuencia (equipos de soldadura y maquinas de coser de alta frecuencia, etc). o
sobretensiones.

Use este producto respetando la carga nominal y la fuente de alimentacion.

Asegurese de que la tensiéon nominal se alcance en el plazo de dos segundos después de conectar (ON)
la alimentacion utilizando un interruptor o un contacto de relé. Si la tensién se aplica gradualmente, es
posible que no se pueda restablecer la alimentacion o pueden tener lugar fallos de funcionamiento.
Asegurese de que el Controlador de temperatura dispone de 30 minutos 0 mas para calentarse después
de haber conectado la alimentacion antes de iniciar las operaciones de control para asegurarse de que la
temperatura visualizada es la correcta.

Al rrealizar el self-tuning, suministre alimentacién a la carga (por ejemplo, un calentador) al mismo tiempo o
antes de suministrar alimentacion al Controlador digital de temperatura. Si se conecta la alimentacién del
Controlador digital de temperatura antes de conectarse la alimentacién de la carga, no se realizara el self-
tuning correctamente y no se conseguira un control 6ptimo.

Se recomienda instalar un conmutador o un diferencial cerca de esta unidad. El conmutador o diferencial
debe ser facilmente accesible para el operador, y debe estar marcado como el medio para la desconexién
de esta unidad.

Ponga siempre en OFF la alimentacion antes de extraer los componentes internos del producto, y nunca
toque ni aplique descargas eléctricas a los terminales o componentes electréonicos. Al instalar los
componentes internos del producto, no permita que los componentes electronicos entren en contacto con la
carcasa.



14) No utilice disolventes ni productos quimicos similares para la limpieza del equipo. Use un alcohol de

graduacion estandar.

15) Disefie el sistema (panel de control, etc) teniendo en cuenta el retardo de 2 segundos que debe ser

configurado para la salida del Controladordespués de la conexién de la alimentacion.

16) Es posible que la salida se ponga en OFF al cambiar a ciertos niveles. Tenga esto en cuenta al realizar el

control.

17) El numero de operaciones de escritura en la EEPROM es limitado. Por lo tanto, utilice el modo de escritura

en RAM cuando sobrescriba datos frecuentemente durante las comunicaciones u otras operaciones.

@ Vida util

Utilice el Controlador de temperatura dentro de los siguientes rangos de temperatura y de humedad:
Temperatura: —10 a 55°C (sin formacion de hielo ni condensacion), Humedad: del 25% al 85%

Si el controlador se instala en un cuadro de control, la temperatura ambiente no debe superar los 55°C,
incluida la temperatura alrededor del controlador.

La vida util de los dispositivos electrénicos, como los controladores de temperatura, no sélo esta
determinada por el nimero de veces que se conmuta el relé sino también por la vida util de los
componentes electronicos internos. La vida util de los componentes se ve afectada por la temperatura
ambiente: cuanto mas alta es la temperatura, mas se acorta la vida util y, cuanto mas baja es la
temperatura, mas se alarga la vida util. Por lo tanto, la vida util se puede prolongar reduciendo la
temperatura del Controlador de temperatura.

Cuando dos o0 mas controladores de temperatura se montan muy préximos entre si, tanto en posicion
horizontal como en posicidn vertical, la temperatura interna aumentara debido al calor irradiado por los
controladores y se reducira su vida Util. En esos casos, es necesario aplicar métodos de refrigeracion
forzada, como ventiladores u otros medios de circulacion de aire, para enfriar los controladores de
temperatura. Sin embargo, cuando se proporciona refrigeracion forzada, procure que no se enfrien sélo las
secciones de terminales para evitar errores de medicion.

® Ruido ambiental

Para evitar el ruido inductivo, mantenga el cableado del bloque de terminales del Controlador digital de
temperatura alejado de cables de alimentacién con altas tensiones o elevadas intensidades de corriente.
Tampoco realice el cableado de lineas de alimentacion junto con el cableado del Controlador digital de
temperatura, o en disposicion paralela. Se recomienda utilizar cables apantallados y conductos o portaca-
bles separados.

Monte un supresor de sobretensiones transitorias o un filtro de ruido en dispositivos periféricos que gene-
ren ruido (especialmente, motores, transformadores, solenoides, bobinas magnéticas u otro equipamiento
con un componente inductivo). Si se utiliza un filtro de ruido para la fuente de alimentacion, es preciso com-
probar antes la tension y la corriente, e instalar el filtro de ruido tan cerca como sea posible del Controlador
de temperatura.

Deje el mayor espacio posible entre el Controlador digital de temperatura y los dispositivos que generen
grandes ruidos de alta frecuencia (equipos de soldadura y maquinas de coser de alta frecuencia, etc). o
sobretensiones.

@ Asegurar la precision de las mediciones

Al instalar o conectar el cable del termopar, asegurese de utilizar conductores de compensacién
especificados para el tipo de termopar.

Al instalar o conectar el cable de la termorresistencia de platino, asegurese de utilizar cables con una
baja resistencia y de que las resistencias de los tres cables son iguales.

Instale el Controlador de temperatura nivelado horizontalmente.

Si la precisién de las mediciones es baja, compruebe si el desplazamiento de entrada se ha
seleccionado correctamente.

® Estanqueidad

xii

El grado de proteccion se muestra mas abajo. Las secciones que no tienen ninguna especificacion en
cuanto al grado de proteccion o las que tienen proteccion IPLJ0 no son estancas.

Panel frontal: NEMA4X para uso interior (equivalente a IP66)

Carcasa posterior: IP20, seccién de terminales: IP0O0

(E5CN-U: Panel frontal: Equivalente a IP50; carcasa posterior: IP20, terminales: IP00)



Precauciones de operacion

Se necesitan aproximadamente dos segundos para que las salidas se activen tras conectarse la
alimentacion. Al incorporar controladores de temperatura a un panel de control o un dispositivo similar, se
debe tener en cuenta este tiempo.

Asegurese de que el Controlador de temperatura dispone de 30 minutos 0 mas para calentarse después
de haber conectado la alimentacion antes de iniciar las operaciones de control para asegurarse de que la
temperatura visualizada es la correcta.

Al ejecutar el self-tuning (ajuste automatico), suministre alimentacion a la carga (por ejemplo, un
calentador) al mismo tiempo o antes de suministrar alimentacion al Controlador de temperatura. Si se
conecta la alimentacion del Controlador de temperatura antes de conectarse la alimentacion de la carga,
no se realizara el ajuste automatico correctamente y no se conseguira un control 6ptimo. Al iniciar la
operacion tras el calentamiento del Controlador de temperatura, desconecte la alimentacion y vuelva a
conectarla al mismo tiempo que se conecta la alimentacion de la carga. (También se puede realizar la
alternancia entre el modo STOP y el modo RUN, en lugar de desconectar la alimentacion del Controlador
de temperatura y volverla a conectar).

No utilice el controlador cerca de equipos de radio y de television o de dispositivos inalambricos. El
controlador puede causar interferencias en estos dispositivos.

Preparativos para la utilizacion

Asegurese de leer concienzudamente y comprender el contenido del manual suministrado con el
producto, y compruebe los siguientes puntos.

Situacion Punto de comprobacion Descripcion
Adquisicion del Apariencia del producto Después de su adquisicién, compruebe que el producto y su embalaje no
producto presentan deformaciones u otros dafios. Los componentes internos

dafnados pueden afectar negativamente a un control éptimo.

Modelo y especificaciones
del producto

Asegurese de que el producto adquirido cumple las especificaciones
requeridas.

Instalacion de la
unidad

Ubicacion de la instalacion

Deje espacio suficiente alrededor del producto para la disipacion del calor.
No bloquee las ranuras de ventilacion del producto.

Cableado

Cableado de los
terminales

Evite que los tornillos de los terminales sufran excesiva fuerza al
apretarlos.

Asegurese de que no hay tornillos sueltos después de apretar los tornillos
de los terminales al par especificado de 1,13 a 1,36 N-m (ver nota).

Asegurese de confirmar la polaridad de cada terminal antes de cablear el
blogue de terminales y los conectores.

Entradas de alimentacion

Cablee las entradas de alimentaciéon correctamente. Un cableado
incorrecto resultara en danos a los circuitos internos.

Entorno de trabajo

Temperatura ambiente

La temperatura ambiental de operacioén para este producto es de —10 a
55°C (sin condensacion ni formacion de hielo). Para extender la vida util
del producto, instalelo en una ubicacién con una temperatura ambiental
tan baja como sea posible. En ubicaciones expuestas a altas
temperaturas, si es necesario, refrigere los productos mediante un
ventilador u otro método.

Vibraciones y golpes

Compruebe si se cumplen las normas relativas a golpes y vibraciones en
la ubicacién de instalacion. (Instale el producto en ubicaciones en las que
los conductores no estén sujetos a vibraciones ni a golpes).

Particulas extrahas

Instale el producto en una ubicacién que no esté sujeta a la posibilidad de
que entren liquidos o particulas extrahas en el producto.

Nota El par de apriete para ESCN-U es de 0,5 N-m.



Funciones mejoradas

Se han implementado actualizaciones funcionales para los Controladores digitales de temperatura
E5CN/CN-U nuimero de lote 01440 (fecha de fabricacién 1 de Abril de 2004) o posterior, y para los
Controladores digitales de temperatura ESAN/EN numero de lote 01150 (fecha de fabricacion 1 de
Enero de 2005) o posterior. Los modelos anteriores y los modelos mejorados pueden distinguirse
mediante el panel frontal, como se muestra a continuacion.
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Basicamente, los controladores son compatibles. La disposicion de los terminales, los tamanos de los
terminales y la profundidad para el montaje en panel no han cambiado. Los cambios se enumeran en
las tablas siguientes. Consulte mas detalles en las péaginas relativas a elementos especificos en el
indice.
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Bl Valores nominales

Elemento Modelos anteriores Modelos mejorados
Consumo |E5CN 7 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz) 7,5 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz)

4 VA/3W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c). 5 VA/3W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c).
E5CN-U 6 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz) 6 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz)

3 VA/2W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c). 3 VA/2W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c).
E5AN 9 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz) 11 VA

5VA/4 W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c). 5,5 VA/4 W
E5EN 9 VA (100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz) 10 VA

5VA/4 W (24 Vc.a., 50/60 Hz 6 24 Vc.c). 5,5 VA/4 W

Entrada de sensor

E5CIN-CICITC
Termopar: K, J, TE,L,U,N,R,SoB
Sensor infrarrojo de temperatura: 10 a 70°C,
60a120°C o 115a 165°C
(160 a 260°C)
Entrada de tension: 0 a 50 mV

ESCIN-LICIP
Termorresistencia de platino: Pt100 6 JPt100

ESLIN-LILIT (modelos con entrada multiple)
Termopar: K, J, T,E,L,U,N,R,SoB
Sensor infrarrojo de temperatura: 10 a 70°C,

60 a 120°C 6 115 a 165°C (140 a 260°C)
Entrada de tension: 0 a 50 mV
Termorresistencia de platino:

Pt100 6 JPt100

(No hay modelos con entradas analdgicas)

E5LIN-LICIL (Se han incorporado modelos con
entradas analdgicas).

Entrada de corriente: 4 a20 mA 6 0 a 20 mA
Entrada de tensiéon: 1a5V,0a5Vo60ai10V
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Elemento

Modelos anteriores

Modelos mejorados

Salidade |[Relé ESCN-R] E5CN-RCI]
control 1 SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva) SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 100.000 Vida util eléctrica: minimo 100.000 operaciones
operaciones
E5CN-ROCIU E5CN-RCICIU
SPDT, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva) SPDT, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 100.000 Vida util eléctrica: minimo 100.000 operaciones
operaciones
E5AN-RLIL] E5AN-RLUIL]
SPST-NA, 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva) SPST-NA, 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 100.000 Vida util eléctrica: minimo 100.000 operaciones
operaciones
E5EN-RLIC] E5EN-RUIC]
SPST-NA, 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva) SPST-NA, 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 100.000 Vida util eléctrica: minimo 100.000 operaciones
operaciones
Relé de (Sin modelos con relé de larga vida util) E5CN-Y[I] (modelos incorporados con salidas relé
larga vida de larga vida dtil).
atil SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 1.000.000 operaciones
No pueden conectarse cargas de c.c.
Tensién E5CN-QLIT] E5CN-QLIC]
12 Vc.c. £15% (PNP) 12 Vc.c. £15% (PNP)
Corriente de carga maxima: 21 mA Corriente de carga maxima: 21 mA
Con proteccion contra cortocircuito Con proteccion contra cortocircuito
E5AN-QLIL] E5AN-QLI]
12 Ve.c +15%/-20% (PNP) 12 Ve.c +15%/-20% (PNP)
Corriente de carga maxima: 40 mA Corriente de carga maxima: 40 mA
Con proteccion contra cortocircuito Con proteccion contra cortocircuito
ESEN-QLI] E5EN-QLI]
12 Vc.c +15%/-20% (PNP) 12 Vc.c +15%/—20% (PNP)
Corriente de carga maxima: 40 mA Corriente de carga maxima: 40 mA
Con proteccion contra cortocircuito Con proteccion contra cortocircuito
Corriente E5CN-CLI] ESCN-CLI]
4a20mAc.c. 4a20mAc.c.60a20mAc.c.
Carga: 600 Q max. Carga: 600 Q max.
Resolucién: Aprox. 2.600 Resolucion: Aprox. 2.700
E5AN-CLIL] E5AN-CLI]
4a20mAc.c. 4a20mAc.c.60a20mAc.c.
Carga: 600 Q max. Carga: 600 Q max.
Resolucién: Aprox. 2.600 Resolucién: Aprox. 2.700
ESEN-CLIT] E5EN-CUI]
4a20mAc.c. 4a20mAc.c.60a20mAc.c.
Carga: 600 Q max. Carga: 600 Q2 max.
Resolucién: Aprox. 2.600 Resolucién: Aprox. 2.700
Salidade |[Reléde E5AN/EN-LJYL] (modelos incorporados con salidas
control 2 larga vida relé de larga vida util).
util SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva)
Vida util eléctrica: minimo 1.000.000 operaciones
No pueden conectarse cargas de c.c.
Tension (No hay modelos con dos salidas de control) |ESCN-L]QL]

12 Vc.c. £15% (PNP)
Corriente de carga maxima: 21 mA
Con proteccion contra cortocircuito

(No hay modelos con dos salidas de control)

ESAN/EN-L]Q]

12 Vc.c +15%/—20% (PNP)
Corriente de carga maxima: 21 mA
Con proteccion contra cortocircuito
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Elemento Modelos anteriores Modelos mejorados
Método de |E5CN Display digital de 7 segmentos e indicadores |Display digital de 11 segmentos e indicadores LED
display LED individuales individuales (visibilidad mejorada)
Altura de caracteres: PV: 9,9 mm, SV: 6,4 mm|(también es posible un display digital de
7 segmentos).
Altura de caracteres: PV: 11,0 mm, SV: 6,5 mm
ESAN/EN  |Display digital de 7 segmentos e indicadores |Display digital de 11 segmentos e indicadores LED

LED individuales

individuales (visibilidad mejorada)
(también es posible un display digital de
7 segmentos).

Altura de caracteres: Igual

Salida transfer

(No hay modelos con salidas transfer)

E5CN-CL ] (salida de corriente)

Asignada a la salida de corriente

4a20mAc.c.60a20mAc.c.

Carga: 600 Q2 max.

Resolucion:  Aprox. 2.700 (4 a 20 mA c.c)
Aprox. 3.400 (0 a20 mA c.c)

H Otras funciones

Elemento

Modelos anteriores

Modelos mejorados

Display

Funcién de mascara de parametros
(proporcionada con el software de configuracion)

Cambio de display PV entre 2 colores (rojo/verde)

Cambio de display PV entre 3 colores
(rojo/naranja/verde)

Cambio de caracteres de display
(7 segmentos / 11 segmentos)

Entrada

Desplazamiento de entrada de temperatura
(desplazamiento de 1 punto para la entrada de

temperatura)

Desplazamiento de entrada de temperatura (también es
posible el desplazamiento de 2 puntos para la entrada de
temperatura)

Salida

Salidas manuales

MV en parada

MV en error de PV

Alarma de rotura de lazo

Control

Periodo de control: 0,56 1a99s

Ajuste estable

Alarma

Retardos de alarma

Seleccién de SP de alarma (seleccién de la operacion de
alarma del indicador de SP)

Otros

Funcién de programacion simple

Contrasefia para pasar al nivel de proteccion

B Caracteristicas

Elemento

Modelos anteriores

Modelos mejorados

Periodo de muestreo

500 ms

250 ms

B Especificaciones de comunicaciones

Elemento

Modelos anteriores

Modelos mejorados

Protocolos de
comunicaciones

CompoWay/F (SYSWAY)

CompoWay/F (SYSWAY), Modbus

Velocidad de transmi-
sién de comunicaciones

1200, 2400, 4800, 9600, 19200 bps

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 bps

M Caracteristicas de la alarma de rotura de calentador/alarma HS

Elemento Modelos anteriores Modelos mejorados
Corriente maxima del |E5CIN-CICIHO E5CIN-CIOHO
calentador Monofésico 50 A c.a. Monofésico 50 A c.a.
E5SCIN-CIIHHLT (dos entradas CT)
Trifasico 50 A c.a.
Alarma HS Alarma HS
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Convenciones utilizadas en este manual

Notaciones del modelo

“ESCN, E5CN-U, E5AN, y ESEN” se utilizan cuando la informacion facilitada es aplicable a los
Controladores digitales de temperatura ESCN-LICIL], ESCN-CICICIU, ESAN-LICIC], o ESEN-CICICL. Las
notaciones utilizadas en este manual para informacion restringida a ciertos modelos (por ejemplo, las
designaciones de los modelos en la SECCION 5 Pardmetros) se incluyen en la siguiente tabla..

Notacion Funciones opcionales
ESLIN-LICILIB Dos entradas de evento
ESCIN-LICICI03 Comunicaciones RS-485
ESCIN-LICICH Alarmas de rotura del calentador y HS para 1 punto
ESCIN-CICICHH Alarmas de rotura del calentador y HS para 2 puntos
ESLIN-LIQ Salida de control 2 (salida de tension)
ESCIN-LICICIP Fuente de alimentacién externa para ES1B
ESCIN-LICIC101 Comunicaciones RS-232C (ver nota).

Nota Compatibles solamente con E5AN y ESEN.

Significados de las abreviaturas

Las siguientes abreviaturas se utilizan en los nombres de parametros, figuras y explicaciones de texto.
Estas abreviaturas significan:

Simbolo Término
PV Valor de proceso
SP Punto de consigna
SV Valor seleccionado
AT Auto-tuning
ST Self-tuning
HS Cortocircuito del calentador (ver nota 1)
EU Unidad de ingenieria (ver nota 2)

Nota: (1) Un cortocircuito en el calentador indica que el calentador sigue en ON incluso cuando la salida de
control del Controlador de temperatura estéa en OFF porque ha fallado el SSR o por alguna otra razon.

(2) “EU” significa “Engineering Unit” (unidad de ingenieria). EU se utiliza como la unidad minima de
unidades de ingenieria como por ejemplo °C, m, y g. El tamafo de EU varia segun el tipo de entrada.
Por ejemplo, cuando el rango de configuracidon de temperatura de entrada es de —200 a +1300°C,

1 EU es 1°C, y cuando el rango de configuracion de temperatura de entrada es de —20,0 a +500,0°C,
1 EU es 0,1°C.

En el caso de entradas analdgicas, el tamafio de EU varia segun la posicién del marcador decimal
de la configuracion de escala, y 1 EU se convierte en la unidad de escala minima.
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Como leer los simbolos del display

Las siguientes tables muestran la correspondencia entre los simbolos visualizados en los displays y
los caracteres alfabéticos. El valor predeterminado es para displays de 11 segmentos.

m

-

I A

_ _| /
) L (L o

K
FIGH|I|J| K/LM

-
S

Il

)/
K

-
==

_
L

i i

B

)
)

>
@)
O
M

| R O N O B O O e O R O Y R VR Y I VA B I
) MY | m | n | | L

NOP QR S| T/ UVWX|Y|Z

El parametro “Seleccion de caracteres” del nivel de configuracién de funciones avanzadas puede ser
puesto en OFF para visualizar los siguientes caracteres de 7 segmentos.
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Acerca de este manual:

Este manual describe los Controladores digitales de temperatura ESCN/CN-U/AN/EN e incluye las
secciones descritas a continuacion.

Por favor, lea este manual cuidadosamente y asegurese de comprender la informacion facilitada antes
de proceder a la configuracion u operacion de los Controladores digitales de temperatura ESCN/CN-
U/AN/EN.

e Generalidades

Seccion 1: es una introduccion de las caracteristicas, componentes y especificaciones principales de
los Controladores digitales de temperatura ESCN/CN-U/AN/EN.

e Configuracion

Seccion 2: describe los trabajos necesarios para preparar los Controladores digitales de temperatura
E5CN/CN-U/AN/EN para su operacion, incluyendo la instalacion y el cableado.

e Funcionamiento basico

Seccion 3: describe el funcionamiento basico de los Controladores digitales de temperatura ESCN/
CN-U/AN/EN, incluyendo descripciones de las operaciones de teclado necesarias para configurar
parametros y de los elementos del display basadas en ejemplos de control especificos.

Seccion 5: describe cada uno de los parametros utilizados para la configuracion, el control y las
operaciones de monitorizacion.

e Operacion de las aplicaciones

Seccion 4: describe las funciones de escala, de rampa a SP, y otras funciones especiales que pueden
utilizarse para aprovechar al maximo la funcionalidad de los Controladores digitales de temperatura
E5CN/CN-U/AN/EN.

Seccion 5: describe cada uno de los parametros utilizados para la configuracién, el control y las
operaciones de monitorizacion.

e Calibracion del usuario

Seccion 6: describe como puede el usuario calibrar los Controladores digitales de temperatura ESCN/
CN-U/AN/EN.

e Apéndices

El Apéndice facilita informacion de referencia sencilla, incluyendo listas de parametros vy
configuraciones.

& ADVERTENCIA Es imprescindible que lea y comprenda la informacion facilitada en este manual,
ya que no hacerlo podria causar lesiones o muerte, dafos al producto o fallos en
su funcionamiento. Por favor, lea cada una de las secciones en su totalidad, y ase-
gurese de comprender la informacién en ellas facilitada, asi como la informacion
contenida en las secciones relacionadas, antes de llevar a cabo los procedimien-
tos y operaciones descritas.
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SECCION 1
Introduccion

Esta seccién es una introduccion de las caracteristicas, componentes y especificaciones principales de los Controladores
digitales de temperatura ESCN y ESCN-U.

1-1  Nombres de 10S COMPONENLES . . . .o v vttt et eeen 2
1-1-1  Panelfrontal ......... ... ... . . . 2
1-1-2  Significado de los indicadores . ............... .. .. ... .. .... 3
1-1-3  Usodelasteclas . ...... ...t 4
1-2  Configuracién E/S y funciones principales. . . .......... .. ... .. ... .... 5
1-2-1  Configuracion E/S ... ... ... .. . 5
1-2-2 Funciones principales. .. ..., 8
1-3  Definicién del nivel de configuracién y funcionamiento de las teclas . . . . .. 10
1-3-1  Seleccién de pardmetros. . . .. ..o vttt 12
1-3-2  Validar las configuraciones. . . ........... ... ..o, 13
1-4  Funcién de comuniCaciones . ... ..........ouueuneunenneennennenn.. 13



Nombres de los componentes Seccidén 1-1

1-1 Nombres de los componentes

1-1-1  Panel frontal

E5CN/CN-U El panel frontal es el mismo para ESCN y ESCN-U.

Unidad de
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Nombres de los componentes Seccidén 1-1
E5EN

Indicadores OMmRON

de operacion
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1-1-2 Significado de los indicadores
Display n? 1 Muestra el valor del proceso o tipo de parametro.

Se ilumina durante aproximadamente 1 segundo al arranque.

Display n® 2 Muestra al punto de consigna, la variable manipulada o la seleccion del
parametro.

Indicadores de operacion

1,2,3.. 1.

Se ilumina durante aproximadamente 1 segundo al arranque.

ALM1 (Alarma 1)

Se enciende cuando la salida de alarma 1 esta activada.

ALM2 (Alarma 2)

Se enciende cuando la salida de alarma 2 esta activada.

ALM3 (Alarma 3)

Se enciende cuando la salida de alarma 3 esta activada.

HA (indicador de rotura de calentador y HS)

Se enciende cuando tiene lugar una rotura de calentador o HS.

OUT1, OUT2 (salida de control 1, salida de control 2)

Se enciende cuando la salida de control 1 o la salida de control 2 estan
activadas.

Para una salida de corriente, en cambio, OFF sdlo para una salida de 0%.
STOP

Se ilumina con la operacién parada.

Durante la operacion, este indicador se ilumina cuando se detiene la
operacién utilizando un evento o la funcién de RUN/STOP.

CMW (escritura de comunicaciones)

Se ilumina cuando se habilita la escritura de comunicaciones y esta
apagado cuando ésta estad deshabilitada.



Nombres de los componentes

Seccion 1-1

Unidad de temperatura

6. MANU (Modo Manual)
Se ilumina cuando el modo auto/manual se configura como manual.

7. Om (llave)
Se ilumina cuando la proteccion de cambio de configuraciones estd en ON
(p-€j., cuando las teclas y estan deshabilitadas por el estado de
proteccion).

La unidad de temperatura se visualiza cuando hay parametros configurados
para visualizar la temperatura. El display depende del valor configurado para
el parametro “unidad de temperatura” seleccionado en cada momento.

{ indica °C y F indica °F.

Parapadea durante la operacion ST.

1-1-3 Uso de las teclas

Tecla [O]

Tecla <@

Tecla

Tecla

Teclas [O] +

Teclas [O] +
Teclas [O] +

Esta seccion describe las funciones basicas de las teclas del panel frontal.

Pulse esta tecla para cambiar de nivel de configuracion. El nivel de configura-
cion se selecciona en el siguiente orden: Nivel de operacion: nivel de ajuste,
nivel de configuracion inicial, nivel de configuracion de comunicaciones.

Pulse esta tecla para cambiar de parametros dentro de cada nivel de
configuracion.

Puede cambiar de parametros en sentido inverso manteniendo la tecla
pulsada (se moveran a razén de uno por segundo en sentido inverso).

Cada vez que se pulsa esta tecla se incrementa el valor mostrado en el
display n? 2 o avanza la configuracidon. Manteniéndola pulsada aumenta la
velocidad de incremento.

Cada vez que se pulsa esta tecla disminuye el valor mostrado en el display
n®2 o la configuracion avanza en sentido inverso. Manteniéndola pulsada
aumenta la velocidad de disminucion.

Pulse estas teclas para cambiar al nivel de proteccién. En 1-3 Definicion del
nivel de configuracion y funcionamiento de las teclas encontrara mas detalles
acerca de las operaciones posibles pulsando estas teclas simultdneamente.
Para obtener informacién detallada acerca del nivel de proteccion, consulte la
SECCION 5 Pardmetros.

Para restringir los cambios en los valores configurados (con el fin de prevenir
operaciones accidentales o incorrectas), estas operaciones de teclas
requieren una pulsacion simultanea de la tecla [O] junto con la tecla [A] o &,
Esto es aplicable solamente al parametro de contrasefia para pasar al nivel
de proteccion. (Consulte la pagina 115).
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1-2 Configuracién E/S y funciones principales
1-2-1 Configuracion E/S

E5CN
r—==-=-=-=-=-- 1
Entrada de Seccidon | | Salidade | 1 )
temperatura o de control 1 e o BRI p>— | Salida de control 1
entrada analdgica control | :
Salida de e . .
—1  control 2 _>: ° '>:—> Salida de control 2 I
Entrada CT1 , Calor/frio |
ntrada
e !
externa para ES1B | 1
| 1
|| Salida de | 1
Entrada CT2 alarma 3 > |
| 1
— ey - P~ | Salida de alarma 2
Entradas de 1 1
evento | | Salidade 1 |
2 canales alarma 1 ] | |
. | 1
Funciones de entrada de _— HBA | | |
puntos de consigna desds o = —p» | Salida de alarma 1
conmutadores digitales | |
exteriores: ——  AlarmaHS |— | |
RUN/STOP | |
Inicio de programa 1 1
Auto/manual —— Error de entrada — | |
| 1
Salida END de ; 1 1
programa simple 1 |
QQ203T
| 1
Funcién de | |
comunicaciones | |
I - _ 1

Nota Las funciones pueden ser asignadas individualmente para cada salida
cambiando los valores configurados para la asignacion de salida de control 1,
la asignacion de salida de control 2, la asignacion de alarma 1 y la asignacion
de alarma 2 en el nivel de configuracion de funciones avanzadas.
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E5CN-U

Entrada de
temperatura o
entrada analdgica

Nota

Numero de

modelo bésico l———l l———| l_—_l l_—_l

Seccién
de |

control

I
Salida de | !
control 1 1

Salida de
control 2

Salida de
alarma 3

Salida de
alarma 2

Salida de
alarma 1

Salida de alarma 1

—| Error de entrada

Salida END de
programa simple

Las funciones pueden ser asignadas individualmente para cada salida cam-
biando los valores configurados para la asignacion de salida de control 1, la
asignacioén de alarma 1 y la asignacion de alarma 2 en el nivel de configura-
cion de funciones avanzadas.

Compatibilidad de
CompoWay/F

Color de la carcasa

Nada: No compatible FLK: CompoWay/F Compatible

Nada: Negro

Nada: Tipo de bloque
de terminales

W: Blanco gris

Tipo de conexién U: Tipo enchufable (11 pins)

Tipo de entrada T: Entrada multiple: termopar, sensor infrarrojo de
temperatura, termorresistencia de platino
L: Entrada analdgica (entrada de corriente o entrada

de tension)

Opciones Nada: Sin opciones

B: 2 entradas de evento

03: Funcién de Comunicaciones RS-485

H: 1 alarma de rotura de calentador y HS

HO03: 1 alarma de rotura de calentador y HS + RS-485

HB: 1 alarma de rotura de calentador y HS +
2 entradas de evento

HHO3: 2 alarmas de rotura de calentador y SSR HS +
RS-485

M: Se puede montar una unidad opcional

PB:  Fuente de alimentacion externa para ES1B +
2 entradas de evento

PH: 1 alarma de rotura de calentador y HS +
Fuente de alimentacién externa para ES1B

Salida de alarma Nada: Sin alarma 1: 1 salida, 2: 2 salidas

Salida de control 2 Q: Tension

Salida de control 1 R: Relé, Q: Tensién, C: Corriente, Y: Relé de larga vida util

Aqui se facilita una explicacién funcional como ejemplo, pero los modelos no
necesariamente disponen de todas las combinaciones posibles. Consulte el
catalogo al hacer el pedido.

Ejemplos:

Funcion de comunicaciones (con HBA): E5CN-[12H03
Salida de alarma (con 2 salidas de alarma,
HBA, y entradas de evento): E5CN-L12HB
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ESAN/EN

Entrada de tem- - r—— o :
eratura o en- Seccion Salida de L | Salida de
rada analdgica de control 1 — —>|—> control 1

control | |
Salida do > e~ — pr—p| saidace
A | calor/frio | control 2
I
Fuente de |
pente ce
éxtoma para ES1B _"l |
I )
Salida de | L Salida de
Entrada CT1 alarma 3 > | ’l P alarma 3
I
Salida de 3 I 5| Salidade
alarma 2 | alarma 2
Entrada CT2 Salida de
alarma 1
— HBA
Entradas de Salida de
evento alarma 1
2 canales — Alarma HS

Funciones de entrada

de puntos de consigna
desde conmutadores

Error de entrada

digitales exteriores:

RUN/STOP

Salida END de
programa simple

Funcioén de
comunicaciones

Las funciones pueden ser asignadas individualmente para cada salida cam-

biando los valores configurados para la asignacion de salida de control 1, la
asignacion de alarma 1, la asignacion de alarma 2 y la asignacion de alarma
3 en el nivel de configuracion de funciones avanzadas.

Inicio de programa
Auto/manual
Nota
Numero de

modelo basico

II I—i

Compatibilidad de
CompoWay/F

Nada: No compatible FLK: CompoWay/F Compatible

Tipo de entrada

T: Entrada multiple: termopar, sensor infrarrojo de temperatura,
termorresistencia de platino
L: Entrada analdgica (entrada de corriente o entrada de tension)

Opciones

M: Se puede montar una unidad opcional
B: 2 entradas de evento

01: RS232C

03: RS-485

Rotura de calentador
y HS,
alimentacion externa
para ES1B

Fuente de

Nada: No soportado.

H: 1 entrada de rotura de calentador y HS
HH: 2 entradas de rotura de calentador y HS
P: Fuente de alimentacion externa para ES1B

Salida de alarma

Nada: Sin alarma 1: 1 salida, 3: 3 salidas

Salida de control 2

Q: Tensién, Y: Relé de larga vida util

Salida de control 1

R: Relé, Q: Tensién, C: Corriente
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1-2-2 Funciones principales

Tipos de sensor de
entrada

Salidas de control

En esta seccion se realiza una introduccion de las funciones principales de
los ESCN/CN-U/AN/EN. En la SECCION 3 Funcionamiento bésico y siguien-
tes encontrara los detalles referentes a las funciones particulares y a cémo
utilizarlas.

* Pueden conectarse los siguientes sensores de entrada para la entrada
de temperatura:
Termopar: K,JTE,LLUN,R,S,B
Sensor infrarrojo de temperatura: ES1B
10 a 70°C, 60 a 120°C, 115 a 165°C,

140 a 260°C
Termorresistencia de platino: Pt100, JPt100
Entrada analdgica: 0a50mVv

Pueden conectarse entradas con las siguientes especificaciones para
entrada analdgica.

Entrada de corriente: 4 a20 mA c.c.,,0a 20 mA c.c.

Entrada de tensiéon: 1a5Vc.c.,0a5Vc.c,0al10Vc.c.

Una salida de control puede ser una salida de relé, de tensién o de
corriente, dependiendo del modelo.

Las salidas de relé de larga vida util utilizan semiconductores para la con-
mutacion al abrir y cerrar el circuito, reduciendo con ello el rateo y la pro-
duccién de chispas y mejorando la durabilidad. No obstante, si se aplican
altos niveles de ruido o sobretensién entre terminales de salida, pueden
producirse ocasionalmente cortocircuitos. Si la salida se cortocircuita per-
manentemente, existe el peligro de que se produzcan incendios debido al
sobrecalentamiento del calentador. Disefe sistemas seguros que incluyan
medidas para la prevencién de aumentos de temperatura excesivos y la
propagacion del fuego. Tome contramedidas como la instalacion de un
supresor de picos. Como medida de seguridad adicional, instale una detec-
cién de error en el lazo de control. (Use la alarma de rotura de lazo (LBA) y
la alarma HS disponibles para el E5[IN).

Salida de Varistor
relé de larga —p
vida util 1 ! [Caga .
[_inductiva_|
\ Varistor 6?
2

Seleccione un supresor de picos que cumpla las siguientes condiciones.

Tension utilizada Tension del varistor Resistencia a
sobretensiones
100 a 120 Vc.a. 240a 270V 1.000 A min.
200 a 240 Vc.a. 440 a 470 V

» Conecte siempre una carga de c.a. a una salida de relé de larga vida util. La
salida no se pondra en OFF si se conecta una carga de c.c.

* En el caso del ESCN-L12[ L], se utiliza la salida de alarma 2 como salida de
control (frio) cuando se selecciona control de calor/frio. Por lo tanto, utilice la
alarma 1 si se requiere una alarma mientras se utiliza el control de calor/frio.

* En el caso del ESAN/ESEN-[3[ 1], se utiliza la salida de alarma 3 como
salida de control (frio) cuando se selecciona control de calor/frio. Por lo tanto,
utilice las alarmas 1 y 2 si se requiere una alarma mientras se utiliza el con-
trol de calor/frio.
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Alarmas * Pueden utilizarse alarmas con el ESCN-[12[ 1], ESCN-[J1JJJU, o ESCN-
LI200C00JU. Configure la clasificacion de alarma y el valor de alarma o los
limites superior e inferior de alarma.

* Si es necesario, puede lograrse una funcion de alarma mas completa con-
figurando la secuencia de standby, la histéresis de alarma, cerrar en
alarma/abrir en alarma, y los pardametros de enclavamiento de alarma.

* Cuando el parametro “salida de error de entrada” esta configurado como
ON, la salida de alarma 1 se pone en ON cuando tiene lugar un error de
entrada.

Ajuste del control * Pueden configurarse facilmente constantes PID éptimas realizando el AT
(auto-tuning) o el ST (self-tuning).

Entradas de evento * En el caso del ES[IN-LILILIB, pueden ejecutarse las siguientes funciones
utilizando entradas de evento: conmutar puntos de consigna, (multi-SP,
4 pts. max)., conmutar estado RUN/STOP, conmutar entre operacion auto-
matica y manual e iniciar/resetear programa.

Alarma de rotura de * En el caso del E5[IN-LICIHC] y del ESCIN-CICIHHLI, pueden utilizarse la
calentador y alarma HS funcién de deteccién de rotura de calentador y la funcién de alarma HS.
Funciones de * Pueden utilizarse funciones de comunicaciones usando CompoWay/F
comunicaciones (ver nota 1), SYSWAY (ver nota 2), o Modbus (ver nota 3).

ESCIN-UICIC103: Interfaz RS-485
E5CIN-LICICI01: Interfaz RS-232C (ver nota 4).

Nota (1) CompoWay/F es un protocolo de comunicaciones serie de propdsito ge-
neral incorporado desarrollado por OMRON. Utiliza comandos confor-
mes con FINS, junto con un formato de marcos consistente en los
Controladores programables OMRON para facilitar las comunicaciones
entre PC y componentes.

(2) SYSWAY no soporta la salida de alarma 3.

(3) Modbus es un método de control de comunicaciones conforme al modo
RTU de Modicon Inc.'s Modbus Protocol.

(4) Los E5CN y E5CN-U no son compatibles con la interfaz RS-232C.
Fuente de alimentacion El ESLIN-LICIP puede utilizarse como fuente de alimentacion para sensores
externa para ES1B infrarrojos de temperatura ES1B.

La fuente de alimentacion externa para ES1B no puede utilizarse con el
E5CN-CLI] (modelo de salida de corriente).
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1-3 Definicion del nivel de configuracion y funcionamiento de
las teclas

Los parametros se dividen en grupos, cada uno llamado “nivel”. Cada uno de
los valores configurados (elementos de configuracién) de estos niveles es lla-
mado “parametro”. Los parametros del ESCN/CN-U/AN/EN estan divididos
en los siguientes 8 niveles.

Cuando la alimentacion se pone en ON, todo el display se ilumina durante
aproximadamente 1 segundo.

[Alimentacién conectadaj

Iniciado en modo manual - -
Iniciado en modo automatico

Pulse la tecla [O] A 4
durante al menos 1 s. ] Pulse las teclas
Nivel de (@m==Pp| Nivel de ajuste O] + e el
P operacion h display
5T O ‘ ” Pulse la Pulse las parpadeara.
=i H-Mr tecla [O] durante menos de 1 s. gedast@ N 2] -
o 7 I N urante a 0" N Ny
555 H | menos 1 s. =i - a
Pulse la tecla[Oldurante  Pylse la [=E3 =] _Pulse la tecla [©] durante al menos BE5 oo
(Ver z;’;z’;‘;z:;; eldisplay o019 (O] E ~ = J[1s; el display parpadeara.
Modo nota J puise la tecla© durante  durante al (Ver = 4 o :ulse la tecla [O] durante al menos Pulse las teclas
manual 3). Jamencssemientasse menos 1. § otg 1), S [Se detiene el control.| [O] + [<2) durante
al menos 3 s.
\ 4 (ver nota)
) Nivel de
Nivel de Nivel de configuracion
control manual configuracion inicial g%ggg‘“”'ca' Nivel de
Pulse la proteccion
tecla [O] durante menos de 1 s.
Pulse la tecla Introduzca contrasefia. ~ Nota: Puede ajustar el tiempo necesario
durante al menos 1 s. Punto de consigna —169 para pasar al nivel de proteccion si
modifica el pardmetro "Move to pro-
Nivel de configuracién tect level time" (Tiempo para Pasar
de funciones al nivel de proteccion).
avanzadas
D Control en progreso
Introduzca contrasefia. c .
Punto de consigna 1201 D ontrol detenido
:] No se visualiza para
. . 5 (Ver algunos modelos
Nivel de calibracion nota 2). 4_ Cambio de nivel
Nota (1) Para el reseteado de software se accede al nivel de operacion.

(2) Desde el nivel de calibracion no se puede pasar a otros niveles utilizando
las teclas del panel frontal. Debe desconectar la fuente de alimentacion.

(3) Desde el nivel de control manual, las operaciones de teclas solamente
pueden ser utilizadas para pasar al nivel de operacién.

Nivel Control en progreso Control detenido
Nivel de proteccion Puede ser configurado. | ---
Nivel de operacion Puede ser configurado. | ---
Nivel de ajuste Puede ser configurado. | ---
Nivel de control manual Puede ser configurado. | ---
Nivel de configuracion inicial |--- Puede ser configurado.
Nivel de configuracion de Puede ser configurado.
funciones avanzadas
Nivel de calibracion - Puede ser configurado.
Nivel de configuracion de Puede ser configurado.
comunicaciones

10
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De estos niveles, el nivel de configuracion inicial, el de configuracion
de comunicaciones, el de configuracion de funciones avanzadas vy el
de configuracion de calibracién solo se pueden utilizar cuando el con-
trol esta parado. Las salidas de control se detienen cuando se selec-
ciona cualquiera de estos niveles.

Nivel de proteccion * Para pasar al nivel de proteccion bien desde el nivel de operacion, bien
desde el nivel de ajuste, mantenga pulsadas simultdneamente las teclas
Oy durante al menos 3 segundos. (Ver nota). Este nivel se utiliza
para evitar la modificacién no deseada o accidental de parametros. Los
niveles protegidos no se visualizaran y, por lo tanto, no se podran
modificar los parametros de ese nivel.

Nota Eltiempo de pulsacion de tecla puede ser modificado en el para-
metro “pasar a nivel de proteccién” (nivel de funciones avanzadas).

Nivel de operacion El nivel de operacion se visualiza cuando se conecta la alimentacion.
Desde este nivel se puede pasar a los niveles de proteccién, configura-
cion inicial y ajuste.

Normalmente, seleccione este nivel durante la operacion. Mientras la
operacién esta en progreso, pueden monitorizarse elementos como PV y
MV (variable manipulada), y pueden modificarse y monitorizarse los pun-
tos de consigna, los valores de alarma y los limites superior e inferior de
alarma.

Nivel de ajuste Para pasar al nivel de ajuste, pulse la tecla [O] una vez (durante menos de
1s).

Este nivel sirve para introducir valores seleccionados y valores de
compensacion para el control. Ademas del AT (auto-tuning), conmutacién
habilitar/deshabilitar escritura de comunicaciones, configuraciones de
histéresis, configuraciones multi-SP, y parametros de desplazamiento de
entrada, incluye HBA, alarma HS, y las constantes PID. Desde el nivel de
ajuste es posible pasar al pardmetro superior del nivel de configuracién
inicial, del nivel de proteccion o del nivel de operacién.

Nivel de control manual Cuando se pulsa la tecla [O] durante al menos 3 segundos desde el

display de conmutacion de nivel de operacion auto/manual, se visualizara
el nivel de control manual (se ilumina el indicador MANU).

Este es el nivel para cambiar el MV en modo manual.
Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] durante al menos 1 s.

Nivel de configuracion Para pasar al nivel de configuracion inicial desde el nivel de operacion o

inicial desde el nivel de ajuste, pulse la tecla [O] durante al menos 3 segundos. El
display PV parapadea después de un segundo. Este nivel sirve para espe-
cificar el tipo de entrada, seleccionar el método de control y el periodo de
control, asi como para configurar la accién directa/inversa y el tipo de
alarma. Desde este nivel de configuracion inicial se puede pasar al nivel de
configuracién de funciones avanzadas o al de configuracién de comunica-
ciones. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] durante al
menos 1 segundo. Para pasar al nivel de configuracion de comunicaciones,
pulse la tecla [C] una vez durante menos de 1 s (al pasar del nivel de confi-
guracion inicial al nivel de operacion se iluminaran todos los indicadores).

Nota Pulsando la tecla[O] durante al menos 3 segundos en el display de
conmutacion de nivel de operacion auto/manual se pasara al nivel
de control manual, y no al nivel de configuracion inicial.
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Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

Nivel de configuracion de
comunicaciones

Nivel de calibracion

* Para pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas, configure el
parametro “proteccién de configuracién inicial/comunicaciones” del nivel
de proteccion como 0 y posteriormente, en el nivel de configuracion ini-
cial, introduzca la contrasefa (—169).

Desde el nivel de configuracion de funciones avanzadas es posible pasar
al nivel de calibracion o al nivel de configuracion inicial.

Este nivel es para la configuracién del tiempo de auto-retorno del display,
asignaciones de entrada de evento, secuencia standby e histéresis de
alarma, y es el nivel para pasar a la calibracién de usuario.

Para pasar al nivel de configuracion de comunicaciones desde el nivel de
configuracién inicial, pulse la tecla [O] una vez (durante menos de 1 s).
Cuando se utiliza la funcion de comunicaciones, configure las condicio-
nes de comunicaciones en este nivel. Mediante la comunicaciéon con un
PC (host) se pueden leer y escribir puntos de consigna y supervisar
variables manipuladas (MV).

Para pasar al nivel de calibracién, introduzca la contrasena (1201) desde
el nivel de configuracion de funciones avanzadas. Este nivel se utiliza
para compensar el error de desviacion del circuito de entrada.

* Desde el nivel de calibracion no se puede pasar a otros niveles utilizando
las teclas del panel frontal. Para cancelar este nivel, desconecte la
alimentacion y vuelva a conectarla.

1-3-1 Seleccion de parametros

12

* Dentro de cada nivel, el parametro cambia en sentido normal (o en
sentido inverso) cada vez que se pulsa la tecla , o obstante, en el
nivel de calibracion los parametros no pueden ser cambiados en orden
inverso). Si desea obtener mas detalles, consulte SECCION 5
Pardmetros.

Se mueve por orden Mientras se mantiene pulsada la
después de pulsar la tecla tecla [<el, el parametro se movera
(si se deja de pulsar la cada segundo en orden inverso.
tecla en el plazo de 1 s).
Parametro 1
Parametro 2 Parametro 2
Después de haber

pulsado la tecla
durante 2 s.

Pardmetro 3 | Mantenga pulsada la Parametro 3

tecla [c@ durante este

Depués de . intervalo. Después de
pulsar la il haber pulsado
tecla la tecla

| durante 1 s.

Parametro 4

H
i

B I I el
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1-3-2 Validar las configuraciones

* Si pulsa la tecla al final del parametro, el display vuelve al parametro
superior del nivel en el que se esté en ese momento.

* Para cambiar las configuraciones de los parametros, especifique la configu-
racion utilizando las teclas [A] o [¥], y, o bien mantenga la configuracién du-
rante al menos 2 segundos, o pulse la tecla [<2. Esto valida la configuracion.

» Cuando se selecciona otro nivel después de cambiar una configuracién se
validan los contenidos que el parametro tenia antes de cambiarlo.

* Antes de desconectar la alimentacion debe validar los contenidos del para-
metro (pulsando la tecla [<2)). A veces las configuraciones no cambian sim-
plemente pulsando la teclaAl o ™

1-4 Funcion de comunicaciones

El ESCN/AN/EN dispone de funcién de comunicaciones que posibilita que los
parametros puedan ser comprobados y configurados desde un ordenador
host. Si se requiere la funciéon de comunicaciones, utilice un modelo que
disponga de esa funcion (E50LIN-LJCI]03 y ESAN/EN-CICICI01). Encontrara
mas detalles sobre la funcién de comunicaciones en el Manual del usuario de
comunicaciones. Utilice el siguiente procedimiento para pasar al nivel de
configuracion de comunicaciones

1,2,3... 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Pulse la tecla [C] durante menos de 1 segundo para pasar del nivel de
configuracion inicial al nivel de configuracion de comunicaciones.

3. Seleccione los parametros como se muestra a continuacién pulsando la
tecla (.

4. Pulse las teclas o para cambiar las configuraciones de los
parametros.

Configuracién de protocolo

00 0000

-MNal Nede unidad de comunicaciones
1
U

hPg Velocidad de transmisién de
o= gg| comunicaciones

00 0000

1 £ Longitud de datos de
7 comunicaciones (ver nota)

00000
~
I
=

Bits de parada
comunicaciones (ver nota)

00 0000
|

0 |~
(g
=

T

4

o
-
e

Paridad de comunicaciones

z LT

00 0000
oo
nf]

!

Tiempo de espera para envio
de datos

c3

00 0000

oo

S
oo
5=
[t

im

Nota  El parametro “configuracion de protocolo” se visualiza solamente cuando se
utilizan comunicaciones CompoWay/F.
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Configuracion de datos de
comunicaciones

Adapte las especificaciones de comunicaciones del ESCN/AN/EN y del
ordenador host. Si se utiliza una conexion 1:N, asegurese de que las
especificaciones de comunicaciones de todos los dispositivos del sistema
son las mismas (excepto el numero de la unidad de comunicaciones).

Parametro Simbolo Valor de configuracion Simbolos de seleccion | Valor prede- | Unidad
(monitorizacion) terminado

Configuracion de PSEL CompoWay/F (SYSWAY), |LWF, Mad CompoWay/F | Ninguna
protocolo Modbus (SYSWAY)
N2 de unidad de L-Na 0a99 1 Ninguna
comunicaciones
Velocidad de PS5 1,2;2,4;4,8;9,6;19,2; 38,4 | 2,24, 468, 56, /182, 384 |9,6 kbit/s
transmision de
comunicaciones
Longitud de datos de |LEN 7,8 7 Bits
comunicaciones
Bits de parada de ShCE 1,2 2 Bits
comunicaciones
Paridad de PREY Ninguna, par, impar NaNE, EVEN, add par Ninguna
comunicaciones
Tiempo de espera SdWE 0a99 20 ms
para envio de datos
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SECCION 2
Preparativos

Esta seccion describe los trabajos necesarios para preparar los Controladores digitales de temperatura ESCN y ESCN-U
para su operacion, incluyendo la instalacién y el cableado.

2-1 Instalacion. ......... ... 16
2-1-1  DImMenSiones . . ... ... ..cuiuiniin it 16
2-1-2  Secciéndelpanel ......... ... ... 17
2-1-30 MONtaje. . ..o 18
2-1-4  Extraccion del Controlador de temperatura de la carcasa ........ 20
2-2  Cableadodelosterminales .. ........ ... uininintninnenn... 21
2-2-1 Disposicién de terminales. . . .......... . i 21
2-2-2  Precauciones al realizarel cableado. ... ..................... 22
2-2-3  Cableado. ...... ..ot 22
2-3  Utilizacién del puerto de software de soporte. .. ...................... 29
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Instalacion Seccion 2-1

2-1 Instalacion

2-1-1 Dimensiones

Unidad: mm
E5CN
6 o1
78
48 x 48 .
] —
B lqu
[ ) :
< 12}
<| © [].
’ II] o @ ill
3"’ i: 14)
I ik
R = =
E5CN-U
6 (84, 7)
e 70.5 14,2 _ 448x448
=
0
ZB
]:I] — | 3
=
I
T H
48
E5AN
J1, 5 84,5
78
2
B — | S
==T1| -7
— J— it E[@ L 0]| == s
x| o — I ]@0 ° | %
== 1 El B’
a — = [ T || 220 — il
== ||| B-2H8
HJEEH — ("7 —T®7

16
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E5EN
1 84, 5
78
48 diz 44
—F (._‘ Ry — J} m@m
— —— D‘E ]:@ "
— — [ B[ o ]
= — [ i I
:IZ: — [}E 3@ O «
. . —— | B Bl
- — = @ |® fi e
sv —— DE ﬂ:@ ®) 17@'
—= L = 2
o — 0 D T
2-1-2 Secciodn del panel
Unidad: mm
E5CN/CN-U
Montaje individual Montaje en grupos
(48 x Numero de unidades — 2,5)*1:0
45°8° 0
e
£
3
E5AN
Montaje individual Montaje en grupos
ooy (96 x Numero de unidades — 3,5)"160
|
= |
E I
] ‘
i |
|

17



Instalacion Seccion 2-1

E5EN
Montaje individual Montaje en grupos
(48 x Nimero de unidades — 2,5)"10'0

2
928 ®

120 min.

* No es posible un montaje estanco cuando se montan varios controlado-
res en grupo.

* El grosor recomendado del panel es de 1 a 5 mm para el ESCN/E5CN-U,
y de 1 a 8 mm para el ESAN/E5EN.

¢ Las unidades no se deben montar adosadas en vertical. Tenga en cuenta
las limitaciones de espacio recomendadas para el montaje.

* Cuando monte varios controladores en grupo, asegurese de que la
temperatura circundante no exceda la temperatura ambiental de
operacion que aparece en las especificaciones.

2-1-3 Montaje
Adquiera la base de conexiéon P2CF-11 o PG3A-11 separadamente.

ES5CN/CN-U

Cubierta de terminales
(E53-COV10)

Adaptador

Base de conexion de superficie
(También es posible el montaje
en panel).

/

Junta estanca /‘
Panel

18



Instalacion Seccion 2-1

Montaje en el panel

1,2,3... 1. Para un montaje estanco debe instalarse una junta estanca en el
controlador. No es posible un montaje estanco cuando se montan varios
controladores en grupo. No es necesaria una junta estanca cuando no hay
necesidad de un funcionamiento en condiciones de estanqueidad. Con el
E5CN-U nos e suministra una junta estanca.

2. Inserte el ESCN/E5CN-U en el taladro de montaje del panel.

3. Haga pasar el adaptador desde los terminales hasta el panel y fije el
E5CN/E5CN-U temporalmente.

4. Apriete los dos tornillos de fijacion del adaptador. Apriete ambos tornillos
uniformemente poco a poco de forma alterna. Utilice un par de apriete de
0,29 a 0,39 N-m.

Montaje de la cubierta de terminales

En el caso del E5CN, asegurese de que la marca “UP” esté mirando hacia
arriba y, a continuacién, encaje la cubierta de terminales en los taladros de
las partes superior e inferior.

ESAN/EN
# 7 Soporte de
7 # montaje Panel

“\
AN

AR

NAN

7
< “
o
Cubierta de
Cubierta de terminales
terminales (E53-COV11)
(E53-COV11)
/ Junta estanca /
Junta estanca
E5AN ESEN

Montaje en el panel

1,2,3... 1. Para un montaje estanco debe instalarse una junta estanca en el controla-
dor. No es posible un montaje estanco cuando se montan varios controla-
dores en grupo. No es necesaria una junta estanca cuando no hay
necesidad de un funcionamiento en condiciones de estanqueidad.

2. Inserte el ESAN/ESEN en el taladro cuadrado de montaje del panel (grosor:
de 1 a 8 mm). Monte los soportes suministrados con el producto en las ra-
nuras de la parte superior y de la parte inferior de la carcasa posterior.

3. Utilice un trinquete para apretar alternativamente los tornillos de los sopor-
tes superiores e inferiores poco a poco con el fin de mantener el nivel, hasta
que el trinquete gire libremente.

Montaje de la cubierta de terminales

Ajuste la cubierta de terminales E53-COV11 en el enganche superior. Mdntela
en el sentido mostrado en el diagrama anterior. Si monta la cubierta de termi-
nales en la direccidon opuesta, es posible que no se puedan montar los sopor-
tes correctamente.
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Instalacion

Seccion 2-1

2-1-4 Extraccidén del Controlador de temperatura de la carcasa

Es posible retirar el Controlador de temperatura de la carcasa para llevar a
cabo trabajos de mantenimiento sin necesidad de retirar los cables de los ter-
minales. Esto es solamente posible en el caso de los ES5CN, E5AN, y E5EN,
pero no para el ESCN-U. Compruebe las especificaciones de la carcasa y del
Controlador de temperatura antes de retirar el Controlador de la carcasa.

E5CN

ES5AN/EN

20

1,2,3...

E5AN

1,2,3...

Tornillo

Ranura para

insertar el Destornillador de punta
destornillador plana
O (Unidad: —
(1) (98 mm) |
S by £
B | Lome Ay «
NR -
i i

Inserte el destornillador en las ranuras (una en la parte superior y otra en
la inferior) y libere los ganchos.

Inserte el destornillador en el hueco comprendido entre los paneles frontal
y la carcasa y tire ligeramente del panel frontal. Sujete el panel frontal por
su parte superior e inferior y saquelo con cuidado, sin aplicar una fuerza
excesiva.

Al colocar el ESCN, asegurese de que la junta estanca esta en su sitio y
empuje el E5CN contra la carcasa hasta que encaje en posicion. Mientras
coloca el E5CN, presione los ganchos de la parte superior e inferior de la
carcasa hacia abajo hasta que enclaven en su sitio de manera segura.
Asegurese de que los componentes electronicos no estan en contacto con
la carcasa.

Tornillo

E5SEN

Prepare un destornillador de estrella adecuado para el tornillo del panel
frontal para retirar el Controlador de temperatura.

1.

2.

Presione el enganche situado en la parte superior del panel frontal y gire
el destornillador de estrella hacia la izquierda para aflojar el citado tornillo.

Saque el panel frontal tirando de ambos laterales. Asegurese de no aplicar
demasiada fuerza.



Cableado de los terminales Seccion 2-2

3. Alinsertar el Controlador de temperatura ESAN/E5EN, asegurese de que
la junta estanca esté bien colocada en su sitio. Presionando el panel fron-
tal en su sitio, gire el destornillador Phillips a la derecha en la direccion
opuesta a la utilizada al retirar el panel para apretar los tornillos de la parte
superior e inferior (par de apriete: 0,3 a 0,5 N-m). Asegurese de que los
componentes electrénicos no estén en contacto con la carcasa.

2-2 Cableado de los terminales

”

2-2-1 Disposicion de terminales

E5CN
; A + Salida de alarma (salida de relé)
Salida de relés M @ @ @
250 Vc.a., 3 A ) \ .
isti Salida de control 1 Salida de al 5 Salida de alarma
(carga resistiva) . @ @ @ﬁ alida de alarma 2 (ggjiga de reld)
- Salida de all 1, HBA/HS
Salida de tensidén + A eran;rZe(ZI:?mr?/Zntrada ‘ (ZCSaOr \/aCI:S,I;tI’\‘;\a)
12 Vc.c,, 21 mA mA > @ @ @ g
Salida de _ - @B
corriente | | @ @ Fuente de alimentacién de entrada
4 a20 mA c.c. Voo # | B
0a20mAc.c. asiiaas @ @ ’ 100 a 240 Vc.a.
Entrada  TC/Pt 24 Vc.a./c.c. (sin polaridad)
analégica Entrada multiple
+ +
m Fuentede  — m @ FB— m FB— . y* m Salida de tensién
alimentacion externa /’ RS-485 RS-485 Salida de 12Vc.c.,, 21 mA
12 —2 G2 Led2 Laedp g
- 1 _
No
L 13 A = L I
+ CT2
Fuente de (I @ @ @ @ . +!* @
alimentacion ex@a §§:$§|dze
19 19 “4y 19
Entradas de evento, Fuente de alimentaciéon Entradas de Comunicaciones, Comunicaciones, Salida de tensién
Fuente de alimentacién externa para ES1B*, evento, un CT Dos CT salida de tension sin CT

externa para ES1B* sin CT
*La fuente de alimentacion externa para ES1B no puede utilizarse con el
E5CN-C (modelo de salida de corriente).
E5CN-U

Sali . § Salida de alarma (Salida de relé)
alida de relés 1 250 Vc.a., 1 A (carga resistiva)

SPDT 250 V.C'a" 3 A - Salida de'alarma 1/
(carga resistiva) Salida de control 1} Iror de entrada

(

:

Salida de alarma 2 Salida de control 2
Salida de tension
12 Vc.c., 21 mA

W | > +

)

Ste @ to-

n : @ @ Fuente de alimentacion de entrada
TC/Pt 100 a 240 Vc.a.
Entrada multiple 24 Vc.a./c.c. (sin polaridad)

Nota  Adquiera la base de conexion P2CF-11 o PG3A-11 separadamente.
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Cableado de los terminales

Seccion 2-2

E5AN/EN
RS-232C  RS-485
Entrada de evento —SD — B (+

100 a 240 Ve.a Fuente de ® @ < S EV w v=e
24 Vc.a./c.c. (sin polaridad) alimentacion EV2 ! @—RD @—~ (=)

de entrada > @ @ |
Salida de relé 250 \ |EV1 S EV2 @®— SG {®—NO UTILIZAR
Vc.a., 5 A (carga + I Salida de

| . .z

Salida de tension — ® @ | larga vida Fuente de alimentacién Un CT Dos CT
12 Ve.c., 40 mA Salida de control 1 Salida de tensién Gtil externa para ES1B
Salida de corriente - @ . + Salida de control 2 +
4a20mAc.c. Sa"tdaldze 12 Voo, 21 mA 250Vea, 34 1 12 Ve.c., 20 mA cti cTi
0a20mAc.c. r- 6 ® |control e @ms'swa H— ® ®

| -
Carga 600 Q max. | i < \:-
Sali:a de alarma | aslil'l'g"aad; A o + =

|

(Salida de relé), : ® | B
250 Vc.a., 3 A I _ 'B -
(carga resistiva) | — @ @ i ‘ N

I salida de | Y

| alarma 2 I B |

| + U+

' TC/Pt Entrada Entrada analégica

) '

U oA ©) multiple 9+

| ,

| EiBAl/HS e/rror

e alarma
- entrada

2-2-2 Precauciones al realizar el cableado

» Separe los cables de entrada y las lineas de alimentacion para evitar el

Nota

ruido externo.

e Utilice cable de par trenzado AWG24 (seccion: 0,205 mm2) a AWG14

(seccion: 2,081 mm2) (longitud de pelado: de 5 a 6 mm)
* Utilice terminales de crimpar para cablear los terminales.

e Apriete los tornillos de los terminales con un par de 1,13 a 1,36 N-m,

excepto en el caso del ESCN-U, que es de 0,5 N-m.

» Utilice los siguientes tipos de terminales de crimpar para tornillos M3.5.

s

= [C fprmmax
.

O 7‘,2 mm max.

funcionamiento incorrecto.

2-2-3 Cableado

No retire el bloque de terminales. Si lo hace podria provocar averias o un

En los diagramas de conexion, la parte izquierda de los numeros de los
terminales representa la parte interior del controlador y la parte derecha la
parte exterior.

Fuente de alimentacion

22

* En el caso del E5CN, conecte los terminales 9y 10; en el caso del E5CN-U,
conecte los terminales 10 y 11, en el caso del ESAN y del ESEN, conecte
los terminales 1y 2. La siguiente tabla muestra las especificaciones.

Fuente de alimentacién de E5CN E5CN-U E5AN/EN
entrada
100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz 7,5 VA 6 VA 11 VA/10 VA
24 Vc.a., 50/60 Hz 5 VA 3 VA 55VA
24 Vc.c. (sin polaridad) 3W 2W 4 W




Cableado de los terminales Seccion 2-2

* Se aplica aislamiento estandar entre la fuente de alimentacion de entrada
y las secciones de E/S. Si es necesario aislamiento reforzado, conecte
los terminales de entrada y de salida a un dispositivo sin partes expues-
tas conductoras 0 a un dispositivo con aislamiento estandar apropiado
para la tension maxima de funcionamiento de la seccion de E/S de la
fuente de alimentacion.

* Los modelos con una “R” al final del numero de lote disponen de aisla-
miento reforzado entre la fuente de alimentacion de entrada, las salidas
de relé, y el resto de terminales.

Entrada * Haga las conexiones tal y como se muestra a continuacion, utilizando los ter-
minales 3 a 5 para el ESCN, los terminales 1 a 3 para el ESCN-U, y los termi-
nales 16 y 18 para el ESAN/EN, haciendo coincidir los tipos de entrada.

25 33 :3 [N

Termorresistencia L, Termorresistencia L
Termopar de platino Entrada analégica Termopar de platino Entrada analégica
E5CN E5CN-U

mA
@}
Termorresistencia .
Termopar de platino Entrada analégica
E5AN/EN
Salida de control 1 * Las salidas se envian desde los terminales 1 y 2 en el caso del E5CN,

desde los terminales 4 a 6 en el caso del ESCN-U, y desde los terminales
3y 4 en el caso del ESAN/EN. Los siguientes diagramas muestran las
salidas disponibles y sus circuitos internos.

£ L. - T
(E% : GNDj

Relé Tension Corriente Relé Tension
E5CN E5CN-U
+V +V
’_ﬁ@ #% N +
9 owde ﬂle
GND
Relé Tension Corriente
E5AN/EN

e La tabla siguiente muestra las especificaciones de cada tipo de salida.
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Seccion 2-2

Salida de control 2

24

E5CN/CN-U
Tipo de salida Especificaciones
Relé 250 Vc.a., 3A (carga resistiva), vida util eléctrica: 100.000

operaciones

Relé de larga vida | 250 Vc.a., 3A (carga resistiva), vida util eléctrica: 1.000.000
atil operaciones

Tension (PNP) Tipo PNP, 12 Vc.c. £15%, 21 mA (con proteccion contra
cortocircuitos)

Corriente 4 a 20 mA c.c./0 a 20 mA c.c.; carga resistiva: 600 Q max.
Resolucion: Aprox. 2.700

E5AN/EN
Tipo de salida Especificaciones
Relé 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva), vida util eléctrica: 100.000

operaciones

Tension (PNP) Tipo PNP, 12 Vc.c. +15%/-20%, 40 mA (con proteccion
contra cortocircuitos)

Corriente 4 a 20 mA c.c./0 a 20 mA c.c.; carga resistiva: 600 Q max.
Resolucion: Aprox. 2.700

» Conecte siempre una carga de c.a. a una salida de relé de larga vida util.
La salida no se pondra en OFF si se conecta una carga de c.c.

¢ Una salida de tension (salida de control) no esta aislada eléctricamente de
los circuitos internos. Cuando se utilice un termopar conectado a masa, no
conecte a masa ninguno de los terminales de salida de control. Si los ter-
minales de salida de control se conectan a masa, se produciran errores en
los valores de temperatura medidos provocados por la corriente de fuga.

e Las salidas de control 1 y 2 (salidas de tension) no estan aisladas. No obs-
tante, en el caso del ESAN/EN, la salida de tension (salida de control 2)
estd aislada.

* Las salidas de relé de larga vida util utilizan semiconductores para la con-
mutacién al abrir y cerrar el circuito, reduciendo con ello el rateo y la pro-
duccién de chispas y mejorando la durabilidad. No obstante, si se aplican
altos niveles de ruido o sobretension entre terminales de salida, pueden
producirse ocasionalmente cortocircuitos. Si la salida se cortocircuita per-
manentemente, existe el peligro de que se produzcan incendios debido al
sobrecalentamiento del calentador. Disefie sistemas seguros que incluyan
medidas para la prevencion de aumentos de temperatura excesivos y de la
propagacion del fuego. Tome contramedidas como la instalacion de un
supresor de picos. Como medida de seguridad adicional, instale una detec-
cion de error en el lazo de control. (Use la alarma de rotura de lazo (LBA) y
la alarma HS disponibles para el E5[IN).

Salida de Varistor
relé de larga —p
vida atil (4 | oam ]

mdugctiva *
‘; Varistor

Seleccione un supresor de picos que cumpla las siguientes condiciones.

2

Tension utilizada Tension del varistor Resistencia a
sobretensiones
100 a 120 Vc.a. 240a 270V 1.000 A min.
200 a 240 Vc.a. 440 a 470 V

e Las salidas se envian desde los terminales 11, 12, 14, y 15 en el caso del
E5CN, y desde los terminales 14 y 15 en el caso del ESAN/EN. Los siguien-
tes diagramas muestran las salidas disponibles y sus circuitos internos.
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GND @2 GND (9

T\ 1 W
0 . ® @
= S

Tension Tensién Relé Tension

E5CN E5AN/EN

e La tabla siguiente muestra las especificaciones de cada tipo de salida.
E5CN/CN-U

Tipo de salida Especificaciones

Tension (PNP) Tipo PNP, 12 Vc.c. £15%, 21 mA (con proteccién contra
cortocircuitos)

ESAN/EN

Tipo de salida Especificaciones

Relé de larga vida | 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva), vida util eléctrica: 1.000.000
atil operaciones

Tension (PNP) Tipo PNP, 12 Vc.c. +15%/-20%, 21 mA (con proteccién
contra cortocircuitos)

Conecte siempre una carga de c.a. a una salida de relé de larga vida util. La
salida no se pondra en OFF si se conecta una carga de c.c.

Una salida de tension (salida de control) no esta aislada eléctricamente de
los circuitos internos. Por lo tanto, cuando se utilice un termopar conectado a
masa, no conecte a masa ninguno de los terminales de salida de control. Si
los terminales de salida de control se conectan a masa, se produciran erro-
res en los valores de temperatura medidos provocados por la corriente de
fuga. No obstante, en el caso del ESAN/EN, la salida de tension (salida de
control 2) esta aislada funcionalmente de los circuitos internos.

La salida de control 2 del ESCN es una salida de tensiéon solamente, y se
presenta a través de los terminales 11(+) y 12(-), 6 14(+) y 15(-).

Las salidas de control 1 y 2 (salidas de tensidn) no estan aisladas.

Las salidas de relé de larga vida util utilizan semiconductores para la conmu-
tacion al abrir y cerrar el circuito, reduciendo con ello el rateo y la produccion
de chispas y mejorando la durabilidad. No obstante, si se aplican altos nive-
les de ruido o sobretension entre terminales de salida, pueden producirse
ocasionalmente cortocircuitos. Si la salida se cortocircuita permanente-
mente, existe el peligro de que se produzcan incendios debido al sobrecalen-
tamiento del calentador. Disefie sistemas seguros que incluyan medidas
para la prevencion de aumentos de temperatura excesivos y de la propaga-
cién del fuego. Tome contramedidas como la instalacion de un supresor de
picos. Como medida de seguridad adicional, instale una deteccién de error
en el lazo de control. (Use la alarma de rotura de lazo (LBA) y la alarma HS
disponibles para el ESLIN).

Salida de Varistor
relé de larga —p
vida atil (5 | oam ]

inductiva *
‘; Varistor
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Salidas de alarma 1,2,y 3

26

Seleccione un supresor de picos que cumpla las siguientes condiciones.

Tension utilizada Tension del varistor Resistencia a
sobretensiones
100 a 120 Vc.a. 240a 270V 1.000 A min.
200 a 240 Vc.a. 440 a 470 V

e En el caso del ESCN-[12L1]L], la salida de alarma 1 (ALM1) se presenta
en los terminales 7 y 8, y la salida de alarma 2 (ALM2) se presenta en los
terminales 6 y 8.

e En el caso del ESCN-L1LILIIUY, la salida de alarma 1 (ALM1) se presen-
ta en los terminales 7 y 8.

e En el caso del ESCN-[12LILIJU, la salida de alarma 1 (ALM1) se presen-
ta en los terminales 7 y 8, y la salida de alarma 2 (ALM2) se presenta en
los terminales 7 y 9.

e En el caso del ESAN/EN-I3[JCIC], la salida de alarma 1 (ALM1) se pre-
senta en los terminales 9 y 10, la salida de alarma 2 (ALM2) se presenta
en los terminales 7 y 8, y la salida de alarma 3 (ALM3) se presenta en los
terminales 5y 6.

* Cuando el parametro “salida de error de entrada” estd configurado como
ON, la salida de alarma 1 se pone en ON cuando tiene lugar un error de
entrada.

* Cuando se utiliza la alarma HBA o la alarma HS en el ESCN-[J[JH[] o el
ESCN-LICIHHL], las alarmas se presentan en los terminales 7 y 8.

* Cuando se utiliza la alarma HBA o la alarma HS en el ESCN-LIIHL], las
alarmas se presentan en los terminales 9y 10.

* En el caso del E5CN y del E5CN-U, cuando se utiliza control de calor/frio,
la salida de alarma 2 se convierte en la salida de control (frio).

* En el caso del E5AN y del ESEN, cuando se utiliza control de calor/frio, la
salida de alarma 3 se convierte en la salida de control (frio).

* En los modelos con alarma por rotura del calentador (HBA), la salida es
la operacion OR de la salida de alarma 1 y de la alarma HBA/HS. Si debe
utilizarse para HBA solamente, configure el tipo de alarma 1 como 0y no
utilice la salida de alarma 1.

* Los siguientes diagramas muestran los circuitos internos correspondien-
tes a las salidas de alarma 1,2y 3.

1
7 T
ALM2 ALM1, error de entrada
®—1
ALM 1, AIarma HBA/HS, ALM2
—&—error de entrada —g)—

ESCN E5CN-U

ALMS

’J
r HW
’J

8
-1
% ALM 1, Alarma HBA/HS,

error de entrada

E5AN/EN

* Las especificaciones del relé son las siguientes:

E5CN/CN-U SPST-NA 250 Vc.a. 1 A
E5AN/EN SPST-NA 250 Vc.a. 3 A
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Entradas de CT » Cuando se va a usar la alarma HBA o la alarma HS con el ESCN-[IJHJ o el
E5SCN-LICIHHL, presente un transformador de corriente (CT) en los termina-
les 14y 15 0 13 y 15 (sin polaridad).

* Cuando se va a usar la alarma HBA o la alarma HS con el ESAN/EN-[ICTHC]
o el EBAN/EN-LICIHHL, presente un transformador de corriente (CT) entre
los terminales 14y 15 6 15y 19 (sin polaridad).

]

W CT1

@
@ ) CT2

1

14) 14) CT2 D @

o @

3 3 ® @
E5CN-CIOHO E5SCN-CIJHHL ESAN/EN-CICHO ESAN/EN-CJOHHC

Entradas de evento ¢ Cuando se utilicen entradas de evento con el E5LIN-L]CICIB, conéctelas a

los terminales 11 a 13.

S ]
12) - EV1 %: } EV1
()= _— EV2 ﬂ@ EV2

E5SCN-UJLLIB ESAN/EN-UILICIB

* Utilice las entradas de evento en las siguientes condiciones:
¢ El flujo de corriente de salida es de aproximadamente 7 mA.

Entrada de contacto: ON: 1 kQ max. OFF: 100 kQ min.

Entrada sin contacto: ON: tension residual 1,5 V max. OFF: corriente de fuga
0,1 mA max.

Las polaridades en la Entrada sin contacto son las siguientes:

-
-1
D)
EVA + EVA
+
EV2 * EV2
¥ B

E5CN-UJLCIB ESAN/EN-LIUICIB

Comunicaciones RS-485
e Cuando se utilicen comunicaciones con el E5LIN-LILILIO3, presente el
cable de comunicaciones entre los terminales 11y 12.

i) ~=B(+)
(12— A()

E5LIN-LJ0I0J03

RS-485

Especifique ambos extremos de la via de transmision incluyendo el orde-
nador host como nodos finales (esto es, conecte terminaciones en ambos
extremos).

La resistencia de terminaciéon minima es 54 Q.
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Cableado de los terminales Seccion 2-2

Diagrama de conexién de la unidad de comunicaciones

Ordenador
RS-485 Apantallado
N

: 1
j ESCIN (No. 1) E5CIN (No. 31)
FG TTTRS-485 T ' " "Rs4ss T
' 2| Abreviatura | | N.2| Abreviatura '
e[ A0 = P YN
A < B: [1] Marca ! 11| B+ ! ! 11| B+ !
A>B: %O% Espacio E___________(_)_.-.: ﬁ{_'f/_ _______ (_i___l

Terminacion (120 Q, 1/2 W)

e La conexion RS-485 puede ser uno-a uno o bien uno-a-N. Pueden
conectarse un maximo de 32 unidades (incluyendo el ordenador host) a
sistema uno-a-N. La longitud total maxima del cable es de 500 m. Utilice
cable apantallado de par trenzado AWG24 (seccion: 0,205 mm2) a AWG14

(seccién: 2.081 mm?).

Seccién de conductor
AWG24: 0,205 mm?
AWG14: 2,081 mm?

RS-232C (E5AN/EN solamente)

» Cuando se utilicen comunicaciones con el ESAN/EN-ICICI010], presente
el cable de comunicaciones entre los terminales 11y 13.

{)<SD
RD
()<+— Rs-232C

SG

ESAN/EN-CIO0010

Ordenador Host

’ Ordenador Host (DOS/V) E5AN/EN

} ESAN/EN

RS-232C: 25 polos ESANEN RS 230G 9 polos — =
|_ RS-232C | I_RS'ZSQC |
| | o

— N-(_) — !

SD (TXD) | 2 —¥i[sp| | Ro®XD)| 2 H 11 sp i

RD (RXD)| 3 170l | somo)| s | 12| RD

RS (RTS)| 4 j 13/ sg| ! ER(TR)| 4 j / 13] sG] !

CS(CTS)| 5 SG

DR((DSR)) 6 '_‘_J DR (DSR) 24 I___J

sG 7 j RS (RTS) | 7 j

ER (DTR)| 20 cs(cTs)| 8 -
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Utilizacion del puerto de software de soporte Seccion 2-3

* Se utiliza una conexién 1:1. La longitud maxima del cable es de 15 m.
Para extender la ruta de transmisién, utilice una interfaz 6ptica OMRON
Z3R RS-232C.

* Utilice cable de par trenzado AWG24 (seccion: 0,205 mm2) a AWG14
(seccion: 2,081 mm?).

Seccion de conductor
AWG24: 0,205 mm?
AWG14: 2,081 mm?

Fuente de alimentacion * Conecte los terminales 11 y 12 cuando utilice un E5CN-LJCIPH como
externa para ES1B fuente de alimentacion externa para ES1B.

* Conecte los terminales 14 y 15 cuando utilice un E5SCN-ICIPB como
fuente de alimentacién externa para ES1B.

* Conecte los terminales 14 y 15 cuando utilice un ESAN/EN-CICIP como
fuente de alimentacién externa para ES1B.

E5CN-JCJPH E5CN-JCJPB E5AN/EN-CICIP
ORads) 19 — () 19—+
12) = () 15~ () 15— ()

* La siguiente tabla proporciona las especificaciones de la fuente de
alimentacion externa para ES1B.

Tension de salida 12 Vec.c.210%
Corriente de salida |20 mA max.

Nota Consulte a su representante OMRON si desea obtener informa-
cion sobre la utilizacion de una fuente de alimentacion externa
para ES1B para otras aplicaciones.

La fuente de alimentacién externa para ES1B no puede utilizarse
con el E5SCN-C (modelo de salida de corriente).

2-3 Utilizacidn del puerto de software de soporte

Use el puerto de comunicaciones para el software de soporte para conectar
el ordenador personal al Controlador de temperatura cuando utilice EST2-2C-
MV1 CX-Thermo u otro software de soporte. Es necesario el cable de
conversion serie E58-CIFQ1 USB para realizar la conexion.

Para obtener informacion acerca de los modelos que pueden utilizarse con
CX-Thermo, péngase en contacto con su representante OMRON.

Procedimiento Utilice el siguiente procedimiento para conectar el Controlador de temperatura
al ordenador personal utilizando el cable de conversion serie USB. El cable de
conversion serie USB se utiliza para comunicarse con el puerto COM del orde-
nador personal. Para establecer comunicaciones mediante el cable de conver-
sién serie USB, configure el numero de puerto de comunicaciones (puerto
COM) a ser utilizado para el software como el puerto COM asignado al cable.

1,2,3... 1. Conecte la alimentacién del Controlador de temperatura.
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Utilizacion del puerto de software de soporte Seccion 2-3

Nota Si se conecta el cable cuando la alimentacion del Controlador de
temperatura esta desconectada, se suministrara alimentacion
desde el ordenador personal, lo que aplicara una carga en los
circuitos internos del Controlador de temperatura.

2. Conecte el cable.
Conecte el puerto USB del ordenador personal con el puerto del software
de soporte del Controlador de temperatura mediante el cable.

e Método de conexion del Controlador de temperatura

E5CN/CN-U

Puerto USB del ordenador personal

Puerto de comunicaciones
para software de soporte

EE=) C > e — |

Vista inferior del ESCN
E5EN E5AN

.’
uerto de M Puerto_de_
e\ B0 Zmmsm H%HH HH MHD DHH
<\ ﬂﬂ |
o [
L s

o 0 O
0110 : o
= L g —

Vista inferior del ESAN
Vista inferior del ESEN

Nota Sujete el conector al enchufar o desenchufar el cable.

3. Instale el driver.
Instale el driver para habilitar la utilizacién del cable con el ordenador
personal.

* Instalacion
Cuando se conecta el cable con el ordenador personal, el sistema
operativo detecta el producto como nuevo dispositivo. En este momento,
instale el driver con ayuda del asistente de instalacion. Encontrara mas
detalles sobre los métodos de instalacién en el manual de usuario del
Cable de conversion serie E58-CIFQ1 USB.
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SECCION 3
Funcionamiento basico

Esta seccion describe el funcionamiento bédsico de los Controladores digitales de temperatura ESCN y ESCN-U, incluyendo
descripciones de las operaciones de teclado necesarias para configurar pardmetros y de los elementos del display basadas
en ejemplos de control especificos.
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3-3  Seleccién de la unidad de temperatura . ... ........... .. ... 36
3-3-1 Unidad de temperatura . . ... .......oonenireenenenennenen . 36
3-4  Seleccién del Control PID o del Control ON/OFF. . ................... 36
3-5 Configuracién de especificaciones de salida. . ........................ 36
3-5-1 Periodosdecontrol.......... ... . 36
3-5-2  Operacidn directa/inVersa . . . . ........uvuvrvenenenennenen . 37
3-5-3  Asignacion de funcionesdesalida . .............. ... ... ... 38
3-6  Configuracién del punto de consigna (SP) . .......... ... .. ... ... 40
3-6-1 Modificaciondel SP....... ... ... . 40
3-7 Utilizacién del Control ON/OFF. . . ... .. .. .. .. .o oo 41
3-7-1  Control ON/OFF. . .. ... i 41
3-7-2  ConfiguracCion. .. ...... ...ttt 42
3-8 Determinacién de las constantes PID (AT, ST, Configuracién manual). . . . . 43
3-8-1 AT (aUtOtUNING). .+« v e ottt e e e e e e e 43
3-8-2 ST (self-tuning). . .. ....ov i 44
3-8-3  RT (Tuningestable) .......... ..o, 46
3-8-4  Configuracibn manual ........... .. ... .. .. ... .. .. .. ... ... 48
3-9 Salidasdealarma .............. ... 49
3-9-1 Tiposdealarma.......... ... ... ... i 49
3-9-2  Valoresdealarma ............... ..ot 51
3-10 Utilizaciéonde lasalarmas HBAyHS. ....... ... .. ... .. ... ... 52
3-10-1 Operaciones de las alarmas HBAyHS ................ ... ... 52
3-10-2 Instalacién de transformadores de corriente (CT) .............. 53
3-10-3 Caélculo de los valores de corriente de deteccidén . .............. 54
3-10-4 Ejemplosdeaplicacion. ............. ... .. .. . ... 55
3-10-5 Configuraciones (HBA) ...... ... .. .. . i, 59
3-10-6 Configuraciones (alarma HS) . ........ ... ... ... . ... .. ... 60
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Ejemplos de configuracion inicial Seccidén 3-1

3-1 Ejemplos de configuracion inicial

La configuracion inicial de hardware, incluido el tipo de entrada de sensor, los
tipos de alarma, los periodos de control y otras configuraciones se realizan
utilizando displays de parametro. Las teclas [O] y [ se utilizan para alternar
entre parametros, y el tiempo que pulse las teclas determina a qué parametro
se pasa.

Esta seccidn describe dos ejemplos tipicos.

Explicacion de los ejemplos

Ejemplo 1

32

Cambio de pardmetros ) L i
La imagen [_J significa que hay parametros.
Continue pulsando la tecla [<el para cambiar
~==l E C « parametros hasta que alcance el parametro
deseado.

Cambio de nimeros

=5 %ﬁ Los datos numéricos y las
BB 8]y configuraciones de cada pantalla
pueden cambiarse utilizando las

(BN

0 0000

teclas (Al y [,

Tipo de entrada: 5 (termopar K, Procedimiento de configuracion
-200°C a 1.300°C) Alimentacion [ Alimentacién conectada )
Método de control: Control ON/OFF conectada
Tipo de alarma: 2 (limite superior) Nivel de l
Valor de alarma 1: 20°C (desviacién) operacion
Punto de consigna: 100°C B J5|pvse
SiEs) a

Pulse la tecla [O]
Nivel de durante al menos 3 s.

’ L ) Se detiene el control.
configuracion inicial Nivel de
v configuracion inicial

espobicadones Compruebe ol B LN-E] ohoe: s
i =) entrada:
de entrada tipo de entrada. E=N [

Ajuste las Comprobarque [§ ML |7 Control o=
especificaciones el método de Emi- ‘_““t_‘LC ON/OFF: EXe
de control control es control G000 O Control  Prd
ON/OFF. PID:

Tipo de
alarma 1: 2

Compruebe el

Ajuste el tipo tipo de alarma.

de alarma

Pulse la tecla [O]
durante al menos 1 s.

Inicio del control.

—4—

Nivel de
operacion
Utilice las teclas @5 E’S I
y & para o on| |PV/SP: 100
configurar el Sp 152=2__HH
como 100°C. ;
=] 1 En
Nivel d Confirma que el 5 P- 5 operacion [FUN |
Ivel de control esta en |, piwil |Detenida: kP
operacién operacion. == I — '
v
Utilice las teclas |57 1! - M Valor de
Ajuste los valores [Aly & para g H" "I |alarma 1: 2
de alarma configurar el =R

valor de alarma
como 20°C. 133

v l
Iniciar la
operacion Iniciar la operacion




Ejemplos de configuracion inicial

Seccion 3-1

Ejemplo 2
Tipo de entrada: 9 (termopar T,
—200°C a 400°C)
Método de control: Control PID

Constantes PID encontradas utilizando el
auto-tuning (AT).

Tipo de alarma: 2 limite superior
Valor de alarma 1:  30°C

Punto de consigna: 150°C

Procedimiento de configuracion

Alimentacion

conectada

Nivel de
configuracion
inicial

Ajuste las
especificaciones
de entrada

Ajuste las
especificaciones
de control

A 4

Ajuste el tipo
de alarma

PV/SP
después de
detener el AT

Nivel de
ajuste

oge — OO

A 4 El punto de consigna

Ejecucion de AT parpadea durante la

ejecucion del auto-

tuning (AT).
Después de
(cuando se detener el AT
configura =l AL
control PID) Soe SFF
Durante la
ejecucion fle AT
=
—o
- Ak
. 55 on J
Nivel de
operacion

v

Configure el valor
de alarma

v

Iniciar la operacién

[ Alimentacién conectada ]

Nivel de l

operacion

5

00 0000

i}
0s

PV/SP

o5

n
2]

Nivel de
configuracion
inicial

Pulse la tecla [O]
durante al menos 3 s.

[ Se detiene el control. |

Utilice las teclas |5 ,” M - -| 7 Tipo de
y ¥ para ED:‘ noE entrada: 3
configurar el tipo 1220 ]
de entrada.

Control
IUK‘tiIiyc’eglasatreaclas E T MED |7ON/OFF:  anaF 5@? PID, configure
configurar el B2z P d| | Control fed-
control PID. PID: =

Para ~ . ,
Utilice las teclas B CL ejecutar oN | Siestden ON, el
[Aly & para = JL| st self-tuning opera.
configurarel ST [885 ofF| Para

cancelar
l ST:
Compruebe = [ P| Periodode = Se recomienda que se configuren
ggﬁﬁgfdo de C o Cﬁn_l(l;ol d(_CE:IlOf) 0 20 segundos para una salida de
: e = ge%'ugd(-)s) relé y 2 segundos para una salida
l de tension SSR.

Compruebe =] [
el tipo de 5 TLL 1l Tipo de I3
alarma. E=] | alarma 1:

Pulse la tecla [©]

durante al menos 1 s.
Nivel de Inicio del control.
operacion
Utilice las teclas [ ]
y [~ para =] C 5 PV/SP: {50
configurar el SP |gge /51

como 150°C.

Nivel de ajuste

Pulse la tecla [O]
durante menos de 1 s.

Para -
) = || ejecutar AT: N | Para ejecutar AT (auto-tuning),
Bjecutar AT. B . 5':"-: Para —— | configure oi: (Ejecutar AT), y_
Soo  of | cancelar AT: Lo para cancelar AT, configurar oFF:
(cancelar AT).
Pulse la tecla [O]
Nivel de durante menos de 1 s.
operacion
Confirme que =5 JC|
el punto de = “- - PvisP
consigna es BEs o

50°C.

Confirma que =]
el control esta =
en operacion. B

En
operacion
Detenida 5taf

Utilice las teclas

HCFH -
[Al'y & para 5 L
o
Ol

configurar el

[
I |valorde 37
30| |alarma 1

valor de alarma
como 30°C.

Iniciar la operacion
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Configuracion del tipo de entrada

Seccion 3-2

3-2 Configuracion del tipo de entrada

3-2-1

Procedimiento de operacion

Nivel de operacién

34

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

El controlador soporta cuatro tipos de entradas: termopar, termorresistencia
de platino, sensor infrarrojo de temperatura y entradas analégicas. Configure
el tipo de entrada que se adecue al sensor utilizado. En las especificaciones
del producto hay modelos con entradas de termopar/termorresistencia
(entrada multiple) y modelos con entrada analégica. Las configuraciones
difieren dependiendo del modelo. Compruebe qué modelo esta utilizando.

Tipo de entrada

El siguiente ejemplo muestra cémo configurar un termopar K para —-20,0
a 500,0°C.

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Pulse la tecla para introducir valor de configuracién de sensor que
desee.
Cuando utilice un termopar K (-20,0 a 500,0°C), introduzca 6 como valor
de configuracion.

Sugerencia: La operacion de tecla se fija dos segundos después de la
modificacion, o pulsando las teclas [C] o [,
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Lista de tipos de entrada

Tipo de entrada Especificacio- Valor Rango de ajuste de temperatura de entrada
nes seleccio-
nado
Controlado- | Termorresistenciade | Pt100 0 —200 a 850 (°C)/-300 a 1.500 (°F)
res con platino 1 -199,9 a 500,0 (°C)/~199,9 a 900,0 (°F)
entradas ° °
multiples de 2 0,0 a 100,0 (°C)/0,0 a 210,0 (°F)
termopar/ JPt100 3 -199,9 a 500,0 (°C)/-199,9 a 900,0 (°F)
termorre- 4 0,0 a 100,0 (°C)/0,0 a 210,0 (°F)
sistencia
Termopar K 5 —200 a 1.300 (°C)/-300 a 2.300 (°F)
6 —20,0 a 500,0 (°C)/0,0 a 900,0 (°F)
J 7 —100 a 850 (°C)/-100 a 1.500 (°F)
8 —20,0 a 400,0 (°C)/0,0 a 750,0 (°F)
T 9 —200 a 400 (°C)/-300 a 700 (°F)
10 —199,9 a 400,0 (°C)/-199,9 a 700,0 (°F)
E 11 0 a 600 (°C)/0 a 1.100 (°F)
L 12 —100 a 850 (°C)/-100 a 1.500 (°F)
U 13 —200 a 400 (°C)/-300 a 700 (°F)
14 —199,9 a 400,0 (°C)/-199,9 a 700,0 (°F)
N 15 —200 a 1.300 (°C)/-300 a 2.300 (°F)
R 16 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F)
S 17 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F)
B 18 100 a 1.800 (°C)/300 a 3.200 (°F)
Sensor infrarrojo de |10 a 70°C 19 0a 90 (°C)/0 a 190 (°F)
temperatura ES1B 503 120°C 20 0 a 120 (°C)/0 a 240 (°F)
115a 165°C 21 0 a 165 (°C)/0 a 320 (°F)
140 a 260°C 22 0 a 260 (°C)/0 a 500 (°F)
Entrada analdgica 0a50mV 23 Cualquiera de los siguientes rangos mediante
adaptacion a escala:
—1.999 a 9.999
-199,9 a 999,9

* El valor predeterminado es 5.

* Si se conecta por error una termorresistencia de platino mientras la
configuracién efectiva es para otro elemento, se visualizara S.EER. Para
borrar el display S.ERR, compruebe el cableado, y ponga la alimentacién
en OFF, y posteriormente en ON.

Tipo de entrada Especificacio- | Valor se- Rango de ajuste de temperatura de entrada
nes leccionado
Modelos Entrada de corriente |4 a 20 mA 0 Cualquiera de los siguientes rangos mediante
con e,nt_rada 0a20mA 1 adaptacion a escala:
analdgica — —1.999 a 9.999
Entrada de tension |1a5V 2 -199,9 a 999,9
0ab5V 3 -19,99 a 99,99
0aioV 4 -1,999 a 9,999

* El valor predeterminado es 0.
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Seleccion de la unidad de temperatura Seccion 3-3

3-3 Seleccidn de la unidad de temperatura
3-3-1 Unidad de temperatura

* Es posible seleccionar °C o °F como unidad de temperatura.

» Configure la unidad de temperatura en el parametro “unidad de temperatura”
del nivel de configuracion inicial. El valor predeterminado es L (°C).

Procedimiento de El siguiente ejemplo muestra como seleccionar °C como unidad de temperatura.
operacion

Nivel de operacién 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel

=7 = de operacion al de configuracion inicial.

- N

CJon 1

[ Ll

Nivel de configuracién inicial 2. Seleccione el parametro “unidad de temperatura” pulsando la tecla [,

Pulse la tecla [A] o [] para seleccionar °C o °F.

0 - Tipo de

= L l"\" - l': entrada [:°C

0 om C ,C: °F

I pu

0 Unidad de 3. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [O] durante al menos
O _11

= I~ (| temperatura 1 segundo.

CJJon ~

[ L

3-4 Seleccion del Control PID o del Control ON/OFF

Se soportan dos métodos de control: Control ON/OFF o Control 2-PID. La alter-
nancia entre el control 2-PID y el control ON/OFF se realiza mediante el parame-
tro “PID ON/OFF” en el nivel de configuracion inicial. Cuando este parametro se
configura como . d, se selecciona el control2-PID, y cuando se configura como
olNafF, se selecciona el control ON/OFF. El valor predeterminado es alar.

Control 2-PID El control PID se configura mediante AT (auto-tuning), ST (self-tuning), o
manualmente.

Para el control PID, configure las constantes PID en los parametros “banda
proporcional” (P), “tiempo de integral” (l), y “tiempo de derivada” (D).

Control ON/OFF En el control ON/OFF, la salida de control se pone en ON cuando el valor de
proceso es menor que el punto de consigna actual, y la salida de control se
pone en OFF cuando el valor de proceso es mayor que el punto de consigna
actual (operacion inversa).

3-5 Configuracién de especificaciones de salida

3-5-1 Periodos de control

= 1 | Periodo de * Configuracidon de periodos de salida (periodos de control). Aunque un

LI~ |control (calor) periodo corto resulta en un mejor rendimiento del control, se recomienda que

— _ el periodo de control sea configurado como 20 segundos 0 mayor para una

,'_ ,'—' Ec?r:lt?glo(f?%) salida de relé, con el fin de preservar la vida util del relé. Una vez hayan sido
realizadas las configuraciones en el ajuste inicial, reajuste el periodo de con-
trol segun sea necesario mediante por ejemplo operacion de prueba.

* Configure los periodos de control en los parametros “periodo de control
(calor)” y “periodo de control (frio)” en el nivel de configuracion inicial. El valor
predeterminado es 20 segundos.
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* El parametro “periodo de control (frio)” se utiliza solamente para el control
calor/frio.

* Cuando la salida de control 1 se utiliza como una salida de corriente, no
puede utilizarse “periodo de control (calor)”.

3-5-2 Operacion directa/inversa

1/ * La “Operacion directa” incrementa la variable manipulada siempre que
¥ aumenta el valor de proceso. La “Operacién inversa” disminuye la
variable manipulada siempre que el valor de proceso aumenta.

Il

[y

('

=

Variable manipulada Variable manipulada
100%4 100%4A
0% > 0% >
-~ A - A -
Baja Valor Alta Baja Valor Alta
temperatura  seleccionado  temperatura temperatura  seleccionado temperatura
Operacion directa Operacion inversa

Por ejemplo, cuando el valor de proceso (PV) es menor que el punto de
consigna (SP) en un sistema de control de calor, la variable manipulada
(MV) aumenta segun la diferencia entre PV y SP. De ello que se utilice
operacion inversa en un sistema de control de calor. La operacién directa
se utiliza en un sistema de control de frio, en el que la operacion es opues-
ta al sistema de control de calor.

* La operacién directa/inversa se configura en el parametro “Operacion
directa/inversa” en el nivel de configuracion inicial. El valor predetermi-
nado es aof - (operacion inversa).

Procedimiento de En este ejemplo, se comprueban los parametros de tipo de entrada, unidad
operacion de temperatura y periodo de control (calor).

Tipo de entrada = 5 (Termopar K)

Unidad de temperatura = L (°C)

Operacion directa/inversa = o - F (operacién inversa)
Periodo de control (calor) = 20 (segundos)

Nivel de operacion 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
=7 e de operacion al de configuracion inicial.

O —

g I

CJJom [y

o [ Ll

Nivel de configuracion inicial 2. Se visualiza el tipo de entrada. Cuando se configura el tipo de entrada
= Tioo d por primera vez, 5 se configura el (termopar K). Para seleccionar un
O N _ ) |!lPOCe . =~

5 I\ I |entrada sensor diferente, pulse la tecla [&] o [¥l.

g L L

Ol om C

] o [ | -l

= |1 1] Unidad de 3. Seleccione el parametro “unidad de temperatura” pulsando la tecla [<@l.
= I ~ 1 | temperatura El valor predeterminado es L (°C). Para seleccionar F (°F), pulse la tecla
%\joﬂ r A

[ | L
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4. Seleccione el parametro “periodo de control” (calor) pulsando la tecla [<@l.

= i~ | Periodo de .
| I_ 1~ | control (calor) El valor predeterminado es 20.
%Dm ]
o | L
= = 9 1/ | Operacion 5. Seleccione el parémetro “operacion directa/i’nvgrsa” pulsando Iateclg.
O UYL i |directa/ El valor predeterminado es o~ -~ (operacién inversa). Para seleccionar
Oce- =01 _ [fINversa of - d (operacion directa), pulse la tecla (Al
oo Loy
Nivel de operacién 6. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [O] durante al menos 1
Ot = |PV/SP segundo.
= 1
[ on mn
o L
3-5-3 Asignacion de funciones de salida

* Las asignaciones de funciones pueden ser modificadas cambiando las
configuraciones de las asignaciones de control y alarma.

* Las asignaciones de funcién predeterminada para cada salida se
muestran a continuacion.

Nombre del parametro Simbolo Estado inicial

Asignacion de salida de control 1 | alit ! Salida de control (calor)
Asignacion de salida de control 2 | alitZ Sin asignar.
Asignacion de alarma 1 AL Alarma 1
Asignacion de alarma 2 ALMZ Alarma 2
Asignacion de alarma 3 ALM3 Alarma 3
(E5AN/EN solamente)

e Cada salida se inicializa automaticamente como se muestra a
continuacién cambiando el modo de control.

Ejemplo: ESCN

Nombre del Simbolo Con salida de control 2 Sin salida de control 2

parametro Estandar Calor/frio Estandar Calor/frio
Asignacion de salida | obit ! Salida de control Salida de control Salida de control Salida de control
de control 1 (calor) (calor) (calor) (calor)
Asignacion de salida | alitcd Sin asignar Sin asignar Sin asignar. Salida de control
de control 2 (ver nota 1) (ver nota 1) (frio)
Asignacion de ALM Alarma 1 Alarma 1 Alarma 1 Alarma 1
alarma 1 (ver nota 2) (ver nota 2) (ver nota 2) (ver nota 2)
Asignacioén de ALme Alarma 2 Salida de control Alarma 2 Alarma 2
alarma 2 (ver nota 3) (frio) (ver nota 3)

Nota (1) No hay salida de control 2 y no se visualiza ninguna asignacion de

parametro para esa salida.
(2) La alarma 1 se convierte en la salida END de fin de programa a menos
que el perfil de programa esté configurado como OFF.
(3) En el caso de ESAN/EN, la alarma 3 se asigna para salida de control
(frio) (la salida de alarma 2 se asigna para la alarma 2).
En este manual, las salidas de control y las salidas de alarma asignadas se
indican como sigue: “Salida de control 1 debe estar asignada” o “Alarma 1
debe estar asignada.”
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_

Seccion 3-5

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacién
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Asignacion
de salida
de control 2

El siguiente ejemplo se ajustan las siguientes asignaciones de control y alarma.
Salida de control 1: Salida de control (calor); Salida de control 2: Salida de control
(frio), salida de alarma 1: Alarma 1; Salida de alarma 2: Alarma 2

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Seleccione el parametro “estandar o calor/frio” pulsando la tecla [,

3. Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como H-L

Nota Las siguientes asignaciones de salida no necesitan ser configuradas
ya que son ajustadas automaticamente al cambiar el modo de
control, pero se muestran aqui como referencia para comprobar las
asignaciones de cada salida.

4. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracion de funciones

avanzadas” pulsando la tecla [<2.

5. Pulse la tecla [¥] para introducir la contrasena (“—169”), y pase del nivel
de configuracidn inicial al nivel de configuracién de funciones avanzadas.

6. Seleccione el parametro “asignacion de alarma 1” pulsando la tecla [c2l.

7. Pulse las teclas [A] o0 [ para configurar a.
(El valor predeterminado es o).

8. Seleccione el parametro “asignacion de salida de control 2” pulsando la

tecla [,

9. Pulse las teclas [A] o [¥] para configurar £ - a.
(Cuando H-L se selecciona para el parametro “estandar o calor/frio, la
configuracion sera [ -a).

39



Configuracion del punto de consigna (SP)

Seccion 3-6

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

Asignacion
de salida
de control 1

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

3 O M
=iy VAN
Coe B M

5 01 M
Fo e

1 om
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o0 OTM L
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[ Jon C
o | uj

Nivel de operacion

(a1

c
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r
[Ey

0oooog
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0e

Asignacion
de salida
de control 2

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

PV/SP

10. Seleccione el parametro “asignacion de alarma 1” pulsando la tecla [<@l.

11. Pulse las teclas [Al o [¥] para configurar AL M |.
(El valor predeterminado es AL M 1).

12. Seleccione el parametro “asignacion de alarma 2” pulsando la tecla [<@l.

13. Pulse las teclas [A] o [¥] para configurar AL Mc.
(El valor predeterminado es AL MZ2).

14. Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién de funciones avanzadas al nivel de configuracién inicial.

15. Pulse la tecla [C] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracion inicial al nivel de operacion.

3-6 Configuracion del punto de consigna (SP)

Nivel de operacién

ot
0
[}

CJCJon
| |

{
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|
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3-6-1

Procedimiento
operacion
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Nivel de operacion
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El nivel de operacion se visualiza cuando se conecta la alimentacion. El
valor de proceso (PV) se ve en la parte superior del display, y el punto de
consiga (SP) en la parte inferior.

Modificacion del SP

* El punto de consigna no puede ser modificado cuando el parametro “pro-
teccion de ajuste/operacion” esta configurado como 3. Encontrara mas
detalles en 4-9 Utilizacion del nivel de proteccion de teclas.

* Para modificar el punto de consigna, pulse la tecla [A] o0 [¥#] en el parame-
tro “valor de proceso/punto de consigna” (en el nivel de operacion), y con-
figure el valor deseado. El nuevo punto de consigna sera seleccionado
dos segundos después de que haya especificado el nuevo valor.

* Se utiliza Multi-SP para alternar entre de 2 0 4 puntos de consigna. Si desea
obtener mas detalles, consulte 4-5 Utilizacion de entradas de evento.

En este ejemplo, el punto de consigna se cambia de 0°C a 200°C.

1. Normalmente, se visualiza el parametro “valor de proceso/punto de
consigna”. El punto de consigna es 0°C.



Utilizacion del Control ON/OFF Seccion 3-7

%"5 I
- du
e Al

2. Utilice las teclas y para configurar el punto de consigna como

200°C.

Utilizacion del Control ON/OFF

En el control ON/OFF, la salida de control se pone en OFF cuando la tempe-
ratura controlada alcanza el punto de consigna configurado. Cuando la varia-
ble manipulada se pone en OFF, la temperatura empieza a caer y el control
se pone en ON de nuevo. Esta operacion se repite dentro de cierto rango de
temperatura. El parametro “histéresis (calor)” determina cuanto debe caer la
temperatura antes de que el control se ponga en ON de nuevo. Ademas, el
parametro “Operacién directa/inversa” determina en qué direccion debe ser
ajustada la variable manipulada en respuesta a un incremento o disminucion
del valor de proceso.

3-7-1 Control ON/OFF

Histéresis

Control de tres

posiciones

* La alternancia entre el control 2-PID y el control ON/OFF se realiza
mediante el parametro “PID ON/OFF” en el nivel de configuracion inicial.
Cuando este parametro se configura como Pcd, se selecciona el control
2-PID, y cuando se configura como aliaF, se selecciona el control ON/
OFF. El valor predeterminado es alNaf.

» Con control ON/OFF, la histéresis se utiliza para estabilizar la operacion
cuando se alterna entre ON y OFF. Las funciones de la salida de control
(calor) y la salida de control (frio) se configuran en los parametros
“histéresis (calor)” e “histéresis (frio), respectivamente.

* En el control estandar (control de calor o frio), la configuracion del
parametro “histéresis (calor)” en el nivel de ajuste se utiliza como la
histéresis, sin tener en cuenta si el tipo de control es control de calor o
control de frio.

Operacién inversa

Histéresis (calor)

Ll Bl

ON

v
> PV
OFF "

Punto de consigna

* En control de calor/frio se puede configurar una banda muerta (un area
en el que ambas salidas de control son 0) tanto para el lado de calor
como para el lado de frio. Esto hace posible utilizar el control de 3 posi-
ciones.

Operacién inversa

| Banda muerta
Histéresis (calor) _ Histéresis (frio)

ON A A

Lado de Lado de

calor frio

A 4 A 4
OFF » PV
A

Punto de consigna
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Utilizacion del Control ON/OFF

Seccion 3-7

Parametros
Sim- Parametro: Nivel Aplicacion
bolo
S-HL Estandar o calor/frio: Nivel de configuracion Especificacion del método
inicial de control
CNEL PID ON/OFF: Nivel de configuracion inicial Especificacion del método
de control
aRE) Operacion directa/inversa: Especificacion del método
Nivel de configuracion inicial de control
[-db Banda muerta: Nivel de ajuste Control de calor/frio
[-50 Coeficiente de frio: Nivel de ajuste Control de calor/frio
HHY5 Histéresis (calor): Nivel de ajuste Control ON/OFF
LHYS Histéresis (frio): Nivel de ajuste Control ON/OFF

3-7-2 Configuracion

Para ejecutar el control ON/OFF, configure los parametros de “punto de
consigna”, “PID ON/OFF, e “histéresis”.

Configuracion del parametro “PID ON/OFF”

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacién

Jer —
i rC
| )
= imr
e LI

% 1 N’l’
e T
E%D ]
- [NE!
5 LD L
e ahNofF

PV

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

PID-ON/OFF

Configuracién del SP

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacién

g5t —1C
= Ca
e 00
g5¢ —1c
= Ca
e 200
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PV/SP

Compruebe que el parametro “PID ON/OFF” esta configurado como alNaF en
el nivel de configuracion inicial.

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Se visualiza el parametro “tipo de entrada” en el nivel de configuracion
inicial.

3. Seleccione el parametro “PID ON/OFF” pulsando la tecla [c2.

4. Compruebe que el valor configurado es alNaF (es decir, el predeterminado).

5. Para volver al nivel de operacioén, pulse la tecla [O] durante al menos
1 segundo.

Posteriormente, configure el valor del punto de consigna.

En este ejemplo, se configura el punto de consigna como 200. El valor de
configuracion (es decir, de SP) se muestra en la parte inferior del display.

1. Seleccione el parametro “valor de proceso/punto de consigna” en el nivel
de operacion.

2. Pulse las teclas[A]y ] para configurar el SP. (En este ejemplo, se configura
como 200). El nuevo valor de configuracion puede validarse pulsando las te-
cla ==, o también serd aceptado una vez transcurridos dos segundos.

A continuacion, configure la histéresis.



Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual)

Seccion 3-8

Configuracioén de la histéresis

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacion
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PV

Ejecutar/
cancelar AT

Histéresis
(calor)

Configure la histéresis como 2,0°C.

1. Pulse la tecla [C] para pasar del nivel de operacion al nivel de ajuste.

2. El parametro “Ejecutar/cancelar AT” se visualizara en el nivel de ajuste.

3. Seleccione el parametro “Histéresis (calor)” pulsando la tecla [l

4. Pulse las teclas [&] y [¥] para configurar la histéresis (2,0 en este ejem-
plo). Pulse la teclal<el o espere durante al menos dos segundos después
de configurar el valor de histéresis para que se confirme la seleccion.

5. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [C] durante al menos
1 segundo.

3-8 Determinacion de las constantes PID (AT, ST,
Configuracion manual)

AT (autotuning)

3-8-1

-
il
[

-
-

Operaciones AT

* Cuando se ejecuta el AT, las constantes PID éptimas para el punto de
consigna en ese momento se configuran automaticamente. Se emplea un
método (llamado método de ciclo limite) para modificar a la fuerza la
variable manipulada y encontrar las caracteristicas del objeto de control.
Para ejecutar el AT, especifique a/N' (ejecutar AT), y para cancelar el AT,
especifique of F (cancelar AT).

El AT no puede ejecutarse cuando se ha detenido el control o durante el
control ON/OFF.

Los resultados del AT se reflejan en los parametros “banda proporcional” (P),
“tiempo de integral” (1) y “tiempo de derivada” (D) en el nivel de ajuste.

Nivel de ajuste

gt Iu Banda proporcional
0 I

=

[Jon or

[ [N

= — | Tiempo de integral
0 [

- 379

R =

= 1| Tiempo de derivada
= _

g [

[Jon o

[ [ 15

Se inicia el AT cuando se configura el parametro “Ejecutar/cancelar AT” como
ON. Durante la ejecucion, el parametro “ejecutar/cancelar AT” del display n® 1
parpadea. Cuando finaliza el AT, el parametro “ejecutar/cancelar AT” se pone
en OFF, y el display n® 1 deja de parpadear.
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Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual)

Seccion 3-8

Procedimiento de
operacion

Nivel de ajuste
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Ejecucion de AT en curso

Si pasa al nivel de operacidon durante la ejecucion del AT, el display n® 2
parpadea para indicar que se esta ejecutando el AT.

PV/sSP O - . -
5 L3 5 Ko
=505 i e 11 Display n® 2
7 1\

Ejecucion de AT en curso

Solamente pueden modificarse los parametros “escritura de comunicacio-
nes,” “RUN/STOP,” “ejecutar/cancelar AT,” e “inicio de programa” durante la
ejecucion del AT. No pueden cambiarse otros parametros.

Este procedimiento ejecuta el auto-tuning (AT).

1. Pulse la tecla[O] para pasar del nivel de operacién al nivel de ajuste.

2. Pulse la tecla |[A] para iniciar la ejecucion del AT (auto-tuning).
Se visualizara o/l durante la ejecucion del AT.

3. Se visualizara of F cuando finalice el AT.

4. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [Cl.

3-8-2 ST (self-tuning)

(M
[
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El ST (self-tuning) es una funcién que encuentra las constantes PID
utilizando ajuste de respuesta de paso (SRT) cuando la operaciéon del
controlador empieza o cuando se cambia el punto de consigna.

Una vez las constantes PID hayan sido calculadas, no se ejecuta el ST
cuando se inicia la siguiente operacion de control siempre que el punto de
consigna permanezca inalterado.

ST (self-tuning) es habilitado cuando el parametro “ST” se configura como
ON en el nivel de configuracion inicial.

Cuando la funcién de ST estd en operacion, asegurese de activar la
alimentacion de la carga conectada a la salida de control simultdneamente o
antes de iniciar la operacion del controlador.

Al realizar el self-tuning, suministre alimentacion a la carga (por ejemplo, un
calentador) al mismo tiempo o antes de suministrar alimentacion al Controlador
digital de temperatura. Si se conecta la alimentacion del Controlador digital de
temperatura antes de conectarse la alimentacion de la carga, no se realizara el
self-tuning correctamente, y no se conseguira un control 6ptimo.



Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual) Seccion 3-8

Nota  Constantes PID
Cuando las caracteristicas del control sean ya conocidas, pueden configu-
rarse las constantes PID directamente para ajustar el control. Las constantes
PID se configuran en los parametros “banda proporcional” (P), “tiempo de
integral” (I) y “tiempo de derivada” (D) en el nivel de ajuste.
Procedimiento de Este procedimiento ejecuta el self-tuning (ST).
operacion
Nivel de configuracion inicial 1. Pulse la tecla[O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
S = L |Tipode de operacion al de configuracion inicial.
= LN = |_ |entrada
I Jom C
o pa
= =1 |sT 2. Seleccione el parametro “ST” pulsando la tecla [,
| — -
- . 3. Pulse la tecla [&] para seleccionar olN. ON es el valor predeterminado.
= oM
e 4. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [Ol. El display de
g‘f ':l L" ST temperatura parpadea durante la ejecucion del ST.
l:l - -—
==

Condiciones de
arranque

Se inicia el self-tuning mediante ajuste de respuesta de paso (SRT) cuando
se cumplan las siguientes condiciones después de iniciar la ejecucion del
programa y de modificar el punto de consigna.

Nota

1,2,3...

Rango estable de ST

Procedimiento de
operacioén

Al inicio de la operacion

Cuando se modifica el punto de
consigna

. El punto de consigna al inicio de la opera-
cion difiere del punto de consigna cuando
se ejecutd el anterior SRT. (Ver nota 1).

. La diferencia entre la temperatura al inicio
de la operacion y el punto de consigna es
mayor que (ambos): (banda proporcional
actual x 1,27 + 4°C) y el rango estable
de ST.

. Latemperatura al inicio de la operacion es
menor que el punto de consigna durante
la operacion inversa, y es mayor que €l
punto de consigna durante la operacion
directa.

. No hay reset por errores de entrada.

. El nuevo punto de consigna difiere del

. El ancho de la modificacion del punto de

. Durante la operacién inversa, el nuevo

. Latemperatura es estable. (Ver nota 2).

punto de consigna utilizado cuando se
ejecutd el anterior SRT. (Ver nota 1).

consigna es mayor que (ambos): (banda
proporcional actual x 1,27 + 4°C) y el
rango estable de ST.

punto de consigna es mayor que el punto
de consigna antes de la modificacion, y
durante la operacién directa, el nuevo
punto de consigna es menor que el punto
de consigna antes de la modificacion.

(El equilibrio con el volumen de salida a
0% cuando la alimentacion se pone en
ON también es correcto). (Ver nota 3).

(1) El anterior punto de consigna implementado por SRT es el punto de
consigna que se utilizé para calcular las constantes PID para el anterior SRT.
(2) En este estado, el punto de medida se encuentra dentro del rango
estable de ST.
(3) En este estado, el ancho de la modificacién del PV cada 60 segundos
esta dentro del rango estable de ST o es menor.
En los siguientes casos, las constantes PID no se modifican mediante self-
tuning (ST) para el punto de consigna actual.

1. Cuando las constantes PID han sido modificadas manualmente con el ST
configurado como ON.
2. Cuando se ha ejecutado auto-tuning (AT).

El rango estable de ST determina la condicion bajo la que funciona el ST
(self-tuning).
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Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual) Seccion 3-8

Este procedimiento configura el rango estable de ST como 20°C.

Nivel de configuracion de 1. Seleccione el parametro “rango estable de ST” pulsando la tecla [c@| en
funciones avanzadas el nivel de configuracién de funciones avanzadas.

%"E : L _ L Rango

0 ac T estable

O om (- | de ST

[ ] (YR

=t -, . 2. Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como 20°C.

oL _

|

565 Cuu

3-8-3 RT (Tuning estable)

* Cuando se ejecuta AT o ST con RT seleccionado, las constantes PID se
configuran automaticamente de tal manera que se hace dificil que el
rendimiento del control degenere, incluso cuando se modifican las
caracteristicas del objeto de control.

* EI RT puede configurarse en el nivel de configuracion de funciones
avanzadas cuando ha sido configurado el control PID.

* El modo RT no puede ser seleccionado mientras esté configurada una
entrada analdgica.

* La seleccion del modo RT en los siguientes casos ayudara a prevenir que
se produzcan oscilaciones.

* Cuando la temperatura configurada no esté fijada y cambie en un
rango amplio

* Cuando haya grandes variaciones en las temperaturas ambientales
debidas a factores como cambios de estacion o diferencias entre
temperaturas diurnas y nocturnas

* Cuando haya grandes variaciones en las condiciones ambientales de
viento y flujo de aire

» Cuando las caracteristicas del calentador cambien dependiendo de la
temperatura

e Cuando se utilice un actuador con E/S no proporcional, como por
ejemplo un regulador de potencia del tipo de control de fase

» Cuando se utilice un calentador que caliente rapidamente

* Cuando el objeto de control tenga mucha pérdida de tiempo

* Cuando se produzcan oscilaciones en el modo normal por alguna
razén

* Las constantes PID se inicializan a las configuraciones de fabrica
conmutando al modo RT.

* Cuando se seleccione el modo RT, la unidad de configuracion del
tiempo de derivada sera el segundo.

-~

-l

\

-
=

Caracteristicas del RT * Incluso cuando tengan lugar oscilaciones para las constantes PID
cuando se ejecuta AT o ST en modo normal, es menos probable que esto
suceda cuando el AT o ST se ejecuten en modo RT.

Temperatura Temperatura
A Se producen demasiadas vibraciones. A Se reducen las vibraciones.

Valor
seleccionado

Valor
seleccionado

A Tiempo A Tiempo
Inicio de control Inicio de control

46



Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual) Seccion 3-8

e Cuando la temperatura (PV) cae por debajo del punto de consigna para
las constantes PID al utilizar AT o ST en modo normal, ejecutar AT o ST
en modo RT tiende a mejorar el rendimiento.

Temperatura Temperatura

Valor
seleccionado

Valor
seleccionado

A Tiempo A Tiempo
Inicio de control Inicio de control

e Cuando la variable manipulada (MV) esta saturada, es posible que la
cantidad de sobreimpulsos (overshooting) sea ligeramente mayor en
comparacién con el control PID basado en AT o ST en modo normal.

Procedimiento de Este procedimiento selecciona el modo RT.
operacion

Nivel de operacién 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
Ot =~ |PVIsP de operacion al de configuracion inicial.

= .

== [IRIR}

Nivel de configuracion inicial 2. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones

”

T =y 1 |Tipode avanzadas” pulsando la tecla [c2l.

= L = |_ |entrada

0 on C

] o [ -l

Nivel de configuracién inicial 3. Utilice la tecla [¥] para introducir “~169” (contrasefia).

= CIM = s Ir a nivel de

O 1) (1) |seleccion de

Son 1| funciones

] [ Li| avanzadas

Nivel de configuracién de Es posible pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas
funciones avanzadas pulsando la tecla 0 dejando la configuracion inalterada durante al
D = py - 1 |Inicializa- menos dos segundos.

O L IV I |cionde

S = [ |pardmetros

[ [ o

Nivel de configuracion de 4. Pulse la tecla [cal para seleccionar Ft.

funciones avanzadas

E o RT

= "

I don gy gy g

[ oo

= o 5. Pulse la tecla [&] para seleccionar aV. af F es el valor predeterminado.
| S

|

5. o

=565 o

6. Para volver al nivel de configuracién de funciones avanzadas, pulse la
tecla [C] durante al menos 1 s.
Nivel de operacién 7. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [O] durante al menos 1
= E— segundo.

EL = | PV/SP

. o

Hee i
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Determinacion de las constantes PID (AT, ST, Configuracion manual)

Seccion 3-8

3-8-4 Configuraciéon manual

Procedimiento de

operacion

Nivel de ajuste
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Visualizacion
de nivel de
ajuste

Banda
proporcional

Tiempo de
integral

Tiempo de
derivada

Nota

Cada una de las constantes PID se pueden configurar manualmente en los
parametros “banda proporcional” (P), “tiempo de integral” (), y “tiempo de
derivada” (D) en el nivel de ajuste.

En este ejemplo, el pardmetro “banda proporcional” se configura como 10,0,
el parametro “tiempo de integral” como 250, y el parametro “tiempo de deri-
vada” como 45.

1. Pulse la tecla [C] para pasar del nivel de operacidn al nivel de ajuste.

2. Pulse la tecla [<@l para seleccionar el parametro “banda proporcional”.

3. Pulse las teclas [A] y [¥] para configurar 10,0.

4. Pulse la tecla [<& para seleccionar el parametro “tiempo de integral”.

5. Pulse las teclas [A] y [¥] para configurar 250.

6. Seleccione el parametro “tiempo de derivada” pulsando la tecla [<=.

7. Pulse las teclas [A] y ] para configurar 45.

8. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [Cl.

Accion proporcional

Cuando las constantes PID | (tiempo de integral) y D (tiempo de derivada) se
configuran como 0, el control se ejecuta de acuerdo a la accion proporcional.
Como valor por defecto, el valor central de la banda proporcional se convierte
en el punto de consigna.

Parametro relacionado: Valor de reset manual (nivel de ajuste)

Cuando se ajusta P (banda proporcional)

Incremen- Valor h--- oo La curva sube gradualmente, y se crea
tado Sglgé un tiempo de estabilizacién largo,
. pero se evitan los sobreimpulsos
cionado .
(overshooting).
Disminuido Se producen sobreimpulsos y oscila-
Va|'0f ciones, pero se alcanza rapidamente el
selec-

; valor de configuracion y se estabiliza la
cionado

temperatura.
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Resaltado


Salidas de alarma

Seccion 3-9

Cuando se ajusta | (tiempo de integral)

Incremen-
tado

Valor »r----- oasss -
selec-
cionado

Se necesita mucho tiempo para alcan-
zar el punto de consigna. Se necesita
tiempo para lograr un estado estable,
pero se reducen los sobreimpulsos
(overshooting), los subimpulsos (under-
shooting) y la oscilacion.

Disminuido

Valor N = P =
selec-
cionado

Se producen sobreimpulsos y subim-
pulsos. Se produce oscilacion.

El controlador arranca mas rapida-
mente.

Cuando se ajusta D (tiempo de derivada)

Incremen- Val A A i Se reducen los sobreimpulsos, los
tado S;gg_ subimpulsos y los tiempos de estabili-
. zacion, pero se producen ligeras vibra-
cionado . .
ciones en los cambios de la curva
misma.
Disminuido Valor s \._-_ . Aumentan los sobreimpulsos y los
selec- subimpulsos, y se necesita tiempo para
cionado volver al punto de consigna.

3-9 Salidas de alarma

* Pueden utilizarse alarmas en los E5CN-[12[ 1] (2 puntos de alarma),
ESAN/EN-L1000)0 (1 punto de alarma), ESAN/EN-LI3LICIC] (3 puntos de
alarma), ESCN-L1ULILIU (1 punto de alarma), y E5CN-L12L1CICIU (2
puntos de alarma).
Las salidas de alarma estan determinadas por una combinacion de las

3-9-1

condiciones de salida de alarma “tipo de alarma,

”

valor de alarma,” e

“histéresis de alarma”. Si desea obtener mas detalles, consulte 4-2
Histéresis de alarma.

”

* Esta seccion describe los parametros “tipo de alarma,” “valor de alarma,”
“limite superior de alarma” y “limite inferior de alarma”.

Tipos de alarma

Valor Tipo de alarma Operacion de la salida de alarma
selec(:jclo- Cuando el valor de | Cuando el valor de
nhado alarma X es positivo | alarma X es negativo
0 Funcion de alarma OFF | Salida OFF
1 Limite superior e inferior oN —iLiH Ver nota 2.
OFF ——35
2 (ver Limite superior - Xi— - Xl
nota 1) o : H :
. OFF 35 OFF <5
3 Limite inferior on -.;xi._ oN -»Ex:<_
OFF —3p OFF Sp
4 (ver Rango de limite superior —{LiH~ Ver nota 3.
nota 1). e inferior o s
5 (ver Limite superior e inferior ON —iLiHx Ver nota 4.
nota 1). con secuencia de OFF —25
standby Ver nota 5.
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Salidas de alarma

Seccion 3-9
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Valor Tipo de alarma Operacion de la salida de alarma
seleccio- Cuando el valor de | Cuando el valor de
nado alarma X es positivo | alarma X es negativo

6 Limite superior con !X e ' X e
secuencia de standb oM : oN ;

y OFF Sp OFF <p
7 Limite inferior con - Xie !X e
. ON ' ON
secuencia de standby OFF—1 ¢ OFF :
SP SP

8 Limite superior de valor on N Xt
absoluto orF—+—I— SFF_II(-J

9 Limite inferior de valor on Xt on X
absoluto OFF— I oN. :

10 Limite superior de valor on X!
absoluto con secuencia | orFr—i—I— 8E‘F_|:(-)
de standby

11 Limite inferior de valor on X on X
absoluto con secuencia OFF:é:l— oij—(')
de standby

12 LBA (Sélo tipo de ---
alarma 1)

Nota

(1) Con los valores configurados 1, 4 y 5, los valores de los limites superior

e inferior se pueden configurar independientemente para cada tipo de
alarma, y se expresan como “L’ y “H".

(2) Valor configurado: 1 (Alarma de limites superior € inferior)

Caso 1 Caso 2 Caso 3 (Siempre ON)
-1 1 I 1 H<0,L<0
L HSP SPL H SP L
H<O0,L>0 H>0,L<0 H<0,L>0
H <1 HI> 1 LsP =M
H>0,L<0
SPH L H <Y

(3) Valor configurado: 4 (rango de limite inferior)

Caso 1 Caso 2
L H SP SPL H
H<0,L>0 H>0,L<0
[H] <L [H]> L]

Caso 3 (Siempre OFF)

H<0,L<0

H SP L
H<0,L>0
H LSP [H =L
H>0,L<0
SPH L Hj=<U

(4) Valor configurado: 5 (Limites superior e inferior con secuencia de
standby)
* Para las alarmas del limite inferior en los casos 1 y 2 anteriores, la
alarma siempre esta en OFF si la histéresis de los limites superior e
inferior se superpone.

* En el caso 3, la alarma siempre esta en OFF.

(5) Valor configurado: 5 (Limites superior e inferior con secuencia de

standby)

* La alarma siempre esta en OFF si la histéresis de los limites superior

e inferior se superpone.

 Configure el tiempo de alarma independientemente para cada alarma en

los parametros “tipo de alarma 1 a 3” en el nivel de configuracién inicial.
El valor predeterminado es 2 (alarma de limite superior).




Salidas de alarma Seccion 3-9

3-9-2 Valores de alarma

=11 11| Valor de * Los valores de alarma se indican mediante una “X” en la tabla de la
I Ié'mitvla inferior pagina anterior. Cuando los limites superior e inferior se configuran
e alarma

independientemente, se visualiza “H” para los valores del limite superior,
y “L” para los valores del limite inferior.

_l
~=

—
3
~
L
l-

e Para configurar los limites superior € inferior del valor de alarma para la
desviacion, configure los limites superior e inferior en cada uno de los
parametros “limite superior de alarma 1 a 3” y “limite inferior de alarma 1
a 3” en el nivel de operacion.

|
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Valor de limite
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alarma
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Procedimiento de Este procedimiento configura la alarma 1 como una alarma de limite superior.

operacion Los parametros y configuraciones relacionadas se muestran a continuacion.
La alarma se pone en salida cuando el punto de consigna excede 10°C (en
este ejemplo, la unidad de temperatura es °C).

Tipo de alarma 1 = 2 (alarma de limite superior)
Valor de alarma 1= 10

Nivel de configuracion inicial 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel

5 = a1 |Tipode de operacion al de configuracion inicial.

g IV ~ I_ |entrada

i Jon C

1] —

= 41 1 | Tirode 2. Seleccione el parametro “tipo de alarma 1” pulsando la tecla [
E I I (|alarma1 Compruebe que el valor de configuracion es 2. El valor predeterminado
OJon b es 2 (alarma de limite superior).

[ C

O - | PV/SP 3. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [O] durante al menos
= - 1 segundo.

55> Wk

0T 4, | Valor de 4. Seleccione el parametro “valor de alarma 1” pulsando la tecla <.

= I — (|alarmai

Ol 1

o L

0T 4, | 5. Pulse la tecla [&] para configurar el parametro como 10.

o~ _

=N (

[ Jon i

o Al
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3-10 Utilizacién de las alarmas HBA y HS

3-10-1 Operaciones de las alarmas HBA y HS

* La deteccidn de rotura del calentador se ejecuta midiendo la corriente del
calentador mientras la salida de control para el calentador esta en ON, y
la deteccion de HS se ejecuta midiendo la corriente del calentador
mientras la salida de control esta en OFF. Encontrara mas detalles en la
tabla siguiente.

(La deteccion de rotura del calentador y la deteccion HS no pueden
utilizarse con la salida de control para frio).

Estado de la salida de control de calor | Alimentacion al calentador Salida de HBA Salida de alarma
Salida de control Indicador de HS
(calor) funcionamiento
ON Encendido Si (normal) (ver nota 1). OFF
No (rotura del calentador) ON
OFF Apagado Si (alarma HS) ON
No (normal) (ver nota 2). OFF
Ton*3 Toff*4

I I I

ON

Salida de control (calor)

OFF

Nota (1) En el diagrama anterior, se considera que la alimentacion esta en ON

(normal) si la corriente del calentador es mayor que la corriente de

deteccion de rotura del calentador durante el intervalo Ton (tiempo ON).

Si el calentador esta roto, la corriente medida disminuye y cae por debajo

del valor de deteccidon de rotura del calentador. La salida se activa
entonces como la alarma de rotura del calentador.

(2) En el diagrama anterior, se considera que la alimentacion esta en OFF
(normal) si la corriente de fuga es menor que la corriente de alarma HS
durante el intervalo Toff (tiempo OFF). Si la salida SSR esta
cortocircuitada, la corriente medida aumenta por encima del valor de
alarma HS. La salida se activa entonces como la alarma HS.

(3) Las roturas de calentador no son detectadas si el tiempo ON (ton) de la
salida de control (calor) es 190 ms o0 menos.

(4) Las HS no son detectadas si el tiempo OFF (toff) de la salida de control
(calor) es 190 ms o0 menos.

* En el caso de los modelos con alarmas HBA y HS, se establece una
salida OR entre la funcion ALM 1 y la alarma HBA/HS. Si se utiliza la
funcion ALM1 solamente para las alarmas HBA y HS, configure 0 como el
tipo de ALM1 y no utilice ALM1.

* Ponga en ON la alimentacién del calentador simultdneamente o antes de
poner en ON la alimentacion del ESLIN . Si la alimentacion del calentador
se pone en ON después de poner en ON la alimentacién del E5AN, se
activara la alarma HBA.

¢ Se continda el control incluso cuando la alarma HBA o HS esta activa.
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El valor de corriente nominal puede diferir ligeramente de la corriente real
que circula al calentador.

Utilice los parametros “monitorizar valor de corriente 1 del calentador,
“monitorizar valor de corriente 2 del calentador,” “monitorizar corriente de
fuga 1,” y “monitorizar corriente de fuga 2” para comprobar la corriente

real utilizada.

Si la diferencia entre la corriente en los estados normal y anormal es
pequenfa, es posible que la deteccidn se vuelva inestable. Para estabilizar
la deteccion, configure un valor de diferencia de corriente de al menos
1,0 A para calentadores de menos de 10,0 A, y al menos 2,5 A para
calentadores de 10,0 A o mas. Si la corriente del calentador es
demasiado baja, pase varias vueltas la linea de carga a través de un CT,
como se muestra en el diagrama siguiente. Pasandola dos vueltas se
doblara la corriente de deteccion.

Linea de carga

N A
[~ [cT

3-10-2 Instalacion de transformadores de corriente (CT)

Calentgdores
monofasicos

Calentadores trifasicos
(ESLIN-LICIHHL] Modelos
de deteccion de
calentadores trifasicos)

1,2,3...

Esta funcidon puede ser utilizada con modelos E5LIN que tengan alarma
HBAy HS.

En el caso del E5CN, conecte el CT por adelantado a los terminales 14 y
15 (CT1), o bien 13y 15 (CT2). En el caso del ESAN/EN, conecte el CT por
adelantado a los terminales 14 y 15 (CT1), o bien 15y 19 (CT2). A conti-
nuacion pase la linea de alimentacion del calentador por el orificio del CT.
Encontrara las especificaciones, modelos y dimensiones de los transforma-
dores de corriente que pueden utilizarse con este controlador en el Apén-
dice A Transformador de corriente (CT) pagina 199.

Para calentadores monofasicos, instale el CT en la posicién mostrada en el
siguiente diagrama.

; + Carga (como un
Linea ,@ calentador, por ejemplo)

dec.a. ~ CT
Producto
A entrada
CT del controlador

Cuando se utiliza una fuente de alimentacién trifasica se requieren dos
transformadores de corriente (CT) para detectar rotura de calentador y HS,
independientemente de los tipos de conexion de las lineas.

1.

Conexién en triangulo: Consulte en el siguiente diagrama las posiciones
de instalacion de CT:

Nota Las fluctuaciones de tension del calentador no se computan aqui, asi
que téngalo en cuenta cuando configure la corriente de deteccion.
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& % Carga (como un

Linea calentador, por ejemplo)

dec.a.

Producto
A entrada CT

Linea del controlador

dec.a. ~lceT
Producto
A entrada CT

del controlador

2. Conexion en estrella: Consulte en el siguiente diagrama las posiciones de
instalacién de CT:
Nota Las fluctuaciones de tensién del calentador no se computan aqui, asi
que téngalo en cuenta cuando configure la corriente de deteccion.

Carga (como un
calentador, por ejemplo)

Linea de c. a.

Producto
A entrada
CT del controlador

Producto
A entrada CT
del controlador

3. Conexion en V: Consulte en el siguiente diagrama las posiciones de
instalacién de CT:

Nota Las fluctuaciones de tensién del calentador no se computan aqui, asi
que téngalo en cuenta cuando configure la corriente de deteccion.

Producto
A entrada CT

del controlador Carga (como un

calentador, por ejemplo)

Linea de c. a.,@

~lcT
Producto
A entrada CT

del controlador

3-10-3 Calculo de los valores de corriente de deteccion
* Calcule el valor de configuracién utilizando la siguiente ecuacion:

Valor configurado de deteccion

Valor de corriente normal + Valor de corriente de rotura
de rotura del calentador 1/2 =

2

Valor de corriente de fuga (salida OFF) + Valor de corriente de HS
2

Valor configurado de alarma de HS 1/2 =

* Para configurar la corriente para la rotura de calentador cuando dos 0 mas
calentadores estan conectados a través de un CT, utilice el valor a partir del
cual se rompe el calentador con la corriente menor. Si todos los calentadores
tienen la misma corriente, utilice el valor a partir del cual cualquiera de ellos
se rompe.
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* Asegurese de que se cumplen las siguientes condiciones:

Calentador con corriente menor de 10,0 A: (valor de corriente en operacion
normal) — (valor de corriente en rotura de calentador) > 1 A

Cuando la diferencia es menor de 1 A, la deteccidn es inestable.

Calentador con corriente de 10,0 A o mayor: (valor de corriente en operacion
normal) — (valor de corriente en rotura de calentador) >2,5 A

Cuando la diferencia es menor de 2,5 A, la deteccidn es inestable.

El rango de configuracion es de 0,1 a 49,9 A. La rotura del calentador y HS
no son detectadas cuando el valor configurado es 0,0 6 50,0.

Cuando el valor configurado es 0,0, la alarma de rotura del calentador esta
siempre en OFF, y la alarma HS esta siempre en ON.

Cuando el valor configurado es 50,0, la alarma de rotura del calentador esta
siempre en ON, y la alarma HS esta siempre en OFF.

Configure el valor de corriente total para la operacién normal del calentador
como 50,0 A o menos. Cuando se excede un valor de corriente de 55,0 A se
visualiza FFFF en los parametros “monitorizar valor de corriente 1 (y 2) del
calentador” y “monitorizar corriente de fuga 1 (y 2)”.

3-10-4 Ejemplos de aplicacion

Calentadores Ejemplo: Utilizando un calentador de 200 Vc.a., 1 kW
monofasicos

Normal Rotura
5A— Linea de c. a. Linea de c. a.
200V 200V Rotura Carga (como un
* <5A 6 5 i 0A : : @ calentador, por ejemplo)
N
CT CT

Producto — 1 Producto — 1
A entrada CT del controlador A entrada CT del controlador

La fuente de alimentacion del calentador suministra 5 A cuando la corriente
es normal, y 0 A cuando se produce una rotura, asi que la corriente de detec-
cion de rotura del calentador se calcula como sigue:
Corriente de deteccion  (corriente normal) + (corriente de rotura del calentador)
de rotura de calentador =

2
_5+0

= =25][A
5 5[A]

Ejemplo: Utilizando tres calentadores de 200 Vc.a., 1 kW

Normal Rotura
200V ICarga”Carga" Cargal 200V ICarga”Carga " Cargal
Rot
§ c15a AN l l | ¥y 10A Al *Oural
~ o)
Producto g CT Producto CT
A entrada CT del controlador A entrada CT del controlador

La fuente de alimentacion del calentador suministra 15 A cuando la corriente
es normal, y 10 A cuando se produce una rotura, asi que la corriente de
deteccidn de rotura del calentador se calcula como sigue:
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Corriente de deteccion  (corriente normal) + (corriente de rotura del calentador)
de rotura de calentador =

2
_15+10 _ 12,5 [A]
2
Calentadores trifasicos Conexion en triangulo:
Ejemplo: Utilizando tres calentadores de 200 Vc.a., 2 kW
Normal
17,3 A—
— *
200V & %
l 17,3 A—
200V A > [carga]
200V KrOdtUCté)
entraaa
. * 17,3 A~ CT del controlador (@ \
N\
CT

Producto |

A entrada CT del controlador

La corriente cuando todas las fases son normales es 17,3 A (= V3 x 10 A).

Rotura Rotura
Rotura
N/ 10 A—
— VAN —
* * Rotura
200V 200V
200V i 15A-> 200V l 17,3 A—
N * N
200V Producto 200V Producto
A entrada CT A entrada CT
* del controlador * del controlador
B — N4
Producto g Producto g
A entrada CT del controlador A entrada CT del controlador
Corriente cuando se produce una rotura = 10 A x V3 Corriente cuando se produce una rotura = 10 A x V3
x (1N3/2) =15 A x (1N3) =10 A

La corriente de rotura del calentador cuando se produce una rotura en la linea de
carga es como sigue:
(corriente de deteccion de rotura del calentador) = (17,3 + 15) / 2 = 16,1 [A]

La corriente de rotura del calentador cuando se produce una rotura en la carga
es como sigue:
(corriente de deteccion de rotura del calentador) = (17,3 +10) / 2 = 13,65 [A]

Para habilitar la deteccion en cualquiera de estos casos, utilice una corriente de
deteccion de rotura del calentador de 16,1 A.
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Conexion en estrella
Ejemplo: Utilizando tres calentadores de 200 Vc.a., 2 kW

Normal

— T
Carga (como un

200V calentador, por ejemplo)

200V
l 5,8 A—

58 A—

200V Producto

A entrada CT
del controlador

5,8 A—

N
Producto —

A entrada CT del controlador

CT

La corriente cuando todas las fases son normales es 5,8 A (~ 10 A x (1 /\3)).

Rotura
L Vi 5A-
— —
/\
&
Carga (como un Carga (como un S
200V calentador, por ejemplo) 200V calentador, por ejemplo)
200V 200V 0 Re
5A—> 5A->
: ! il
200V Producto 200V Producto
* A entrada CT * A entrada CT Rotura
L del controlador L del controlador S
5A— cT
Producto — Producto — 1
A entrada CT del controlador A entrada CT del controlador
Corriente cuando se produce una rotura = 10 A x (1/V/3) Corriente cuando se produce una rotura = 10 A x (1//3)
x (V3/2) =5 A x (V3/2) =5 A

La corriente de deteccion de rotura del calentador para esta linea de
conexion es de 5,4 A (= (5,8 +5)/ 2).
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Conexion en V
Ejemplo: Utilizando dos calentadores de 200 Vc.a., 2 kW

Normal
. 10 A— @
$ cr
200V fesee o —] &
del controlador
+ 17,3 A—
200V *
200V %
* 10 A
o ‘-
CT

Producto g
A entrada CT del controlador

Rotura
. f 5A— @ . 10 A— @
CT * CT
200V Producto | & 200V Producto — &
+ Q ?ntradaICJ + g‘ ?ntra;jalcg
el controlador 10 A—> del controlador
200V * >< 200V *
200V % 200V %
* 5 A + @ Rotura
%
L & L S ><
CT CT
Producto 44 Producto 44
A entrada CT A entrada CT
del controlador del controlador
Corriente cuando se produce una rotura = 10 A x (1/2) Corriente cuando se produce una rotura =0 A
=5A

La corriente de rotura del calentador cuando se produce una rotura en la
carga es como sigue:

(corriente de deteccién de rotura del calentador) = (10 + 5) / 2 ~ 7,5 [A]
La corriente de rotura del calentador cuando se produce una rotura en la
carga es como sigue:
(corriente de deteccion de rotura del calentador) = (10 +0) / 2 ~ 5 [A]
Para habilitar la deteccién en cualquiera de estos casos, utilice una corriente
de deteccion de rotura del calentador de 7,5 A.
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3-10-5 Configuraciones (HBA)

Para activar la alarma de rotura del calentador, ajuste el parametro “deteccién
de rotura del calentador” como ON en el nivel de configuracidon de funciones
avanzadas y configure los parametros “deteccién de rotura del calentador 1”7y
“deteccion de rotura del calentador 2” en el nivel de ajuste.

Procedimiento de
operacion

Este procedimiento configura el parametro “deteccion de rotura del

calentador 1” como 2,5.

m Pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas

La configuracion del parametro “deteccion de rotura del calentador” ya esta
en ON por defecto, asi que configure el parametro “deteccién de rotura del
calentador 1.

Nivel de operacion

1.

Pase al nivel de configuracién de funciones avanzadas.
Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel

Ot = |PV/sP - . . O

=5 (g de operacion al nivel de configuracion inicial.

l:l - —_

SBs 00

Nivel de configuracion inicial 2. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones
5 =11 |Tiode avanzadas” pulsando la tecla [,

=L = |I_ |entrada

Con C

[ [ | ~

Nivel de configuracién inicial 3. Pulse la tecla [¥] para introducir la contrasefia (—169), y pase del nivel de
T o =1, | Pasaalnivel de configuracion inicial al nivel de configuracion de funciones avanzadas.
S 11 (1) |configuracion

Fon | | de funciones

OOoo  ~ O avanzadas

Nivel de configuracion de Se visualiza el parametro superior del nivel de configuracién de
funciones avanzadas funciones avanzadas.

% YR

g LvLe o

I don -CC

I L

= L 111 1| Deteccion 4. Seleccione el parametro “deteccion de rotura del calentador” pulsando la
E 17117 0 | de rotura de tecla [<@l. Compruebe que este parametro estd configurado como ON
— - )| calentador (predeterminado).

o o

A continuacion, configure el parametro “monitorizar valor de corriente 1
del calentador”.

m Configuracion de deteccion de rotura del calentador

Nivel de operacién 5. Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
=7 — —1PV/SP configuracién de funciones avanzadas al nivel de configuracion inicial y
E ,:“:, posteriormente al nivel de operacion.

Bs 00

Nivel de ajuste 6. Pulse la tecla [O] durante menos de 1 segundo para pasar del nivel de
T o 1 Visualizacien operacion al nivel de ajuste.

S _ (1201 | de nivel de

=— ajuste

[

- i~ 1| Monitorizar 7. Seleccione el parametro “monitorizar valor de corriente 1 del calentador”
- L= Xg'r?iféﬂ?e ] pulsando la tecla [c2l. Compruebe el valor de corriente. A continuacion,
1 . s “ e ”

o Li.L1| del calentador configure el parametro “deteccion de rotura del calentador 1.
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0oo0oo
0o
e

g
=

3“&

Deteccién
de rotura de
calentador 1

[N}

g

O Jom h
[ C.

oooo

N

7~

8. Seleccione el parametro “deteccién de rotura del calentador 1” pulsando

la tecla [@. Consulte 3-10-3 Caélculo de los valores de corriente de
deteccion en la pagina 54 al realizar las configuraciones.

Para este ejemplo, configure 2,5. Para volver al nivel de operacion, pulse
la tecla [O] durante menos de 1 segundo.

3-10-6 Configuraciones (alarma HS)

Para activar la alarma HS, ajuste el parametro “utilizacion de alarma HS”
como ON en el nivel de configuracion de funciones avanzadas y configure los
parametros “alarma HS 1” y “alarma HS 2” en el nivel de ajuste.

Procedimiento de

operacion

Este procedimiento configura el parametro “alarma HS 1” como 2,5.

m Pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas

La configuracion del parametro “utilizacion de alarma HS” ya estd en ON por
defecto, asi que configure el parametro “alarma HS 1”.

Nivel de operacién

- |PVv/sP

Nivel de configuracion inicial

[} —
= N o_ |
|
|
O Jom
)

vz

(M|

Tipo de
entrada

Nivel de configuracion inicial

o

CJCon
[

0ooo

Yy
[

Pasa al nivel de
configuracion

de funciones
[Tagin}
- {65

avanzadas

Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

3 TN T

o LIVL L

58 oFfF

- VI Utilizacion
| J71 11 |de alarma
= ——/|HS

[ Jom gy

[ (R
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1.

Pase al nivel de configuracion de funciones avanzadas.
Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al nivel de configuracion inicial.

Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [c2.

Pulse la tecla [¥] para introducir la contrasefia (—169), y pase del nivel de
configuracién inicial al nivel de configuracion de funciones avanzadas.

Se visualiza el parametro superior del nivel de configuracion de
funciones avanzadas.

Seleccione el parametro “utilizacion de alarma HS” pulsando la tecla [<=2.
Compruebe que este parametro esta configurado como ON
(predeterminado).

A continuacion, configure el pardmetro “monitorizar corriente de fuga 1”.
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m Configuraciones de alarma HS

Nivel de operacion 5. Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
o7 =~ | PViSP configuracion de funciones avanzadas al nivel de configuracion inicial y
= I~ posteriormente al nivel de operacion.

l:l - -—

55 00

Nivel de ajuste 6. Pulse la tecla [O] durante menos de 1 segundo para pasar del nivel de
T, o 4 | Visualizacién operacion al nivel de ajuste.

= _ 11010 | de nivel de

Se ajuste

|

=, O 1] Monitorizar 7. Seleccione el parametro “monitorizar valor de corriente de fuga 1”
E I_ L JVv (|corriente pulsando la tecla <. Compruebe el valor de corriente. A continuacion,
e n|defugat configure el parametro “alarma HS 17.

0 LI 1] Alarma HS 1 8. Seleccione el pardmetro “alarma HS 1” pulsando la tecla [<2l. Consulte 3-
E I 10-3 Calculo de los valores de corriente de deteccion en la pagina 54 al
Oge SO0 realizar las configuraciones de los valores.

| IC 9. Para este ejemplo, configure 2,5. Para volver al nivel de operacién, pulse
% T la tecla [O] durante menos de 1 segundo.

Com ( E’

o L.
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Esta seccion describe las funciones de escala, de rampa a SP, y otras funciones especiales que pueden utilizarse para
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4-1 Desplazamiento de valores de entrada

4-1-1 Desplazamiento de entradas

En el parametro “tipo de entrada” se visualiza el desplazamiento de entrada
adaptado al sensor seleccionado actualmente.

e Se aplica un desplazamiento de 2 puntos para sensores infrarrojos de
temperatura. También puede utilizarse un desplazamiento de 2 puntos si
el parametro “tipo de desplazamiento de entrada” (nivel de configuracion
de funciones avanzadas) esta configurado como INS2 para un termopar
0 una termorresistencia de platino.

Desplazamiento de 1 punto

=N | Desplazamiento e Con un desplazamiento de 1 punto, el valor configurado para el
Lv3 ?eemepn;:g?uar :e parametro “desplazamiento de entrada de temperatura” (nivel de ajuste)

se aplica a cada punto de todo el rango de entrada de temperatura. Por
ejemplo, si el valor de desplazamiento de entrada esta configurado como
1,2°C, el valor de proceso se trata como 201,2°C después de aplicar el
desplazamiento de entrada cuando el valor de proceso medido es 200°C.

Temperatura
A

Limte |
superior | Despugs del

1
1
desplazamiento 1
1
1

Antes del
desplazamiento :

Limite Valor de desplazamiento !
inferior de entrada X > Entrad
0 A » Entrada
100
Procedimiento de En este ejemplo, la entrada de un sensor K se desplaza en 1°C utilizando un
operacion desplazamiento de entrada de 1 punto.
Nivel de operacion Nivel de operacién
=k ar
=
BED cud
Nivel de ajuste 1. Pulse la tecla [C] para pasar del nivel de operacion al nivel de ajuste.
O — Visualizacion
I | .
O L J711 01 | de nivel de
i om ajuste
-
T = [ | Desplazamiento 2. Seleccione el parametro “desplazamiento de entrada de temperatura
O | J\ |deentradade pulsando la tecla [<€l.
O =~ _~_ |temperatura
[ Jom i
[ L
=7 e 3. Pulse las teclas [A] o [¥] para configurar 1,0.
O L
|
- L2
I Jom 1
[ [ .
Nivel de operacién 4. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [Ol. El valor de proceso
0T = es 1°C mayor que antes de aplicar el desplazamiento.
= -
S . Snn
B85 Cuu
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Desplazamiento de 2 puntos

Y
LN

C

)|
I

/

-

Valor de limite superior
del desplazamiento de
entrada de temperatura

Valor de limite inferior
del desplazamiento
de entrada de

temperatura

* Pueden configurarse valores de desplazamiento distintos para el limite
superior y el limite inferior del rango de entrada del sensor para un sensor
de infrarrojos, asi como para un termopar o una termorresistencia de
platino con el “tipo de desplazamiento de entrada” configurado como
INS2. Si se configuran distintos valores de desplazamiento para el limite
superior y el limite inferior, entonces la pendiente de la linea sera
diferente antes y después de aplicar el desplazamiento de entrada. Por
ejemplo, si el valor del limite superior se configura como 2°C y el valor del
limite inferior se configura como 1°C, la temperatura de entrada se
desplazara en 1,5°C para una entrada de 50%, es decir, por la media de
los valores de los limites superior e inferior.

Configure el valor del limite superior en el pardmetro “valor de
desplazamiento de entrada de limite superior de temperatura” y el valor
del limite inferior en el parametro “valor de desplazamiento de entrada de
limite inferior de temperatura”.

Valor de limite superior del desplazamiento
de entrada de temperatura

Temperatura
A v
Limite
superior [ Después del A

desplazamiento

Antes del

) desplazamiento
Limite
inferior

1

1

1

1

1

1

1

1
0 L » Entrada
Valor de limite inferior del 100
desplazamiento de entrada de
temperatura

4-1-2 Como calcular valores de desplazamiento de entrada para un
desplazamiento de 2 puntos

Preparativos
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1,2,3...

Cuando se conecta un sensor infrarrojo de temperatura ES1B al ESCN, se
puede producir una desviacion de varios grados a varias decenas de grado.

Por esta razén, desplace el valor de lectura utilizando un desplazamiento de 1
6 2 puntos como se describe en esta seccion. Esta desviacién se produce en
forma de una corriente de derivacién para detectar error del sensor que
circula por la impedancia de salida del sensor por infrarrojos.

1. Configure un rango de temperatura que se adecue a las especificaciones
de entrada del sensor infrarrojo de temperatura. (El ES1B puede ser
utilizado con el E5AN solamente para entrada de tipo multiple de
termopar/termorresistencia).

2. Prepare una termorresistencia capaz de medir la temperatura del objeto
de control como se muestra en la Figura 1 de tal manera que pueda
realizarse un desplazamiento de 1 6 2 puntos.

3. El ESLIN-LIIPOI dispone de una fuente de alimentacidon incorporada
externa para sensores infrarrojos de temperatura ES1B. Estos modelos
E5CN pueden utilizarse como fuente de alimentacion cuando se utilizan
ES1B. Cuando se utilizan ES1B con otros modelos E5CN, disponga una
fuente de alimentacion separada para los sensores de temperatura por
infrarrojos.
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Sensor infrarrojo

de temperatura .*”

Fuente de
alimentacion

(C) Objetivo de control

Figura 1 Configuracion del desplazamiento para un sensor de temperatura por infrarrojos

Método de desplazamiento de 1 punto

1,2,3...

o

3

Valor de limite

0T — —

= ML L superior del

g L _ni !

ga_= desplazamiento

%%E 4',_'-,','_-,’ de entrada de
temperatura

2T = w1 Valor de limite

= 1 ,,\\'“-“, inferior del

8 = " =""=| desplazamiento

%%E 4';_'-,','_-,' de entrada de

temperatura

1.

2.

En la configuracion mostrada en Figura 1, acerque el punto de consigna
al valor al que la temperatura del objetivo de control debe ser controlada.
Suponga que la temperatura objetivo (C) y la lectura de la temperatura
objetivo (B) coinciden.

Compruebe la temperatura del objetivo de control (B) y de la lectura del
controlador (A). Reste la temperatura de lectura del controlador (A) de la
temperatura del objetivo de control (B), y configure cN5L y N5H como el
resultado de la operacion para el valor de desplazamiento de temperatura.
El desplazamiento se muestra en Figura 2.

Después de configurar los valores de desplazamiento de entrada,
compruebe la lectura del controlador (A) y la temperatura del objetivo de
control (B). Si son casi los mismos, el desplazamiento de la entrada de
temperatura ha sido completado.

Lectura del controlador (A)
Lectura del controlador A
después del desplaza-
miento (p.ej., 120°C)
Lectura del controlador
antes del desplaza-
miento (p.ej., 110°C)

Después del desplazamiento

Valor de desplazamientode
entrada (p.ej., 10°C)

! Antes del desplazamiento

» Temperatura del
objetivo de control (B)

0 Cerca del punto de
consigna (p.ej., 120°C)

Figura 2 llustracion de desplazamiento de 1 punto
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Método de Util
desplazamiento
de 2 puntos
1,2,3... 1.
2.

Configure el limite superior de
temperatura YH (p.ej., 260°C)

Lectura del controlador después - .

del desplazamiento (p.ej., 110°C)

Lectura del controlador antes del
desplazamiento (p.ej., 105°C)

Lectura del controlador antes del
desplazamiento (p.ej., 40°C)

Lectura del controlador después

del desplazamiento (p.ej., 25°C)
Valor de limite inferior del

ice un desplazamiento de entrada de 2 puntos si desea incrementar la

precision de los valores de lectura a través del rango del sensor.

Desplace la lectura del controlador en 2 puntos, cerca de la temperatura
ambiente y cerca de la temperatura objetivo de control. Por esta razén,
compruebe la temperatura del objetivo de control (B) y la lectura del
controlador (A) con la temperatura del objetivo de control cerca de la
temperatura ambiente y del punto de consigna.

Entonces utilice las siguientes formulas para calcular los valores de
desplazamiento de entrada de temperatura del limite inferior y del limite
superior basandose en las temperaturas leidas y las deseadas.

El desplazamiento se muestra en la Figura 3.

Lectura del controlador (A)
A

Después del desplazamiento

Valor de limite superior del
desplazamiento de entrada
de temperatura cN5H

, Antes del desplazamiento

1
i

|
! I
: |

I
I

I
I

|
I

|

» Temperatura del objetivo de control (B)

0 X1 Temperatura am- 1

biental (p.ej., 25°C) X2 cerca del punto de consigna (p.ej., 110°C)

desplazamiento de entrada Configure el limite inferior de

de temperatura CN5L

temperatura YL (p.ej., 0°C)

Figura 3 llustracion de desplazamiento de 2 puntos

3.

a. Valor de limite inferior del desplazamiento de entrada de temperatura

YL - Y1
Y2 - Y1

LNGL =

x {(X2 = Y2) — (X1 = Y1)} + (X1 = Y1)

Valor de limite superior del desplazamiento de entrada de temperatura

YH - Y1
Y2 - Y1

LNGH = x{(X2-Y2) = (X1 = Y1)} + (X1 = Y1)

Después de configurar los valores calculados como NGl y LNGH,
compruebe la lectura del controlador (A) y la temperatura del objetivo de
control (B).

Aqui, los desplazamientos estan configurados en dos puntos, cerca de la
temperatura ambiente y cerca del punto de consigna. Para mejorar la
precision dentro del rango de temperatura de medicion, en vez de la
temperatura ambiente, deberia configurarse otro punto en el rango de
temperatura de medicién que no sea el punto de consigna.

Ejemplo de un des-
plazamiento de entra-
da de temperatura

de 2 puntos
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En este ejemplo utilizaremos el ESTA/ES1B K 0 a 260°C. En las ecuaciones
1y 2, el limite inferior de temperatura configurado YL es 0°C y el limite supe-
rior de temperatura configurado YH es 260°C. Compruebe la temperatura del
objetivo de control.

Los valores de desplazamiento de entrada de temperatura se pueden calcu-
lar tal como se ve abajo cuando la lectura Y1 del controlador es 40°C para
una temperatura ambiente X1 de 25°C y cuando la lectura Y2 del controlador
es 105°C para una temperatura de punto de consigna X2 de 110°C
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Valor de limite inferior del desplazamiento de entrada de temperatura

HE - NI Valor de limite

(] _ . .

o LN oo St = —0=40 (110 - 105) - (25— 40)} + (25 — 40) = 27,3 (°C

Oen - 271 | de entrada de - L_105—40><{( N )= (25-40)}+ (25 -40) =273 (°C)
temperatura

5T = g = 1] Valor de limite Valor de limite superior del desplazamiento de entrada de temperatura

o N (sjupelrior del B 960 — 40

o G| G madade . CNSH = S5m0 0 < {(110 - 105) - (25 - 40)} + (25 - 40) = 52,7 (°C)
temperatura

4-2 Histéresis de alarma

* La histéresis de conmutacion de las salidas de alarma puede configu-
rarse como sigue:

Alarma de limite Histéresis de Alarma de limite Histéresis de
superior alarma inferior alarma
L
l
ON -----ooe- vy ON T
OFF - OFF .
A A
Valor de alarma Valor de alarma

* La histéresis de alarma se configura independientemente para cada
alarma en los parametros “histéresis de alarma 1" a “histéresis de alarma
3” (nivel de configuracién de funciones avanzadas).

e El valor predeterminado es 0,2 (°C/°F) para controladores con entradas
multiples para termopar/termorresistencia y 0,02% FS para controladores
con entradas analdgicas.

4-2-1 Secuencia de standby

* La secuencia de standby puede ser utilizada de tal manera que la salida
de alarma sera inhibida hasta que el valor de proceso abandone el rango
de alarma una vez y vuelva a él de nuevo.

* Por ejemplo, con una alarma de limite inferior, el valor de proceso estara

normalmente por debajo del punto de consigna, es decir, dentro del rango
de alarma, cuando la alimentacion se ponga en ON, causando que una
alarma sea puesta en salida.
Si se selecciona la alarma de limite inferior con una secuencia de standby;,
no sera puesta en salida una alarma hasta que el valor de proceso supere
el valor configurado de alarma, es decir, hasta que abandone el rango de
alarma, y vuelva a caer por debajo del valor configurado de alarma.

Reinicio * La secuencia de standby se cancela cuando se emite una alarma. Es, no
obstante, reiniciada posteriormente por el parametro “reiniciar secuencia
de standby” (nivel de configuracién de funciones avanzadas). Encontrara
“mas detalles sobre el parametro “reinicio de secuencia de standby” en
SECCION 5 Pardmetros.

4-2-2 Enclavamiento de alarma

* El enclavamiento de alarma puede ser utilizado para mantener la salida
de alarma en ON independientemente de la temperatura una vez que la
salida de alarma haya sido puesta en ON. La salida de alarma se pondra
en OFF cuando la alimentacién se ponga en OFF.

* (La salida de alarma también se puede poner en OFF conmutando a los
niveles de configuracion inicial, de configuracién de comunicaciones, de
configuracion de funciones avanzadas o de calibracion).
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4-2-3 Cerrado con alarma activada/Abierto con alarma activada

* Cuando se configura “cerrar en alarma”, el estado de la funcién de salida de
alarma es normalmente abierto. Cuando se configura “abrir en alarma”, el
estado de la funcién de salida de alarma es normalmente cerrado.

* Cerrar en alarma/abrir en alarma puede ser configurado de manera sepa-
rada para cada alarma.

* Cerrar en alarma/abrir en alarma se configura en los parametros “alarma 1
abrir en alarma” a “alarma 3 abrir en alarma” (nivel de configuracion de fun-
ciones avanzadas).

* El valor predeterminado es /-a (cerrar en alarma).

* Cuando “alarma 1 abrir en alarma” (nivel de configuracién de funciones
avanzadas) se configura como “abrir en alarma”, la alarma de rotura del
calentador y la salida de error de entrada también se configuran como “abrir

en alarma’.
Configura- Funcion de salida de Salida de Indicador de
cion alarma alarma alarma
Cerrar en ON ON Encendido
alarma OFF OFF Apagado
Abrir en ON OFF Encendido
alarma OFF ON Apagado

* Las salidas de alarma se pondran en OFF (es decir, se abriran los con-
tactos de relé) cuando se interrumpa la alimentacion y durante dos
segundos después de que la alimentacion se ponga en ON independien-
temente de la configuracién de cerrar en alarma/abrir en alarma.

Resumen de la
operacion de alarma

La siguiente figura resume la operacién de las alarmas cuando el tipo de
alarma se configura como “Alarma de limite inferior con secuencia de
standby” y “cerrar en alarma”.

Tipo de alarma: Alarma de limite inferior con secuencia de standby

Py

Valorde »fr-----/--"1--"---Q---
alarma

A

Histéresis de alarma

A

» Tiempo
Secuencia de
standby cancelada |—| 77777777 ON
Alarma OFF
I_l ffffffff ON (cerrada)
Salida OFF (abierta)
Parametros
Simbolo Parametro: Nivel Descripcion
ALH* Histéresis de alarma 1 a 3: Nivel de configuracion de | Alarma
funciones avanzadas
RESE Secuencia de standby: Nivel de configuracion de Alarma
funciones avanzadas
AL*N Alarma 1 a 3 abrir en alarma: Nivel de configuraciéon | Alarma
de funciones avanzadas
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4-3 Configuracion de limites superior e inferior de escala para
entradas analdgicas

4-3-1 Entrada analdgica

1| Limite superior . Cuapdo se selecciqna una entrgda E_;\!‘lalégica, puede realizarse la escala

1T |de escala segun sea necesario para la aplicacion de control.

o * La escala se configura en los parametros “limite superior de escala”,

,' 'a;me'tsecg?;er'or “limite inferior de escala” y “punto decimal’ (nivel de configuracion inicial).

— Estos parametros no pueden utilizarse cuando se selecciona una entrada

11 | Separador de temperatura.

LI | decimal * El parametro “limite superior de escala” configura la cantidad fisica a ser
expresada por el valor de limite superior de entrada, y el parametro
“limite inferior de escala” configura la cantidad fisica a ser expresada por
el valor de limite inferior de entrada. El parametro “punto decimal’
especifica el numero de digitos por debajo del punto decimal.

e La siguiente figura muestra un ejemplo de escala para una entrada de 4 a
20 mV. Después de la escala, puede leerse directamente la humedad.
Aqui, se configura una posicion un decimal.

Display (humedad)
A

Limite superior (95,0%)

Limite inferior (10,0%)

» Entrada (mA)

20
Procedimiento de En este ejemplo, la escala se configura para visualizar 4 a 20 mA como
operacion 10,0% a 95,0%.
Nivel de configuracién inicial 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos para pasar del nivel de operacion

S = L |Tipode al de configuracién inicial.

= L ~ |_ |entrada

Con I

o o

5 = n1 1| Limite 2. Seleccione “limite superior de escala” pulsando la tecla (<.

O IV ~ J( | superior

=— 1| de escala

[ (YN

Y IY 3. Pulse las teclas (Al y [¥] para configurar el parametro como 950.
- - L

O LT

== 950

D < p1 ) |Limite 4. Seleccione el parametro “limite inferior de escala” pulsando la tecla [<e..
O IV ~ L |inferior

=— | de escala

- L

o Y 5. Pulse las teclas [A] y [¥] para configurar 100.

O -

g LN '_I'_r

HE5 i

= | 7| Separador 6. Seleccione el parametro “punto decimal” pulsando la tecla ..
O 1711~ |decimal

- L

o [

| o

71



Ejecucion del control de calor/frio Seccion 4-4

7. Pulse las teclas [A] y [¥] para configurar 1.

'-
=
X

Jooood
O
1

8. Para volver al nivel de operacién, pulse la tecla [O] durante 1 segundo.

4-4 Ejecucion del control de calor/frio

4-4-1 Control de calor/frio

El control de calor/frio puede utilizarse en el ESLIN-LI2L LI, ESLIN-LI3LICIL,
o en el ESLIN-LIQLITICL. El control de calor/frio opera cuando se selecciona
H-L (calor/frio) para el parametro “estandar o calor/frio”.

Las siguientes funciones se asignan a las salidas en el estado inicial.

Nombre del parametro Simbolo Estado inicial

Asignacion de salida de control 1 | alit ! Salida de control para calor
Asignacion de salida de control 2 | alitZ Sin asignar.
Asignacion de alarma 1 AL Alarma 1
Asignacion de alarma 2 ALMZ Alarma 2
Asignacion de alarma 3 ALMA Alarma 3
(E5AN/EN solamente)

Cada salida se inicializa automaticamente como se muestra a continuacion
cuando se cambia el modo de control.

Ejemplo: E5CN

Nombre del Simbolo Sin salida de control 2 Con salida de control 2

parametro Estandar Calor/frio Estandar Calor/frio
Asignacion de salida | alit | Salida de control Salida de control Salida de control Salida de control
de control 1 para calor para calor para calor para calor
Asignacion de salida | alitZd Sin asignar. Sin asignar. Sin asignar. Salida de control
de control 2 (ver nota 1). (ver nota 1). para frio
Asignacion de ALM Alarma 1 Alarma 1 Alarma 1 Alarma 1
alarma 1 (ver nota 2) (ver nota 2) (ver nota 2) (ver nota 2)
Asignacion de ALme Alarma 2 Salida de control Alarma 2 Alarma 2
alarma 2 (ver nota 3) para frio

(ver nota 3).
Nota (1) No se visualiza ninguna asignacion de parametro porque no hay salida
de control 2.

(2) La alarma 1 se convierte en la salida END de fin de programa a menos
que el perfil de programa esté en OFF.
(3) En el caso de ESAN/EN, la alarma 3 se asigna para salida de control
(frio) (la salida de alarma 2 se asigna para la alarma 2).
* La operacion de calor/frio de las salidas de control se conmutara cuando
el parametro “operacion directa/inversa” se configure como “directa”.
» Cuando esta seleccionado el control de calor/frio, se pueden utilizar los
parametros “banda muerta” y “coeficiente de frio”.
En este manual, las salidas de control y las salidas de alarma asignadas se
indican como sigue: “Salida de control 1 debe estar asignada” o “Alarma 1
debe estar asignada.”
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Banda muerta * Para el control de calor/frio, la banda muerta se configura con el punto de
consigna como su centro. El ancho de banda muerta es el valor configu-
rado del parametro “banda muerta” (nivel de ajuste). Configurar un valor
negativo produce una banda solapada.

* Si se configura una banda solapada, es posible que la funcién de opera-
cion suave no opere al conmutar entre la operacion manual y la opera-
cion automatica.

e El valor predeterminado es 0,0 EU para controladores con entradas multi-
ples para termopar/termorresistencia y 0,00% FS para controladores con
entradas analdgicas.

Banda muerta: Ancho Banda muerta solapada:

de banda muerta = Un . Ancho de banda muerta =
Salida

Salida valor positivo | |, Un valor negativo

Lado de
calor

Lado de
frio
t > PV

t > PV

Punto de consigna Punto de consigna

Coeficiente de frio Si las caracteristicas de calor y las caracteristicas de frio del objeto de control
son muy diferentes y no pueden lograrse buenas caracteristicas de control
con las mismas constantes PID, el coeficiente de frio puede ser utilizado para
ajustar la banda proporcional (P) para la salida de control asignada al lado de
frio. Utilicelo para lograr un control equilibrado entre el lado de calor y el lado
de frio. Las bandas proporcionales (P) para las salidas de control asignadas a
los lados de calor/frio pueden calcularse utilizando las siguientes ecuaciones.

P lado de calor =P

P lado de frio = P x coeficiente de frio

El coeficiente de frio se multiplica por P para la salida de control asignada al
lado de calor para obtener un control con caracteristicas que difieran de
aquellas de la salida de control asignada al lado de calor.

Salida Salida p para salida de
control asignada al
lado de calor x 1,0 .

,//P para salida de
control asignada al
lado de calorx 1,0 P para salida de

P para salida de

control asignada al ’.*"P para salida de control control asignada al P para salida de control
lado de cqlor y asignada al lado de frio lado de callor asignada al lado de frio
0 vy > PV 0 7y > PV
Punto de consigna
P para salida de control P para salida de control
asignada al lado de calor x 0,8 asignada al lado de calor x 1,5
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4-4-2 Configuracion
Para configurar los parametros control de calor/frio, configure los parametros
“estandar o calor/frio,” “banda muerta,” y “coeficiente de frio”.

Configuracion del Control de calor/frio

Procedimiento de Estandar o calor/frio = Calor/frio
operacion
Nivel de configuracion inicial 1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
T = 147 | Estandar de operacion al de configuracion inicial.
= 1 ~ 51 |o calorffrio
5Es SENd
2. Seleccione “Control de calor/frio” en el nivel de configuracion inicial.
SENd:  Control estandar
H-T: Control de calor/frio
Configuracion del coeficiente de frio
Procedimiento de Coeficiente de frio = 10
operacion
Nivel de ajuste 1. Seleccione el “coeficiente de frio” en el nivel de ajuste.
H _Cr Coeficiente
0L T aLn de frio
55 Ol
S - - 2. Pulse la tecla [&] para configurar el parametro como 10,00.
e | _l_
55> 000

Configuracion de banda muerta

Procedimiento de Banda muerta =5
operacion
Nivel de ajuste 1. Seleccione el parametro “banda muerta” en el nivel de ajuste.
E"E ~_ L Banda muerta
=L ao
B Li.Li
0T - n 2. Pulse la tecla [A] para configurar el pardmetro como 5,0.
O - L
g L oy
o= Cnr
o .
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Utilizacion de entradas de evento Seccion 4-5

4-5 Utilizacion de entradas de evento

4-5-1 Configuraciones de entradas de evento

* Las entradas de evento pueden utilizarse para funcion multi-SP,
operacion de arranque/parada (RUN/STOP), conmutacién entre auto/
manual, e inicio de programa.

e De éstas, para la funcion multi-SP, las entradas de evento se utilizan
solamente para el nimero (0 a 2) configurado en el parametro “nimero
de multi-SP utilizados” (nivel de funciones avanzadas).

* Las entradas de evento (1 y 2) que no son utilizadas para la funcién multi-
SP son asignadas utilizando los parametros “asignacion de entrada de
evento 1” y “asignacion de entrada de evento 2” (nivel de funciones avan-
zadas).

* Las entradas de evento pueden utilizarse en los controladores
ESLIN-LILICIBL] .

Parametro Configuracion Entradas de evento
Asignacion de Asignacion de Funcion de entrada | Funcion de entrada
entrada evento 1 entrada evento 2 de evento 1 de evento 2
Ne de 0 NONE, STOP, MANU, PRST (Ver nota 2) Ninguna, o alternancia de RUN/STOP,
multi-SP (ver nota 1). alternancia auto/manual, o iniciar/resetar
utilizados programa

1

(no se visualiza).

NONE, STOP, MANU,

PRST (Ver nota 2)

Multi-SP, 2 puntos
(alternancia de pun-
tos de consigna 0y 1)

Ninguna, o alternan-
cia de RUN/STOP,
auto/manual, o iniciar

programa

2 (no se visualiza). Multi-SP, 4 puntos (alternancia de puntos de
consigna 0, 1 2, 3)
Nota (1) Si el “ndmero de multi-SP utilizados” esta configurado como 0, ambas

asignaciones de entradas 1 y 2 pueden ser configuradas. Una vez que
“STOP” (RUN/STOP), “MANU” (auto/manual), o “PRST” (iniciar progra-
ma) haya sido asignado a una entrada, el otro evento puede ser asignado
solamente a una de las dos configuraciones que quedan.

(2) “PRST” (iniciar programa) solamente puede ser configurado cuando el
parametro “perfil de programa” no debe ser configurado como OFF.
Si el parametro “perfil de programa” esta configurado como OFF (es de-
cir, si el modo de programa simple no esta seleccionado) cuando “PRST”
(iniciar programa) esta configurado, la asignacion de la entrada cambiara
automaticamente a “NONE” (ninguna).

E5CN . E5AN/EN .
1 | :
i: I ! I
I I~ A EV EVi EV1
1 4_
@ EV1 [EV2! 4+ EV2:+
e EV2 | EV2

it '

Cuando configure dos puntos de consigna de entrada externa, configurelos
en el parametro “numero de multi-SP utilizados”

* Es posible el cambio entre dos puntos de consigna (0 y 1) configurando el
parametro “numero de multi-SP utilizados” como 1.
La configuracidon predeterminada es 1, y no necesita modificarse para
cambiar entre dos puntos de consigna.
El punto de consigna 0 6 1 es especificado por el estado ON/OFF de la
entrada de evento 1.
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4-5-2 Como utilizar la funcion Multi-SP

Utilizacion de
entradas de evento

La funcién multi-SP le permite configurar hasta 4 puntos de consigna (SP 0 a
3) en el nivel de ajuste. El punto de consigna puede ser alternado operando
las teclas del panel frontal o utilizando sefiales de entrada externa (entradas
de evento).

Las entradas de evento pueden ser utilizadas si el controlador soporta la fun-
cion de entrada de evento y si el parametro “nimero de multi-SP utilizados”
esta configurado como 1 6 2.

H Numero de multi-SP utilizados = 1

Entrada de evento
1

Punto de consigna
seleccionado

OFF

Punto de consigna 0

ON

Punto de consigna 1

B Numero de multi-SP

utilizados = 2

Entrada de evento
1

Entrada de evento 2

Punto de consigna
seleccionado

Nota

Utilizacién de las
teclas de operacion

Nota

76

OFF OFF Punto de consigna 0
ON OFF Punto de consigna 1
OFF ON Punto de consigna 2
ON ON Punto de consigna 3

Las entradas de evento pueden utilizarse en los controladores E5LIN-LILILIBLI.
Ponga las entradas de evento en ON o en OFF mientras el ES5AN esta en ON.
Los cambios ON/OFF de las entradas de evento son detectados para entradas
de 50ms o mayores.

Puede seleccionar cualquiera de los puntos de consigna 0 a 3 cambiando el
valor de configuracion del parametro de los “multi-SP utilizados”. Las
condiciones de visualizacion de “multi-SP utilizados son como sigue:
* Si el controlador no soporta entradas de evento, el parametro “multi-SP
utilizados” debe configurarse como ON.

* Si el controlador soporta entradas de evento, el parametro “numero de
multi-SP utilizados” debe ser configurado como 0 y el parametro “multi-
SP utilizados” debe ser configurado como ON.
La siguiente tabla muestra la relacion entre el valor configurado en el
parametro “multi-SP utilizados” y el punto de consigna seleccionado.

Multi-SP

Punto de consigna
seleccionado

Punto de consigna 0
Punto de consigna 1
Punto de consigna 2
Punto de consigna 3

o

—_

w|N

El punto de consigna también puede ser alternado durante las comunicaciones.
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4-5-3 Configuracion

Alternancia entre puntos de consigna 0,1, 2, y 3.

Procedimiento de
operacion

Nivel de operacion

C
|

=5 I
||

-1
l

Y/
IR
Co
o

I

/

y

s
[y

o
| |

0ooo

w

)

-

y

0ooo

4-5-4 Ejecucion del control Run/Stop
Cuando el parametro “asignacion de entrada de evento 1”

PV/SP

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

Inicializacion
de
parametros

Numero de configuraciones de
multi-SP utilizados

N° de
multi-SP

(| utilizados

El siguiente ejemplo configura el parametro “numero de multi-SP utilizados”

como 2.

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracion de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [c2.

3. Utilice la tecla [¥] para introducir “~169” (contrasefa).

Vaya al nivel de configuracion de funciones avanzadas pulsando la tecla
o dejando la configuracion durante al menos dos segundos.

4. Seleccione el parametro de “numero de multi-SP utilizados” pulsando la

tecla [,

5. Pulse la tecla [&] para configurar el parametro como 2.
Para volver al nivel de configuracidon de funciones avanzadas, pulse la

tecla [O] durante al menos 1 s.

7. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla[O] durante al menos 1 s.

Los puntos de consigna 0, 1, 2 y 3 seran configurados de acuerdo a los
estados ON/OFF de las entradas de evento 1y 2.

E5CN .

= |
@”_‘ = EV1

1

@ EV1 [EV2!
¥ EV2

|+
1

EV1; i+
EV2I +
I

E5AN/EN

1

EV1
EV2

0 “asignacion de

entrada de evento 2” se configura como STOP (RUN/STOP), se inicia el
control cuando la entrada de evento 1 6 2 se pone en OFF. El control se
detiene cuando la entrada se pone en ON. La salidas de alarma, no obstante,
se configuraran de acuerdo al valor de proceso.
El indicador STOP se iluminara mientras el control esté detenido.

Configuracion Contacto de Estado
entrada
Entrada de evento 1 6 2 ON STOP
Entrada de evento 1 6 2 OFF RUN
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4-5-5 Alternancia entre control Auto y Manual

Cuando el parametro “asignacion de entrada de evento 1” o “asignacién de
entrada de evento 2” se configura como MANU (auto/manual), se inicia el
control manual cuando la entrada de evento 1 6 2 se pone en ON. El control
auto se inicia cuando la entrada se pone en OFF.

El indicador MANU se ilumina durante el control manual.

Configuracion Contacto de Estado
entrada
Entrada de evento 1 6 2 OFF Automatico
Entrada de evento 1 6 2 ON Manual

4-5-6 Control de inicio de la funciéon de Programa simple

Nota

Cuando el parametro “asignacion de entrada de evento 1” o “asignacién de
entrada de evento 2” se configura como PRST (program start), se inicia el
programa cuando la entrada de evento 1 6 2 se pone en ON. El programa se
reseteara cuando la entrada se ponga en OFF y el estado de RUN/STOP
cambie automaticamente a modo STOP. Si la salida END del programa esta
en ON, la salida END del programa se pondra en OFF.

Configuracion Contacto de Estado
entrada
Entrada de evento 1 6 2 OFF Reset
Entrada de evento 1 6 2 ON Inicio

La funcion de entrada de evento especificada puede ser utilizada cuando el
parametro “numero de multi-SP utilizados” se configure como 0 6 1 (es decir,
cuando no esté configurado para la configuracién del punto de consigna).
Las asignaciones de entrada de evento 1y 2 son como sigue, de acuerdo con
el parametro “nimero de multi-SP utilizados”:

Parametro Configuracion Entradas de evento
Asignacion de entrada | Asignacion de entrada || Funcién de entrada de | Funcion de entrada de
evento 1 evento 2 evento 1 evento 2
Nede multi- |0 | Asignacion de entrada | Asignacion de entrada  ||Funcion de entrada de | Funcién de entrada de
SP utiliza- de evento (ver nota). de evento (ver nota). evento especificada evento especificada
dos NONE Asignacion de entrada Ninguna Funcién de entrada de
de evento evento especificada
Asignacion de entrada NONE Funcion de entrada de | Ninguna
de evento evento especificada
NONE NONE Ninguna Ninguna
1 --- (datos de configura- | Asignacion de entrada || Multi-SP, 2 puntos Funcidn de entrada de
cién no visualizados). de evento (alternancia de puntos de | evento especificada
consignaOy 1)
--- (datos de configura- | NONE Multi-SP, 2 puntos Ninguna
cién no visualizados). (alternancia de puntos de
consignaOy 1)
2 --- (datos de configura- | --- (datos de configura-  ||Multi-SP, 4 puntos (alternancia de puntos de con-
cién no visualizados). cion no visualizados). signa 0,12, 3)
Nota  Una de las configuraciones.
Parametros
Simbolo Parametro: Nivel Descripcion
V- Asign. entrada evento 1: Nivel de configuraciéon de | Funcion de
funciones avanzadas entrada de
Ev-2 Asign. entrada evento 2: Nivel de configuracion de | €vento
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4-6 Configuracion de los valores de limites superior e inferior de SP
4-6-1 Limitador de punto de consigna

Parametros

El rango de configuracion del punto de consigna esta limitado por el limitador
de punto de consigna. El limitador de punto de consigna se utiliza para preve-
nir que el objetivo de control alcance temperaturas anormales. Los valores de
los limites superior e inferior del punto de consigna se configuran utilizando
los parametros “limite superior de punto de consigna” y “limite inferior de
punto de consigna” en el nivel de configuracion inicial. Cuando el limitador del
punto de consigna se resetea, se fuerza al punto de consigna a cambiar al
valor del limite superior o inferior del limitador del punto de consigna si el
punto de consigna esta fuera del rango del limitador. Ademas, cuando se
cambian el tipo de entrada y la unidad de temperatura, el limitador del punto
de consigna es a la fuerza reseteado al rango de configuracién del sensor.

| Rango de sensor |

| Limitador de punto de consignal

Rangode V ¢ v Y _ Puntode
seleccion ! ! A A | " consigna
: ! Valor de limite A B
| superior K @) X (NP puede ser
. © modificado ’ configurado).
Valor de limite superior V vy V > Eg:;? gz
modificado N - 9
Tipo de entrada v v _ Punto de
modificado » consigna

A
A Valor seleccionado V¥ Valores de limite superiot/inferior | B

V Valores de limite superior/inferior de sensor O (Pue_de ser
configurado).

Simbolo Parametro: Nivel Descripcion

5L-H
Si-i

Limite superior de punto de consigna: Nivel
de configuracion inicial

Limite inferior de punto de consigna: Nivel
de configuracién inicial

Para limitar la
configuracién de SP

Para limitar la
configuracién de SP

4-6-2 Configuracion

Configure los limites superior € inferior del punto de consigna en los parame-
tros“limite superior de punto de consigna” y “limite inferior de punto de con-
signa” en el nivel de configuracion inicial. En este ejemplo se asume que el
tipo de entrada esta configurada como un termopar K con un rango de tempe-
ratura de —200 a 1300°C.

-200 1300

Rango de sensor

Limitador de punto de consigna

-100 1000

Configuracion del valor de limite superior del punto de consigna

Procedimiento de

operacion

O - Tipo de
| N o_ L

% L entrada
CJom C

] [ -l

Limite superior de punto de consigna = 1000

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.
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2. Seleccione el parametro “limite superior del punto de consigna”.

oL - Limite superior
% ':“'_ - ,'-, de punto de
on — | consigna
%%D I’_:"I U,I,
=T -, Y 3. Pulse las teclas [A] y ] para configurar el parametro como 1000.
o“L1 _ L
=
=== Oid

Configuracion del valor de limite inferior del punto de consigna

Procedimiento de Limite inferior de punto de consigna = -100
operacion
0T } | Limite inferior 1. Seleccpne el_par_ar_n(_atro limite inferior de punto de consigna” en el nivel
= L ~J_ |depuntode de configuracion inicial.
Emo- ~ 5m| coNsigna
[ [ [y RN
EEr ! 2. Pulse las teclas (Al y [¥] para configurar el parametro como —100.
o-L1 _
e
EEe - il

4-7 Utilizacion de la Funcion de rampa a SP para limitar la
velocidad de cambio de SP

4-7-1 Rampa a SP

La funcién de rampa a SP se utiliza para restringir el ancho de los cambios en
el punto de consigna como una velocidad de cambio. Cuando la funcién de
rampa a SP esta habilitada y el ancho del cambio excede la velocidad de
cambio especificada, se creard un area en la que el punto de consigna esta
restringido, como se muestra en el siguiente diagrama.

Durante la rampa a SP, el control se realizara no para el punto de consigna
especificado, sino mas bien para el punto de consigna restringido por la
velocidad de cambio configurada para la funcién de rampa a SP.

SP

A Rampa
. I« a SP

SP después +———----ccmemnnn

de cambiar ' /
Valor
seleccionado de
rampa a SP

Unidad de tiempo de
SP antes de - rampa a SP (s/min)
cambiar A » Tiempo

Punto de cambio

La velocidad de cambio durante la rampa a SP se especifica utilizando los
parametros “valor configurado de rampa a SP” y “unidad de tiempo de rampa
a SP”. El parametro “valor configurado de rampa a SP”esta configurado como
OFF por defecto, es decir, la funciéon de rampa a SP esta deshabilitada.

Los cambios del punto de consigna para la rampa se pueden monitorizar en
el parametro “punto de consigna durante rampa a SP” (nivel de operacion).
Utilice este parametro al monitorizar la operacion de rampa a SP.
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La funcién de rampa a SP opera de la misma forma al alternar el punto de
consigna utilizando la funcién multi-SP.

Parametros
Simbolo Parametro: Nivel Descripcion

ol -H Limite superior de MV: Nivel de ajuste Para limitar la variable manipulada

ol -1 Limite inferior de MV: Nivel de ajuste Para limitar la variable manipulada

SL-H Limite superior de punto de consigna: Nivel de Para limitar la configuracion de SP
configuracion inicial

SL-L Limite inferior de punto de consigna: Nivel de Para limitar la configuracion de SP
configuracion inicial

SPRE Valor configurado de rampa a SP: Nivel de ajuste Para limitar la velocidad de

cambio de SP

SPRU Unidad de tiempo de rampa a SP: Nivel de Unidad para configurar el SP
configuracion de funciones avanzadas Seleccion de SP de alarma

ALSF Seleccién de SP de alarma: Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

Operacion al
arranque

Restricciones durante

la operacion de
rampa a SP

Si se habilita la funcion de rampa a SP cuando el controlador esta en ON o al
cambiar de modo STOP a modo RUN, el valor de proceso puede alcanzar el
punto de consigna utilizando la funcion de rampa a SP de la misma manera
que cuando se cambia el punto de consigna. En este caso, la operacion se
realiza con el valor de proceso tratado como el punto de consigna antes de
que se realizara el cambio. La direccion de la rampa a SP cambia de acuerdo
a la relacion existente entre el valor de proceso y el punto de consigna.

[ Pvesp | PV > SP
?kp Rampa ?kP Rampa
I« P aspP
Puntode +——— ! PV T Misma
consigna ! velocidad
de cambio
Punto de +——1---------
consigna
PV 4 o ' L
a » Tiempo A » Tiempo
Alimentacién conectada Alimentacién conectada

* La ejecucion del auto-tuning se inicia después del final de la rampa a SP.

* Cuando se detiene el control o se produce un error, la funciéon de rampa a
SP se deshabilita.
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Alarmas durante la La operacion de alarmas durante la operacion de rampa a SP depende de si las
operacion de rampa alarmas estan configuradas para basarse en el punto de consigna de rampa o en

aSP

el punto de consigna objetivo (ver los siguientes diagramas). El punto de con-
signa a utilizarse se configura en el parametro “seleccion de SP de alarma”.

Configuracion de alarma de SP = Rampa a SP
(Tipo de alarma: 1 (Limites superior/inferior))

Temperatura

A
TSaIida de alarma en ON

»

Tiemp;

Configuracion de alarma de SP = Objetivo SP
(Tipo de alarma: 1 (Limites superior/inferior))
Temperatura

A

TSaIida de alarma en ON

lSaIida de alarma en ON

»

Tiempo

4-8 Pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas

Para pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas, en primer lugar
debe cancelar la proteccion aplicada por el parametro “proteccion de
configuracion inicial/comunicaciones”.

En el valor predeterminado, el nivel de configuracion de funciones avanzadas
estd protegido y no puede pasar a este nivel de configuracion.

1,2,3... 1. Pulse las teclas [O] y simultaneamente durante al menos 3 segundos
en el nivel de operacion.
Nota EIl tiempo de pulsacidon de tecla puede ser modificado en el
parametro “tiempo para pasar a nivel de proteccion” (nivel de
funciones avanzadas).

Nivel de proteccion 2. El controlador pasa al nivel de proteccion, y se visualiza el parametro
o = 51 | Proteccion de “proteccion de operacidn/ajuste”.

= 1001~ I |ajuste/operacion

JJon )

] o

O - - o1 | Proteccion de 3. Pulse la tecla una vez para pasar al parametro “protecciéon de
= 1 L J~ I~ | comunicaciones configuracion inicial/ comunicaciones”.

S on 1| configuracion

] [ I{inicial
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= - o 4. Establezca el valor de configuraciéon como 0.
| .
gLLrLo
O Jom [N
o L
Nivel de operacién 5. Pulse las teclas [O] y simultaneamente durante al menos 1 segundo
= ara volver al nivel de operacion.
OT = |PV/sP P P
g [
on i
%%D l'l_u_l
Nivel de configuracién inicial 6. Pase al nivel de configuracion de funciones avanzadas.
0= Tipo de Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
H I ,'\,' - ,'- entrada de operacion al nivel de configuracion inicial.
g L L
o C
o !
Nivel de configuracion inicial 7. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones
= o = 1/ | Iranivel de avanzadas” pulsando la tecla [,
% I (0¥ | seleccién de
o funciones
A 65 avanzadas
Nivel de configuracion de 8. Pulse la tecla ], introduzca la contrasefia (—169), y seguidamente, o
funciones avanzadas bien pulse la tecla o deje la configuracién durante al menos dos
O -6 - Inicializacién segundos para pasar al nivel de configuraciéon de funciones avanzadas
O L IV I |depara- desde el nivel de configuracién inicial.
Se = r | metros
] [
Nivel de configuracién inicial 9. Para volver al nivel de configuracion de funciones avanzadas, pulse la
5 =11 |Tiode tecla [O] durante al menos 1 s.
=N = |_ |entrada
50T 5
Nivel de operacién 10. Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] durante al menos 1
T E— segundo.
OT = |PVISP 9
g [
on mr
%%D l'l_u_l
4-9 Utilizacion del nivel de proteccion de teclas

4-9-1 Proteccion

e Para pasar al nivel de proteccion, pulse las teclas [O] y
simultdneamente durante al menos tres segundos en el nivel de
operacion o en el nivel de ajuste. (Ver nota).

Nota EIl tiempo de pulsaciéon de tecla puede ser modificado en el
parametro “tiempo para pasar a nivel de proteccion” (nivel de
configuracién de funciones avanzadas).

* El nivel de proteccion protege parametros que no se modifican durante la
operacion del controlador hasta que la operacion no se inicia, para prevenir
que sean modificados de manera accidental o no intencionada. Hay tres
tipos de proteccion: Proteccion de operacion/ ajuste, proteccion de configura-
cién inicial/ comunicaciones, y proteccion de cambio de configuracion.

* Las configuraciones del nivel de proteccidon restringen el rango de
parametros que pueden ser utilizados.
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Proteccioén de
operacion/ajuste

o ZOooL
g L L
O Jon 1
|| L

Proteccioén de

configuracion inicial/

comunicaciones
=5 Tror
0L LD
[Jon ]
[ [

Proteccion de cambio

La siguiente tabla muestra la relacion entre los valores configurados y el

rango de proteccion.

Nivel Valor seleccionado
0 1 2 3
Nivel de PV Se puede Se puede Se puede Se puede
operacion visualizar visualizar visualizar visualizar
PV/SP | Se puede Se puede Se puede Se puede
visualizar y visualizar y visualizar y visualizar
cambiar cambiar cambiar
Otros |Se puede Se puede No se puede |No se puede
visualizar y visualizar y visualizar ni | visualizar ni
cambiar cambiar es posible es posible
moverse a moverse a
otros niveles |otros niveles
Nivel de ajuste Se puede No se puede |No se puede |No se puede
visualizar y visualizar ni | visualizar ni | visualizar ni
cambiar es posible es posible es posible
moverse a moverse a moverse a
otros niveles |otros niveles | otros niveles

* Los parametros no estan protegidos cuando el valor configurado es 0.
* El valor predeterminado es 0.

Este nivel de proteccion limita el acceso a los niveles de configuracion inicial, de
configuracion de comunicaciones y de configuracion de funciones avanzadas.

Valor | Nivel de configuracion | Nivel de configuracion | Nivel de configuracion
selec- inicial de comunicaciones | de funciones avanza-
cio- das
nado
0 Se puede acceder Se puede acceder Se puede acceder
1 Se puede acceder Se puede acceder No se puede acceder
2 No se puede acceder No se puede acceder No se puede acceder

de configuracién

e El valor predeterminado es 1.

Este nivel de proteccidn restringe las teclas.

= o
% mwi_ 1l
Con gy gy g
[ [ ]| o
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Valor Descripcion
seleccio-
nado
OFF Las configuraciones pueden cambiarse mediante operaciones de
teclas.
ON Las configuraciones no pueden cambiarse mediante operaciones de
teclas. (No obstante, las configuraciones de nivel de proteccion se
puede cambiar).

e El valor predeterminado es OFF.

* La indicacion de proteccion total (Qwy) se iluminara cuando se configure
la proteccidon de cambio de configuraciones.
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4-9-2

Procedimiento de

operacion

Introduccidén de la contrasena para pasar al nivel de proteccion

* Puede pasarse al nivel de proteccion simplemente visualizando el display de
contrasefa, e introduciendo la contrasefa correcta. (El usuario puede confi-
gurar cualquier contrasefia en el parametro “contrasefa de nivel de protec-
cién”). Si no se configura ninguna contrasefa (es decir, si la contrasefia se
configura como 0 en el parametro “contrasefia de nivel de proteccion”), el
display de introduccion de contrasefa para pasar al nivel de proteccion no
sera visualizado, y se podra pasar al nivel de proteccién directamente.

Utilice el siguiente procedimiento para pasar al nivel de proteccion.

H Ejemplo con la contraseia 1234

6n

Nivel de operaci
O —
= 25
5, b
B AR}

PV/SP

Nivel de proteccion

Pulse las teclas [O] y [cal simultdaneamente durante al menos el tiempo

configurado en el parametro “tiempo para pasar al nivel de proteccién”

5 r1m = s |Iralnivel de X D | "

= 1)) |proteccion para pasar del nivel de operacion al nivel de proteccion.

%Elon [y}

1] [N}

TV 2. Pulse la tecla para configurar el parametro como 1234 (introduccién
= IVl [N l/ de contrasefa).

g[lo« 1270

- [

Nivel de proteccion 3. Pase al parametro “proteccion de operacién/ajuste” pulsando la tecla [O]

Proteccién de 0 [<@l 0 dejando la configuracion durante al menos dos segundos.

ajuste/operacion

B Ejemplo sin contrasefa configurada

Nivel de operacion

C
[}

1
(PR

PV/SP

Nivel de proteccion

Pulse las teclas [O] y simultdneamente durante al menos el tiempo

configurado en el parametro “proteccion de operacidn/ajuste” para pasar del
nivel de operacion al nivel de proteccion.

Proteccion de
ajuste/operacion

Cuando no hay contrasefia configurada, se visualizara el parametro

“proteccion de operacion/ajuste”.
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Configuracion de contrasena

Procedimiento de
operacion

Utilice el siguiente procedimiento para configurar la contrasefia para pasar al
nivel de proteccién.

H Ejemplo para configurar la contrasefia como 1234

Nivel de operacion

0 -1 PV/SP

Nivel de proteccion

O =07 |Proteccion de
11711~ I_ | operacién/ajuste

Nivel de proteccion

= oo 0 Contrasena
S I~ IV _ - |parapasar
Fon | al nivel de
]| LI proteccion
o oo o
= N l:_l
BEe id3M

Comando de
operacion de
comunicaciones para

pasar al nivel de
proteccion

Nota

86

1. Pulse las teclas [O] y [c2] simultdneamente durante al menos el tiempo
configurado en el parametro “tiempo para pasar al nivel de proteccién”
para pasar del nivel de operacion al nivel de proteccién.

2. Seleccione el parametro “contrasefa para pasar al nivel de proteccion”
pulsando la tecla [,

3. Pulse la tecla [C] o [A] para configurar el parametro como 1234.
(Para prevenir la configuracién incorrecta de la contrasefia, deben
pulsarse las teclas [Al y [O] o [¥] y [O] simultdineamente para aceptar la
contrasena).

Nota La proteccion no puede ser borrada o modificada sin la contrasefa.
Procure no olvidarla. Si olvida la contrasefia, pongase en contacto
con su representante OMRON.

* El comando de operacidon de Escribir variable puede ser utilizado
mediante comunicaciones para escribir la contrasefia en el parametro
“pasar al nivel de proteccion”. Cuando se escribe la contrasefia correcta,
el display cambia al parametro “proteccion de operacidn/ajuste”, y se
habilita la escritura de parametros en el nivel de proteccion.

(1) Si se utiliza el comando de operacion de escribir variable para escribir la
contrasena errénea para el parametro “pasar al nivel de proteccion” des-
pués de haber escrito el parametro correcto, se visualizara el parametro
“pasar al nivel de proteccion” y cualquier comando de operacién de es-
cribir variable para escribir parametros en el nivel de proteccion resultara
en errores de operacion.

(2) Siuna contrasefia no estéa configurada o esta configurada como 0, el dis-
play cambiara al parametro “proteccion de operacion/ajuste”, y escribir
parametros en el nivel de proteccién sera inmediatamente habilitado.
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4-10 Cambio de color de PV

4-10-1 Funcion de cambio de color de PV

Utilice la funcién de cambio de color de PV para cambiar el color del display
de PV (display n® 1).
Hay tres colores de display, naranja, rojo y verde, y puede seleccionar de
entre los tres modos y ocho funciones siguientes.

1 | Cambio de » Constante: Este modo muestra naranja, rojo o verde todo el tiempo.

color de PV « Asociado a Alarma 1: Este modo alterna el color del display de PV de rojo
a verde cuando la alarma 1 se pone en ON o de verde a rojo cuando la
alarma 1 se pone en ON.

* Asociado a la banda estable de PV: Este modo alterna el color del display
de PV entre rojo fuera de la banda estable de PV y verde dentro de la
banda estable de PV, o entre verde fuera de la banda estable de PV y rojo
dentro de la banda estable de PV.

Configure la banda estable de PV en el parametro “banda estable de PV”
(nivel de configuracion de funciones avanzadas).

* El valor predeterminado es fEd (rojo).

Las siguientes tablas muestran las funciones de display que pueden
configurarse utilizando la funcidn de cambio de color de PV.

==
-

| =
==
I
-

Modo Configu- Funcion Cambio de color de PV Ejemplo de aplicacion
raciéon
Constante | afh Naranja Constante: Naranja Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.

REd Rojo Constante: Rojo Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.

LN Verde Constante: Verde Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.

Asociado a  Valor de
Alarma 1 . alarma
" AWM iluminada
‘ > PV
A
SP
ALM1 no iluminada ALMA1 Ejemplo de aplicacién
iluminada

R-0 Rojo a verde Rojo Verde Para visualizar la sefal
alcanzada de PV

L-r Verde a rojo Verde Rojo Para visualizar sefiales de error

Asociado a
la banda Bang? Bang?
estable de : estable ; estable ;
PV ide PV :dePV
> >
Baja | Dentro i Alta
: ‘ —» PV
A
SP
Baja Dentro de la Alta Ejemplo de aplicacion
banda estable de
PV

R-0R Rojo a verde a rojo | Rojo Verde Rojo Para visualizar estado estable

L-aR Verde a naranjaa | Verde Naranja Rojo Para visualizar estado estable

rojo

a-GLR Naranja averde a | Naranja Verde Rojo Para visualizar estado estable

rojo
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Banda estable de PV

1 Banda
estable
de PV

Cuando se selecciona el modo para asociar la banda estable de PV, el color
del display de PV cambiara dependiendo de si el valor actual (PV) es menor
que, esta dentro de, o es mayor que la banda estable de PV mostrada en la
siguiente figura. La banda estable de PV se configura con el SP como el
centro, como se muestra a continuacion.

Banda Banda

estable estable
i dePV : dePV
——>

Dehtro Alta

A
sp

Baja

A 4

PV

El valor predeterminado es 5,0 (°C/°F) para controladores con entradas
multiples para termopar/termorresistencia y 5,0% FS para controladores con
entradas analdgicas.

4-10-2 Configuracion

Configuracion del
cambio de color de

PV para indicar
estado estable

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacion

E TN
g LI I__
Con L,
] [ —

=5 oMz

] I/
g roay

_Ico
Hee ]

PV/SP

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

Nivel de configuracion inicial

Ir a nivel de
seleccion de
funciones
avanzadas

Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

% YA R
S LINLC

gy gy
=55 ari
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Inicializacion
de para-
metros

Para visualizar el PV en un display verde estable cuando el PV esta dentro de
+15,0°C del punto de consigna para habilitar la comprobacion del proceso de
control de un vistazo, configure los parametros “cambio de color de PV’ y
“pbanda estable de PV”.

Cambio de color de PV = ?-LF (rojo a verde a rojo)

Banda estable de PV = 15,0°C
Libere la proteccién antes de configurar los parametros “cambio de color de

PV” y “banda estable de PV”, para hacer posible pasar al nivel de configura-
cion de funciones avanzadas. (Consulte los pasos 1 a 8 en la pagina 82).

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracion de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [<2.

3. Utilice la tecla [¥] para introducir “~169” (contrasefa).

Vaya al nivel de configuracion de funciones avanzadas pulsando la tecla
o dejando la configuracion durante al menos dos segundos.
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Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

000000
0 ™=
=

oooo

[

|

g
L n
Oe= 1 _ 11— [

Cambio
de color
de PV

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

Py -k
= on _—-I
Py -k
= I
e (5.0

Banda estable
de PV

Nivel de operacion

o]

0ooood

g
0e

arc

L
1
(LIl

PV/SP

Seleccione el parametro “cambio de color de PV” pulsando la tecla 2.

Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como F-LF.

Seleccione el parametro “banda estable de PV” pulsando la tecla [c@l.

Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como 15,0.

Para volver al nivel de configuracidon de funciones avanzadas, pulse la
tecla [C] durante al menos 1 s.
Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] durante al menos
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4-11 Retardos de alarma

4-11-1 Retardos de alarma

* Pueden configurarse retardos para las salidas de alarma. Pueden configu-
rarse retardos a ON y a OFF separadamente para las alarmas 1, 2 y 3. Los
retardos a ON y a OFF para la alarma 1 funcionan solamente para la funcion
de alarma. Si la salida de alarma 1 se configura como una OR con otras fun-
ciones de alarma(es decir, alarma de rotura de calentador, alarma HS, o
alarma de salida de error de entrada), los retardos no funcionaran para las
otras alarmas. Los retardos a ON y a OFF para las alarmas 1, 2, y 3 también
son aplicables a los indicadores ALM1, ALM2, y ALM3 y al estado de comu-
nicaciones. Los retardos de alarma a ON también funcionaran cuando la ali-
mentacion se ponga en ON o cuando se pase del nivel de configuracién
inicial al nivel de operacion (es decir, a resets de software). Todas las salidas
se pondran en OFF y los retardos a OFF no funcionaran al pasar al nivel de
configuracion inicial o cuando se active una salida de alarma de error de
rotura de calentador.

Operacion de los retardos de alarma a ON y a OFF (para una alarma de limite superior)

PV
Histéresis

Configuracioén - de alarma
de alarma / ]

Tiempo

configurado

de retardo L

1 aON 1 Tiempo
Estado de alarma > +configurado de

i _retardo a OFF
P

Tiempo configurado |  Enclavamiento de alarma = OFF
de retardo a ON :

La alarma no se pone en ON.

* La alarma no se pondra en ON si el tiempo que la alarma esta en ON es
igual o menor que el tiempo de retardo a ON configurado. La alarma no
se pondra en OFF si el tiempo que la alarma esta en OFF es igual o
menor que el tiempo de retardo a OFF configurado.

* Si la alarma se pone en OFF y después en ON durante el tiempo de
retardo a ON, se medira de nuevo el tiempo desde la ultima vez que la
alarma se ponga en ON. Ademas, si la alarma se pone en ON y después
en OFF durante el tiempo de retardo a OFF, se medira de nuevo el tiempo
desde la ultima vez que la alarma se ponga en OFF.

Parametros relacionados con retardos de alarma

Nombre del parametro Simbolo Valores configurados
(monitorizacion)
Retardo a ON de alarma 1 A lah 0a 999 (s)
Retardo a ON de alarma 2 AcaN 0a 999 (s)
Retardo a ON de alarma 3 AdaN 02999 (s)
Retardo a OFF de alarma 1 AlaF 0a 999 (s)
Retardo a OFF de alarma 2 AdaF 0a999 (s)
Retardo a OFF de alarma 3 A3aF 0a 999 (s)
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Nota

Procedimiento de

operacion

Nivel de operacion

o
[

5 TN _ )
0oL T

L

0ooo

CICon
[

1M

(N

— )/
o

PV/SP

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

Nivel de configuracion inicial

Ir a nivel de
seleccion de

| funciones

L

avanzadas

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

o
[ [

0 -
| \
=N

0

iy

=
FF

Inicializacion
de
parametros

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

=5 0 120
= o
[ Jom n]
| L
S R Y|
% (N ILII\l
Jon L,
[ -

Retardo a
ON de
alarma 1

Nivel de configuracién de
funciones avanzadas

SR = Py
= Nl

CJom Iy
] o [ Lt
SO Y el
=N NI}

[ Jom [In]
o (5]

o
||

[0 -

0 M o_
= v |

|

L

Retardo a
OFF de
alarma 1

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

(1) Los valores predeterminados son 0, es decir, los retardos a ON y a OFF

estan deshabilitados.

(2) Se visualizan los parametros cuando se asignan salidas de alarma y cuando

el tipo de alarma esté configurado como un tipo que no sea 0 (ninguno).

Utilice el siguiente procedimiento para configurar los retardos a ON y a OFF
para la salida de alarma 1.
Se configurara un retardo a ON de 5 segundos y un retardo a OFF de 10 s.

Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [<2.

Pulse la tecla ] para introducir la contrasena (-169), y pase del nivel de
configuracién inicial al nivel de configuracion de funciones avanzadas.

Pulse la tecla para seleccionar el parametro “retardo a ON de
alarma 1.

Pulse la tecla || para configurar el parametro como 5.

Pulse la tecla para seleccionar el parametro “retardo a OFF de
alarma 1.

Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como 10.

Pulse la tecla [C] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién de funciones avanzadas al nivel de configuracion inicial.
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9. Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracion inicial al nivel de operacion.

4-12 Alarma de rotura de lazo
4-12-1 Alarma de rotura de lazo (LBA)

e Con una alarma de rotura de lazo, se asume que hay un error en el lazo
de control si la desviacion de control (SP — PV) es mayor que el umbral
configurado en el parametro “nivel LBA” y si la desviacién de control no
se reduce en al menos el valor configurado en el parametro “banda de
deteccién de LBA” dentro del tiempo de deteccion de LBA.

* Las alarmas de rotura de lazo se detectan en los momentos siguientes.

A
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Nivel de
LBA
Punto de e
consigna =" h 4 Bandade | Nivel de
__________________________________________ Bandade LBA __ ylBA ____J|BA
] ) ] “
Ti d : : ; "7'44“_\
dgetgwcpéci)éne i Areaenlaque . Tiempode ‘M LBA :
de LBA 1 no se detecta 1 deteccion de :Tiempo da de- +Tiempo de de-
: LBA : LBA :teccién de LBA :teccién de LBA :
(1) (3) (4) (5)A (6)A (7)A
F LBA ON LBA OFF LBA ON
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Si la desviacion de control se reduce en el area entre 1y 2 (es decir, aproximan-
dose al punto de consigna) y la cantidad en que la desviacion de control se
reduce es al menos igual que la banda LBA, la alarma de rotura de lazo se man-
tendra en OFF.

El valor de proceso esta dentro del nivel LBA entre 3 y 4, y por lo tanto las alar-
mas de rotura de lazo no son detectadas. (La alarma de rotura de lazo se man-
tiene en OFF).

Si el valor de proceso se encuentra fuera del nivel LBA entre 4 y 5, y la desvia-
cién de control no se reduce en al menos la banda LBA dentro del tiempo de
deteccion de LBA, la alarma de rotura de lazo se pondra en ON.

Si la desviacidn de control se reduce en el area entre 5 y 6 (es decir, aproximan-
dose al punto de consigna) y la cantidad en que la desviacién de control se
reduce es al menos igual que la banda LBA, la alarma de rotura de lazo se pon-
dra en OFF.

Si la desviacién de control se reduce en el area entre 6 y 7 (es decir, aproximan-
dose al punto de consigna) y la cantidad en que la desviacion de control se redu-
ce es menor que la banda LBA, la alarma de rotura de lazo se pondra en ON.

* Si las configuraciones de tiempo de deteccion de LBA, nivel de LBA, banda
de deteccion de LBA y las configuraciones PID no son apropiadas, es posi-
ble que se detecten alarmas de forma inapropiada o que las alarmas no
sean puestas en salida cuando sea necesario.

* Es posible que se detecten alarmas de rotura de lazo si se producen pertur-
baciones excesivas inesperadas de forma continua y una desviacion grande
no se reduce.
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* Si se produce una rotura de lazo cuando el punto de consigna esta cercano
a la temperatura ambiente, la desviacion de la temperatura en un estado
estable puede ser menor que el nivel de LBA, evitando la deteccion de la

rotura de lazo.

* Si el punto de consigna es tan alto o tan bajo que no puede ser alcanzado
incluso con una variable manipulada saturada, puede persistir una desvia-
cién de temperatura incluso en un estado estable, y es posible que se
detecte una rotura de lazo.

* La deteccion no es posible si se produce un fallo que cause un incremento
de temperatura mientras el control esta siendo aplicado para incrementar la
temperatura (p.ej., un fallo de cortocircuito en SSR).

* La deteccion no es posible si se produce un fallo que cause una disminucién
de temperatura mientras el control esta siendo aplicado para disminuir la
temperatura (p.€j., un fallo de rotura de calentador).

Parametros relacionados con las alarmas de rotura de lazo

Nombre del Simbolo Rango de seleccion Observaciones
parametro
Tiempo de detec- LbAR 0a 9999 (s) La configuracion 0 desha-
cion de LBA bilita la funcién LBA.
Nivel de LBA LhAL Controladores con entra- | 0,1 a 999,9 (°C/°F) Valor predeterminado:
das multiples de termopar/ | (ver nota). 8,0 (°C, °F)
termorresistencia
Controladores con entra- | 0,01 a 99,99 (%FS) Valor predeterminado:
das analogicas 10,00% FS
Banda de LBA LhAA Controladores con entra- | 0,0 a 999,9 (°C/°F) Valor predeterminado:
das multiples de termopar/ | (ver nota). 3,0 (°C, °F)
termorresistencia
Controladores con entra- | 0,00 a 99,99 (%FS) Valor predeterminado:
das analdgicas 0,20% FS
Nota Configure “none” (ninguna) como la unidad para entradas analdgicas.

Configuracién automa-

tica del tiempo de
deteccion de LBA

Determinacion del

tiempo de deteccion
de LBA

1,2,3...

* Un alarma de rotura de lazo puede ser puesta en salida configurando el tipo
de alarma 1 como 12 (LBA).

* El indicador ALM1 se iluminaré cuando se detecte una rotura de lazo.
e Las roturas de lazo no son detectadas durante una operacion de rampa a SP.
* Las roturas de lazo no son detectadas durante el auto-tuning, la operacion

manual, o mientras la operacion esta detenida.

* Si el enclavamiento de alarma 1 esta configurado como ON, el enclava-
miento sera efectivo para la alarma de rotura de lazo.

* El tiempo de deteccion de LBA se configura automaticamente mediante el
auto-tuning. (No obstante, no es configurado automaticamente para control

de calor/frio).

¢ Si el tiempo de deteccién de LBA 6ptimo no es obtenido mediante el auto-
tuning, configure el pardmetro “tiempo de deteccion de LBA” (nivel de confi-
guracién de funciones avanzadas).

* Para configurar el tiempo de deteccién de LBA, configure el parametro
“tiempo de deteccion de LBA” como el doble del tiempo de referencia de
LBA dado a continuacion.

1. Configure la salida en su valor maximo.
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2. Mida el tiempo requerido para el ancho de cambio en la entrada para
alcanzar la banda de LBA.

Tiempo de
medicion Tm

Temperatura !
A

" Banda de LBA

MV = 100%

Tiempo'

| Tiempo de deteccion LBA =Tm x 2 |

3. Configure el parametro “tiempo de deteccion de LBA” como dos veces el
tiempo medido.

* Configure la desviacién de control cuando el lazo de control trabaja
adecuadamente.

* El valor predeterminado es 8,0 (°C/°F) para controladores con entradas
multiples para termopar/termorresistencia y 10,00% FS para controlado-
res con entradas analdgicas.

* Se asume que hay un error en el lazo de control si la desviacién de con-
trol es mayor que el umbral configurado en el parametro “nivel de LBA” y
si la desviacion de control no cambia en al menos el valor configurado en
el parametro “banda de LBA”.

e El valor predeterminado es 3,0 (°C/°F) para controladores con entradas
multiples para termopar/termorresistencia y 0,20%FS para controladores
con entradas analdgicas.

Realice el siguiente procedimiento para utilizar la alarma de rotura de lazo.
En este ejemplo, el tiempo de deteccion de LBA esté configurado como 10, el
nivel de LBA esta configurado como 8,0, y la banda de LBA esta configurada
como 3,0.

1. Pulse la tecla [O] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

2. Seleccione el parametro “tipo de alarma 1” pulsando la tecla (2.

3. Pulse la tecla [&] para configurar el parametro como 12.
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10.

11.

12.

13.

Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuraciéon de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [c2.

Pulse la tecla ] para introducir la contrasena (-169), y pase del nivel de
configuracién inicial al nivel de configuracion de funciones avanzadas.

Seleccione el parametro “tiempo de deteccién de LBA” pulsando la
tecla [l

Pulse la tecla [A] para configurar el parametro como 10.

Seleccione el parametro “nivel de LBA” pulsando la tecla [,

Pulse la tecla para configurar el parametro como 8,0. (El valor
predeterminado es 8,0).

Seleccione el parametro “banda de LBA” pulsando la tecla [<2l.

Pulse la tecla [&] o [¥] para configurar el parametro como 3,0. (El valor
predeterminado es 3,0).

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién de funciones avanzadas al nivel de configuracion inicial.

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién inicial al nivel de operacién.
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4-13 Ejecucion de control manual

4-13-1 Operacion manual

* La variable manipulada puede configurarse en el modo manual si el parame-
tro "PV/MV” se visualiza en el nivel de control manual. EI MV final utilizado en
el modo automatico se utilizara como el MV manual inicial cuando se pase
de modo automatico a modo manual. En el modo manual, el valor de cambio
se fijara inmediatamente y se reflejara en el MV real.

e La funcién de auto-retorno del display no operara en el modo manual.

* Se realizara operacion suave para el MV cuando se alterne de operacion
manual a operaciéon automatica. (Ver nota).

¢ Si se produce una interrupcion de alimentacion durante la operacién manual,
la operacion manual se reiniciara cuando se restablezca la alimentacion
utilizando el mismo MV que cuando la alimentacion fue interrumpida.

e El cambio entre operacién en automatico y manual se puede realizar un
maximo de un millén de veces.

* La operacién manual puede ser utilizada solamente para el control PID.

Nota En operacion suave, se utiliza inicialmente la MV existente antes de conmutar y
después se cambia gradualmente para alcanzar el valor apropiado después de
conmutar para evitar cambios radicales en el MV después de la operacién de
alternancia.

La operacién manual en general se ilustra en la siguiente figura.

MV (%)
A

Operacion suave

0 ry ry ry » Tiempo
MV conmutada OFF ON
Alimenta-
: cion inte-
(Automatico)————— rrumpida —
Displays y parametros relacionados
Nombre del parametro | Simbolo Nivel Observaciones
PV/MV (MV manual) Nivel de control manual -5,0 a 105,0 (control de calor/frio: —105,0 a
105,0)

Cambio auto/manual H-M Nivel de operacion Alterna entre los modos manual y automatico.
Incorporacién de AMAd Nivel de configuracion de Habilita la alternancia entre los modos manual y
seleccion Auto/Manual funciones avanzadas automatico.

Nota Consulte informacién sobre la prioridad para el MV en 4-16 Funciones de
ajuste de salida.

Pasar al nivel de » Cuando se pulsa la tecla [O] durante al menos 3 segundos desde el

control manual display de conmutacion de nivel de operacion auto/manual, se introducira
el modo manual y se visualizara el nivel de control manual. No es posible
pasar a ningun display excepto al del parametro “PV/MV” durante la
operacion manual. Pulse la tecla [C] hasta que al menos una seccion del
display del “PV/MV” en el nivel de control manual vuelva al modo
automatico y se visualice el parametro superior del nivel de operacion.
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Nivel de operacién
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Pulse la tecla [O] durante al menos 1 s. | - L [
1 Con 1
\ [ [ | :
I
|
I
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I
o~ — — |
N TIC| PvisP .
A == =T i |
Nivel de control manual : — !
,,,,,,,,,,,,,,,,,, ,
: : ! I
I I I !
I I I !
| | | — . !
Or [— \ | [
: = - ! 5 ml X = _l _ | Cambio auto/manual !
| = O e— 5 e = oo !
| on ] - /| on |
B en o EE BB |
| Y . Pulse la tecla O] ! |
PV,
! ! durante al menos 3 s. ! !
e e e e e e e -~ | \ |
|
A-M El display parpadea ! —— . !
durante al menos 1 s. | 5 M _ C [ Multi-sP !
l i _ I
| [}
1 Ol on mn [
| | Ll :
I
|
| !
| |
! |
! |
! |
! |
T a
* Si hay configurada una entrada de evento como “MANU” (auto/manual),
el parametro “cambio auto/manual” no se visualizara. Utilice la entrada de
evento para alternar entre los modos automatico y manual.
Incorporacién de * El parametro “incorporacion de seleccién auto/manual” debe ser configu-
seleccion Auto/ rado como ON en el nivel de configuracion de funciones avanzadas antes
Manual de que sea posible pasar al modo manual. El valor predeterminado es
OFF.
Nota (1) Prioridad de MV manual y otras funciones

Incluso cuando la operacion esta detenida, el MV manual tiene prioridad.
El auto-tuning y el self-tuning se detendran cuando se introduzca el
modo manual.

(2) MV manual y rampa a SP
Si esta en operacion, la funcién de rampa a SP continuara incluso
cuando se introduzca el modo manual.
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Cambio
auto/manual

Nivel de control manual

PV/MV

Utilice el siguiente procedimiento para configurar la variable manipulada en el
modo manual.

10.

Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

Seleccione el parametro “PID ON/OFF” pulsando la tecla [

Seleccione el parametro “pasar al nivel de configuracién de funciones
avanzadas” pulsando la tecla [c2.

Pulse la tecla [¥] para introducir la contrasefia (—169), y pase del nivel de
configuracién inicial al nivel de configuracion de funciones avanzadas.

Seleccione el parametro “incorporacion de seleccion auto/manual”
pulsando la tecla [c=2..

Pulse la tecla || para configurar el parametro como ON.

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién de funciones avanzadas al nivel de configuracién inicial.

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién inicial al nivel de operacién.

Seleccione el parametro “cambio auto/manual” pulsando la tecla [&=2.

Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al nivel de control manual.
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11. Pulse las teclas Al o ] para configurar el MV manual. (En este ejemplo,

el MV se configura como 500%).

Nota

La configuracion del MV manual debe ser fija (ver la pagina 13),

pero los valores cambiados mediante operaciones de teclas se
reflejan en la salida de control inmediatamente.
12. Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
control manual al nivel de operacion.

4-14 Utilizacion de la salida transfer

4-14-1 Funcion de salida transfer

* Si una salida de control es una salida analégica de corriente puede ser

utiizada como una salida transfer. Para utilizar la salida transfer,
configure el parametro “ipo de salida transfer” en cualquier configuracion
que no sea OFF.

(Cuando el parametro “tipo de salida transfer” se configura como otra
configuracion que no sea OFF, los parametros “limite superior de salida
transfer” y “limite inferior de salida transfer” seran habilitados).

Tipo de salida transfer

Tipo de salida transfer | Simbolo Rango de seleccion

OFF (ver nota 1). ofF ---

Punto de consigna 5P De limite inferior de SP a limite superior de
SP

Punto de consigna SP-M De limite inferior de SP a limite superior de

durante rampa a SP SP

PV Py Del limite inferior del rango de ajuste de
sensor al limite superior del rango de ajuste
de sensor, o bien
De limite inferior de escala a limite superior
de escala

Monitorizar MV (calor) My -5,0 a 105,0 (control de calor/frio:
0,0 a 105,0) (ver nota 2).

Monitorizar MV (frio) L-My 0,0 a 105,0) (ver nota 2).

Nota

(1) El valor predeterminado es OFF. Si el tipo de transfer esta configurado

como OFF, el elemento asignado en el parametro “asignacion de salida
de control 1” sera puesto en la salida de control 1.

(2) La diferencia entre el valor de la salida transfer y el valor de la salida
analégica de corriente se muestra el siguiente figura.

Si la salida analdgica se utiliza como salida transfer cuando el tipo de
salida analégica esté configurado como 4 a 20 mA, la salida
correspondiente a 0% sera 4,0 mA y 20,0 mA para 100%.

Cuando se utiliza una salida analégica para la salida de control, la salida
correspondiente a 0% sera 3,7 mA y 20,3 mA para 100% con salida de
control para calor a fin de asegurar que el objeto es controlado entre 0%
y 100%.
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Salida de corriente (mA)

28’3 ___________________________ 2% —— Valor de salida transfer
i ——— Salida de control
4 H
3,7 '
0 e MV (%)

100

(El gréfico anterior es para cuando el tipo de salida analdgica
se configura como 4 a 20mA).

Escala de transfer * Es posible una escala inversa configurando el parametro “limite inferior de
salida transfer” con un valor mayor que el parametro “limite superior de salida
transfer” Si los parametros “limite inferior de salida transfer” y “limite superior
de salida transfer’ se configuran con el mismo valor cuando esta configurado
4 a 20 mA, la salida transfer sera continuamente 0% (4 mA).

* Si se selecciona SP, SP durante rampa a SP, o PV, los parametros “limite

inferior de salida transfer” y “limite superior de salida transfer” seran inicializa-
dos a la fuerza a los limites de configuracion superior e inferior respectiva-
mente para cambios en los limites superior e inferior del limitador de SP y de
la unidad de temperatura.
Si se selecciona MV para calor o MV para frio, los parametros “limite inferior
de salida transfer’ y “limite superior de salida transfer” seran inicializados a
100,0 y 0,0 respectivamente, cuando se alterne entre control estandar y con-
trol de calor/frio utilizando el parametro “estandar o calor/frio”.

* La corriente de salida cuando el tipo de salida analdgica se configura
como 4 a 20 mA, el limite superior de salida transfer se configura como
90,0, y el limite inferior de salida transfer se configura como 10,0 se
muestra en el siguiente grafico.

* Para escala entre 0,0% a 100,0%, la salida para —5,0 a 0,0 sera el mismo

valor como para 0,0%, y la salida para 100,0 a 105,0 sera el mismo valor
como para 100,0%

Salida de corriente (mA)

A
20 |-mmmmm e :
4 : E
: e MV (%)
0 10 90 100
Limite inferior de Limite superior de
salida transfer salida transfer

(El gréafico anterior es para cuando el tipo de salida analégica
se configura como 4 a 20 mA).
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El siguiente procedimiento configura la salida transfer para un rango de SP
de —-50 a 200.

Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

Seleccione el parametro “tipo de salida transfer” pulsando la tecla (2.

Pulse la tecla [A] para seleccionar 5F (punto de consigna).

Seleccione el parametro “limite superior de salida transfer” pulsando la
tecla [<=.

Utilice la tecla para configurar el parametro como 200. El valor
predeterminado es 1300.

Seleccione el parametro “limite inferior de salida transfer’ pulsando la
tecla [<@l.

Utilice la tecla para configurar el pardmetro como -50. El valor
predeterminado es —200.

Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] durante al menos 1
segundo.
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4-15 Utilizacidn de la funcion de programa simple

4-15-1 Funcién de programa simple

e La funcion de programa simple puede ser utilizada para el siguiente tipo

de control.
SP
A
Punto de Banda de espera
consigna Banda de espera
A : Tiempo de A . >
—— — —>
RSET — STRT ' mantenimiento ¢ Display END
) Salida END
Configure
STOP o RUN.

* El programa se iniciard cuando el parametro “iniciar programa” se cambie
de RSET a STRT. Se visualizara END en el display n® 2 y la salida
asignada como salida de fin del programa se pondra en ON una vez el
tiempo configurado en el parametro “Tiempo de mantenimiento” haya
expirado en la banda de espera. El parametro “perfil de programa” puede
utilizarse para seleccionar pasar al modo STOP o continuar la operacion
en modo RUN una vez finalice el programa.

Parametros relacionados con la funcion de programa simple

Nombre del Simbolo Valores configurados Unidad Nivel de display
parametro (monitorizacion)
Perfil de programa | PERN OFF, STOP, CONT - Nivel de configuracion
inicial
Inicio de programa | PF5E RSET, STRT Nivel de operacion
Tiempo de Safl 129999 min. o h. Nivel de ajuste
mantenimiento
Unidad de tiempo de | £ -1/ m (minutos)/h (horas) Nivel de configuracion
mantenimiento de funciones
avanzadas
Banda de espera WE-h OFF 6 0,1 a 999,9 (ver nota 2) °C 6 °F (ver notas 1y | Nivel de ajuste
2)
Monitorizacion de SHER 0 a 9999 min. o h. Nivel de operacion
tiempo de
mantenimiento
restante
Nota (1) Configurado para controladores con entradas multiples de termopar/

termorresistencia Configure “none” (ninguna) como la unidad para
controladores con entradas analdgicas.

(2) La unidad de configuracién del parametro “banda de espera” es % FS
para controladores con entradas analdgicas y el rango de configuracion
es OFF 6 0,01 a 99,99.
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Perfil de programa Puede seleccionarse entre dos perfiles de programa. La operacion con pro-
grama simple no sera realizada si el parametro “perfil de programa” se confi-
gura como 0.

M Perfil 1 (STOP)

El control de detiene cuando haya finalizado el programa.

A

Punto de
consigna

A Tiempo de ; S
RSET — STRT D —— e Display END ——
mantenlmlgnto ; Salida END
Cambia automaticamente
del modo RUN a STOP.

-
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
1
'
'

4

B Perfil 2 (CONT)

El control continua en el modo RUN cuando haya finalizado el programa.

A

e 777774777 Banda de espera
consigna ' --. Banda de espera

A Tiempo de A : N
RSET — STRT — . ——pi«——Display END—>
mantenimiento B Salida END

El modo RUN continua.
El display de perfil y el rango de configuracién cambiardn como se muestra
en la siguiente tabla cuando se configura un modo de programa en el para-
metro “perfil de programa”.

Elemento Modo de programa no Modo de programa
seleccionado seleccionado
Parametros No hay ningun parametro que | ¢ Inicio de programa
visualizados no sea visualizado si se * Tiempo de mantenimiento
configura un modo de « Unidad de tiempo de
programa. mantenimiento
*Banda de espera
* Tiempo de mantenimiento
restante
Asignacion de salida | Sin asignar. Sin asignar.
de control 1/2 Salida de control (calor) Salida de control (calor)
Asignacion de Salida de control (frio) Salida de control (frio)
alarma 1/2/3
R q leccid Alarma 1 Alarma 1
ango de seleccion Alarma 2 Alarma 2
Alarma 3 Alarma 3
Salida de fin del programa
Asignacién de rango | Sin asignar. Sin asignar.
de configuracion de/ RUN/STOP RUN/STOP
entrada de evento 1/2 |  ;ro/MANUAL AUTO/MANUAL
Iniciar programa (RESET/
START)
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Método de inicio

Nota

Pueden utilizarse cualquiera de los tres siguientes métodos para iniciar el
programa simple.

» Configuracién del pardmetro “iniciar programa” como STRT.

* Poner en ON una entrada de evento. (Debe ser asignado el inicio de
programa a una entrada de evento. Ver nota).

¢ Inicio con un comando de operacién utilizando comunicaciones. (Cuando
el inicio de programa no esta signado a una entrada de evento).

Cuando se utiliza una entrada de evento para iniciar y resetear el programa
simple, la escritura se realiza a la EEPROM. Asegurese de tener en cuenta la
vida util de escritura (1 millon de escrituras) de la EEPROM al disefar el
sistema. Cuando se asigna el inicio de programa a una entrada de evento, el
parametro “iniciar programa” funcionara como display de monitorizacion, y los
displays RSET/STRT pueden ser utilizados para comprobar cuando se ha
iniciado la entrada de evento o el programa simple. Cuando se hace esto, el
parametro “iniciar programa” funciona como un display de monitorizacion
solamente y no puede ser modificado mediante operaciones de teclas. Si el
parametro “perfil de programa” se configura como OFF, la configuracion de
asignacion de entrada de evento se inicializara a “none.”

Tiempo de mantenimiento y banda de espera

104

Nota

A / Banda de espera

Punto de ................

consigna f-----"""------5 O ik d e N
H ' ' H H Banda de espera

A

RSET — STRT P ! !
(1) @) B (4) (%)

A
Tiempo de
manteni-
miento
restante

»

T

Punto de consigna Punto de consigna

La banda de espera es la banda fija dentro de la que el valor de proceso es
estable respecto al punto de consigna. El tiempo de mantenimiento se mide
dentro de la banda de espera. El temporizador que mide el tiempo de
mantenimiento opera solamente cuando el valor de proceso esta dentro de la
banda de espera alrededor del punto de consigna (es decir, SP + banda de
espera). En el siguiente diagrama, el temporizador se detendra entre el inicio
y (1), Q) y (3), y (4) y (5) y medira solamente el tiempo entre (1) y (2), (3) y
(4),y (5) y el final.

Si al banda de espera se configura como OFF, la banda de espera sera
tratada como infinito y el temporizador medira el tiempo de manera continua
tras cambiar de RSET a STRT.
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4-15-2 Operacion al fin del programa

Procedimiento de

operacion

Nota

Display al fin del programa

Cuando el programa finaliza, el valor de proceso se visualizara en el display
n? 1 (ver nota) y el punto de consigna y “fin” se visualizaran alternativamente
en el display n® 2 a intervalos de 0,5 s.

Uno de los siguientes displays: PV/SP, sélo PV, o PV/MV.

' ’— ‘L’ 0| '// Visualizado alternativamente.
— ENd—<—— 2111

Salida de fin del programa

Cuando el parametro “perfil de programa” se cambia de OFF a STOP o
CONT, el parametro “asignacion de salida de alarma 17 se configurara
automaticamente como salida END. El indicador ALM1 no se iluminara
mientras esté configurada la salida END. (Cuando el parametro “perfil de
programa” se cambia de STOP o CONT a OFF, el parametro “asignacion de
salida de alarma 1” se inicializara automaticamente a ALM1. Los parametros
de asignacion de salida también pueden utilizarse para asignar la salida END
del programa a cualquier salida.

La salida END del programa también estd disponible en el estado de
comunicaciones.

Borrado del estado de fin de programa

La salida de programa END vy el display se borraran cuando el parametro
“iniciar programa” cambie de STRT a RSET. Se cambia la configuracion de
STRT a RSET mientras el parametro “iniciar programa” esta visualizado.

El estado de programa END también puede borrarse utilizando un evento. Si
no obstante la funcién de inicio de programa se asigna a un evento, el estado
de fin de programa no puede borrarse del display del parametro “iniciar
programa”, que funcionard solamente como display de monitorizacion.

Realice el siguiente procedimiento para utilizar la funcién de programa simple.

En este ejemplo, el perfil de programa se configura como STOP, el tiempo de
mantenimiento como 10 min, y la banda de espera como 3.

A

Banda de
espera=3

Punto de
consigna

A : Tiempo de A i —i
«— —»i«—Display END
RSET — STRT mantenimiento = 10 min STOP S;n%ayEND
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Nivel de operacion

C

||
= g
o -

E N _ L
g Liv oL
CJom C
] [ A

= O DI
= AL
SEx aofF
5 O DI
% | AN A
0 SEnF

Nivel de operacion

O E—
= - '_l L
=, S
e IR

Nivel de ajuste

0ooood

0ooooo

Nivel de operacién

Jer Re—
= - 'J T
5. -3
He=e i
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PV/SP

Nivel de configuracion inicial

Tipo de
entrada

Nivel de configuracion inicial

Perfil de
programa

PV/SP

Visualizacién
de nivel de
ajuste

Tiempo de
mantenimiento

Banda de
espera

PV/SP

10.

Pulse la tecla [C] durante 3 segundos como minimo para pasar del nivel
de operacion al de configuracion inicial.

Seleccione el parametro “perfil de programa” pulsando la tecla [,

Pulse la tecla |~ para configurar el parametro como STOP.

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 segundo para pasar del nivel de
configuracién inicial al nivel de operacién.

Pulse la tecla [C] para pasar del nivel de operacidn al nivel de ajuste.

Seleccione el parametro “tiempo de mantenimiento” pulsando la
tecla [<=.

Utilice la tecla [&] para configurar el parametro como 10. (La unidad de
tiempo de mantenimiento se configura en el parametro “unidad de tiempo
de mantenimiento” en el nivel de configuracion de funciones avanzadas.
El valor predeterminado es ' (minutos).

Seleccione el parametro “banda de espera” pulsando la tecla [,

Pulse la tecla || para configurar el parametro como 3,0.

Pulse la tecla [C] para pasar del nivel de ajuste al nivel de operacion.
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4-15-3 Ejemplo de aplicacion utilizando un programa simple

El programa se iniciard cambiando la configuracion del parametro “iniciar
programa”. El siguiente ejemplo muestra la utilizacién de un programa simple
con el perfil de programa configurado como STOP:

A
Punto de - - e : ___Banda de espera
consignal . o v oA AN NN
' Tiempo de ! ; Tlempo de " Tiempo de
imantenimiento; ! mantenimiento! mahtenimiento
> H > >
Display END : 5
Salida END H ]
: : :
RUN i |STOPRUN
Estado de by
RUN/STOP ' ' o
Alk h RS E T AI :
STRT |RSET | STRT ‘ E STRT
Iniciode =~ —— Y : '
programa : : :
v v v \ vV Vv v Vv \ v
(1) 2) (3) (4) (5) () (7) (8) (9) (10)
Situacion Descripcion

O]

* El pardmetro “iniciar programa” fue cambiado de RSET a STRT utilizando operaciones de evento o de teclas.
¢ El estado RUN/STOP cambia automaticamente a modo RUN cuando se lleva a cabo la operacion anterior.

@)

* El parametro “iniciar programa” fue cambiado de STRT a RSET utilizando operaciones de evento o de teclas
antes de que expirara el tiempo de mantenimiento.

¢ El estado RUN/STOP cambia automaticamente a modo STOP cuando se lleva a cabo la operacién anterior.

* El pardmetro “iniciar programa” vuelve a cambiar de RSET a STRT utilizando operaciones de evento o de
teclas.

¢ El estado RUN/STOP cambia automaticamente a modo RUN cuando se lleva a cabo la operacion anterior.

¢ El estado RUN/STOP cambia automaticamente al modo STOP cuando expira el tiempo de mantenimiento.
* END parpadea en el display n° 2 y la salida END de programa se pone en ON.

* El parametro “iniciar programa” cambia de STRT a RSET utilizando operaciones de evento o de teclas.
* Se borra el display END y la salida END de programa se pone en OFF.

* Se utilizan operaciones de teclas para conmutar el estado de RUN/STOP a RUN con el parametro “iniciar pro-
grama” configurado como RSET (detenido).

¢ Se inicia la operacion de control normal.

¢ El parametro “iniciar programa” cambia de RSET a STRT una vez que se estabiliza el valor de proceso.
* E| estado RUN/STOP se mantiene en RUN.

* Se utilizan operaciones de teclas para cambiar el estado RUN/STOP a STOP (durante la operacion del pro-
grama).

¢ Se continda midiendo el tiempo de mantenimiento dentro de la banda de espera. (La medicion del tiempo de
mantenimiento se detiene cuando el valor de proceso abandona la banda de espera).

* Se utilizan operaciones de teclas para cambiar el estado RUN/STOP a RUN.

¢ Se contintia midiendo el tiempo de mantenimiento dentro de la banda de espera (continuando desde el tiempo
entre (7) y (9)).

¢ El estado RUN/STOP cambia automaticamente al modo STOP cuando el tiempo medido alcanza el tiempo de
mantenimiento.

* END parpadea en el display n° 2 y la salida END de programa se pone en ON.
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4-16 Funciones de ajuste de salida
4-16-1 Limites de salida

4-16-2 MV en parada

Nota

108

* Pueden configurarse limites de salida para controlar la salida utilizando
los limites superior e inferior del MV calculado.
e Las siguientes MV tienen prioridad sobre los limites de MV:
MV Manual
MV en parada
MV en error de PV

Salida

Limite superior
de MV

Limite inferior f---

de MV /7
-=7 0%

Para el control de calor/frio se configuran los limites superior e inferior del
control general de calor/frio. (No pueden configurarse separadamente para
calor/frio).

Salida 4 MV de calor MV de frio

-————n r—_-—

. . . /
Limite inferior ‘

de MV

Limite superior |----
de MV

Puede configurarse el MV cuando se detiene el control.

Para control de calor/frio, el MV en parada se aplicara al lado de frio si el
MV es negativo y al lado de calor si el MV es positivo.

El valor predeterminado es 0,0, asi que un MV no sera puesto en salida
para control estandar o de calor/frio.

Parametro Rango de seleccion Unidad Valor
predetermina
do
MV en parada -5,0 a 105,0 para control % 0,00
estandar
—105,0 a 105,0 (control de
calor/frio)

El orden de prioridad es como sigue: MV manual > MV en parada > MV en
error de PV
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4-16-3 MV en Error de PV

* Puede ser configurado el MV que debe ser puesto en salida para errores
de entrada o errores de rotura del calentador.
El MV en parada tiene prioridad en el modo STOP y el MV manual tiene
prioridad en el modo manual.

Parametro

Rango de seleccion

Unidad

Valor
predetermina

do

MV en error de PV

-5,0 a 105,0 para control
estandar

—105,0 a 105,0 (control de
calor/frio)

0,0

Nota El orden de prioridad es como sigue: MV manual > MV en parada > MV en

error de PV

¢ El orden de prioridad de los MV se muestra en el siguiente diagrama.

Limite superior

de MV MV en Error de PV

v

RUN/STOP

MV Manual

Variable manipulada 6

Calculos >
PID

— o

Tiempo

?

Limite inferior
de MV

5

| —0

Error de entrada

MV en parada

Cambio auto/manual

—» Salida
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Esta seccion describe cada uno de los parametros utilizados para la configuracién, el control y las operaciones de
monitorizacion.

5-1 Convenciones utilizadas en esta S€cCiON. . .. ..ot 112

5-1-1  Significados de los iconos utilizados en esta seccién. . ................. 112
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5-1 Convenciones utilizadas en esta seccion

5-1-1 Significados de los iconos utilizados en esta seccidén

/.\,__ Describe las funciones del parametro.

Funcion

|ﬁ| Describe el rango de configuracion y el valor predeterminado del parametro.
)

Cddigo de tipo
de entrada

Se utiliza para indicar los parametros utilizados solamente para

El monitorizacion.

Monitor

Describe las configuraciones de parametro, como las de los comandos de

operacion, y los procedimientos.

Operacion

Se utiliza para indicar informacidn sobre descripciones en las que se utiliza el

v parametro o los nombres de parametros relacionados.
er

5-1-2 Acerca de displays de parametros relacionados

Los parametros se visualizan solamente cuando se satisfacen las condicio-
nes para su uso dadas a la derecha del encabezamiento del parametro. Los
parametros protegidos no se visualizan independientemente de las condicio-
nes de su uso, pero las configuraciones de estos parametros siguen siendo

validas.
_ . El ESCN debe estar en operacion,
HE Ejecutar/cance|ar AT y el control debe ser control 2-PID.
\ \ !
Simbolo visualizado Nombre del parametro Condiciones de uso

5-1-3 Acerca del orden en el que se describen los parametros en esta
seccion
Los parametros se describen nivel a nivel.

La primera pagina de cada nivel describe los parametros de este nivel y el
procedimiento para alternar entre parametros.
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5-2 Nivel de proteccion

El E5CN cuenta con tres niveles de proteccion: proteccion de operacion/
ajuste, proteccion de configuracion inicial/comunicaciones, y proteccion de
cambio de configuracion. Estos niveles de proteccidon previenen una
operacién no deseada de las teclas del panel frontal en distintos grados.

[ Alimentacion conectada j

v

Nivel de ¢ ' Nivel de

operacion ajuste Pulse las teclas [O] + [<&;
‘— el display parpadeara.
ulse la ‘ play parp
tecla[O] durante menos de 1 s. = T
O o [
g [
Ooe 7 4
Pulse las teclas [O] + [l Soo e
durante al menos 1 s. Pulse las teclas [O] +

[cal durante al menos
3 s. (ver nota)

Nivel de
:] Control en curso proteccion

Para pasar del nivel de operacion al nivel de proteccion, pulse las teclas [C] y
durante tres segundos (ver nota) o mas.

Nota Puede ajustar el tiempo necesario para pasar al nivel de proteccion si
modifica el parametro “Tiempo para pasar al nivel de proteccién”.

Nivel de proteccién

Pagina
= = . .
B pmay P_asal_' al nivel de proteccién 113
. | Visualizado solamente cuando
L —| una contrasefia esta configurada.
=3
\4 l
- qa qa
E o PL Plroteccmn de operacién/ 114
= n|ajuste
([ L
=
— i
g [ [Py|Proteccionde 114
= 1 configuracién inicial/

= comunicaciones/

= ) .
B WEPE Protecc_lon del gamblo 114
Be= oFF|de configuracion

=
= L .
B pmei Act|vac3|on de mascara 115
E= -n| de parametros
(] al

=
= o
g =T Contrasefia para pasar 115

al nivel de proteccion

Los pardmetros protegidos no se visualizaran y sus configuraciones no
pueden modificarse.
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Pasar al nivel de proteccion

El parametro “contrasefia para pasar
al nivel de proteccion” no debe
configurarse como 0.

Funcion

Ver

La contrasefa para pasar al nivel de proteccion se introduce en este parametro.
* La contrasefa para pasar al nivel de proteccion (es decir, la contrasefia con-
figurada para el parametro “contrasefa para pasar al nivel de proteccién”) se
introduce en este parametro.
* Se visualizara el parametro “proteccion de operacidon/ajuste” si se
introduce la contrasefia correcta.

B Parametros relacionados
Contrasefa para pasar al nivel de proteccion (nivel de proteccion): pagina 115

oRPE
LLPE
WEPE

Proteccion de operacion/ ajuste
Proteccion de configuracion inicial/comunicaciones
Proteccion de cambio de configuracion

-

Estos parametros especifican el rango de parametros que deben ser protegi-
dos. Las configuraciones sombreadas indican los valores predeterminados.

H Proteccidn de operacion/ ajuste
La siguiente tabla muestra la relacion entre los valores configurados y el

rango de proteccion.

Funcion
Nivel Valor seleccionado
M 0 1 2 3
Nivel de PV Se puede visualizar | Se puede visualizar | Se puede visualizar | Se puede visualizar
GSdigo do fipo operacion | py/gp Se puede visualizar | Se puede visualizar | Se puede visualizar | Se puede visualizar
y cambiar y cambiar y cambiar
Otros Se puede visualizar | Se puede visualizar | No se puede visua- | No se puede visua-
y cambiar y cambiar lizar ni es posible | lizar ni es posible

moverse a otros
niveles

moverse a otros
niveles

Nivel de ajuste

Se puede visualizar
y cambiar

No se puede visua-
lizar ni es posible
moverse a otros
niveles

No se puede visua-
lizar ni es posible
moverse a otros
niveles

No se puede visua-
lizar ni es posible
moverse a otros
niveles

* Los parametros no estan protegidos cuando el valor configurado es 0.

M Proteccion de configuracidn inicial/comunicaciones

Este nivel de proteccion limita el acceso a los niveles de configuracion inicial, de
configuracion de comunicaciones y de configuracion de funciones avanzadas.

Valor se-
lecciona-
do

Nivel de configura-
cion inicial

Nivel de configura-
cion de comunicacio-
nes

Nivel de configuracién
de funciones avanza-
das

0

Se puede acceder

Se puede acceder

Se puede acceder

1

Se puede acceder

Se puede acceder

No se puede acceder

2

No se puede acceder

No se puede acceder

No se puede acceder
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B Proteccién de cambio de configuracién
Los cambios de configuraciones utilizando operaciones de teclas estan
restringidos.

Valor Descripcion
seleccio-
nado
OFF Las configuraciones pueden cambiarse mediante operaciones de teclas.
ON Las configuraciones no pueden cambiarse mediante operaciones de teclas.
(No obstante, las configuraciones de nivel de proteccion se puede cambiar).

* La indicacion de proteccion total (Qy) Sse iluminara cuando se configure
como ON.

Este parametro solamente se
visualiza cuando ha sido configurada
una mascara de parametro desde la
herramienta de configuracion.

Habilitar mascara de parametros

* Este parametro habilita/desabilita (ON/OFF) la mascara de parametros.

Funcion
Rango de seleccion Valor
M) predetermi
nado
Codigo de tipo ol Habilitado, oF F: Deshabilitado | aN
de entrada
Nota Una mascara de parametro puede utilizarse para ocultar los displays de
parametros que no se necesiten. La funcion de méascara de pardmetro esté
disponible en la herramienta de configuracién (Setup Tool). Setup Tool: EST2
PRLP Contrasena para pasar al nivel de proteccion

r~

Funcién

@

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro se utiliza para configurar la contrasefa para pasar al nivel de
proteccién.

e Para prevenir la configuracién incorrecta de la contrasefia, deben

pulsarse las teclas [A] y [O] o ] y [O] simultdneamente para aceptar la

contrasefa.
Rango de seleccion Valor
predeterminado
—1999 a 9999 0

* Configure este parametro como 0 cuando no deba configurarse ninguna
contrasena.

B Parametros relacionados
Pasar al nivel de proteccidn (nivel de proteccidn): pagina 114

Nota La proteccion no puede ser borrada o modificada sin la contrasefa. Procure
no olvidarla. Si olvida la contrasefia, pongase en contacto con su represen-
tante OMRON.
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5-3 Nivel de operacion

Visualice este nivel para llevar a cabo operaciones de control en el ESCN.
Puede configurar valores de alarma, monitorizar la variable manipulada y
realizar otras operaciones.

En el nivel de configuracidon de funciones avanzadas puede configurar un
parametro para ocultar o mostrar los puntos de consigna.

[ Alimentacion conectada j

Nivel de ¢ ' Nivel de

operacion ajuste

Pulse la
tecla [O] durante menos de 1 s.

I Pulse la tecla [O] durante al menos
| 1s; el display parpadeara.

Pulse la tecla [O]
durante al menos 1 s.

(a1
L

- '_‘, ~ Pulse la tecla [O] durante al menos 3 's.
[Se detiene el control. |

00 0000

oo

. Nivel de con-|
Nivel de &4—)| figuracion
i idn inici de comuni-
configuracion inicial - = :] Control en progreso
ulse la

tecla [O] durante menos de 1 s. B Control detenido

Este nivel se visualiza inmediatamente después de conectar la alimentacion.
Para pasar a otros niveles, pulse la tecla [O] o las teclas [O] y [cal.
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Nivel de operacioén
Pagina _l

v
=5 | Valor d =T |
H ¢| Valor de proceso 117 TN

C = L

e SN

A S =
= C|Valor de proceso/ EETINT
=] 5 f 118 5 AL
E= | punto de consigna = 0

V& Ve
H M| Cambio auto/manual EETE
g A-M 118 e AL L
=5 ==s] 0

A A3 =
= " =
E M_Cp Seleccion de 118 g =T
BEs  pjpuntode S

= =

=3 ; =
B G - M Punto de consigna 119 g AL 2H
B 7| durante rampa a SP B I
== B

Y V=
B L ! Monitorizar valor de g5° o
5 LC | . 119 5 LCL
oo~ | corriente del calentador 1 =N 0
(s . (o ] [

A A3 =
(=] R 1 (=
B = Monlltonzar valor de 120 g AL -3
oo~ g p|corriente del calentador 2 = n
(oo . (o ] L

V& Vv
5 1 o Monitorizar corriente 5co 7
5 LLIT 120 =] AL 3H
BEs 04| de fuga 1 = 0

\ A3 =
5 Monitorizar corriente =R ]|
5 LL E’l_j 121 = FI'L )
Eo= SRR =

V= ¥
=] il =] =
g PRCL Inicio de programa 121 g o
Bs= FSEE BBs 00

) 253 L =
E ClER Monitorizacion R
2 -1"LTTde tiempo de 122 = L°O
B © e &= 00

mantenimiento restante

1=
=
g 7 - G|RUN/STOP 122
Bz FUN

| =

Valor de alarma 1

Limite superior de valor
de alarma 1

Limite inferior de valor
de alarma 1

Valor de alarma 2

Limite superior de valor
de alarma 2

Limite inferior de valor
de alarma 2

Valor de alarma 3

Limite superior de valor
de alarma 3

Limite inferior de valor
de alarma 3

Monitorizar MV (calor)

Monitorizar MV (frio)

Pagina

122

124

124

123

124

124

123

125

125

125

126

Valor de proceso (PV)

El parametro “display adicional de
PV” debe configurarse como ON.

r—

Funcién

5]

Monitor

Ep

El valor de proceso se visualiza en el display n° 1, y en el display n® 2 no se
visualiza nada (vacio).

Rango de monitorizacion

Unidad

Valor de proceso

Rango de indicacion de entrada
(ver la pagina 217).

EU

Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende del
sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica depende de
la configuracion del parametro “punto decimal’”.

B Parametros relacionados

Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de punto de consigna, limite
inferior de punto de consigna: Pagina 147 (nivel de configuracion inicial)
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Valor de proceso/Punto de consigna.

El valor de proceso se visualiza en el display n°n® 1, y en el display n® 2 se
visualiza el punto de consigna.

/ Rango de monitorizacion Unidad
Funcién Valor de proceso Rango dfa ilndicacic')n de entrada EU
(ver la pagina 217).
Rango de seleccion Unidad
Punto de consigna | De limite inferior de SP a limite superior de SP | EU
Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende del
sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica depende de
la configuracion del parametro “punto decimal’”.
e Consulte el parametro “valor de proceso”.
Los parametros “asignacion de
entrada de evento 1/2” no deben confi-
. gurarse como “auto/manual’ y el para-
A-M Cambio auto/manual metro “incorporacion de seleccion

auto/manual” debe configurarse como
ON. El control debe configurarse como
control 2-PID.

* Este parametro alterna el controlador entre los modos manual y automatico.
/ » Cuando se pulsa la tecla [O] durante al menos 3 segundos cuando se
visualiza el parametro “cambio auto/manual’, se introducira el modo manual
y se visualizard el nivel de control manual.
* Este pardmetro no se visualizara si se configura una entrada de evento como
“MANU” (auto/manual).

Funcion

B Parametros relacionados
Ver PID ON/OFF (nivel de configuracidn inicial): pagina 147
Incorporacion de seleccion auto/manual (nivel de configuracién de funciones
avanzadas): pagina 171

Seleccion de punto de consigna de Multi-SP El parametro “usos de multi-SP”

M-5P . .
(conflgurar puntos Oa 3) debe configurarse como ON.
Para utilizar la funcion de multi-SP, preseleccione los cuatro puntos de
’ consigna (SP 0 a 3) en el nivel de ajuste, y después alterne el punto de
- consigna, bien operando las teclas o utilizando sefiales de entrada externa
Funcion (entradas de evento).

Este parametro se utiliza para seleccionar los puntos de consigna 0 a 3.
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SP-M

El pardametro “valor de configuracion
] de rampa a SP” no debe configu-
Punto de consigna durante rampa a SP  rarse como OFF.
El parametro “ST” debe configu-
rarse como OFF.

-

Funcién

5]

Este parametro monitoriza el punto de consigna durante la operacion de
rampa a SP.

Una rampa se utiliza para reducir el ancho del cambio del punto de consigna
como una velocidad de cambio.

Este parametro se visualiza cuando se introduce un valor de configuracion
para el “valor seleccionado de rampa a SP”. (nivel de ajuste).

Cuando no se esté en operacion de rampa, el punto de consigna sera el mismo
que el visualizado para el parametro “valor de proceso/punto de consigna”.

Rango de monitorizacién Unidad
SP: De limite inferior de SP a limite superior de SP | EU

Monitor
B Parametros relacionados

Ver Valor de proceso/punto de consigna (nivel de operacion): pagina 118

Valor configurado de rampa a SP (nivel de ajuste): pagina 141

Limite superior de punto de consigna, limite inferior de punto de consigna

(nivel de configuracion inicial). pagina 147

Deben soportarse las alarmas de
i Monitorizar valor de corriente del rotura del calentador y HS.
Lk lentad 1 Debe asignarse la Alarma 1.
calentaaor El parametro “deteccion de rotura de

calentador” debe estar en ON.

r—

Funcion

5]

Monitor

Ver

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar la rotura del calentador.

Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.

e Las roturas de calentador no son detectadas si el tiempo ON (ton) de la
salida de control (calor) es 190 ms o menos.

Rango de Unidad
monitorizacion

0,0 a 55,0 A

e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.

* Si se detecta una rotura de calentador, el indicador HA se iluminard, y el
nivel de configuracién relacionado parpadeara en el display n® 1.

B Parametros relacionados
Deteccién de rotura de calentador 1, Deteccion de rotura de calentador 2
(nivel de ajuste): pagina 132
Rotura de calentador (nivel de configuracion de funciones avanzadas):
pagina 161
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Displays de error LE {: pagina 204

Deben soportarse las alarmas de rotu-

Monitorizar valor de corriente del ra del calentador y-2 HS (dos CTs).
Debe asignarse la Alarma 1.

calentador 2 El parametro “deteccién de rotura de
calentador” debe estar en ON.

r—

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar la rotura del calentador.
Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.
* Las roturas de calentador no son detectadas si el tiempo ON (ton) de la
salida de control (calor) es 190 ms o0 menos.

Funcién
El Rango de monitorizacién Unidad
0,0a55,0 A
Monitor « FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.
* Si se detecta una rotura de calentador, el indicador HA se iluminard, y el
nivel de configuracién relacionado parpadeara en el display n® 1.
B Parametros relacionados
Ver Deteccion de rotura de calentador 1, Deteccidon de rotura de calentador 2
— (nivel de ajuste): pagina 132
Rotura de calentador (nivel de configuracion de funciones avanzadas):
péagina 161
Displays de error L £ pagina 204
Deben soportarse las alarmas de
. . . rotura del calentador y HS.
LR Monitorizar corriente de fuga 1 Debe asignarse la Alarma 1.

El pardmetro “uso de alarma HS”
debe configurarse como ON.

r—

Funcién

5]

Monitor

Ver

120

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar cortocircuitos de SSR.
Se mide la corriente del calentador y se visualiza la monitorizaciéon de
corriente de fuga 1.

e Las HS no son detectadas si el tiempo OFF (toff) de la salida de control

(calor) es 190ms 0 menos.

Rango de monitorizacion | Unidad
0,0a55,0 A

e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.
* Si se detecta cortocircuito de SSR, el indicador HA se iluminara, y el nivel
de configuracion relacionado parpadeara en el display n® 1.

B Parametros relacionados
Alarma HS 1, alarma HS 2 (nivel de ajuste): pagina 133
Deteccion fallida (nivel de configuracion de funciones avanzadas): pagina 172
Displays de error LLF {: pagina 204
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LLRE

Monitorizar corriente de fuga 2

Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS (dos CTs).
Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “uso de alarma HS” debe
configurarse como ON.

r—

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada

para detectar cortocircuitos de SSR.

Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.

* Las HS no son detectadas si el tiempo OFF (toff) de la salida de control
(calor) es 190ms 0 menos.

Funcion
El Rango de monitorizacion | Unidad
0,0a55,0 A
Monitor . .
e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.
* Si se detecta cortocircuito de SSR, el indicador HA se iluminara, y el nivel
de configuracién relacionado parpadeara en el display n° 1.
B Parametros relacionados
Ver Alarma HS 1, alarma HS 2 (nivel de ajuste): pagina 133
Uso de alarma HS (nivel de configuracion de funciones avanzadas): pagina 172
Displays de error L L Fc': pagina 204
PRSE Inicio de programa El parametro “perfil de programa

debe configurarse como OFF.

Operacion

Ver

Este parametro inicia y detiene la funcion de programa simple.

e El estado RUN/STOP pasara automaticamente a RUN cuando este
parametro se configure como STRT.

* El programa simple se detendra cuando este parametro se configure

como RSET.

» Este parametro funcionara como un display de monitorizacidon para el
estado iniciar/detener (start/stop) del programa simple si se selecciona
una entrada de evento para iniciar el programa simple.

Rango de seleccion

predeterminado

Valor

RSET | Detiene el programa simple.

STRT |Inicia el programa simple.

RGEE

B Parametros relacionados

Tiempo de mantenimiento restante: Pagina 122, RUN/STOP: pagina 122

(nivel de operacion)

Tiempo de mantenimiento, banda de espera (nivel de ajuste): pagina 139
Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149
Unidad de tiempo de mantenimiento (nivel de configuracion de funciones

avanzadas): pagina 179
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1 . F. El parametro “perfil de programa”
HER Tiempo de mantenimiento restante debe configurarse como OFF.

* Este parametro mide y muestra el tiempo restante del tiempo de

’ mantenimiento para la funcién de programa simple.
Funcion
El Rango de monitorizacion Unidad
0 a 9999 min. o h.
Monitor

H Parametros relacionados
Ver Iniciar programa (nivel de operacién): pagina 121
- Tiempo de mantenimiento, banda de espera (nivel de ajuste): pagina 139
Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149
Unidad de tiempo de mantenimiento (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 179

La funcion run/stop no debe

P-5 RUN/STOP configurarse para el parametro

“asignacion de entrada de evento 1/2".

Este parametro arranca y detiene la operacion de control.
Cuando se selecciona FLIN (RUN), se inicia el control. Cuando se selecciona

’ Skaf (STOP), se detiene el control. El indicador STOP se ilumina durante el
- control.

Funcion El valor predeterminado es RLiN.

i Este parametro no se visualizara si se configura una entrada de evento como

/s “RUN/STOP”

Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “tipo de alarma 1” no
AL-1 Valor de alarma 1 debe ser configurado como alarma de

limite superior/inferior y no debe confi-

gurarse una alarma de rotura de lazo.

Este parametro se configura como uno de los valores de entrada “X” en la
lista de tipos de alarma.

, M » Este parametro configura el valor de alarma para la salida de alarma 1.
- * Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende
Funcion del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica
depende de la configuracién del parametro “punto decimal”.
a Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
Codigo de tpo —1999 a 9999 EU 0

de entrada
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Ver

B Parametros relacionados

Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de
escala, punto decimal (nivel de configuracion inicial): Pagina 146 (nivel de
configuracion inicial)
Tipo de alarma 1 (nivel de configuracién inicial): pagina 150

Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 1 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 1: Pagina 161, enclavamiento de alarma 1:
Pagina 165 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)

Valor de alarma 2

Debe asignarse la Alarma 2.

El tipo de alarma 2 debe configurarse
como un tipo que no sea una alarma
de limite superior e inferior.

Funcion

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro se configura como uno de los valores de entrada “X” en la
lista de tipos de alarma.

* Este parametro configura el valor de alarma para la salida de alarma 2.

* Durante la entrada de temperatura, la posicién de punto decimal depende
del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica
depende de la configuracién del parametro “punto decimal”.

Rango de
seleccion

Unidad

predeterminado

Valor

-1999 a 9999

EU

0

B Parametros relacionados

Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de
escala, punto decimal (nivel de configuracion inicial): Pagina 146 (nivel de
configuracion inicial)
Tipo de alarma 2 (nivel de configuracion inicial): pagina 152

Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 2 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 2: Pagina 161, enclavamiento de alarma 2:
Pagina 165 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)

Valor de alarma 3

Debe asignarse la Alarma 3.

El tipo de alarma 3 debe configurarse
como un tipo que no sea una alarma
de limite superior e inferior.

Funcion

@

Cddigo de tipo
de entrada

Este parametro se configura como uno de los valores de entrada “X” en la
lista de tipos de alarma.

* Este parametro configura el valor de alarma para la salida de alarma 3.

e Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende
del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica
depende de la configuracién del pardmetro “punto decimal”.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
-1999a9999 |EU 0
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B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de
— escala, punto decimal (nivel de configuracion inicial): Pagina 146 (nivel de
configuracion inicial)
Tipo de alarma 3 (nivel de configuracion inicial): pagina 152
Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 3 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 3: Pagina 161, enclavamiento de alarma 3:
Pagina 165 (nivel de configuracién de funciones avanzadas)

AL IH Valor de limite superior de alarma 1 Debe asignarse la Alarma 1. El tipo de
alarma 1 debe configurarse como limi-
AL L Valor de limite inferior de alarma 1 Li;ﬁﬁ?,?‘;r.ﬁf;’lfiﬁ'gﬁ.ﬁi{@g‘;j’ﬁ;ﬁﬁl‘i
inferior con secuencia de standby.
Estos parametros configuran independientemente los limites superior e
inferior de valor de alarma cuando se selecciona para el parametro “tipo de
alarma 1” el modo para configurar los limites superior e inferior (nivel de
configuracion inicial).
* Este parametro configura el limite superior e inferior de valor de alarma 1.
’ * Durante la entrada de temperatura, la posicidon de punto decimal depende
> del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica
Funcién depende de la configuracién del pardametro “punto decimal”.
Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
a —-1999 a 9999 EU 0
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de escala,
_ punto decimal: Pagina 146, tipo de alarma 1: Pagina 150 (nivel de configura-
cién inicial), reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 1 abrir en
alarma: Pagina 160, Histéresis de alarma 1: Pagina 161, enclavamiento de
alarma 1: P4gina 165 (nivel de configuracién de funciones avanzadas)
ALCH Valor de limite superior de alarma 2 Debe asignarse la Alarma 2. El tipo de

alarma 2 debe configurarse como limi-
e . . te superior e inferior, rango de limite
AL2L Valor de limite inferior de alarma 2 superior e inferior, limite superior e in-
ferior con secuencia de standby.

Estos parametros configuran independientemente los limites superior e inferior
de valor de alarma cuando se selecciona para el parametro “tipo de alarma 2” el
modo para configurar los limites superior e inferior (nivel de configuracién inicial).
/‘\~— » Este parametro configura el limite superior e inferior de valor de alarma 2.

* Durante la entrada de temperatura, la posicidon de punto decimal depende
del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica

Funcion
depende de la configuracion del parametro “punto decimal”.
Rango de Unidad Valor
() seleccion predeterminado
-1999a9999 |EU 0
Cadigo de tipo

de entrada
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B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de escala,
— punto decimal: Pagina 146, tipo de alarma 2: Pagina 152 (nivel de configura-
cion inicial), reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 2 abrir en
alarma: Pagina 160, Histéresis de alarma 2: Pagina 161, enclavamiento de
alarma 2: Pagina 165 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)

AL 3H Valor de limite superior de alarma 3 Debe asignarse la Alarma 3. El tipo de
alarma 3 debe configurarse como limi-

.. . te superior e inferior, rango de limite
AL 3L Valor de limite inferior de alarma 3 superior e inferior, limite superior e in-
ferior con secuencia de standby.

Estos parametros configuran independientemente los limites superior e
inferior de valor de alarma cuando se selecciona para el parametro “tipo de
alarma 3” el modo para configurar los limites superior e inferior (nivel de
configuracion inicial).

* Este parametro configura el limite superior e inferior de valor de alarma 3.

/ e Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende
o del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analégica

Funcién . . . « . ”

depende de la configuracion del parametro “punto decimal”.

Rango de Unidad Valor

N seleccion predeterminado
—-1999 a 9999 EU 0

Cddigo de tipo

de entrada

B Parametros relacionados

Ver Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de escala,

— punto decimal: Pagina 146, tipo de alarma 3: Pagina 152 (nivel de configuracion
inicial), reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 3 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 3: Pagina 161, enclavamiento de alarma 3:
Pagina 165 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)

. . El parametro “display de PV” debe
a Monitorizar MV (calor) Coﬁﬁgurarse o,

Este parametro se utiliza para comprobar la variable manipulada para la
salida de control de calor durante la operacién.

* Este parametro no puede configurarse.

/ e Durante el control estandar, se monitoriza la variable manipulada.
ancion Du_rante el control de calor/frio, se monitoriza la variable manipulada de la
salida de control de calor.
e El valor predeterminado es OFF y la variable manipulada no se visualiza.
Control Rango de Unidad
El monitorizacién
Estandar -5,0a2105,0 %
Monitor Calor/frio 0,0 a105,0 %

H Parametros relacionados
Display de MV (nivel de configuracién de funciones avanzadas): pagina 164

Ver
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El sistema de control debe configu-
-= P P i rarse como control de calor/frio.
o Monitorizar MV (frio) E1 pardmetro “display de PV” debe

configurarse como ON.

.

Este parametro se utiliza para comprobar la variable manipulada para la
salida de control de frio durante la operacion.

* Este parametro no puede configurarse.

/ e Durante el control de calor/frio, se monitoriza la variable manipulada de la
salida de control de frio.

Funcion
* El valor predeterminado es OFF y la variable manipulada no se visualiza.
El Control Rango de Unidad
monitorizacion

Calor/frio 0,0 a4 105,0 %

Monitor
B Parametros relacionados

Ver Estandar o calor/frio (nivel de configuracién inicial): pagina 148

Display de MV (nivel de configuracién de funciones avanzadas): pagina 164
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5-4 Nivel de ajuste

Este nivel sirve para ejecutar AT (auto-tuning) y otras operaciones, y para
configurar parametros de control.

Este nivel facilita los parametros basicos de controlador para control PID
(banda proporcional, tiempo de integral, tiempo de derivada) y control de
calor/frio.

[Alimentacién conectadaj

Nivel de ' ' Nivel de

operacion ajuste

Pulse la
tecla [O] durante menos de 1 s.

C] Control en progreso

Para pasar al nivel de ajuste desde el nivel de operacion, pulse una vez la
tecla [Ql.

e Los puntos de consigna 0 a 3 del nivel de ajuste son los valores
configurados para alternar de punto de consigna durante la entrada de
multi-SP.

* Se visualizan los siguientes parametros para controladores con entradas
CT: Monitorizacion de corriente de calentador, monitorizacion de
corriente de fuga, detecciones de rotura de calentador y alarmas HS.

* Los parametros del nivel de ajuste pueden modificarse tras configurar el
parametro “proteccién de operacion/ajuste” como 0. Los displays y el
cambio de niveles no son posibles si el parametro “proteccidon de opera-
cion/ajuste” esta configurado como 1 a 3. La proteccién se configura en el
nivel de proteccion.

127



Nivel de ajuste Seccidén 5-4

Nivel de ajuste
Pagina
Pagina Pagina

E L RA V_isualizaf:ic')n de 128 __ l _ 1
B nivelde ajuste B ChP-0 SPO 134 B F-dh Banda muerta 137

l Bz O BBs 04

v LA V&

E | Ejecutar/cancelar AT 129 Ef CA- ISP 134 E oF - B Valor de reset manual 138
BHs  off HEE a BEB= 500

Y= 2= =
E M Escrltura d_e 129 Ef cr-7 SP2 134 Ef HY5 Histéresis (calor) 138
oo 5FF|COMuNicaciones E= 0 ST

¥ v =
E CE Momtorlzarvalor de 130 E cP-73 SP3 134 E [ Hyg|Histéresis (frio) 138
B £.p|corriente del calentador 1 B 0 E= T

Y= Ve =
E FeA Momtonzarvalor de 130 E CNS Desplazamiento de 134 E SaRN T|empold§ 139
oo pg|corriente del calentador 2 oo~ g entrada de temperatura E= ;| mantenimiento

¥ ¥ =
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g HE Alarma HS 1 133 g o Tiempo de derivada 136 g ol -H Limite superior de MV 141
B 500 BEs  uo B 050

¥ ¥ =
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L.AdJ Display del nivel de ajuste

Este parametro se visualiza después de pasar al nivel de ajuste.

» Este parametro indica que se ha entrado en el nivel de ajuste.
’ (El parametro “nivel de ajuste” no se volvera a visualizar incluso si se
- pulsa la tecla en el nivel de ajuste para desplazarse por los
Funcion parametros).
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Seccion 5-4

AE

. ElI E5CN debe estar en operacion, y
Ejecutar/cancelar AT el control debe ser control 2-PID.

Este parametro ejecuta el auto-tuning (AT).

e La MV se aumenta o reduce forzadamente alrededor del SP para obtener
las caracteristicas del objeto de control. De el resultado, se configuran
automaticamente las constantes PID en los parametros “banda
proporcional” (P), “tiempo de integral” (), y “tiempo de derivada” (D).

» Este pardametro normalmente estd en aoFF. Si pulsa la tecla”®l, el
parametro se pone en ON y se ejecuta el AT. El AT no puede ejecutarse
cuando se ha detenido el control o durante el control ON/OFF.

» Cuando finaliza la ejecucion del AT, la configuracién del parametro vuelve
automaticamente a af F.

B Parametros relacionados
Banda proporcional, tiempo de integral, tiempo de derivada (nivel de ajuste):
pagina 136
PID ON/OFF (nivel de configuracion inicial): pagina 147

Escritura de comunicaciones Deben soportarse comunicaciones.

Funcién

O

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro habilita/deshabilita la escritura de parametros en el E5CN
desde el host (PC) utilizando comunicaciones.

ON: Escritura habilitada
OFF: Escritura deshabilitada
e Valor predeterminado: OFF

B Parametros relacionados
Alternancia de légica de comando MB (nivel de funciones avanzadas):
pagina 167
N¢ de unidades de comunicaciones, velocidad de transmisién de comunica-
ciones, longitud de datos de comunicaciones, paridad de comunicaciones,
bits de parada de comunicaciones (nivel de configuracion de comunicacio-

nes): pagina 180
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Deben soportarse las alarmas de
Monitorizar valor de corriente del rotura del calentador y HS.
fel I d 1 Debe asignarse la Alarma 1.
calentador El parametro “deteccion de rotura de

calentador” debe estar en ON.

r—

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar la rotura del calentador.

Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.

* Las roturas de calentador no son detectadas si el tiempo ON (ton) de la
salida de control (calor) es 190 ms o0 menos.

Funcién
El Rango de monitorizaciéon | Unidad
0,0 a 55,0 A
Monitor . .
e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.
* Si se detecta una rotura de calentador, el indicador HA se iluminara, y el
nivel de configuracién relacionado parpadeara en el display n° 1.
B Parametros relacionados
Ver Deteccién de rotura de calentador 1, Deteccidon de rotura de calentador 2
- (nivel de ajuste): pagina 132
Deteccion de rotura de calentador (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 161
Displays de error LE {: pagina 204
Deben soportarse las alarmas de
- Monitorizar valor de corriente del rotura del calentador y HS (dos CTs).
Lte Debe asignarse la Alarma 1.

calentador 2 El parametro “deteccién de rotura de
calentador” debe estar en ON.

Funcién

|

Monitor

Ver

130

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar la rotura del calentador.

Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.

* Las roturas de calentador no son detectadas si el tiempo ON (ton) de la
salida de control (calor) es 190 ms 0 menos.

Rango de monitorizacién | Unidad
0,0 a 55,0 A

e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.

* Si se detecta una rotura de calentador, el indicador HA se iluminara, y el
nivel de configuracion relacionado parpadeara en el display n° 1.

B Parametros relacionados
Deteccion de rotura de calentador 1, Deteccién de rotura de calentador 2
(nivel de ajuste): Pagina 132, Deteccién de rotura de calentador (nivel de
configuracién de funciones avanzadas): Pagina 161, Displays de error [EC:
pagina 204




Nivel de ajuste Seccidén 5-4

Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS.

LR Monitorizar corriente de fuga 1 Debe asignarse la Alarma 1.
El pardametro “alarma HS” debe

configurarse como ON.

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar cortocircuitos de SSR.
Este parametro mide y muestra la corriente del calentador cuando el

’ calentador esta en OFF.

* Las HS no son detectadas si el tiempo OFF (toff) de la salida de control

Funcid
uncion (calor) es 190 ms 0 menos.
El Rango de monitorizacion | Unidad
0,0a55,0 A
Monitor e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.

* Si se detecta cortocircuito de SSR, el indicador HA se iluminara, y el nivel
de configuracion relacionado parpadeara en el display n® 1.

B Parametros relacionados
Ver Alarma HS 1, alarma HS 2 (nivel de ajuste): pagina 133

Uso de alarma HS (nivel de configuracién de funciones avanzadas): pagina 172
Displays de error LLF {: pagina 204
Deben soportarse las alarmas de
. . . rotura del calentador y HS (dos CTs).
LLR?P Monitorizar corriente de fuga 2 Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “alarma HS” debe
configurarse como ON.

Este parametro mide la corriente del calentador de la entrada CT utilizada
para detectar cortocircuitos de SSR.

Este parametro mide y muestra el valor de corriente del calentador.

/ * Las HS no son detectadas si el tiempo OFF (toff) de la salida de control

— (calor) es 190ms 0 menos.
Funcién

Rango de monitorizacion Unidad

IZ| 0,0 a 55,0 A

e FFFF se visualiza cuando se excede 55,0 A.

* Si se detecta cortocircuito de SSR, el indicador HA se iluminara, y el nivel
de configuracion relacionado parpadeara en el display n® 1.

Monitor

H Parametros relacionados
Ver Alarma HS 1, alarma HS 2 (nivel de ajuste): pagina 133
o Uso de alarma HS (nivel de configuracién de funciones avanzadas): pagina 172
Displays de error L LFZ: pagina 204
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Deben soportarse las alarmas de
. rotura del calentador y HS.
Hb | Deteccion de rotura de calentador 1 Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “deteccion de rotura de
calentador” debe estar en ON.

r—

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro configura la corriente para activar la salida de la alarma de
rotura del calentador.

¢ Se pone en salida la alarma de rotura del calentador cuando el valor de
corriente del calentador cae por debajo de la configuracidon de este
parametro.

» Cuando el valor configurado es 0,0, la alarma de rotura del calentador se
pone en OFF. Cuando el valor configurado es 50,0, la alarma de rotura
del calentador se pone en ON.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
0,0a50,0 A 0.0

W Parametros relacionados
Monitorizacion de corriente del calentador 1 (nivel de ajuste): pagina 130

Deteccion de rotura del calentador, enclavamiento de rotura del calentador,
histéresis de rotura del calentador (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 161

HbZ

Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS (dos CTs).
Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “fallo de rotura de
calentador” debe estar en ON.

Deteccion de rotura de calentador 2

-

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

132

Este parametro configura la corriente para activar la salida de la alarma de
rotura del calentador.
¢ Se pone en salida la alarma de rotura del calentador cuando el valor de
corriente del calentador cae por debajo de la configuracidon de este
parametro.
» Cuando el valor configurado es 0,0, la alarma de rotura del calentador se
pone en OFF. Cuando el valor configurado es 50,0, la alarma de rotura
del calentador se pone en ON.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
0,0 a 50,0 A 0,0

B Parametros relacionados
Monitorizacion de corriente del calentador 2 (nivel de ajuste): pagina 130

Deteccién de rotura del calentador, enclavamiento de rotura del calentador,
histéresis de rotura del calentador (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 161




Seccion 5-4

Nivel de ajuste
Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS.

HS | Alarma HS 1 Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “alarma HS” debe
configurarse como ON.

r—

Este parametro configura la corriente para activar la salida de la alarma HS.

e Se activa la salida de la alarma HS cuando el valor de corriente del
calentador supera la configuracion de este parametro.

* Cuando el valor configurado es 50,0, la alarma HS se pone en OFF.

Funcid .
uncion Cuando el valor configurado es 0,0, la alarma HS se pone en ON.
Rango de Unidad Valor
N seleccion predeterminado
0,0a50,0 A 50,0
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Monitorizacién de corriente 1 de fuga (nivel de ajuste): pagina 131
Alarma HS, enclavamiento de alarma HS, histéresis de alarma HS (nivel de
configuracién de funciones avanzadas): pagina 172
Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS (dos CTs).
H52 Alarma HS 2 Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “alarma HS” debe confi-
gurarse como ON.

r—

Funcién

O

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro configura la corriente para activar la salida de la alarma HS.
* Se activa la salida de la alarma HS cuando el valor de corriente del
calentador supera la configuracion de este parametro.

* Cuando el valor configurado es 50,0, la alarma HS se pone en OFF.
Cuando el valor configurado es 0,0, la alarma HS se pone en ON.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
0,0 a 50,0 A 50,0

B Parametros relacionados
Monitorizacidn de corriente 2 de fuga (nivel de ajuste): pagina 131
Uso de alarma HS, enclavamiento de alarma HS, histéresis de alarma HS
(nivel de configuracion de funciones avanzadas): pagina 172
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SP-0 SPO El pardmetro “N2 de multi-SP utiliza-
dos” debe configurarse como 1 6 2.
5P-1 SP 1 El parametro “usos de multi-SP” debe
gp-2 SP 2 configurarse como ON.
SP-3 SP3
Estos parametros configuran los puntos de consigna cuando se utiliza la
funcién multi-SP.
Los valores configurados en estos parametros pueden seleccionarse
’ mediante las teclas del panel frontal o entradas de evento.
> * Cuando ha sido cambiado el punto de consigna, el valor configurado para
Funcidn el punto de consigna (0 a 3) seleccionado por las entradas de multi-SP
también cambia al mismo valor.
e La posicion del punto decimal depende del sensor seleccionado. Durante
la entrada analdgica, ello depende de la configuracion del parametro
a “punto decimal”.
Rango de seleccion Unidad Valor
Covigo de tpo predeterminado
de entrada De limite inferior de SP a limite superior de SP EU 0
B Parametros relacionados
Ver Valor de proceso/punto de consigna (nivel de operacion): pagina 118
Tipo de entrada (nivel de configuracion inicial): pagina 144
N¢ de multi-SP utilizados: Pagina 157, asignacion de entrada de evento 1y
asignacion de entrada de evento 2, Pagina 158, Multi-SP utilizados: Pagina
158 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)
Debe configurarse el parametro “tipo
-NG Desplazamiento de entrada de de entrada’ para un termopar o
LIV t tura te_rmorreS|stenC|a, y el parametro
emperatu “tipo de desplazamiento de entrada”

como desplazamiento de un punto.

Funcién

@

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

134

A veces se produce un error entre el punto de consigna y la temperatura real.
Para desplazarlo, puede obtenerse un valor compensado afnadiendo un valor
de desplazamiento de entrada a la entrada. El valor compensado se visualiza
como el valor medido y se utiliza para el control.

Se desplaza el rango de entrada completo con una relacidon fija
(desplazamiento de 1 punto). Si el valor de desplazamiento de entrada se
establece a —1°C, el control se realizara para un valor 1°C menor que la
temperatura medida.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado

-199,9a999,9 (°C6°F 0,0

B Parametros relacionados

Tipo de entrada (nivel de configuracién inicial): pagina 144

Tipo de desplazamiento de entrada (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 170
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CNGH Valor de limite superior del desplazamiento Debe configurarse el parametro “tipo

de entrada” para un termopar o
de entrada de temperatura termorresistencia, y el parametro

r ek . . “tipo de desplazamiento de entrada”
NGI Valor de limite inferior del desplazamiento  como desplazamiento de 2 puntos, o

de entrada de temperatura debe configurarse el parametro “tipo
de entrada” para un sensor infrarrojo.

Estos parametros se utilizan para desplazar la temperatura de entrada en dos
puntos: Un limite superior de temperatura y un limite inferior de temperatura (en
oposicion al parametro “desplazamiento de entrada de temperatura”, que des-
plaza la temperatura de entrada configurando el desplazamiento para un solo
punto). Un desplazamiento de 2 puntos permite un desplazamiento mas preciso
del rango de entrada, comparado con un desplazamiento de 1 punto, si los valo-
res de desplazamiento de entrada en los limites superior e inferior difieren.

Este parametro configura los valores de desplazamiento de entrada para los
’ limites superior e inferior (desplazamiento de dos puntos) o del rango de

entrada.
Funcion

Ml Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado

o o o -199,92999,9 [°C 6 °F 0,0

B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada (nivel de configuracion inicial): pagina 144

Tipo de desplazamiento de entrada (nivel de configuracién de funciones
avanzadas): pagina 170
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P Banda proporciona| El control debe configurarse como

- . . control 2-PID.

L Tiempo de integral

d Tiempo de derivada

r—

Funcién

|

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

136

Estos pardmetros configuran las constantes de control PID. Las constantes
PID se configuran automaticamente cuando se ejecuta AT o ST.

Accién P:

Accion I:

Accion D:

Se refiere al control en el que MV es proporcional a la desviacion
(error de control).

Se refiere a una accién de control que es proporcional a la integral
de tiempo de la desviaciéon. Con control proporcional hay
normalmente desviacion (error de control). La accién proporcional
es por lo tanto utilizada en combinacién con la accion de integral.
Segun pasa el tiempo, este error de control desaparece, y la
temperatura de control (valor de proceso) llega a coincidir con el
punto de consigna.

Se refiere a la accidn de control que es proporcional a la derivada
de tiempo del error de control. El control proporcional y el control
de integral corrigen los errores del resultado de control, y por lo
tanto el sistema de control se retrasa al responder a cambio
repentinos de temperatura. La accién de derivada incrementa MV
en proporcion a la pendiente del cambio en la temperatura como
accion correctiva.

Parametros

Modelos

Valor
predeterminado

Rango de seleccion Unidad

Banda
proporcional

Controladores con entradas
multiples de termopar/
termorresistencia

0,1a999,9 °C6°F 8,0

(ver nota 1)

Controladores con entradas
analégicas

%FS 10,0

Tiempo de
integral

0 a 3999 Segundo 233

Tiempo de
derivada

RT en OFF. | 0 a 3999
RT en ON. |0,0a999,9

Segundo 40
Segundo 40,0

(1) Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con
entradas analdgicas.

(2) Si se cambian las configuraciones para RT (tuning estable), se iniciaran
la banda proporcional (P), el tiempo de integral (I), y el tiempo de
derivada (D).

B Parametros relacionados

Ejecutar/cancelar AT (nivel de ajuste): pagina 129
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r-gr Coeficiente de frio El control debe ser control de calor/

frio y control 2-PID.

-

Si las caracteristicas de calor y las caracteristicas de frio del objeto de control
son muy diferentes y no pueden lograrse buenas caracteristicas de control con
las mismas constantes PID, el coeficiente de frio puede ser utilizado para ajustar
la banda proporcional (P) para la salida de control asignada al lado de frio.

En el control de calor/frio, la banda proporcional P para la salida de control de frio
se calcula utilizando la siguiente férmula para configurar el coeficiente de frio:
Lado de salida de control de frio P = Coeficiente de frio x P

Funcion (banda proporcional)
a Rango de Unidad Valor

oodi seleccion predeterminado

ddigo de tipo

de entrada 0,01 a 99,99 Ninguna 1,00

B Parametros relacionados

Ver Banda proporcional (nivel de ajuste): pagina 136

r_ El sistema de control debe configu-
L-db Banda muerta rarse como control de calor/frio.

-

Funcién

|

Cédigo de tipo
de entrada

Este parametro configura el ancho de banda muerta de salida para el control
de calor/frio. Una configuracidon negativa configura una banda superpuesta.

» Este parametro configura un area en la que la salida de control es 0
centrandola alrededor del punto de consigna para control de calor/frio.

e Durante la entrada de temperatura, la posicion de punto decimal depende
del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica
depende de la configuracién del pardmetro “punto decimal”.

Modelo Unidad

Rango de Valor
seleccion predeterminado

Controladores con entradas multiples |-199,9 a 999,9 |°C 6 °F 0,0
de termopar/termorresistencia (ver nota)

Controladores con entradas -19,99 2 99,99 | %FS 0,00
analdgicas

Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.

Nota
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aF-R

Valor de reset manual

El control debe ser control estandar
y control 2-PID.
El parametro “tiempo de integral”
debe configurarse como 0.

-

» Este parametro configura la variable manipulada requerida para quitar el
desplazamiento durante la estabilizacion de control de P o de PD.

Funcion

Rango de Unidad Valor

seleccion predeterminado

O 0,0 a 100,0 % 50,0
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Tiempo de integral (nivel de ajuste): pagina 136
PID ON/OFF (nivel de configuracidn inicial): pagina 147

HYS Histéresis (calor) El control debe ser control ON/OFF.
r . . , Para el parametro “histéresis (frio)”, el
LHYS Histéresis (frIO) control debe ser control de calor/frio.

r~

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

138

Este parametro configura la histéresis para asegurar la operacion estable en
el punto de conmutacion de ON/OFF.

e Para control estandar, utilice el parametro “histéresis (calor)”. No se

puede utilizar el parametro “histéresis (frio)”.
de calor/frio,

e Para el control

la histéresis se puede configurar

independientemente para calor y frio. El parametro “histéresis (calor)” se
utiliza para el lado de calor, y el parametro “histéresis (frio)” se utiliza para

el lado de frio.

Parametros Modelo Rango de Unidad Valor predeter-
seleccion minado

Histéresis Controladores con entradas multiples de | 0,1 a 999,9 °C 6 °F 1,0

(calor) termopar/termorresistencia (ver nota)
Controladores con entradas analdgicas [0,01 299,99 |%FS 0,10

Histéresis (frio) | Controladores con entradas multiples de | 0,0 a 999,9 °C 6 °F 1,0
termopar/termorresistencia (ver nota)
Controladores con entradas analdgicas |0,01 299,99 |%FS 0,10

Nota

analdgicas.

B Parametros relacionados

Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas

PID ON/OFF, Estandar o calor/frio (nivel de configuracion inicial): pagina 147
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Nivel de ajuste
— Oy . F. El parametro “perfil de programa”
SaAk Tiempo de mantenimiento debe configurarse como OFF.
» Este parametro configura el tiempo para la operacion de control cuando
’ se utiliza la funcion de programa simple.
Funcién
Rango de Unidad Valor
M seleccion predeterminado
129999 min. o h. 1
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Iniciar programa, tiempo de mantenimiento restante (nivel de operacion):
_ pagina 121
Banda de espera (nivel de ajuste): pagina 139
Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149
Unidad de tiempo de mantenimiento (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 179
_ El parametro “perfil de programa”
WE-b Banda de espera debe configurarse como OFF.
» Este parametro configura la banda estable dentro de la cual se mide el
’ tiempo de mantenimiento para la funcion de programa simple.
Funcion
Modelo Rango de Unidad | Valor predeter-
@ seleccion minado
o de oo Controladores con entradas multiples |[OFF60,1a |[°C 6 °F oFF
doentrada de termopar/termorresistencia 999,9 (ver nota)
Controladores con entradas analdgicas | OFF 6 0,01 a | %FS
99,99
Nota  Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.
B Parametros relacionados
Ver Iniciar programa, tiempo de mantenimiento restante (nivel de operacion):
_ pagina 121

Tiempo de mantenimiento (nivel de ajuste): pagina 139

Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149

Unidad de tiempo de mantenimiento (nivel de configuracion de funciones
avanzadas): pagina 179
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Seccion 5-4

MV en parada

El control debe configurarse como
control 2-PID.

El parametro “incorporacién de MV
en parada y error” debe estar en ON.

* Este parametro configura el MV a utilizar cuando el estado de RUN/STOP

cambia de RUN a STOP.

Funcion
Rango de seleccion Unidad Valor
M) predeterminado
—-5,0 a 105,0 para control estandar % 0,0
Codigo de tipo —105,0 a 105,0 (control de calor/frio)
de entrada
B Parametros relacionados
Ver RUN/STOP (nivel de operacién): pagina 122
Incorporaciéon de MV en parada y error (nivel de configuracion de funciones
avanzadas) pagina 171
El control debe configurarse como
/_ control 2-PID.
My -E MV en Error de PV El parametro “incorporacién de MV

en parada y error” debe estar en ON.

r—

Funcién

|

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

140

» Este parametro configura el MV a utilizar cuando se produce un error de

entrada.

Rango de seleccion

Unidad

Valor
predeterminado

-5,0 a 105,0 para control estandar
—105,0 a 105,0 (control de calor/frio)

%

0,0

B Parametros relacionados

Incorporacion de MV en parada y error (nivel de configuracion de funciones

avanzadas) pagina 171
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. El parametro “ST” debe configurarse
SPRE Valor seleccionado de rampa a SP como OFF.

* Este parametro configura la velocidad de cambio durante la operacion de

’ rampa a SP. Configure el ancho de cambio méaximo permisible por unidad
- de tiempo como el valor de configuracién de rampa a SP. La funcion de
Funcion rampa a SP se deshabilita si este parametro se configura como OFF.

e Durante la entrada de temperatura, la posicién del punto decimal del
valor de configuracion de rampa a SP depende del sensor seleccionado
en ese momento, y durante la entrada analdgica depende de la escala.

) Rango de seleccién Unidad Valor
predeterminado

Codigo de tipo OFF 6 1 a 9999 EU/s o EU/minuto oFF

de entrada

B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, limite superior de escala, limite inferior de
_ escala, punto decimal (nivel de configuracién inicial): Pagina 146, ST: Pagina
148 (nivel de configuracion inicial)
Unidad de tiempo de rampa a SP (nivel de configuracién de funciones
avanzadas): pagina 159

al -H Limite superior de MIV El control debe configurarse como
control 2-PID.

al -L Limite inferior de MV El parametro “ST” debe configurarse
como OFF.

* Los parametros “limite superior de MV” y “limite inferior de MV”
’ configuran los limites superior e inferior de la variable manipulada.
- Cuando la variable manipulada excede el valor del limite superior o
Funcion inferior, el valor del limite superior o inferior sera el nivel de salida.
* Limite superior de MV
N Los rangos de configuracion durante el control estandar y el control de

calor/frio son diferentes.
Gocligo de ipo La variable manipulada para el lado de salida de control de frio durante
control de calor/frio se expresa como un valor negativo.

Método de control Rango de seleccion Unidad | Valor prede-
terminado

Estandar Limite inferior de MV + 0,1 a 105,0 | % 105,0
Calor/frio 0,0 a 105,0

* Limite inferior de MV
Los rangos de configuracion durante el control estandar y el control de calor/
frio son diferentes. La variable manipulada para el lado de salida de control
de frio durante control de calor /frio se expresa como un valor negativo.

Método de control Rango de seleccion Unidad | Valor prede-
terminado
Estandar -5,0 a limite superior de MV - 0,1 % -5,0
Calor/frio -105,0a 0,0 -105,0
B Parametros relacionados
Ver PID ON/OFF: Pagina 147, ST: Pagina 148 (nivel de configuracion inicial)
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Seccion 5-5

5-5 Nivel de control manual

La variable manipulada puede configurarse en el modo manual si se visualiza
el parametro”’PV/MV”,
El MV final utilizado en el modo automatico se utilizara como el MV manual ini-

cial cuando se pase de modo automatico a modo manual. En el modo manual,
el valor de cambio se fijard inmediatamente y se reflejara en el MV real.

[Alimentacic'm conectadaj

Nivel de operacion

1 I
|
Pulse la tecla [O]
durante al menos
1s.

Pulse la tecla [O] durante
1'{[ al menos 1 s; el display
7 | N parpadeara.

000000

Pulse la tecla [O] durante al menos 3 s.

—

Nivel de control manual

Para pasar del nivel de operacion al nivel de control manual, pulse la tecla [C]
durante al menos 3 segundos cuando se visualice el parametro “cambio auto/
manual’
e El indicador MANU se ilumina durante el control manual.
* No es posible pasar a ningun display excepto al del parametro “PV/MV”
durante la operacién manual.
* Para volver al nivel de operacion, pulse la tecla [O] en el nivel de control
manual durante al menos 1 segundo.

PV/MV (MV manual)

r—

Funcién

Ver

142

El valor de proceso se visualiza en el display n® 1, y en el display n® 2 se
visualiza la variable manipulada (MV manual).

Rango de monitorizacion Unidad
Valor de proceso Rango de indicacion de entrada (ver la pagina 217). | EU
Rango de seleccion Unidad
MV (MV manual) Control estandar -5,0a105,0 %
Control de calor/frio -105,0 a 105,0

B Parametros relacionados

Estandar o calor/frio (nivel de configuracién inicial): pagina 148
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5-6 Nivel de configuracion inicial

Este nivel se utiliza para configurar las especificaciones basicas del
controlador de temperatura. En este nivel puede configurar el parametro “tipo
de entrada” para configurar la entrada de sensor a ser conectada, limitar el
rango de configuracion de puntos de consigna, configurar modos de alarma 'y
realizar otras operaciones.

[Alimentacién conectada j

Nivel de
operacion
Pulse la — A 1
tecla O] E_ JLCL Pulse la tecla Q]

0ooo

Pulse la tecla (O] fdurante o Ll"’_'?
durante al menos |7 ¢ ¢| ooo P

1s. display ;—J |Se detiene el control. |

Nivel de
configuracién | | Control en progreso

inicial | | Control detenido

Para pasar del nivel de operacién al nivel de configuracién inicial, pulse la
tecla [O] durante al menos 3 segundos cuando se visualice cualquier
parametro que no sea “cambio auto/manual”.

* El nivel de configuracidn inicial no se visualiza cuando el parametro
“proteccion de configuracion inicial/comunicaciones” esta configurado
como 2. Puede utilizarse cuando el parametro “proteccién de
configuracion inicial/comunicaciones” esta configurado como 0 6 1.

* Si el parametro “tipo de entrada” esta configurado para una entrada
analégica, se configuraran los siguientes parametros: Limite superior de
escala, limite inferior de escala, y punto decimal:

durante al menos 3 s.
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Nivel de configuracion inicial
Pagina ﬁ Pagina
\4
g CMN-E Tipo de entrada 144 = r Periodo de control 149
B S Ees  2oj(calor)
A= =
8 TN-H Limite superior 146 g r-rp Periodo de control 149
om-  (no|de escala o 7| (frio)
V= V=
E Nl Limite inferior de escala | 14 E aREY Qperac!c’)n 150
By 0 e 5r-p|directa/inversa
V& ¥
8 aF Punto decimal 146 & ALk Tipo de alarma 1 150
B o B @
A= =
B 4-1j|Unidad de temperatura | {46 2 A 7| Tipo de alarma 2 152
BEs [ s 2
A V&
e gl -H Limite superior de SP 147 2 Al k5| Tipo de alarma 3 152
BEs 300 ==
A= V&
B o) -1 Limite inferior de SP 147 8 | R -k|Tipo de salida transfer 153
Bee -200 Fee ofF
V= =
g [ ML1 |PID-ON/OFF 147 8 ER-H Limite superior de 153
o aNaf Fo-  (oog|salida transfer
V= =
£ C-M|Estandaro 148 2 L {-| |Limite inferior de 153
Sg= 5ing|calor/frio o5 0p|salida transfer
A= =
B CL|ST 148 8 5 |- )-|Salida analdgica de 154
EEETY oo y-pp|corriente
VY= I
S PLRN Perfil de programa 149 S Mgy |Pasaranivel de 154
SET = 7| configuracion de
I = | = funciones avanzadas
LN-E Tipo de entrada
* Este parametro configura el tipo de sensor.
/ * Cuando se cambia este parametro, el limitador de punto de consigna se
Funcion cambia a los valores predeterminados. Si debe cambiarse el tipo de
entrada, configure los parametros “limite superior de SP” y “limite inferior
de SP” (nivel de configuracién inicial).
* Configure uno de los valores de la siguiente tabla.
M Los valores por defecto son como sigue:
Controladores con entradas multiples de termopar/termorresistencia
Cédigo de tipo 5 (Termopar K)
de entrada

Controladores con entradas analdgicas: i (entrada de corriente, 4 a 20 mA)

* Si se conecta por error una termorresistencia de platino mientras la
configuracion efectiva es para otro elemento, se visualizarda S.EER. Para
borrar el display S.ERR, compruebe el cableado, y desconecte y conecte
la alimentacion.

144



Nivel de configuracion inicial
_

Seccion 5-6

Tipo de entrada Especificacio- Valor Rango de temperatura de entrada
nes seleccio-
nado
Controlado- | Termorresistenciade | Pt100 0 —200 a 850 (°C)/-300 a 1.500 (°F)
res con platino 1 —-199,9 a 500,0 (°C)/-199,9 a 900,0 (°F)
entradas ~ -
multiples de 2 0,0 a 100,0 (°C)/0,0 2 210,0 (°F)
termopar/ JPt100 3 —199,9 a 500,0 (°C)/-199,9 a 900,0 (°F)
termorre- 4 0,0 2 100,0 (°C)/0,0 a 210,0 (°F)
sistencia
Termopar K 5 —200 a 1.300 (°C)/-300 a 2.300 (°F)
6 —20,0 a 500,0 (°C)/0,0 a 900,0 (°F)
J 7 —100 a 850 (°C)/-100 a 1.500 (°F)
8 —20,0 a 400,0 (°C)/0,0 a 750,0 (°F)
T 9 —200 a 400 (°C)/-300 a 700 (°F)
10 —199,9 a 400,0 (°C)/-199,9 a 700,0 (°F)
E 11 0 a 600 (°C)/0 a 1.100 (°F)
L 12 —100 a 850 (°C)/-100 a 1.500 (°F)
U 13 —200 a 400 (°C)/-300 a 700 (°F)
14 —199,9 a 400,0 (°C)/-199,9 a 700,0 (°F)
N 15 —200 a 1.300 (°C)/-300 a 2.300 (°F)
R 16 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F)
S 17 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F)
B 18 100 a 1.800 (°C)/300 a 3.200 (°F)
Sensor infrarrojo de |10 a 70 (°C) 19 0a 90 (°C)/0 a 190 (°F)
tgngefatura 60a120 (°C) |20 0 a 120 (°C)/0 a 240 (°F)
115a165 (°C) |21 0 a 165 (°C)/0 a 320 (°F)
160 a 260 (°C) |22 0 a 260 (°C)/0 a 500 (°F)
Entrada analégica 0a50mV 23 Uno de los siguientes rangos segun la escala.
—1.999 a 9.999
-199,9 a 999,9
Tipo de entrada Especificacio- Valor Rango de temperatura de entrada
nes seleccio-
nado
Controlador | Entrada de corriente |4 a 20 mA 0 Uno de los siguientes rangos segun la escala.
es con 0a20mA 1 -1.999 a 9.999
entradas — -199,9 a 999,9
analdgicas Entrada de tensién 1as5V 2 ~19,99 a 99,99
0a5V 3 -1,999 a 9,999
0OaioV 4
B Parametros relacionados
Ver Unidad de temperatura, limite superior de punto de consigna, limite inferior

de punto de consigna (nivel de configuracion inicial): pagina 146
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LN-H
LN-L

dP

Limite superior de escala
Limite inferior de escala
Punto decimal

El tipo de entrada debe ser
configurado para una entrada

analdgica.

-

Funcién

e Estos parametros pueden utilizarse cuando el tipo de entrada se
configura para una entrada analdgica.

* Cuando se utiliza una entrada analdgica, se realiza la escala. Configure
el limite superior en el parametro “limite superior de escala’ y el limite
inferior en el parametro “limite inferior de escala”.

e El parametro “punto decimal’ especifica la posicion del punto decimal de
los parametros (punto de consigna, etc). cuya unidad sea EU.

e Limite superior de escala, limite inferior de escala

O

Parametros

Rango de seleccion

Unidad

Valor prede-
terminado

Cédigo de tipo
de entrada

Limite superior

de escala

De limite inferior de escala + 1 a 9999

Ninguna

100

Limite inferior
de escala

—1999 a limite superior de escala —1

Ninguna

0

¢ Punto decimal

Parametros

Modelo

Rango de
seleccién

Valor prede-
terminado

Punto decimal

Controladores con entradas multiples

de termopar/termorresistencia

Oaft

0

Controladores con entradas analdgicas

0a3

0

Valor seleccionado

Configuracion

Ejemplo

0 digitos detras del punto decimal

1234

1 digitos detras del punto decimal

123,4

2 digitos detras del punto decimal

12,34

WM =|O

3 digitos detras del punto decimal

1,234

B Parametros relacionados
Tipo de entrada (nivel de configuracién inicial): pagina 144

Ver

d-u

Unidad de temperatura

El tipo de entrada debe ser configu-
rado para una entrada de temperatura.

r—

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

 Configure la unidad de entrada de temperatura como °C o °F.

Rango de seleccién

Valor
predeterminado

£:°C, F:°F

-
L

B Parametros relacionados
Tipo de entrada (nivel de configuracién inicial): pagina 144

Ver
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Limite superior de SP
Limite inferior de SP

* Estos parametros configuran los limites superior e inferior de los puntos de
consigna. Un punto de consigna puede configurarse dentro del rango defini-
do por los valores configurados para el limite superior e inferior en los para-

Funcion metros “limite superior de SP” y “Limite inferior de SP”. Si se resetean estos
parametros, cualquier punto de consigna que esté fuera del nuevo rango se-
ra cambiado a la fuerza a bien el limite superior, o al limite inferior.

* Cuando se hayan cambiado el tipo de entrada de temperatura y la unidad de
temperatura, el limite superior de punto de consigna y el limite inferior del
punto de consigna se cambiaran a la fuerza a los limites superior e inferior
del sensor.

e Durante la entrada de temperatura, la posicién de punto decimal depende
del sensor actualmente seleccionado, y durante la entrada analdgica depen-
de de la configuracién del pardmetro “punto decimal”.

Controladores con entradas multiples de termopar/termorresistencia
) Parametros Rango de seleccion Unidad | Valor prede-
terminado

GSdigo do fipo Limite supe- | Temperatura | Limite inferior de SP + 1 a limite | EU 1300

rior de punto superior de rango de entrada

de consigna. | Analsgica Limite inferior de SP + 1 a limite | EU 100

superior de escala

Limite infe- | Temperatura | Limite inferior de rango de entra- | EU —200

rior de punto da a limite superior de SP — 1

de consigna. | Analégica Limite inferior de escala a limite | EU 0

superior de SP — 1
Controladores con entradas analdgicas
Parametros Rango de seleccion Unidad | Valor prede-
terminado

Limite superior de | Limite inferior de SP + 1 a limite EU 100

punto de consigna | superior de escala

Limite inferior de | Limite inferior de escala a limite EU 0

punto de consigna | superior de SP — 1

B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, Unidad de temperatura: Pagina 146 (nivel de
— configuracion inicial)
LNEL PID ON/OFF
' o— * Este parametro selecciona control 2-PID o control ON/OFF.
* Las funciones de auto-tuning y self-tuning pueden utilizarse en el control
Funcion 2-PID.
Rango de seleccion Valor
) predeterminado
Pl d: 2-PID, alNaF: ON/OFF olaF

Cadigo de tipo

de entrada

147



Nivel de configuracion inicial Seccion 5-6

B Parametros relacionados

Ver Ejecutar/cancelar AT: Pagina 129, Reset manual, Histéresis (calor), e
— Histéresis (frio): Pagina 138 (nivel de ajuste)
Rango estable de ST (nivel de configuracion de funciones avanzadas):
pagina 163
S-HC Estandar o calor/frio

Funcién

O

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

» Este parametro selecciona control estandar o control de calor/frio.

* En el caso de E5CN y de E5CN-U, cuando se selecciona control de calor/
frio, el terminal de salida de alarma 2 (ALM2) se utiliza como salida de
control (frio), de tal manera que la alarma 2 no puede utilizarse.

* En el caso de E5AN y de E5EN, cuando se selecciona control de calor/
frio, el terminal de salida de alarma 3 (ALM3) se utiliza como salida de
control (frio), de tal manera que la alarma 3 no puede utilizarse.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

SENJ: Estandar, H-L: Calor/frio SEN

B Parametros relacionados

Monitorizar MV (calor) Pagina 125, Monitorizar MV (frio) Pagina 126 (nivel de
operacion)

Coeficiente de frio, Banda muerta: Pagina 137, Histéresis (calor), Histéresis
(frio): Pagina 138 (nivel de ajuste)

Periodo de control (calor), Periodo de control (frio) (nivel de configuracién
inicial): pagina 149

Asignacion de salida de control 1: Pagina 175, Asignacion de salida de
control 2, Asignacion de alarma 1: Pagina 176, Asignaciéon de alarma 2:
Pagina 177, Asignacion de alarma 3: Pagina 178 (nivel de configuracion de
funciones avanzadas)

El control debe ser configurado

ST (self-tuning) como entrada de temperatura,

control estandar y control 2-PID.

r—

Funcion

|

Cédigo de tipo
de entrada

148

* La funcién de ST (self-tuning) ejecuta el tuning desde el inicio de la ejecu-
cion del programa para calcular las constantes PID que se correspondan
con el objetivo de control. Cuando la funcién de ST esta en operacion,
asegurese de activar la alimentacion de la carga conectada a la salida de
control simultaneamente o antes de iniciar la operacién del controlador.

 El auto-tuning puede iniciarse durante el self-tuning.

Parametro Rango de seleccion Unidad | Valor prede-
terminado
ST of F: Funcién ST OFF, alN: Funcién | Ninguna al
ST ON
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B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, PID ON/OFF: Pagina 147 (nivel de configura-
— cion inicial), Rango estable de ST (nivel de configuracidon de funciones avan-
zadas): pagina 163

PLRN Perfil de programa

Este parametro configura el tipo de control cuando se utiliza la funcidon de

programa simple.
* Si el perfil de programa se configura como OFF, el programa simple no

’ operara.
> * Si el perfil de programa se configura como STOP, el estado RUN/STOP
Funcion cambiara a STOP una vez haya transcurrido el tiempo de mantenimiento.

Si el perfil de programa se configura como CONT, el control continuard en
a estado RUN una vez haya transcurrido el tiempo de mantenimiento.
Rango de seleccion Valor predeterminado

Odcigo de to ofF Funcion de programa simple en OFF ofF
e entrada

SkaFP | Iramodo STOP al finalizar el programa.
Cah Continuar en modo RUN al finalizar el programa.

B Parametros relacionados
Ver Iniciar programa, tiempo restante de mantenimiento: Pagina 121, RUN/STOP:
— Pagina 122 (nivel de operacion)
Tiempo de mantenimiento, banda de espera (nivel de ajuste): pagina 139
Unidad de tiempo de mantenimiento (nivel de configuracién de funciones
avanzadas): pagina 179

LP Periodo de control (calor) La salida de control de frio y la salida
de control de calor deben ser asigna-

das a salidas de relé/tension. El con-
. , trol debe configurarse como control
L-CP Periodo de control (frio) 2-PID. Para el parametro “periodo de
control (frio)”, el control debe ser confi-
gurado como control de calor/frio.

* Estos parametros configuran los periodos de salida. Configure los periodos

’ de control teniendo en cuenta las caracteristicas de control y la vida util eléc-
- trica del relé.
Funcion * Para control estandar, utilice el pardametro “periodo de control (calor)”. No se

puede utilizar el parametro “periodo de control (frio)”.

* Siempre que la salida de control de calor sea una salida de corriente, el para-
metro “periodo de control (calor)” no puede utilizarse.

* Para el control de calor/frio, el periodo de control se puede configurar
independientemente para calor y frio. El parametro “periodo de control
(calor)” se utiliza para la salida de control de calor, y el parametro
“periodo de control (frio)” se utiliza para la salida de control de frio.

Parametros Rango de seleccion | Unidad | Valor predeterminado
N Periodo de control (calor) (0,56 1a99 Segundo |20
Periodo de control (frio) 0,561a99 Segundo |20
Ver W Parametros relacionados
— PID ON/OFF (nivel de configuracion inicial): pagina 147
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aoREV

Operacion directa/inversa

r—

* “Operacion directa” se refiere al control en el que la variable manipulada
se incrementa cuando el valor de proceso aumenta. Por otro lado,
“Operacion inversa” se refiere al control en el que la variable manipulada

Funcion se incrementa cuando el valor de proceso disminuye.
a Rango de seleccion Valor predeterminado
o -F: Operacién inversa o -d: Operacion directa | af-F
Cadigo de tipo
de entrada
ALE Tipo de alarma 1 Debe asignarse la Alarma 1.

r—

Funcion

|

Cadigo de tipo
de entrada

150

* Seleccione uno de los siguientes tres tipos de alarma 1:
Desviacion, Rango de desviacion, o Valor absoluto

Valores Tipo de alarma Operacion de la salida de alarma
selegcw- Cuando el valor de | Cuando el valor de
nados alarma X es positivo | alarma X es negativo
0 Funcién de alarma OFF | Salida OFF
1 (ver Limite superior e inferior on X LiHi= Ver nota 2.
nota 1) OFF ! S;P
2 Limite superior on ! X on X
: [—
OFF 3p OFF o
3 Limite inferior on - xi._ on _.Ex:«
OFF —35 OFF 3p
4 (ver Rango de limite superior L Hiem Ver nota 3.
nota 1). e inferior oy 1 s
5 (ver Limite superior e inferior on —iLiHe= Ver nota 4.
nota 1). con secuencia de OFF —1 S!P
standby Ver nota 5.
6 Limite superior con X =X
secuencia de standby R — ON :
P OFF Sp
7 Limite inferior con —! Xie -1 X e
secuencia de standby oM : N :
OFF——3p OFF 3P
8 Limite superior de valor on o X!
absoluto oFF ——I— 8E'F_|:6
9 Limite inferior de valor on L Xt on Xt
absoluto OFF_(?)__I_ OFF:I_(-)
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Nota

Valores Tipo de alarma Operacion de la salida de alarma
selegcw- Cuando el valor de | Cuando el valor de
nados alarma X es positivo | alarma X es negativo
10 Limite superior de valor on X PRV
absoluto con secuencia OFF—(-)—: oN T
de standby 0
11 Limite inferior de valor on Xt on Xt
absoluto con secuencia | oFF——1— por S NI
de standby 0

(1) Con los valores seleccionados 1, 4 y 5, los valores de los limites superior
e inferior se pueden seleccionar independientemente para cada tipo de
alarma, y se expresan como “L’ y “H”".

(2) Valor configurado: 1 (Alarma de limites superior e inferior)

Caso 1 Caso 2 Caso 3 (Siempre ON)
1 1 I f 1 H<0,L<0
L HSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 = HF—!?;IILTO
HI <L [H > |L| N
H>0,L<0
SPH L H <L

(3) Valor configurado: 4 (rango de limite inferior)

Caso 1 Caso 2 Caso 3 (Siempre OFF)
— = H<0,L<0
L HsSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 1 [ ——— H<O0L>0
Al <Y [H]> | H LSP [H]> ||
H>0,L<0
SPH L H <L

(4) Valor configurado: 5 (Limites superior e inferior con secuencia de
standby)

* Para las alarmas del limite inferior en los casos 1 y 2 anteriores, la
alarma normalmente esta OFF si la histéresis de los limites superior
e inferior se superpone.

* En el caso 3, la alarma siempre esta en OFF.

(5) Valor configurado: 5 (La alarma siempre esta en OFF si la histéresis de
los limites superior e inferior de alarma con secuencia de standby se
superpone).

* Configure el tiempo de alarma independientemente para cada alarma en

los parametros “tipo de alarma 1 a 3” en el nivel de configuracion inicial.
El valor predeterminado es 2 (alarma de limite superior).

B Parametros relacionados

ety

Valor de alarma 1: P4agina 122, Limite superior de valor de alarma 1, Limite
inferior de valor de alarma 1: Pagina 124 (nivel de operacion)

Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 1 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 1: Pagina 161, enclavamiento de alarma 1:
Pagina 165 (nivel de configuracién de funciones avanzadas)

151



Nivel de configuracion inicial Seccion 5-6

ALEP Tipo de alarma 2 Debe asignarse la Alarma 2.
* Seleccione uno de los siguientes tres tipos de alarma 2:
’ Desviacion, Rango de desviacion, o Valor absoluto
Funcién
Consulte la lista de tipos de alarma 1.
]
Cddigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Valor de alarma 2: Pagina 123, Limite superior de valor de alarma 2, Limite
— inferior de valor de alarma 2: Pagina 124 (nivel de operacion)
Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 2 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 2: Pagina 161, enclavamiento de alarma 2:
Pagina 165 (nivel de configuracién de funciones avanzadas)
RLET Tipo de alarma 3 Debe asignarse la Alarma 3.
* Seleccione uno de los siguientes tres tipos de alarma 3:
’ Desviacion, Rango de desviacion, o Valor absoluto
Funcion
Consulte la lista de tipos de alarma 1.
@
Cadigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Valor de alarma 3: Pagina 123, Limite superior de valor de alarma 3, Limite
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inferior de valor de alarma 3: Pagina 125 (nivel de operacion)

Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 3 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 3: P4gina 161, enclavamiento de alarma 3:
Péagina 165 (nivel de configuracion de funciones avanzadas)
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ER-E

Tipo de salida transfer

Debe asignarse una salida de

corriente.

r—

¢ Cuando una salida de corriente debe utilizarse como salida transfer, este
parametro configura el tipo de salida transfer.

e Cuando una salida de corriente no debe utilizarse como salida transfer,

Funcid . .
uneion configure este parametro como OFF.
Tipo de salida transfer Valor
() predeterminado
OFF aFF aFF
Cédigo de tipo
de entrada Punto de consigna SF
Punto de consigna durante SP-M
rampa a SP
PV Py
Monitorizar MV (calor) My
Monitorizar MV (frio) L-My
H Parametro relacionado
Ver Limite superior de salida transfer, limite inferior de salida transfer (nivel de
E— configuracion inicial). pagina 153
ER-H Limite superior de salida transfer Debe atsignarse una salida de
corriente.
ER-L Limite inferior de salida transfer El tipo de salida transfer no debe

configurarse como OFF.

r—

Funcion

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

» Este parametro configura el limite superior e inferior de valor de salida

transfer.
Tipo de salida Rango de seleccion Valor predeterminado Unidad
transfer Limite inferior | Limite superior
de salida de salida
transfer transfer
Punto de De limite inferior de SP a limite superior de Limite inferior Limite superior |EU
consigna SP de SP de SP
Punto de con- De limite inferior de SP a limite superior de
signa durante SP
rampa a SP
PV Temperatura | Del limite inferior del rango de | Limite inferior Limite superior
ajuste de sensor al limite del rango de del rango de
superior del rango de ajuste ajuste del ajuste del
del sensor sensor sensor
Analdgica De limite inferior de escala Limite inferior Limite superior
analdgica a limite superior de | de escala de escala
escala analdgica
Monitorizar MV | Estandar -5,0a105,0 0,0 100,0 %
(calor) Calorffric 0,0 105,0
Monitorizar MV | 0,0 a 105,0

(frio)

B Parametro relacionado

Tipo de salida transfer (nivel de configuracion inicial): pagina 153
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i 2 eyi : Debe asignarse una salida de
Salida analdgica de corriente corrionte.

Este parametro selecciona el tipo de salida para salidas analdgicas de
corriente.
* Seleccione 4 a 20 mA 6 0 a 20 mA.

Funcién
Tipo de salida Valor
a predeterminado
Y-20:4a20 mA Y-20
dC(jdigto (ée tipo 0-20:-0a20 mA
B Parametro relacionado
Ver Tipo de salida transfer (nivel de configuracion inicial): pagina 153
-y, Pasar a nivel de configuracién de El parametro “proteccion de configu-

AMal racion inicial/comunicaciones” debe

funciones avanzadas configurarse como 0.

-

Funcién

Ver

154

* Configure valor del pardmetro “pasar a nivel de configuraciones
avanzadas” como “-169.

* Pase al nivel de configuraciones avanzadas pulsando la tecla o la
tecla[O] o esperando a que transcurran dos segundos.

B Parametro relacionado
Proteccion de comunicaciones/configuracion inicial (nivel de proteccion):
pagina 114
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5-7 Nivel de configuracion de funciones avanzadas

El nivel de configuracién de funciones avanzadas se utiliza para optimizar el
rendimiento del controlador. Para pasar a este nivel, introduzca la contrasena
(“~169”) desde el nivel de configuracion inicial.

Para poder introducir la contrasefa, el parametro “proteccién de configuracion
inicial/comunicaciones” en el nivel de proteccion debe configurarse como 0.

* Los parametros de este nivel solamente pueden utilizarse cuando el
parametro “proteccion de configuracién inicial/comunicaciones” se
configura como 0.

* Para alternar entre niveles de configuracion, pulse la tecla [Ol.

* Para cambiar los valores configurados, pulse las teclas (Al y ],

[Alimentacién conectadaj

v

Nivel de ¢ ' Nivel de
ajuste

operacion
Pulse la
tecla durante menos de 1 s.
Pulse la I |
Pulse la tecla tdecla t@ = 7‘3 ':l | Pulse la tecla [O]
(O durante al urante oo~ 1mn| durante al menos 3 s.
menos 1 s. al menos [EHE5 (o -
3s. l [Se detiene el control. |
Nivel de Nivel de con-
- : 2 figuracion
conﬂguramon 4> de comuni-
inicial Pulse la caciones
tecla [O] durante menos de 1 s.
Pulse la tecla [O] Introduccidn de contraseina
?Ufa”te al menos Valor de configuracién —169
S.
Nivel de configuracion :] Control en progreso
de funciones avanzadas C] Control detenido
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Nivel de configuracién de funciones avanzadas
Pagina _l Pagina _l Pagina _l Pagina
Y
8 CNC Inicializacion 156 8 HkJ |Enclavar rotura |1g2 g RLRY Cambiodela [1g7 5 4G/ |Enclavamiento | 173
co-  orf|de parametros - -cr|de calentador S orr|logica de - -cr|de alarma HS
B8z oFF =5 ofF 85z oFF == offF
= =) Y& comando MB 1=
5 C1 - M N de multi-SP B HpH|Histéresis de B -1 K| Cambio de E  HGH|Histéresis de
g | n LOLy a
EEE /| utilizados 157 EEE. 7 | rotura de 162 EEE 7E4| display PV 167 EEE . i|alarma HS 173
V& ¥ calentador V& V&
8 Ey-1 Asignacion de 158 =* CE-4 Rango estable 163 =i=T -b Banda estable 168 & L LA Tiempo de 174
B None|entrada de Bgs  /5o|de ST Bgs  50|de PV e 1| deteccion
¥ e evento 1 ¥ = = Y delBA
E El/ - J|Asignacion de |{g5g E Al FRla 163 E R 13N Retardoa ON | 459 Ef | L) [Nivelde LBA | {74
5= 5esp|entrada de E=T B | de alarma 1 E= 0
= evento 2 =) =) =)
g MC P! Multi-SP 158 2 | )F|Filtro digital 164 & Ao RetardoaON | 469 2° 1 hAL|Bandade LBA | {75
Bes ofF B oo de entrada gz pjdealarma2 s 30
=) =) = =) Asi -
B CoR Unidad de 2 By Display de PV B 0 - M Retardo a ON H -1 Asignacion de
EEE.SN % tiempo de 159 =2 ! gﬁ—l adicional 164 ggf‘-'“'g de alarma 3 169 Eggu E: salida de 175
V& rampaa SP = = V5 cor.1trol 1. )
] C 1 |Reset de 2 - _ 10| Display MV 2 0 1-r|Retardo a OFF 5 -1y 7] Asignacion de
e £ :“;Eq secuencia de |159 e - Ed,:l,: 164 Euﬁ la‘g de alarma 1 170 E:.i'“‘?j‘;é salida de 176
BEs v standby E=] Ve BEs v E=S] M control 2
2 A1 IN|Alarma 1 abrir |40 2 FE|Tiempo de 165 B H7oF|Retardoa OFF 170 = ALMl Asignacion de 176
B5=  n-5|en alarma - 5rF|auto-retorno e 7| de alarma 2 e v |alarma
= = del display = =
EFFH_H | 161 B A I -|Enclavamiento |4~ E A 35F|Retardo a OFF | 11 E A1 MZ|Asignacion de | 4--
oo p2|Histéresis de - orF|de alarma 1 B | de alarma 3 - fy o|alarma 2
Yy alarma =) =) =)
& AI 7N Alarma 2 abrir |40 2 A7 L|Enclavamiento |15 & _GEF|Tipode 170 = Al M3|Asignacion de 17
Ec  n-5|en alarma B orr|de alarma 2 e NG ! gespl?z%mlento S A1 v3|alarma 3 8
& 1= & e entrada Ve
8° [ Ho|Histéresis de |54 B H 3! k|Enclavamiento | {65 8 My §E|Incorporacion | {74 8 [ 5F} |Configuracion 178
Bss  oo|alarma2 55 orr|de alarma 3 Em orF|de M(;/ en 0o~ 5| de caracteres
= 15 ; = parada y error Ve
5 41 Jn|Alarma 3 abrir g PR IS 2r [oFEN 8 AMA 4| Incorporacién g k-l Unidad de
EE% = Yen alarma 160 =N "t lpasar al nivel 166 Egé ”'5;? de configuracion | 17! = 1| tiempo de 179
¥ V& de proteccion 3 Auto/Manual $& mantenimiento
E° FI H 3| Histéresis de 2 CF ;| Salida de error ] £|RT 2 A} 5| Configuracion
g5 pelalarma 3 161 = 5\/:/: de entrada 166 e E.‘FF 172 S5 5P-n|de SP de 179
v ¥ v Yo alarma
g Hie HB ON/OFF 5 I, !r|Método de » g HL’,H Utilizacién de = "_’;\1'_:“'/ Pasar al nivel
= lL,S',I:I 161 =8 B UE',?J gomp{apsrat}lon 166 e _,5%1 alarma HS 172 o= p|de calibracion 179
T&= = e unioén fria &= =
-n- R . s -
LNCE Inicializacién de parametros

Funcién

@

Cédigo de tipo
de entrada

156

e Este parametro hace que todas las configuraciones de parametro
vuelvan a sus valores predeterminados.

* Después de la inicializacion, el valor configurado pasard automatica-
mente a ser of F.

Rango de seleccion Valor predeter-

minado
ofF

of F: La inicializacién no se ejecuta.

FARLCE: Inicializa a las configuraciones de fabrica descritas en el
manual.
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N2 de multi-SP utilizados

Deben poder soportarse entradas de
evento.

Funcion

@

Cédigo de tipo
de entrada

Nota

Multi-SP es una funcion para preconfigurar los puntos de consigna 0 a 3, y
posteriormente alternar entre estos puntos de consigna utilizando las
combinaciones ON/OFF de entradas de evento 1y 2.

El parametro “N° de multi-SP utilizados” se utiliza cuando el numero de
puntos de consigna preconfigurados es dos o cuatro.

Este parametro determina si se visualizan los parametros “asignacion de
entrada de evento 1” o “asignacion de entrada de evento 2.

El parametro “nimero de multi-SP utilizados” visualiza qué funciones son
asignadas a las entradas de evento 1y 2.

Configuracion Entradas de evento

Asignaciénde | Asignacionde | Funcién de Funcion de
entradaevento | entradaevento | entrada de entrada de
1 2 evento 1 evento 2
N° de multi- |0 (ver | NONE, STOP, MANU, PRST Ninguna, o alternancia de RUN/
SP nota 1). | (Ver nota 2) STOP, auto/manual, o iniciar
utilizados programa
1 (no se NONE, STOP, | Multi-SP, 2 Ninguna, o al-
visualiza). MANU, PRST | puntos ternancia de
(Ver nota 2) (alternancia de | RUN/STOP, au-
puntos de to/manual, o ini-
consigna 0y 1) | ciar programa
2 (no se visualiza). Multi-SP, 4 puntos (alternancia de
puntos de consigna 0, 1 2, 3)

(1) Si el parametro “N° de usos multi-SP” esta configurado como 0, y ambas
asignaciones de entradas 1y 2 pueden ser configuradas. Una vez que
“STOP” (RUN/STOP), “MANU” (auto/manual), o “PRST” (iniciar
programa) haya sido asignado a una entrada, el otro evento puede ser
asignado solamente a una de las dos configuraciones que quedan.

(2) “PRST” (iniciar programa) solamente puede ser configurado cuando el
parametro “perfil de programa” no debe ser configurado como OFF.
Si el parametro “perfil de programa” esta configurado como OFF (es
decir, si el modo de programa simple no esta seleccionado) cuando
“PRST” (iniciar programa) esta configurado, la asignacién de la entrada
cambiara automaticamente a “NONE” (ninguna).

* Valor predeterminado: 1

La alternancia de multi-SP mediante entradas de evento puede utilizarse con
controladores que dispongan de entradas de evento, cuando el parametro “n®
de multi-SP utilizados” se configura como 1 6 2.

Las siguientes tablas muestran la relacion entre las combinaciones ON/OFF
de entradas de evento 1y 2 y los puntos de consigna seleccionados.

N¢ de multi-SP utilizados: 1

Entrada de evento 1 | Punto de consigna seleccionado

OFF Punto de consigna 0

ON Punto de consigna 1

N2 de multi-SP utilizados: 2

Entrada de evento 1 | Entrada de evento 2 | Punto de consigna seleccionado

OFF OFF Punto de consigna 0

ON OFF Punto de consigna 1

157
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Entrada de evento 1 | Entrada de evento 2 | Punto de consigna seleccionado
OFF ON Punto de consigna 2
ON ON Punto de consigna 3

Nota Las entradas de evento pueden utilizarse en los controladores ESL IN-LIC I IBLI.
Ponga las entradas de evento en ON o en OFF mientras la alimentacién esta en
ON. Los cambios ON/OFF de las entradas de evento son detectados para
entradas de 50ms o mayores.

B Parametros relacionados

Ver SP 0 a SP 3 (nivel de ajuste): pagina 134
_— Asignacion de entrada de evento 1, asignacion de entrada de evento 2:
Pagina 158, Multi-SP utilizados: Pagina 158 (nivel de configuracién de
funciones avanzadas)
EV-1 Asignacion de entrada de evento 1 Deb‘in poder soportarse entradas de
evento.
EV-2 Asignacién de entrada de evento 2 El parametro "N° de multi-SP utiiza-

dos” debe configurarse como 0 6 1.

* Se asignan las siguientes funciones para entrada de evento 1 y entrada

’ de evento 2.
RUN/STOP
Funcién Cambio auto/manual
Inicio de programa
* Valores predeterminados: Asignacion de entrada de evento 1: NalV
N Asignacion de entrada evento 2: 5taF
Configuracion Funcidn
Godigo do tpo NaNE Ninguna
Skaf RUN/STOP
MANL Cambio auto/manual
PR5E Iniciar programa (ver nota).
Nota  Este parametro puede configurarse cuando el perfil de programa no esta
configurado como OFF.
H Parametros relacionados
Ver SP 0 a SP 3 (nivel de ajuste): Pagina 134,
_ Numero de multi-SP utilizados (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 157
MC P . . El modelo no deb{e soportar ent!'adas
MSPU Multi-SP utilizados de evento, o el nimero de multi-SP

utilizados debe ser 0.

r—

Funcién

|

Cédigo de tipo
de entrada

158

Este parametro habilita la alternancia entre los puntos de consigna 0 a 3
operando las teclas del panel frontal.
Prerrequisitos
* Un modelo sin entradas de evento
* Parametro “N° de multi-SP utilizados” configurado como 0 en un modelo
con entradas de evento
olN:  Los puntos de consigna 0 a 3 pueden seleccionarse.
of F: Los puntos de consigna 0 a 3 no pueden seleccionarse.
* Valor predeterminado: OFF
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B Parametros relacionados

Ver Seleccién de punto de consigna de Multi-SP (nivel de operacion): pagina 118
— Numero de multi-SP utilizados (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 157
1 : : El parametro “ST” debe configurarse

SPRU Unidad de tiempo de rampa a SP como OFF

* Este parametro configura la unidad de tiempo para la velocidad de
’ cambio durante la operacién de rampa a SP.
Funcién

Rango de seleccion Valor predeterminado
) 5: EU/s, M: EU/min M

Cddigo de tipo

de entrada

B Parametros relacionados

Ver Monitorizacién de rampa a SP (nivel de operacion): pagina 119
Valor configurado de rampa a SP (nivel de ajuste): pagina 141

El tipo de alarma 1/2/3 debe

RESE Reset de secuencia de standby configurarse como un tipo con una
secuencia de standby.

* Este parametro selecciona las condiciones para habilitar el reset después de
’ la secuencia de standby de la alarma que ha sido cancelada.
* La salida de alarma se pone en OFF al conmutar a los niveles de configura-

Funcion cién inicial, de configuracion de comunicaciones, de configuracién de funcio-
nes avanzadas o de calibracion.
e Condicion A
Control iniciado (incluso alimentacion ON), y punto de consigna, valor de
alarma (limite superior/inferior de valor de alarma), o valor de desplaza-
miento de entrada (limite superior/inferior de valor de desplazamiento de
entrada de temperatura) modificados.
e Condicion B
Alimentacion conectada
* El siguiente ejemplo muestra la accién de reset cuando el tipo de alarma es
alarma de limite inferior con secuencia de standby.
Solo condicién A
Cambiode SP Y —
Alarma N } T
(después del ] .
cambio) : P Histéresis de alarma
1 1 I
¥ Solo | O:Secuencia de standby
Alarma |- A2 . ! condcior} A ! cancelada _
i 1 1+ @:Resetde secuencia
I ' N de standby
1 I I
Salida de —
alarma: i ' |
Condicién A .
Salida de )
alarma:
Condicion B
Rango de seleccion Valor predeterminado
Codigo de t . o 3 —
Godigo de tipo A: Condicidén A, &: Condiciéon B A

159
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M Parametros relacionados

Ver Tipo de alarma 1 a 3 (nivel de configuracidn inicial): Paginas 150 a 152
— Enclavamiento de alarma 1 a 3 (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 165
AL IN Alarma 1 abrir en alarma Debe asignarse la Alarma 1.

Funcién

O

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

* Este parametro configura el estado de salida para la alarma 1.

* Cuando se configura “cerrar en alarma”, el estado de la funcién de salida de
alarma es normalmente abierto. Cuando se configura “abrir en alarma”, el
estado de la funcién de salida de alarma es normalmente cerrado. La
siguiente tabla muestra la relacion entre funciones de salida de alarma,
salida de alarma y salida LCD.

e Cuando se configura “abrir en alarma”, el estado de “abrir en alarma”
también se aplica a las salidas de alarma de rotura de calentador y HS, y
a las salidas de error de entrada.

Operacion de la salida | Salida de alarma LCDs de salida
de alarma

Cerrar en ON ON Encendido
alarma OFF OFF Apagado
Abrir en alarma | ON OFF Encendido
OFF ON Apagado

Rango de seleccion Valor
predeterminado

MN_ T

N-a: Cerrar en alarma, N-L: Abrir en alarma N-a

B Parametros relacionados
Valor de alarma 1: Pagina 122, Limite superior de valor de alarma 1, Limite
inferior de valor de alarma 1: Pagina 124 (nivel de operacion)
Tipo de alarma 1 (nivel de configuracién inicial): pagina 150
Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Histéresis de alarma 1: Pagina
161, enclavamiento de alarma 1: Pagina 165 (nivel de configuraciéon de fun-
ciones avanzadas)

Alarma 2 abrir en alarma Debe asignarse la Alarma 2.

Alarma 3 abrir en alarma Debe asignarse la Alarma 3.

Funcién

@

Cédigo de tipo
de entrada

160

* Estos parametros configuran el estado de salida para las configuraciones
de alarma 2y 3.

» Cuando se configura “cerrar en alarma”, el estado de la funcién de salida
de alarma es normalmente abierto. Cuando se configura “abrir en
alarma”, el estado de la funcién de salida de alarma es normalmente
cerrado. La siguiente tabla muestra la relacion entre funciones de salida
de alarma, salida de alarma y salida LCD.

Operacion de la salida | Salida de alarma LCDs de salida
de alarma
Cerrar en ON ON Encendido
alarma OFF OFF Apagado
Abrir en ON OFF Encendido
alarma OFF ON Apagado
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Rango de seleccion Valor
predeterminado

N-a: Cerrar en alarma, N-L: Abrir en alarma N-o

B Parametros relacionados

Ver Valor de alarma 2 y 3: Pagina 123, Limite superior de valor de alarma 2 y 3,
— Limite inferior de valor de alarma 2 y 3: Paginas 124 a 125 (nivel de operacion)
Tipo de alarma 2 a 3 (nivel de configuracién inicial): pagina 152
Histéresis de alarma 2 a 3: Pagina 161, Reset de secuencia de standby:
Pagina 159, Enclavamiento de alarma 2 y 3: Pagina 165 (nivel de configura-
cién de funciones avanzadas)
TN oA : Debe asignarse la alarma 1, y el tipo
ALH | Histeresis de alarma 1 de alarma 1 no debe ser 0 6 12.
) TPryre : Debe asignarse la alarma 2, y el tipo
ALHZ Histéresis de alarma 2 de alarma 2 o debe Ser 0.
) TPryre : Debe asignarse la alarma 3, y el tipo
ALHA Histéresis de alarma 3 de alarma 3 1o debe ser 0.

r—

* Estos parametros configuran la histéresis de alarma 1, 2, y 3.

Funcién
Modelos Rango de Unidad | Valor prede-
N seleccion terminado
Controladores con entradas multiples | 0,1 a 999,9 °C 6 °F 0,2
Cédigo de tipo de termopar/termorresistencia (ver nota)
de entrada Controladores con entradas analdgicas | 0,01 a 99,99 %FS 0,02
Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.
H Parametros relacionados
Ver Valor de alarma 1 a 3: Paginas 122 a 123, Limite superior de valor de alarma
_ 1 a 3: Paginas 124 a 125, Limite inferior de valor de alarma 1 a 3: Paginas
124 a 125 (nivel de operacion)
Tipo de alarma 1 a 3 (nivel de configuracidn inicial): Paginas 150 a 152
Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 1 a 3 abrir en alarma:
Pagina 160, Enclavamiento de alarma 1 a 3: Pagina 165 (nivel de configura-
cion de funciones avanzadas)
Deben soportarse las alarmas de
HbY HB ON/OFF rotura del calentador y HS.

Debe asignarse la Alarma 1.

r—

Funcion

|

Cadigo de tipo
de entrada

* Configurado para utilizar la alarma de rotura de calentador.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

o/ Habilitado, oF F: Deshabilitado ol

161
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HbL

Deben soportarse las alarmas de

rotura del calentador y HS.
Enclavar rotura de calentador Debe asignarse la Alarma 1.

El parametro “deteccion de rotura de

calentador” debe estar en ON.

r—

* Cuando este parametro se configura como ON, la alarma de rotura de
calentador se mantiene hasta que se satisface una de las dos condicio-
nes siguientes.

Funcid N '
uncion a Deteccion de rotura de calentador se configura como 0,0 A.
b La alimentacion se pone en OFF, posteriormente en ON (es decir,
se resetea la alimentacion).
* La salida de alarma se pone en OFF al conmutar a los niveles de configu-
a racion inicial, de configuracién de comunicaciones, de configuracion de
funciones avanzadas o de calibracién.
GSdigo do fipo Rango de seleccion Valor
predeterminado
oN: Habilitado, of F: Deshabilitado ol
B Parametro relacionado
Ver HB ON/OFF (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 161
El parametro “rotura de calentador’
debe estar en ON.
L . El parametro “enclavamiento de rotura
HbH Histéresis de rotura de calentador de calentador” debe estar en OFF.

Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS.
Debe asignarse la Alarma 1.

r—

Funcion

|

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

162

» Este parametro configura la histéresis para la deteccidon de rotura del

calentador.

Rango de Unidad Valor

seleccion predeterminado
0,1a50,0 A 0,1

B Parametro relacionado
HB ON/OFF (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 161
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ST debe configurarse como ON y
- debe configurarse la entrada de
ak-b Rango estable de ST temperatura, el control estandary el
control 2-PID.

* La configuracién de este parametro determina cuando opera el ST.

’ Este parametro no puede utilizarse si el ST esta configurado como OFF.
Funcion
Rango de Unidad Valor
@ seleccion predeterminado
o 0,1a999,9 °C 6 °F 15,0
Cédigo de tipo

de entrada

B Parametros relacionados
Ver Tipo de entrada: Pagina 144, PID ON/OFF: Pagina 147, ST: Péagina 148
— (nivel de configuracién inicial)

) ST debe configurarse como OFF y
ALFA a debe configurarse el control 2-PID.

* Normalmente, utilice el valor predeterminado para este parametro.

/ * Este parametro configura la constante del control 2-PID a.
Funcion
Rango de Unidad Valor
M seleccion predeterminado
0,00 a 1,00 Ninguna 0,65
Cédigo de tipo

de entrada

B Parametros relacionados
Ver PID ON/OFF: Pagina 147, ST: Pagina 148 (nivel de configuracion inicial)
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LNF

Filtro digital de entrada

r—

* Este parametro configura la constante de tiempo para el filtro digital de
entrada. El siguiente diagrama muestra el efecto en los datos tras pasar
por el filtro digital:

Funcién
A PV antes de pasar por filtro
A .....
y PV después de pasar por filiro
0,63 A
(Constante A . >
de tiempo: Tiempo
\
Filtro digital de entrada
N Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
Cédigo de tipo 0,0 a999,9 Segundo 0,0
de entrada
Py ARd Display de PV adicional

r—

Este parametro afiade un display al principio del nivel de operacion para el
valor de proceso (PV). Si no es necesario visualizar el punto de consigna,
utilicelo para visualizar la temperatura actual.

Funcion - . . . .

Configurelo como ON para visualizar, como OFF para no visualizar.
Rango de seleccion Valor
a predeterminado

olN: Se visualiza, of F: no se visualiza. oFF

Cédigo de tipo

de entrada

a-dP Display MV

r—

Funcion

|

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

164

Este parametro se utiliza para visualizar la variable manipulada (MV).

La variable manipulada se visualizara cuando los parametros “monitorizar MV
(calor) y (frio)” se configuren como ON, y no se visualizard cuando se
configuren como OFF.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

olN: Se visualiza, of F: no se visualiza. oFF

B Parametros relacionados

Monitorizar MV (calor) Pagina 125, Monitorizar MV (frio) Pagina 126 (nivel de
operacion)
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REL

Tiempo de auto-retorno del display

r—

* En el nivel de operacién o en el nivel de ajuste, el display vuelve
automaticamente al PV/SP si no se producen operaciones de teclas en el
tiempo configurado para este parametro.

uneion * El tiempo de auto-retorno del display se deshabilita cuando el parametro
se configura como OFF (en este caso, el display no cambiara automatica-
mente).
() Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
Godigo de tipo OFF, 1a99 Segundo  |ofF
T : Debe asignarse la alarma 1, y el tipo
AL Enclavamiento de alarma 1 de alarma 1 o debe ser 0.
) : Debe asignarse la alarma 2, y el tipo
ACLE Enclavamiento de alarma 2 de alarma 2 o debe ser 0.
) . Debe asignarse la alarma 3, y el tipo
A3ILE Enclavamiento de alarma 3 de alarma 3 no debe ser 0.

r—

Funcion

|

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

» Cuando un parametro se configura como ON, una vez que la funcién de
alarma se haya puesto en ON se mantiene hasta que la alimentacion se
ponga en OFF. No obstante, el enclavamiento puede cancelarse conmu-
tando a los niveles de configuracién inicial, de configuracién de comuni-
caciones, de configuracion de funciones avanzadas o de calibracién.

* Si las salidas de alarma se configuran como “cerrar en alarma”, las sali-
das se mantienen cerradas. Si se configuran como “abrir en alarma”, las
salidas se mantienen abiertas.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

alN: Habilitado, of F: Deshabilitado ofF

B Parametros relacionados
Valor de alarma 1 a 3: Paginas 122 a 123, Limite superior de valor de alarma
1 a 3: Paginas 124 a 125, Limite inferior de valor de alarma 1 a 3: Paginas
124 a 125 (nivel de operacion)
Tipo de alarma 1 a 3 (nivel de configuracion inicial): Paginas 150 a 152
Reset de secuencia de standby: Pagina 159, Alarma 1 a 3 abrir en alarma:
Pagina 160, Histéresis de alarma 1 a 3: Pagina 161 (nivel de configuracion de
funciones avanzadas)
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PRLE

Tiempo para pasar al nivel de proteccion

r—

* Este parametro configura el tiempo de pulsacion de tecla requerido para
pasar al nivel de proteccion desde el nivel de operacion o el nivel de ajuste.

Funcién
Rango de Unidad Valor
M seleccion predeterminado
1a30 Segundo 3
Cadigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Proteccién de operacion/ ajuste, proteccion de configuracion inicial/ comunicacio-
_ nes, proteccion de cambio de configuracién (nivel de proteccion): pagina 114
SERn Salida de error de entrada Debe asignarse la Alarma 1.

r~

* Cuando este parametro se configura como ON, la salida de alarma 1 se
pone en ON para errores de entrada.
El indicador de operacién de alarma 1 no se iluminara.

Funcid . L. .
uneion * La salida de alarma 1 es una operacion OR de la salida de alarma 1,
alarma HBA rotura/HS, y error de entrada.

* La salida de alarma se pone en OFF al conmutar a los niveles de configu-
racion inicial, de configuracién de comunicaciones, de configuracion de
funciones avanzadas o de calibracion.

a Rango de seleccion Valor
Cadigo de tpo predeterminado
de entrada oN: Habilitado, of F: Deshabilitado ofF
CJr Método de compensacion de unién fria  E' liPo de entrada debe ser termopar

o sensor infrarrojo de temperatura.

r—

Funcion

@

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

166

* Especifica si el controlador debe llevar a cabo internamente la compen-
sacion de union fria, o si ésta debe realizarse externamente cuando la
configuracion de tipo de entrada estd en 5y 22.

* La configuraciéon externa de la compensaciéon de union fria se habilita
cuando la diferencia de temperatura es medida utilizando dos termopares
o dos sensores ES1A/ES1B.

Rango de seleccion Valor
predeterminado
olN: Internamente, of F: Externamente al

B Parametro relacionado
Tipo de entrada (nivel de configuracién inicial): pagina 144
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Cambio de la I6gica de comando MB

Deben soportarse comunicaciones.

Debe seleccionarse CompoWay/F

como el protocolo.

* Este parametro cambia la légica del comando MB (alternancia de escri-
tura de comunicaciones) para el protocolo de comunicaciones SYSWAY.

e El comando MB (alternancia de escritura de comunicaciones) es el

Funcion equivalente al comando MB (alternancia remoto/local) del E5[1J.
* La configuraciéon indicada por el area ensombrecida es el valor por
M) defecto (misma légica que el E5SL1J).
Valor Datos de texto del comando MB
G *ado 0000 oot
OFF Escritura de comunicaciones habili- | Escritura de comunicaciones des-
tada (seleccion de modo remoto) habilitada (seleccién de modo local)
ON Escritura de comunicaciones des- | Escritura de comunicaciones habili-
habilitada (seleccién de modo local) | tada (seleccion de modo remoto)
(Los términos entre paréntesis () son los términos utilizados en el E5[1J).
H Parametros relacionados
Ver Escritura de comunicaciones (nivel de ajuste): pagina 129
Configuracién de protocolo (nivel de configuracion de comunicaciones):
pagina 180
LalR Cambio de color de PV

Funcion

@

Cadigo de tipo
de entrada

Utilice la funcién de cambio de color de PV para cambiar el color de la visualiza-
cién de PV (display n® 1).
Hay tres colores de display, naranja, rojo y verde, y puede seleccionar de entre
los tres modos y ocho tipos siguientes.

* Constante: Este modo muestra naranja, rojo o verde todo el tiempo.
* Asociado a Alarma 1: Este modo alterna el color del display de PV de rojo a

verde cuando la alarma 1 se pone en ON o de verde a rojo cuando la alarma

1 se pone

en ON.

¢ Asociado a la banda estable de PV: Este modo alterna el color del display de

PV entre rojo fuera de la banda estable de PV y verde dentro de la banda
estable de PV, o entre verde fuera de la banda estable de PV y rojo dentro de
la banda estable de PV. Configure la banda estable de PV en el parametro
“banda estable de PV” (nivel de configuracion de funciones avanzadas).
* El valor predeterminado es FEd (rojo).
La siguiente tabla muestra las funciones de display que pueden configurarse
utilizando la funcién de cambio de color de PV.

Modo Cédigode | Funcién Cambio de color de PV Ejemplo de aplicacion
tipo de
entrada
Constante | oRL Naranja Constante: Naranja Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.

REd Rojo Constante: Rojo Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.

LRN Verde Constante: Verde Para que coincida el color del
display con otros modelos de
controladores.
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Modo Codigode | Funcién Cambio de color de PV Ejemplo de aplicacion
tipo de
entrada
Asociado a Valor de
Alarma 1 alarma
ON " ALM1 iluminada
OFF ' > PV
A
SP
ALMT1 no iluminada ALM1 ilu- | Ejemplo de aplicacion
minada
R-0 Rojo a verde | Rojo Verde Para visualizar la sefial alcan-
zada de PV
L-7 Verde arojo | Verde Rojo Para visualizar sefiales de error
f\SOCiadO a Dentro de Dentro de
a banda la banda la banda
estable de :estable : estable
PV idePV idePV
[ —> i —>
Baja | Dentro | Alta
‘ : > PV
A
SP
Baja Banda estable Alta Ejemplo de aplicacion
de PV
R-LR Rojo a verde | Rojo Verde Rojo Para visualizar estado estable
arojo
L-of Verde ana- |Verde |Naranja Rojo Para visualizar estado estable
ranja a rojo
o-LF Naranja a Naranja | Verde Rojo Para visualizar estado estable
verde a rojo

B Parametros relacionados

Ver Banda estable de PV (nivel de configuraciones avanzadas): pagina 168
PV-b Banda estable de PV

r—

Funcion

Este parametro configura el ancho de la banda estable de PV dentro del que
cambia el color del display de PV.

» Cuando se selecciona el modo para asociar la banda estable de PV con el
parametro “cambio de color de PV”, el color del display de PV cambiara

dependiendo de si el valor actual (PV) es menor que, esta dentro de, o es
mayor que la banda estable de PV, como se muestra en la siguiente figura.

* Hay una histéresis fija de 0,2 (°C o °F).

Banda

Banda

i estable | estable
;ldePV I;ldePV |
A A
Baja Déntro Alta
Y : Y > PV
OIS A e
0,2 (°C 6 °F) SP 0,2 (°C 6 °F)
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M) Modelos Rango de Unidad Valor prede-
seleccion terminado
Codigo de tipo Controladores con entradas multiples | 0,1 a 999,9 °C 6 °F 5,0
de entrada de termopar/termorresistencia (ver nota)
Controladores con entradas analdgicas | 0,01 299,99 | %FS 5,00
Nota Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.
B Parametro relacionado
Ver Cambio de color de PV (nivel de configuracion de funciones avanzadas):
E— pagina 167
- Debe asignarse la alarma 1, y el tipo
A laN Retardo a ON de alarma 1 do alarma 1 no debe ser 0 6 12.
= Debe asignarse la alarma 2, y el tipo
ARcaN Retardo a ON de alarma 2 do alarma 2 o debe Ser 0.
- Debe asignarse la alarma 3, y el tipo
AdaN Retardo a ON de alarma 3 de alarma 3 o debe ser 0.

r~—

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

Se evita que las salidas de alarma 1, 2, 6 3 se pongan en ON hasta que los
tiempos de retardo configurados en estos parametros hayan sido sobrepasa-
dos.

 Configure el tiempo para el que debe habilitarse el retardo a ON.

* Para deshabilitar el retardo a ON, configure 0.

Rango de Unidad Valor pre-
seleccion determi-
nado
0a999 Segundo 0

B Parametros relacionados
Tipo de alarma 1 a 3 (nivel de configuracion inicial): Paginas 150 a 152
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A laF
AcdaF
AdaF

Debe asignarse la alarma 1, y el tipo

Retardo a OFF de alarma 1 de alarma 1 no debe ser 0 6 12.
Debe asignarse la alarma 2, y el tipo
Retardo a OFF de alarma 2 46 alarma 2 no debe ser 0.
Debe asignarse la alarma 3, y el tipo
Retardo a OFF de alarma 3 d6 alarma 3 no debe ser 0.

-

Se evita que las salidas de alarma 1, 2, 6 3 se pongan en OFF hasta que los
tiempos de retardo configurados en estos parametros hayan sido sobrepasados.

» Configure el tiempo para el que debe habilitarse el retardo a OFF.
* Para deshabilitar el retardo a OFF, configure 0.

Funcion
Rango de Unidad Valor
(] seleccion predeterminado
0a999 Segundo 0

Cédigo de tipo
de entrada

B Parametros relacionados
Ver Tipo de alarma 1 a 3 (nivel de configuracion inicial): Paginas 150 a 152

- . . El tipo de entrada debe ser termopar

LSEP Tipo de desplazamiento de entrada o termorresistencia.

r—

Funcion

|

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

170

Este parametro configura el método de desplazamiento para entradas de
termopar o termorresistencia.

» Cuando el tipo de entrada es termopar o termorresistencia, configure un
desplazamiento de 1 punto, o bien un desplazamiento de 2 puntos.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

L N5 I: Desplazamiento de 1 punto, LNS
LN5Z: Desplazamiento de 2 puntos

B Parametros relacionados

Desplazamiento de entrada de temperatura, valor de desplazamiento de
entrada de limite superior de temperatura, valor de desplazamiento de
entrada de limite inferior de temperatura (nivel de ajuste): pagina 134

Tipo de entrada (nivel de configuracién inicial): pagina 144
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My SE

.z El control debe configurarse como
Incorporacion de MV en parada y error control 2-PID.

-

Este parametro configura si deben visualizarse o no los parametros “MV en
parada” y “MV en error de PV”.
» Configure si deben visualizarse o no los parametros “MV en parada” y
“MV en error de PV”.

Funcion
Rango de seleccion Valor

M| predeterminado
oo ol Se visualiza, of F: no se visualiza. oFF
Goomrac

B Parametros relacionados

Ver MV en parada, MV en error de PV (nivel de ajuste): pagina 140

M P P El control debe configurarse como
AMAd Incorporacion de seleccion Auto/Manual - "0 0

r~

Funcién

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

Este parametro configura si debe visualizarse el parametro “cambio auto/

manual’.
» Configure si debe visualizarse el parametro “cambio auto/manual’.

Rango de seleccion Valor
predeterminado

oN: Se visualiza, of F: no se visualiza. aFF

B Parametro relacionado
Cambio auto/manual (nivel de operacion): pagina 118
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El control debe configurarse como
control 2-PID.

RE RT El tipo de entrada debe configurarse
como entrada de temperatura.

Este parametro ejecuta el tuning estable (RT).
* Cuando se ejecuta AT o ST con RT seleccionado, las constantes PID se

’ configuran automaticamente de tal manera que se hace dificil que el
- rendimiento del control degenere, incluso cuando se modifican las
Funcién caracteristicas del objeto de control.

* Incluso cuando tengan lugar oscilaciones para las constantes PID
cuando se ejecuta AT o ST en modo normal, es menos probable que esto
suceda cuando el AT o ST se ejecuten en modo RT.

) Rango de seleccion Valor
predeterminado

G SN Funcion RT OFF, oF F: Funcion RT ON SFF

B Parametros relacionados

Ver Ejecutar/cancelar AT: Pagina 129, Banda proporcional, Tiempo de integral,
_ Tiempo de derivada: Pagina 136 (nivel de ajuste)

PID ON/OFF: Pagina 147, ST: Pagina 148 (nivel de configuracion inicial)

Deben soportarse las alarmas de

HSU Utilizaciéon de alarma HS rotura del calentador y HS.
Debe asignarse la Alarma 1.

» Configure este parametro para utilizar alarmas HS.

r—

Funcion
Rango de seleccion Valor
M) predeterminado
o/ Habilitado, oF F: Deshabilitado oN
Cédigo de tipo

de entrada
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HSL

Deben soportarse las alarmas de
rotura del calentador y HS.

Enclavamiento de alarma HS Debe asignarse la Alarma 1.
El pardametro “alarma HS” debe

configurarse como ON.

r—

e Cuando este parametro se configura como ON, la alarma HS se
mantiene hasta que se cumpla algunas de las siguientes condiciones.

a La corriente de la alarma HS se configura como 50,0 A.

Funcién
b Laalimentacion se pone en OFF, posteriormente en ON (es decir,
se resetea la alimentacion).
* La salida de alarma se pone en OFF al conmutar a los niveles de
configuracién inicial, de configuracién de comunicaciones, de
a configuracion de funciones avanzadas o de calibracion.
— Rango de seleccion Valor
AL predeterminado
oi: Habilitado, oF F: Deshabilitado oFF
B Parametro relacionado
Ver Uso de alarma HS (nivel de configuracion de funciones avanzadas): pagina
— 172
Deben soportarse las alarmas de rotu-
ra del calentador y HS.
L . Debe asignarse la Alarma 1.
HSH Histéresis de alarma HS El pardmetro “alarma HS” debe confi-

gurarse como ON.
El parametro “enclavamiento de alar-
ma HS” debe configurarse como OFF.

r—

Funcion

@

Cddigo de tipo
de entrada

Ver

 Este parametro configura las histéresis para alarmas HS.

Rango de Unidad Valor
seleccion predeterminado
0,1 a50,0 A 0,1

B Parametro relacionado
Uso de alarma HS (nivel de configuracion de funciones avanzadas):
pagina 172
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LbA

Debe asignarse la Alarma 1.

Tiempo de deteccion de LBA El tipo de alarma debe configurarse
como 12 (LBA).

r—

Este parametro habilita o deshabilita la funcion LBA y configura el intervalo
de tiempo de deteccion.
* Configure el intervalo de tiempo para detectar roturas de lazo.

* Para deshabilitar la funcion LBA, configure 0.

Funcion
Rango de Unidad Valor
| seleccion predeterminado
0 a 9999 Segundo 0
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Tipo de alarma 1 (nivel de configuracion inicial): pagina 150
Nivel de LBA: P4agina 174, Banda LBA: Péagina 175 (nivel de configuracion de
funciones avanzadas)
Debe asignarse la Alarma 1.
. El tipo de alarma debe configurarse como
LbAL Nivel de LBA 12 (LBA). El tiempo de deteccion LBA no
debe ser 0.

r—

Funcién

|

Cédigo de tipo
de entrada

Ver

174

» Este parametro configura el nivel de LBA.
* Si la desviacion entre el SP y el PV excede el nivel LBA, se detecta una
rotura de lazo.

Modelos Rango de Unidad | Valor prede-
seleccion terminado
Controladores con entradas multiples | 0,1 a 999,9 °C 6 °F 8,0
de termopar/termorresistencia (ver nota)
Controladores con entradas analdgicas | 0,01 a 99,99 %FS 10,00

Nota  Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.

B Parametros relacionados
Valor de proceso/punto de consigna (nivel de operacion): pagina 118
Tipo de alarma 1 (nivel de configuracion inicial): pagina 150
Tiempo de deteccion de LBA: Pagina 174, Banda LBA: Pagina 175 (nivel de
configuracién de funciones avanzadas)
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LbAk Banda de LBA

Debe asignarse la Alarma 1.
El tipo de alarma debe configurarse
como 12 (LBA). El tiempo de detec-

cién LBA no debe ser 0.

-

* Este parametro configura la banda de LBA.

* Si una desviacion de control mayor que la banda de LBA no se reduce
cuando se excede el nivel de LBA, se detecta una rotura de lazo.

Funcion
Modelos Rango de Unidad | Valor prede-
seleccion terminado
R Controladores con entradas multiples |0,0 a 999,9 °C6°F |3,0
de termopar/termorresistencia (ver nota)
dcggirgﬁaiz tipo Controladores con entradas analdgicas | 0,00 a 99,99 %FS 0,20
Nota  Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas
analdgicas.
B Parametros relacionados
Ver Valor de proceso/punto de consigna (nivel de operacién): pagina 118
— Tipo de alarma 1 (nivel de configuracion inicial): pagina 150
Tiempo de deteccion de LBA, Nivel de LBA (nivel de configuracién de
funciones avanzadas): pagina 174
_ . . ] El tipo de salida transfer debe confi-
ollt | Asignacion de salida de control 1 gurarse como OFF cuando la salida

de control es una salida de corriente.

» Este parametro configura la funcién que debe asignarse a la salida de

’ control 1.
Funcién
Rango de seleccion Valor prede-
terminado
O noNE: No se asigna ninguna funcién a la salida de control 1. a
Cédigo de tipo a: Asignada salida de control de calor.
de entrada f-5: Asignada salida de control de frio. (Ver nota 1).
ALM I: Asignada alarma 1. (Ver nota 2).
ALMZ: Asignada alarma 2. (Ver nota 2).
ALM3: Asignada alarma 3. (Ver nota 2).
P.ENd: Asignada finalizacion de programa. (Ver notas 2 y 3).
Nota (1) Si L-o se asigna para control estandar, se pone en salida un valor
equivalente a 0%.
(2) Puede seleccionarse para salidas de relé y tensidén solamente.
(3) Puede seleccionarse cuando el perfil de programa no esta configurado
como OFF solamente.
B Parametros relacionados
Ver Estandar o calor/frio: Pagina 148, Perfil de programa: Pagina 149, Tipo de
— salida transfer: Pagina 153 (nivel de configuracion inicial)
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allt? Asignacion de salida de control 2 Debe asignarse la salida de control 2
» Este parametro configura la funcién que debe asignarse a la salida de
’ control 2.
Funcion Rango de seleccién Valor prede-
terminado
noNE: No se asigna ninguna funcién a la salida de control 2. NaNE
@
a Asignada salida de control de calor. (Ver nota 3).
GSdigo do fipo [-a:  Asignada salida de control de frio. (Ver nota 1).
ALM I. Asignada alarma 1.
ALMZ: Asignada alarma 2.
ALM3: Asignada alarma 3.
P.ENd: Asignada finalizacion de programa. (Ver nota 2).

Nota (1) Si L -o se asigna para control estandar, se pondra en salida un valor
equivalente a 0%.
(2) Puede seleccionarse cuando el perfil de programa no esta configurado
como OFF solamente.
(3) Siel parametro “estandar o calor/frio” se configura como control de calor/

frio, el control cambia automaticamente a [ -a.

B Parametros relacionados

Ver Estandar o calor/frio: Pagina 148, Perfil de programa: Pagina 149, (nivel de
— configuracion inicial)
ALMI Asignacion de alarma 1 Debe asignarse la Alarma 1.

* Este parametro configura la funcion que debe asignarse a la salida de
’ alarma 1.
Funcién

Rango de seleccion Valor prede-
terminado
@ noNE: No se asigna ninguna funcion a la salida de alarma 1. ALM

Gnioo de o a Asignada salida de control de calor. (Ver nota 3).
de entrada [-a: Asignada salida de control de frio. (Ver nota 1).

{: Asignada alarma 1.
ALMZ: Asignada alarma 2.
ALM3: Asignada alarma 3.
P.ENd: Asignada finalizacion de programa. (Ver nota 2).

Nota (1) Si L -o se asigna para control estandar, se pondra en salida un valor
equivalente a 0%.
(2) Puede seleccionarse cuando el perfil de programa no esta configurado
como OFF solamente.
(3) Si se cambia la configuracién cuando el parametro “perfil de programa” no
esta configurado como OFF, el control cambia automéaticamente a F.EN.
Ver W Parametro relacionado
T— Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149
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Nivel de configuracion de funciones avanzadas
_

Seccion 5-7

RLMZ

Asignacion de alarma 2

Debe asignarse la Alarma 2.

r—

Funcion

@

Cadigo de tipo
de entrada

Ver

Nota

» Este parametro configura la funcién que debe asignarse a la salida de

alarma 2.

noNE: No se asigna ninguna funcién a la salida de alarma 2.

Asignada salida de control de calor.

B

™
1
(]

Asignada salida de control de frio. (Ver nota 1).

puin ]}
=
=

: Asignada alarma 1.

pun]
==
pucd
[Tl P

: Asignada alarma 2.

pun
==
ucy
L

: Asignada alarma 3.

1
Nd: Asignada finalizaciéon de programa. (Ver nota 2).

o
I

Rango de seleccion Valor prede-
terminado
ALMe

(Ver nota 3).

(1) Si L -o se asigna para control estandar, se pondra en salida un valor

equivalente a 0%.

(2) Puede seleccionarse cuando el perfil de programa no esta configurado

como OFF solamente.

(3) Siel parametro “estandar o calor/frio” se configura como control de calor/
frio cuando no hay salida de control 2 (ESCN/CN-U), el control cambia

automaticamente a [ -a.

B Parametros relacionados

Estandar o calor/frio: Pagina 148, Perfil de programa: Pagina 149, (nivel de

configuracion inicial)
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Nivel de configuracion de funciones avanzadas Seccidén 5-7

. . s Debe asignarse la salida de alarma
AS|gna0|on de alarma 3 3 (E5AN y E5EN solamente).

u |
=~
P 4
Ly

*» Este parametro configura la funcién que debe asignarse a la salida de

/ alarma 3.

Funcién
M) Rango de seleccion Valor prede-
terminado
Cadigo de tipo noNE: No se asigna ninguna funcién a la salida de alarma 3. ALMA
de entrada - - - Ver nota 3)
ol Asignada salida de control de calor. ( :
[ -a: Asignada salida de control de frio. (Ver nota 1).
ALM I. Asignada alarma 1.
ALMZ: Asignada alarma 2.
ALM3: Asignada alarma 3.
P.ENd: Asignada finalizacion de programa. (Ver nota 2).
Nota (1) Si L -5 se asigna para control estandar, se pondra en salida un valor
equivalente a 0%.
(2) Puede seleccionarse cuando el perfil de programa no esta configurado
como OFF solamente.
(3) Siel parametro “estédndar o calor/frio” se configura como control de calor/
frio cuando no hay salida de control 2 (ESAN/EN), el control cambia
automaticamente a [ - 4.
B Parametros relacionados
Ver Estandar o calor/frio: Pagina 148, Perfil de programa: Pagina 149, (nivel de
configuracion inicial)
LSEL Seleccidn de caracteres
* Este parametro cambia los caracteres que deben visualizarse.
’ Pueden visualizarse los siguientes dos tipos de caracteres.
- Display de 11 segmentos
Funcion Display de 7 segmentos
Rango de seleccion Valor predeter-
) minado
al: Display de 11 segmentos, al
GSdigo do fipo afF F: Display de 7 segmentos

Cuando se configura como alV, se utiliza un display de 11 segmentos.

178



Nivel de configuracion de funciones avanzadas Seccidén 5-7

E-U

: : P El parametro “perfil de programa”
Unidad de tiempo de mantenimiento debe configurarse como OFF.

r—

* Configure la unidad de tiempo de mantenimiento para la funcién de
programa simple.

Funcion Rango de seleccion Valor predetermi-
nado
M M: Minutos, H: Horas M
Cédigo de tipo
de entrada
B Parametros relacionados
Ver Iniciar programa, tiempo de mantenimiento restante (nivel de operacion):
_ pagina 121
Tiempo de mantenimiento, banda de espera (nivel de ajuste): pagina 139
Perfil de programa (nivel de configuracion inicial): pagina 149
Deben asignarse las funciones de
alarma 1, 2, y 3. Los parametros “valor
) 2 de configuracion de rampa a SP” y
ALSP Seleccion de SP de alarma “SP" no deben configurarse como

OFF. El tipo de alarma debe configu-
rarse como alarma de desviacion.

r—

Este parametro configura si el punto de consigna que dispara una alarma de
desviacion durante operacién de rampa a SP debe ser el SP de manteni-
miento o el SP objetivo.
* Configure si el punto de consigna que dispara una alarma de desviacion
debe ser el SP de mantenimiento o el SP objetivo.

Funcién

Rango de seleccion Valor prede-

a terminado
SP-M: Rampa a SP, 5”: SP SP-M
et A
B Parametros relacionados

Ver Valor configurado de rampa a SP (nivel de ajuste): pagina 141
— ST (Nivel de configuracidn inicial): pagina 148
LMoY Pasar al nivel de calibracion Proteccion de configuracion inicial/

r—

Funcién

Ver

Este parametro configura la contrasena para pasar al nivel de calibracion.
» Configure la contrasena para pasar al nivel de calibracion. La contrasena

es 1201.
* Pase al nivel de calibracion pulsando la tecla[ca o la tecla [C] o esperando

a que transcurran dos segundos.

B Parametro relacionado
Proteccidon de comunicaciones/configuracion inicial (nivel de proteccion):
pagina 114
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Nivel de configuracion de comunicaciones
_

Seccion 5-8

5-8 Nivel de configuracion de comunicaciones

PSEL Configuracion de protocolo Deben soportarse comunicaciones.

U-No N2 de unidad de comunicaciones

LPS Velocidad de transmision de las

comunicaciones

L EN Longitqd d.e datos de D'%l:t)gcsé?éeccionarse CompoWay/F como el

comunicaciones P '

Shit Bits de parada de comunicaciones Egﬁ’gci?ée“marse CompoWay/F como el

PREY Paridad de comunicaciones

[ Tiempo de espera para envio de

datos
e Cada uno de los parametros es habilitado cuando se resetea la

’ alimentacion.

Funcion » Adapte las especificaciones de comunicaciones del the E5[IN y del orde-
nador host. Si se conectan dispositivos multiples, asegurese de que las
especificaciones de comunicaciones para todos los dispositivos del sis-
tema son las mismas (excepto el numero de unidad de comunicaciones).

(] Elemento Simbolo Valores Configuracion Valor pre-
seleccionados determi-
Cadigo de tipo nado
de entrada =
Configuracién de PSEL CWF, Mad CompoWay/F CWF
protocolo (SYSWAY), Modbus
N¢ de unidad de L-No 0a99 0a99 {
comunicaciones
Velocidad de hP5 1.2,2.4,4.8, 9.6, 1.2,2.4,4.8, 9.6, 96
transmision de 19.2, 6 38.4 (kbit/s) |[19.2, 6 38.4 (kbit/s)
comunicaciones
Longitud de datos de |LEN 7, 8 (bit) 7, 8 (bit) "
comunicaciones
Bits de parada ShCkE 1,2 1,2 c
Paridad de PREY NoNE, EVEN, add Ninguna, par, impar |EVEN
comunicaciones
Tiempo de espera Sk 0a99 0a 99 (ms) ch
para envio de datos
B Parametro relacionado
Ver Escritura de comunicaciones (nivel de ajuste): pagina 129
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SECCION 6
CALIBRACION

Esta seccién describe como puede el usuario calibrar los Controladores digitales de temperatura ESCN y ESCN-U.

6-1  Estructura de pardmetros. . . .. ... ..ottt e 182
6-2  Calibracion del usuario . .. ... ..ottt e 184
6-2-1 Entradasdecalibracion. . ......... .. .. .. .. . i i 184
6-2-2  Registro de los datos de calibracién . .. ......... ... ... .. ... .. .. 184
6-3  Calibracién de termopar (entrada de termopar/termorresistencia) . .. ......... 184
6-3-1  Preparativos . ...... ... 185
6-4 Calibracidn de la termorresistencia de platino
(Entrada de termopar/termorresistencia). . . .. .. ..o i e 188
6-5 Calibracién de entrada analdgica (entrada de termopar/termorresistencia) . . . . . 190
6-6  Calibracién de entrada analdgica (entrada analégica) ..................... 191
6-6-1  Calibracion de una entradade corriente . . . ...................... 191
6-6-2  Calibracién de una entradadetensién .......................... 192
6-7 Comprobacion de la precision de indicacion ... ............. .. .. ... .. ... 193
6-7-1  Termopar o sensor infrarrojo de temperatura . .. .................. 193
6-7-2  Termorresistenciade platino. .. ........... ... .. ... 194
6-7-3  Entradaanaldgica............ ... 194
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Estructura de pardmetros Seccion 6-1

6-1 Estructura de parametros

e Para ejecutar la calibracion de usuario, introduzca la contrasefia “1201”
en el parametro “pasar al nivel de calibracion” en el nivel de configuracion
de funciones avanzadas. El modo cambiara al modo de calibracion, y se
visualizara Add.

* Es posible que el parametro “pasar al nivel de calibracién” no se visualice
cuando el usuario esté realizando la calibracion por primera vez. Si esto
ocurre, configure el parametro “proteccién de configuracion inicial/
comunicaciones” en el nivel de proteccion como 0 antes de pasar al nivel
de configuracion de funciones avanzadas.

¢ El modo de calibracién se finaliza desconectando la alimentacion.
e Las calibraciones de parametros del modo de calibracién se estructuran
como se muestra a continuacion.

Controladores con entradas muiltiples de termopar/termorresistencia

Nivel de configuracion de
funciones avanzadas

Y
=)
g Add
Cien an Se mueve automéaticamente segun el tipo de entrada
[ i
o Termorresistencia de I Termopar o Sensor infrarrojo ! Entrada !
[ platino . ) \___detemperatura . ) . analdgica___
0: Pt100 1: Pt100 5:K 6: K 19: K140F/60C 23:0a50 mV
2: Pt100 7:J 8:J 20: K240F/120C
3: JPt100 11: E 9,10: T 21: K280F/140C
4: JPt100 12: L 13,14: U 22: K440F/220C
15: N 16: R
17: S
18: B
A4 A 4 A 4 A4 Y
[m] - [m] - ™ O il [} - ] '
¢ P4500 | PEBO) | E-SY | E-2M 5 L-54
Bes ECOL B8y ECGh E=s b5AS Bes £2°0 E=s b5A5
] ] ™ ] b =) ]
= F-id g P-ill B E--Bl |Ek--hO - bt--h
5Bm 4543|  |Em 4543 |BBs 2988| BB 0200 2= 2968
[ [ = = =
= PRI B PRI = [-54
BBm 4544|  |EEm 4 g8 bA 13
[ [ = = =
S Pe-0 F PH-D S [--G
B8m 4083] |2 4083 H8m 29kE
v v
[ - = -
5 boAS 5 b A5
BEx F5k8 BE= J5k48
4 4 A y
A
o —
- GER
B85 No
I |
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Estructura de parametros Seccion 6-1

Controladores con entradas analdgicas

Nivel de configuracion
de funciones avanzadas
>

\4
© AddJ
... an| Semueve automaticamente segun el tipo
[ | il de entrada

; Entrada de i Entrada de tension
. Corriente ) . )
0:4a20 mA 2:1ab5V 4:0a10V
1:0a20mA 3:0a5V

A\ 4 A4 A4
5 oO_Jr g n/s_ g o
5 nTCou =T 5 = AT
e CAET 895 [703 BEm b 04
] ™ O O -
S A = W SN
B9 HET BEx SARCO BEe HAJY

A4 v

A\ 4
=] =
= SEF
BEx  No

Cuando se ha realizado la calibracion después de la adquisicion del
controlador, se visualizara la informacién de calibracion de usuario mostrada
en la siguiente ilustracién al pasar al nivel de calibracion.

N

Ve oS

L]
L]
— A
L]
]

—

UJ J
[ =

\ Se visualiza un punto.

L/,
—
—

-
-
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Calibracion del usuario Seccion 6-2

6-2 Calibracion del usuario

El ESCN/CN-U/AN/EN esta calibrado correctamente de fabrica antes de su
suministro, y normalmente no necesita ser calibrado por el usuario.

Si, no obstante, el controlador debiera ser calibrado por el usuario, utilice los
parametros para calibrar la entrada de temperatura y la entrada analégica.
OMRON, no obstante, no puede asegurar los resultados de la calibracién por
el usuario. Ademas, los datos de calibracion se sobrescriben con los Ultimos
resultados de calibracién. No se puede recuperar la configuracion de calibra-
cion por defecto después de una calibracidn del usuario. Tenga cuidado al lle-
var a cabo la calibracion de usuario.

6-2-1 Entradas de calibracion

El tipo de entrada seleccionada en el parametro es utilizado para la
calibracién. Los tipos de entrada son los siguientes:

Controladores con entradas multiples de termopar/termorresistencia

e Termopar: 14 tipos

e Sensor infrarrojo de temperatura: 4 tipos

* Entrada analdgica: 1 tipo

* Termorresistencia de platino: 5 tipos
Controladores con entradas analdgicas

e Entrada de corriente: 2 tipos

e Entrada de tensién: 3 tipos

6-2-2 Registro de los datos de calibracién

Se registran temporalmente los nuevos datos de calibracion para cada ele-
mento. Sélo se pueden registrar oficialmente como datos de calibracién
cuando todos los elementos se han calibrado segun nuevos valores. Por lo
tanto, asegurese de registrar temporalmente todos los elementos cuando rea-
lice la calibracion. Cuando se registran los datos, también se registra que ha
sido realizada la calibracion de usuario.

Prepare dispositivos de medida y equipamiento separados para la calibra-
cion. Para obtener detalles sobre como manejar los dispositivos y equipos de
medida, consulte los correspondientes manuales de instrucciones.

6-3 Calibracion de termopar
(entrada de termopar/termorresistencia)

* Realice la calibraciéon de acuerdo al tipo de termopar: termopar del
grupo 1 (tipos de entrada 5, 7, 11, 12, 15) y termopar del grupo 2 (tipos
de entrada 6, 8, 9, 10, 13, 14, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22).

e Cuando realice la calibracién, no cubra la parte inferior del controlador.
Ademas, no toque los terminales/pins de entrada (terminales 4 y 5 del
E5CN, pins 1y 2 del ESCN-U y pins 17 y 18 del ESAN/EN) ni los conduc-
tores de compensacion.
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Calibracion de termopar (entrada de termopar/termorresistencia)

Seccion 6-3

6-3-1

Preparativos

Fuente de — (9
alimentacion
de entrada — ({0

E5CN

Compensador
de unioén fria

0°C/32°F

Conductor de compensacion

Fuente de —
alimentacion
de entrada ——

E5CN-U

Compensador
de unioén fria

0°C/32°F

Conductor de compensacion

Fuente de —
alimentacion
de entrada -——

ESAN/EN

Compensador
de union fria

0°C/32°F

Conductor de compensacion

* Configure el compensador de union fria disefiado para la compensacion
de termopares internos como 0°C. Asegurese de que los termopares
internos estan deshabilitados (es decir, que las puntas estan abiertas).

* En la figura anterior, STV indica una fuente de corriente/tensién de c.c.

estandar.

» Utilice el conductor de compensacion disefiado para el termopar selec-
cionado. Cuando se utilizan termopares R, S, E, o B 0 un sensor infra-
rrojo de temperatura, el compensador de union fria y el conductor de
compensacion pueden sustituirse por el compensador de union fria y el
conductor de compensacién para termopar K.

B Conexion del compensador de union fria
No podran obtenerse valores de proceso correctos si toca los extremos de
contacto del conductor de compensacion durante la calibracion de un termo-
par. Ademas, cortocircuite (habilitar) o abra (deshabilitar) la punta del termo-
par dentro del compensador de union fria como se muestra en la siguiente
figura para crear un estado de contacto o de no-contacto para el compensa-

dor de union fria.

Compensador de unién fria

Compensador de unién fria

Circuito abierto

Cortocircuito ()
ESCN a2 ESCN oo |
E5CN-U o E5CN-U o O
E5AN \ ) E5AN \ )
E5EN 5EN

Conductor de compensacion

—

Conductor de compensacion
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Calibracion de termopar (entrada de termopar/termorresistencia) Seccion 6-3

En este ejemplo, se muestra la calibracién para un controlador con entrada
multiple para termopar/termorresistencia, con termopar/sensor infrarrojo de
temperatura configurado como el tipo de entrada.

1,2,3... 1. Conecte la fuente de alimentacion.

2. Conecte una fuente de corriente/tension de c.c. estandar (STV), un multi-
metro digital de precision (DMM), y un compensador de unién de contacto
(por ejemplo, un controlador de cero como en la figura) a los terminales de
entrada del termopar, como se muestra en la siguiente figura.

STV

DMM [

Dejar abierto.
N __[Controlador
— de cero

OUTPUT INPUT \ .
Conductor de compensacion del termopar

seleccionado en este momento

Utilice conductor de compensacion para
termopar K para termopares E, R, S, y B,
y para sensor infrarrojo de temperatura.

3. Ponga la alimentacién en ON.
4. Vaya al nivel de calibracion.

] —

E H ,:,' L ,' Esto arranca un temporizador de 30 minutos. Este temporizador facilita un

Oge- an tiempo aproximado. Después de 30 minutos, el display n® 2 cambia a O.
Puede avanzar al siguiente paso de este procedimiento incluso si no se
visualiza 0.

Tipos de entrada 5, 7, 11, 12, 15: 5. Cuando se pulsa la teclal<el cambia el estado como se muestra a la izquierda.
El display n® 2 muestra en este momento el valor de contaje introducido en
este momento en hexadecimal. Configure el STV de la forma siguiente:

Tipos de entrada 5, 7, 11, 12, 15: Configure como 54 mV.
Tipos de entrada 6, 8, 9, 10, 13, 14, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22: Configure

L

!

u]
H

g L
iy )
0 C
O Jom
I |

-

[
)
L

[ ]

Tipos de entrada 6, 8, 9, 10, 13,

14,16, 17, 18, 19, 20, 21, 22: como 24 mV.

— — Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente,

= "_ '_l '_'l entonces pulse la tecla 34| para registrar temporalmente las configuraciones

R Ts de calibracion.

Ooo tecd Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n2 2
parpadeard y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

O — 6. Cuando se pulsa la tecla [<¢l cambia el estado como se muestra a la izquierda.

= ," ~ Configure el STV como -6 mV.

o = = . . . o -

Ooe 7980 Deje que el valor de contaje del display n® 2 se estabilice completamente, en-

tonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuraciones de
calibracion. Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el dis-
play n® 2 parpadeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

Tipos de entrada 6, 8,9, 10,13, 7. Pulse la tecla[cl. El display cambia como se muestra a la izquierda para los

14,16,17, 18,19, 20, 21,y 22 tipos de entrada 6, 8, 9, 10, 13, 14, 16, 17, 18, 19, 20, 21, y 22. Configure el
solamente: STV como 54 mV.

Er Deje que el valor de contaje del display n°® 2 se estabilice completamente,
5 L a1 entonces pulse la tecla 3] para registrar temporalmente las configuraciones
55> LA 4 de calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2 par-
padeara y el valor de contaje no serd registrado temporalmente.
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Calibracion de termopar (entrada de termopar/termorresistencia)

Seccion 6-3

Tipos de entrada 6, 8, 9, 10, 13,
14, 16,17, 18, 19, 20, 21,y 22

solamente:

= _rC
= L o l_l
S5 JShE
5 LT oOcC
= l_ll__ll_!
== J5hH
5 CLo
= _ll_l\_
5= No

8.

10.

11.

12.

Pulse la tecla [<al. El display cambia como se muestra a la izquierda para
los tipos de entrada 6, 8, 9, 10, 13, 14, 16, 17, 18, 19, 20, 21, y 22. Con-
figure el STV como -6 mV.

Deje que el valor de contaje del display n? 2 se estabilice completamente,
entonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuracio-
nes de calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n° 2
parpadeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

Cuando se pulsa la tecla cambia el estado como se muestra a la
izquierda.

Cambie el cableado como sigue:

Abrir en estado de no conexién

sTvV [ _

DMM - .

Cortocircuito
N Controlador
[ —

de cero
OUTPUT INPUT \ L

Conductor de compensacion del termopar
seleccionado en este momento

Utilice conductor de compensacién de
termopar K para termopares E, R, S, y B,
y para sensor infrarrojo de temperatura.

Desconecte el STV para activar el termopar del compensador de unién
fria. Al hacer esto, asegurese de desconectar el cableado en el lado del
STV.

Deje que el valor de contaje del display n°® 2 se estabilice completamente,
entonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuracio-
nes de calibracion.

Cuando se pulsa la tecla <2l cambia el estado como se muestra a la iz-
quierda.

Los datos que deben ser registrados temporalmente no se visualizaran
si no estan completos.

Pulse la tecla [Al. El display n® 2 cambia a Y£5. Suelte la tecla y espere
dos segundos o pulse la tecla [c2l. Esto almacena los datos registrados
de calibracion temporalmente en la EEPROM. Para cancelar la memori-
zacion de los datos registrados de calibracidon temporalmente en la
EEPROM, pulse la tecla [<@l (mientras se visualiza o en el display n® 2)
sin pulsar la tecla (A,

13. El modo de calibracién se finaliza desconectando la alimentacion.
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Calibracion de termorresistencia de platino (entrada de termopar/termorresistencia) Seccion 6-4

6-4 Calibracion de termorresistencia de platino
(entrada de termopar/termorresistencia)

En este ejemplo, se muestra la calibracién para un controlador con entrada
multiple para termopar/termorresistencia, con termorresistencia configurado
como el tipo de entrada.

Utilice cables de conexion de la misma seccion.

1,2,3... 1. Conecte la fuente de alimentacion.

2. Conecte una caja de resistencias de precision (llamada “6 selectores” en
este manual) a los terminales de entrada de la termorresistencia de
platino, como se muestra en el diagrama siguiente.

Fuente de —
alimentacion
de entrada /(@0

6 selectores

Fuente de — .9
alimentacion
de entrada ——()

6 selectores

Fuente de — .(3) ESAN/EN
alimentacion
de entrada '——(2) NG

6 selectores

3. Ponga la alimentacién en ON.

O — 4. Vaya al nivel de calibracién. Esto arranca un temporizador de 30 minutos.

O [ | . ", : . , .

= I in] Elste temponzadorl facilita un tiempo aprOX|mel1dol. Después de 30 minutos, gl

0o n display n® 2 cambia a 0. Puede avanzar al siguiente paso de este procedi-
miento incluso si no se visualiza 0.

Tipo de entrada 0: 5. Ejecute la calibracién para la entrada principal.

5 - — — — Pulse la tecla [<@] para visualizar el valor de contaje para cada tipo de entra-

= ,'-' -,' '-,' ,' ,' da. El display n® 2 muestra en este momento el valor de contaje introducido

Orje £ 315 en este momento en hexadecimal. Configure la caja de resistencias de la

R forma siguiente:

Tipos de entrada 1, 2, 3, 4: e Tipo de entrada 0O: 390Q

e * Tipo de entrada 1,2,3 6 4: 280 Q

E I I Deje que el valor de contaje del display n® 2 se estabilice completamente,

00 EJRL entonces pulse la tecla ] para registrar temporalmente las configuracio-
nes de calibracion.
Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2
parpadeard y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

O — — 6. Cuando se pulsa la tecla [<@| cambia el estado como se muestra a la izquier-

E ,'-' ,’ ,'_ ,’ da. Configure la caja de resistencias como 10 Q.

O9e 4OY3 Deje que el valor de contaje del display n® 2 se estabilice completamente,

entonces pulse la tecla ] para registrar temporalmente las configuraciones
de calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2 par-
padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

188



Calibracion de termorresistencia de platino (entrada de termopar/termorresistencia)

Seccion 6-4
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A continuacion, calibre la entrada B-B'.
Cambie las conexiones como sigue:

Fuente de ——(9
alimentacion
de entrada —/8—(0

6 selectores

Fuente de ———(0
alimentacion
de entrada /()

6 selectores

Fuente de ——(1)
alimentacion
de entrada —/8—(2)

6 selectores

Cuando se pulsa la tecla cambia el estado como se muestra a la
izquierda.

Configure la caja de resistencias como 10 Q.

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente,
entonces pulse la tecla 3] para registrar temporalmente las configuraciones
de calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n° 2
parpadeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.
Cuando se pulsa la tecla cambia el estado como se muestra a la
izquierda.

Cortocircuite los terminales de la caja de resistencias para configurar 0 Q.

Nota Los terminales de la caja de resistencias deben cortocircuitarse,

10.

11.

porque no es posible configurar la caja de resistencias como 0 Q de
otra manera.

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente,
entonces pulse la tecla para registrar temporalmente las
configuraciones de calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2
parpadeard y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

Cuando se pulsa la tecla cambia el estado como se muestra a la
izquierda.

Los datos que deben ser registrados temporalmente no se visualizaran si no
estan completos.

Pulse la tecla [A]. El display n? 2 cambia a Y£ 5. Suelte la tecla y espere dos
segundos o pulse la tecla 2. Esto almacena los datos registrados de
calibracion temporalmente en la EEPROM.

Para cancelar la memorizacién de los datos registrados de calibracion
temporalmente en la EEPROM, pulse la tecla [c< (mientras se visualiza No
en el display n2 2) sin pulsar la tecla (Al

El modo de calibracién se finaliza desconectando la alimentacion.
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Calibracion de entrada analogica (entrada de termopar/termorresistencia) Seccion 6-5

6-5 Calibracion de entrada analdgica
(entrada de termopar/termorresistencia)

En este ejemplo, se muestra la calibracién para un controlador con entrada
multiple para termopar/termorresistencia, con entrada analégica (0 a 50 mV)
configurado como el tipo de entrada.

E5CN E5CN-U E5AN/EN

Fuente de 9 Fuente de Fuente de
alimentacion alimentacion alimentacion
de entrada @ de entrada de entrada
STV | | 4) - STV STV
DMM 5) + DMM DMM

1,2,3... 1. Conecte la fuente de alimentacion.

2. Conecte un STV y DMM a los terminales de la entrada analdgica (lo mismo
que las entradas de termopar), como se muestra en la figura anterior.

3. Ponga la alimentacién en ON.

4. Vaya al nivel de calibracion.

,,-,' 1| ,’ Esto arranca un temporizador de 30 minutos. Este temporizador facilita un
n tiempo aproximado. Después de 30 minutos, el display n® 2 cambia a 0. Puede
— avanzar al siguiente paso de este procedimiento incluso si no se visualiza 0.

5. Cuando se pulsa la tecla <@l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
El display n® 2 muestra en este momento el valor de contaje introducido en
Long este momento en hexadecimal. Configure el STV como 54 mV.

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente, en-
tonces pulse la tecla ¢ para registrar temporalmente las configuraciones de
calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n° 2 par-
padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

6. Cuando se pulsa la tecla [<¢l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
I} Configure el STV como -6 mV.

Pt atat Deje que el valor de contaje del display n2 2 se estabilice completamente, en-
tonces pulse la tecla 3¢ para registrar temporalmente las configuraciones de
calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n° 2 par-
padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

— 7. Cuando se pulsa la tecla (<@l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
':, ,'- " Los datos que deben ser registrados temporalmente no se visualizaran si no
N = estan completos.

—~ Pulse la tecla [Al El display n® 2 cambia a Y£5. Suelte la tecla y espere dos
segundos o pulse la tecla [<2. Esto almacena los datos registrados de calibra-
cién temporalmente en la EEPROM.

Para cancelar la memorizacion de los datos registrados de calibracién tempo-
ralmente en la EEPROM, pulse la tecla <@l (mientras se visualiza Na en el dis-
play n2 2) sin pulsar la tecla [Al.

8. El modo de calibracién se finaliza desconectando la alimentacion.
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Calibracion de entrada analogica (entrada analogica)

Seccion 6-6

6-6 Calibracion de entrada analdgica (entrada analégica)

6-6-1

Calibracion de una entrada de corriente
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En este ejemplo, se muestra la calibracion para un controlador con entrada
analdgica, con una entrada de corriente configurada como el tipo de entrada.

1,2,3... 1.
2.

Conecte la fuente de alimentacion.

Conecte un STV y DMM a los terminales de la entrada de corriente, como se

muestra en el siguiente diagrama.

E5CN E5AN/EN
Fuente de Fuente de
alimentacion alimentacion
de entrada de entrada
STV STV
DMM DMM

Ponga la alimentacion en ON.

Vaya al nivel de calibracién.

Esto arranca un temporizador de 30 minutos. Este temporizador facilita un
tiempo aproximado. Después de 30 minutos, el display n® 2 cambia a 0. Puede
avanzar al siguiente paso de este procedimiento incluso si no se visualiza 0.

Cuando se pulsa la tecla =€l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
El display n® 2 muestra en este momento el valor de contaje introducido en
este momento en hexadecimal. Configure el STV como 20 mV.

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente, en-
tonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuraciones de
calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2 par-
padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

Cuando se pulsa la tecla lcel cambia el estado como se muestra a la izquierda.
Configure el STV como 1 mV.

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente, en-
tonces pulse la tecla ¥4 para registrar temporalmente las configuraciones de
calibracion.

Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n® 2 par-
padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.

Cuando se pulsa la tecla lcel cambia el estado como se muestra a la izquierda.
Los datos que deben ser registrados temporalmente no se visualizaran si no
estan completos.

Pulse la tecla [Al. El display n® 2 cambia a YE5. Suelte la tecla y espere dos
segundos o pulse la tecla [<2l. Esto almacena los datos registrados de calibra-
cion temporalmente en la EEPROM.

Para cancelar la memorizacion de los datos registrados de calibracién tempo-
ralmente en la EEPROM, pulse la tecla <@l (mientras se visualiza Mo en el dis-
play n® 2) sin pulsar la tecla [Al

El modo de calibracidon se finaliza desconectando la alimentacion.
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Calibracion de entrada analogica (entrada analégica) Seccion 6-6

6-6-2 Calibracion de una entrada de tension

En este ejemplo, se muestra la calibracién para un controlador con entrada
analégica, con una entrada de tension configurada como el tipo de entrada.

1,2,3... 1. Conecte la fuente de alimentacion.

2. Conecte un STV y DMM a los terminales de la entrada de tensién, como se
muestra en el siguiente diagrama.

E5CN E5SAN/EN

Fuente de
alimentacion

Fuente de
alimentacion

de entrada de entrada
STV STV
DMM DMM
3. Ponga la alimentacién en ON.

0 N 4. Vaya al nivel de calibracion.
= I Esto arranca un temporizador de 30 minutos. Este temporizador facilita un
] - . . . . . ° .
Oen an tiempo aproximado. Después de 30 minutos, el display n® 2 cambia a 0. Puede

avanzar al siguiente paso de este procedimiento incluso si no se visualiza 0.
Tipo de entrada 2 ¢ 3. 5. Cuando se pulsa la tecla <@l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
= — El display n® 2 muestra en este momento el valor de contaje introducido en
= ,' ,',’ '—, este momento en hexadecimal. Configure el STV de la forma siguiente:
- -
L 173 * Tipodeentrada263: 5V

, ¢ Tipo de entrada 4: o0V

Tipo de entrada 4: . . . .

Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente, en-
5 /1 tonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuraciones de
5 LV " '_'I-" calibracion.
558 b il Si este valor de contaje esta fuera del rango especificado, el display n° 2 par-

padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.
Tipo de entrada 2 ¢ 3. 6. Cuando se pulsa la tecla el cambia el estado como se muestra a la izquierda.
o7, ; Configure el STV como 1 V.
% (N l Deje que el valor de contaje del display n° 2 se estabilice completamente, en-
O SR tonces pulse la tecla ¥ para registrar temporalmente las configuraciones de

calibracién.
Tipo de entrada 4: Si este valor de contaje esté fuera del rango especificado, el display n® 2 par-
= o, | padeara y el valor de contaje no sera registrado temporalmente.
o
- cvo ot
=5 HAAS
O 10 7. Cuando se pulsa la tecla <@l cambia el estado como se muestra a la izquierda.
E I Los datos que deben ser registrados temporalmente no se visualizaran si no

\
O o N = estan completos.
— Pulse la tecla [Al. El display n® 2 cambia a YE5. Suelte la tecla y espere dos
segundos o pulse la tecla [<2l. Esto almacena los datos registrados de calibra-
cion temporalmente en la EEPROM.
Para cancelar la memorizacion de los datos registrados de calibracién tempo-
ralmente en la EEPROM, pulse la tecla [c2] (mientras se visualiza o en el dis-
play n® 2) sin pulsar la tecla [Al

8. El modo de calibracion se finaliza desconectando la alimentacion.
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Comprobacion de la precision de indicacion Seccidén 6-7

6-7 Comprobacion de la precision de indicacion

* Después de calibrar la entrada, asegurese de comprobar la precision de
indicacion para asegurarse de que se ha ejecutado la calibraciéon de
manera adecuada.

* Opere el ESCN/CN-U/AN/EN en el modo de monitorizacion de valor de
proceso/punto de consigna.

* Compruebe la precision de indicacion en los siguientes tres valores:
limite superior, limite inferior y punto medio

6-7-1 Termopar o sensor infrarrojo de temperatura

¢ Preparativos
El siguiente diagrama muestra las conexiones de los dispositivos
requeridos. Asegurese de que el ESCN/CN-U/AN/EN y el compensador
de unidn fria estan conectados mediante un conductor de compensacion
para el termopar que vaya a utilizarse durante la operacion real.

Fuente de ——(9)
alimentacion

de entrada ——=A0 Compensador de union fria

STV

Conductor de compensacion

Fuente de ——(0
alimentacion

de entrada /(@9 Compensador de union fria

STV

Conductor de compensacion

Fuente de ——() ESAN/EN
alimentacion

de entrada ——©) Compensador de union fria

STV

Conductor de compensacion

Operacion

Asegurese de que el compensador de union fria esta en 0°C, y configure
la salida de STV como la tensién equivalente de la alimentacion de
arranque del valor de inspeccion.

El compensador de unidn fria y el conductor de compensacion no son
necesarios cuando se utiliza un método externo de compensaciéon de
union fria.
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Comprobacion de la precision de indicacion Seccidén 6-7

6-7-2 Termorresistencia de platino

* Preparativos
El siguiente diagrama muestra las conexiones de los dispositivos
requeridos.

Fuentede ——(9
alimentacion
de entrada —@0

6 selectores

Fuentede ——@0
alimentacion
de entrada —Q)

6 selectores

Fuente de ——Q)
alimentacion
de entrada —@

6 selectores

Operacion
Configure la caja de resistencias en la resistencia que sea equivalente al
valor de inspeccion.

6-7-3 Entrada analdgica

* Preparativos
El siguiente diagrama muestra las conexiones de los dispositivos
requeridos.

(Los terminales de conexion dependen del modelo y tipo de entrada).

Controladores con entradas multiples de termopar/termorresistencia

(entrada analdgica)

Fuente de ——(9) ESCN
alimentacion
de entrada —(0

STV
+ &

Fuente de ) ESCN-U
alimentacion
de entrada —/8—(@J

STV

Fuente de —(1)
alimentacion
de entrada ——(2)

STV
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Comprobacion de la precision de indicacion Seccidén 6-7

Entrada de corriente para un controlador con entrada analdgica

Fuente de ———(9) ESCN
alimentacion
de entrada —(@0)
+®
STV
-@
Fuente de ——(1) ESAN/EN
alimentacion
de entrada /()
STV

Entrada de tensién para un controlador con entrada analdgica

Fuente de ——(9) E5SCN
alimentacion
de entrada /({0
-@
O STV
Fuente de ——(1) ESAN/EN
alimentacion
de entrada —@©)
- @
. ® STV

* Operacion
Configure la salida de STV como la tension o corriente equivalentes del
valor de inspeccion.
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Apéndice A

Especificaciones
Valores nominales
Tension de alimentacion 100 a240 Vc.a, 24 Vc.a., 50/60 Hz/24 Vc.c.
50/60 Hz
Rango de tension de 85% a 110% de la tensién nominal de alimentacion
funcionamiento
Consumo E5CN 7,5 VA 5VA/3W
E5CN-U |6VA 3VA2W
E5AN 11 VA 5,5 VA/4 W
E5EN 10 VA 5,5 VA/4 W

Entrada de sensor (ver nota 1)

Tipo de entrada de temperatura
Termopar: K, J, TE,L,U,N,R, S,B
Termorresistencia de platino: Pt100, JPt100
Sensor infrarrojo de temperatura: 10 a 70°C, 60 a 120°C, 115 a 165°C, 160 a 260°C
Entrada de tensién: 0 a 50 mV

Controladores con entradas analégicas (ver nota 2).
Entrada de corriente: 4 a 20 mA, 0 a 20 mA (Impedancia de entrada: 150 2 max).
Entrada de tension: 1a5V,0a 5V, 0a 10 V (Impedancia de entrada: 1 MQ max).

Salida de control Salidade |E5CN Salida de relés:
relés SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva), vida util eléctrica:
100.000 operaciones
Minima carga aplicable: 5V, 10 mA
Salida de larga vida util:
SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva), vida util eléctrica:
1.000.000 operaciones
Tension de alimentacion de la carga: 75 a 250 Vc.a). (ver nota 3).
Corriente de fuga: 5 mA max. (250 Vc.a., 60 Hz)
E5CN-U | SPDT, 250 Vc.a., 3A (carga resistiva), vida Util eléctrica:
100.000 operaciones
Minima carga aplicable 5V 10 mA
E5AN Salida de relés:
E5EN SPST-NA, 250 Vc.a., 5 A (carga resistiva), vida util eléctrica:
100.000 operaciones
Minima carga aplicable: 5V, 10 mA
Salida de larga vida util:
SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva), vida util eléctrica:
1.000.000 operaciones
Tension de alimentacion de la carga: 75 a 250 Vc.a. (ver nota 3).
Corriente de fuga: 5 mA méx. (250 Vc.a., 60 Hz)
Salidade |E5CN Tension de salida 12 Ve.c £15% (PNP), maxima carga aplicable
tensién E5CN-U |21 mA, con proteccidn contra cortocircuito
E5AN Tension de salida 12 Ve.c +15%/—-20% (PNP), méaxima carga aplicable
E5EN 40 mA, con proteccion contra cortocircuito
Nota Salida de control 2: 12 Vc.c +15%/-20% (PNP), méxima carga
aplicable 21 mA, con proteccion contra cortocircuito
Corriente |4 a20mA c.c, 0 a 20 mA c.c, Carga: 600 Q max., Resolucién: aprox. 2.700
de salida
Salida de alarma E5CN SPST-NA, 250 Vc.a., 1 A (carga resistiva), vida util eléctrica: 100.000 operaciones
E5CN-U Minima carga aplicable: 1V, 1 mA
E5AN SPST-NA, 250 Vc.a., 3 A (carga resistiva), vida util eléctrica: 100.000 operaciones
E5EN Minima carga aplicable: 1 V, 1 mA

Método de control

Control ON/OFF o 2-PID

Método de configuracion

Configuracién digital mediante el teclado del panel frontal
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Método de indicacién

Display digital de 11 segmentos/7 segmentos y LED indicador

Otras funciones

Segun el modelo

Temperatura ambiente

—10 a 55°C (sin formacion de hielo ni condensacion); con tres afos de garantia: —10 a 50°C

Humedad ambiente

del 25% al 85%

Temperatura de
almacenamiento

—25 a 65°C (sin formacion de hielo ni condensacion)

Altitud

Hasta 2.000 m

Fusible recomendado T2A, 250 Vc.a., retardado, baja capacidad de corte

Entorno de instalacion Categoria de instalacién Il, Clase de contaminacion 2 (conforme a IEC 61010-1)

Nota (1) Para los rangos de configuracién para cada entrada de sensor, ver pagina 217.
(2) Cuando conecte el ES2-THB, conéctelo a 1:1.
(3) Conecte siempre una carga de c.a. a una salida de relé de larga vida util. La salida no se pondra
en OFF si hay una carga de c.c. conectada, porque se utiliza un tiristor bidireccional para cerrar y
abrir el circuito.

Alarma HBA y HS (para controladores con alarma de rotura del calentador y alarma HS
Corriente maxima del calentador 50 Ac.a.
Precision de lectura de corriente de | +5% FS+1 digito max.

entrada
Rango de configuracion de la 0,1 a 49,9 A (unidades de 0,1 A)
alarma de rotura del calentador 0,0 A: la salida de alarma de rotura del calentador se pone en OFF.

50,0 A: la salida de alarma de rotura del calentador se pone en ON.
Tiempo minimo en ON para deteccién: 190 ms (ver nota 1).

Rango de configuracion de la 0,1 a 49,9 A (unidades de 0,1 A)

alarma HS 0,0 A: la salida de alarma HS se pone en ON.
50,0 A: la salida de alarma HS se pone en OFF.
Tiempo minimo en OFF para deteccion: 190 ms (ver nota 2).

Nota (1) No es posible la deteccion de rotura del calentador ni la medicion de la intensidad de corriente del
calentador si el tiempo de activacion (ON) de la salida de control 1 es inferior a 190 ms.
(2) No es posible la alarma HS ni la medicion de la corriente de fuga si el tiempo de desactivacion
(OFF) de la salida de control 1 es inferior a 190 ms.

Fuente de alimentacion externa para ES1B
Tension de salida 12 Vec.c.210%
Corriente de salida |20 mA max.

Nota consulte a su representante OMRON si desea obtener informacién sobre la utilizacion de una fuente de
alimentacidén externa para ES1B para otras aplicaciones.

Caracteristicas

Precision de indicacion Termopar (ver nota 1):
(temperatura ambiental de E5CN/AN/EN: (£0,5% del valor de indicacién o +1°C, el que sea mayor) +1 digito max.
23°C) E5CN-U: (£1% del valor de indicacion o +2°C, el que sea mayor) £1 digito max.

Termorresistencia de platino:
(£0,5% del valor de indicacion ¢ +1°C, el que sea mayor) +1 digito max.

Entrada analdgica: +0,5% FS +1 digito max.
Entrada de CT: £5% FS *1 digito max.

Influencia de la variacion Termopar (R, S, B)

de la temperatura (ver nota 2). | (1% de PV 6 +10°C, el que sea mayor) +1 digito max. (ESCN)
(2% de PV 6 £10°C, el que sea mayor) +1 digito max. (E5CN-U)
Otros termopares:

(£1% de PV 6 +4°C, el que sea mayor) +1 digito max. (E5CN)
(2% de PV 6 +4°C, el que sea mayor) +1 digito max. (E5CN-U)
*Termopar K a —100°C max: £10°C max.

Termorresistencia de platino:

(1% de PV 6 +2°C, el que sea mayor) +1 digito max.

Entrada analdgica: +1% FS +1 digito max. (ver nota 2).

Influencia de la variacién de la
tension (ver nota 2).
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Histéresis

Controladores con entradas
multiples de termopar/termo-
rresistencia

0,1 a999,9°C o °F)
(en unidades de 0,1°C o °F) (ver nota 3).

Controladores con entradas
analdgicas

Entre el 0,01% y el 99,99% FS (en unidades de 0,01% FS)

Banda proporcional (P)

Controladores con entradas
multiples de termopar/termo-
rresistencia

0,12999,9°C o °F)
(en unidades de 0,1 EU) (ver nota 3).

Controladores con entradas
analdgicas

Entre el 0,1% y el 999,9% FS (en unidades de 0,1% FS)

Tiempo de integral (1)

0 a 3.999 s (en unidades de 1 segundo)

Tiempo de derivada (D)

0a3.999 s (en unidades de 1 segundo)
Si RT esta en ON: 0,0 a 999,9 (en unidades de 0,1 segundo)

Periodo de control

0,5, 1 299 s (en unidades de 1 segundo)

Valor de reset manual

Entre el 0,0% y el 100,0% (en unidades de 0,1%)

Rango de configuracion de
alarma

—1.999 a 9.999 (la posicion del punto decimal depende del tipo de entrada)

Periodo de muestreo

250 ms

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c).

Rigidez dieléctrica

2.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 minuto entre terminales de distinta carga

Vibracion de malfuncién

10a55Hz, 20 m/s? durante 10 minutos en cada una de las direcciones X, YyZ

Resistencia a vibraciones

10 a 55 Hz, 0,75 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Golpe de malfuncién

100 m/s?, 3 veces en cada una de las direcciones X, Y'y Z

Resistencia a golpes

300 m/sz, 3 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z

Peso E5CN aprox. 150 g Adaptador : aprox. 10 g Cubierta de terminales:
aprox. 10 g
E5CN-U |aprox. 110 g
E5AN aprox. 310 g Adaptador : aprox. 100 g Cubierta de terminales:
aprox. 20 g
E5EN aprox. 260 g
Grado de proteccién | ESCN Panel frontal: NEMA4X para uso interior (equivalente a IP66), carcasa posterior: P20,
E5AN terminales: 1POO
E5EN
E5CN-U | Panel frontal: IP50; carcasa posterior: IP20, terminales: IPO0O

Proteccion de memoria

EEPROM (memoria no volatil) (operaciones de escritura: 1.000.000)

Nota

(1) La indicacion de termopares K en el rango de —200 a 1.300°C, termopares T y N a una temperatura de

—100°C o inferior, y termopares U y L a cualquier temperatura es +2°C +1 digito como maximo. La indi-
cacién de los termopares B a una temperatura de 400°C o inferior no esta especificada. La indicacion
de los termopares R y S a una temperatura de 200°C o inferior es +3°C +1 digito como maximo.

(2) Temperatura ambiente: —10°C a 23°C a 55°C
Rango de tension: —15 a +10% de la tensiéon nominal

(3) Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas analdgicas.

Transformador de corriente (CT)

Especificaciones

Elemento Especificaciones
Referencia E54-CT1 E54-CT3
Corriente continua maxima: 50 A 120 A (ver nota)
Rigidez dieléctrica 1.000 Vc.a. (durante 1 minuto)
Resistencia a vibraciones 50 Hz, 98 m/s2
Peso aprox. 11,5 g aprox. 50 g
Accesorios Ninguna Carcasas (2)

Conectores (2)

Nota La corriente continua maxima del modelo E5CIN es 50 A.
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Dimensiones exteriores
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Cable de conversion serie USB E58-CIFQ1

Especificaciones

Elemento

Especificaciones

Sistema operativo aplicable

Windows 2000/XP

Software aplicable

Thermo Mini, CX-Thermo

Modelos aplicables

Controladores digitales de temperatura OMRON E5CN/CN-U

Interfaz USB

Conforme a USB Especificacion 1.1

Velocidad DTE

38.400 bps

Especificaciones de
conectores

Lado del ordenador: USB (conector tipo A)
Lado del controlador de temperatura: serie

Fuente de alimentacion

Bus (5 Vc.c alimentado desde un controlador host USB)

Consumo

70 mA

Temperatura ambiente de
servicio

0 a 55°C (sin formacion de hielo ni condensacion)

Humedad ambiental de
servicio

del 10% al 80%

Temperatura de
almacenamiento

—20 a 60°C (sin formacion de hielo ni condensacion)

Humedad de del 10% al 80%
almacenamiento

Altitud 2.000 m max.
Peso aprox. 100 g

Entorno de operacién compatible

Se requiere un ordenador personal que incluya las siguientes especificaciones.

¢ Puerto USB
¢ Unidad de CD-ROM
¢ Windows 2000/XP

Aspecto y descripcion

Aspecto
(2.100 mm)
250 mm LED (SD) 1.765 mm
I: R )
: N 4 H C ~<X ) ! (@ 1 ] -1
Conector USB (tipo A) LED (RD) Conector en serie

Display indicador LED

Indicador Color Estado Significado
SD Amarillo Encendido Se estan enviando datos desde el cable de conversién serie USB
Apagado No se estan enviando datos desde el cable de conversion serie
uSB
RD Amarillo Encendido Se estan enviando datos desde el cable de conversién serie USB
Apagado Ugée estan enviando datos desde el cable de conversidn serie
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Displays de error

Cuando se produce un error, se visualizan los contenidos del error en el display n° 1.

Esta seccidn describe como comprobar cddigos de error en el display, y las acciones a tomar para solucionar
los problemas.

[

Significado

El valor de entrada ha excedido el rango de control. (Ver nota).

-
L
[

(S,

—

DR Error de entrada ]

Nota Rango de control
Entrada de termorresistencia, termopar: Limite inferior de configuracion de temperatura —20°C a
limite superior de configuracion de temperatura +20°C
(Limite inferior de configuracion de temperatura —40°F a
limite superior de configuracion de temperatura +40°F)

Entrada ES1A/ES1B: Igual que rango de indicacion de entrada
Entrada analdgica —5% a +105% del rango de escala
Accidn

Compruebe la existencia de cableados erréneos, desconexiones y cortocircuitos en el cableado de las
entradas, y el tipo de entrada.

Si no encuentra ninguna anormalidad en el cableado y en el tipo de entrada, ponga la alimentacion en OFF, y
vuelva a ponerla en ON.

Si el display sigue siendo el mismo, debe sustituirse el controlador. Si el display vuelve a su estado normal, la
causa ha sido la existencia de ruido eléctrico que afectaba al sistema de control. Compruebe el ruido eléctrico.

Operacion en error

Después de que haya ocurrido un error, el error se visualiza y las salidas de alarma operan como si se hubiera
excedido el limite superior.

Cuando el parametro de “salida de error de entrada” del nivel de funciones avanzadas esta configurado como
ON, la salida de alarma 1 se pone en ON cuando se produzca un error de entrada.

Se visualiza un mensaje de error cuando se visualiza el PV, PV/SP, o PV/MV.

Nota Cuando esta configurado MV manual, MV en parada, o MV en error de PV, la salida de control se
corresponde con el valor configurado.

L

Iy

Excedido rango de display

J°0

Significado
Aunque no se trata de un error, esto se visualiza si el valor de proceso excede el rango de visualizacion
cuando el rango de control es mayor que el rango de visualizacion.

A continuacion se muestran los rangos de visualizacién (se omiten los puntos decimales).
e Cuando es menor que —1.999 ccoe
e Cuando es mayor que 9.999 3333
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Accioén
El control continda y la operacion se produce con normalidad. Se visualiza el mensaje cuando se visualiza el
PV, PV/SP, o el PV/MV.

Entrada de termorresistencia (excepto modelos con un rango Entrada de termorresistencia (excepto modelos con un rango
de configuracion de —199,0 a 500,0°C) de configuracién de —1999,0 a 500,0°C)
Entrada de termorresistencia (excepto modelos con un rango Entrada de termorresistencia (excepto modelos con un rango
de configuracion de —199,9 a 400,0°C) de configuracion de —199,9 a 400,0°C)
ES1A/ES1B Rango de Rango de control
T control T 9
S.ERR display | Display numérico | 5.ERR display S5.ERR display |ccce display Display numérico S.ERR display
Rango de indicacion Rango de indicacion
de entrada de entrada
Entrada analégica Entrada analégica
* Cuando Rango de display < Rango de control * Cuando Rango de display > Rango de control
Rango de control — Rangode _
control
S.ERR display | cccc display Display numérico 332 display | S.ERR display 5.ERR display Display numérico | 5.ERR display
Rango de indicacion de entrada
-1999 «4— Rangode — 9999 -1999 -— Rangode — 9999
visualizacién (Ver nota). visualizacién (Ver nota).

Nota: Se muestra el rango de visualizacion (se omiten los puntos decimales).

—
-
—

ya

T Error de HB (véase la nota).

—
—

:
(]
-

.

Significado

Hay un error en los circuitos internos.

Accidn

En primer lugar, desconecte la alimentacion (OFF) y conéctela de nuevo (ON). Si el display sigue siendo el
mismo, debe repararse el controlador. Si el display vuelve a su estado normal, la causa ha sido la existencia
de ruido eléctrico que afecta al sistema de control. Compruebe el ruido eléctrico.

Accidn

Las salidas de control y las salidas de alarma se ponen en OFF. Se visualiza un mensaje de error cuando se
visualiza el PV, PV/SP, o PV/MV.

Cuando esta configurado MV manual, MV en parada, o MV en error de PV, la salida de control se corresponde
con el valor configurado.

Para salidas de alarma, los indicadores y el estado de operacién se ponen normalmente en OFF, pero se
pondran en ON si el parametro “cerrar en alarma” para la alarmas 1, 2, 6 3 nivel de configuracién de funciones
avanzadas se configura como N-{ (cerrar en alarma).

Nota Aplicable a ESLIN-LIJHO] y ESCIN-CICIHHLL

:': 11 Error de memoria

Significado

Funcionamiento erréneo de la memoria interna.

Accion

En primer lugar, desconecte la alimentacién (OFF) y conéctela de nuevo (ON). Si el display sigue siendo el

mismo, debe repararse el controlador. Si el display vuelve a su estado normal, la causa ha sido la existencia
de ruido eléctrico que afecta al sistema de control. Compruebe el ruido eléctrico.

Operacion en error

La salida de control y la salida de alarma se ponen en OFF. (la salida de corriente es aprox. 0 mA).

203



Apéndice A

Iy gy
[nnnn

Valor de corriente excesivo

)

Significado

Este error se visualiza cuando el valor de corriente del calentador excede 55,0 A.

Accion

El control continta y la operaciéon se produce con normalidad. Se visualiza un mensaje de error cuando se

visualizan los siguientes elementos.

Monitorizar valor de corriente 1 del calentador
Monitorizar valor de corriente 2 del calentador

Monitorizar corriente de fuga 1
Monitorizar corriente de fuga 2

e N\
[k |
,__,_ 5 Alarma de rotura del calentador HS
LT
=l
I L |
']
LI
\_ J
Significado

Cuando se produce una rotura del calentador o una alarma HS, parpadea el display n® 1 en el nivel de
configuracién aplicable.

Accion

Cuando se detecta rotura del calentador o HS, se ilumina el indicador HA y parpadea el display n° 1 para los

parametros aplicables de “monitorizar valor de corriente 1 del calentador,

monitorizar valor de corriente 2 del

calentador,” “monitorizar corriente de fuga 1,” o “monitorizar corriente de fuga 2” en el nivel de operacién y en
el nivel de ajuste. El control continda y la operacion se produce con normalidad.

Deteccidn y correccion de errores

Comprobacion de problemas
Si el controlador de temperatura no opera normalmente, compruebe los siguientes puntos antes de solicitar
una reparacién. Si el problema persiste, contacte con su representante OMRON para obtener detalles sobre
coémo enviar el producto.

Situacion Estado Significado Medidas a tomar Pagina
Conectar la La unidad de ST (self-tuning) en Esto no es un fallo del producto. La unidad de |44
alimentacion temperatura (°C/°F) | curso (configuracion | temperatura (°C/°F) parpadea mientras se
(ON) por primera | parpadea. predeterminada: ON). | esta ejecutando ST (self-tuning)
vez El error de Tipo de entrada Compruebe el tipo de sensor y resetee el tipo | 34

temperatura es equivocado de entrada correctamente.
importante. El termdmetro no Compruebe la ubicacion de instalaciony la | 21
Error de entrada 14 instalad laridad del t et inatalal
(display S.Err) esta instalado polaridad del termémetro, e instalelo
correctamente. correctamente.
No son posibles Se esta utilizando un | Asegurese de que el dispositivo conectado no | Seccién 1
comunicaciones. adaptador no esta defectuoso. del Manual
recomendado. del usuario
Comunica-
ciones
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Situacion Estado Significado Medidas a tomar Pagina
Durante la Sobreimpulso Esta habilitado el Seleccione control PID y ejecute bien ST 43
operacion Subimpulso control ON/OFF (self-tuning) o AT (auto-tuning).

Fluctuacion (predeterminado: Al utilizar self-tuning, conecte la fuente de
Control ON/OFF alimentacion (ON) del Controlador de
seleccionado). temperatura y de la carga (calentador, etc).
simultdaneamente, o conecte (ON) la fuente
de alimentacion de la carga en primer lugar.
No sera posible un self-tuning y un control
6ptimo si la fuente de alimentacion de la
carga se conecta (ON) después de conectar
(ON) la fuente de alimentacion del
Controlador de temperatura.
El ciclo de control es | Reduzca el ciclo de control. Un ciclo de 36
mas largo comparado | control mas corto mejora el rendimiento del
con la velocidad de control, pero se recomienda un ciclo de un
aumento y minimo de 20 ms teniendo e@nta la vida
disminucion de la util de los relés.
temperatura.
Constante PID Configure constantes PID adecuadas 43
inadecuada utilizando uno de los siguientes métodos.
* Execute AT (autotuning).
» Configure constantes PID individualmente
utilizando la configuraciéon manual.
Fallo de operacién de | Utilice resistencias de regeneracion si el 52
alarma HS problema se debe a corriente de fuga.
Investigue también los errores detectados por
la funcion de alarma HS.
La temperatura no La operacién especifi- | Seleccione funcionamiento directo o 36
aumenta cada no es adecuada | funcionamiento inverso dependiendo del
para el control reque- | control requerido. El funcionamiento inverso
rido (predetermina- | se utiliza para operaciones de calentamiento.
do: Funcionamiento
inverso)
Calentador roto o Compruebe si se ha producido rotura o 52
averiado. deterioro del calentador. Investigue también
los errores detectados por la funcion de
alarma de rotura de calentador.
Capacidad del calen- | Compruebe si la capacidad de calentamiento | ---
tador insuficiente del calentador es suficiente.
Sistema de refrigera- | Compruebe si hay un sistema de
cioén en funciona- refrigeracion en funcionamiento.
miento.
Hay dispositivos de | Configure la configuracion de temperatura de | ---
prevencion de calen- | prevencion de calentamiento en un valor
tamiento de periféri- | superior que la temperatura configurada para
cos funcionando. el Controlador de temperatura.
La salida no se pone | Configurada como Configure el modo RUN/STOP como RUN. Si | 122
en ON STOP (predetermi- se ilumina STOP en el display, el control esta
nado: RUN) detenido.
La operacién especifi- | Seleccione funcionamiento directo o 36
cada no es adecuada | funcionamiento inverso dependiendo del
para el control reque- | control requerido. El funcionamiento inverso
rido (predetermina- se utiliza para operaciones de calentamiento.
do: (Funcionamiento
inverso)
Esta configurada una | Configure un valor adecuado para la 41
histéresis demasiado | histéresis.
alta para ON/OFF
(predeterminado:
1,0°C)
El controlador de tem- | Configurado como Configure el modo RUN/STOP como RUN. Si | 122

peratura no funciona

STOP (predetermi-
nado: RUN)

se ilumina STOP en el display, se detiene el
control.
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de alimentacion del
termémetro estan en
el mismo conducto, lo
que causa ruido
desde las lineas de
alimentacioén
(normalmente, los
valores del display
seran inestables).

en conductos separados, o realice el cableado
utilizando una ruta mas directa.

Situacion Estado Significado Medidas a tomar Pagina
Durante la El error de El termometro se ha | Compruebe si el termémetro se ha roto o esta | ---
operacion temperatura es roto o esta cortocircuitado.

(continuacion) importante cortocircuitado.
Error de entrada - - : —
(display S.er) Los cablesy las lineas | Cablee los cables y las lineas de alimentacion | ---

En la conexion entre
el Controlador de
temperatura y el
termopar se utilizan
cables de cobre.

Conecte los cables del termopar directamente,
0 conecte un conductor de compensacion
adecuado para el termopar.

La ubicacion de insta-
lacion del termémetro
no es adecuada.

Compruebe si la ubicacion del termémetro es
adecuada.

larga vida de
servicio

de terminales flojos.

par de 1,13 a 1,36 N-m (ver nota).

El desplazamiento de | Configure un desplazamiento de entrada 65
entrada no esta adecuado. Si no se requiere desplazamiento
configurado de entrada, configure el valor del
correctamente desplazamiento de entrada como 3.
(predeterminado: 0°C)
Las teclas no La proteccion de cam- | Ponga la proteccién de cambio de 83
funcionan bio de configuracién | configuraciéon en OFF.
estd en ON.
No se pueden Las operaciones Configure la proteccion de operacién/ajuste, |83
cambiar niveles estan limitadas debido | proteccion de configuracion inicial/
a proteccion. comunicaciones, y proteccién de cambio de
configuracion segun sea necesario.
Después de una | Control inestable Puede haber tornillos | Reapriete los tornillos de terminales con un 22

Los componentes
internos han
alcanzado el fin de su
vida util.

La vida util del condensador electrolitico
interno del Controlador de temperatura
depende de la temperatura ambiente y del
indice de carga. La vida util de la estructura
depende de las condiciones del entorno (gol-
pes, vibracion,..).. La duracién de los relés de
salida varia enormemente segun la capacidad
y otras condiciones de conmutacion. Utilice
siempre los relés de salida dentro de su carga
nominal y su vida util eléctrica. Si un relé de
salida se utiliza después de superarse su vida
util, los contactos se pueden fundir o quemar.
Sustituya el Controlador de temperatura afec-
tado, y todos los Controladores de temperatura
adquiridos en el mismo periodo.

Nota El par de apriete para ESCN-U es de 0,5 N-m.
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Listas de parametros de operacién

Entrada multiple:  Controladores con entradas multiples de termopar/termorresistencia
Entrada analdgica: Controladores con entradas analégicas

Nivel de operacidn

Parametros Caracteres Valor de configuracion Display Valor pre- Unidad Valor
(monitorizacién) determi- seleccio-
nado nado
Valor de proceso Rango de indicacion de EU
entrada de sensor
Punto de consigna De limite inferior de SP a 0 EU
limite superior de SP
Cambio auto/manual | A-M
Seleccién de punto | M-5F 0a3 0 Ninguna
de consigna de
Multi-SP
Punto de consigna | 5F-M De limite inferior de SP a EU
durante rampa a SP limite superior de SP
Monitorizar valor de |LE | 0,0 a 55,0 A
corriente 1 del
calentador
Monitorizar valorde |LkZ 0,0a55,0 A
corriente 2 del
calentador
Monitorizar corriente |LLF { 0,0a55,0 A
de fuga 1
Monitorizar corriente |LLRZ 0,0a55,0 A
de fuga 2
Inicio de programa | FR5E RSET, STRT RSEE, SERE |RSET Ninguna
Tiempo de SHER 0 a 9999 min. o h.
mantenimiento
restante
RUN/STOP R-5 RUN/STOP RUN, SEaP | Run Ninguna
Valor de alarma 1 AL-1 -1999 a 9999 0 EU
Limite superior de AL H —-1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 1
Limite inferior de AL L -1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 1
Valor de alarma 2 AL -2 -1999 a 9999 0 EU
Limite superior de ALCH -1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 2
Limite inferior de ALl -1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 2
Valor de alarma 3 AL -3 -1999 a 9999 0 EU
Limite superior de AL 3H —-1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 3
Limite inferior de AL3L —-1999 a 9999 0 EU
valor de alarma 3
Monitorizar MV o -5,0 a 105,5 (estandar) %
(calor) 0,0 a 105,0 (calor/frio)
Monitorizar MV (frio) | L -a 0,0 a 105,0 %
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Nivel de ajuste

Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad Valor selec-
(monitorizacion) terminado cionado

Visualizacion de nivel |L.Adw

de ajuste

Ejecutar/cancelar AT | At OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna

Escritura de CMWE OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna

comunicaciones

Monitorizar valorde |t ! 0,0a55,0 A

corriente 1 del

calentador

Monitorizar valor de fE? 0,0a55,0 A

corriente 2 del

calentador

Monitorizar corriente  |LLR ! 0,0 a55,0 A

de fuga 1

Monitorizar corriente | LLRC 0,0 a55,0 A

de fuga 2

Deteccidn de rotura Hb ! 0,0 a50,0 0,0 A

de calentador 1

Deteccion de rotura HeZ 0,0a50,0 0,0 A

de calentador 2

Alarma HS 1 HS ! 0,0a50,0 50,0 A

Alarma HS 2 HSZ 0,0 a 50,0 50,0 A

SPO 5P-0 De limite inferior de SP a limite 0 EU
superior de SP

SP 1 SP-1 De limite inferior de SP a limite 0 EU
superior de SP

SP2 SP-2 De limite inferior de SP a limite 0 EU
superior de SP

SP3 SP-3 De limite inferior de SP a limite 0 EU
superior de SP

Desplazamiento de LNS -199,9 2 999,9 0,0 °C 6 °F

entrada de

temperatura

Valor de limite LNSH -199,9 a 999,9 0,0 °C 6 °F

superior del

desplazamiento de

entrada de

temperatura

Valor de limite inferior | N5L -199,9 a 999,9 0,0 °C 6 °F

del desplazamiento de

entrada de

temperatura

Banda proporcional F Entrada multiple: 0,1 a 999,9 8,0 °C 6 °F (ver

nota 6)

Entrada analdgica: 0,1 a 999,9 100 %FS

Tiempo de integral C 0a3.999 233 Segundo

Tiempo de derivada | d RT OFF: 0 a 3.999 40 Segundo
RT ON: 0,0 2999,9 40,0 Segundo

Coeficiente de frio £-50 0,01 299,99 1,00 Ninguna

Banda muerta {-dh Entrada multiple: —199,9 a 0,0 °C6°F
999,9 (ver nota 6)
Entrada analdgica: —19,99 a 0,00 %FS
99,99

Valor de reset manual |aF -~ 0,0a100,0 50,0 %

208




Apéndice A

Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Histéresis (calor) HY5 Entrada mdltiple: 0,1 a 999,9 1,0 °C6°F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 0,10 %FS
Histéresis (frio) LHYS Entrada mdltiple: 0,1 a 999,9 1,0 °C6°F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 0,10 %FS
Tiempo de SohRl 12a9.999 1 min. o h.
mantenimiento
Banda de espera Wk -h Entrada mdltiple: ofF, 0. 1a |OFF °Co6°F
OFF, 0,1 2999,9 9999 (ver nota 6)
Entrada analdgica: ofF, 001 |OFF %FS
OFF, 0,01 a 99,99 a 5555
MV en parada My -5 -5,0 a 105,0 (estandar) 0,0 %
—105,0 a 105,0 (calor/frio)
MV en error de PV My -E -5,0 a 105,0 (estandar) 0,0 %
—105,0 a 105,0 (calor/frio)
Valor seleccionado de | 5PFE OFF 61a9.999 oFF, a OFF EU/s, EU/
rampa a SP 99549 min
Limite superior de MV | al -H Limite inferior de MV +0,1/ 105,0 %
105,0 (estandar)
0,0 a 105,0 (calor/frio)
Limite inferior de MV | ol -L -5,0 a limite superior de -5,0 %
MV - 0,1 (estandar) (estandar)
—105,0 a 0,0 (calor/frio) -105,0
(calorffrio)
Nivel de configuracion inicial
Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Tipo de entrada LN-E Entrada |0: Pt100 5 Ninguna
multiple |[1: Pt100
2:  Pt100
3:  JPt100
4:  JPt100
5 K
6: K
7 J
8 J
9 T
10: T
11: E
12: L
13: U
14: U
15: N
16: R
17: S
18: B
19: 10a70°C
20: 60a120°C
21: 115a165°C
22: 160 a 260°C
23: 0a50mVv
Entrada |0: 4a20mA 0 Ninguna
analdgica [1: 0a20mA
2: 1abV
3: 0ab5V
4: 0aloVv
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Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Limite superior de LN-H De limite inferior de escala + 1 a 100 Ninguna
escala 9.999
Limite inferior de CN-L —1999 a limite superior de 0 Ninguna
escala escala
-1
Punto decimal dP Entrada multiple: 0 a 1 0 Ninguna
Entrada analdgica: 0 a 3 0 Ninguna
Unidad de d-i °C, °F LF °C Ninguna
temperatura
Limite superior de SP | 5L -H Limite inferior de SP +1 / limite 1300 EU
inferior de rango de entrada
(temperatura)
Limite inferior de SP + 1/ limite 100
superior de escala (analdgico)
Limite inferiorde SP | 5L -L Limite inferior de rango de —200 EU
entrada a limite superior de SP
—1 (temperatura)
Limite inferior de escala a limite 0
superior de SP — 1 (analdgico)
PID ON/OFF LNEL ON/OFF PID 2 oNoF, Pod | ON/OFF Ninguna
Estandar o calor/frio | 5-HL Estandar o calor/frio SENd, H-L |Estandar Ninguna
ST St OFF, ON aFF, al ON Ninguna
Perfil de programa PERN OFF, STOP, CONT ofF, Skaf, | OFF Ninguna
=
Periodo de control P 0561a99 05, 1af9 |20 Segundo
(calor)
Periodo de control L-LF 0561a99 05, 1faf9 |20 Segundo
(frio)
Operacion directa/ aREV Operacion inversa, operacién | aR'-F, Operacién Ninguna
inversa directa af-d inversa
Tipo de alarma 1 ALE 0: Funcion de alarma OFF 2 Ninguna

1: Alarma de limite superior e

inferior

Alarma de limite superior

Alarma de limite inferior

Alarma de rango de limite

superior € inferior

5: Alarma de limite superior e
inferior con secuencia de
standby

6: Alarma de limite superior
con secuencia de standby

7: Alarma de limite inferior con
secuencia de standby

8: Alarma de limite superior de
valor absoluto

9: Alarma de limite inferior de

valor absoluto

Alarma de limite superior de

valor absoluto con

secuencia de standby

11: Alarma de limite inferior de

valor absoluto con

secuencia de standby

LBA (Alarma de rotura de

lazo)

hop

10:

12:
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Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Tipo de alarma 2 ALEZ 0: Funcion de alarma OFF 2 Ninguna
1: Alarma de limite superior e
inferior
2: Alarma de limite superior
3: Alarma de limite inferior
4: Alarma de rango de limite
superior € inferior
5: Alarma de limite superior e
inferior con secuencia de
standby
6: Alarma de limite superior
con secuencia de standby
7: Alarma de limite inferior con
secuencia de standby
8: Alarma de limite superior de
valor absoluto
9: Alarma de limite inferior de
valor absoluto
10: Alarma de limite superior de
valor absoluto con
secuencia de standby
11: Alarma de limite inferior de
valor absoluto con
secuencia de standby
Tipo de alarma 3 ALES Mismas configuraciones que el 2 Ninguna
tipo de alarma 2
Tipo de salida transfer | EF-L OFF: OFF aFF OFF Ninguna
SP:  Punto de consigna 5P
SP-M: Punto de consignade | 57-M
rampa
PV:  Valor de proceso Py
MV:  Variable manipulada My
(calor)
C-MV: Variable manipulada L-My
(frio)
Limite superior de ER-H Ver nota 1. Vernota1. |Vernotal.
salida transfer
Limite inferior de ER-L Ver nota 1. Vernota1. |Vernotal.
salida transfer
Salida analégicade |o i-E£ 4-20: 4220 mA 4-2h, 4-20 Ninguna
corriente 0-20:0a20 mA o-20
Ir a nivel de seleccién | AMa —1999 a2 9.999 0 Ninguna
de funciones
avanzadas
Nivel de control manual
Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede-| Unidad | Valor selec-
(monitorizacion) terminado cionado
MV Manual -5,0 a 105,0 (estandar) 0,0 %
—105,0 a 105,0 (calor/frio)
Nivel de configuracién de funciones avanzadas
Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Inicializacion de Lk OFF, FACT ofF, FACE | OFF Ninguna
parametros
N® de multi-SP v -M 0a2 1 Ninguna
utilizados
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cién de union fria

Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Asignacionde entrada | £¥/ - NONE: Ninguna NalE, NONE Ninguna
evento 1 STOP: RUN/STOP SkaP,
MANU: Cambio auto/manual MANL,
PRST: Inicio de programa PRYE
(ver nota 5)
Asignaciénde entrada | £V - NONE: Ninguna NaNE, STOP Ninguna
evento 2 STOP: RUN/STOP SkaP,
MANU: Cambio auto/manual | MANL,
PRST: Inicio de programa PRSE
(ver nota 5)
Multi-SP MSPY OFF, ON ofF, oi OFF Ninguna
Unidad de tiempo de | 5FPRU S: EU/segundo g M M Ninguna
rampa a SP M: EU/minuto
Reset de secuencia | FESE Condicion A, Condicion B A, b Condicién A | Ninguna
de standby
Alarma 1 cerrar en AL IN N-O: Abrir en alarma N-o, N-C N-O Ninguna
alarma N-C: Cerrar en alarma
Histéresis de alarma 1 | ALH ! Entrada mdltiple: 0,1 a 999,9 0,2 °C 6 °F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 0,02 %FS
Alarma 2 cerrar en ALIN N-O: Abrir en alarma N-g, N-C N-O Ninguna
alarma N-C: Cerrar en alarma
Histéresis de alarma 2 | AL HZ Entrada mdltiple: 0,1 a 999,9 0,2 °C 6 °F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 0,02 %FS
Alarma 3 cerrar en AL 3IN N-O: Abrir en alarma N-o,N-L  |N-O Ninguna
alarma N-C: Cerrar en alarma
Histéresis de alarma 3 | AL H3 Entrada mdltiple: 0,1 a 999,9 0,2 °C 6 °F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 0,02 %FS
HB ON/OFF Hhll OFF, ON ofF, oh ON Ninguna
Enclavar rotura de HbL OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
calentador
Histéresis de roturade | HbH 0,1a50,0 0,1 A
calentador
Rango estable de ST |5t-4 0,1a999,9 15,0 °Co6°F
o ALFA 0,00 a 1,00 0,65 Ninguna
Filtro digital de LINF 0,0 2999,9 0,0 Segundo
entrada
Visualizacién de Py Rd OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
PV adicional
Display MV o-dFf OFF, ON aFF, aN OFF Ninguna
Tiempo de auto- REL OFF61a99 aoFF, {a 99| OFF Segundo
retorno del display
Enclavamiento de ALt OFF, ON ofF, oN OFF Ninguna
alarma 1
Enclavamiento de AoLE OFF, ON ofF, oN OFF Ninguna
alarma 2
Enclavamiento de A3L OFF, ON ofF, oN OFF Ninguna
alarma 3
Tiempo para pasar al | PRLE 1a30 3 Segundo
nivel de proteccion
Salida de error de SERG OFF, ON aFF, aN OFF Ninguna
entrada
Método de compensa- | L./l OFF, ON ofF, aN ON Ninguna
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Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Cambio de la ldgica RLRY OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
de comando MB
Cambio de colorde |[alR Naranja (org), Rojo (red), Verde égﬂ FEd, |Rojo Ninguna
(grn) LN
Rojo a verde: Cuando esta R-L
encendido ALM1, -
Verde a rojo: Cuando esta L-R
encendido ALM1 -
Rojo a verde a rojo R-LR
Dentro de la banda estable de
PV Verde
Banda estable exterior: Rojo | _
Verde a naranja a rojo L-of
Dentro de la banda estable de
PV Verde
Banda estable exterior: Verde,
Rojo - r
Naranja a verde a rojo ook
Dentro de la banda estable de
PV Verde
Banda estable exterior: Verde,
Rojo
Banda estable de PV | P-4 Entrada multiple: 0,1 a 999,9 5,0 °C 6 °F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 5,00 %FS
Retardo a ON de A ioN 0a 999 (0: retardo a ON 0 Segundo
alarma 1 deshabilitado)
Retardo a ON de RdaN 0a 999 (0: retardo a ON 0 Segundo
alarma 2 deshabilitado)
Retardo a ON de R3aN 0 a 999 (0: retardo a ON 0 Segundo
alarma 3 deshabilitado)
Retardo a OFF de HlaF 0 a 999 (0: retardo a OFF 0 Segundo
alarma 1 deshabilitado)
Retardo a OFF de AcaF 0a 999 (0: retardo a OFF 0 Segundo
alarma 2 deshabilitado)
Retardo a OFF de R3aF 0 a 999 (0: retardo a OFF 0 Segundo
alarma 3 deshabilitado)
Tipo de L5EF INS1: Desplazamiento de LNS INSH Ninguna
desplazamiento de entrada de temperatura | CNSZ
entrada de 1 punto
INS2: Desplazamiento de
entrada de temperatura
de 2 puntos
Incorporacion de MV | M¥ 5t OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
en parada y error
Incorporacion de se- | AMAd OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
lecciéon Auto/Manual
RT RE OFF, ON afF, ol OFF Ninguna
Utilizacién de alarma | H5L! OFF, ON ofF, aN ON Ninguna
Enclavamiento de HSL OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
alarma HS
Histéresis de alarma | HSH 0,1a50,0 0,1 A
HS
Tiempo de deteccién | L&A 0a 9999 (0: Funcién LBA 0 Segundo
de LBA deshabilitada)
Nivel de LBA LRAL Entrada multiple: 0,1 a 999,9 8,0 °C 6 °F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,01 a 99,99 10,00 %FS
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Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Banda de LBA LbAk Entrada multiple: 0,0 a 999,9 3,0 °Co6°F
(ver nota 6)
Entrada analdgica: 0,20 %FS
0,00 a 99,99
Asignacion de salida | alit ! Cuando la salida de control 1 es o] Ninguna
de control 1 una salida de impulsos
(ver nota 2)
NONE: Sin asignacion NoNE
O: Salida de control o
(calor)
C-O:  Salida de control (frio) |L-a
ALM1: Alarma 1 AL
ALM2: Alarma 2 ALme
ALM3: Alarma 3 ALM3
PEND: Salida de fin del FPENA
programa (ver nota 4)
Cuando la salida de control 1 es
una salida lineal (ver nota 2)
NONE: Sin asignacion NaNE
O: Salida de control o
(calor)
C-O: Salida de control (frio) |L-o
Asignacion de salida | olitc NONE: Sin asignacion NoNE NONE Ninguna
de control 2 O: Salida de control o
(calor)
C-O:  Salida de control (frio) |L-a
ALM1: Alarma 1 AL
ALM2: Alarma 2 ALme
ALM3: Alarma 3 ALM3
PEND: Salida de fin del FPENA
programa (ver nota 4)
Asignacion de ALMA NONE: Sin asignacién NaNE ALM1 Ninguna
alarma 1 O: Salida de control o
(calor)
C-O: Salida de control (frio) |L-o
ALM1: Alarma 1 ALl
ALM2: Alarma 2 ALMe
ALM3: Alarma 3 ALM3
PEND: Salida de fin del PENd
programa (ver nota 4)
Asignacion de ALME NONE: Sin asignacién NaNE ALM2 Ninguna
alarma 2 O: Salida de control o
(calor)
C-O:  Salida de control (frio) |L-o
ALM1: Alarma 1 ALMA
ALM2: Alarma 2 ALme
ALM3: Alarma 3 ALM
PEND: Salida de fin del PENA
programa (ver nota 4)
Asignacion de ALM3 NONE: Sin asignacion NaNE ALM3 Ninguna
alarma 3 (E5AN/ O: Salida de control o
E5EN solamente) (calor)
C-O:  Salida de control (frio) [L-a
ALM1: Alarma 1 AL
ALM2: Alarma 2 ALMZ
ALM3: Alarma 3 ALM3
PEND: Salida de fin del PENd
programa (ver nota 4)
Seleccién de L5EL OFF, ON aFF, aN ON Ninguna
caracteres
Unidad de tiempo de | E-L M: Minutos; H: Horas MH M Ninguna
mantenimiento
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Parametros Caracteres Valor de configuracion Display | Valor prede- Unidad | Valor selec-
(monitorizacién) terminado cionado
Seleccion de SPde  |ALSF SP-M: Punto de consignade | 5°-M, 57 |SP-M Ninguna
alarma rampa
SP:  Punto de consigna
Ir a nivel de CMay —1999 a 9.999 0 Ninguna
calibracion
Nivel de proteccion
Parametros Caracteres Valor de configuracion Display Valor pre- Unidad Valor
(monitorizacion) determi- seleccio-
nado nado
Ir al nivel de PMay -1999 a 9.999 0 Ninguna
proteccion
Proteccién de ajuste/ | afFE 0a3 0 Ninguna
operacion
Proteccion de LLPE 0a2 1 Ninguna
comunicaciones/
configuracion inicial
Proteccién de WEPE OFF, ON ofF, aN OFF Ninguna
cambio de
configuracion
Activacion de PMeN OFF, ON oFF, aN ON Ninguna
mascara de
parametros
Contrasena para PRLFP -1999 a 9.999 0 Ninguna
pasar al nivel de
proteccion
Nivel de configuracién de comunicaciones
Parametros Caracteres Valor de configuracion Display Valor pre- Unidad Valor
(monitorizacion) determi- seleccio-
nado nado
Configuracién de FSEL CompoWay/F (SYSWAY), CWF, Mad | Compo Ninguna
protocolo Modbus (ver nota 3). Way/F
(SYSWAY)
N¢ de unidad de L-Na 0a99 1 Ninguna
comunicaciones
Velocidad de hPS 1,2;2,4,4,8;9,6;,19,2,6384 | I.2,cH, 9,6 kbps
transmision de Y8, 54,
comunicaciones 9.0, 384
Longitud de datos de |LEN 7,8 7 Bit
comunicaciones
Bits de parada de ShCE 1,2 2 Bit
comunicaciones
Paridad de FPREY Ninguna, par, impar NaNE, par Ninguna
comunicaciones EVEN, add
Tiempo de espera SdWt 0a99 20 ms
para envio de datos
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Nota (1)
Tipo de salida Rango de configuracion Predeterminado (limites Unidad
transfer (monitorizacion) superior/inferior de salida
transfer) (ver nota 1.1).
Punto de consigna | De limite inferior de SP a limite | Limite superior/limite inferior |EU
superior de SP de SP
Punto de consigna | De limite inferior de SP a limite | Limite superior/limite inferior |EU
durante rampa a SP | superior de SP de SP
PV Temperatura: Del limite inferior | Limite superior/inferior del EU
del rango de ajuste de sensor al | rango de ajuste del sensor
limite superior del rango de
ajuste de sensor
Analdgica: Del limite inferior de | Limites superior/inferior de EU
escala al limite superior de escala
escala
Monitorizar MV Estandar: —-5,0 a 105,0 100,0/0,0 %
(calor) Calor/frio 0,0 a 105,0
Monitorizar MV (frio) | 0,0 a 105,0 100,0/0,0 %
(1.1) Inicializado cuando se cambia el tipo de salida transfer.
Inicializado si el tipo de entrada, la unidad de temperatura, el limite superior/inferior de
escala, o el limite superior/inferior de SP se cambia cuando el tipo de salida transfer es
SP, rampa a SP o PV.
(cuando se inicializa mediante las configuraciones de inicializacién, se inicializa a
100,0/0,0).
(2) El rango de configuracién depende de si la salida de control 1 es una salida lineal o una salida de

impulsos.

(3) Cuando se configure CWF, pueden utilizarse tanto CompoWay/F como SYSWAY como el protocolo
de comunicaciones. (CompoWay/F y SYSWAY son automaticamente identificados por los marcos
de comando).

(4) PEND (program end output — salida de fin del programa) puede ser configurado cuando el perfil de
programa no esta configurado como 0 (OFF).

(5) PRST (program start - inicio del programa) puede ser configurado cuando el perfil de programa no
esta configurado como 0 (OFF).

(6) Configure “none” (ninguna) como la unidad para controladores con entradas analdgicas.
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Rango de configuracién de entrada de sensor, Rango de
indicacion, Rango de control

Tipo de Especificacio- Valor Rango de temperatura de Rango de indicacion de
entrada nes seleccio- entrada entrada
nado
Controla- | Termorresisten- | Pt100 0 —200 a 850 (°C)/-300 a —220 a 870 (°C)/-340 a
dores cia 1.500 (°F) 1.540 (°F)
con 1 -199,9 a2 500,0 (°C)/-199,9 a |-199,9 a 520,0 (°C)/-199,9 a
Snnutlrteil-das 900,0 (°F) 940,0 (°F)
ples de 2 0,0a 190,0 (°C)/0,0 a -20,0 a0120,0 (°C)/-40,0 a
termo- 210,0 (°F) 250,0 (°F)
par/ter- JPt100 3 —199,9 a 500,0 (°C)/-199,9 a | -199,9 a 520,0 (°C)/-199,9 a
morresist 900,0 (°F) 940,0 (°F)
encia 4 0,0 a 100,0 (°C)/0,0 a —20,0 a 120,0 (°C)/-40,0 a
210,0 (°F) 250,0 (°F)
Termopar K 5 —200 a 1.300 (°C)/-300 a —220 a 1.320 (°C)/-340 a
2.300 (°F) 2.340 (°F)
6 —20,0 a 500,0 (°C)/0,0 a —-40,0 a 520,0 (°C)/-40,0 a
900,0 (°F) 940,0 (°F)
J 7 —100 a 850 (°C)/-100 a -120 a 870 (°C)/-140 a
1.500 (°F) 1.540 (°F)
8 —20,0 2 400,0 (°C)/0,0 a -40,0 a 420,0 (°C)/-40,0 a
750,0 (°F) 790,0 (°F)
T 9 —200 a 400 (°C)/-300 a —220 a 420 (°C)/-340 a
700 (°F) 740 (°F)
10 —199,9 2400,0 (°C)/-199,9 a | -199,9 a 420,0 (°C)/-199,9 a
700,0 (°F) 740,0 (°F)
E 11 02600 (°C)/0a1.100 (°F) |-20a 620 (°C)/-40 a
1.140 (°F)
L 12 —100 a 850 (°C)/-100 a —120 a 870 (°C)/-140 a
1.500 (°F) 1.540 (°F)
U 13 —200 a 400 (°C)/-300 a —220 a 420 (°C)/-340 a
700 (°F) 740 (°F)
14 —199,9 a 400,0 (°C)/-199,9 a | -199,9 a 420,0 (°C)/-199,9 a
700,0 (°F) 740,0 (°F)
N 15 —200 a 1.300 (°C)/-300 a —220 a 1.320 (°C)/-340 a
2.300 (°F) 2.340 (°F)
R 16 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F) [-20 a 1.720 (°C)/-40 a
3.040 (°F)
S 17 0 a 1.700 (°C)/0 a 3.000 (°F) [-20 a 1.720 (°C)/-40 a
3.040 (°F)
B 18 100 a 1.800 (°C)/300 a 0 a 1.820 (°C)/0 a 3.240 (°F)
3.200 (°F)
Sensor infra- 10a70°C 19 0a 90 (°C)/0 a 190 (°F) —20 a 130 (°C)/—40 a 270 (°F)
:;‘;L"r :eEggpe' 60 a 120°C 20 0 a 120 (°C)/0 a 240 (°F) —20 a 160 (°C)/-40 a 320 (°F)
115a165°C 21 0 a 165 (°C)/0 a 320 (°F) —20 a 205 (°C)/—40 a 400 (°F)
140 a 260°C 22 0 a 260 (°C)/0 a 500 (°F) —20 a 300 (°C)/—40 a 580 (°F)
Entrada 0a50mV 23 Cualquiera de los siguientes |-5% a 105% del rango de
analdgica rangos mediante adaptacion | configuracion. El display

a escala:
-1.999 a 9.999
-199,9 2 999,9

muestra —1999 a 9999
(rango numérico con punto
decimal omitido).
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Tipo de Especificacio- Valor Rango de temperatura de Rango de indicacion de
entrada nes seleccio- entrada entrada
nado
Controla- | Entrada de 4a20mA 0 Cualquiera de los siguientes |-5% a 105% del rango de
dores corriente 0a20mA 1 rangos mediante adaptacion | configuracion. El display
con a escala: muestra
entradas | Entrada de 1asV 2 ~1.999 a 9.999 ~1999 a 9999 (rango
analégi- | tension 0as5V 3 -199,9 a 999,9 numeérico con punto decimal
cas -19,99 a 99,99 omitido).
0alov 4 1,099 a 9,999

e El valor predeterminado es 5 (°C/°F) para controladores con entradas mdltiples para termopar/
termorresistencia y 0 para controladores con entradas analdgicas.

* Los estandares aplicables para cada uno de los rangos de entradas anteriores son como sigue:
K,J, T,E,N, R, S, B: JISC1602-1995, IEC 584-1

L:
U.

JPt100:

Pt100:
Rango de

control

Fe-CuNi, DIN 43710-1985
Cu-CuNi, DIN 43710-1985

JIS C 1604-1989, JIS C 1606-1989
JIS C 1604-1997, IEC 751

* Entrada de termorresistencia y termopar
Limite inferior de temperatura — 20°C a limite superior de temperatura + 20°C, ¢ limite inferior de
temperatura — 40°C a limite superior de temperatura + 40°C

 Entrada para ES1B:

Igual que el rango de indicacion de entrada

* Entrada analdgica

—5% a +105% de rango de escala
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Diagrama de niveles de configuracién

El diagrama muestra todos los niveles de configuracion. Para pasar al nivel de configuracion de funciones
avanzadas y al nivel de calibracién debe introducir contrasefas. Dependiendo de la configuracion de nivel de
proteccién y de las condiciones de utilizacion, es posible que algunos pardmetros no se visualicen.

El control se detiene cuando pasa del nivel de operacién al nivel de configuracion inicial.

[Alimentacién conectadaj
Iniciado en modo manual

Iniciado en modo automatico

Pulse la tecla [O] Y
durante al menos 1 s.
f_} Nivel de . : Pulse las teclas
= =] Nivel de ajuste }
P e operacion ! [O] + [<=l; el display
k3 Dl 7 Pulse la Pulse las teclas parpadeara.
g T tecla [O] durante menos de 1 s. (O] + 2l durante ‘
7N almenos 1s. T _JcC|-
Pulse la O tec ! Pulse la tecla (O] durante al oo 7 i
duseta T s Pulse la =5 =/ C|_menos 1 s; el display parpadeara. [ s
(Ver duranteaimenosis; o0 (0] o C 5 Pulse la tecla [O] durante al
parpadeara el display. = % menos 3 s
Modo nota J Pulselateclal©]1 durante al (Ver ] firs] -
| 3) durante al menos 3 s menos 1 s. nota 1 Se detiene el control. Pulse las teclas
manual mientras se visualiza A-M. ota ) [O] + <@ durante
v al menos 3 s.
(ver nota)
Nivel de Nivel de
control manual configuracion inicial Nivel de
Pulse la proteccion
tecla (O] durante menos de 1 s.
Pulse la tecla [O] Introduzca contrasefa. Nota: Puede ajustar el tiempo nece-
durante al menos 1 s. Punto de consigna —169 sario para pasar al nivel de

proteccion si modifica el para-
metro "Move to protect level
time" (Tiempo para Pasar al
nivel de proteccion).

Control en progreso

Introduzca contrasefa. D )
Punto de consigna 1201 D Control detenido

Nivel de configuracion
de funciones avanzadas

No se visualiza para
algunos modelos

(Ver

Nivel de calibracion nota 2). Cambio de nivel

Nota (1) Pasa al nivel de operacion mediante reset de software.

(2) No es posible pasar a otros niveles desde el nivel de calibracién operando las teclas del panel
frontal. Solamente puede hacerse desconectando (OFF) antes la alimentacion.

(3) Desde el nivel de control manual, las operaciones de teclas solamente pueden ser utilizadas para
pasar al nivel de operacion.
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Flujo de parametros

Esta seccion describe los parametros configurados
en cada nivel. Pulsando la tecla

en el ultimo para-

metro de cada nivel se vuelve al primer parametro de

ese nivel.

Pulse la tecla [O] durante menos de 1 s.

Alimentacién conectada

Iniciando en modo manual

—>| Nivel de control manual

Pulse la teclalOl durante al
menos 3 s. Se visualiza otro
que no sea para alternar entre
automatico y manual.

Iniciando en modo

Nivel de ajuste

<

Pulse la tecla [O] durante menos de 1 s.

Visualizacién de nivel
de ajuste

Se muestra tnicamente
una vez al acceder al
nivel de ajuste.

Banda proporcional

Ejecutar/cancelar AT

Escritura de
comunicaciones

Monitorizar valor de
corriente 1 del calentador

Monitorizar valor de
corriente 2 del calentador

/| Monitorizar corriente de
fuga 1

Monitorizar corriente de
fuga 2

I| Deteccidn de rotura de
calentador 1

Deteccidn de rotura de
calentador 2

Alarma HS 1

SP utilizado
por multi-SP

Desplazamiento de
entrada de temperatura
Desplazamiento de 1 puntos

Valor de limite superior
N5 H| del desplazamiento de
| entrada de temperatura

Desplazamiento de 2 puntos
Valor de limite inferior

del desplazamiento de
entrada de temperatura

Tiempo de integral
Configuraciones PID

Tiempo de derivada

Coeficiente de frio
Calor/frio

Banda muerta

Valor de reset manual
Elimina el offset durante esta-
bilizacioén de control P o PD.

Histéresis (calor)

Configuraciones
de histéresis

Histéresis (frio)

Tiempo de mantenimiento

Banda de espera

MV en parada

MV en error de PV

Valor seleccionado de

rampa a SP

Limite superior de MV

Limite inferior de MV

o automatico
o ulse la
Sélo control focla
PID durante al
menos 1s.
} Nivel de operacion

Valor de proceso

Se cuando “anadir la
visualizacion de PV”
estd en ON.

Valor de proceso/
punto de consigna

Cambio Auto/manual
Sélo control PID.

—| Se afiade cuando “incorporacion
Pulse la le configuracién auto/manual”
tecla Q esta en ON.
durante Configuracion de
al menos punto de consigna
3s. de Multi-SP

Punto de consigna
durante rampa a SP

Monitorizar valor
de corriente 1 del
calentador

Monitorizar valor
de corriente 2 del
calentador

Monitorizar corriente
de fuga 1

Monitorizar corriente
de fuga 2

nicio de programa

Tiempo de manteni-
miento restante

RUN/STOP

Configure uno de estos pardmetros.

Configure uno de estos pardmetros.

Configure uno de estos pardmetros.

Pulse las teclas (O] y 5@ durante al Pulse
menos 3 s. Parpadeard el display.

durante al menos 1 s.

Pulse la tecla

las teclas [Oly

Nivel de proteccion

de comunicaciones

Puede ajustar el tiempo necesario para pasar al nivel de
proteccin si modifica el parametro "Move to protect level time"
(Tiempo para Pasar al nivel de proteccion).

Ir al nivel de proteccién

Se muestra unicamente cuando
se configura una contrasefia.
Limita el acceso al nivel de
proteccion.

Proteccion de ajuste/operacion

Configure uno de estos parametros.
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Limita la visualizacién y modifi-
cacion de los menus en los ni-
veles de operacion, ajuste y
control manual.

Proteccién de comunicaciones/
configuracién inicial

Este nivel de proteccion limita el
acceso a los niveles de configura-
cion inicial, de configuracion de
comunicaciones y de configuracién
de funciones avanzadas.
Proteccién de cambio de
configuracion

Protege contra cambios de las
configuraciones mediante el uso
de las teclas del panel frontal.
Activacién de mascara de
parametros

Se muestra tnicamente cuando
se configura una méscara de
parametros.

nivel de proteccion
Configuracion de contrasefa

Se muestra tnicamente en los modelos con comunicaciones.
Los cambios son efectivos después de apagar y encender o
después de un reset de software.

B PSEL
BEs

Configuracion de protocolo
Alterna entre CompoWay/F
(SYSWAY) y Modbus.

CWF

Ne de unidad de
omunicaciones

Velocidad de transmision
le comunicaciones
Sélo CompoWay/F (SYSWAY)

Longitud de datos \4
le comunicaciones

Tiempo de espera para
envio de datos

durante menos de 1 s.

Nivel de configuracién A—



Apéndice A

Pulse la tecla [O] durante al menos 1 s.

Nivel de configuracion inicial

Nivel de configuracion de funciones avanzadas

|| alarma HS

Incorporacion de MV
en parada y error

Incorporacion de
seleccion Auto/Manual

RT

Utilizacién de

Enclavamiento
de alarma HS

Histéresis de
alarma HS

Tiempo de
deteccion de LBA

Nivel de LBA

Banda de LBA

Asignacion de
salida de control 1

Asignacion de
salida de control 2

Asignacion de
alarma 1

Asignacion de
alarma 2

Asignacion de alarma 3
(ESAN/E5SEN
solamente)

Seleccion de
caracteres

Unidad de tiempo
de mantenimiento

Seleccion de SP
de alarma

Ir a nivel de
calibracion

*
Pulse la tecla [O] durante menos de 1 s.
ElY] Tipo de entrada
RN E[P v 1 1
BEs 5 = = - L |Inicializacion de 2 01/ 0 | Visualizacién de 2 mMICEC
v E LIV C|parametros g v i? PV adicional g ' '_7}-"75
(o - CTow o (CIom o
E ]\ - H| Limite superior de escala BEs off === ses
i I Ve Vs
Boe 0 _ )
_= +é“ B Ey - MNe de muli-SP utlizados| 3 5 - | DisPlay MV e omAd
. =] =]
= s et S i Eem  ofF Ees  ofF
5~ _1 | Limite inferior de escala oo |Cuatro SP:
B LiitL V= = Y
Bz O = o = : =
1/ _ 1|Asignacion de o OC 1| Tiempo de auto- =] L
v 5] EJ i ent?ada i s WL L | retorno del display = '?'-
] | Punto decimal B8 NoNE|evento 1 BEs  off BBs  ofF
=0 V& Ve
Para tipo de entrada analdgica =l i i6 E 1" i = 1)
e o £V - clasnadnce | AlLt]gsanee | HSL
@ L_{ _ U ynlgad de temperatura 2= 5t5|evento 2 BB oFF BB, aN
e r C,°F Para tipo de entrada + = + = +
0o, O de temperatura = . =
H ™M 1 - 5 071 L |Enclavamiento = IC )
_ Vel o . H M5PL|Multi-SP S MCL Clde alarma 2 & 'L'_"
ﬁh 5} - H| Limite superior de SP S9m  GFF B oF BB oFF
oo /300 Iaimitar punto ¥ @ v 2=
e consigna. = 1 1| Unidad de tiempo B 021 L |Enclavamiento =] /
BT L'? 1| Limite inferior de SP B SPRU de rampa a SP £ /1t dealarma3 Emw l"l_il"{
5 L L sy M B of Bes O
Bee 200 = V2 2
A=) =] Reset de secuen- 5 o) 1| Tiempo para pasar al =2 ]
5 Lt |PID-ON/OFF &l RESE cia de standby 5 7 ITL L |nivel de proteccién 5 L bA
5 LNEL E=S R BB 3 BB I
HBE aNaf V& V& ¥
B 1 1ni|Alarma 1 abrir =t [ 1 ~| Salida de error =k !
8 5 - HI |Estandar o calor/frio = AL Men alarma 5 IC70|Ge entrada ED!_— b'c";‘
= B5=  N-a BHs  ofFf BEm B4
B8= SEN + + = +
Y= S - . —
f 5T 0 1t (|Histéresis de alarma 1 5 I 17 [Método de =]
= CL|ST (self-tuning) EALH | B L UL lcompensacion de Sy b’qé
Soe o Para tipo de entrada =N BE= all| unién fria BE55 i
(=l v -':"" deltempeéatura'.:ﬁgn- =] Y& ¥
trol estandar o
: = i 5 1 [/|Cambio de la légica B i
5 O M| Perfil de Al asignar PID o sali- 5 Hl’_ E’I"\l’ Alarma 2 abrir % E’L E‘l/ man MBg = OuC
8 FCiv = | de comando
=] ~ " *| programa da de control a la sa- Do .- |EN alarma S5=  ofF B55 o
BEx  off lida de impulsos oo VTo E=a]
¥ v ¥ ¥
EQ istéresi =] g} i 5“1
E I P Periodo de control (calor) g Fl”l_ HEI Histéresis de alarma 2 S (ol F|Cambio de color de PV i a2
Jon . o n (o FEd (I o NENE
B55 o Configurar el ciclo de BEs 02 BN =20 v
= salida de impulsos. = ¥
8 I - p|Periodo de control (frio) § El'l_ :l“n\, Alarma 3 abrir §'C ,Cl‘l/ - 'l:‘ Banda estable de PV @ F“_ M 'l
g8 Lt . = — " |en alarma = T . AL
=) i 5= N-o BE55 i Eon AL
Y ¥ L= ¥
= I 17| Operacion directa/inversa EQ istéresi =) (Y| H o om 3
g DE’LM P 3] Al 43 Histéresis de alarma 3 8 R laN g:t;gjr?n:?N g AL Mz
B _oF R B 0. Bs 0 Bes ALN2
Vi = = v
B 0 L 1| Tipo de alarma 1 = = = l|Retardo a ON ERNGTEYR]
g ALLC | & Hh1/|HB ON/OFF £ AdoN|geacead e ALMA
E== c = - S n Do g M
= 555 all (] u Bes ALMT
_ H* = v 1= V=
E AL L |Tipode alarma2 ] I |Enclavar rotura = ~ 1| Retardo a ON 5 FCEl
= 2 i H'_E“- de calentador = AN de alarma 3 Sy SE_';
¥ BEx  off B85 o [} an
g2 0 & 3| Tipo de alarma 3 VEd Ve = Ve
5 MALLC I B H 1, H|Histéresis de = F |5 F|Retardo a OFF = F-1
=5 2 B T2 rotura de calen- = de alarma 1 = -
o n (Do Irl (] M
= BE5 4 () i (=]
E |7 - 1| Tipo de salida transfer ¥ = Fetardo s OFF _ f,ﬂ
=l BT & - tardo a =]
e H° C L - L|Rango estable de ST = A75F|Re
BEn off Salida lineal E 5t -hjRang E AC'DF |6 alarma 2 Emf"'- »
=) SN BEs O ey SP-H
&l L R - H|Limite superior de Y= 2= =] i
= salida transfer =] =] - | Retardo a OFF ™M
B=s (000 H ALFA|> B A35F|Geaama s g Loy
V= B2s 085 BBz & BBz @
E |- |Limite inferior de ¥ = |
SRR el st 5 NE|Fitro digital de entrada | [B7 7 C L ] Tipo de desplazamiento
- g LI = L JL T |de entrada
ve B 00 - his
E o {--|Tipo de salida analogica |
B H-00)
+ = Salida lineal
= = v »
E ANGY | esion o
EEE. 77| Se muestra cuando la proteccion de Pasar configurando la contrasefa (-169).

configuracion inicial/comunicaciones
I esta configurada como 0
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A

Abrir en alarma 70

Accién proporcional 48

Alarma de rotura de lazo (LBA) 92
Alarma de rotura del calentador 9, 162, 198

Alarma HS 9, 52, 198

Configuraciones 61

Alarma HS (display de error) 204

Alarmas 9
Asignacion de alarma 1 176
Asignacion de alarma 2 177

Asignacion de alarma 3 178

Indice

Fuente de alimentacién externa para ES1B 29
Precauciones 22

Salida de control 1 23

Salida de control 2 24

Salidas de alarma 1, 2,y 3 26

Terminales 21

Calibracion

Calibracion del usuario 184

Entrada analégica 190, 191

Entrada de corriente 191

Entrada de tensién 192

Precision de indicacién 193

Registro de los datos de calibracién 184

Termopar 184

Termorresistencia de platino 188
Tipos de entrada 184

Enclavamiento de alarma 69
Histéresis de alarma 69
Operacién 70 Calibracion del usuario 184
Retardos de alarma 90
Salidas de alarma 38, 49
Salidas de alarma 1 y 2
Cableado 26

Tipos de alarma 49

Cambio auto/manual 118
Caracteristicas 198
Cerrar en alarma 70

Coeficiente de frio

Valores de alarma 51 Configuracién 74

Compensador de unién fria
Arranque . W
Condiciones 45 onexion

Operacién 81 Comunicaciones
AT (auto-tuning) 43 Cableado
Ejecutar/cancelar AT 43 RS-232C 28
RS-485 27
Comandos de operacién 86
B Configuracién E/S 5

Funciones principales 8

Banda de espera 104 Modelo bdsico

banda muerta 73 E5SAN 7
Configuracién 74 E5CN 5
Banda proporcional 48 E5CN-U 6

ESEN 7

Configuracién manual 48
C Configuraciones
Alarma HS 61

Pasar al nivel de configuracién de funciones avanzadas 60

Cable de conversion serie USB

Especificaciones 201
Alternancia entre SPs (puntos de consigna) 77

Cableado 22
. banda muerta 74

Comunicaciones Coeficiente de fifo 74

RS-232C 28 Coetlcleri e 86e Tio

RS-485 27 ontrasefia

. . . Control de calor/frio 74
Disposicién de terminales 21

Entrada de evento 75

Entradas 23 Fitacion 13
Entradas de CT 27 yacion

HBA (Alarma de rotura del calentador) 59
Pasar al nivel de configuracion de funciones avanzadas 59

Entradas de evento 27

Fuente de alimentacién 22
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Indice

Histéresis 43

Limite inferior de SP 80

Limite superior de SP 79

PID ON/OFF 42

Tiempo de detecciéon de LBA 93

Configuraciones iniciales 32
Ejemplos 32, 33

Constantes PID 43, 45
Configuraciéon manual 48

Contrasefia 85, 86

Control 2-PID 36, 147

Control auto 78

Control de calor/frio 72, 137, 141, 148
banda muerta 73, 137
Coeficiente de frio 73, 137

Configuracién 74
Control de tres posiciones 41
Control estandar 148
Control manual 78, 96

Control ON/OFF 36, 147
Configuracién 42

Control PID

Configuracion 42
Control Run/Stop 77
Controladores con entrada analégica 191
Controladores con entradas analdgicas 183, 192

Controladores con entradas multiples de termopar/
termorresistencia 182, 190

Corriente de deteccion 54

D

Definicién del nivel de configuracién 10
Desplazamiento de 1 punto 67
Desplazamiento de 2 puntos 66, 68
Cilculo 66
Desplazamiento de entrada 65
Desplazamiento de 1 punto 65
Desplazamiento de 2 puntos 66
Célculo 66
desplazamiento de valores de entrada 65
Deteccién y correccién de errores 204, 205, 206
Dimensiones 16
E5AN 16
E5CN 16
E5CN-U 16
ESEN 17

Dimensiones exteriores

Transformador de corriente (CT) 200
Display n® 1 3
Display n°2 3
Displays de error 200
Alarma HS 204
Error de entrada 202
Error de HB 203
Error de memoria 203
Excedido rango de display 202
Rotura del calentador 204
Valor de corriente excesivo 204

E

Entrada analdgica 8, 71, 194
Calibracién 190, 191

Entrada de corriente
Calibracién 191

Entrada de sensor
Rango de configuracién: 217
Rango de control 217
Rango de indicacién 217

Entrada de temperatura 8

Valores de desplazamiento 68

Entrada de tension
Calibracion 192

Entradas
Cableado 23

Entradas de evento 9, 27, 75, 76
Cableado 27

Error de entrada 140

Error de entrada (display de error) 202
Error de HB (display de error) 203
Error de memoria (display de error) 203

Escala

Limites superior e inferior para entradas analdgicas 71

Especificaciones 197
Cable de conversion serie USB 201

Fuente de alimentacién externa para ES1B 29

Salida 36
Transformador de corriente (CT) 199

Especificaciones de salida
Configuracién 36

Estructura de pardmetros 182

Excedido rango de display (display de error) 202

Extraccién de la carcasa
E5AN/ESEN 20
E5CN 20



Indice

F

Fin del programa 105
Salida 105
Flujo de pardmetros 219

Fuente de alimentacién
Cableado 22
Fuente de alimentacién externa para ES1B 9, 29, 66, 198
Funcién de comunicaciones 9
Funcién de programa simple 102, 107
Control del inicio 78
Iniciar 104
Funciones de salida
Asignaciones 38

Funciones principales 8

H

HBA (Alarma de rotura del calentador) 52
Configuraciones 59

Histéresis 41, 43

Histéresis de rotura de calentador 162

Incorporacién de seleccién Auto/Manual 97, 171

Indicadores
Operacién 3
Significados 3
Instalacion 16, 18
ESAN/ESEN
Montaje de la cubierta de terminales 19
Montaje en el panel 19
ESCN/ESCN-U
Montaje de la cubierta de terminales 19
Montaje en el panel 19
Extraccién de la carcasa
E5AN 20
ES5SCN 20
ESEN 20
Seccién del panel
E5AN 17
E5CN 17
E5SCN-U 17
ESEN 18

L

LBA (Alarma de rotura de lazo) 92

Banda 93
Nivel 93, 94
Tiempo de deteccién 93
Limites de salida 108
Lista de parametros de operacién 207
Nivel de ajuste 208
Nivel de control manual 211
Nivel de operacién 207
Listas de pardmetros de operacién
Nivel de configuracién de comunicaciones 215
Nivel de configuracién de funciones avanzadas 211
Nivel de configuracién inicial 209
Nivel de proteccién 215

M

Modelo basico
E5AN 7
E5CN 5
E5CN-U 6
E5SEN 7
Montaje 18
Cubierta de terminales
ES5AN/ESEN 19
ESCN/E5CN-U 19
en el panel
E5AN/ESEN 19
ESCN/E5SCN-U 19
Multi-SP 76, 118, 157
MV en error de PV 109, 171
MYV en parada 108, 171

N

Nivel de ajuste 11, 127
Lista de pardmetros de operacién 208

Nivel de configuraciéon de comunicaciones 12, 180
Lista de pardmetros de operacién 215

Nivel de configuracién de funciones avanzadas 12, 155

Lista de pardmetros de operacion 211
Pasar a 82, 154

Nivel de configuracién inicial 11, 143

Lista de pardmetros de operacién 209

Nivel de control manual 11
Lista de pardmetros de operacién 211
Pasar a 96

Nivel de operacién 11, 116
Lista de pardmetros de operacién 207

Nivel de proteccién 11, 83, 113
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Lista de pardmetros de operacién 215
Pasar a 86, 114, 166

Comando de operacién de comunicaciones 86

Contraseiia 85, 115

Niveles de configuracién
Diagrama 219
Nombres de los componentes

Funciones 2

O

Operacion directa 37, 150

Operacion inversa 37, 150

P

Panel frontal
E5AN 2
E5CN 2
E5CN-U 2
E5SEN 3

pardametro 156

Pardmetros
Alarma 1 abrir en alarma 160
Alarma 2 abrir en alarma 160
Alarma 3 abrir en alarma 160
Alarma HS 1 133
Alarma HS 2 133
alpha 163
Asignacidn de alarma 1 176
Asignacién de alarma 2 177
Asignacion de alarma 3 178
Asignacién de entrada evento 1 158
Asignacién de entrada evento 2 158
Asignacion de salida de control 1 175
Asignacidn de salida de control 2 176
Banda de espera 139
Banda de LBA 175
Banda estable de PV 168
banda muerta 137
Banda proporcional 136
Bits de parada de comunicaciones 180
Cambio auto/manual 118
Cambio de color de PV 167
Cambio de la 16gica de comando MB 167
Coeficiente de frio 137

Deteccién de rotura de calentador 1 132
Deteccién de rotura de calentador 2 132
Display de nivel de ajuste 128

Display de PV adicional 164

Display MV 164

Ejecutar/cancelar AT 129
Enclavamiento de alarma 1 165
Enclavamiento de alarma 2 165
Enclavamiento de alarma 3 165
Enclavamiento de alarma HS 173
Enclavar rotura de calentador 162
Escritura de comunicaciones 129
Estdndar o calor/frio 148

Filtro digital de entrada 164

Habilitar méscara de pardmetros 115

HB ON/OFF 161

Histéresis (calor) 138

Histéresis (frio) 138

Histéresis de alarma 1 161

Histéresis de alarma 2 161

Histéresis de alarma 3 161

Histéresis de rotura de calentador 162
Incorporacién de MV en parada y error 171
Incorporacidn de seleccién Auto/Manual 171
Inicializacién de pardmetros 156

Inicio de programa 121

Ir al nivel de proteccién 114

Limite inferior de escala 146

Limite inferior de MV 141

Limite inferior de salida transfer 153
Limite inferior de SP 147

Limite inferior de valor de alarma 1 124
Limite inferior de valor de alarma 2 124
Limite inferior de valor de alarma 3 125
Limite superior de escala 146

Limite superior de MV 141

Limite superior de salida transfer 153
Limite superior de SP 147

Limite superior de valor de alarma 1 124
Limite superior de valor de alarma 2 124
Limite superior de valor de alarma 3 125
Longitud de datos de comunicaciones 180
Método de compensacion de unién fria 166
Monitorizar corriente de fuga 1 120, 131
Monitorizar corriente de fuga 2 121, 131
Monitorizar MV (calor) 125

Monitorizar MV (frio) 126

Monitorizar valor de corriente del calentador 1 119, 130
Configuracién de protocolo 180 Monitorizar valor de corriente del calentador 2 120, 130
Multi-SP utilizados 158
MV (MV manual) 142

MYV en error de PV 140

Configuracioén de punto de consigna de Multi-SP 118
Contrasefia para pasar al nivel de proteccién 115

Desplazamiento de entrada de temperatura 134
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MV en parada 140

Nivel de LBA 174

N° de multi-SP utilizados 157

N° de unidad de comunicaciones 180
Operacién directa/inversa 150

Paridad de comunicaciones 180

Pasar a nivel de configuracién de funciones avanzadas 154
Pasar al nivel de calibracién 179

Perfil de programa 149

Periodo de control (calor) 149

Periodo de control (frio) 149

PID ON/OFF 147

Proteccién de cambio de configuracién 114
Proteccién de configuracidn inicial/comunicaciones 114
Proteccion de operacion/ ajuste 114
Punto de consigna durante rampa a SP 119
Punto decimal 146

PV/MV (MV manual) 142

Rango estable de ST 163

Reset de secuencia de standby 159
Retardo a OFF de alarma 1 170

Retardo a OFF de alarma 2 170

Retardo a OFF de alarma 3 170

Retardo a ON de alarma 1 169

Retardo a ON de alarma 2 169

Retardo a ON de alarma 3 169

RT 172

RUN/STOP 122

Salida analdgica de corriente 154

Salida de error de entrada 166

Seleccién 12

Seleccién de caracteres 178

Seleccion de SP de alarma 179

SP 0 134

SP 1134

SP2 134

SP3 134

ST (self-tuning) 148

Tiempo de auto-retorno del display 165
Tiempo de derivada 136

Tiempo de deteccién de LBA 174
Tiempo de espera para envio de datos 180
Tiempo de integral 136

Tiempo de mantenimiento 139

Tiempo de mantenimiento restante 122
Tiempo para pasar al nivel de proteccién 166
Tipo de alarma 1 150

Tipo de alarma 2 152

Tipo de alarma 3 152

Tipo de desplazamiento de entrada 170
Tipo de entrada 144

Tipo de salida transfer 153

Unidad de temperatura 146

Unidad de tiempo de mantenimiento 179
Unidad de tiempo de rampa a SP 159
Valor de alarma 1 122

Valor de alarma 2 123

Valor de alarma 3 123

Valor de limite inferior del desplazamiento
de entrada de temperatura 135

Valor de limite superior del desplazamiento
de entrada de temperatura 135

Valor de proceso 117

Valor de proceso/punto de consigna 118

Valor de reset manual 138

Valor seleccionado de rampa a SP 141

Velocidad de transmisién de comunicaciones 180
Perfiles de programa 103
Periodos de control 36, 149
Periodos de salida 149

Precauciones
Cableado 22
Precision de indicacién 193
Proteccion 83
Cambio de configuracién 84, 114
Configuracion inicial/comunicaciones 84, 114
Operacion/ajuste 84, 114
Proteccién de cambio de configuracion 84
Proteccion de configuracién inicial/comunicaciones 84
Proteccidn de operacidn/ ajuste 84
Puerto de software de soporte 29
Punto de consigna (SP) 40
Alternancia entre SPs (puntos de consigna) 77
Configuracion 40, 42
Configuracién de limites superior e inferior 79
Limitacién de la velocidad de cambio 80
Limitador 79
Limite inferior 80
Limite superior 79
Rampa 80
PV/MV 142

R

Rampa a SP 80
Operacion al arranque 81
Operaciones de alarma 82

Restricciones 81
Retardos de alarma 90
Rotura del calentador (display de error) 204
RT (Tuning estable) 46, 172
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Salida transfer 99
Tipo 99
Salidas de control 8, 38
Salidas de control 1y 2
Cableado 23, 24
Seccion del panel
ESAN 17
ESCN/ESCN-U 17
ESEN 18
Secuencia de standby 69
Self-tuning (ST) 44, 148
Sensor infrarrojo de temperatura 193
ST (self-tuning) 44
Condiciones de arranque 45
Rango estable de ST 45

T

Tecla de modo 4
Tecla down 4
Tecla Level 4
Tecla Up 4
Teclas
Operaciones 4
Operaciones mediante teclas 10
Tecla de modo 4
Tecla down 4
Tecla Level 4
Tecla Up 4
Terminales
Cableado 21
Disposicién
ESAN/ESEN 22
E5CN 21
E5CN-U 21
Termopar 193
Calibracién 184
Termopar/termorresistencia
Tipo de entrada 188, 190
Tipo de entrada mdltiple 190
Termorresistencia de platino 194
Calibracion 188

Tiempo de derivada 48
Tiempo de integral 48

Tiempo de mantenimiento 104
Tipos de entrada 34, 217
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Configuracién 34
Lista 35

Valores predeterminados 144
Tipos de sensor 144
Tipos de sensor de entrada 8, 144

Transformador de corriente
Célculo de la corriente de deteccidn 54
Transformadores de corriente (CT) 53, 199
Dimensiones exteriores 200
E54-CT1 200
E54-CT3 200
Entradas de CT
Cableado 27

Especificaciones 199

U

Unidad de temperatura 4, 36

V'

Valor de corriente excesivo (display de error) 204
Valor de proceso (PV) 117
Valores nominales 197

Visualizacién PV
Banda estable 88
Cambio de color 87



Historico de revisiones

En la cubierta frontal del manual aparece un cédigo de revision del manual como sufijo del nimero de

catalogo.

Cat. No. H134-ES1-01

Cddigo de revision

En la tabla siguiente se describen los cambios realizados en el manual en cada revision. Los nimeros de
pagina hacen referencia a la version anterior.

Cédigo de Fecha Contenido revisado
revision
01 Febrero de 2005 | Presentacion original
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