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Acerca de este manual

Esta documentacion es vélida para el convertidor de frecuencia SMV. Contiene informacion técnica importante para la

instalacion, la operacion y la puesta en marcha del convertidor.

Estas instrucciones son solamente validas para convertidores de la serie SMV a partir de la version de

software 4.23

Para la versién de software 4.23, aparece en el apartado marcado con una “F” en la placa de caracteristicas del

accionamiento que se muestra mas abajo, el nimero “42”.

Rogamos leer estas instrucciones detenidamente antes de empezar con la puesta en marcha del accionamiento.

B

E| [F]

Type: INPUT: 3~ (3/PE)  OUTPUT: 3~ (3/PE) For detailed information
wnze ESV751 NO4TXB 400/480 V 0 - 400/460 V refer to instruction
1d-No: 00000000 C € 20125A 2421 A Manual: SV01

i 50-60 HZ 0.75 KW/1HP 000000000000000000
Made in USA ESTED 5D81 X INDOOR US| 0 500 Ll ESV751N04TXBOOOXX ## ##
Inverter
SMecior TRERRRRR H T
A B C D E F
Certificacion Tipo Datos de entrada | Datos de salida Version de Version de

nominales nominales hardware software

Incluido en la entrega Importante

1 convertidor SMV
con EPM instalado (véase el
apartado 4.4)

* 1 manual de instrucciones

Al recibir el envio, compruebe inmediatamente si lo que ha recibido corresponde a lo indicado en la documentacion
que acompafia el envio. Lenze AC Tech no asume ninguna responsabilidad por defectos que se reclamen

posteriormente.
Reclame:

* dafios de transporte visibles, mmedlatamente al transportista.

* defectos visibles/articulos que faltan i

asu

p! de Lenze AC Tech

Documentacion necesaria

Los documentos que se indican a continuacion contienen datos relevantes para la operacion del convertidor de frecuencia SMVector.
Las versiones actualizadas de los documentos se encuentran en la biblioteca técnica de la pagina Web http://www.lenzeamericas.com.

Num. de

CMVINSO1 parala on del médulo de SMVector
CMVMB401 Manual de i SMVector ModBus RTU a través de RS485

CMVLC401 Manual de SMVector Lecom

CMVCANO1 Manual de SMVector CANopen

CMVDVNO1 Manual de SMVector DeviceNet

CMVETHO1 Manual de SMVector EtherNet/IP

CMVPFBO1 Manual de SMVector PROFIBUS

ALSVO1 parala ion y el SMVector médulo adicional I/0
DBVO1 Unidad de frenado dindmico SMVector

PTVO1 paralai ion del SMVector

RKVO1 Keypad SMVector externo ESVZXK1

RKVUO1 Keypad SMVector externo ESVZXHO (para NEMA 1 11-45kW (15-60HP))

Copyright © 2006 Lenze AC Tech Corporation

Todos los derechos reservados. Queda prohibido reproducir o difundir este manual, ya sea en su totalidad o parcialmente, sin la previa
autorizacion explicita por escrito de Lenze AC Tech Corporation. Se reserva el derecho de realizar modificaciones en la informacion y los
datos técnicos de este manual. Lenze AC Tech Corporation no asume ninguna garantia expresa o implicita de ningun tipo en relacion con este
material, incluyendo, pero no limitado a la aptitud general para el uso y la aptitud para un fin determinado. Lenze AC Tech Corporation no asume
ninguna responsabilidad por posibles errores en este manual.
Toda la informacion que contiene esta documentacion ha sido seleccionada escrupulosamente, comprobandose su correspondencia con el
hardware y software descrito. Sin embargo, es posible que aparezcan diferencias. Lenze AC Tech no asume ninguna responsabilidad por
posibles dafios. Las correcciones que puedan ser necesarias seran incorporadas en las siguientes revisiones de esta documentacion. Impreso

en EE.UU.
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Instrucciones de seguridad

Instrucciones de seguridad

Aspectos generales

Los convertidores de Lenze AC Tech pueden tener piezas vivas y las superficies pueden estar calientes. Si se retiran las
cubiertas necesarias sin autorizacion, si el equipo se utiliza, instala u opera incorrectamente, existe peligro de causar
graves dafos personales y/o materiales.

Todos los trabajos necesarios para el transporte, la instalacion, la puesta en marcha y el mantenimiento sélo pueden
ser realizados por personal experto cualificado que conozca la instalacion, montaje, puesta en marcha y operacion de
convertidores de frecuencia regulables y los distintos tipos de uso.

Instalacion

Asegurese de que la manipulacion se haga de manera cuidadosa y evite cualquier sobrecarga mecanica. Durante
el transporte, la manipulacion, la instalacion o el mantenimiento debe evitarse doblar elementos constructivos y la
modificacion de las distancias de aislamiento. Evite tocar elementos electrénicos y contactos. Este accionamiento
contiene elementos sensibles a la electrostatica que podrian resultar dafiados facilmente por una manipulacion
incorrecta. Durante la instalacion, comprobacion, servicio y reparacion de este accionamiento y sus respectivos
dispositivos deben tomarse medidas de proteccion relativas a la electrostatica. La no observacion del procedimiento
correcto puede tener como consecuencia dafios en piezas del equipo.

Para asegurar un funcionamiento correcto, el accionamiento no se debe instalar si estara expuesto a influencias
ambientales perjudiciales. Estas pueden ser, por ejemplo, vapores y gases inflamables, aceitosos o peligrosos,
sustancias quimicas corrosivas, polvo excesivo, humedad excesiva, vibraciones excesivas, exposicion directa al sol
0 temperaturas extremas.

Este accionamiento ha sido sometido a ensayos por el Underwriters Laboratory (UL) y dispone de la homologacion
segln la norma de seguridad UL508C. Este accionamiento debe instalarse y configurarse segin las disposiciones
nacionales e internacionales vigentes. Las normas y disposiciones locales tienen prioridad sobre las recomendaciones
que se hagan en esta y otras documentaciones de Lenze AC Tech.

El accionamiento SMVector ha sido disefiado para ser montado en una maquina o instalacion. No debe entenderse
como una maquina o un equipo listo para funcionar en el sentido de las directivas de la UE (véase Directiva de Maquinas
y Directiva CEM). Es responsabilidad del usuario final asegurar que la maquina cumple con las normas y directivas
aplicables.

Conexion eléctrica

Uso

Al trabajar con convertidores conductores de tension deben respetarse las normas de seguridad nacionales aplicables.
La instalacion eléctrica debe realizarse en cumplimiento con las respectivas normas (p.e. seccion de cables, fusibles,
conexion a conductor protector). Incluso si en esta documentacion se hacen recomendaciones sobre estos aspectos,
deben respetarse las normas nacionales y locales.

La documentacién incluye instrucciones para una instalacién correcta segin la compatibilidad electromagnética
(apantallado, puesta a tierra, colocacion de filtros y cableado). Observe estas instrucciones también para convertidores
que lleven la marca CE. El fabricante de la instalacion o maquina es responsable del cumplimiento de los valores limite
exigidos por la legislacion relativa a la compatibilidad electromagnética.

No esta permitido utilizar el accionamiento como dispositivo de seguridad para méaquinas, si existe peligro de dafios
personales o materiales. El paro de emergencia, la proteccion contra sobrevelocidad y la limitacién de la aceleracion
y deceleracion deben realizarse con otros dispositivos, para asegurar el funcionamiento en todo tipo de condiciones.
El accionamiento incluye diversos dispositivos de proteccion para proteger al accionamiento y al sistema accionado,
generando un error y desconectando el accionamiento y el motor. Las oscilaciones en el voltaje de red también
pueden tener como consecuencia la desconexion del accionamiento. En cuanto el error desaparece o se elimina,
el accionamiento se puede configurar de manera que rearranque automaticamente. EI usuario, el fabricante de
equipamiento original o el integrador debe asegurar que el accionamiento esté configurado de manera que sea seguro
en el funcionamiento.
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Instrucciones de seguridad

Aplicaciones con proteccion contra explosiones

Los motores con proteccion contra explosiones que no han sido disefiados para el funcionamiento con convertidor
perderan su certificacion si se utilizan en un accionamiento cuya velocidad se puede modificar. Debido al gran nimero
de responsabilidades que implican este tipo de aplicaciones, queremos hacer la siguiente declaracion:

Los productos de Lenze AC Tech Corporation relacionados con convertidores se comercializan sin la garantia de que
sean adecuados para un determinado fin o para el uso con motores protegidos contra explosiones. Lenze AC Tech
Corporation no asume ninguna responsabilidad en caso de pérdidas directas, por accidentes o consecuentes, ni por los
costes o dafios que resulten del uso de estos productos AC en estas aplicaciones. El comprador acepta explicitamente
asumir todos los riesgos relativos a pérdidas, costes o dafios relacionados con este tipo de aplicaciones.

Operacion
En instalaciones en las que se han montado convertidores, puede que sea necesario incorporar dispositivos de
monitorizacion y proteccion adicionales segln las normas de seguridad aplicables (p.e. ley sobre medios de trabajo
técnicos, normas para la prevencion de accidentes). Estd permitido adaptar los convertidores a la aplicacion
correspondiente. Observe para ello las instrucciones incluidas en la documentacion.

iPELIGRO!

A * No toque las piezas conductoras de tension y las i de p ia inmedi te después de haber
separado el convertidor del suministro de tension, ya que los condensadores aun pueden estar cargados.
Observe las placas de advertencia correspondientes en el convertidor.

* Durante la operacion todas las cubiertas de proteccion y puertas deben permanecer cerradas.

* Nunca conecte y desconecte el convertidor mas de una vez cada dos minutos.

* En modelos SMVector equipados con un seccionador (el caracter nimero 11 del nimero del modelo es una L
o0 una M), el seccionador se ha previsto como separador para el servicio del motor. No incluye una proteccion
para el circuito de corriente hacia el convertidor o el motor. Al realizar trabajos de servicio en el motor deberd
esperarse 3 minutos tras poner el interruptor en la posicion OFF, antes de empezar con los trabajos en el
cableado de potencia del motor, ya que el convertidor acumula energia eléctrica. Cuando se vayan a realizar
trabajos de servicio en el convertidor, deberd separarse la conexion a la red antes del accionamiento y luego
esperar 3 minutos.

Instrucciones de seguridad

Todas las instrucciones de seguridad en este manual contienen un simbolo visual, una palabra indicativa impresa en
negrita y una descripcion.

c jPalabra indicativa! (indica la gravedad del peligro)
AVISO (describe el peligro y da instrucciones sobre las medidas que se deben tomar)

Simbolo | Palabra indicativa | Significado Consecuencias si no se respeta
iPELIGRO! Advertencia sobre voltaje eléctrico peligroso. Muerte o lesiones graves.
jADVERTENCIA! |Advertencia sobre situaciones posibles, muy Peligro de dafios personales y/o materiales

peligrosas. muy graves.
jADVERTENCIA! |Advertencia sobre superficies calientes y el Peligro de dafios personales graves.
Superficies peligro de sufrir quemaduras.
calientes El equipo puede llevar rétulos de aviso

exteriores o interiores para advertir al personal
sobre las superficies que pueden alcanzar altas

~® P>

temperaturas.
jALTO! Advertencia sobre posibles dafios en materiales | Dafios en el sistema de accionamiento o
y equipos. su entorno.
AVISO Indica una informacién Gtil en general. Ninguna. Observar esta informacion facilitara
el trabajo con el convertidor/sistema de ac-
cionamiento.

4 Lenze EDBSVO1_ ES



Instrucciones de seguridad

Informacion sobre oscilaciones armonicas segun EN 61000-3-2, EN 61000-3-12:

=

n

Funcionamiento en redes de suministro pablicas (limitacién de corrientes de oscilacion arménica segtin EN 61000-3-
2, compatibilidad electromagnética (valores limite de CEM). Valores limite para la emisién de corriente de oscilacion
armonica (corriente de entrada del equipo hasta 16A/conductor).

Directiva Potencia total en la red Medidas adicionales necesarias para el cumplimiento @
(suministro publico)
< 0.5kW con reactancia de red
EN 61000-3-2 0.5.. 1KW con filtro activo
> 1kW Cumplimiento sin medidas adicionales
EN 61000-3-12 16 ... 75A Se necesitan medidas adicionales para el cumplimiento de la norma

Si se deben cumplir condiciones relativas a la CEM, las longitudes de cable permitidas podrian reducirse.

Las medidas adicionales descritas solamente aseguran que los convertidores cumple con los requisitos de la norma EN
61000-3-2. El fabricante de la maquina/instalacion es responsable del cumplimiento de los requisitos aplicables a la
maquina/instalacion.

Instrucciones de seguridad segtin EN 61800-5-1:

iPELIGRO! Peligro por choque eléctrico
Tras la desconexion del suministro de voltaje los condensadores permanecen cargados durante unos 180 segundos. Espere
por lo menos 3 minutos antes de tocar el accionamiento para que pueda eliminar cualquier carga restante.

iADVERTENCIA!
& e Este equipo puede generar corriente continua en el conductor PE. Si se utiliza un dispositivo accionado por corriente

residual (RCD) o un monitor de corriente residual (RCM) como proteccion en caso de contacto directo o indirecto, sélo
esta permitido colocar en el lado de entrada del equipo un RCD o RCM del tipo B.

e La corriente de fuga puede superar los 3.5 mA AC. La seccion minima del conductor PE debe cumplir con las normas
de seguridad locales para equipos con altas corrientes de fuga.

e En zonas residenciales, este producto puede generar radiointerferencias, por lo que puede ser necesario incorporar
medidas adicionales.

AVISO

E Las conexiones de control y de comunicaciones estan equipadas con un aislamiento reforzado (es decir que se consideran
como tension baja de seguridad (SELV) o tensién baja de proteccion (PELV) en caso de contacto), cuando el accionamiento
estd conectado a un sistema de tension de hasta 300 VAC entre fase y tierra (PE) y la tension entre los bornes 16y 17 es
inferior a 150 VAC entre fase y tierra. En todos los demds casos, las conexiones de control y comunicaciones disponen de
aislamiento basico.

Instrucciones de seguridad segun UL:

Instrucciones para instalaciones con aprobacion UL con convertidores incorporados: Las advertencias UL son
instrucciones que sdlo son de aplicacion para instalaciones UL. La documentacion incluye instrucciones especiales
para UL.

o Adecuado para el funcionamiento en una red con una corriente de cortocircuito max. de 200000 A (valor
c.“s efectivo, simétrico) con voltaje de funcionamiento méximo, como indicado en el accionamiento.
Sdlo utilizar hilo de cobre (min. 75 °C).
Previsto para la instalacién en un entorno con grado de polucion 2.
Los modelos NEMA 1 (IP31) deberan instalarse en un entorno con grado de polucion 2.
Todos los modelos son adecuados para ser instalados en una zona climatizada (es decir que estan
disefiados para instalaciones de aire acondicionado a presion).

Las exigencias respecto al par (segun UL) se listan en la seccion 3.2.1, Conexiones de potencia.

jAdvertencias!
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Datos técnicos

Datos técnicos

Normas y condiciones de uso
. Directiva de bajo voltaje (2006/95/CE) y directiva CEM
Conformidad CE (2004/108/CE)
Underwriters Laboratories -Power Conversion Equipment
Aprobaciones UL508C (norma para equipos de control que dependen de la
frecuencia)
Desviacion de fase Voltaje de
<2%
entrada
— En sistemas con puesta a tierra centralizada esta
T permitido el funcionamiento sin limitaciones.
Sistemas de red soportados ™ — Enredes de 400/500 V con puesta a tierra por fases es

posible el funcionamiento pero se precisaran aislamientos
reforzados para la parte de control.

Humedad <95% sin condensacion
Transporte -25 ... +70°C
Rango de temperatura Almacenamiento -20 ... +70°C
Operacién -10 ... +55°C (por encima de +40°C reducir la corriente en
P 2.5%/°C)
Altura de colocacion 0 - 4000m snm (por encima de 1000m snm reducir corriente en 5%/1000 m)

Resistencia a las sacudidas

Resistente a la aceleracion hasta 1.0g

& Corriente de fuga

> 3.5 mA contra PE

Longitud de cables max.
permitida

<= 3.0 KW (4.0 Hp)

apantallado 30 m, sin apantallar 60 m

=> 3.7 KW (5.0 Hp)

apantallado 50 m, sin apantallar 100 m

Tipo de proteccion

IP31/NEMA 1

IP65/NEMA 4X

Las carcasas de los modelos NEMA 1 y NEMA 4X han sido disefiadas segtin UL
508C para instalaciones de aire acondicionado a presion. Son adecuadas para la
instalacion en una zona climatizada.

Medidas de proteccion contra

cortocircuito, contacto a tierra, fallo de fase, sobrevoltaje, subvoltaje,
fallo de conmutacion del motor, sobretemperatura, sobrecarga del motor

< 0.5kwW con reactancia de red
Cumplimiento de las exigencias N .
de la norma EN 61000-3-2 @ 0.5... kW con filtro activo
> 1kW sin medidas adicionales
Cumplimiento de las exigencias 16 ... 75A Para cumplir con la norma EN 61000-3-12 se necesitan medidas

de la norma EN 61000-3-12 @

adicionales.

Funcionamiento en redes de suministro publicas (limitacién de corrientes de oscilacion arménica segtn EN 61000-3-
2, compatibilidad electromagnética (valores limite de CEM). Valores limite para la emisién de corriente de oscilacion
armonica (corriente de entrada del equipo hasta 16A/conductor).

(1) Las longitudes de cable indicadas estan permitidas para frecuencias portadoras estandar (véase parametro P166).

(2) Las medidas adicionales descritas solamente aseguran que los convertidores cumple con los requisitos de la norma
EN 61000-3-2. El fabricante de la maquina/instalacion es responsable del cumplimiento de los requisitos aplicables

a la maquina/instalacion.

Lenze
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Datos técnicos

2.2 Denominacion de tipo SMV
La siguiente tabla describe la denominacién de tipo de los modelos de convertidor SMVector.
[ Esv 152 NO 2 T X B
Productos eléctricos de la serie SMVector
Potencia nominal en kW:
251 = 0.25kW (0.33hp) 113 = 11.0kW (15hp)
371 = 0.37kW (0.5hp) 153 = 15.0kW (20hp)
751 = 0.75kW (1hp) 183 = 18.5kW (25hp)
112 = 1.1kW (1.5hp) 223 = 22.0kW (30hp)
152 = 1.5kW (2hp) 303 = 30.0kW (40hp)
222 = 2.2kW (3hp) 373 = 37.5kW (50hp)
302 = 3.0kW (4hp) 453 = 45.0kW (60hp)
402 = 4.0kW (5hp)
552 = 5.5kW (7.5hp)
752 = 7.5kW (10hp)

Médulos de comunicaciones e 10 instalados:

C_ = CANopen (disponible para todos los modelos) Elsigno de espacio *_" puede ser sustttido

por:
D_ = DeviceNet (disponible para todos los modelos) 0 = Keypad estandar

E_ = Ethernet/IP (disponible para todos los modelos)
R_ = RS-485 / ModBus /Lecom (disp. para todos los mod.)
P_ = ProfiBus-DP (disponible para todos los modelos)
N_ = No hay instalada ninguna comunicacion
Voltaje de entrada:
1 =120 VAC (salida dobladora) o 240 VAC
2 =240 VAC
4 = 400/480 VAC
6 = 600 VAC
Fase de entrada:
S = sélo entrada monofésica
Y = entrada monofésica y trifasica
T = solo entrada trifasica
Filtro de entrada en el lado red
F = filtro CEM integrado
L = filtro CEM integrado y seccionador integrado (sélo modelos NEMA 4X/IP65)
M = seccionador integrado (s6lo modelos NEMA 4X/IP65)
X = sin filtro CEM/sin seccionador
Tipo de proteccion:
B = NEMA 1/IP31, sélo para interiores
C = NEMA 4X/IP65, s6lo para interiores, refrigerado por conveccion
D = NEMA 4X/IP65, solo para interiores, con ventilador
E = NEMA 4X/IP65, interiores/exteriores, refrigerado por conveccion
F = NEMA 4X/IP65, interiores/exteriores, con ventilador

AVISO

E Antes de la instalacion asegtirese que el tipo de proteccion de la carcasa es adecuado para el
entorno en el que sera utilizado el equipo.
Entre los factores que determinan la idoneidad de la carcasa se encuentran (entre otros) la temperatura,
contaminantes del aire, concentracion de quimicos, cargas mecanicas y duracion de la influencia (rayos
solares, viento, lluvia).

EDBSVO1_ ES Lenze
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> Datos técnicos

2.3 Datos nominales

Modelos de 120V/ 240VAC
Red = 120V monofasica (1/N/PE) (90...132V), 240V monofasica (2/PE) (170...264V), 48...62Hz

Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
120V 240V | Duracién | max. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A A (1) % Sin filtro | Con filtro
A
ESV251--1S-- 0.33 0.25 6.8 34 1.7 200 24
ESV371--1S-- 0.5 0.37 9.2 46 24 200 32 32
ESV751--1S-- 1 0.75 16.6 8.3 42 200 52 4
ESV112--1S-- 15 1.1 20 10.0 6.0 200 74 74
AVISOS:

Corriente de salida: La corriente de salida max. (%) es un valor porcentual del valor nominal de la corriente de salida
constante en amperios (In). Se puede configurar a través del parametro P171.

Modelos de 240VAC
Red = 240V monofasica (2/PE) (170...264V), 48...62Hz
Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
240V Duracién | méx. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A (1) % Sin filtro | Con filtro
A
ESV251--2S-- 0.33 0.25 3.4 17 200 20
ESV371--25-- 0.5 0.37 5.1 24 200 30
ESV751--25-- 1 0.75 8.8 42 200 42
ESV112--2S-- 15 1.1 12.0 6.0 200 63
ESV152--25-- 2 15 133 7.0 200 73
ESV222--25-- 3 2.2 1741 9.6 200 97

240V monofasica (2/PE) (170...264V), 240V trifasica (3/PE) (170...264V), 48...62Hz

Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
1~ (2/PE) | 3~ (3/PE) | Duracién | méx. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A A () % Sin filtro | Con filtro
A

ESV371--2Y-- 0.5 0.37 5.1 29 2.4 200 27 26
ESV751--2Y-- 1 0.75 8.8 5.0 42 200 41 38
ESV112--2Y-- 15 1.1 12.0 6.9 6.0 200 64 59
ESV152--2Y-- 2 15 133 8.1 7.0 200 75 69
ESV222--2Y-- 3 2.2 171 10.8 9.6 200 103 93
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%m

240V trifasica (3/PE) (170...264V), 48...62Hz
Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
240V Duracién | max. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A () % Sin filtro | Con filtro
A
ESV112--2T-- 15 1.1 6.9 6 200 64
ESV152--2T-- 2 15 8.1 7 200 75
ESV222--2T-- 3 2.2 10.8 9.6 200 103
ESV402--2T-- 5 4.0 18.6 16.5 200 154 139
ESV552--2T-- 75 5.5 26 23 200 225 167
ESV752--2T-- 10 75 33 29 200 274 242
ESV113--2T-- 15 11 48 42 180 485 468
ESV153--2T-- 20 15 59 54 180 614 591
AVISOS:

Corriente de salida: La corriente de salida méx. (%) es un valor porcentual del valor nominal de la corriente de salida
constante en amperios (In). Se puede configurar a través del parametro P171.

Modelos de 400...480VAC

400 ... 480V trifasica (3/PE) (400V: 340...440V), (480V: 340...528V), 48...62Hz
Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
400V 480V | Duracién | méax. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A A () % Sin filtro | Con filtro
A
400V | 480V | 400V | 480V
ESV371--4T-- 0.5 0.37 17 15 1.3 1.1 ]175]| 200 23 21 25
ESV751--4T-- 1 0.75 2.9 25 2421|175 200 37 33 37
ESV112--4T-- 15 1.1 42 36 3.5 (3.0 | 175 | 200 48 42 46
ESV152--4T-- 2 15 47 4.1 4.0 | 35 | 175 | 200 57 50 54
ESV222--4T-- 3 22 6.1 5.4 5.5 | 48 | 175 | 200 87 78 82
ESV302--4T-- 4 3.0 8.3 7.0 7.6 | 6.3 |175 | 200 95
ESV402--4T-- 5 4.0 10.6 9.3 9.4 |82 | 175 | 200 128 103 11
ESV552--4T-- 75 5.5 14.2 124 |126|11.0| 175 | 200 178 157 165
ESV752--4T-- 10 75 18.1 158 |16.1]14.0| 175 | 200 208 190 198
ESV113--4T-- 15 1 27 24 24 | 21 | 155|180 418 388 398
ESV153--4T-- 20 15 35 31 31 | 27 | 155 | 180 493 449 459
ESV183--4T-- 25 18.5 44 38 39 | 34 | 155|180 645 589 600
ESV223--4T-- 30 22 52 45 46 | 40 | 155 | 180 709 637 647
ESV303--4T-- 40 30 68 59 60 | 52 | 155 | 180 1020
ESV373--4T-- 50 375 85 74 75 | 65 | 155 | 180 1275
ESVA453--4T-- 60 45 100 87 88 | 77 | 155 | 180 1530
AVISOS:

Corriente de salida: La corriente de salida max. (%) es un valor porcentual del valor nominal de la corriente de salida
constante en amperios (In). Se puede configurar a través del parametro P171.
En modelos de 400...480VAC se utiliza la corriente de salida méx. (%) de la columna "400V", cuando P107 = 0
En modelos de 400...480VAC se utiliza la corriente de salida méx. (%) de la columna "480V", cuando P107 = 1
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Modelos de 600VAC
600V trifasica (3/PE) (425...660V), 48...62Hz
Tipo Potencia Corriente de red | Corriente de salida Pérdida térmica (vatios)
Duracién | max. N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A (1) % Sin filtro | Con filtro
A

ESV751--6T-- 1 0.75 2 17 200 37 31

ESV152--6T-- 2 15 32 27 200 51 43

ESV222--6T-- 3 2.2 44 39 200 68 57

ESV402--6T-- 5 4 6.8 6.1 200 101 67

ESV552--6T-- 75 55 10.2 9 200 148 116

ESV752--6T-- 10 7.5 12.4 1 200 172 152

ESV113--6T-- 15 1 19.7 17 180 380 356

ESV153--6T-- 20 15 25 22 180 463 431

ESV183--6T-- 25 18.5 31 27 180 560 519

ESV223--6T-- 30 22 36 32 180 640 592

ESV303--6T-- 40 30 47 41 180 930

ESV373--6T-- 50 375 59 52 180 1163

ESV453--6T-- 60 45 7 62 180 1395

AVISOS:

Corriente de salida: La corriente de salida max. (%) es un valor porcentual del valor nominal de la corriente de salida
constante en amperios (In). Se puede configurar a través del parametro P171.

jALTO!
@ e En instalaciones por encima de los 1000m snm el valor |, debe ser reducido en
5% por cada 1000m. No se deben superar los 4000m snm.
o Sila operacion se realiza por encima de los 40°C el valor I, debe ser reducido
en 2.5% por cada °C. No se deben superar los 55°C.

Reduccion de la corriente de salida (In) relativa a la frecuencia portadora en modelos
NEMA 1/IP31:

- i P166=2 (8 kHz), reducir | al 92% del valor nominal del accionamiento.

- Si P166=3 (10 kHz), reducir |_al 84% del valor nominal del accionamiento.

Reduccion de la corriente de salida (In) relativa a la frecuencia portadora (P166) en
modelos NEMA 4X/IP65:

- §i P166=1 (6 kHz), reducir | al 92% del valor nominal del accionamiento.

- §i P166=2 (8 kHz), reducir | al 84% del valor nominal del accionamiento.

- §i P166=3 (10 kHz), reducir | al 76% del valor nominal del accionamiento.
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3 Instalacion
3.1 Dimensiones y montaje

& jADVERTENCIA!
Los accionamientos no deben ser instalados en lugares en los que estaran expuestos a influencias ambientales
perjudiciales. Entre ellas se encuentran vapores o gases inflamables, aceitosos o peligrosos, sustancias quimicas
corrosivas, polvo excesivo, humedad excesiva, vibraciones excesivas, exposicion directa al sol o temperaturas extremas.

3.1.1  Modelos NEMA 1 (IP31) < 22kW (30hp)

"2 LSS
A — LLL Gl L
Tornillos de montaje IALLLLLLLEST Y ] 21101011 11®
© 0 === 4 [oF B
4x#10 h e o L P
18 Ib-in a e E— E E E
( 4 x M5 ) 4 I E 4 £
20 Nm o o = N
5 bl b e g o -
5 = st g ol s1
TTUTUTUoOUTT —— i \C TTToTorororTr
at $2
e ;
Tipo a al b b1 b2 c s s2 m
P Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) Ib (kg)
61 :g: ESVBT T~ 8| 39009 | 312(79) | 748(190) | 7.00¢178) | 0246 | 4350111) | 06(15) | 2060 | 2009
62 Egz;g;w:g: ESV152~~~ Bl 39009 | 312¢79) | 752¢191) | 700¢178) | 026() | 545(138) | 06(15) | 20(0) | 28(1.3)
63 | ESVA02~~~~~] 8 390(99) | 312(79) | 752(191) | 7.00(178) | 0.30(8) | 580(147) | 06(15) | 20(50) | 32(15)
H1 | ESV552~~~~~ B; ESV752~~~~~ B| 512(130) | 4.25(108) | 9.83(250) | 9.30(236) | 026(7) | 6.30(160) | 06(15) | 20(50) | 6.0(20)
ESV113~~
I ovisa 6.92(176) | 575(146) | 1250 (318) | 11.88(302) | 0.31(8) | 8.09(205) | 06(15 | 20(50) |13.55(6.15)
Tino N P P1 Q s
P Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm)
61 184(47) | 193(49) | .70(18) | 10025 | .88(22)
62 184(47) | 303(77) | .70(18) | 100(25) | .88(22)
63 1.84(47) | 338(@6) | .70(18) | 100(25) | .88(22)
1.13(29)
H1 246(62 | 35500) | .13(3 | 138(35)
88(22)
1.31(33)
] 332(84) | 462(117) | .73(19) | 1.40(36)
88(22)
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3.1.2  Modelos NEMA 1 (IP31) > 22kW (30hp)

‘ ‘ LSS
b2 f C | [s2
— o 7/—[ ° o
=1
5 S— =
b1 b
i R N T ° °
a1 — {1ome [s2
e — T T
Tipo al b1 b2 c s1 s2 m
P Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) Ib (kg)
ESV303~~4~~B;
K1 ESV303~~6~~B 8.72(221) | 7.50(190) | 14.19(360) | 13.30(338) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) | 0.6 (15) 2.0 (50) 24(10.9)
ESV373~~4~~B;
K2 ESV373-~6~-B 8.72(221) | 7.50(190) | 17.19(436) | 16.30 (414) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) | 0.6 (15) 2.0 (50) 31(14.1)
ESV453~~4~~B
K3 ESVA53~~6~~b 8.72(221) | 7.50(190) | 20.19(513) | 19.30 (490) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) | 0.6 (15) 2.0 (50) 35(15.9)
. . . N P P1 Q S S1
Dimensiones del cableado Tipo Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm)
Ki 375(95) | 542(137) | 1.50(38.1) | 1.75(44.4) | 1.75(44.4) | 0.875 (22.2)
K2 3.75 (95) 5.42(137) | 1.50(38.1) | 1.75(44.4) | 1.75(44.4) | 0.875(22.2)
K3 375(95) | 542(137) | 1.50(38.1) | 1.75(44.4) | 1.75(44.4) | 0.875 (22.2)
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3.1.3  Modelos NEMA 4X (IP65)

[ ¢ —— s2]
Tomnillos de montale 7 i —
[—
4x#6-32 =
101b-in 30 — @10
(“M“) ul=)a) [— 000
12Nm
bob [—
s1 s1
: - — 3
leopze| ] S Lozl
%I \— —’
\—
4 & — A A
S—
2
I e e e
a
Tipo a al b b1 b2 c s1 s2 m

Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) Ib (kg)

ESV371NO1SX_; ESV751NO1SX_;
ESV371N02YX_; ESV751NO2YX_;
ESV371NO4TX_; ESV751NO4TX_;
R ESV751NOBTX.+ ESV371NO2SF_: 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56(167) | 0.66(17) | 4.47 (114) | 2.00(51) 2.00 (51) 3.6(1.63)
ESV751NO2SF_; ESV371NOATF_;
ESV751NO4TF _;

ESV112NO1SX_; ESV112N02YX_;
ESV152N02YX_; ESV112N04TX_;
ESV152N04TX_; ESV222N04TX_;
R2| ESV152N0BTX_; ESV222NO6TX_; | 6.28 (160) | 5.90(150) | 8.00(203) | 6.56 (167) | 0.66(17) | 6.31(160) | 2.00(51) 2.00 (51) 5.9 (2.68)
ESV112N02SF_; ESV152N02SF_;
ESV112N04TF_ ;
ESV222N04TF_; ESV302N04TF_;

1| ESV222N02YX_; ESV222N02SF_ | 7.12(181) | 6.74(171) | 8.00(203) | 6.56(167) | 0.66(17) | 6.77(172) | 2.00(51) | 2.00(51) | 7.1(3.24)
ESV552N02TX~; ESV752N02TX~
T1| ESV752N04TX~; ESV752N06TX~; | 8.04 (204) | 7.56(192) | 10.00 (254) | 8.04 (204) | 0.92(23) 8.00(203) | 4.00(102) | 4.00(102) | 10.98 (4.98)
ESV752N04TF~
ESV402N02TX_; ESVA02N04TX_;
ESV552N04TX_; ESVA02NO6TX _
Vi ESVSB2NOSTX . ESVAOZNOATF : 8.96(228) | 8.48(215) | 10.00 (254) | 8.04(204) | 0.92(23) | 8.00(203) | 4.00(102) | 4.00 (102) | 11.58 (5.25)
ESV552N04TF_
ESV113N02TX~; ESV153N02TX~
ESV113N04TX~; ESV153N04TX~
ESV113NO4TF~; ESV153N04TF~
W1 ESy113NOBTX . ESVIBaN0GTX. | 42(240) | 8.94(228) | 14.50 368) | 1254 (319) | 092(24) | 9.45(241) | 4.00(102) | 4.00(102) | 220(100)
ESV183N04TX~; ESV183N04TF~
ESV183N0BTX~
ESV223N04TX~; ESV223N04TF~
X1 ESV223N06TX~ 9.42 (240) | 8.94(228) | 18.5(470) | 16.54 (420) | 0.92 (24) 9.45(241) | 4.00(102) | 4.00(102) | 25.5(11.6)
_ = UIt. caracter denom. tipo: C = N4X sdlo interior (refrigeracion por conveccion) ~ = Ult. caracter denom. tipo: D = NdX sdlo interior (con ventilador)
E = N4X interior/exterior (refrigeracion por conveccion) F = N4X interior/exterior (con ventilador)
. . . N P Q S S1
Dimensiones del cableado Tipo Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm)
LIS Ri 314(80) | 233(9) | 1.50(38) | .88(22) na.
s H HFTH HH R2 3.14 (80) 4.18 (106) 1.50 (38) .88(22) n.a.
g 1 356(90) | 4.63(118) | 1.50(38) | .88(22) na
T 4,02(102) | 5.00(127) 1.85(47) 1.06 (27) n.a.
' vi 448(114) | 5.00(127) | 1.85(47) | 1.06(27) na.

wi 471(120) | 570(145) | 2.00(51) | 1.375(35) | 1.125(28)
X1 471(120) | 570(145) | 200(s1) | 1.375(35) | 1.125(28)
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3.14 Modelos NEMA 4X (IP65) con seccionador
b2 LLLLL L
C ©— s2]
; = e — C E =
\ — N
| —
=l
Tornillos de montaje E—
4x#8-32 | —
101b-in |
(AKMA) Boob — 5]
1.2Nm | —
—
—
| —
Ll:
2 o ——
> | —
\ —|
4 & —
] | S I  —
e — —
.
a al b b1 b2 c cl s1 s2 m
Tipo Inch Inch Inch Inch Inch Inch Inch Inch Inch Ib
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) (kg)
ESV37TNOISM_; ESV371NO2YM_;
ESV371NO2SL_; ESV371NO4TM
sy | ESVSTINOATL ESVS7INOGTM; | 628 | 590 | 10.99 | 954 | 066 | 447 86 200 | 200 47
ESV75INOTSM_; ESVZSINO2YM ;| (160) | (150) | (279) | (42 | (7 | (14 | @ 1) 6 | @13
ESV751N02SL_; ESV751NO4TM
ESV751NO4TL ; ESV751NOBTM
ESV112NO1SM_; ESV112N02YM_;
ESV112N02SL_; ESV112N04TM;
ESVINOATL S ESVIS2NO2WL; | g5 | 590 | 1099 | 954 | 066 | 631 86 200 | 200 7.9
A2 | ESVISINOZSL ESVISNOATML | 150 | (150) | (279) | (2420 | (7 | (60) | (2 1) 6 | (@58
ESV152N04TL.; ESV152N06TM -
ESV222N04TM_; ESV222N0ATI
ESV222NOGTM _; ESV302NOATL
i | 712 [ 67 | 109 | 954 | o066 | 677 86 200 | 200 90
ADY | ESV222NO2SL ESV222NO2YML | o) | 71 | @re) | a2 | a7 | a2 | @2 1) 61 | @08
. E§¥?§§x3§mZ§§¥;§§x8§mZ 804 | 756 | 1300 | 11.04 | 092 | 800 86 400 | 400 | 139
ESVTSINOATL @4 | (92 | @30 | 80 | @ | @03 | @ | a0 | (02 | 632
ESVA02NO2TM_; ESVA02NO4TM.;
aCi | ESVOS2NOATML; ESVAONOGTM_;| 896 | 848 | 1300 | 1104 | 092 | 804 86 400 | 400 | 147
ESVS52NOGTM_; ESVAO2NOATL | (228) | (215) | (330) | (280) | (28 | 204 | (@2 | (02 | (102) | (6.66)
ESV552N04TL_
apq | ESVITINOATM~; ESVISINOATM-~| 942 | 894 | 1450 | 1254 | 092 | 945 | 073 | 400 | 400 | 230
ESV113NOGTM~; ESVISNOGTM~| (240) | (228) | (368) | (319 | (@4 | @) | (9 | (02 | (102 | (104
ESV113N02TM~; ESV153N02TM~
ESVITSNOATL~ ESVISSNOATL~ | g4, | gg4 | 185 | 1654 | 092 | 945 | 073 | 400 | 400 | 285
AFT | ESVIBSNOATL ESVZ2SNOATL= | oy | o) | a70) | (20) | 24 | @an | (9 | 02 | (02 | (29
ESV183NO4TM~; ESV223N04TM~ -
ESV183NOGTM~; ESV223N06TM~
_ =Ult. caracter denom. tipo: C = N4X solo interior (refrigeracion por conveccion) ~ = Ult. caracter denom. tipo: D = N4X s6lo interior (con ventilador)
. . . N P Q S S1
Dimensiones del cableado Tipo Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm) | Inch (mm)
. oo M1 | 31480 | 233(59) | 150(38) | .88(22) na
ity A2 | 314(80) | 418(106) | 1.50(38) | .88(22) na
T . s ADT | 356(90) | 463(118) | 150(38) | .88(22) na
ABT | 402(102) | 500(127) | 1.85(47) | 1.06(27) na
oo d
) p ACt | 448(114) | 500(127) | 185(47) | 1.06(27) na
1 H H H H H H AE1 | 471(120) | 570(145) | 2.00(51) | 1.375(35) | 1.125(28)
! AF1 | 471(120) | 570(145) | 200(51) | 1375(35) | 1.125(8)
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3.2 Instalacion

Instalacion tras almacenamiento durante largo tiempo

jALTO!

Pueden generarse serios dafios en el accionamiento si es puesto en funcionamiento después de tenerlo aimacenado o no
haberlo utilizado durante mucho tiempo, sin antes formar nuevamente los condensadores del bus DC.

Cuando el accionamiento no ha estado conectado a la red de suministro de voltaje (por estar almacenado, etc.) durante
mas de tres afios, se modifican internamente los condensadores de electrolitos en el bus DC del accionamiento, lo que
genera una corriente de fuga excesiva. Esto puede ocasionar un fallo de los condensadores antes de lo previsto, si el
accionamiento es puesto en funcionamiento después de tanto tiempo sin haber sido utilizado o haber estado almacenado.
Para formar nuevamente los condensadores y preparar el accionamiento para operar después de un largo periodo sin

funcionar, es necesario conectar el accionamiento durante 8 horas al suministro de voltaje antes de poner el motor
realmente en marcha.

3.21 Conexiones de potencia

jALTO!

Si la potencia nominal del transformador de alimentacion AC es mas de 10 veces superior a la potencia nominal de
entrada del accionamiento o de los accionamientos, debera instalarse adicionalmente un transformador separador
0 una reactancia de red de entrada del 2-3% en el lado red del accionamiento 0 accic iento:

A iPELIGRO! Peligro por chogue eléctrico!

Pueden existir voltajes de hasta 600 VAC. Los condensadores permanecen cargados después de la desconexion del
suministro de voltaje. Tras desconectar el suministro de voltaje, espere por lo menos tres minutos antes de empezar
con los trabajos en el accionamiento.

jALTO!

* Compruebe el voltaje de red antes de aplicarlo al accionamiento.

* iNo conecte el voltaje de red a los bornes de salida (U, V, W)! Esto ocasionaria graves dafios en el accionamiento.
* Nunca conecte y desconecte el convertidor mas de una vez cada dos minutos. Las conexiones y desconexiones

fri de la red pueden dafar el accic
de red y de motor
QH/ Tipo Par Longttud do
(]

:E <5HP 12 Ib-Inch (1.3 Nm) 5/16 Inch (8mm)
ESV552xx2T, ESV752xx2T, ESV113xx4/6, ESV153xx4/6, ESV183xx6, ESV223xx6 | 16 Ib-Inch (1.8 Nm) 5/16 Inch (8mm)
ESV552xx4Txx, ESV752xx4Txx, ESV552xx6TxX, ESV752xX6TxX 12 Ib-Inch (1.3Nm) 0.25 Inch (6mm)
ESV113xx2xxx, ESV153xx2xxx, ESV183xx4xxx, ESV223xx4xxx, ESV303xx4xxx 24 Ib-Inch (2.7 Nm) 7/16 Inch (10mm)
ESV373xx4xxx, ESVA53xx4xxx 27 Ib-Inch (3.05 Nm) 0.75 Inch (19mm)

Par de apriete: tornillos de puerta N4X/IP65
N4X/IP65 [ 6-7 Ib-Inch (0.67-0.70 Nm) | 0.25 Inch (6mm)

3.2.1.1 Conexion a red para el suministro monofasico de 120 VAC

ESV...NO1S...
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3.2.1.2 Conexion a red para el suministro monofasico de 240 VAC
% PE|L1[L2| N % PE|L1|L2| N
ESV...NO1S... } D ESV...NO1S... D
PE L2 PE L1 N
PE|L1|L2|L3 PE|L1|L2|L3
ESV...NO2Y... ESV...N02Y...
(2/PE AC) INll (1/NJPE AG) Il
PE L2 PE L1 N
PE|L1|L2 PE(L1|L2
ESV...N02S... ESV...N02S...
(2/PE AC) J D (1/N/PE AC) D
PE L1 L2 PE L1 N
3.2.1.3 Conexion a red para el suministro trifasico
ESV...NO2Y
ESV...NO2T
ESV...NO4T
ESV...NO6T
(3/PE AC)
3.2.1.4 Conexionado del motor
UV WrPE| & ;ADVERTENCIA!
) Cuando en el cableado entre el accionamiento y el motor se ha instalado un contactor
PES| | ,‘ o un interruptor automatico, el accionamiento debe detenerse antes de unir/separar
P—1PE los contactos. Si no se hace pueden aparecer errores de sobrecorriente y/o resultar
i i )\ dafiado el convertidor.
[PESH—1 —
s M & jADVERTENCIA!
3~ La corriente de fuga puede superar los 3.5 mA AC. La seccién minima del
PE= conductor PE debe cumplir con las normas de seguridad locales para equipos
PES = Protective Earth Shielding con altas corrientes de fuga.
(apantallado  de tierra  de
seguridad)

jALTO!
Cuando el motor esté girando:

Utilice la funcion de frenado de corriente continua para detener cargas en movimiento libre, como
por ejemplo un ventilador, antes de conectar el accionamiento. La conexion del accionamiento con el
motor funcionando libremente genera un cortocircuito directo y puede dafiar al accionamiento.

Compruebe si el motor es adecuado para el uso del frenado de corriente continua.
Observe el parametro P110 para conectar/reconectar con el motor girando.
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3.2.1.5 Recomendaciones para la instalacion conforme a CEM

Para cumplir con la norma EN 61800-3 u otras normas relativas a la CEM, los cables de motor, los de red, asi como
los de control y comunicacion deben estar apantallados y las distintas mallas deben estar abridadas a la carcasa del
accionamiento. Esta brida se encuentra generalmente en la placa de montaje de la guia de cables.

Las directivas CEM son de aplicacion para toda la instalacion, en su versién completa, y no para los componentes
individuales. Ya que cada instalacion es distinta, deberan respetarse para la instalacion por lo menos estas directrices
recomendadas. En algunas instalaciones puede ser necesario utilizar dispositivos adicionales (p.e. absorbedor de
ndcleo de ferrita en conductores de potencia) o procedimientos alternativos para poder cumplir con las directivas.

El cable de motor debe disponer Carcasalplaca posterior
de una capacidad baja (conductor/ -
T2s s CmBETNTT
conductor <75pF/m,_condu_ct0r/maI|a Ciruitos do
<150pF/m). Los accionamientos con Control
filtros con este tipo de cable de motor Externo ]
pueden mantener los valores limite | cabies de controly de sefales @
i deben estar separados
segun la clase A de las normas EN o oo bz R desde el
55011y EN 61800-3 categoria 2 CON  de los cables de potencia suministro
una longitud de hasta 10 m. Terminacion de mala 360° deAC
, respecto a la placa posterior A -
AVISO: Véase el Anexo A con con abrazadera

recomendaciones para las longitudes desde U A
de cable. En filtros externos en el lado el motor conductor/malla < 150 pF/M
red, la carcasa de éstos deberd estar
unida a la carcasa del accionamiento
mediante chapas de montaje 0 a
través de un alambre tan corto como
sea posible o un trenzado.

3.2.1.6 Bloque de bornes de entrada NEMA 4X (IP65)

En modelos NEMA 4X (IP65) con filtro CEM integrado y/o seccionador de cable integrado, el bloque de bornes de entrada
se encuentra al lado derecho del convertidor SMV dentro de la carcasa NEMA 4X (IP65 ). A continuacion se muestran
los modelos monofésicos y trifasicos. Encontrara informacion sobre la asignacion de las conexiones de salida en la
seccion 3.2.3 "Conexiones de control".

1138150 14 50 16 17

E U E u
Monofasico (2/PE) 120/240 V Monofasico (2/PE) 240 V Trifasico (3/PE)
(ESVxxxN01SMC) con seccionador  con filtro y/o seccionador integrado  con filtro y/o seccionador integrado

integrado

ADVERTENCIA

& Las conexiones de potencia de entrada (L1, L2 y L3) y salida (U, V y W) siguen vivas hasta unos 3
segundos, incluso con el seccionador en posicion OFF. Desconecte el accionamiento del suministro de
voltaje y espere 3 minutos antes de retirar la tapa de los bornes.
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3.2.1.7 Conexiones de la unidad de frenado dinamica

Para los accionamientos NEMA 1 y NEMA 4X con una potencia de frenado de hasta 22kW (30hp) la conexion de la
unidad de frenado dinamica se realiza de la manera que se muestra a continuacion. Encontrara mas informacion en el
manual de instrucciones de la unidad de frenado dinamica SMV (DBVO01).

NEMA 1 (IP31) hasta 22kW (30hp) NEMA 4X (IP65) hasta 22kW (30hp)

Los modelos SMV con 30...45kW (40...60Hp) llevan instalado un transistor de frenado dinamico de serie. En estos
casos, para el funcionamiento de frenado dinamico sélo es necesario conectar un kit de resistencia externo. En los
accionamientos con 30...45kW (40...60 Hp) los conectores de la resistencia de frenado dindmica estan montados de
serie como se muestra en la siguiente imagen. En los modelos de accionamiento de 30kW (40Hp) el conector para la
unidad de frenado dinamico se encuentra en el lado derecho del accionamiento y la secuencia de bornes, de arriba
hacia abajo es B-, BRAKE y B+. En los modelos de accionamiento de 37.5/45 kW (50/60HP) el conector para la unidad
de frenado dinamico se encuentra en el lado izquierdo del accionamiento y la secuencia de bornes de arriba hacia
abajo es B+, BRAKE y B-.

40HP (30kW) 50/60HP (37.5/45kW)

Los kits de resistencia externos deben conectarse a los bornes B+ y BRAKE (no se conecta a B-). La siguiente tabla
contiene informacion sobre la seleccion del kit de resistencia externo. Para activar la funcion de freno dindmico en los
modelos 30...45kW (40...60Hp) véase el parametro P189.

Convertidor SMV 400/480 VAC Kit de resistencia
Tipo Hp kw i ia () Potencia (W)  Num. cata Nam. SAP
ESV303**4T** 40 30 235 1020 841-013 13317724
ESV373**4T** 50 37 17 1400 841-015 13317626
ESV453**4T** 60 45 17 1400 841-015 13317626
Convertidor SMV 600 VAC Kit de resistencia
Tipo Hp kw i ia () Potencia (W)  Num. cata Nam. SAP
ESV303**6T** 40 30 35 1070 841-014 13317624
ESV373*6T** 50 37 24 1560 841-016 13317628
ESV453**6T** 60 45 24 1560 841-016 13317628
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Instalacion >

3.2.2 Fusibles/secciones de cable

m AVISO: Rogamos respetar las normas locales. Las normas locales podrian invalidar estas recomendaciones.

& ADVERTENCIA: * Para 240 VAC unidades requieren> 40A y 480/600 VAC unidades que requieren> 32 A, utilice un fusible.

Conexion de potencia
. . N Interruptor
Tipo Fusible | e P | automiten w© efz"iga PE)
América del Norte [mm?] [AWG]
ESV251NO1SXB M10 A C10A 10A 10A 15 14
120V | Esy371NO1SXB, ESV37INOTSX* M16 A C16A 15A 15A 25 14
“ ,L]PE) ESV751NO1SXB, ESV751NO1SX" M25 A 25 A 25A 25A 4 10
ESV112NO1SXB, ESV112NO1SX" M32 A C32A 30A 30A 4 10
EOSG, SIS S |y | oo | w | o | 15 |
oaov | ESVZ51NO1SXB, ESV751NO2YXB, ESV751N02SF* M16 A C16A 157 15A 25 14
(21/55) Eg\\//%wzeré?a}B, ESVI12NO2SFC, ESVIT2NOTSXE | yoos 20A 20A 20A 25 2
ESV152N02YXB, ESV152N02SF* M25 A 25 A 25A 25A 25 12
ESV222N02YXB, ESV222NO2SF* M32 A C32A 30A 30A 4 10
ES\\//;g[qrx&gg\_{xs ESV751N02YXB, ESVA7INO2Y_, |\ o IS oA oA s 14
T SO S | wes | onn | wa | | 15 |
240V ESV222N02YXB, E! NO2TXB, E YX M20 A C20A 20A 20A 2.5 12
3~ ESVA02NO2TXB, ESVA02NO2T_* M32 A C32A 30A 30A 40 10
(/PE) | ESV552N02TXB, ESV552N02T_~ M40 A C40A 35A 35A 6.0 8
ESV752N02TXB, ESV752N02T_~ M50 A 457" 10 8
ESV113N02TXB, ESV113N02TX~, ESV113N02TN~ M80 A 80A" 16 6
ESV153N02TXB, ESV153N02TX~, ESV153N02TN~ M100 A 90A* 16 4
ESV37TNOATXB . ESV222NOATXB
ESV37TNOAT_* . ESV222N04T * M10A C10A 10A 10A 15 14
ESV371NOATF" .. ESV222NOATF*
0“35(‘)’\/ ESV302N04T_* M16 A C16A 15A 15A 25 14
3~(3/PE) | ESVA02NOATXB, ESVA02NO4T_* M16A C16A 204 20A 25 14
ESV552N04TXB, ESV552N04T_* M20 A C20A 204 20A 25 14
ESV752N04TXB, ESV752N04T_~ M25 A C25A 254 25A 40 10
ESV113N04TXB, ESV113N04T_~ M40 A 40A" 4 8
ESV153N04TXB, ESV153N04T_~ M50 A 50A* 10 8
00y | ESV183NO4TXB, ESVI83N04T_~ M63 A 70A" 10 6
0480V | ESV223NO4TXB, ESV223N04T_~ M80 A 80A" 16 6
3~B/PE) | Esv303N04TXB M100 A 100A* 25 4
ESV373N04TXB M125A 125A% 35 2
ESV453N04TXB M160 A 150 A" 35 1
won || o | o | s |
ESV402NOBTXB, ESVA02NOBT_* M16A C16A 12A 12A 15 14
ESV552N06TXB, ESV552N06T_* M16A C16A 15A 15A 25 14
ESV752N0BTXB, ESV752N06T_~ M20 A C20A 204 204 25 12
goov | _ESVI13NOGTXB, ESV113NOGTX~, ESV113NOGTM~ M32 A C32A 30A 30A 4 10
3-(3/PE) | ESV153NOBTXB, ESV153NO6TX-~, ESVI53N06TM~ M40 A 40A" 4 8
ESV183NOGTXB, ESV183NOBTX~, ESV183NOBTM~ M50 A 50A" 6 8
ESV223NO0BTXB, ESV223N0BTX~, ESV223N0BTM~ M63 A 60A* 10 8
ESV303NO06TXB M80 A 70A" 16 6
ESV373N06TXB M100 A 90A* 16 4
ESV453N06TXB M125A 110A" 2 2
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Indicaciones sobre la tabla de fusibles y cables:

(1) Eninstalaciones con alta corriente de defecto debido a una gran red de suministro puede ser necesario el uso de un interruptor
protector del tipo D.

(2) Se necesitan fusibles de limitacién de corriente rapidos segtin UL clase CC o T (200000 AIC). Bussman KTK-R, JIN, JJS o correspon-
diente.

(3) Se recomiendan disparadores termomagnéticos.

_ caracter niim. 11 de la denominacién de tipo: F = filtro CEM integrado
L = filtro CEM integrado y seccionador integrado (sélo modelos NEMA 4X/IP65)
M = seccionador integrado (s6lo modelos NEMA 4X/IP65)
X = sin filtro CEM/sin seccionador
* = (iltimo caracter de la denominacion de tipo: C = N4X sélo interiores (refrigeracion por conveccion)
E = N4X interiores/exteriores (refrigeracion por conveccion)
~ = liltimo caracter de la denominacion de tipo: D = N4X sélo interiores (con ventilador)
F = N4X interiores/exteriores (con ventilador)

Al utilizar interruptores de corriente por defecto debe tenerse en cuenta lo siguiente:
e Lainstalacion de interruptores de corriente por defecto solo se puede realizar entre la red de suministro y el convertidor.
* Elinterruptor de corriente por defecto puede dispararse por:
- corrientes de fuga capacitivas entre mallas de cables durante el funcionamiento (especialmente cuando se trata de cables de
motor largos y apantallados)
- la conexion simultanea de varios convertidores a la red
- filtros RFI

3.23 Conexiones de control
Regleta de bornes de control para 0.25 - 7.5 kW (0.33 - 10 hp):

ALsw
+ - COM
Ezo=
451b-in e
O osnm > 1]2]5]6]25] 4 ]11]isAl1s8]13c]14]30[16]17]
R l l +12VDC-0%
LI | o
0.25in (6 mm) v 55 +30VDC + 0 %
2 ... 10k °
EREE
AWG 26...16
(<Imm?) S 0..10V  4..20mA

Regleta de bornes de control para accionamientos a partir de 11 kW (15hp):

ALsw

= Ca— cou
= = ; - ; l— Alsu_ +Ast_
8% % —
™ osnm [ 1] 25 [6]25] 4 [11[13afi3g[1sc[iaD]14]30] 2 [rxa[rxg[i6[17] ~ [112 1%1 112 T4l Jrealresfractisn
T T T T +15) com
| [ l l
0.25in (6 mm) L&)“ S e s
E 1 2. 10k YV é § 20T 0%
1 1 1 L= .
(<1mm2) bobob-d +30VDC +0%
0..10V 4..20mA
AVISO

Las conexiones de control y de comunicacion estan equipadas con un aislamiento bésico, cuando el accionamiento esta
conectado con un sistema de voltaje de hasta 300 V (efectivos) entre fase y tierra (PE) y el voltaje en los bornes 16y 17
es inferior a 250 VAC entre dos fases o resp. entre fase y tierra (PE).
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Descripcion de la regleta de bornes de control
Borne | Descripcion Importante
1 Entrada digital: Start/Stop Resistencia de entrada = 4.3kQ2
2 GND analdgica
5 Entrada analdgica: 0...10 VDC Resistencia de entrada: >50 kQ
6 §:|gwciir(1iias;ro DC interno para potenciémetro de +10VDC, méx. 10 mA
25 Entrada analdgica: 4...20 mA Resistencia de entrada: 250Q
4 Referencia digital/GND +15VDC/0VDC, dependiendo del nivel de entrada
1 Suministro DC para equipos externos +12 VDC, max. 50 mA

13A Entrada digital: configurable a través de P121

13B Entrada digital: configurable a través de P122

Resistencia de entrada = 4.3kQ2
13C Entrada digital: configurable a través de P123

13D* | Entrada digital: configurable a través de P124

14 Salida digital: configurable a través de P142, P144 | DC 24 V / 50 mA, NPN

Salida analdgica: configurable a través de P150...
P155

2* GND analdgica
TXA* |RS485 TxA
TXB* | RS485 TxB

30 0...10 VDC, max. 20 mA

16 ) . . ) AC250V/3A
- Relé de salida: configurable a través de P140, P144 DC24V/2A... 240V/0.22 A no inductivo

* = El borne slo esta integrado en la regleta de bornes en modelos a partir de 11kW (15hp).

Nivel de entrada de entradas digitales
Las entradas digitales se pueden configurar para active-high o active-low mediante el interruptor de nivel de entrada
(ALsw) y a través de P120. Si las entradas de accionamiento se conectan con contactos sin potencial o con interruptores
semiconductores PNP, configure el interruptor de nivel de entrada y P120 en “High” (+). Si se utilizan equipos NPN en
las entradas, configure ambos en “Low” (-). Active-high (+) es la configuracion estandar.

HIGH=+12 ... +30V

LOW=0...+3V

° AVISO

l Aparecera un error F_AL cuando la posicion del interruptor de nivel de entrada (ALsw) no coincida
con la configuracion del parametro P120 y si P100 o una de las entradas digitales (P121...P124) esta
configurada con un valor distinto a 0.
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4

Puesta en marcha

Puesta en marcha

41 Keypad local y display
Modelos SMV: 0.25-7.5kW (0.33-10hp) Modelos SMV: a partir de 11kW (15hp)
o ( A

RaE: om] TR A%

[ IUNITS

M Ky
Display de 4 caracteres Display de 4 caracteres y CTRL
Display |TECLA DE ARRANQUE

Con esta tecla el accionamiento se pone en marcha en modo local (P100 = 0, 4, 6).

TECLA DE PARADA

Con esta tecla el accionamiento se detiene, independientemente del modo en el que se encuentre.

/\  iADVERTENCIA!
iSi estd activo JOG (funcionamiento paso a paso) el
accionamiento no se detiene a través de la tecla de PARADA!

SENTIDO DE GIRO

3]
M

Con esta tecla se selecciona el sentido de giro del motor en modo local (P100 = 0, 4, 6):
- EI LED se ilumina segun el sentido seleccionado (FWD / adelante o REV / atras).
- Pulsar R/F; el LED del sentido de giro activo parpadea.
- Pulsar M dentro de un plazo de 4 segundos para confirmar el cambio de sentido.
- EI'LED del sentido que estaba parpadeando se ilumina de manera constante y el otro LED se apaga.

Cuando se cambia el sentido de giro mientras el accionamiento esta en marcha, el LED del sentido correspondiente
parpadeara hasta que el accionamiento empiece a accionar al motor en el sentido seleccionado.

El sentido de giro se configura en P112. Con P112 = 0 sélo es posible el giro hacia adelante. Con P112 = 1 es
posible el giro hacia adelante y hacia atras.

MoDO

Para abrir/abandonar el mend de parametros para programar el accionamiento y para introducir un valor de
parametro modificado.

TECLAS ARRIBA/ABAJO

SIS

Para programar y como referencia para la velocidad, la consigna PID o la consigna de par.
Cuando las teclas A y ¥ crean la referencia activa, el LED central en el lado izquierdo del display parpadea.

22
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Puesta en marcha

Display

LEDs INDICATIVOS (para el display de 4 caracteres)

:‘l-F

LED FWD: Indica que el sentido de giro actual es "hacia adelante". Véase descripcion anterior del SENTIDO DE
GIRO.

l_l.l:|

LED REV: Indica que el sentido de giro actual es "hacia atras". Véase descripcion anterior del SENTIDO DE GIRO.

A

LED AUTO: Indica que el accionamiento ha sido configurado en modo automatico a través de una de las entradas
TB13 (P121...P124 configurados en 1...7). Ademas indica que el modo PID esta activo (si ha sido habilitado) y
que el modo secuenciador esta activo (si ha sido habilitado).

D

LED RUN (LED de operacitn): Indica que el accionamiento esta en marcha.

u_lt

LED A V:Indica que A V¥ crean la referencia activa.
AVISO

Si se selecciona el keypad como autoreferencia (P121...P124 es 6) y la respectiva entrada
TB-13 esta cerrada, se iluminan tanto el LED AUTO como los LEDs A V.

LAS SIGUIENTES FUNCIONES SOLO SON VALIDAS PARA ACCIONAMIENTOS SMV A PARTIR DE 11kW (15HP)

CTRL

CTRL

Con la tecla CTRL se seleccionan las fuentes de control de las referencias de arranque y de velocidad para el
accionamiento.

M "
Pulsando la tecla modo [-4,]] se acepta la nueva seleccion de modo de control.

LEDs CTRL CONTROL DE ARRANQUE CONTROL DE REFERENCIA
oon 7 oo [LOCAL] [MAN] Keypad Configuraciones P101
[LOCAL] [AUTO] Keypad Configuraciones borne 13x

REMOTE & AMAN
LOCAL 7 [JAUTO

[REMOTE] [MAN]

Regleta de bornes

Configuraciones P101

REMOTE & JMAN
LocAL Mauto

[REMOTE] [AUTO]

Regleta de bornes

Configuraciones borne 13x

EI LED REM/LOC indica que la respectiva fuente de arranque-control
estd ENCENDIDA.

Con P100 = 6, la tecla CTRL sirve para conmutar |-

el control de arranque entre regleta de bornes i
[REMOTE] y keypad [LOCAL] — Pulse [CTRL] y empezara a parpadear el LED de la otra fuente de
arranque-control.
— Pulse [M] en un plazo de 4 segundos para confirmar los cambios.
— EILED que est4 parpadeando se ilumina de manera constante (el
otro LED se apaga)

El LED AUT/MAN indica que el respectivo control de referencia

estd ENCENDIDO.

— Pulse [CTRL] y empezara a parpadear el LED para el otro control
de referencia.

— Pulse [M] en un plazo de 4 segundos para confirmar los cambios.

— EI'LED que esté parpadeando se ilumina de manera constante (el

otro LED se apaga)

Con P113 =1, la tecla CTRL sirve para conmutar |-
el control de referencia entre configuracion TB-13x
[AUTO] y P101 [MANUAL]

Con P100 =6y P113 = 1, se pueden modificar
las fuentes de control de arranque y referencia al
mismo tiempo.

EDBSVO1_

Lenze 23



ON

Puesta en marcha

Display |CONTROL DE ARRANQUE

Los LEDs REMOTE/LOCAL indican la fuente de control de arranque actual. Si la fuente de control de arranque es
un keypad externo o la red, ambos LEDs estén apagados.

CONTROL DE REFERENCIA

Los LEDs AUTO/MANUAL indican la fuente de control de referencia actual.

Con P113 =00 2, los LEDs AUTO/MANUAL corresponden al LED AUTO del display de 4 caracteres. Si P113 =0
y no se ha configurado ninguna referencia AUTO a través de la regleta de bornes, el LED MANUAL se ilumina de
manera constante y el LED AUTO se apaga.

Con P113 = 1, los LEDs AUTO/MANUAL indican la respectiva fuente de control de referencia que ha sido
seleccionada a través de la tecla [CTRL]. Si se utiliza la tecla [CTRL] para configurar la fuente de control de
referencia en AUTO, aunque no se haya configurado una referencia AUTO a través de la regleta de bornes, se
realizard el control de referencia P101, pero el LED AUTO permanecera ENCENDIDO.

LEDs de UNIDADES

HZ: Indicacion del valor actual en Hz En modo velocidad el LED HZ esta ENCENDIDO, si

%: Indicacién del valor actual en %. P178 = 0. Para P178 > 0 la indicacion de los LEDs de
RPM: Indicacion del valor actual en rpm. UNIDADES esta basada en la configuracion de P177, si el
AMPS: Indicacion del valor actual en amperios. accionamiento esta en modo operacion (sin programacion).
JUNITS: Indicacion del valor actual en "por En modo par, el LED HZ esta ENCENDIDO, si el

unidad"" (es decir /s, /min, /h, etc.) accionamiento esta en modo operacion (sin programacion).

En modo PID la indicacién de los LEDs de UNIDADES esta
basada en la configuracion de P203, si el accionamiento
esta en modo operacion (sin programacion).

Para P179 > 0 los LEDs de UNIDADES indican la unidad
del parametro de diagnéstico que se muestra en esos
momentos.

4.2

24

Display del accionamiento y modos de operacion

Indicacion del modo velocidad

En el modo de operacion estandar la salida de frecuencia de accionamiento se configura directamente a través de
la referencia seleccionada (keypad, referencia analdgica, etc.). En este modo el display del accionamiento indica la
frecuencia de salida del accionamiento.

Indicacion del modo PID

Si el modo PID esta habilitado y activo, el display de operacién normal indica la consigna PID actual. Si el modo PID no
esta activo, el display vuelve a mostrar la frecuencia de salida del accionamiento.

Indicacion del modo par

Si el accionamiento esta trabajando en modo par vectorial, el display de operacion normal muestra la frecuencia de
salida del accionamiento.

Indicacion alternativa durante la operacion
SiP179(indicaciondurantelaoperacion)seconfiguraenunvalordistintoa"0", seindicaunodelos parametros de diagndstico
(P501...P599). Ejemplo: Si P179 se configura en "1" se indica el parametro de diagndstico P501 (version de software).
Si P179 =2 se indica P502 (ID del accionamiento).
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4.3 Parametrizacion
Mensajes de estado/error Modificar parametro
L— StDP
0.0
2d.0
)
- —0OO
“ 15s =N
Err ﬁ
..
F.AF
F.UFL V0106

4.4 Modulo de programacion electrénico (EPM)

El EPM contiene la memoria operativa del accionamiento. Las configuraciones de
parametros se guardan en el EPM y las modificaciones de la configuracion se realizan en
las "configuraciones del usuario” en el EPM.

Hay disponible un programador de EP; opcional (modelo EEPM1RA). Este dispositivo ofrece

las siguientes funciones:
¢ Copia directa de un EPM a otro EPM. Médulo
e (Copia de un EPM a la memoria de un programador EPM. EPM en el
* Modificacion de archivos guardaros en el programador EPM. accionamiento
e (Copia de datos guardados a otro EPM. SMv

Ya que el programador EPM funciona con baterias, se pueden copiar configuraciones de parametros al EPM e insertar
a continuacion el EPM en el accionamiento, sin necesidad conectarlo. Esto significa que al poner en marcha el
accionamiento la proxima vez, éste estara listo para funcionar con la nueva configuracion.

Si las configuraciones de los parametros de accionamiento son grabadas en un EPM con el programador EPM, las
configuraciones son guardadas en dos lugares separados — las “Configuraciones del usuario" y las "Configuraciones
estandar OEM" (OEM - fabricante de equipamiento original) . Las configuraciones del usuario se pueden modificar
en el accionamiento, no asi las configuraciones OEM. Por ello el accionamiento no sélo se puede resetear a las
"configuraciones de fabrica" (las que se muestran en este manual) sino también a las configuraciones OEM, que han
sido configuradas por el fabricante del equipamiento original.

El programador EPM copia el contenido de la seccién del usuario del EPM en la seccién OEM. Si se modifican parametros
en el accionamiento y a continuacién se realiza una copia con el programador EPM, estas configuraciones estan
disponibles en la seccion OEM bajo P199. La seccién OEM del EPM sélo se puede cargar a través del programador EPM.

El EPM se puede utilizar para copiar o extraer para utilizarlo en otro accionamiento, pero siempre tiene que estar
instalado para que el accionamiento pueda funcionar. (Si falta el EPM se genera un error F_F 1.
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4.5 Menu de parametros
4.5.1 Parametros basicos para la configuracion
Codigo Configuraciones posibles
Num. |Nombre Estandar | Seleccion T

P 100 |Fuente de control de 0 0 Keypad local Pulsar la tecla RUN en la parte frontal para poner en

arranque marcha el accionamiento.
1 Regleta de bornes Utilizar el circuito de arranque/parada, conectado a la
regleta de bornes. Véase seccion 3.2.3.
2 Solo keypad externo Pulsar la tecla RUN del keypad externo opcional para
poner en marcha el accionamiento.
3 Solored e La orden de arranque tiene que venir de la red
(Modbus, CANopen, etc).

e Para modelos SMV <11kW (15HP) es necesario
un mddulo de comunicaciones opcional (véase
documentacién sobre modulos de red).

e Una de las entradas TB-13 tiene que estar
configurada en 9 (habilitacion de red); véase
P121..P124.

4 Regleta de bornes o keypad local El control del arranque se puede conmutar a través de

una de las entradas TB-13 entre regleta de bornes y

keypad local. Véase indicaciones siguientes.

5 Regleta de bornes o keypad externo El control del arranque se puede conmutar a través
de una de las entradas TB-13 entre regleta de bornes

y keypad opcional externo. Véase indicaciones

siguientes.

6 Seleccion a través de la tecla CTRL Através de la tecla CTRL, se puede cambiar el control
de arranque entre la regleta de bornes y el keypad local.

AVISO: La opcion 6 para P100 sélo es aplicable en

modelos SMV a partir de 11kW (15hp).

& jADVERTENCIA!
ijP100 = 0 desactiva TB-1 como entrada de PARADA! La conmutacion de PARADA se podria desactivar
si los pardmetros son reseteados a las configuraciones estandar (véase P199)
AVISO
E e P100 = 4, 5: Para cambiar entre fuentes de control, una de las entradas TB-13 (P121...P124)
tiene que estar configurada en 08 (seleccion fuente de control).
TB-13x ABIERTA (0 no configurada): Control por regleta de bornes
TB-13x CERRADA: Keypad local (P100 = 4) o externo (P100 = 5)
e P100 =0, 1, 4, 6: La red puede asumir el control si P121...P124 = 9 y la respectiva entrada
TB-13x estd CERRADA.
e Salvo en el funcionamiento paso a paso (JOG), la tecla de PARADA en la parte frontal del
accionamiento siempre esté activa.
TB-1 es una entrada de PARADA activa si P100 esté configurado en un valor que no sea 0.
e Aparecera un error F_RL si la posicion del interruptor de nivel de entrada (ALsw) no coincide
con la configuracién del parametro P120 y P100 esta configurado en un valor que no sea 0.
P 10 ! |Fuente de referencia |0 0 Keypad (local o externo) Determina la referencia de velocidad o par estandar
estandar 1 0-10VDC si no se ha seleccionado ninguna referencia
2 4-20mA automética a través de las entradas TB-13.
3 Preconfiguracion 1 (P131)
4 Preconfiguracion 2 (P132)
5 Preconfiguracion 3 (P133)
6 Red
7 Segmento de secuenciador Las opciones de seleccion 7, 8 y 9 no son aplicables
preconfigurado 1 (P710) para la consigna PID o para la referencia de par.
8 Segmento de secuenciador
preconfigurado 2 (P715)
9 Segmento de secuenciador
preconfigurado 3 (P720)
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Clego CmEflguraf:‘lo.nes.Pombles IMPORTANTE
Nim. |Nombre Estandar
P |p2 |Frecuencia minima 0.0 0.0 {Hz} P103 * P102, P103 estan activos para todas las
P |03 |Frecuencia maxima  [60.0 |75 {H2) 500 referencias de velacidad. )
e Sise utiliza una referencia de velocidad
analégica P103, véase también P160, P161
AVISO
E * P103 no se puede configurar por debajo de la frecuencia minima (P102).
e Para la configuracion de P103 por encima de 120 Hz:
- Desplazarse hasta 120 Hz; el display indica H r (parpadea).
- Soltar la tecla A y esperar un segundo.
- Pulsar nuevamente la tecla A, para seguir incr jo P103.
& jADVERTENCIA!
Antes de utilizar el accionamiento con frecuencias superiores a la frecuencia nominal, consulte al fabricante del motor/méquina.
iVelocidades demasiado altas podrian causar dafios materiales o incluso personales!
P |04 |Tiempo de aceleracion | 20.0 0.0 {s} 3600 * P104 = Tiempo del cambio de frecuencia de 0
1 Hz a P167 (frecuencia limite).
e P105 = Tiempo del cambio de frecuencia de
P 105 |Tiempo de 20.0 0.0 {s} 3600 P167 a0 Hz.
deceleracion 1 * Para aceleracion/deceleracion en rampa de S
configurar P106.
EJEMPLO: Para P103 = 120 Hz, P104 = 20.0 s y P167 (frecuencia limite) = 60 Hz resulta una velocidad de cambio de frecuencia de
E OHza120Hz=40.0s
P |06 |Tiempo de integracién 0.0 0.0 {s} 50.0 e P106 = 0.0: Rampa de aceleracion/deceleracion
de rampas en S lineal
e P106 > 0.0: Modifica la curva de rampaen S a
una rampa més suave
P 107| Seleccion del voltaje  [1* 0 Bajo (120, 200, 400, 480VAC) *  La configuracion estandar para todos los
de red accionamientos es 1, excepto cuando se utiliza
“Reset a configuraciones estandar de 50Hz”
1 Alto (120, 240, 480, 600VAC) (pardmetro P199, seleccion 4) en modelos de
480V. En este caso la configuracion estandar es
"0".
P 108 |Sobrecarga del motor |100 30 {%} 100 P108 = Corriente nominal del motor x 100
Valor nominal de salida SMV
Ejemplo: Para motor =3 Ay SMV =4 A, P108 =
75%
AVISO
E No configurar por encima de la corriente nominal del motor (véase placa de caracteristicas del
motor). La funcién de sobrecarga térmica del SMV dispone de certificacion UL como dispositivo
de proteccion del motor. La conexion a red ciclica tras un error de sobrecarga puede reducir
notablemente la vida Util del motor.
P 109 |Tipo de sobrecarga |0 0 Compensacion de velocidad v A 1
del motor 100% .
Z
60% ] :
1 Sin compensacion de velocidad
Ejemplo: Ventilacion forzada del motor :
en lugar de ventilacién propia mediante ' ‘
ventiladores montados en el eje 30 7 V0108
(1) Posibles modificaciones de este pardmetro no se haran efectivas hasta que el accionamiento se haya detenido.
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1 Arranque al conectar

2 Arranque con freno de corriente
continua

3 Rearranque automatico

4 Rearranque automatico con freno de
corriente continua
5 Rearranque al vuelo tipo 1

6 Rearranque al vuelo tipo 1

7 Rearranque al vuelo tipo 2
Para motores de 2 polos, en los que es
necesaria una funcion de rearranque
al vuelo.

8 Rearranque al vuelo tipo 2
Para motores de 2 polos, en los que es
necesaria una funcion de rearranque
al vuelo.

on Puesta en marcha

Codigo Configuraciones posibl; IMPORTANTE
Num. |Nombre 4 Seleccid

P 110 |Método de arranque 0 0 Normal

El accionamiento arranca automaticamente cuando

se aplica voltaje.

Cuando se da la orden de arranque, el accionamiento

aplica el freno de corriente continua segtin P174,

P175 antes de poner en marcha el motor.

El accionamiento arranca automaticamente tras un

error o tras aplicar el voltaje.

Combinacién de las configuraciones 2 y 3.

* Elaccic ) arranca autc 1ente tras
un error o tras aplicar el voltaje.

e Tras 3 intentos fallidos, el accionamiento arranca
automéaticamente con el freno de corriente
continua.

e P110 =5, 7: Inicia la busqueda de velocidad,
empezando con la frecuencia max. (P103).

e P110 =6, 8: Inicia la bisqueda de velocidad,
empezando con la Gltima frecuencia de salida
antes del error o del fallo de corriente.

Con P111 =0, la funcion de rearranque al vuelo
se ejecuta cuando se da una orden de arranque.
P110 = 7,8: Uso de P280/281 para la
configuracion de la corriente maxima + tiempo
de deceleracion para el rearranque

AvVISO

e P110 =0, 2: La orden de arranque no se puede dar antes de 2 segundos tras la conexion;
aparecera el error F_LIF si se da la orden de arranque demasiado pronto.

e P110=1, 3...6: Para el arranque/rearranque automatico la fuente de arranque debe ser la
regleta de bornes y debe darse la orden de arranque.

e P110 =2, 4...6: Con P175=999.9, se aplicara el freno de corriente continua durante 15

segundos.

e P110 = 3...6: El accionamiento intenta rearrancar 5 veces. Si todos los intentos fallan, el
accionamiento indica L (inhibicion por error) y sera necesario realizar un reset manual.
e P110 =5, 6: Si el accionamiento no puede rearrancar el motor cuando esta girando, el

accionamiento emite el error F_rF.

e P110 =5, 6: Si el accionamiento pasa a error F_{F, probar las configuraciones P110 =7 0 8.

jADVERTENCIA!

iEl arranque/rearranque automatico puede ocasionar dafios personales y/o materiales! El arranque/rearranque automatico sélo debe
utilizarse en instalaciones que no s

on accesibles a personal.

P | {1 |Método de parada 0 0 Seguir por propia inercia hasta parar La salida del accionamiento es desconectada
inmediatamente después de la orden de parada, de
forma que el motor sigue por propia inercia hasta
parar.

1 Seguir por propia inercia hasta parar  |La salida del accionamiento se desconecta y luego
con freno de corriente continua se activa el freno de corriente continua (véase P174,
P175).
2 Regular hasta parar El accionamiento regula el motor segn P105 o P126
hasta detenerlo.
3 Regular hasta parar con freno de El accionamiento regula el motor hasta alcanzar los
corriente continua 0 Hz y luego se activa el freno de corriente continua
(véase P174, P175).
P | |2 |Sentido de giro 0 0 Sélo hacia adelante (FWD) Si esté activado el modo PID, el sentido de giro hacia
1 Hacia adelante y hacia atras (FWD/REV) |atras est4 desactivado (salvo en funcionamiento paso
a paso/jog).
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Codigo

Num. |Nombre

Configuraciones p

IMPORTANTE

P 113 |Control automatico/
control manual

0

0 Control por regleta de bornes

1 Automatico/manual (seleccion a través
de la tecla CTRL)

2 S6lo control manual

La referencia es predeterminada a través de las
configuraciones y el estado de los bornes TB-13x.
Si no se ha configurado la referencia automética
en la regleta de bornes, el control de referencia es
predeterminado por P101.

Permite el cambio de referencia entre automatico
y manual a través de la tecla CTRL del keypad del
accionamiento. Si se elige la referencia automatica
através de la tecla CTRL y no se configura la
referencia automatica en la regleta de bornes, el
control de referencia es predeterminado por P101.
La referencia es predeterminada independientemente
de todas las fuentes automaticas seleccionadas a
través de los bornes TB-13x por P101.

AvVISO

P113 sdlo es aplicable para modelos SMV a partir de 11kW (15hp).

P 1 I5 |Inicializacion de 0 0 Al conectar activar la dltima velocidad | Frecuencia de salida al conectar = tltima velocidad
velocidad MOP al MOP MOP
conectar 1 Al conectar activar 0.0Hz Frecuencia de salida al conectar = 0Hz
2 Al conectar activar la predeterminacion | Frecuencia de salida al conectar = P133
3(P133)
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on Puesta en marcha
4.5.2 Parametros para la configuracion 10
Godigo Configuraciones p IMPORTANTE
Nim. |Nombre
P 120 |Nivel de entrada 2 1 Low Tanto P120 como el interruptor de nivel de
entrada tienen que coincidir en el nivel de entrada
. deseado, salvo que P100, P121...P124 estén todos
2 High 4 ) :
configurados en 0. En caso contrario aparecera el
error F.AL.
P |2 | |Entrada digital TB-13A 0 0 Ninguna Bloquea la entrada
1 Referencia AUTO: 0-10 VDC Para modo frecuencia véase P160...P161
2 Referencia AUTO: 4-20 mA Para modo PID véase P204...P205
. Para modo par vectorial véase P330
Piee Entlrafja digital TB-138 3 Referencia AUTO: Preconfiguracion 1 Para modo frecuencia véase P131...P137
(prioridad > TB13A) .
Igual que TB13A salvo: Para modo PID véase P231...P233
3 = Preconfiguracion 2 *13D: 3 = reservado Para modo par vectorial véase P331...P333
23 = Seg. de sec. 2 4 Referencia AUTO: MOP Up e Contacto NO: Cerrar entrada para incrementar
’ ' 5 Referencia AUTO: MOP Up o reducir la velocidad, la consigna PID o la
- consigna de par.
p (23 |Entrada digital TB-13C e MOP Up no estd activo cuando el equipo esta
(prioridad > TB13B, A)
lgual TB13A salvo: PARADO.
gual que 7B S.a, Vo: 6 Referencia AUTO: Keypad
3 = Preconfiguracion 3 -
23 = Seg. de sec. 4 7 Referencia AUTO: Red
8 Seleccion de la fuente de control Utilizar P100 = 4, 5 para cambiar el control entre regleta
- de bornes y keypad local o externo.
P12y Egtrrgg*dlgltal 9 Habilitacion de red Necesario para arrancar el accionamiento desde la red.
(prioridad > TB13C, 10 Retroceso Abierto = hacia adelante  cerrado = hacia atras
B, A 11 Arranque hacia adelante e i IR
Ioual que TB13A salvo: 12 Arranque hacia atrés Véase indicacion sobre conmutacion tipica
3 = Preconfiguracion 4 13 Operacion hacia adelante PUTTE IR
23 = Seg. de sec. 8 14 Operacién hacia atrds Véase indicacion sobre conmutacion tipica
15 Funcionamiento paso a paso (Jog) hacia |Velocidad funcionamiento paso a paso hacia adelante
E adelante =P134
i 16 Funcionamiento paso a paso (Jog) hacia |Velocidad funcionamiento paso a paso hacia atras
AVISO: P124 sélo atras =P135
es ‘(’j""l'd" g:nr\ell /N Activo incluso si P12 = 0
ma?‘tier} g: 11kWa 17 Aceleracion/deceleracion 2 Véase P125, P126
?15HP) 18 Freno de corriente continua Véase P174, cerrar entrada para anular P175
19 Regulacion de rampas auxiliares para la | Contacto NC: Al abrir la entrada el accionamiento es
parada regulado hasta parar segun P127, aunque P111 esté
configurado en seguir por inercia (0 0 1).
20 Error Cerrar para resetear el error.
21 Error externo F_EF Contacto NC, activacion mediante apertura.
22 Error externo invertido F_EF Contacto NO, activacion mediante cierre.
23 Referencia AUTO: Segmento de Soélo trabaja en modo velocidad
secuenciador 1
24 Iniciar secuencia
25 Secuencia de pasos Paso del estado desactivado al estado activado
26 Suprimir secuencia
ADVERTENCIA

iEl funcionamiento paso a paso (Jog) suprime todas las ordenes de parada! Para detener el accionamiento durante el funcionamiento
paso a paso, primero se debe desactivar la entrada para el funcionamiento paso a paso o causar una condicion de error.

> B

ADVERTENCIA

Si la entrada para "Iniciar secuencia" se abre durante una secuencia, el accionamiento abandona el modo secuenciador y sigue
funcionando con la fuente de velocidad estandar o alternativa indicada (dependiendo de la configuracion del accionamiento).

30
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Codigo

[Configuraciones posibles [

Nuim. [Nombre |Estandar [Sel

‘ IMPORTANTE

e |AVISO
1 | Si la entrada esta activada, las configuraciones 1...7 suprimen al parametro P101.

Si TB-13A...TB-13D estan configuradas para otras referencias a parte de MOP, TB-13D suprimira a TB-13C, TB-13C a TB-13B y
TB-13B a TB-13A. Todas las demés referencias Auto tienen prioridad sobre MOP.

Las configuraciones 10...14 sélo son validas en el modo de regleta de bornes (P100 = 1, 4, 5, 6)

Si estan activados tanto Start/Run/Jog Forward (arranque/operacion/paso a paso hacia adelante) como Start/Run/Jog Reverse
(arranque/operacion/paso a paso hacia atras) el accionamiento se DETIENE.

Si la entrada de funcionamiento paso a paso es activada mientras el accionamiento esta en marcha, el accionamiento pasa a modo
paso a paso. Si se desactiva el funcionamiento paso a paso el accionamiento se DETIENE.

Aparecera un error F_AL si la posicion del interruptor de nivel de entrada (ALsw) no coincide con la configuracion del parametro
P120 y si una de las entradas digitales (P121...P124) esta configurada con un valor distinto a 0.

Aparecera un error F_I L en cualquiera de las siguientes condiciones:

- Las configuraciones en TB-13A...TB-13D existen varias veces (salvo 0, 3 y 23, cada configuracion sélo se puede utilizar una vez).
- Una entrada esta configurada en “MOP Up” y no hay otra configurada en “MOP Down” (0 al revés).

- Una entrada esté configurada en 10 y otro en 11...14.

- Una entrada esté configurada en 11 0 12 y otra entrada en 13 0 14.

A continuacion se presentan conmutaciones de control tipicas:

- Si una entrada esta configurada en 10, 12 0 14, P112 debe estar configurado en 1 para el retroceso.

Arranque/parada Arranque hacia adelante / Operacion hacia adelante /
con sentido de giro arranque hacia atrds operacion hacia atras
P121 =10 P121 =11,P122 =12 P121 =13,P122 =14

1 4 |13A [13B
RUN
’_@ RUN

REV/

P 125 |Tiempo de aceleracion | 20.0 |0.0 {s} 3600 e Seleccion mediante TB-13A...TB-13D (P121...
2 P124 =17)

P 126 |Tiempo de 20.0 (0.0 {s} 3600 o Para aceleracion/deceleracion en rampa de S
deceleracion 2 configurar P106.

P 127 |Tiempo de 20.0 (0.0 {s} 3600 e Seleccion mediante TB-13A...TB-13D (P121...
deceleracion para la P124 =19).
regulacion con rampas e Para aceleracion/deceleracion en rampa de S
auxiliares hasta la configurar P106.
parada. * Dependiendo de la version este tiempo de rampa

tiene prioridad respecto a P105 y P126.

P |29 |Umbral de 00 0.0 {Hz} 1000 Si la frecuencia actual es < P129, utilizar tiempo de
conmutacion autom. aceleracion/deceleracion 2 (P125/P126).
de la velocidad Si la frecuencia actual es > P129, utilizar tiempo de
de aceleracion/ aceleracion/deceleracion 1 (P104/P105).
deceleracion

P 13 1 | Velocidad 0.0 0.0 {Hz} 500
preconfigurada 1 .‘:’.Eégglfﬁg 13A | 138 [ 13C | 13D

P 132 | Velocidad 0.0 0.0 {Hz} 500 1 X -
preconfigurada 2 2 __ X

P 133 | Velocidad 00 |00 {Hz} 500 3 — — X
preconfigurada 3

P 134 |Velocidad 00 (00 {Hz} 500 4 X X
preconfigurada 4 4 (altern.) - - - X

P 135 | Velocidad 0.0 (0.0 {Hz} 500 5 X - X
preconfigurada 5 5 ~ X X

P 136 | Velocidad 0.0 0.0 {Hz} 500
preconfigurada 6 ’ X X X

P 137 |Velocidad 00 0.0 {Hz} 500 8 (altern.) - X - X
preconfigurada 7 8 (altern.) - - X X

P 138 | Velocidad 00 |00 {Hz} 500
preconfigurada 8 *  Se utiliza la configuracion de velocidad de P158.

13D disponible para accionamientos a partir de 11kW (15hp).
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Codigo S IMPORTANTE
Nim. |Nombre
P 14O |Relé de salida 0 0 Ninguna Desactiva la salida
TB-16, 17 1 Run (funcionamiento) Vivo, si el accic esta en funci
2 Retroceso Vivo, si el retroceso esta activo.
3 Error Sin corriente, si el accionamiento esta en estado trip o
si se interrumpe el suministro eléctrico.
4 Error invertido Vivo, si el accionamiento esta en estado trip.
5 Inhibicion por error P110 = 3...6: Sin corriente si todos los intentos de
rearranque fallan.
6 En velocidad Vivo, si la frecuencia de salida = frecuencia
predeterminada.
7 Porencimade la velocidad preconfigurada | Vivo, si la frecuencia de salida es > P136.
6
8 Limite de corriente Vivo, si la corriente del motor = P171.
9 Pérdida de consigna (4-20 mA) Vivo, si la sefial de 4-20mA < P164
10 Caida de carga Vivo, si la carga del motor cae por debajo de P145,
véase también P146.
11 Control por keypad local activo
12 Control por regleta de bornes activo Vivo, si la fuente seleccionada para el control de
13 Control por keypad externo activo arranque esta activa.
14 Control por red activo
15 Referencia estdndar activa Vivo, si la referencia P101 est4 activa.
16 Referencia automética activa Vivo, sila referencia automética se ha activado a través
de una entrada TB-13, véase P121...P124.
17 Modo espera activo Véase P125, P126
18 Realimentacion PID < min. alarma Vivo, si la sefial de realimentacion de PID es < P214
19 Realimentacion invertida < min. alarma |Sin corriente, si la sefial de realimentacion de PID
es < P214
20 Realimentacion PID > méx. alarma Vivo, si la sefial de realimentacion de PID es > P215.
21 Realimentacion PID invertida > max.|Sin corriente, si la sefial de realimentacién de PID
alarma > P215.
22 Realimentacion PID dentro del rango de | Vivo, si la sefial de realimentacion de PID se encuentra
alarma min./max. dentro del rango de alarma min./méx., véase P214,
P215.
23 Realimentacion PID fuera del rango de | Vivo, sila sefial de realimentacion de PID se encuentra
alarma min./max fuera del rango de alarma min./max., véase P214,
P215.
24 Reservado
25 Controlado a través de red Para modelos SMV <11kW (15HP) es necesario
un modulo de comunicaciones opcional (véase
documentacion sobre mddulos de red).
26 Fallo de la entrada de 0-10V Vivo, si la sefial de 0-10V < P158
27 Controlado a través de secuenciador El estado es activado en distintos segmentos del
secuenciador.
28 Secuenciador activo
29 Secuenciador suprimido
30 Secuencia ejecutada Fin de la secuencia
31 Frecuencia de salida = 0.0Hz Salida no activa
P |42 |SalidaTB-14 0 0...23 (igual que P140)
24 Frenada dinamica Para el uso de la opcion de frenada dindmica
25...31 (igual que P140)
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ON

Codigo S IMPORTANTE
Nim. |Nombre
P 144 |Invertir salida digital Inver. Inver. Para invertir a opcion seleccionada de P140 (relé de
P144 P14 P140 salida) y P142 (salida TB-14).
EJEMPLO: Si P140 = 6 (EN VELOCIDAD), el relé
0 NO N‘? se excita, si la frecuencia de salida = frecuencia
1 NO Sl predeterminada. Si P144=1 0 3, P140 se invierte
2 S NO (INVERSION DE 'EN VELOCIDAD') y el relé se excita
3 Si si cuando la frecuencia de salida no coincide con la

frecuencia predeterminada.

AVISO

La inversion de P140 o P142 si el parametro se configura en NINGUNA (0) tiene como consecuencia

que la salida siempre esté viva.

AVISO

En accionamientos SMVector con una potencia nominal de 0.25 hasta 7.5 kW (0.33 hasta 10 hp)
P144 esta disponible a partir de la version 3.0 (véase P501).

=] [me] [

P 145 |Umbral de caida de 0 {%} 200 P140, P142 = 10: La salida estd viva si la caida de la
carga carga del motor por debajo del valor de P145 supera
P 14E |Retardo de caida de 0.0 |00 {s} 240.0 el tiempo definido en P146.
carga
P |4g |Offset salida analégica 00 |0 {%} 100 Valor escalado. Ejemplo: P149 = 10%, variable
escalada = frecuencia, P150 = 1, P152 = 60Hz,
entonces TB30 = OVDC por debajo de 6Hz
P |50 |Salida TB-30 0 0 Ninguna La sefial 2-10 VDC se puede convertir en 4-20 mA con

1 0-10 VDC frecuencia de salida una impedancia circular de un total de 500 Q

2 2-10VDC frecuencia de salida

3 0-10VDC carga

4 2-10VDC carga

5 0-10VDC par

6 2-10VDC par

7 0-10 VDC potencia (kW)

8 2-10VDC potencia (kW)

9 Controlado a través de red Para modelos SMV <11kW (15HP) es necesario
un modulo de comunicaciones opcional (véase
documentacion sobre mddulos de red).

10 Controlado a través de secuenciador  |El valor es activado en distintos segmentos del
secuenciador.

P |52 |Escalada de TB-30: 60.0 |3.0 {Hz} 2000 Con P150 = 1 0 2, configuracion de la frecuencia, en
Frecuencia la salida igual a 10 VDC.

P 153 |Escalada de TB-30: 200 (10 {%} 500 Con P150 = 3 o 4, configuracion de la carga (en
Carga porcentaje de la corriente nominal del accionamiento),

en la salida igual a 10 VDC.

P |54 |Escalada de TB-30: 100 |10 {%} 1000 Con P150 =5 0 6, configuracion del par (en porcentaje
Par del par nominal del motor), en la salida igual a 10 VDC.

P 155 |Escalada de TB-30: 1.0 |01 {kWy 200.0 Con P150 = 7 o 8, configuracion de la potencia, a la
Potencia (kW) salida igual a 10 VDC.
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4.5.3 Parametros para la configuracién avanzada
Clego cor!flguraglqnes_gosmles IMPORTANTE
Num. Nombre
P 156 |Configuracion de las 0 0 TB5: (0-10 VDC); TB25: (4-20mA)
entradas analogicas 1 TB5: (0 - 5VDC); TB25: (4-20mA)
2 TB5: (2 - 10 VDC); TB25: (4-20mA)
4 TB5: (0-10 VDC); TB25: (0-20mA)
5 TB5: (0 - 5 VDC); TB25: (0-20mA)
6 TB5: (2 - 10 VDC); TB25: (0-20mA)
P 157 |Reaccion de 0 0 Sin reaccion Seleccion de la reaccion en caso de fallo de la sefial
monitorizacion entrada 1 SiTB5 < P158 - activ. error F_FAY de 0-10V en TB5.
analdgica TB5 (0-10) 2 SiTBS5 <P158 - oper. preconfig. 8 El nivel de monitorizacién (P158) debe superarse/
3 SiTB5 < P158 - oper. preconfig. seg. 16 | quedar por debajo en por lo menos 500ms antes de
4 SiTB5 > P158 - activ. error F_FAY que el accionamiento cambie a estado Trip o que
5 SiTB5 > P158 - oper. preconfig. 8 opere con una velocidad predeterminada.
6 SiTB5> P158 - oper. preconfig. seg. 16 Para P157 = 3 0 6 el tiempo de aceleracion/
deceleracion se configura a través de P786.

AVISO: P157 tiene prioridad sobre P163 y
preconfiguraciones/referencias automaticas
de TB-13 (P121-P124)

P 158 |Nivel de 0.0 -10.0 {vDC} 10.0 Actualmente no se soportan voltajes de entrada
monitorizacion entrada negativos.
analégica TB5 (0-10V)
(ML)
P |59 |Zona muerta entrada 00 |0 {vDC} 10.0 No activo si se ha seleccionado la opcidn [-10 hasta
analdgica 0-10V +10 VDC].
P IO |Velocidad en sefial 0.0 |[-999.0 {Hz} 1000 N
min. Pl f— — — — — —
|
|
|
P |51 |Velocidad en sefial 60.0 {-999.0 {Hz} 1000 eTYRRT
max. (4mA) (20mA)
PlGQ/*
Vo111
AVISO
E * P160 pone la frecuencia de salida a 0% de la entrada analdgica.
e P161 pone la frecuencia de salida a 100% de la entrada analégica.
e P160 0 P161 < 0.0 Hz: Sélo para escalar. jNo indica el sentido contrario!
* P160 > P161: El accionamiento reacciona de manera inversa a la sefial de entrada analdgica.
P Ig2 [Filtro entrada 0.01 |0.00 {s} 10.00 * Configuracion del filtro en las entradas analégicas
analégica (TB-5 y TB-25), para reducir la influencia del
ruido de sefiales.

e E| tiempo de retardo de P162 influye el
comportamiento de tiempo de los parametros de
diagndstico (P520-P523).

P |63 |Reaccion de 0 0 Sin reaccion o Seleccion de la reaccion en caso de fallo de a sefial
monitorizacion entrada 1 SiTB25 < P164 - activ. error F_FalL de 4-20 mA en TB-25.
analégica TB-25 2 SiTB25 < P164 - oper. preconfig. 7 e Hay un fallo de la sefial si la sefial cae por debajo
(4-20mA) 3 Si TB25 < P164 - oper. preconfig. seg. del valor configurado en P164.
15 o El fallo de la sefial de 4-20 mA también puede
4 SiTB25 > P164 - activ. error F_Fol ser indicado a través de salidas digitales, véase
) = - P140, P142
5 SiTB25 > P164 - oper. preconfig. 7 . "
6 SiTB25 > P164 - oper. preconfig. seg. Para P1 63 = 306 elltlempo de §celera0|0n/
15 deceleracion se configura a través de P781.

AVISO0: P163 tiene prioridad sobre preconfiguraciones/

referencias autométicas de TB-13 (P121-P124)
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Clego Eor}flguraflulneslyosmles IMPORTANTE

Nim.  |Nombre

P 164 [Nivel de 2.0 0.0 {mA} 20.0

monitorizacion entrada
analégica TB-25
(4-20mA)
P |gS |Voltaje limite 15 {3 1000 Sélo valido para el modo U/f.
Configuracion del voltaje para la compensacion del
bus DC en el modo U/f.
P |66 |Frecuencia portadora | Véanse |0 4 kHz e Frecuencias portadoras superiores reducen el
avisos |1 g kHz ruido del motor
e QObservar pérdida de potencia en la seccion 2.3.
2 8kHz o Cambio automatico a 4 kHz con una carga de
3 10kHz 120%.
Modelos NEMA 4X (IP65): Estandar = 0 (4kHz)
* Modelos NEMA 1 (IP31): Estandar = 1 (6kHz)
P 157" |Frecuencia limite 60.0 |10.0 {Hz} 1500
P 168 |Incremento fijo 0.0 {%} 40.0
V0112
AVISO
E e P167 = Frecuencia nominal del motor para aplicaciones estandar.
* P165, P168 = La configuracion estandar depende de los datos nominales del accionamiento.

P |69 |Incremento de 0.0 0.0 {%} 20.0 Elincremento de la aceleracion s6lo esta activo durante

aceleracion la aceleracion.

P10 |Compensacién de| 0.0 (0.0 {%} 40.0 Incrementar P170 hasta que la velocidad del motor

deslizamiento ya no cambie entre condiciones de carga en vacio
y carga total.

P 7 ™ |Limite de corriente Iméx. |30 {%} Max | ¢ Unavezalcanzado el limite, el accionamiento indica
LL (limite de corriente) y se incrementa el tiempo
de aceleracion o se reduce la frecuencia de salida.

e El alcance del limite también se puede indicar a
través de salidas digitales, véase P140, P142.

* Véase también la seccion 2.3 relativa a la corriente
de salida méxima Max | (%)

P2 |Reduccion limite de 0 0 Reduccion de limites de corriente activa|En el rango de debilitacién de campo el limite de

corriente - reaccion normal corriente es inversamente proporcional a la velocidad.
1 Reduccion de limites de corriente activa
- reaccion rapida
2 Reduccion de limites de corriente
desactivada - reaccion normal
3 Reduccion de limites de corriente
desactivada - reaccion rapida

P 13 |Tiempo override de 2.0 0.0 {s} 60.0 Tiempo méximo, antes de que el accionamiento

retardo emita un error de HF.

P 1Y |Voltaje de frenado de 0.0 0.0 {%} 50.0 La configuracion es un valor porcentual del voltaje

corriente continua nominal del bus DC.
(1)  Posibles modificaciones de este parametro no se haran efectivas hasta que el accionamiento se haya detenido.
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Clego Eor}flguraflulneslyosmles IMPORTANTE
Nim.  |Nombre
P 15 |Tiempo de frenado de 0.0 0.0 {s} 999.9
corriente continua AVISO: COMPRUEBE SI EL MOTOR ES ADECUADO PARA EL USO DEL FRENADO DE CORRIENTE
E CONTINUA.
El voltaje de frenado de corriente continua (P174) es aplicado durante el tiempo predeterminado en
P175. Son de aplicacion las siguientes excepciones:
e SiP111=1, 3y P175=999.9, se aplica el voltaje de frenado hasta que se realice un arranque o
aparezca una condicion de error.
e ConP110=2, 4...6 y P175=999.9, se aplica el voltaje de frenado durante 15s.
e SiP121...P124=18y la correspondiente entrada TB-13 estd CERRADA, se aplica el voltaje de
frenado hasta que la entrada TB-13 se ABRA o aparezca una condicion de error.
P g |Paso de consigna 0.1 0.1 100.0 Solo para la modificacion de las consignas en la
del keypad al pulsar pantalla de operacion.
una vez Para P176 >0.1 esté desactivado el desplazamiento
de la consigna del keypad.
P 117 @ |Unidades de velocidad 0 0 Hz Seleccion del LED de UNIDADES que se iluminara
1 RPM cuando el accionamiento funcione en modo control de
2 % la velocidad. Para poder aprovechar estos parametros
3 JUNITS debe configurarse P178 en un valor que no sea igual
4 NINGUNA a 0. Si P178 se pone a 0 se iluminar4 el LED Hz
independientemente del valor configurado en P177.
P 1@ |Frecuencia indicada 0.00 {0.00 650.00 e Permite el escalonamiento de la indicacion de
del multiplicador frecuencia.
e P178 = 0.00: Escalonamiento desactivado.
e P178 > 0.00: Indicacion = frecuencia actual
XP178
EJEMPLO
E Si P178 = 29.17 y la frecuencia actual = 60 Hz, entonces el accionamiento indicara 1750 (rpm).
P 179 |Indicacion durante la 0 0 {nGmero del parametro} 599 * (0 = pantalla de operacion normal, esta indicacion
operacion depende del modo de operacion. Véase seccion
4.2.
* Enotras opciones debe seleccionarse un parametro
de diagndstico (P501...P599) para la indicacion.
o Los parametros P560 - P564 se pueden seleccionar
si el secuenciador esta habilitado (P700 no es
igual a 0). P560-P564 sélo aparecen cuando se
ha habilitado P700.
P gg |Control amortiguacion 0 0 80 0 = Amortiguacion desconectada
de oscilaciones Compensacion de resonancia en el accic
P A |Frecuencia de 0.0 (0.0 {Hz} 500 * Elaccionamiento no opera en el rango de inhibicion
inhibicién 1 definido. Se utiliza para saltarse frecuencias en las
P g2 |Frecuencia de 0.0 (0.0 {Hz} 500 que aparecen vibraciones mecanicas.
inhibicion 2 e P181 y P182 definen el inicio de los rangos de
PB4 |Ancho de banda 0.0 0.0 {H2} 10.0 inhibicion.
frecuencia de e P184 > 0 define el ancho de banda de ambos
inhibicion rangos.
AVISO
E Ancho de banda (Hz) = f, (Hz) + P184 (Hz) f =P1810P182
EJEMPLO: P181 = 18 Hz y P184 = 4 Hz; rango de inhibicién de 18 hasta 22 Hz
P 185 |Punto medio del 0 0.0 {3 P165 Soélo valido para P300 =00 2.
voltaje Uso en relacion con P187 para la definicion del punto
Caracteristica U/f medio de la caracteristica U/f.
P 187 @|Punto medio de 0.0 (0.0 {Hz} P167 Sélo valido para P300 =00 2.
la frecuencia Uso en relacion con P185 para la definicién del punto
caracteristica U/f medio de la caracteristica U/f.
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
(3)  Parametro vélido para modelos SMV a partir de 30kW (40HP).
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Codigo Configuraciones posibles
g Corl gas ones p IMPORTANTE

Nim.  |Nombre

P ig9 ® |Unidad de frenado 0 Inhibida
dindmica integrada 1 Habilitada

P90  |Freno motor 0 Inhibido Freno de flujo APAGADO.

1 Frenar con valor umbral bus DC Si el accionamiento esta en modo retardo y Uy > U, oo
seroarso (114% dlel valor nominal U,,), se conecta el freno de flujo.

2 Freno de retardo siempre encendido en | En cuando el accionamiento se encuentre en modo retardo se

caso de retardo conecta el freno de flujo.
3 Frenar con regulador de bus DC Si el accionamiento se encuentra en modo retardo y U,, >
congetamrto e roargo (114% 0l valor nominal Uy,), se incrementa

la velocidad del motor para reducir el voltaje del bus DC.
Dependiendo del valor en P191, incremento de la velocidad =
velocidad de deslizamiento * P191(%) / 37.

4 Especial (Rogamos dirigirse al fabricante antes de utilizarlo)

& ADVERTENCIA

El frenado de flujo puede generar calor en el motor. Utilice un sensor PTC para proteger al motor y evitar dafios. Si el

freno de flujo se utiliza con i ia, el acci i generara un error “F_PF”.

P91 |Grado de frenada del 0 0 {%} 75 Activo, cuando P190 > 0y el accionamiento se encuentra en modo
motor (Frenado retardo. Se utiliza para la reduccion del tiempo de deceleracion

de fluio con cargas de gran inercia.
u N AVISO: Eluso excesivo de P190 puede tener como consecuencia
desactivado) frecuentes ‘errores de sobrecarga' “F.PF”.
No activo si P300 = 5 (modo par)

P92 Grado de reduccion 0.0 0 P167 Activo cuando P190 > 0 y P192 > 0.0 y el accionamiento se
del retardo del freno (frec. lim.) encuentra en modo retardo. Se utiliza para la reduccion del tiempo
motor de deceleracion con cargas de gran inercia.

El incremento del valor en P191 reduce |AVISO: El uso de P192 puede tener como consecuencia que
la velocidad de retardo del accionamiento el accionamiento sea frenado con mas fuerza que lo que esté
) configurado en P105/P127.
durante el frenado de flujo. No activo si P300 = 5 (modo par)
P |19y |Contrasefia 0 0000 9999 * Es necesario introducir la contrasefia para tener
acceso a los parametros.
* P194 = 0000: La contrasefia se desactiva.

P 197 |Borrar registro de 0 0 Sin reaccion
errores 1 Borrar registro de errores

P 199 |Seleccion del 0 Operacion a través de las configuraciones
programa del usuario

1 Operacion a través de la configuraciones |Véase avisos 1,2y 3
del OEM
2 Resetear a configuraciones estandar del | Véase aviso 1
OEM
3 Resetear a configuraciones estandar de|® Véase aviso 4
60 Hz e Los parametros son reseteados a los valores
estandar indicados en este manual.
e Para P199=4 son de aplicacion las siguientes
excepciones:
4 Resetear a las configuraciones estandar - P103, P152, P161, P167 = 50.0 Hz
de 50 Hz - P165 = 400V (sélo para accionamientos de
400/480V)
- P304 = 50 Hz
- P305 = 1450 rpm
- P107 = 0 (s6lo para accionamientos de 480V)
5 Conversion Véase aviso 5
jADVERTENCIA!
iLa modificacion de P199 puede influir sobre la funcionalidad del accionamiento! Los circuitos de PARADA y ERROR
EXTERNO podrian estar i P100y P121...P124.
AVISO 1
Si el EPM no contiene configuraciones vélidas del OEM, ap: a la indicacion GF par si P199 esta
configuradoen 10 2.
AVISO 2
Si P199 esta eni, el a con las del OEM en el modulo
EPM y no se podran modificar otros (al intentarlo alai on GE).
AVISO 3
No es posible realizar una siel estd con las del OEM.
AVISO0S 4 y 5 - véase pagina siguient
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Clego Eor}flguraflulneslyosmles [ IMPORTANTE
Nim. _[Nombre |
P 199 |Seleccion del ° AVISO 4
programa m Al resetear a las configuraciones de 50Hz y 60Hz, el nivel de entrada (P120) es puesto en “2” (High).

Podria ser necesario resetear P120 para los equipos de entrada digitales utilizados. Puede aparecer

un error F_AL si P120y el interruptor de nivel de entrada no estan configurados de manera idéntica.

AVISO 5

Si hay instalado un EPM que contiene datos de una version de software anterior compatible:

* El accionamiento funcionara segln los datos anteriores correspondientes, pero no se podran
modificar parametros (al intentarlo aparecera la indicacion cE).

e Para actualizar el EPM a la version actual debe configurarse P199 = 5. A continuacion sera
posible modificar los parametros pero el EPM dejara de ser compatible con versiones de
software anteriores.

454 Parametros PID
Cadigo Configuraciones posibles
Nim.  |Nombre Estandar |Seleccion T ANTE
P200 |Modo PID 0 0 Inhibido * Control directo: A mayor realimentacién menor
1 Control directo velocida_d del _motor. ! 5
X ) o Control invertido: A mayor realimentacion mayor
2 Control invertido velocidad del motor.
3 Control directo, bidireccional e El modo PID esta desactivado en el modo par
. . L vectorial (P300 = 5).
4 Control invertido, bidireccional e Seleccion 3, 4: Si P112=1 la salida de regulador
PID predetermina la velocidad, (rango méax. frec.
hasta +max. frec.)

AVISO

E Para activar el modo PID, debe utilizarse una de las entradas TB-13 (P121...P124) para la seleccion
de la autoreferencia que coincida con la referencia de consigna PID deseada. Si la referencia de
consigna PID seleccionada utiliza la misma sefial analdgica que la realimentacion PID (P201),

aparecerd un error F_I L.

Ejemplo: La referencia de consigna PID deseada es el keypad (A y V). Configurar TB-13x = 6

(autoreferencia: keypad):

* TB-13x = cerrada: modo PID activo

e TB-13x = abierta: modo PID desactivado y la velocidad de accionamiento es controlada a través
de la referencia seleccionada en P101.

PeO 1 |Fuente de 0 0 4-20 mA (TB-25) Tiene que configurarse de manera que coincida con la
realimentacion PID 1 0-10VDC (TB-5) sefial de realimentacion PID.

2 Carga de accionamiento (P507)

3 Reali ion a través de la red

Pege |Decimales PID 1 0 Indicacion PID = XXXX Valido para P204, P205, P214, P215, P231...P233,

1 Indicacion PID = XXX.X P242, P522, P523

2 Indicacion PID = XX.XX

3 Indicacion PID = X.XXX

4 Indicacion PID = .XXXX

P203 @ |Unidades PID 0 0 % Seleccion del LED de UNIDADES que se iluminard

1 /UNITS cuando el accionamiento esté funcionando en modo

2 AMPS regulacion PID.

3 NINGUNA

P204  |Realimentacion con 0.0 |-99.9 3100.0 La configuracién debe coincidir con el rango de la sefial
sefial min. de realimentacion utilizada.
P20s  |Realimentacion con 100.0 |-99.9 3100.0 j : La sefial de reali ion es 0 - 300 PS|;
sefial méax. P204 = 0.0, P205 = 300.0
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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Clego Eor}flguraflulneslyosmles IMPORTANTE
Nim.  |Nombre
P20 |Amplificacion 5.0 0.0 {%} 1000.0 Para sintonizar el bucle PID:
proporcional e Incrementar P207 hasta que el sistema se vuelva
P28  |Amplificacion integral 0.0 0.0 {s} 20.0 inestable y luego reducir P207 en un 10-15%.
Po0g | Amplificacion 0.0 0.0 © 20.0 e A continuacion incrementar P208 hasta que la
diferencial realimentacion coincida con la consigna.

e Dado el caso, incrementar P209 para compensar

repentinos cambios en la realimentacion.
AVISO
E * Laamplificacion diferencial es muy sensible ante ruidos en la sefial de realimentacion. Utilizarla
con cautela.
* Enaplicaciones con bombay ventilador generalmente no es necesaria la amplificacion diferencial.
P2 |0 |Rampa de consigna 20.0 (0.0 {s} 100.0 e Tiempo para el cambio de consigna de P204 a
PID P205 (o vice versa).

e Para el aplanamiento del paso de una consigna
PID a otra, p.e. al utilizar las consignas PID
preconfiguradas (P231...P233).

P2 |4 |Alarma de minimo 0.0 |P204 P205 A utilizar con P140, P142 = 18...23
P2 {5 |Alarma de méximo 0.0 |P204 P205
P23 1 |Consigna PID 0.0 P204 P205 TB-13A activada, P121 =3yP200=102
preconfigurada 1
pP232 |Consigna PID 0.0 |P204 P205 TB-13B activada, P122 =3y P200=102
preconfigurada 2
P233 |Consigna PID 0.0 P204 P205 TB-13C activada, P123 =3y P200=102
preconfigurada 3
P234@ |Consigna PID 0.0 P204 P205 TB-13D activada, P124 =3y P200=102
preconfigurada 4
p24Q |Vvalor umbral modo 0.0 0.0 {Hz} 500.0 e Si la velocidad del accionamiento es < P240
espera durante mas del tiempo configurado en P241,
P2y { |Retardo modo espera 300 |0.0 {s} 300.0 frecuencia de salida = 0.0 Hz; indicacion en el
poy2 |Anchode bandamodo | 0.0 [0.0 B, accionamiento = SLP. )
espera e P240 = 0.0: Modo es_pera (_iesactlvado.
Siendo: B_. = I(P205 - P204)l e P200 = 0...2: El accionamiento vuelve a arrancar
mex cuando la orden de velocidad se encuentra por
encima de P240.

e P242 > 0.0: El accionamiento vuelve a arrancar
cuando la realimentacion PID de la consigna se
desvia en mas del valor configurado en P242
0 cuando el bucle PID necesita una velocidad
superior a P240.

PPY3  |Realimentacion umbral| 0.0  |P204 P205 Solo activo si P244 =102
de entrada en modo
espera
P24y | Condicion de entrada 0 |0 MODO ESPERA i la velocidad de accionamiento | Duracion superior a P241
en modo espera es < P240
1 MODO ESPERA si la realimentacion es >P243 | Duracion superior a P241 o idéntica a la seleccion 0
2 MODO ESPERAsi la 6n es <P243 | Duracion superior a P241 o idéntica a la seleccion 0
Ppyg  |Detener al entrar en 0 0 Seguir por inercia propia hasta parar
modo espera 1 Seguir por rampa hasta parar
2 Parar con las configuraciones de P111
Ppyg  |Umbral de finalizacién 0.0 |P204 P205 Sélo activo si P247 =102
realimentacion modo
espera
P41 Finalizar modo espera 0 0  Finalizar sila con§igna de velocidad es > P240 o
si la realimentacion PID difiere de la consigna en
mas de P242.
1 Sélo finalizar si la realimentacion es < P246.
2 Solo finalizar si la on es > P246.
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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Nim.  |Nombre
Pp5Q  |Barrido autom. en 0 0 Desactivado Sélo activado en modo descanso.
modo espera 1 Activado La finalizacion del modo descanso suprime el barrido
P25 | |Retardo de tiempo 30.0 (0.0 {min} 6553.5 Al volver o entrar al modo descanso se resetea el
para barrido retardo de tiempo.
0
P252  |Velocidad para barrido 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 =1, signo negativo = retroceso
automético
P253  |Duracion del barrido 0.0 0.0 {s} 6553.5 No contiene el tiempo para un nuevo retardo para
automético alcanzar la velocidad.
Configuracion para el barrido automatico § Velocidad de barido
de la bomba: S
P250=1 (a_ctivado) ) % p104/ p105/
P251=# Minutos entre dos barridos de bomba | -G ) 1 P126
P252=Hz Velocidad para barrido de bomba | € [ e emo e iaos
P253=# Segundos duracién barridode bomba | § | derems /1 Temmielre
Tiempo
P2AOQ  |Nivel de corriente: 70.0 (0.0 {%} P171 Corriente maxima durante la ejecucion de un
Rearranque al vuelo tipo 2 rearranque al vuelo del tipo 2
P2g | |Tiempo de deceleracion: 30 |00 {s} 3600.0 Valor de deceleracion utilizando durante un
Rearranque al vuelo tipo 2 rearranque al vuelo del tipo 2
4.5.5 Parametros vectoriales
Codigo Configur; posibles
Num.  |Nombre Estandar | Seleccio I ORTANTE
P300 " |Modo accionamiento 0 0 Modo U/f constante Control U/f con par constante para aplicaciones normales.
1 Modo U/f variable Control U/f con par variable para aplicaciones con bombas
centrifugas y ventiladores.
Modo U/f ampliado constante Para aplicaciones con uno o mas motores, en las que
3 Modo U/f ampliado variable la potencia lograda con la configuracion 0 u 1 no es
suficiente, pero no se puede utilizar el modo vectorial
porque:
 Faltan datos de motor necesarios.
* EI'modo vectorial general un funcionamiento inestable del motor.
4 Modo velocidad vectorial Para aplicaciones con motor individual en las que se
requieren pares de arranque mas altos y una regulacion
de la velocidad.
5 Motor par vectorial Para aplicaciones con motores individuales en las que se
necesita un control de par independiente de la velocidad.
° AvISO
|1 Para la configuracion del accionamiento para el modo vectorial o el modo U/f ampliado:
e P300=4,5:
- Configurar P302...P306 segun la placa de caracteristicas del motor.
- Configurar P399 = 1 0 2 (si no se utiliza la opcion 1 0 en motores que no son estandar).
- Asegurar que el motor esté frio (20° - 25° C) y dar la orden de arranque.
- El display muestra durante unos 40 segundos CAL.
- En cuanto haya finalizado la calibracion, el display indica StoP. Dar nuevamente la orden de
arranque para realmente poner en marcha el motor.
- Si se intenta poner en marcha el accionamiento en modo vectorial 0 en modo U/f ampliado,
antes de realizar la calibracion del motor, el accionamiento indicara F_n {d y no arrancara.
e P300 =2, 3: Igual que arriba, aunque sélo es necesario configurar P302...P304.
p3g2 " |Voltaje nominal del 0 v} 600 o Configuracion estandar = datos nominales del
motor accionamiento.
pP303 © | Corriente nominal del 0.1 {A} 500.0 |e Configurar con datos de la placa de caracteristicas
motor del motor
(1) Posibles modificaciones de este pardmetro no se haran efectivas hasta que el accionamiento se haya detenido.
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Codigo Configur; posibles
Num.  |Nombre Estandar | Seleccio RN
p3g4 " |Frecuencia nominal 0 {Hz} 1000
del motor Confi datos de Ia ol d teristi
P305 © |Velocidad nominal del 300 om) 65000 don igurar con datos de la placa de caracteristicas
el motor
motor
P306  |Coseno phi del motor 0.40 0.99
AVISO Si el coseno phi del motor no se conoce, debera utilizarse una de las siguientes formulas:
cos phi = potencia del motor (vatios) / (rendimiento del motor X P302 X P303 X 1.732)
cos phi = cos [ sin" (corriente de magnetizacion/corriente del motor) |
P3 10 " |Resistencia del estator 0.00 {Q} 64.00 |e P310,311, laconfiguracion estandar depende de los
del motor datos nominales del accionamiento.
P3 11 W |Inductancia del estator 0.0 {mH} 2000 |* Seprograma autométicamente a través de P399.
del motor * Las modificaciones de estas configuraciones pueden
influir negativamente sobre la potencia. Rogamos
ponerse en contacto con el soporte técnico del
fabricante antes de realizar cualquier cambio.
P35 |Factorde -50.0 {%} +50.0 |e Adaptacion del valor estandar interno de la correccion
compensacion de de tiempo muerto.
tiempo muerto * Tiene efecto si P399 = 3.
P330 |Limite de par 0 {%} 400 Configuracion del par de salida méx. con P300 = 5.
P33 | Cons. vel. predeterm. 0 {%} 400 TB-13A activada, P121 =3y P300 =5
1
P332 | Cons. vel. predeterm. 0 {%} 400 TB-13B activada, P122 =3y P300 = 5
2
P333 Cons. vel. predeterm. 0 {%} 400 TB-13C activada, P123 =3y P300 =5
3
P334 @|Cons. vel. predeterm. 0 {%} 400 TB-13D activada, P124 = 3y P300 = 5
4
P340 O |Bucle de corriente 0.00 16.0 Las modificaciones de estas configuraciones pueden
amplificacién P influir negativamente sobre la potencia. Rogamos
P34 ) " |Bucle de corriente 12 {ms} 9990 |ponerse en contacto con el soporte técnico del
amplificacién | fabricante antes de realizar cualquier cambio.
p342 | Configuracion del 0.0 {%} 20.0
bucle de corriente
PI43 Filtro reaccion ante 90 {ms} 9999 Constante de tiempo de filtracion pasabajos para la
compensacion de adaptacion de la reaccion ante compensacion de
deslizamiento deslizamiento en caso de cambios en la corriente
del motor.
P399 | Calibracion autom. 0 Calibracién no realizada e ParaP300 =4 0 5 debe realizarse la calibracion
del motor 1 Calibracion estandar activada del motor si P399 no esta configurado en 3 (evitar
2 Calibracién ampliada activada calibr.).
3 Evitar calibracion, funcionamiento  |® Para P300=2 0 3 se recomienda la calibr. del
en modo vectorial sin calibracion motor.
automatica habilitado. e« Utilizar opcion 2 si no se utiliza opcion 1 o si se utiliza
4 Calibraci6n estandar finalizada un motor que no sea estandar.
5 Calibracién ampliada finalizada * Aparecera una indicacion alternante CAL / Err si:
- se intenta calibrar el motor con P300 =00 1
- se intenta calibrar el motor antes de la
programacién de los datos del motor.
AVISO: Para ejecutar la calibracion automatica:
—  Configurar P302...P306 segtin la placa de caracteristicas del motor.
—  Configurar P399 = 1 0 2 (si no se utiliza la opcion 1 0 en motores que no son estandar).
—  Asegurar que el motor esté frio (20° - 25° C).
—  Dar orden de arranque.
—  El display muestra durante unos 40 segundos CAL.
—  En cuanto haya finalizado la calibracion, el display indica SkaP. Dar nuevamente la orden de arranque
para realmente poner en marcha el motor.
— FElpard P399 esta confi ahoraen405.
(1)  Posibles modificaciones de este parametro no se haran efectivas hasta que el accionamiento se haya detenido.
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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45.6 Parametros de red
Cl?dlgo Cor!flguraglolnes_gosmles IMPORTANTE
Nim. |Nombre
P4pQ |Protocolo de red 0 Inactivo Esta configuracion de pardmetros esta basada en la
1 Keypad externo red o en el mddulo 1/0 instalado.
2 Modbus RTU
3 CANopen
4 DeviceNet
5 Ethernet
6 Profibus
7 Lecom-B
8 Mddulo 10
P40 ¢ |Tipo de médulo instalado 0 0 Ningun mddulo instalado Formato tipo de médulo: OXAABC, indicacion en el
1 Mddulo bésico 10 (0x0100, 1.0.0) accionamiento: AA.B.C
2 RS485/keypad ext. (0x0200, 2.0.0) AA =Tipo de modulo
3 CANopen (0x0300, 3.0.0) B = Version de revision principal
11 PROFIBUS (0x1100, 11.0.0) C = Revision secundaria
12 _Ethernet (0x1200, 12.0.0)
Pyge | Estado del modulo 0 0 No inicializado
1 Inicializacion: Modulo en EPM
2 Inicializacién: EPM en médulo
3 Online
4 Error - inicializacion fallida
5  Error de timeout
6 Inicializacion fallida Discrepancia entre tipo de médulo y P401
7 Error de inicializacion Discrepancia entre seleccion de protocolo y P400
P403 | Reset del médulo 0 0 Sin reaccion Resetear los pardmetros de mddulo 401...499 a
1 Resetear parametros a valores estandar |los valores estandar indicados en este manual
P4g4 | Reaccion de timeout del 3 0 No hay error Reaccion que aparecera en caso de un timeout del
médulo 1 STOP (véase P111) mddulo o del accionamiento.
2 Quickstop El tiempo esta predeterminado fijamente en
200ms.
3 Error (F_ntF) STOP corresponde al método seleccionado en
P111.
P4ps | Error de red actual 0 No hay error
1 F.nF1 Modo Netldle
2 F.nF2 Fallo de conexion Ethernet 10
3 F.nF3 Error de red
4 F.nF4 Mensajes explicitos - timeout
5 F.nF5 Timeout generalizado de la red
6 F.nF6 Timeout generalizado mens. explicito
7 F.nF7 Timeout generalizado mensajes 10
P40E | Propietario Especifico del fabricante
. " . Véase manual de referencia para la comunicacion
P47 ... P433 Pardmeros especificos del modulo correspondiente a la red o alpmédulo 10 instalado.
42 Lenze EDBSVO1_ ES




=
Puesta en marcha oN

4.5.7 Parametros de diagndstico
C(?dlgo Rango de indicacion (s0L0 INDICACION) IMPORTANTE
Nim. |Nombre
P500 |Registro de errores « Indicacion de los dltimos 8 errores
© Formato: n.xxx siendo: n =1..8,
1 es el error mas reciente, xxx = mensaje de error (sin la F.)
* Véase seccion 5.3.
P50 | |Version de software Formato: x.yz
PSOe2 |ID del accionamiento Cuando el display parpadea significa que el ID del accionamiento
guardado en el EPM no coincide con el modelo de accionamiento
en el que se ha insertado.
PS03 |Cédigo interno Indicacion alternante: xxx-; -yy
PSQOS |Voltaje del bus DC 0 {vDC} 1500
PS0E | Voltaje del motor 0 {VAC} 1000
PSO7 | Carga 0 {%} 255 Carga del motor como valor porcentual de la corriente nominal de
salida del accionamiento.
 V/éase seccion 2.3.
P50@ | Corriente del motor | 0.0 {A} 1000 | Corriente real del motor
PSOg |Par 0 {%} 500 Par como valor porcentual del par nominal del motor (s6lo modo
vectorial)
PS5 1 | Potencia de salida 0.00 {kwy 650.0
(kW)
PS5 | | |Energia total (kWh) 0.0 {kWh} 9999999 |Indicacion alternante: xxx-, yyyy, si el valor supera 9999
PS5 12 | Temp. del radiador 0 {°C} 150 Temperatura del radiador
PS2[ |Entrada 0-10 VDC 0.0 {vDC} 10.0 Valor real de la sefial en TB-5 (véase P162)
P52 | |Entrada 4-20 mA 0.0 {mA} 20.0 Valor real de la sefial en TB-25 (véase P162)
Pgo2 |Realimentacion TB-5  |P204 P205  |Elvalor de la sefial TB-5 se escala en las unidades de realimentacion
PID (véase P162).
P523 |Realimentacion TB-25 |P204 P205  |El valor de la sefial TB-25 se escala en las unidades de
realimentacion PID (véase P162).
P52y |Realimentacion de red |P204 P205  |Elvalor de la sefial de red escala en las unidades de realimentacion
PID.
P525 |Salida analdgica 0 {vDC} 10.0 Véase P150...P155
P57 |Frecuencia de salida |0 {Hz} 500.0
real
PSe2g |Orden de velocidad 0 {Hz} 500.0 |Velocidad predeterminada, si se ha elegido (Auto: red) como
de la red fuente de velocidad.
PS30 |Estado de bornes y de Indicacién del estado de los bornes a través de segmentos del
seguridad display de LEDs. (Véase seccion 4.5.7.1)
P53 | |Estado del keypad Indicacion del estado de las teclas del keypad a través de segmentos
del display de LEDs. (Véase seccién 4.5.7.2)
P54 | Tiempo de 0 {n} 9999999 |Indicacion alternante: xxx-, yyyy, si el valor supera 9999
funcic iento total
PSY | |Tiempo de conexion |0 {h} 999999
total
P55 |Registro de errores 1 8  Indicacion de los ltimos 8 errores
e Formato: n.xxx siendo:n=1..8,
1 es el error mas reciente, xxx = mensaje de error (sin la F.)
* Véase seccion 5.3.
P55 1 |Registro de errores 0 {n} 999999 Indicacion: “n.hh-" “hhhh” “mm.ss” = nim. de error, horas, segundos
- tiempo Cuando el nimero de horas supera 999 aparece la indicacion “hhhh”.
PSse |Registro de errores - |0 255 Frecuencia de la aparicion de un error de manera seguida.
contador Ejemplo: 3 errores externos aparecen durante un periodo de
tiempo, en el que no aparece ningun otro error. P552 indicara
3, P550 el error EF y P551 la hora a la que el error aparecio por
primera vez.
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Co'dlgo Rango de indicacion (S6LO INDICACION) IMPORTANTE
Nim. |Nombre
PSE0O | Secuenciador: 0 17
Segmento activo en
ese momento
PSE | | Secuenciador: Tiempo |0.0 {P708} 6553.5 La unidad depende de P708 (0.1 segundos, segundos o0 minutos)
desde el inicio del 0 {P708} 65535
segmento activo
PSE2 | Secuenciador: 0.0 {P708} 6553.5 La unidad depende de P708 (0.1 segundos, segundos o minutos)
Tiempo restante enel |0 {P708} 65535
segmento activo
P5E3 | Secuenciador: Nimero |0 65535
de ciclos desde el
inicio
PSEY | Secuenciador: Nimero |0 65535
de ciclos restantes
E AVISO: Los pardmetros P560-P564 solo son visibles, si P700 > 0 (es decir si el secuenciador esta activado).

4.5.7.1 Indicacién de bornes y estado de seguridad

El pardmetro P530 permite la monitorizacion de los bornes Diagndstico limite de corriente
.. . . Interruptor afirmacién légica
de control y de las condiciones de accionamiento generales:

Entrada 1
Un segmento de LED iluminado indica: Envada 138
e Laconexién de proteccién esta activa (LED 1). S o
e El interruptor de nivel l6gico esta configurado en LED#
High (+).
o El borne de entrada esta activado (LED 2).

i
0
-
-

[

-
‘-
\__J
eV

[
[
[

. . _ Carga
¢ Elborne de salida conduce corriente (LED 4). ' l ' D D l relé
. o i\ [/
e El relé de carga no es un borne, este segmento se
P X A 6 méauo 10 adiional
ilumina cuando el relé de carga estd excitado (LED Entrada 13C Flold auxiliar
4). Entrada 13A Entrada 13F
Reservado de fabrica Entrada 13E
Diagnéstico de proteccion
* jEntrada 13D solo disponible en modelos 15-30HP (11-22 kW)
4.5.7.2 Indicacion de estado del keypad TR

—

El parametro P531 permite la monitorizacion de las teclas del keypad: -

Un segmento de LED iluminado indica que la tecla esta pulsada.

(

I
J

EI LED 1y el LED 2 indican que hay teclas pulsadas en un keypad
externo que esta unido al accionamiento. EI LED 3 y el LED 4 indican
que hay pulsadas teclas en el keypad local del accionamiento.

QI)e

()
©

\___4
(a—
\—
)

i)

=)
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Parametros para la comunicacién a bordo 11-45kW (15-60hp)

Los parametros para la comunicacion a bordo P6xx sélo son vélidos para los modelos a partir de 11kW (15hp).

Clego Cuqflgur E .|’)03|bles IMPORTANTE
Num. |Nombre
PEOQ |Habilitacion de red 0 0 Inhibida Este pardmetro permite la comunicacion de red
1 Keypad externo a bordo.
2 Modbus
7 Lecom
E AVISO: La comunicacion a bordo estd
de»sigttl)\sad:aos; Si'la comunicacién a bordo esté desactivada el
PG00 =1yP400=10 gzl)l(:no no tendrd acceso a los demas parametros
-P600=2yP400=2,3,4,5607 :
-P600=7yP400=2,3,4,5607
PE 10 |Direccion de red 1 1-247 Modbus
1 1-99 Lecom
PE 1 | |Velocidad de 2 0 2400 Bit/s 2 9600 Bit/s Modbus
transmision de la red 1 4800 Bit/s 3 19200 Bit/s
0 0 9600 Bit/s Lecom
1 4800 Bit/s
2 2400 Bit/s
3 1200 Bit/s
4 19200 Bit/s
PE |2 |Formato de datos de 0 0 8N,2 Sélo Modbus
la red 1 8N, 1
2 8E1
3 80,1
PE20 |Nivel de control de 0 |0 Sélo monitorizacion Sélo Lecom
la red 1 Programacion de parametros
2 Programacion y control de consignas
3 Control completo
PE2Y |Estado de conexion 0 |0 CQuickstop Sélo Lecom
de la red 1 Inhibicién del convertidor
PEES |Timeout de la red 10.0 0.0 - 300.0 segundos Modbus
50 0 - 65000 milisegundos Lecom
PECE |Reaccion de timeout 4 0 Sin reaccion Modbus
de la red 1 Stop (P111)
2 Quickstop
3 Inhibicién del convertidor
4 Activacion de error, F.nF1
0 0 Sin reaccion Lecom
1 Inhibicion del convertidor
2 Quickstop
3 Activacion de error, F.nF1
PEZ7 |Red - mensajes Sdlo indicacion: 0 - 9999 Mensajes de red validos recibidos
recibidos AVISO: Si el nimero de mensajes recibidos es superior a 9999, el contador es reseteado y
E empieza nuevamente en 0.
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459 Parametros del secuenciador
En este apartado se indican los parametros del secuenciador P700. Para ver los parametros de diagndstico del
secuenciador P56x véase el apartado 4.5.7. La funcion de secuenciador consta de 16 segmentos de pasos. Para
cada segmento de paso se puede determinar un tiempo de rampa individual, el tiempo de permanencia en cada
segmento y la frecuencia de salida. El secuenciador dispone de 3 modos distintos para controlar como realizard el
accionamiento cada segmento de paso: paso controlado por tiempo (temporizador), paso a paso o temporizador y
paso a paso.
P700= 1 (paso a través de temporizador)
Empezando por el nimero de segmento que se encuentra en el pardmetro "segmento de inicio", el accionamiento
recorre automaticamente los distintos segmentos. El tiempo de permanencia en los distintos segmentos es
establecido mediante valores que se han configurado en los parametros "Tiempo en el paso actual".
P700= 2 (paso a paso)
El secuenciador empieza con el niimero de segmento que se encuentra en el "segmento de inicio" y no cambia
al siguiente segmento hasta que haya un flanco ascendente en la entrada digital de mayor prioridad, que ha sido
programada en "paso a paso", seleccion "25".
P700= 3 (paso a través de temporizador o paso a paso)
Empezando por el nimero de segmento que se encuentra en el pardmetro "segmento de inicio", el accionamiento
recorre automaticamente los distintos segmentos. El tiempo de permanencia en los distintos segmentos es
establecido mediante valores que se han configurado en los parametros "Tiempo en el paso actual". Sin embargo, si
se aplica un flanco ascendente en la entrada digital de mayor prioridad, que ha sido programada en "paso a paso",
seleccion "25", el secuenciador es obligado a pasar al siguiente segmento.
AVISO: Si el parametro "Tiempo en el paso actual" es configurado con "0", se saltara el segmento correspondiente
(ejemplo P712).
Codigo Configuraciones posibl
Nom. |Nombre Estandar |Seleccio IMPORTANTE
P00 |Modo secuenciador 0 0 Desactivado Si P700 = "0" y ninguna referencia (P121, P101)
1 Activado: Transicion s6lo a través de|indica a uno de los segmentos de la secuencia,
temporizador P701-P799 no apareceran en el keypad local.
2 Activado: Transicion sélo a través de flanco
ascendente (P121, 122, 123 = 25 secuencia)
3 Activado: Transicion a través de temporizador
o flanco ascendente
P01 |Secuenciador: 1 1-16 La activacion de TB13A a través de la seleccion 24
Segmento de (iniciar secuencia) inicia la ejecucion de la secuencia
activacion TB13A TB13A = prioridad més baja a partir del segmento indicado en este parametro.
P02  |Secuenciador: 1 1-16 La activacion de TB13B a través de la seleccion 24
Segmento de (iniciar secuencia) inicia la ejecucion de la secuencia
activacion TB13B TB13B: mayor prioridad que TB13A a partir del segmento indicado en este pardmetro.
P03  |Secuenciador: 1 1-16 La activacion de TB13C a través de la seleccion 24
Segmento de (iniciar secuencia) inicia la ejecucion de la secuencia
activacion TB13C TB13C: mayor prioridad que TB13B, A a partir del segmento indicado en este pardmetro.
P704@ |Secuenciador: 1 1-16 La activacion de TB13D a través de la seleccion 24
Segmento de (iniciar secuencia) inicia la ejecucion de la secuencia
activacion TB13D TB13D: mayor prioridad que TB13C, B, A a partir del segmento indicado en este parametro.
P06 |Secuenciador: 0 0 Reinicio al principio de la secuencia Indicado mediante TB13x
Reaccion ante 1 Reinicio al principio del segmento actual
transicion parada/ 2 Inicio al principio del segmento anterior
inicio o rearranque 3 Inicio al principio del préximo segmento
tras error
P07 |Secuenciador: Nimero 1 1 65535 1 = ciclo individual, 65535 = bucle sin fin
de ciclos
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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Codigo Configur; posibles

Nam. |Nombre Estandar |Seleccid IMPORTANTE

P08 |Secuenciador: 0 0 01 {s} 6553.5 Unidades de configuracion/escalada para todos los
Unidades de tiempo/ 11 {s} 65535 parametros del secuenciador referidos al tiempo.
escalada 2 1 {min} 65535

AVISO
E P708 realiza una nueva escalada de los siguientes parametros referidos al secuenciador:
- Tiempos de secuencia en el paso actual: P712, P717, P722, P727, P732, P737, P742, P747,
P752, P757, P762, P767, P772, P777, P782, P787, P792
- Diagndstico/estado del secuenciador: P561, P562
Segmento 1

P70 |Segmento 1 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P71 |Segmento 1 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P72 |Segmento 1 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P73 |Segmento 1 0 Valor en P713 0 [1]2]3]a]5[6[7 | |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo[1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P74 |Segmento 1 TB30 - 0.00 (0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analdgico P150 = 10
S 2

P75 |Segmento 2 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P75 |Segmento 2 200 [0.0 (s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P77 |Segmento 2 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P78 |Segmento 2 0 Valor en P718 01 [2[3[a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P79 |[Segmento 2 TB30 - 0.00 |0.00 {vDC} 10.00 El pardmetro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
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Codigo [Configur posibles

Nam. |Nombre [Estandar |Seleccit IMPORTANTE
S 3

P20 |Segmento 3 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P12 1 |Segmento 3 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P22 |Segmento 3 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P23 |Segmento 3 0 Valor en P723 o1 [2[3]a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]o |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 j0 |0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALT).

P24 |Segmento 3 TB30 - 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
Segmento 4

P25 |Segmento 4 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P26 |Segmento 4 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P727 |Segmento 4 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

PI28 |Segmento 4 0 Valor en P728 01]2]3 a5 [6 |7 ]| |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0|1 (0o [1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0ot |1 ]ojo]1]1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 [1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P29 |Segmento 4 TB30 - 0.00 (0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
Si 5

P730 |Segmento 5 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P73 1 |Segmento5 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P32 |Segmento 5 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P733 |Segmento 5 0 Valor en P733 0 [1[2[3]4]5 6 [7 | |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 00 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P34 [Segmento 5 TB30 - 0.00 (0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
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Codigo [Configur posibles

Nam. |Nombre [Estandar |Seleccit IMPORTANTE
S 6

P735 |Segmento 6 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P7136 |Segmento 6 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P737 |Segmento 6 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P7138 |Segmento 6 0 Valor en P738 o1 [2[3]a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]o |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 j0 |0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALT).

P739 |[Segmento 6 TB30 - 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
Segmento 7

P40 |Segmento 7 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P74 ! |Segmento 7 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P42 |Segmento 7 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P43 |Segmento 7 0 Valor en P743 01]2]3 a5 [6 |7 ]| |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0|1 (0o [1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0ot |1 ]ojo]1]1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 [1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P44 [Segmento 7 TB30 - 0.00 |0.00 {vDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
Si 8

P45  |Segmento 8 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P46 |Segmento 8 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P47 |Segmento 8 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P48 |Segmento 8 0 Valor en P748 0 [1]2]3]a]5 6 [7 | |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 00 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P49 [Segmento 8 TB30 - 0.00 (0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
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Codigo [Configur posibles

Nam. |Nombre [Estandar |Seleccit IMPORTANTE
S 9

P50 |Segmento 9 Consigna 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
de frecuencia en retroceso.

P75 1 |Segmento 9 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P52 |Segmento 9 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P53 |Segmento 9 0 Valor en P753 o1 [2[3]a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]o |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 j0 |0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALT).

P54 [Segmento 9 TB30 - 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
Segmento 10

P55 |Segmento 10 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P56 |Segmento 10 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P57 |Segmento 10 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P58 |Segmento 10 0 Valor en P758 01]2]3 a5 [6 |7 ]| |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0|1 (0o [1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0o 1|1 ]ojo]1]1 La salida digital o resp. el relé debe estar
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 [1 |1 configurado de tal manera que se acepten datos
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del modulo | del secuenciador: P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P59 |Segmento 10 TB30 - 0.00 |0.00 {vDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
Si 1

P60 |Segmento 11 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P61 |Segmento 11 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P62 |Segmento 11 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P63 |Segmento 11 0 Valor en P763 0 [1[2[3]4]5 6 [7 | |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 00 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

PI6Y |Segmento 11 TB30 - 0.00 (0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
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Codigo [Configur posibles

Nam. |Nombre [Estandar |Seleccit IMPORTANTE
S 12

P65 |Segmento 12 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

PI66 |Segmento 12 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P67 |Segmento 12 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo =0
actual

P8 |Segmento 12 0 Valor en P768 01 [2]3]a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 J0 |0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALT).

P69 |Segmento 12 TB30 - 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El parametro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
Segmento 13

P10 |Segmento 13 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P77 1 |Segmento 13 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P772 |Segmento 13 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P73 |Segmento 13 0 Valor en P773 01]2]3 a5 [6 |7 ]| |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0|1 (0 [1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) oo |1 [1]o]fo |11 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 [1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P74 |Segmento 13 TB30 - 0.00 |0.00 {vDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
Si 14

P15 |Segmento 14 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P7116 |Segmento 14 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P77 |Segmento 14 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso actual 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0

P778 |Segmento 14 0 Valor en P778 01 [2]34]s5 |6 [7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 00 |1 |1 j0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P779 |Segmento 14 TB30 - 0.00 [0.00 {vDC} 10.00 El parametro de configuracién TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
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Codigo [Configur posibles

Nam. |Nombre [Estandar |Seleccit IMPORTANTE
S 15

P80 |Segmento 15 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P18 1 |Segmento 15 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P82 |Segmento 15 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo =0
actual

P83 |Segmento 15 0 Valor en P783 01 [2]3]a]5 [6[7] |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 J0 |0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALT).

PB4 |Segmento 15 TB30 - 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El parametro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 = 10
Segmento 16

P85 |Segmento 16 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P86 |Segmento 16 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P7g7 |Segmento 16 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Tiempo en el paso 0 0 {P708} 65535 Saltar el segmento si el tiempo = 0
actual

P88 |Segmento 16 0 Valor en P788 01]2]3 a5 [6 |7 ]| |Bit=0:APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0|1 (0 [1]0]1 o1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) oo |1 [1]o]fo |11 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 [1 |1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZALY).

P89 |Segmento 16 TB30 - 0.00 |0.00 {vDC} 10.00 El pardmetro de configuracion TB30 tiene que
Valor de salida configurarse de tal manera que el valor se acepte:
analégico P150 =10
Si final

P90 |Segmento final: 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Si P112 = 1, el signo negativo activa la marcha
Consigna de en retroceso.
frecuencia

P79 1 |Segmento final: 50 (0.0 {s} 3600.0
Tiempo de
aceleracion/
deceleracion

P92 |Consigna final: 0.0 {P708} 6553.5 Escalada/unidades dependientes de P708
Retardo antes de la 0 {P708} 65535
activacion de P793,
794y 795

P793 |Segmento final: Valor en P793 0 [1[2[3]4]5[6[7 | |Bit=0: APAGADO (no conduce corriente)

Estado salida digital Relé (bit 0) 0 [1 Jo |1 ]o[1 0|1 Bit = 1: ENCENDIDO (bajo corriente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0 0 |1 |1 La salida digital o resp. el relé debe estar configurado
Relé 10 opcional (bit2) [0 |0 |0 [0 [1 |1 |1 [1 de tal manera que se acepten datos del secuenciador:
AVISO: P441 es el relé de salida (TB-19, 20, 21) del médulo | P140, P142, P441 = 27
10 digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).
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Codigo Configuraci posibles
Nam. |Nombre Estandar |Seleccid IMPORTANTE
P79y  |Segmento final: valor 0.00 |0.00 {VDC} 10.00 El parametro de configuracion TB30 tiene que
de salida analdgico configurarse de tal manera que el valor se acepte:
TB30 P150 =10
P795  |Segmento final: 0 0 Operacion constante Rearranque: Mediante el basculado de INICIAR
Reaccion del 1 Stop (basado en P111) SECUENCIA es ciclo se inicia a partir de ‘Segmento
accionamiento 2 Seguir por inercia propia hasta parar final Parada o 'Segmento final freno DC'.
3 Quickstop (a través de P127)
4 Seguir por propia inercia hasta parar con
freno DC
5 Regular hasta parar con freno DC

& jADVERTENCIA!

Si P795 = 0, el basculado de la entrada "Iniciar secuencia” también vuelve a iniciar el ciclo del
secuenciador, pero durante el tiempo en el que la entrada TB13X esta abierta, el accionamiento
sigue, segun la configuracion del accionamiento, a la fuente de velocidad estandar o predeterminada
de manera alternativa.

AN

ADVERTENCIA
Si la entrada para "Iniciar secuencia" se abre durante una secuencia, el accionamiento abandona el

modo secuenciador y sigue funcionando con la fuente de velocidad estandar o alternativa indicada
(dependiendo de la configuracion del accionamiento).
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4.5.9.1 Diagrama de flujo del secuenciador lado izquierdo

Diagrama de flujo del secuenciador

del numero del "segmento inicial"

Prioridad entradas digitales:
TB-13A - la mas baja

TB-13B
TB-13C
Control d /) d
dol accionamionty T oo¢% | TB-13D - la mas alta © Segmenito
accior inicial

----4VElL-g9L1 @
=== ESL'EL@

Arranque desde

keypad local 7

= — 24

N o

|

- e i

- i

i

Arranque desde MOd‘_) _/
secuenciador

regleta de bornes

deshabilitado

Arranque desde

keypad remoto 3
-1
Segmento
inicial
Arranque desde red M
(médulo de comunicaciones SMV) 4k

ADVERTENCIA Segmento
Si ninguna de las entradas digitales (TB-13A, B, C o D) esta activada inicial
cuando se emite una sefial de arranque a través de la fuente
de arranque/parada (P100), el accionamiento seguira
funcionando con la frecuencia de salida predeterminada
por la fuente de referencia (P101).

Comentarios
(" véase el manual del modulo de comunicaciones para mas informacion
sobre el arranque desde una red de comunicaciones, RS485, etc..
@ Véase la descripcion de P100 en el manual de instrucciones SMV para
informacién sobre otras combinaciones de fuente de arranque.
© TB-13D solo disponible en modelos SMV a partir de 11 kW (15 Hp).
> Opciones de seleccion mostradas como valores estandar.

ADVERTENCIA

& Si la entrada para "Iniciar secuencia" se abre durante una secuencia, el accionamiento abandona
el modo secuenciador y sigue funcionando con la fuente de velocidad estandar o alternativa
indicada (dependiendo de la configuracion del accionamiento).
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4.5.9.2 Diagrama de flujo del secuenciador lado derecho

Reaccion tras el paso de parada/arranque (P100) entrada digital
(si esta configurado para el modo secuenciador) o rearranque tras error

P706 | Reaccién

0 Reinicio al principio de la secuencia (indicado mediante TB13x)

1 Reinicio al principio del segmento actual

2 Inicio al principio del segmento anterior

3 Inicio al principio del siguiente segmento

ol
<

Comentarios

710
I
L)
"P712
A
A
Numero de repeticién de ciclos P707 NGmero
No de ciclos
configurados
en P707
completados?
SUSPENDER SECUENCIA Si
La activacion de la entrada interrumpe al " i P790
secuenciador en el segmento activo en ¢ ’Segmento
ese momento. En caso de desactivacion, final
el sgcuencnador permanece el resto Rampa con freno DC (véase P174/P175) - o2 >
del tiempo en el segmento. Por inercia con freno DC (véase P174/175) {8
/ Paro rapido (basado en P128) ]
v Seguir por inercia hasta parar |-
S Parar (basado en P111) il *,
= [ Seguir funcionando (basado en P790) |H{i]
@
@
x
i
'
|
'

v

@ | a entrada al segmento final se realiza en cuanto el segmento con el nimero mas alto que tenga
un valor que no sea igual a cero para el parametro "tiempo en el segmento actual' (P712/711 etc.)
haya finalizado y se haya completado el numero de repeticiones de ciclo P707.
> Si el tiempo del segmento (P712 etc.) tiene el valor "0", el segmento sera obviado.
> El escalonamiento estandar para el tiempo de segmento y la aceleracion/deceleracion (P712/P711 etc.)
es en segundos.
> El secuenciador empezara con el segmento que sea indicado por la entrada digital con la mayor prioridad.|
> Opciones de seleccion mostradas como valores estandar.

Suspender
secuenciador
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Estado del secuenciador

J

Segmento 1 activo

P150=10

Voltaje de salida

Referencia interna 0-10V

I

egmento 2 activo

TB30

[ p712 |
P714

Voltaje de salida

P719

I

egmento 3 activo

Lz 1

Voltaje de salida

i

egmento 4 activo

[ p70a |
P724

Voltaje de salida

P729

I

egmento 5 activo

|

Voltaje de salida

[ p73a |

I

egmento 6 activo

P734

Voltaje de salida

egmento 7 activo

\|

[ p739 |
P739

Voltaje de salida

\I

egmento 8 activo

[ p7aa |
P744

Voltaje de salida

egmento 9 activo

\I

[ 720 |
P749

Voltaje de salida

P754

egmento 10 activo

I

L 1

Voltaje de salida

I

egmento 11 activo

[ p7e0 |
P759
Voltaje de salida

[ p7ea |

I

egmento 12 activo

P764
Voltaje de salida

[ p7e0 |

I

egmento 13 activo

P769

Voltaje de salida

I

egmento 14 activo

| r——
P774
Voltaje de salida

[ 779 |

I

egmento 15 activo

/

P779

Voltaje de salida

I

egmento 16 activo

T praa |
P784

Voltaje de salida

o
&
3
2
2
3
S
Ei
[N
o
a
<
)

P789

Voltaje de salida

Retardo
segmento final

AvISO

En el "segmento final" el voltaje de salida sdlo esté disponible después de que haya transcurrido
el retardo de segmento final P792. En los otros segmentos el voltaje de salida esta disponible

inmediatamente desde el inicio del segmento. Lo mismo es de aplicacion para las salidas digitales.
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5

Deteccion de errores y eliminacién de fallos

5.1 Mensajes de estado/advertencias
Estado/advertencia Causa Ayuda

br |Freno de corriente continua activo Freno de corriente continua activado Desactivar freno de corriente continua

e Activacion a través de entrada digital | e Desactivar entrada digital
(P121...P124 = 18)

e Automética (P110 =2, 4...6) o Automaticamente tras el tiempo configurado
e A atica (P111=1,3) en P175

bF |Advertencia ID del accionamiento El'ID de accionamiento guardado en el o Comprobar datos del motor (P302...P306) y
EPM (P502) no coincide con el modelo de ejecutar una calibracion automatica.
accionamiento.  Poner modo de accionamiento (P300)en 0o 1.

* Resetear accionamiento (P199en 3 04)y
programar r te.

CAL |Autocalibracion del motor activa Véase P125, P126 Se ejecuta la calibracion automética del motor.

CE |Se hainstalado un EPM, que contiene |Se ha intentado modificar la La parametrizacion solo se puede modificar una
datos validos de una version de parametrizacion. vez que los datos del EPM hayan sido convertidos
software anterior. a la version actual (P199 = 5).

CL |Se ha alcanzado el limite de corriente | Sobrecarga del motor * Incrementar P171
(P171). e Comprobar si el accionamiento o el motor

han sido dimensionados correctamente para
la aplicacion.

dEC | Override de retardo El accionamiento ha interrumpido la Si el accionamiento emite el error HF:

deceleracion para evitar la activacion de un|e Incrementar P105, P126.
error de HF debido a un exceso de energia |e Instalar opcion de frenado dindmico
en modo generador (max. 2 ).

Err |Error Se han introducido datos no validos o se ha

dado una orden no vélida.

FCL  |Limitacion répida de la corriente Sobrecarga Comprobar si el accionamiento o el motor han
sido dimensionados correctamente para la
aplicacion.

FSE |Intento de rearranque al vuelo tras error | P110 = 5,6

GE |Advertencia durante la operacién con |Se ha intentado modificar la En el modo de configuracion OEM (P199 = 1) no
configuraciones del OEM parametrizacion mientras el accionamiento | se pueden modificar parametros.

esté funcionando en modo de
configuracion OEM.

GF  |Advertencia datos estandar OEM Se ha intentado utilizar las configuraciones | Instalar un EPM con datos OEM estandar validos.

estandar del OEM (P199 = 1 0 2) mediante un
EPM sin datos OEM validos (0 se ha intentado
resetear a estos datos).
LC |Inhibicién por error El accionamiento ha intentado rearrancar 5| ¢ El accionamiento debe resetearse
veces tras un error, pero todos los intentos| manualmente.
han fallado (P110 = 3...6). o Comprobar el registro de errores (P500) y
eliminar el error.

PdEC |Estado de retardo PID Ha finalizado la rampa de consigna PID pero
el accionamiento ralentiza nuevamente hacia
una parada.

PI 4 |Modo PID activo El accionamiento se ha puesto en modo PID. | Véase P200

GLP |Modo espera activo Véase P125, P126

GP |Apunto de arrancar El accionamiento ha generado un error y|Para la desactivacion del rearranque automatico

arrancara nuevamente de forma automatica| configurar P110 = 0...2.
(P110 = 3...6).
GSPd |Modo PID desactivado. El modo PID ha sido suprimido para el
accionamiento. Véase P200.
SEoP |Frecuencia de salida = 0 Hz La orden de parada ha sido dada a través de | Dar orden de arranque (la fuente de control de
(salidas U, V, W inhibidas) Keypad, regleta de bornes o la red. arranque depende de P100).
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5.2

Deteccion de errores y eliminacion de fallos

Mensajes sobre la configuracion del accionamiento

Cuando se pulsa y mantiene presionada la tecla de modo, en el display del accionamiento aparece un cédigo de cuatro
caracteres que indica como esta configurado el accionamiento. Si el accionamiento esta detenido cuando se pulsa la
tecla, el display indica ademas qué fuente de control ha emitido la orden de parada (estas dos indicaciones se alternan
una vez por segundo).

Indicacion de la configuracion

Formato = x.y.zz

x = Fuente de control:

L = Keypad local

y = Modo:
S = Modo velocidad

2z = Referencia:

LP =Keypad A ¥

E = Regleta de bornes P = Modo PID EL = 0-10 VDC (TB-5)
r = Keypad externo E = Modo par E I =4-20 mA (TB-25)
n =Red £ = Modo secuenciador G = Jog (funcionamiento paso a paso)
nk =Red
0P = moP
P |-~ _P1 = Preconfiguracion 1...7
0 I___ Ik =Segmento de secuenciador
Ejemplo:

L_5_LP = Control de arranque keypad local, modo velocidad, referencia de velocidad keypad

E_P_EU = Control de arranque regleta de bornes, modo PID, referencia de consigna 0-10 VDC

E_C_ I2 = Control de arranque regleta de bornes, funcionamiento con secuenciador (modo velocidad), segmento 12
n_E_P2 = Control de arranque red, modo par vectorial, predeterminacion referencia de par 2

n_5.03 = Control de arranque red, modo velocidad, referencia de velocidad del

) de secuenciador 03

Indicacion de la fuente de parada

Formato = x_StP

L_SEP = Orden de parada a través de keypad local
E_SEP = Orden de parada a través de regleta de bornes
r-SEP = Orden de parada a través de keypad externo
n-SEP = Orden de parada a través de red

5.3

Mensajes de error

Los siguientes mensajes aparecen en el display cuando se emite un error en el accionamiento. En el registro de errores
(P500) no aparece la F_ dentro del mensaje de error.

Error Causa Ayuda ™
F_AF |Error de sobretemperatura | La temperatura interna del accionamiento es Reducir carga del accionamiento
) alta. Mejorar refrigeracion
F_AL |Error de nivel de entrada * Elinterruptor del nivel de entrada ha sido Asegurar que el interruptor de nivel de entrada
movido durante la operacion. y P120 estén configurados para los equipos de
¢ P120 ha sido modificado durante la entrada utilizados, antes de configurar P100 o
operacion. P121..P124.
e P100 0 P121...P124 estan configurados Véase 3.2.3 y P120.
con un valor que no es 0y P120 no
coincide con el interruptor de nivel de
entrada.
F_bF |Error de hardware Hardware del accionamiento Desconectar y volver a conectar el voltaje.
F_CF |Error de control El EPM instalado esta vacio o dafiado. Apagar e instalar EPM con datos validos.
- - - - ——* Resetear el accionamiento a las configuraciones
F_CF |Error por EPM incompatible |EI EPM'mstaIad_o contlen_e datos de una version esténdar (P199 = 3, 4) y programar nuevamente.
de parametros incompatible. Si el problema persiste, contactar al soporte
técnico del fabricante.
F_cFE |Error por conversion forzada |Un EPM de un accionamiento antiguo insertado | Para resetear, pulsar dos veces la tecla [M] (tecla
en un accionamiento nuevo ha generado un modo).
error F_cFT.
(1)  Elaccionamiento s6lo se puede rearrancar si se ha reseteado el mensaje de error.
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Error Causa Ayuda ™
F_dbF |Error unidad de frenado Las resistencias de frenado dindmico estan * Incrementar tiempo de deceleracion activo
dindmico sobrecalentadas. (P105, P126, P127).
* Comprobar el voltaje de red y P107
F_EF |Error externo e P121...P124 = 21 y entrada digital e Eliminar error externo
correspondiente abierta. e Asegurar que la entrada digital esta configurada
e P121...P124 = 22 y entrada digital adecuadamente para la conmutacién NC o NO.
correspondiente cerrada.
F_F | |Error EPM EPM falta o esté defectuoso. Apagar y cambiar EPM
F_Fg |Errorinterno Contactar con el soporte técnico del fabricante
F_F 2
F_Fnr |Error de la configuracion El accionamiento ha sido configurado para Configurar P400 = 1 0 P600 = 1.
del control el control a través de un KEYPAD EXTERNO
(P100=2 0 5), pero no se ha establecido una
comunicacion con el keypad externo.
El accionamiento ha sido configurado para Configurar P400 o P600 con un protocolo de
el control EXCLUSIVAMENTE A TRAVES DE comunicaciones de red valido.
RED (P100=3), pero no se ha establecido una
comunicacion con la red.
F_Fal |Error umbral TB25 (sefial La sefial 4-20mA (en TB-25) cae por debajo * Comprobar sefal y cable de sefal.
4-20mA) del valor configurado en P164. * Vgase los pardmetros P163 y P164.
F_GF | Error de datos estandar OEM |El accionamiento es acelerado con P199 =1, |Instalar un EPM con datos estandar OEM vélidos o
pero las configuraciones OEM en el EPM no modificar P199 aa 0.
son validas.
F_HF |Error de sobrecorriente en | Voltaje de red demasiado alto. Comprobar el voltaje de red y P107
el bus DC El tiempo de deceleracion es demasiado corto |Incrementar tiempo de deceleracion activo (P105,
0 la energia del motor en modo generador es  |P126, P127)
) alta. o instalar opcién de frenado dindmico.
F_ I |Error de configuracion Se han configurado varias entradas digitales | Cada configuracion se puede utilizar solamente una
en entrada digital (P121...  |para la misma funcién. vez (excepcion: configuraciones 0y 3).
P124) Solo se ha configurado una entrada digital para | Una entrada tiene que estar configurada en MOP Up
la funcién MOP (Up, Down) y otra en MOP Down.
Operacin en modo PID con Configuracion |y, icar referencia de consigna PID (P121...P124)
de referencia de consigna y fuente de " -
. " ! - - o fuente de realimentacion PID (P201).
r )n en la misma sefial analégica.
Una de las entradas digitales (P121...P124)
esta configurada en 10 ofra en 11...14. Configurar r las entradas digitales.
Una de las entradas digitales (P121...P124) .
estd configurada en 11 0 12 yotraen 13 0 14.
glg ;cg;ggozegrodo par veclorial (P200 =1 PID no puede ser utilizado en el modo par vectorial.
F_JF |Error keypad externo Keypad externo no conectado. Comprobar conexiones del keypad externo.
F_LF |Error subvoltaje del bus DC |Voltaje de red demasiado bajo. Comprobar voltaje de red.
F_n Id |Error ‘No hay ID de motor' | Se ha intentado arrancar el accionamiento en | Véase parametros P300...P399 para la configuracion
modo vectorial 0 en modo U/f ampliado antes | del modo de accionamiento y la calibracion.
de que se ejecutara la calibracion automatica
del motor.
F_nkF |Error de comunicaciones Fallo de la comunicacion entre el Comprobar conexién del modulo.
del mddulo accionamiento y el médulo de red.
F_nF { |Error de red Para més informacion sobre causas y medidas
consultar documentacion del médulo.
F_nF9
(1)  Elaccionamiento s6lo se puede rearrancar si se ha reseteado el mensaje de error.
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IK Deteccion de errores y eliminacion de fallos
Error Causa Ayuda ™
F_OF |Error de salida: Cortocircuito en la salida Comprobar motor y cable del motor.
Error de transistor Tiempo de aceleracion demasiado corto Incrementar P104, P125.
Carga de motor alta debido a: o Comprobar maquina o instalacion.
*  Problema mecanico e Comprobar si el accionamiento o el motor han
e Accionamiento o motor demasiado débil sido dimensionados correctamente para la
para la aplicacion. aplicacion.
Valores boost demasiado altos Reducir P168, P169
Corriente de carga capacitiva demasiado alta |  Utilizar cables de motor mas cortos con corriente
en el cable del motor. de carga menor.
* Utilizar cables de motor de baja capacitancia.
e Instalar reactancia entre motor y accionamiento.
Fallo del transistor de salida Contactar con el soporte técnico del fabricante
F_OF | |Error de salida: Error de Una fase de motor tiene contacto a tierra. Comprobar motor y cable del motor.
Puesta a tierra Corriente de carga capacitiva demasiado alta | Utilizar cables de motor mas cortos con corriente de
en el cable del motor. carga menor.
F_PF |Error de sobrecarga de Carga de motor demasiado alta durante e Comprobar configuracion de P108.
motor demasiado tiempo. e Comprobar si el accionamiento y el motor han
sido dimensionados correctamente para la
aplicacion.
F_rF |Error funcion de rearranque |El convertidor no se ha podido sincronizar con | Comprobar motor o carga.
al vuelo el motor durante el intento de rearranque,
(P110=506)
F_&F |Error de fase Ha fallado una fase de red. Comprobar voltaje de red.
F_UF |Error de arranque Error de arranque al conectar (P110=002). |e Tras el arranque (conexion) esperar por lo menos
2 segundos antes de dar la orden de inicio.
o Considerar la posibilidad de un método de
arranque alternativo (P110).
F_FAy |Error umbral TB5 (sefial La sefial 0-10V (en TB5) cae por debajo del * Comprobar sefal y cable de sefal.
0-10V) valor configurado en P158. o Véase los parametros P157 y P158
(1) Elaccionamiento sélo se puede rearrancar si se ha reseteado el mensaje de error.
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Anexo A

AAd Longitudes de cable permitidas

Anexo

L]

La siguiente tabla contiene las longitudes de cable permitidas para el uso de un convertidor SMV con un filtro CEM

interno.
AVISO
Esta tabla ha sido pensada simplemente como guia de recomendacion; los resultados en la aplicacion
podrian variar. Los valores en esta tabla estan basados en pruebas con cables disponibles en el
mercado, de baja capacitancia y apantallados en motores AC asincronos generales. Las pruebas
fueron realizadas con velocidades y cargas que representan al mejor de los casos.
Longitudes de cable maximas permitidas (metros) para modelos SMV con filtros CEM internos
Red Modelo 4 kHz frecuencia | 6 kHz frecuencia | 8 kHz frecuencia | 10 kHz frecuencia
port. (P166 = 0) port. (P166 = 1) port. (P166 = 2) port. (P166 = 3)
Clase A |ClaseB |ClaseA |ClaseB |Clase A |ClaseB |Clase A |Clase B
ESV2514é2SF¢ 38 12 35 10 33 5 30 NS
'§ ESV371442SFd 38 12 35 10 33 5 30 NS
g E ESV7514é2SFd 38 12 35 10 33 5 30 NS
:’ S ESV1124é2SF¢ 38 12 35 10 33 5 30 NS
S ESV1526 é2SF4 38 12 35 10 33 5 30 NS
ESV2224 é2SF¢ 38 12 35 10 33 5 30 NS
ESV3714é4TF¢ 30 4 25 2 20 NS 10 NS
ESV7514d4TF4 30 4 25 2 20 NS 10 NS
- ESV1124d4TF¢ 30 4 25 2 20 NS 10 NS
:. = ESV1524 é4TF¢ 30 4 25 2 20 NS 10 NS
§ % ESV2224 4TF¢ 30 4 25 2 20 NS 10 NS
E = ESV3024 é4TF¢ 30 4 25 2 20 NS 10 NS
ESV4024 4TF¢ 54 5 48 3 42 2 NS NS
ESV5524 d4TF¢ 54 5 48 3 42 2 NS NS
ESV7524 4TF¢ 54 5 48 3 42 2 NS NS

AVISO: Los simbolos “éé” y “d” son variables dentro de la denominacion de tipo de los modelos, que contienen distinta
informacion dependiendo de la configuracion exacta del modelo. Encontrard mas informacion en la tabla sobre la denominacién
de tipo SMV en la seccion 2.2.
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