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Robotiikan ja automaation
tehokas suunnittelu ja kayttoonotto

VISUAL N
COMPONENTS ‘PL”'E SIEMENS
& OPTIMAALISTA
MSK Ca binS TEKNOLOGIASTA CARP L ,ﬁ N
Tervetuloa SeAMKin Optimaalista lisdarvoa teknologiasta -hankkeen jarjestamaan
tapahtumaan perjantaina 29.11. Seindjoelle. Talld kertaa keskitytdan teollisuuden

kayttdonottojen uusimpiin mahdollisuuksiin erityisesti robotiikan ja automaation
osalta.
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8.15-9.00 Aamupala

9.00-9.15 OPLITE-hanke, Toni Luomanmadki, SeAMK

9.15-10.00 Robottien offline-ohjelmointi automatisoinnin mahdollistajana,

Juha Kytdharju, Visual Components Oy

10.00-10.45 Robottien offline-ohjelmointi ja Visual Components -kayttokohteet MSK
Cabinssilla, Joni Ketola, MSK Cabins Oy

10.45-11.00 Tauko

11.00-11.45 Digitaalisen kaksosen hyédyntaminen tehdas- ja tuotantokonetasoilla,
Jukka Uotila, Siemens Oy

11.45-12.30 Digital Twin suunnittelussa, Jouni Ojala, Caplan Oy

12.30-13.00 Suunnittelutieto hyédyksi hitsausratojen automaattisessa
generoinnissa, Jarkko Pakkanen, SeAMK

Tilaisuudessa testattava myos interaktiivinen VR-ymparisté ABB RobotStudiossa

Frami B, Kampusranta 9
2. kerros (aula)

limoittaudu tasta 60320 Seinijoki

Saapumisohjeet

* * OsarahOittama Regional Council of South Ostrobothnia



https://link.webropolsurveys.com/EP/83BCF4C090A1A159
http://www.frami.fi/yhteystiedot/
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