
機器人控制器

MRC01
̥要ڋ�ಂ設定��ਗЪ೻όᇜ፨��ਗЪᆽႩ�3ࡈӉ᜷d
у̙ჀᕦኬɝeછՓІႡዚኜɛ的ዚኜɛછՓኜf

̙છՓԴ͜ AZӻΐÿภ༱AZӻΐᅼଡ଼ପۜ的ІႡ
ዚኜɛf

機器人f࢓˴3Ӊ᜷d΂ምޫ̙ࠅ̥

ᙄਯᄆ�͊೼�j66,670ʩܔ
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標準週期時間：

ٜۧεᗫື機器人ย༶ࠠඎ1kg ˀᔧਗЪࣛ的ᅺ๟඄ಂࣛග�ਞϽ࠽�

ʮ̡ၣ१౤Զᅂ˪ਞϽ͉׵●
➜「Ό˙ࠦ˕౪ІႡዚኜɛ」ᅂ˪ஹഐ

■將自製機器人簡易導入至現有系統
ၾMRC01ɪЗӻ୕的ஹટ͟EtherNet/IP™直ટ控制。
ʔ඲ɽషᜊһତϞ設௪的控制ӻ୕у̙ᔊ׸อᄣኬɝІႡዚኜɛ。

✽1  1MRC01уԴஹટI/O（ೌɪЗዚኜ）
͵̙዁控。

✽2  MRC01ၾAZӻΐ的ᚨ動ኜ間˸RS-485
ஷৃ控制。

PLC/IPC

START ALC

M0 M1

STOP

MRC01

MRC Studio

✽2

✽1

USBஹટ

කᗫଷ

೻ό設ࠇழ᜗

現有設備 現有設備

控制使用AZ系列／搭載AZ系列模組產品的自製機器人
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機器人控制器

RS-485ஷৃ
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ೌ຾᜕ɰঐᔊఊ設定
௪Ϟ從ІႡዚኜɛ的ڋಂ設定Ց動作程όޫঐᔊఊ設定的

「程ό設ࠇழ᜗MRC Studio」。
Ϥ̮，͵౤Զঐίᒅ൯MRC01ۃ಻༊዁控ช的程ό設ࠇ
ழ᜗᜗᜕و。

✽MRC StudioeEDSᏦࣩ̙至͉ʮ̡ၣ१ɨ༱。

˸設定ၚᜳ的形όੂБɓஹЕ的ڋಂ設定，ܼ̍選擇ዚኜɛᗳۨձ፩ɝዚ࿴༟ৃഃഃ。

ᗙྡౢ޶ᗙܲ๫ܸی的ܸ示ආБ設定，уԴ݊ୋɓϣ዁作ɰঐί೵ࣛ間ʫҁϓዚኜɛ的ڋಂ設定。

Z

X Y

X-Y-Z

Z

X Y

Z

X Y

Z

X Y

Z

X Y

。ಂ設定ڋᙄܲ๫ၚᜳ選ఊආБዚኜɛ的ܔ

●�ܲ ๫Ӊ᜷設定

●�ᗙ޶ዚኜɛ的ౢྡᗙ፩ɝዚ૛˓ᑑ的ڗ度ഃˉʂ

●�፯኿ዚኜɛᗳۨ

ٜʹ

µՉ˼

cǶX-Y

cǶX-Z

cǶY-Z

直ટίౢྡʫ的፩ɝ欄፩ɝ

ˉʂ。

ٜۧεᗫື

3ஹഐਿࢭൿૅᔷ+Rzൿ 3ஹഐਿࢭൿٜᇞ༶ਗ+Rzൿ

µՉ˼j3ஹഐೌਿࢭൿe3ஹഐਿࢭൿ旋ᔷe
3ஹഐਿࢭൿ直線༶動

˥̻εᗫື�SCARA�

2ஹഐۃ၌ൿʺࠥ+Rzൿ 2ஹഐਿࢭൿʺࠥ+Rzൿ

µՉ˼j2ஹഐೌʺࠥൿe2ஹഐۃ၌ൿʺࠥe
2ஹഐਿࢭൿʺࠥe2ஹഐೌʺࠥൿ+Rzൿ

µ˕౪的ዚኜɛ༉ઋሗਞቡԴ͜Ⴍࣣ׼。

cԴ͜Ⴍ̙ࣣ׼至͉ʮ̡ၣ१ɨ༱。

Step1. 跟隨指南完成初期設定。

MRC StudioMRC01
程式設計軟體機器人控制器使用 AZ系列／

搭載 AZ系列模組產品的
自製機器人
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。3DᅼᏝኜɪᆽႩዚኜɛ的動作程ό׵̙
。程όݟ΋ᔊఊᏨ̙ۃዚ動作ྼ׵
。ᕎ線Դ͜جೌ✽

ʮ̡ၣ१౤Զᅂ˪ਞϽ͉׵ʮ̡ၣ१ʮක͉׵

➜᜗᜕و฿要ஹഐ➜ᔊఊ׼ᐝ的ପۜႭ׼ᅂ˪ஹഐ

程όႡ作˙όᔊఊ，̥要Ա序選擇命令у̙。уԴʔՈ௪ච૒ྡഃਖ਼ุٝᗆ，͵̙直ᙂ׌Ⴁ作程ό。˕౪P to P༶ᔷe直線補間༶ᔷe圓弧
補間༶ᔷe拱形動作ഃ。

ৰϤʘ̮，͵̙從ɪЗ控制ዚኜᔟ͟EtherNet/IP直ટੂБ༶ᔷ༟ࣘ。

Z

X Y

Z

YX

Z

X Y
Point1

Point2

Z

X Y

Z

X Y

Point1
Point2 Point3

Point4

●拖曳需要的命令 ●設定目標位置和速度

從「命令」欄選擇需要的動作，拖曳至「程序」欄後，

將顯示「命令設定」欄。

圓弧補間（螺旋補間） 拱形動作 疊棧P to P控制 直線補間

Step2. 不需階梯圖等相關知識。利用項目選擇即可編輯動作程式。

Step3. 以線上3D模擬進行動作確認。
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■對應產品
̙ஹટ˸ɨ的AZӻΐᚨ動ኜ。͵˕౪ภ༱AZ的ཥ動ᅼଡ଼ପۜ。

AZӻΐᚨ動ኜ AZӻΐ৵༺eภ༱AZӻΐཥ動ᅼଡ଼ପۜ

µʫᔛ定З̌ঐۨ

DC24/48V單相 100-120V、
單相／三相 200-240V

µminiᚨ動ኜRS-485ஷৃۨ

DC24/48V

電動滑台
EZS系列
EAS系列
EZSH系列

電動缸
EAC系列

中空旋轉平台
DGⅡ系列

齒條˙齒輪系統
L系列

電動夾爪
EH系列

小型電動缸
DR系列
DRS2系列

馬達

µAZӻΐͦ፽

ᗫ׵AZӻΐeภ༱AZӻΐ的ཥ
動ᅼଡ଼ପۜ，͉ʮ̡౤Զପۜͦ

፽。หሗ׵選͜ପۜࣛਞቡ。

AZシリーズ
バッテリレス アブソリュートセンサ搭載

AC電源入力
・MECHATROLINK-Ⅲ対応ドライバ
・SSCNETⅢ/H対応ドライバ

NEW
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■售價

ۜΤ
ᙄਯᄆܔ
�͊೼�

MRC01 66,670ʩ

■附件
●CN1͜ஹટኜ（1ࡈ）
●CN4͜ஹટኜ（1ࡈ）

■規格

●ਿ͉஝ࣸ

ཥ๕
፩ɝཥᏀ DC24V±10%
፩ɝཥݴ 0.2A

ʧࠦ

Field Network EtherNet/IP
控制፩ɝ 8ᓃeΈᇩΥኜ
控制፩̈ 8ᓃeΈᇩΥኜeකණ฽

RS-485ஷৃ஝ࣸ
Modbus RTU
˸EIA-485މਿ๟eStraight cableᕐഏ線（પᑥTIA/EIA-568B CAT5e˸ɪ），ᐼַڗ൷ᕎ控制ί50m
˸ʫ。✽1

USBஹટኜ
஝ࣸ USB2.0（Ό஺）

ཥ᝙線
j3m˸ɨܓڗ
̈ɢൿ形ًjA to mini B

設定ʈՈ 程ό設ࠇழ᜗MRC Studio
控制ൿᅰ ௰ε6ൿ✽2

ዚኜɛᅼۨ ˥̻εᗫື（2ஹഐ）eۧ直εᗫື（3ஹഐ）e直ʹ（2ൿe3ൿ）
ᚨ動命令 P to Pe直線補間e圓弧補間e拱形補間e棧ؐ（P to Pe直線e拱形）
္ൖ ዚኜɛྡ形eAlarmeInformationഃ

✽1 Ϊৣ線eৣໄிϓ৵༺ཥ᝙線אཥ๕ཥ᝙線೯͛ᕏৃˏৎਪᕚࣛ，ሗԴ͜܈ᇱא᚛ः᜗ှڃ。
✽2 ǶMRC01̥̙控制1̨ዚኜɛ。
Ƕ控制ൿᅰΪዚኜɛᅼۨϾମ。Էνjዚኜɛᅼۨމ˥̻εᗫື（2ஹഐ，ۃ၌ൿʺࠥ）˲ஹΝ͋၌ൿ（1ൿ）控制ࣛ，控制ൿᅰ4މൿ。

●EtherNet/IP஝ࣸ
ஷৃ஝ࣸ EtherNet/IP（ୌΥCT17）
Զ஬ਠID 187: Oriental Motor Company
Deviceᗳۨ 43:Generic Device 
ෂ৔஺ܓ 10/100Mbps（І動՘ਠ）
ஷৃ˙ό Όᕐʈ/̒ᕐʈ（І動՘ਠ）

ཥ᝙線஝ࣸ
ᇱᕐഏ線（STP）ཥ᝙線܈ڝ
直線ÿ༪線，ܔᙄމCAT-5e˸ɪ
（ཥ᝙線ܓڗj50m˸ɨ）

Ц͜Зʩଡ଼
፩̈（ધ౜ኜ➜ MRC01） 2∼228Зʩଡ଼
፩ɝ（MRC01➜ધ౜ኜ） 2∼228Зʩଡ଼

Implicitஷৃ

࿁Ꮠஹ線ᅰ 2
ஹ線ᗳۨ Exclusive Owner, Input Only
ஷৃ඄ಂ 10∼3,200ms
ஹટᗳۨ（ધ౜ኜ➜ MRC01） Point-to-Point
ஹટᗳۨ（MRC01➜ધ౜ኜ） Point-to-PointeMulticast
༟ࣘˀ݈ᙃ೯ኜ Cyclic

Explicitஷৃ
࿁Ꮠஹ線ᅰ 6
ஹ線ᗳۨ UCMMeConnection

IPЗѧ設定˙ج ਞᅰeDHCP
࿁Ꮠןዎ e線ًeᐑً（Device Level Ring）ً݋

●ɓছ஝ࣸ
ᚐഃॴڭ IP10

Դ͜ᐑྤ

ᐑྤ๝ܓj0∼+55˚C（ೌࡖഐ）
๛ܓj85%˸ɨ（ೌഐᚣ）
৷ܓjऎ1000נm˸ɨ
Դ͜ᐑྤjೌၵ႙ं׌᜗eϲྡྷ。ᒒе直ટટᙃ˥eذഃ。

πᐑྤڭ
፩৔ᐑྤ

ᐑྤ๝ܓj−25∼+70˚C（ೌࡖഐ）
๛ܓj85%˸ɨ（ೌഐᚣ）
৷ܓjऎ3000נm˸ɨ
Դ͜ᐑྤjೌၵ႙ं׌᜗eϲྡྷ。ᒒе直ટટᙃ˥eذഃ。

ഒᇝཥڜ
˸DC500V৷ڜ፶಻ඎ˸ɨЗໄה੻Ց的಻ඎ100މ࠽MΩ˸ɪ。
· FG၌ɿ−ཥ๕፩ɝ၌ɿ間

จԫධء
●ආБഒᇝཥڜ಻ඎeഒᇝߗᏀ಻༊ࣛ，ሗ將控制ኜձՉ˼ପۜʱක。
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■標準週期時間（參考值）
ᅺ๟඄ಂࣛ間（ਞϽ࠽）މย༶ࠠඎ1kgࣛ，ɪɨ25mme˥̻300mmˀᔧ動作ה需的ࣛ間。

300mm

25mm

1.86sec

標準週期時間

จԫධء

ᅺ๟඄ಂࣛ間（ਞϽ࠽）݊Դ͉͜ʮ̡ІႡዚኜɛה಻੻ʘᅰኽ，಻ඎࣛ，০࿁ย༶ࠠඎ，΢ൿޫίՈϞԑ੄ᔷॉ的༶ᔷૢ΁ʘɨ。

඄ಂࣛ間Ϊ܄˒的༶ᔷૢ΁Ͼମ。

■定位距離—定位時間（參考值）
̙從定З൷ᕎᆽႩ定Зࣛ間（ਞϽ࠽）。

定Зࣛ間Ϊย༶ࠠඎϾମ。

●˥̻εᗫື機器人�2ஹഐdਿࢭൿʺࠥ�

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

1.2

1.4

0 50 100 150 200 250 300 350

2kg (400mm/s)
0.4kg (900mm/s)

定
位
時
間

[s
]

定位距離 [mm]

搬運重量 Z

X Y

●ٜۧεᗫື機器人�3ஹഐdਿࢭൿૅᔷ�

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0 50 100 150 200 250 300 350

1kg (700mm/s)
0.4kg (900mm/s)

定
位
時
間

[s
]

定位距離 [mm]

搬運重量 Z

X Y

■外形圖 �ఊЗmm�

ۜΤ
ࠠඎ

kg
2D CAD

MRC01 0.12 B1537

( 5
.5

)
10

0

35 4
70(22.4)

35
.117

.5

4

4

11
1

11
9.

5
4( 9

.5
)

R2.25

狹縫

DIN安裝 螺絲安裝

ϕ4.5孔

΁ڝ●
ཥ๕͜ஹટኜ（CN1）
ஹટኜjFMC1,5/3-STF3,5
（ി̵д౶Ϟࠢʮ̡）

፩̈ɝڦ໮͜ஹટኜ（CN4）
ஹટኜjDFMC1,5/10-ST-3,5-LR
（ി̵д౶Ϟࠢʮ̡）



ፔ༔ʕː  0800-060708˒܄7

電纜線

■RS-485通訊用電纜線
。ஹટMRC01ၾAZӻΐᚨ動ኜ的ཥ᝙線މ

●၇ᗳၾਯᄆ

ۜΤ
度ڗ

L�m�
ቇ͜ᚨਗኜ

ᙄਯᄆܔ
�͊೼�

CC001-RS4
CC002-RS4

CC02FLT6
CC05FLT6

CC001-RS4 0.1 ʫᔛ定З̌ঐۨ DCཥ๕፩ɝᚨ動ኜ 680ʩ

CC002-RS4 0.25
ʫᔛ定З̌ঐۨ ACཥ๕፩ɝᚨ動ኜ
ʫᔛ定З̌ঐۨ DCཥ๕፩ɝᚨ動ኜ

770ʩ

CC02FLT6 2
miniᚨ動ኜRS-485ஷৃۨ

1,780ʩ
CC05FLT6 5 2,580ʩ

●̮Җྡ（ఊЗmm）

CC001-RS4eCC002-RS4

21.7

11
.7

L

ϕ6.2

CC02FLT6eCC05FLT6

( 1
6.

4)
3.3 11.3 30 ϕ

6.
2

L
(21.7)

1-1827579-1 (TE Connectivity)

■輸出入信號用電纜線　通用型
ᇱۨཥ᝙線܈●
●ᕐਉર線
ᇱટή的圓၌ɿટή線܈׵׸ڝ●
●ৣΥԴ͜的̌ঐ̙選擇ኬ線ڃᅰ

●၇ᗳၾਯᄆ

ۜΤ
度 Lڗ
�m�

ኬᇞڃᅰ
Dࢰ̮
�mm�

AWG
ᙄਯᄆܔ
�͊೼�

CC06D005B-1 0.5

6 ϕ5.4

24

560ʩ
CC06D010B-1 1 620ʩ
CC06D015B-1 1.5 690ʩ
CC06D020B-1 2 730ʩ
CC10D005B-1 0.5

10 ϕ6.7

620ʩ
CC10D010B-1 1 690ʩ
CC10D015B-1 1.5 770ʩ
CC10D020B-1 2 880ʩ
CC12D005B-1 0.5

12 ϕ7.5

690ʩ
CC12D010B-1 1 770ʩ
CC12D015B-1 1.5 880ʩ
CC12D020B-1 2 1,000ʩ
CC16D005B-1 0.5

16 ϕ7.5

730ʩ
CC16D010B-1 1 850ʩ
CC16D015B-1 1.5 920ʩ
CC16D020B-1 2 1,040ʩ

●̮Җྡ（ఊЗmm）

300+30
0

3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14

15
16

2
1

15
16

2
1

L
150 150

D

7 7

300+30
0

附圓形絕緣薄膜壓著端子（1.25−4） AWG24、完成外徑ϕ1.1

●ྡ示ڃ16ૢމ線。

■DC電源用電纜線
。ஹટMRC01ၾDCཥ๕的ཥ᝙線މ

●၇ᗳၾਯᄆ

ۜΤ
度 Lڗ
�m�

ᙄਯᄆܔ
�͊೼�

CC02D005-3 0.5 290ʩ
CC02D010-3 1 320ʩ
CC02D015-3 1.5 350ʩ
CC02D020-3 2 380ʩ
CC02D050-3 5 610ʩ

●̮Җྡ（ఊЗmm）

7
80

7
80

L

ϕ
5.

9

300
+30 

0

300
+30 

0

附圓形絕緣薄膜壓著端子（1.25-4）

半剝 AWG20，完成外徑ϕ1.65屏蔽
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●本目錄上相關產品之價格和交期僅供參考，價格均為建議售價（台幣），產品從成立買賣契約到出貨所需之

工作天數，工作天不含例假日，且視訂購數量及庫存、天氣或交通等不可抗力因素可能有所變動。實際售價

和交期請以各營業據點、網頁公開資訊為準，本公司保留隨時更動本目錄內容之權利，恕不另行通知。

●本目錄中刊載產品的產品製造事業所，已取得品質管理系統ISO9001及環境管理系統ISO14001認證。
●本目錄所刊載內容因應實際狀況可能異動，而產品的性能及規格亦可能因改良未經預告即逕行變更，敬請

見諒。

●如需進一步了解產品詳情，請洽本公司或客戶諮詢中心0800-060708。
●本目錄所刊載的公司名稱及商品名稱分別為各公司的商標或註冊商標。

●　　　　　　   為台灣東方馬達股份有限公司的註冊商標。

●使用時，請詳讀使用說明書後正確使用。

●本目錄所刊載的產品為產業用及機器組裝用。請勿用於其他用途。

安全注意事項

www.orientalmotor.com.tw

∙ ∙ CAD

TEL : 0800-060708

∙




